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Sehr geehrte Kundin,
sehr geehrter Kunde,

vielen Dank, dass Sie unseren Produkten und unserem Familienunternehmen als flihrendem
Technologieausruster fiir Roboter und Produktionsmaschinen vertrauen.

Unser Team steht Ihnen bei Fragen rund um dieses Produkt und weiteren Losungen jederzeit
zur Verfligung. Fragen Sie uns und fordern Sie uns heraus. Wir 16sen Ihre Aufgabe!

Mit freundlichen GriiRen
Ihr SCHUNK-Team

Customer Management

Tel. +49-7725-9166-0
Fax +49-7725-9166-5055

electronic-solutions@de.schunk.com

@ Betriebsanleitung bitte vollstandig lesen und produktnah aufbewahren.
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1 Zu dieser Anleitung

Diese Anleitung enthdlt eine Schritt-flir-Schritt Erklarung zum
Anlegen eines Linearmotors mit Hiperface-Schnittstelle in
Studio5000 liber das ,,Motor Nameplate Datasheet".

Die Kommunikation zwischen Steuerung und Regler erfolgt iiber
Ethernet.
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Neues Projekt anlegen

2 Neues Projekt anlegen

Rockwell Software’

Studio 5000

@ Existing Project

From Import Sample Project

From Sample Project From Upload

Recent Projects

1. Auf dem Startbildschirm, "Create" > "New Project" wahlen.

& Mew Project ? X
Project Types Search X &
5 Logix I Compact GuardLogix® 5370 Safety Contraller -
'3 Vi I Compact GuardLogix® 5380 Safety Controller

2w

4 Compactlogix™ 5370 Controller

1769-L16ER-BE1B CompactLogix™ 5370 Controller

1769-L18ER-BE1E CompactLogix™ 5370 Controller

1769-L18ERM-BE1B CompactLogix™ 5370 Controller
ﬁ 1769-L19ER-BE1B

1769-L24ER-QB1BE CompactLogix™ 5370 Controller

1769-124ER-QBFC1E CompactLogix™ 5370 Controller

1769-L27ERM-0OBFC1E  Compactlogix™ 5370 Controller

1769-130ER CompactLogix™ 5370 Controller v

Name: Projekt |

CompactLogix™ 5370 Controller

Soaton: |C:\Users\ses\DesI-Ctop‘\Anleitungsprojek‘l "| | Browse... : )

2. Steuerung auswahlen.
3. Projektname eintragen und Speicherpfad wahlen.
4. Schaltflache "Next" wahlen.
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Neues Projekt anlegen

B Mew Project 7 X

1769-L18ERM-BB1B CompactlLogix™ 5370 Controller
Projekt

Revision:

Expansion |/0: | 0 Modules  ~

2, Danger: When online, if the modules present do not match the
modules specified in the project, unexpected control may occur, The
Expansion I/Q setting must match the actual number of modules.

N\
Security Authority: | No Protection B
Use only the selected Security Authority for authentication and

authorization

Secure With: Logical Name <Controller Name>

Permission Set

Description:

5. Bei "Revision" die Software-Version wahlen.
6. Bei "Expansion" I/0 die entsprechende 10 Einstellung wahlen.

7. Bei "Security Authority" Einstellungen zum Projektschutz
wahlen.

8. Schaltflache "Finish" wahlen.
= Das Projekt wird erstellt.
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3 Anlegen und Grundkonfiguration des DC-Bus Moduls

& LagieDenigni - Prejekt [1769-112ERM. E91E 201"
FLE EDIT VIEW SEARCH 1OGK COMMUNICATIONS TOOLS WINDOW  HELP

e R e

1 R R SR

% & B 4 # 4 b

Im Fenster "Controller Organizer" unter "I1/0 Configuration" >
"Ethernet" mit Rechtsklick "New Module..." wahlen.

Select Module Type

| Catsky oo Discover Faotes
|
Clear Filiers Show Filbers ¥
‘ Cataiog Mumber Descryeon Vendor Categery
# 2138.P031 Kinetix 5700 Bus Pames Supgily. 104, e Nk
2156070 Hineti 5700 Bus Pawer Supply. 25 Rockeell Aufom...  Dive Moo

Tof T Module Types Found

‘.Ime Helo
- |

] Clome cn Creste

2.
3.

Im Reiter "Catalog" entsprechendes Modul suchen.
Modul auswdhlen und Schaltflache "Create" wahlen.

%1 New Module ®
1 Catsiog Modde Dussovery | [ | Geret” " General
Corvectan
318p0 frostiped Troe: 2159-P031 Knetix 790 Bus Power Sucly, 104, 324528 Vol
St P Vendar: fockwel Automation|Aden Sradey
Cetelog Mumber :’:cmw Parens ; Ethernet Acdress
vl M BusMocd C b ot s 1
HEE Moo o O i s
N3e07 Hasociated Mosa Do
Power
Digtl ont O ost tame:
¥ Moduis Diafriion
Change ..
Ll 11801
Bectronic Keying: Compatitle Module
| Pamer Stncture: 2567031
Canhpstan gaes
t
260 T3 Made Tyves FY
[ Cisea e Craatn
[l =

5'
=N
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Name und IP-Adresse eintragen.

Die IP-Adresse muss sich im gleichen Netzwerk wie die der
Steuerung befinden.

Schaltflache "0K" wadhlen.
Das DC-Bus Modul wird angelegt und im Projektbaum angezeigt.

€ -



4 Anlegen und Grundkonfiguration des Axis Moduls

& Logie Deigae - Prejekt [1769-112E0L1 BB 2L01]" - & x

FLE EOT VIEW SHACH (OGIC COMMUNICATIONS TOOIS WINDOW HELP
LA I G | o O T S R v
=

- o | Path <rones % & B oG4 WA ik ALk >
5 S Sivacn = B
=0 Cffinc B. Hoferces
Contrater Organizer
LA
# % Contraller Projekt
< Connrolles Tags
Cortrolles Fash Hander
Power-Up Handler
- Tasks
& % MainTask

b Assets
i, Logseal Model
4 ) 8 Configuration

—

. Im Fenster "Controller Organizer" unter "I1/0 Configuration" >
"Ethernet" mit Rechtsklick "New Module..." wahlen.

| Select Module Type

Gacovery Fawotes
|
Clear Filiees Show Fiters ¢

| Catslog Hmber Descroton Vendor Category

q . 747 Vot O, Hetwor__ Pockoee utom
2158 DI2CERSL Finetim 5700, 2:BA. Dual-Amin vester. Netwarked Ad Reckmwell Autom...  Deive Moton Sofety

ol T34 Module Types Found Add Favaites

] Choae om Crestn toae Help

2. Im Reiter "Catalog" entsprechendes Modul suchen.
3. Modul auswahlen und Schaltflache "Create" wahlen.

oe: 2U3D02-ERS Kinetn 570 Dual A, B4, 458747 Yolt S, Network Safety STO
fressir il vendar: Sacswed autemonaben Sradtey

Post Cordiusaton p Ethemnet Address
ook C nsisbiodd > () Private Marents s> 1551
Plene: o]

# = 92 o

Satun: Gty [ox ] [ cmea Heb

L. Name und IP-Adresse eintragen.
Die IP-Adresse muss sich im gleichen Netzwerk wie die der
Steuerung befinden.

5. Schaltflache "Change wahlen.
= Das Fenster "Module Definition" offnet sich.
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General
Typs: 2198-D020-ERS3 Kinetix 5700 Dual Axis, 8A, 458-747 Volt DC, Network Safety STO'
Vendor:
R Medule Definition® X
Name: £ 192.168.1. =
Description: . 2.6 .0 . 3
ower Revision: 1 v 01 5
Digttal Inpt
el e Electronic Keying: Compatible Modue v
Diagnostics Modue Def

Powmer Structure: 2193 DO ERS3 v
[ =
[Safety Appieation:

afet otion Safety 1
otion Sa

D>

Status: Creating Cancel Help

6. In der Zeile "Safety Application" im Auswahlfeld "Hardwired"
auswahlen.

7. Schaltflache "0K" wadhlen.
= Das Fenster "Module Definition" wird geschlossen.
8. Schaltflache "0OK" wahlen.

= Das Axis Modul wird angelegt und im Projektbaum
angezeigt.
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5 Konfiguration des DC-Bus Moduls

& Logix Designer - Projekt [1769-L18ERM-BB1B 32.11]*
* FILE EDIT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS
he W -
o s
mor I
B Enegy S
o of

Path: USB\LE™

: mio B NoForces

ine
Controller Qrganizer v 3

Ll 7 Module Properties: Local (2198-P031 11.001)  x

TOOLS WINDOW  HELP

| - S

b, nosdts

B EGIR GG
A& o

Favorites | AdG-On

4 ] Controller Projekt

4 ] Motion Groups

Ungrouped Axes
b Assets
¥, Logical Model
4 1 |/0 Configurati
5 Pointl0

(B [0] 1769-L1SERM-BB1B Projekt
4 ] Embedded O
& (1] Embedded Discrete 10
Expansion /0, 0 Modules

§ 2198-P031 DC_BusModul
B0 2108 N020-ERS3 AxisModl

General

- Time Sync
Module o
‘- Intemet Protocel
Port Configuration
Metwork
& Motion
Power
Digtal nput
- Diagnogtics

Associated Axes

Axis 1: <none>

(@

DErWrsHI

0 Wamings H ©  0of 1 Messages ‘

* fesmiere -

0 error(s), 0 warning(s)

AF ¥ LF A A »

Safety Alarms B TmeriCou

Search.. P

Communi cation Software: RSLinx Classic

Im Fenster "Controller Organizer" unter "I/0 Configuration",
Doppelklick auf das zu konfigurierende DC-Bus Modul.

Im Hauptfenster unter "Motion" > "Associated Axes" wdhlen.
Schaltflache "New Axis..." wdhlen.
= Das Fenster "New Tag" offnet sich.

NewTeg X i

Name: [DC_BusModul_is Crate ||

Desiption: ] —
Help.

Usage: <controllery

Type: Base | | Connection.

Hias For

DataType: | AXIS_CIP_DRIVE

Parameter

nnnnnnn

Scopes @ Projekt v

Extemal -

o Read/ite

Style:

[Constant

Sequencing

[J0Open AXIS_CIP_DRIVE Corfiguration
Open Param eter Connex ctions

Bei "Name" Achsnamen eintragen und Schaltflache "Create"
wahlen.

= Die angelegte Achse wird automatisch dem DC-Bus Modul
zugewiesen.
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@8 Logix Designer - Projekt [1769-L18ERM-BB16 32.11]°
FILE EDT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS WINDOW HELP

Deuls L erralehibes G eGn

= RUN

i 17 panusus & B AF A A A A >
= Energy St - 5
mo Offfine: Fl. NoForces ). NoEdts 2 Favorites ™ Add-On Safely Alarms BA Tmer/Cou

Contoter Orgenze SR T vt Propeios o i 0s1 1o [

General Pawer
4 = Controller Projekt Comection
< Controller Tags Time Sync
Controller Fault Handler Modue Irfo Rt 2198-P031 Advanced..
Power-Up Handler Intemet Protocal Kinetix 5700 Bus Power Supply, 108, 324528 Volt
4 Taske --Por Configuration

Bus Configuration:

4 5 MainTask Network
b L MainProgram 5 Motion Bus Sharing Group:
Unscheduled \
4 . Motion Groups
4 | Ungrouped Axes
G DC_BusModul_Axis External shunt:
b Assets
¥, Logical Model
4 110 Configuration
4 83 Pointl0
(3 (0] 1769-L18ERM-BB1B Projekt
4 ] Embedded /0
& (1] Embedded Discrete_10
Expansion O, 0 Modules
4 & Ethemet
(B1769-L1BERM-BB 1B Projekt
§ 2198-P031 DC_Bushodul
£ 2193-D020-ERS3 AxisModul

Group1

BusRegulator Action: Shunt Regulator

Shunt Reguiator Resistor \ge: OExtemal @) Internal

e

Status: Offine:

Errors

[lsearch Resut

Ready

5. Im Hauptfenster unter "Motion" > "Power" wadhlen.

6. Werte fiir die Busgruppe einstellen, bei einem Reglerpaket
kann ,,Group 1" beibehalten werden.

7. Vorhandenen Bremswiderstand konfigurieren.
8. Schaltflache "Anwenden" wdhlen.

& Logix Designer - Projekt [1763-L1BERM-8B1B 3211]*

- L X
 FILE EDIT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS WINDOW HELP
LeM & [ erankibbd lwac
[f NP -
| Path: UsB\16™ K f5 B 4 dF A ¥ A{u A 3
= ffine 1. NoForcs b, | NoEds Ex Favorites AGEON Safely Amme BT TmenCon
Conrolr rganizer RIEIETY 9 woauie roperies Locinss s oo (2
General Digital Input
4 . Contreller Prejekt | Connection
© Controller Tags Tine Sync
Controller Fault Handler Moduie Info Asds: 1 v
Power-Up Handler Itemet Protocol s Name: DC_BusModul_Axis
4 Tasks Port Configuration
4 ) MainTask Network
X & Metion Digital Input 1: Enable

b & MainProgram
Unscheduled
4 Motion Groups
4 - Ungrouped Axes
% DC_Bushodul_fxis
13 Assets
s, Logical Model
4 /0 Configuration
4 B3 PointlO
8 [0] 1769-L18ERM-BB1B Projekt
4 Embedded I/O
& (1] Embedded Discrete_I0
Expansion |/0, 0 Modules
4 & Ethemet
5 1769-L18ERM-BB1B Projekt.
§ 2190-P031 DC_BusModlul
£ 2196-DO20-ERS3 AxisModul

Associated Ares™ Digital Tnput 2: Unassigned

Sistus: Offine Cancel Heo

Errors

1= Conrotierorganier [N

[lsearcn Resut

Ready Communication Software: RSLink Classic

9. Im Hauptfenster unter "Motion" > "Digital Input" wahlen.

10. Einstellungen der Digitaleingdnge gemaR der bendtigten
Applikation wahlen.

1. Schaltflache "0K" wahlen.
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12

Konfiguration des Axis Moduls

& Logix Designer - Projekt [1769-L1SERN-EB16 32.11]°
FIE EDT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS WINDOW HELP

Rl T [ eralns EGHIG &GS

= ok S| Peth useust R & B 4 = Ak A e »

= sy S : _
Offine o Farces ot e BT e
Sis 1. tor [ e ”
Controller Organizer v 1 x ¥ Module Prq ERS3 11.001) x
— rss 1o [ 4
T oo 7] )
General

4 | Controller Projekt Coee| Descrpton —
O Controller Tags Tine 5
Controller Fault Handler Module el o -
Power-Up Handler - Intemet E
4 Tasks For C3 Edback 1 port -
4 53 MainTask. Hetwor r
b & MainProgrem =] MW;:; Usage: <contraller> L -~
Unscheduled Poul Type Bose ] [Conneciion r
4 ] Motion Groups Dig L e L
4 @] Ungrouped Axes Diag Aas For r -
G DC_BusModul_Axis L
> s o e [ <] 1 [ewaes,
. Logical Model S
4 11/0 Configuration == r o
4 89 Paintl0 C
@ 101 1760-L1EERM-BB1B Projekt Scope r 5
4 . Embedded 11O e L
o [1] Embedded Discrete_I0 Aocess Fiead/Wite v L v [ ew s
Expansion 1/0, 0 Modules Ste: L
4 & Ethernet L v
B 1769-L18ERM-BB1B Projekt [ Constart
- Sequencing
2
[J0pen AXIS_CIP_DRIVE Configuration
Assacisted Axes ~
Description St Ol L OPEn Parsmeter Comnections oK P = =
Power Structure 2198-D020-ERS3 .

<
Errors

1= Controller Organizer [FENISISTENE e

R searcn Resur n

Ready

1. Im Fenster "Controller Organizer" > "1/0 Configuration" >
"Ethernet", Doppelklick auf das zu konfigurierende Axis Modul.

2. Im Hauptfenster unter "Motion" > "Associated Axes" wadhlen.
3. Schaltflache "New Axis..." wdhlen.

Communication Software: Rs|

= Das Fenster "New Tag" offnet sich.
L. Bei "Name" Achsnamen eintragen und Schaltflache "Create"
wadhlen.
= Die angelegte Achse wird automatisch dem Axis Modul
zugewiesen.

@ LogixDesigner - Projekt [1769-LIBERM-B18 32,111 - 8
© FIE EDT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS WINDOW HELP

ERSAN [ esa s DbHIG GG

RN . .
=ok | Pt ussis™ R B LR A O 2 »
e R e 1. Neroes lees 2 Favortes —AGEOn Saty R BT Trenior
i T8 % § ot roperies toca st ooy [T,
General Associated Axes
4 Controller Projekt ~ Comeon
O Controller Tags Time Sync
Controller Fault Handler Modue ko
Axis 1 [enae]
Power-Up Handler Intemet Protocol
4 Tasks Port Configuration Motor Feedback Device: DSL Feedback 1 Port
4 £ MainTask. Networ —
b 5 MainProgram = M”“:ma\ i s Load Feedback Device: DSt Feccbadk 1 Part
Unscheduled P
4 ] Motion Graups B et Axis 2 (Ausdiary ) New Axs...
4 Ungrouped Axes Diagnostics
G Axist Master Feedback Dewice: <none> hd
& DCBushlodul Aris hos 3 <none> < N As...
b i Assets
. Logical Model Motor Feedback Deviee: <none ~
4 1 1/0 Configuration
4 8 Pointl0 Load Feedback Device: <none> v
( [0] 1769-L1BERM-BB1B Projekt
4 ] Embedded /O Axis 4 (Audiary Axis): <none> ~ New Axis...
o (1] Embedded Discrete IO
Expansion /0, 0 Modules Master Feedback Device: <none> v
4 s Ethernet
(B 1769-L18ERM-BB1B Projekt
§ 2198-P031 DC_BusModul v

Status: Offine Cancel Aeply Help

Errors

1= Controller Organizer FFISISReE

[lsearch Resuts [lwaten

Ready

5. Bei "Motor Feedback Device", den Messsystemeingang der zu
konfigurierenden Achse auswadhlen.

6. Schaltflache "Anwenden" wahlen.

Communicatian Software: RSLinx Classic
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& Logix Designer - Projekt [1769-L18ERM-BB1E 3211 - & x
FIE EDT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS WINDOW HELP

he W e [ eralns DbHiG @GS

< U] e REE HE oA »

nagy Siorage

= Offiine . NoForces ). NoEdis ) : Favorites —AGG-0n Safcly MBS BE TmeiiCou
contolir ranzer S T s ropcties Loat asvezotrs oo«
General Power
Controller Fautt Handler ~ Comection
Power-Up Handler Tine Syne
- Tasks Modue info Power Structure:  2198-D020-6RS3 Advanced.
4 53 MainTask Intemet Protocal Qg Network Safet,
P L MainProgram Por Corfiguztion Bus Configuraticg?” | Shared DC

Unscheduled
4 1 Motion Groups
4 g MotionGroupl
G sl
@ DC_BusModul_Axis Diagrostics
Ungrouped Aces
b Assets
H, Logical Model
4 11/0 Configuration
4 B9 Pointi0
(B (0] 1769-L18ERM-BB1B Projekt
4 ] Embedded /O
o [1]Embedded Discrete_I0
Expansion 1/0, 0 Modules
4 & Ethemet
(B 1769-L1BERM-BBTB Projekt
§ 2193-P021 DC_BusModul

Bus Sharing G| Groupt

#; 2108-D020-ERS3 AxisMeodul o
Associated Axes -
G Axist Status: Offine Cancel Apply Help

Description

< Errors
Ti= Contralter Organizer [Nl LCRe I A
B Search Resuits [Elwatch

Ready Communication Software: RsLinx

7. Im Hauptfenster unter "Motion" > "Power" wahlen.

8. ,Bus Sharing Group" des angelegten DC-Bus Moduls
auswahlen.

9. Schaltflache "Anwenden" wahlen.

F ogn Degner ProjeR (T3 LR 018 2T e =
FIE DT VB SORCH LOGIC COMMUNCATONS TOOLS WINDOW HEP

Do W & [ vens bk RBHIG GG

 mox Y| pauseuss ® &0 BT G A (TS »

Offiine . [NoFaress b No Edits ) Favorites AGEON Safely ABme BT TmenCon

SRR 5 o roperies: Lowa eiss-o020es3 r0on) < [

Controller Organizer ¥ % X i Module Properti

General Digital Input
4 = Contreller Projekt Cornection
& Controller Tags Time Sync
Controller Fault Handler Modie fo Aodst 1
Power-Up Handler Iriemet Protocol Aods Name: <rone>
4 Tasks Port Configuration
43 MainTask Netweric Digital Input 1: Enable

- Metion
Associated Ares

b & MainProgram
Unscheduled
4 ] Mation Groups

Digital Tnput 2: Home

Digital Tnput:3: Registation 1

4 ] Ungrouped Axes
& DC_BushModul_Axis
b Assets
F. Logical Model
4 1 1/0 Configuration
4 €8 Dsinti0
8 (0] 1760-L18ERM-BB1B Projekt
4 ] Embedded /O
& (1] Embedded Discrete 10
Expansion /0, 0 Madules
4 & Ethemet
(5 1760-L1BERM-BB1B Projekt
§ 2198-P031 DC_BusModul
4 2198-D020-ERS2 AxisModul

Associated Axes ~
et - i e
Power Structure 2198-D020-ERS3

Digital Input 4 Registration 2

< Errors

= contraner organizer [T
[Balsearcn Resuts Bl waten

Ready Communication Software: RSLinx

10. Im Hauptfenster unter "Motion" > "Digital Input" wahlen.

1. Einstellungen der Digitaleingdnge gemadR der bendtigten
Applikation wahlen.

12. Schaltflache "OK" wahlen.
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7 Anlegen der Motion Group und Zuweisen der

Softwareachsen

& Logix Designer - Projekt [1763-L18ERM-BB1B 32.11]* - L. x
 FILE EDIT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS WINDOW HELP

LW L e slnalbed Glaas

 mm rUN s ) :

 mox | © P usouss k& B dF A X A 0 »

B. MoForces ot 5 Favorites “AGE-0n  Saely A BT TreriCon

B 0] 1769-L18ERM-BB1B Projekt
4 ] Embedded /O
o (1] Embedded Discrete 10
Expansion 1/0, 0 Modules
4 B Ethernet
(5 1760-L1BERM-BB1B Projekt
§ 2193-P031DC_BusModul

1. Im Fenster "Controller Organizer" > "Motion Groups",
Rechtsklick > "New Motion Group" wahlen.

= Das Fenster "New Tag" offnet sich.

New Tag x ‘
Name: [MotenGroup 1 [ Ceate [+]
Description: Concel
Heb
Usag <conirolk
Type Base Ce i
Alias Fe
Data Type:  [MOTOON_GROUP
Paramets
Connection
‘Scope @ Projekt v
Btemal e ad Mirte =
e Read/Wiite
Style
[JConstant
Sequencing
[J0pen MOTION_GROUP Corfiguration
Open Parameter Connections

2. Bei "Name" den Namen der anzulegenden Motion Group
eintragen und Schaltflache "Create" wahlen.

= Die neue Motion Group wird im "Controller Organizer"
unter "Motion Groups" angezeigt.
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@ Logix Designer - Projekt [1769-L18ER.BB18 32.11]*

FILE EDIT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS WINDOW HELP
‘bte e s [ esales B iGmGo

L

= S| pamusier 2 T 1S N

‘Favorites” Agd-On Safely Alarms Bi _ TmeriCou

Smuo Offline [ NoForces P No Edits
Contraller Organizer v ax

a o5

4 ] Controller Projekt ~
& Controller Tags
Controller Fault Handler
Power-Up Handler
4 ] Tasks
4 3 MainTask
b L MainProgram
Unscheduled

G Al MNewCoordinate System

@D
Manitor Group Ta
b Assets P e
e, Logical i Fault Help
4 wllfOConfi  ciear motion Group Faults
4 69 Point
[0 ¥ cut Strg=X
4 B [7] Copy Strg=C
Paste Strg=V
B Delete Entf
4 & Ether|
@ 1 Mation Direct Commands... "
Cross Reft Strg=E
Type ross Reference g Py
Description Print >

Coarse Up

e
- Properties Alt+Eingabe v
>
Errors

<

Tt= Contraller Org: iz Logical Organizer

[search Re stch

Edit properties for selected component Communication Software: RSLink

3. Eintrag der neuen Motion Grou wahlen und Rechtsklick >
"Properties" wahlen.

= Das Fenster "Motions Group Properites" offnet sich.

% Moton Group Properbes - MotionGroupl *
Aes Assorment”  sabuta Tag
Unaseigneat sodgroc:

el
DC Eusilodu Ao

L. Im linken Fenster ungruppierte Achsen auswdhlen und uber
den "Add" Button der Motion Group hinzufligen.

5. Schaltflache "0K" wahlen.
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8 Zeit Synchronitat in der Steuerung aktivieren

& Logix

£ FILE EDT WIEW SEARCH LOGIC COMMUMNICATIONS TOOLS WINDOW HELP

[ [ er sl REEG &R

- Projekt [1769-L18ERM-861B32.1 1]*

(mox 7 e % & B I el AR 4 {) {9 4 »
Lmie ™ offine i NoFerces & Controller Properties - Projekt x
Nonvolatile Memory Capacity Intemet Protocol Port Configuration Netwerk Securty Aarm Log
ol Proiet Gereral  MajorFauts | MinorFasts  Date/Tme*  Advanced  SFCBeecuion  Project
@ CnntraHEvJTags i) The Date and Time displayed here is Controller local time, not workstation local times.

)
Use these fields to cord s
e o andler Use these fields to configure: Time atibtes of the Controler
Power-Up Handler -
Set Date, Time and Zone from Workstation &

4 Tasks
Exl
“ "g“':;”; Date and Time: Change Date and Time...|¢
sinProgram
Unscheduled Time Zone: "
4 ] Motion Groups
Ungrouped Ares Adiust for Daylight Saving (:00:00) &
P Assets Time Synchron
H. Logical Model tme Synchronize
4 /0 Configuration 4 DANGER Ftine symchonizaton s
jsabled criine. active =ves in any
4 8 Pointl . Gortroler n tis chasss. orany cther
B [0] 1769-L18ERM-BB1B Projekt ) Isthe system time master synchronized device, may experience
4 Embedded /O unespected matin.

Qs @ synchranized ime siave

© Duplicate CST master detected

O CST Mastership disabled

O No CST master Advanced

& [1]Embedded Discrete_I0
Expansion /0, 0 Modules

Search.

©

Decpien = it
cjorFau

Minor Fault

<

T Contotter organizer | TRETEE

B Search Resuts Gl watch

Ready Communication Software: RSLinx Classic

1. Im Fenster "Controller Organizer" unter "I/0 Configuration" >
"Ethernet" > auf dem Projekt mit Rechtsklick "Properties"
wadhlen.

2. Im Properties Fenster > Reiter "Date/Time" wadhlen.
3. Haken setzen bei "Enable Time Synchronisation".
4. Schaltflache "0OK" wadhlen.
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Achse konfigurieren

Contraller Organizer

&

& Logix Designer - Projekt [1769-L18ERM-6818 3211]*
FIE EDIT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS WINDOW HELP

=G [ ek

Al T
m=run .
=ok | Path: USB\16*
5 Energy Storage
= Offline. . NoForces

-8 x

4 ] Controller Projekt

4 Tasks
4 53 MainTask

Unscheduled
Groups

Ungrouf
D Assets

i, Logical Mog
4 10 Configu
4 €9 Paintl0

@O %

4 Emb| ()

LA
Expa

4 & Ethernet

@ 1769

2198-D020-ERS3 A

O Controller Tags
Controller Fault Handler
Power-Up Handler

P 4 MainProgram

P 1

Monitor Axis Tag

Fault Help
Clear Axis Faults

cut stigx
Copy stig=C
paste stig=
Delete Entf

Motion Direct Commands.
Manual Tune.
Motion Generator.

Cross Reference strg=E

Print

1.

LI X
b NoEdts 2.

5 Bt US| 3 (3

Favorites ~ AGG-0n:

Properties Alt=Eingabe B,

"Propierties" wahlen.

AE 4 ) O »

Safely Alarms Bt Time

Im Fenster "Controller Organizer" unter "Motion
dem Axis Modul zugeordneten Softwareachse mit Rechtsklick

Groups" >

Gy Axis Properties - Axis1

Model

Backlash
Compliance
Friction
-Observer
Posttion Loop
* - Veloity Loop
Acosleraiion Loop
Torque/Curent Lo
Planner
Homing
Actions
Exceptions
-~ Cyclc Perameters
Parameter List
Status v
< >

s State:

Manual Tune.

EED =

Auis Configuration:
Feedback Configuration
Application Type:

Loop Response
Nattical Load Contol

Posiion Loop.
Motor Feedback
Custom

<l <li<]2

Medium
Disabled

Motion Group:
Update Period

Associated Module
Modue:
Mode Type
Power Sinucture:
#Aods Number:

Safety State

WotionGroup -

20

AisModul v~
2198-D020-ERS3
2198-D020-ERS3

1 -

= o=

New Group

2.

3. Grundeinstellungen der Achse vornehmen.

u.

Schaltflache "Anwenden" wahlen.

Im Fenster "Axis Properties", "General" wahlen.

Anslyrer
*  Motor Feedback
Scaing
Hookup Tests
Polaty
- Load
Backlash
Compiance

<G Axis Properties - Axis]

~~_ - Motor Device Specification

Data Source:

Rated Pon
Rated Votage:

Nameplte Datasheet <

Change Catalog.

Rated Speed: [0

Rated Curent: ~ [0.0

Pole Pich.
ms Max Speed
Amps (RMS) Peal Curent

Rated Foce: ~[0.0

Safety State:

Parameters.

Er—
[oo ] AmscRus)

N Motor Overload Limit % Rated

g

Cancel ly Help

5.

Bereich "Motor" wahlen.

6. Im Auswahlfeld "Motor Type", den permanenterregten
Linearmotor / permanenterregten Rotativen Motor auswdhlen
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<Gy Auis Properties - Axis1

Categaries:

Motor Device Specification

Ao State

Manual Tune.

Dato Source: | Nameplate Datasheet ~ Parameters..

Change Catal

K
[00 | vots(RMS)
mis
Armps (RMS)
N

Pole Pitch
Rated Vokage:
Rated Spesd
Rated Curent

Max Speed

Peak Curtent
Rated Force:

Moter Overoad Limit:

Safety State:

7. Motordaten aus dem Datenblatt eingeben.

= Maximale Geschwindigkeit, aus dem Datenblatt, = Rated
Speed und Max Speed.

= Spannung auf die maximal im Umrichter mogliche
Spannung einstellen, solange diese unter der im
Datenblatt angegebenen maximalen
Zwischenkreisspannung geteilt durch Wurzel 2 liegt.

= Die Nennleistung berechnet sich aus der Nennkraft und
der Nenngeschwindigkeit. (P = F * v)

8. Schaltflache "Anwenden" wahlen.

R a—

NeAmpSRMS) \
Voks(RMS) s}

Ohms

Fiux Saturation @ 62.5% of lp: 1000
Fiux Saturation @ 75.0% of lp: 1000
Fiux Saturation @ 87 57 of Ip: 1000
Fiux Saturation @ 1007 of p: 1000

Safety State:

cancel (| rony ) b

9. Bereich "Motor" > "Model" wahlen.
10. Die im Datenblatt enthaltenen Werte eingeben.

= Bei Widerstand und Induktivitat muss der im Datenblatt
angegebene Wert durch zwei geteilt werden.

= Angabe Datenblatt: Phase-Phase; Einzugebender Wert:
Phase-Neutralleiter

1. Schaltflache "Anwenden" wahlen.
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<@ Axis Propetties

- dxis

Motor Feedback Device Specification

Device Funcion; Motor Mourted Feedback E——

Tpe. Hiperface v

Uit e -

Cycle Resolution: 1000 Feedback Cycles/Meter
Cycle Intemolation 096
Effective Resoltion:

Feedba ck Counts per Cycle
Feedback Counts per Meter

ll

Startup Method osoht T
Lengh

Commutation
Alignment: NetAlgned v

Offset Degrees Test Commutaton.

Polaty Nomal v

s State:

Manual Tune.

Safety State:

= o

12. Bereich "Motor" > "Motor Feedback" wahlen.

13. Schnittstelle des verwendeten Messsystems auswahlen.

14. Auflosung konfigurieren.

= Dabei bezieht sich "Cycle Resolution"” auf die Teilung der

MaRverkorperung, bei einer Teilung von einem Millimeter

sind auf einen Meter gerechnet 1000 Teilungsperioden

vorhande

n.

= Die Cycle Interpolation wird von Rockwell bei Hiperface mit 4096
vorgegeben. Es kann die Ldnge der MaRverkdrperung angegeben
werden. (oben zu sehende Einstellungen sind fiir unser lineares
Standard Messsystem TTK70)

15. Schaltflache "Anwenden" wahlen.

Gy Axis Properties - Axis1

. Scaling to Convert Motion from Controller Units:to User Defined Units

Load Type: Direct Coupled Linear Parameters

1 1

10 Millmeter/Rev

Scaling: 10 mm per |10 Motor Milimeter

=
Mode Limited ~

Gsm Travel Lints

Salety Siate:

= s

16. Bereich "Motor" > "Scaling" wadhlen.

17. Einheitenname angeben und die Skalierung in Relation zur

Regler Einheit, hier Millimeter.

18. Zusatzlich konnen der maximale Verfahrbereich und
Software-Endanschldge in positiver und negativer Richtung

festgelegt we

rden.

19. Schaltflache "Anwenden" wahlen.
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| Characteristics of Motor Load

i/ Mass

Load Couping Rgd ~

( [ Use Load Ratio N\

Total Mass: |68 | ko

Inertia/ Mass Compensation

System Inetia 25525527 % Reted/Meter/s™2)
System Acceleration: 39.176468 Meter/s"2 @100 % Rated
Active Load Compensation
Tare Ofse "Rt
nvas ot oty Ster N Contgesd Torgoe Pt

20. Bereich "Load" wahlen.

21. Bei "Total Mass" die bewegte Masse angeben (Hier von einer
unbelasteten Achse, die Masse des Primarteils)

22, Bei "Load Coupling" die Kopplung der zusdtzlichen Masse
auswahlen (elastisch oder fest gekoppelt).

23. Bei "User Load Ratio" kann die Masse als Gesamtwert oder als
Verhdltnis zum Motorengewicht angeben werden.

2L, Schaltflache "0K" wahlen.
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10 Kommunikationsverbindung zur Steuerung
aufbauen und Download des Projekts

& Logix Designer - Projekt [1769-L1BERM-BB16 32.11)* - & X
FILE EDIT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS WINDOW HELP

Lo M 8 L e slnened e as

=run .
£ mok 1 Path: <none> & & B) i« dAF 4 L A »

= Energy Srrage ——————————

=0 offiine B NoForces P NoEdits (3 0N Satety Aarms  BIL

Contraller Organizer -

Controller Projekt

O Controller Tags
Controler Fault Hander
Power-Up Handler

4 ¢ Tasks
453 MainTask

b L MainProgram

1. Button fiir Verbindungseinstellung in der Meniibar wahlen.
= Das Fenster "Who Active" offnet sich.

& Who Active (RSLinx Classic) o X
[ Autobrowse "

Workstation, LUNA0A . G0 Online >

-8 Linx Gateways, Ethernet
&5 AB_ETHIP-1, Ethemet
-l 169.254.61.62, Factory Talk Lin - Desktop, LUNA40A
- [ 192.168.0.1, 1760-L1BERM-BE1E LOGIXS31BERM, 1769-L12ERM
-] 182.168.0.10, 2198-HO25-ERS, 2138-HO25-ERS Update Fimnare...
2B 192.166.0.100, Factory Talk Lin - Desktop, LUNA40A

Download

path: AB_ETHIP-11192.168.0, 100\Backplane) 15 SetProject Path
Path in Project: <none>
Clear Project Pathy

2. Die verwendete Kommunikationsverbindung zwischen
Programmiergerat und Steuerung auswahlen (Im Beispiel
wurde eine Verbindung iiber LAN verwendet)

3. Schaltflache "Go Online" wahlen.

Cumeuted To Gy Online %

Optons | General Date/Time Major Fauls Mnor Fauts Project  Nonvolatie Memory.
Condtion” There is no project loadec! in the controller

Connacted Cortroller
Cortroller Name: <no name>
Cortroler Type:  5063-L306ERM CompactLogi™ 5360 Controller
‘Comm Path: AB_ETHIP-1\192.168.0.100\Backplane\ 15
Serial Number.  70A10276
Securty No Protection

Offine Project:
Cortrollr Name: ERT100
Coriroler Type:  5063-L 05ERM CompactLogix™ 5380 Controller
File: C:\Users'ses\Documents\Studio 5000\Projects\ERT100.ACD
Sodst Number:  <rine>
Securty. Ne Protection

)i Cancsl tieb

L. Schaltflache "Download" wahlen.
= Das Fenster "Download" offnet sich.
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Options | General Date/Tme Major Faults Minor Fauts Project Nonvolatie Memory

Condton: T|

CornectedC| General Optiors
q

Offine Proj

wunood vewoo

Download

Douriszd offine preject ERTI00' to the controller

Cornected Contraler:

Name: <no name>
Type: 5069-L 305ERM Compactiogix ™ 5380 Controler
Path: AB_ETHIP-11192,168,0, 100 Backplane\15
Seril Number:  7DAID276

Seaurity: o Protection

DANGER: The controller being downloaded tois the system tine
master. Servo axes in synchronized controlers, in this chassis or
other chassis, may be tmed off,

DANGER: Une xpected hazardous motion of machinery may oceur,

Some devices maintain independent canfiguration settings that are
not loaded to the device during the downioad of the controler.

Verify these devices (crves, nebwork devices, 3rd party producis)
have been properly loaded before placing the controller into run

Failre to load proper configuration could resultin misalgned data
and unexpected equipment operaton.

Hife

5. Schaltfache "Download" wahlen um den Download zu

bestatigen.
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Kommutierungswinkel der Achse ermitteln

@ Logix Designer - Projekt [1769-L1BERM-BB1B 3211]*
{ FILE EDT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS WINDOW HELP

LeM a8 [ e nhw 3w G
! m progam vode . S —
- = Conoler 0K F  panusouss G Auis Properties - A
(= e 0K
im0k Rem Prog B NoForces b, Mo Categorics:
Generd | Test Motor and Feedback Device Wiing

5'

4 ] Embedded /O
4 5 Ethernet
2198-D020-ERS3 AxisModul

G Axis 1-192.168.03
Trpe

Controller Fault Handler
Power-Up Handler

eral
Motor
Model Motor and Feedback ~ Motor Feechz ( Commutation  1-) er j
Analyzer

DANGER: Starting test with cortroller in Program
or Run Mode ink: is motion

Load Logix Designer - Commutation Test X ‘

st cornplete —
Hep

Accept Test Restits |

Test State: Passed

(B [0] 1769- L13ERM-BB1B Projekt

& (1] Embed ded Discrete 10
Expansion 1/0,0 Modules

(B 1769-L1BERM-BB 16 Projekt
§ 2138-P031 DC_BusModul
5 2136-D020-ERS3 AxisModul

Safety State:  Not Configured (Torque Pemmited)

Caneel Aoply Help

AXIS_CIP_DRIVE

Im Fenster "Controller Organizer" > "Motion Groups",
Doppelklick auf die zu konfigurierende Achse (oder mit
Rechtsklick "Propierties" wahlen).

= Das Fenster "Axis Properties" offnet sich.
Unter "Motor" > "Hookup Tests" wahlen.
In diesem Fenster den Reiter "Commutation™ wahlen.

WARNUNG! Achse bewegt sich wahrend des Tests!

Schaltflache "Start" wahlen um den Commutation Test zu

starten. Erfolgreichen Test bestatigen.

= Ist der Test abgeschlossen wird ein Popup-Fenster mit
dieser Information geoffnet.

Schaltflache "0OK" wadhlen.

<@ Auxis Properties - Axis1 x

| Test Motor and Feedback Device Wiring

Metor and Feedback ~ Motor Feedback ~Commutation  Maker

DANGER: Starting test with controlier in Program
or Fun Mode infiates axis moior

R Hookup Tests | Stat Stop 1

Test State:  Passed

F’es\ complete.

Po: Current Test Results
ﬁ Commtation Offset 00 Dege: 26612573 Degrees
To Commtation Polarty Homal Nomnal
P
Honing
Act
=
Cyci ers Acoept Test Results | +
Para
- Statu v
AdsSate:  Stat inhibited Safety State: Nt Configured (Torque Pemmited)
Manual Tune. Cancal Apply Help

6.
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Schaltflache ,,Accept Test Result” wahlen um den ermittelten

Kommutierungswinkel zu tibernehmen.

= Zur Uberpriifung des ermittelten Kommutierungswinkel
kann der Test nochmals durchgefiihrt werden.
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