SCHUNK /7

Hand in hand for tomorrow



NSR VE R@'g

Roboticka spojka

Bezudrzbova roboticka spojka pro manipulaci s paletou
v extrémni blizkosti stolu stroje

f

Robotické spojky Fady VERO-S NSR jsou fadu let méFitkem
pro vysoce Gcinnou, roboticky podporovanou vyménu
palet na obrabécich strojich. Tfi robotické moduly

NSR mikro 60, NSR mini 100 a NSR 160 jsou vyrobeny z
vysoce odolné a tvrdé eloxované hlinikové slitiny. Diky své
nizké hmotnosti a extrémné Stihlé konstrukci umoZiuji
tyto moduly zakladani velmi blizko stolu stroje. TéZké
palety zase snadno zvladnou robustni robotické moduly
NSR3 138 a NSR maxi 220.

Vyhody - Prinos pro Vas

© Perfektné se hodi pro automatizaci @© Tvarové samosvorné zamykani
Zakladani extrémné blizko ke stolu obrédbéciho stroje. Plny axidlni pfitlak je zachovan i v pfipadé poklesu
© Viechny moduly Ize ovlddat pfi tlaku systému 6 bar tlaku
Dodatecné zesilovace tlaku nejsou nutné O Turbo integrovano ve vychozim nastaveni
© Polohovani pomoci kratkého kuzelu PFitlacné sily zvySeny aZ 0 300 %
Velmi jednoduché pripojovaci rozhrani s opakova- 0 Cisténi vzduchem integrované ve standardni verzi
telnou pfesnosti < 0,02 mm Ochrana vsech funkcnich povrchi pred prachem a
© Patentovany systém dvojitého zdvihu pro nejvyssi tfiskami pro maximalni spolehlivost procesu.
axialni pritlak © Induktivni monitorovani otevieného nebo
Vysoky prenos sily na malém prostoru uzavieného modulu a pfitomnosti palety

Pro maximalni spolehlivost procesu

Technické udaje

Funkce turbo Pfitlacna sila Axialni pritlak s funkci Max. moment Mx Max. moment Mz
turbo

[kN] [kN] [Nm] [Nm]
NSR mikro 60 ° 0.5 1.5 15 32
NSR mini 100 ([ ] 1 L 75 200
NSR3 160 [ [ 15 700 1600
NSR3 138 ° 8 28 1500 1600
NSR maxi 220 ° 12 50 4000 4000
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Roboticka spojka

Funkce NSR3 160

Upinaci postup modulu robota se uskutecfiuje pomoci integrované pruzinové sestavy. Axialni pist a patentovana kinematika
pohonu pfeménuji silu pruziny do maximalni pfitlacné sily na upinaci ¢ep. Upnuti se provadi dvéma upinacimi smykadly a je
samosvorné. Navic Ize pfitlacnou silu zvysSit pomoci integrované funkce turbo. Modul se otvira pneumaticky systémovym

tlakem 6 bar(.

Vysoce presné stfedéni kratkym kuZelem
Zajistuje pfipojeni s pfesnosti na p

Odlehcené provedeni
Pro nejvétsi zatizeni

® Patentovany systém dvojitého zdvihu Ochrana proti protoceni
Mezi pistem a upinacim smykadlem je zajiStén vysoky Pro orientaci polohovani upinaci palety
axialni pfitlak. Vkladaci poloméry na upinacim epu
© Funkce turbo Pro rychlé a bezpecné pfipojovani i v pfipadé dhlu
Pro zesileni vtahovaci sily naklonu a vystfednosti
O Velké kontaktni plochy Ovladani modulu
Pro pfenos tahovych a pfidrznych sil Ze strany nebo zespodu podle potieby.
© Kompletné utésnény systém Sefizovaci Sroub
Proto je zcela bezudrzbovy Pro pfesné polohovani robotické spojky
® Ocelové vlozky s integrovanou funkci CiSténi Pneumaticky systém
Pro nejvétsi moZnou odolnost proti opotiebeni Ovladani tlakem 6 bar
© Monitorovani otevieni a uzavieni polohovaciho

modulu s upinacim smykadlem
Monitorovani je mozné diky induktivnim bezdoty-
kovym snimactm.




NSR
Roboticka spojka

Stredéni prostrednictvim kratkého kuzelu

Presné stfedéni kratkého kuZelu v kombinaci s tvarovym
kontaktem a samojisticim zamykdnim charakterizuje robotickou
spojku SCHUNK.

Zamykani prostrednictvim upinacich smykadel

Velké kontaktni plochy mezi upinacimi smykadly a upinacim
Cepem zajistuji nizky povrchovy tlak, coZ vede k dlouhé
Zivotnosti.

Snadné spojovani

Zavadéci poloméry na upinacim epu umoznuji rychlé a bezpecné
spojovani i pfi thlu naklonéni a excentricité.
Pfinos: nepresnosti robota jsou kompenzovany.

Integrovana funkce turbo

Aby se zvysila vtahovaci sila, paletovy modul pro rychlou vyménu
je béhem upinani dodatecné natlakovan stlatenym vzduchem.
Funkce turbo zvy3Suje pfitlacnou silu aZ o faktor & (max. 50000 N)
ve srovnani s upnutim pouze na zdkladé pruzinové sily. S aktivni
funkci turbo je mozné vétSi hmotnostni zatizeni.

© Sila pruziny
Tlakové pruziny z nerezové oceli odolné proti inavé

©® Dodatecna sila
Vysledek funkce turbo.

© Pripojeni funkce turbo
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Stihlé provedeni

Extra Stihlé provedeni robotické spojky NSR umozZiuje umistit
palety extrémné blizko ke stolu stroje. Kombinace s paletiza¢nimi
moduly NSA3 umoZiuje implementaci velmi nizkych vysek

- obrdbéci prostor je stale k dispozici pro obrobky.

Cisténi na zakladé profukovani vzduchem

Funkce ciSténi integrovana do standardniho provedeni zajistuje
optimalni CiSténi rovné pracovni plochy, stfediciho kuZelu,
stfedového otvoru a ochrany proti protoceni. Otvory vrtani
vytvofi vzduchovy film mezi robotickou spojkou a spojkou palety,

coz zajistuje, Ze vSechny referencni plochy jsou Cisté.

Ovladani robotické spojky

Ovladani otevfeni a funkce turbo Ize provadét bud zboku nebo na
strané zakladny. Pfipojky pro ¢iSténi vzduchem jsou pfipevnény
na strané.

© Otevieno
® Funkce turbo
© C(isténi vzduchem

Protizkrutova ochrana palet

Paleta je vtaZena dovnitf za upinaci ¢ep pomoci robotické spojky.
Protizkrutova ochrana podél stfedni podéIné osy je umisténa bud'
pomoci naklonénych povrchl po strandch nebo dvou vélcovych
Cepl vpredu.

©® MozZnost 1
Protizkrutova ochrana prostfednictvim naklonénych povrchd
na robotické spojce.

® Moznost 2
Protizkrutova ochrana prostfednictvim dvou valcovych cepli
na predni strané robotické spojky

NSR
Roboticka spojka
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Ekonomicka automatizace obrabécich stojii bez

prichodu média

Obrabéci stroje, které nemaji vedeni média uvnitf stroje ted'
mohou byt se spojkou média VERO-S zakladany automaticky Oba
moduly VERO-S a pneumatické upinaci systémy mohou byt
spustény prostfednictvim spojky média ve vedeni média na
strané robota. Spojkou média mohou byt dodatecné vybaveny
vsechny standardni upinaci stanice VERO-S NSL plus a VERO-S
NSL3.

© Upinaci stanice VERO-S NSL3
Uzivano jako zakladna pro rychlou a opakovatelnou vyménu
upinacich zafizeni

® Spojka média
Jednoduché dodatecné vybaveni pro vSechny standardni
upinaci stanice

© Spojkové Sroubeni
Spojovaci sily zavisi na robotu, upinaci stanici a upinacim
zafizeni

O Roboticka spojka
Vyzadovana pfesnost polohovani:
Radidlné £0,3 mm
Axidlné +0,5 mm

©® Upinaci paleta s upinacim silovym blokem TANDEM KSP3
Upinacimi paletami pro spusténi pneumatickych upinacich
zafizeni prostfednictvim palety neni mozné vybavit
dodatecné.

VERO®-§




VER@®-§

Moznosti monitorovani

Monitorovani otevienych nebo zavrenych stavii

(volitelné)

Polohu upinacich smykadel Ize monitorovat pomoci vhodnych
magnetickych spinacl (pfislusenstvi) (modul otevieny-zavieny).
Magnetické spinace jsou pfipevnény na vnéjsSku modulu -
modernizace trva jen nékolik minut. Toto monitorovani zajistuje
maximalni spolehlivost procesu pfi kazdodennim pouZiti NSR.

©® Roboticka spojka uzaviena
® Roboticka spojka oteviena

Integrované monitorovani pritomnosti palet

Induktivni bezdotykovy spinac (pfisluSenstvi) monitoruje
pfitomnost upinaciho ¢epu a tim i pfitomnost palety. Toto
monitorovani zajiStuje maximalni spolehlivost procesu pfi
kazdodennim pouziti NSR.

Monitorovani prostrednictvim monitorovaci jednotky
s rozhranim 10-Link

S robotickym modulem NSR3 138 se poprvé zaznamendvaji stavy
"modul otevfen", "modul zavien", "modul zavien s upinacim
Cepem" a "pfitomnost palety" prostfednictvim monitorovaci
jednotky a prenaseji se do fidici jednotky stroje pres rozhrani
10-Link. Jedna se o spojeni point-to-point (P2P je sluzba pfenosu
dat v uzaviené siti mimo internet) nezavislé na provozni sbérnici,
které umoziuje vyménu uddlosti i procesnich a servisnich dat
mezi fizenim stroje a upinacim zafizenim a m(Ze byt integrovano
do témér jakéhokoli systému provozni sbérnice.

NSR
Roboticka spojka
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Lehké robotické moduly

Lehké robotické moduly z tvrdé eloxované hlinikové
slitiny

Ti robotické moduly NSR mikro 60, NSR mini 100 a NSR3 160 jsou
vyrobeny z vysoce odolné a tvrdé eloxované hlinikové slitiny.
Nizkd hmotnost a extrémné Stihld konstrukce umoZiuji nakladani
stroje velmi blizko stolu.

NSR mikro 60

Extrémné $tihla roboticka spojka z tvrdé eloxované hlinikové
slitiny pro manipulaci s malymi paletami s krouticim momentem
az15 Nm.

NSR mini 100

Extrémné Stihla robotickd spojka z tvrdé eloxované hlinikové
slitiny pro manipulaci s malymi paletami s krouticim momentem
az 75 Nm.

NSR3 160

Extrémné $tihla robotickd spojka z tvrdé eloxované hlinikové
slitiny pro manipulaci s paletami s krouticim momentem az
700 Nm.
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Robustni robotické moduly

Robustni robotické moduly pro manipulaci s tézkymi

paletami

Specialni konstrukce robotickych moduld NSR3 138 a NSR maxi 220
zajistuje vysokou robustnost s vysokou kroutici schopnosti. Diky
tomu mohou roboty snadno manipulovat i s téZkymi paletami.

NSR3 138

Robustni robotickd spojka pro manipulaci s téZkymi paletami s
krouticim momentem az 1500 Nm.

NSR maxi 220

Robustni roboticka spojka pro manipulaci s téZkymi paletami s
krouticim momentem aZ 4000 Nm.

NSR
Roboticka spojka
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VERO-S spojka pro prenos médii

Obrabéci stroje, které nemaji vedeni média uvnitf stroje ted
mohou byt se spojkou média VERO-S zakladany automaticky Oba
moduly VERO-S a pneumatické upinaci systémy mohou byt
spustény prostrednictvim spojky média ve vedeni média na
strané robota. Spojkou média mohou byt dodatecné vybaveny
vsechny standardni upinaci stanice VERO-S NSL plus a VERO-S
NSL3.

1. Upinaci stanice se spojkou médii

Kazdd4 upinaci stanice NSL3 mlZe byt vybavena specialné
navrzenou spojkou médii.

2. Otevieni upinaci stanice

Robot otevird upinaci stanici pomoci jednotky pro pfenos médii,
kterd je bocné pfipevnéna ke strojnimu stolu. Zpétny ventil
zajistuje, Ze upinaci stanice zlistane oteviena.

3. Automatizované zakladani upinaci stanice

Upinaci zafizeni pak mdZe byt naloZeno na upinaci stanici. BEhem
procesu zakladani Ize upinaci zafizeni soucasné otevfit a diky
zpétnému ventilu zGstane trvale oteviené i po odpojeni.
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L. Zajisténi upinaci stanice

Moduly Ize odvzduSifiovat a uzavirat jejich opétovnym pfipojenim
k jednotce pro pfenos médii upinaci stanice. V dlsledku toho je
upinaci zafizeni procesné spolehlivé pfipevnéno k upinaci stanici
s vysokou presnosti opakovani.

5. Automatizované zakladani obrobku

Obrobek Ize poté rychle a jednoduse zakladat pomoci chapadla
SCHUNK.

6. Zajisténi upinaciho zarizeni

Upinaci zafizeni se upne opétovnym pfipojenim robota k upinaci
paleté. Poté mlZe zacit obrabéni.

Alternativni verze upnuti

Alternativné Ize tento princip upnuti realizovat také pomoci
mechanicky ovladanych upinacich zafizeni. V tomto pfikladu se
pouziva stfedici svérak KONTEC KSC3.
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Roboticka spojka

Paletova spojka
Vhodné pro roboticky modul NSR mikro 60

Rozsah dodavky

Paletova spojka, upinaci ¢epy, upeviiovaci Srouby, krytky, navod k obsluze

Technické udaje

Popis D Material Max. velikost palety Vlastni hmotnost
[mm] [ke]
PKL mikro 60 1357112 Hlinik 100 x 100 0.07
14
D-D 34.6 10.4 —‘

5.5

I
36
21
M4
46.3
59
lw)

/K%c

Pfedmét technickych zmén.

12


https://schunk.com/de/de/p/000000000001357112?utm_source=SPT-Katalog-PDF&utm_medium=Variante
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Prislusenstvi

Upinaci cepy SPx mikro

Standardni upinaci ¢epy pro tvarové
spojeni obrobkd nebo zafizeni s upinacimi
moduly NSE mikro.

Vhodné pro Popis D

PKL mikro 60 SPA mikro 10 0436610



https://schunk.com/de/de/p/000000000000436610?utm_source=SPT-Katalog-PDF&utm_medium=Variante
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