
Hand in hand for tomorrow

NSR

用于高端码垛的机器人联轴器
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NSR

机器人联轴器

在极靠近机床工件台的位置进行托盘搬运的免维护机器人联
轴器

VERO-S NSR 系列机器人联轴器经过多年市场验证，为高效的机

器人辅助机床托盘更换设立了标准。三类机器人模块 

NSR mikro 60、NSR mini 100 和 NSR 160 均由高强度硬质阳

极氧化铝合金制成。得益于较轻的质量和超薄的设计，这些模块

可在极靠近机床工作台的位置进行上下料。同时，使用坚固耐用

的机器人模块 NSR3 138 和 NSR maxi 220 可以轻松搬运重型

托盘。

优势 - 您将获益

十分适合自动化

在极靠近机床工作台的位置进行上下料。

所有模块均可使用压力为 6 bar 的系统进行操作

无需额外的压力增强器

通过短锥定位

极简连接接口，重复精度< 0.02 mm

可产生最高下拉力的专利双行程系统

最小空间下的高力度传输

适形、自锁锁定

即使在压力下降情况下仍可保持下拉力不变

标配增压功能

增加高达 300% 的下拉力

标准版集成有吹扫清洁功能

保护所有功能表面免受灰尘和切屑的影响，保障高流程可

靠性

模块打开或关闭以及托盘是否存在的感应监控

最大化工艺可靠性

技术参数
描述 增压功能 下拉力 下拉力，带增压 最大力矩 Mx 最大力矩 Mz

[kN] [kN] [Nm] [Nm]

NSR mikro 60 ● 0.5 1.5 15 32

NSR mini 100 ● 1 4 75 200

NSR3 160 ● 4 15 700 1600

NSR3 138 ● 8 28 1500 1600

NSR maxi 220 ● 12 50 4000 4000
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NSR3 160 功能

机器人模块的夹持力由集成的弹簧组提供。轴向活塞和专利驱动机构将弹簧力转化为定位销上的最大下拉力。由两个夹持滑块实现夹

持，并有自锁功能。此外，可借助于集成的增压功能增大下拉力。模块可使用 6 bar 系统压力打开。

1 高精密短锥定心

确保微米极精确连接

2 SCHUNK 专利快速行程和夹持行程

确保活塞和夹持滑块之间的高下拉力

3 增压功能

用于增强下拉力

4 大接触面

传递下拉力和夹紧力

5 全密封系统

因此完全免维护

6 带内置清洗功能的钢嵌体

更耐磨

7 监控夹持滑块位置模块的开启和关闭

可以通过感应接近开关

8 重量优化设计

适用于最大有效负载

9 角向定位槽

适用于夹持托盘的方向定位

10 定位销上的插入半径

即使发生倾斜和偏转时仍可快速安全连接

11 模块启动

按要求从侧面或底部

12 带肩螺栓

实现机器人联轴器的准确定位

13 气动系统

6 bar 启动
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通过短锥定心

SCHUNK快换系统将精密短锥定心与适形和自锁结合。

通过夹持滑块锁定

夹持滑块和定位销之间的接触面大，因此表面压力小，从而实现长使用

寿命。

轻松连接

夹持销和夹持模块的入口半径能保证连接快捷且安全，即使有倾角和

偏心也无影响。

好处：补偿了机器人的不准确。

配备增压功能

为了提高引入力，在夹持过程中，用压缩空气对快换托盘模块额外加

压。使用增压功能与单纯基于弹簧弹力的夹持相比，下拉力的增大系数

为 4（最大 50000 N） 。增压功能开启后，能够实现更高的负载。

1 弹簧力

不锈钢抗疲劳压力弹簧。

2 附加力

增压功能的效果。

3 增压功能接头
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超薄设计

机器人联轴器采用超薄设计，托盘可在非常靠近机床工作台的位置上

料。与 NSA3 托盘模块组合使用，所需操作高度非常低 - 机床空间仍

为工件保留。

基于空气吹扫的清洁

标准型号中集成的清洁功能确保扁平工作面、定心锥、中心孔和角向定

位槽的最佳清洁。钻孔在机器人联轴器和托盘联接之间形成空气膜，确

保所有表面的洁净度。

机器人联轴器的控制

模块打开和增压功能均可以从侧面或底部驱动。用于空气吹扫的所有

接口均固定在侧面。

1 打开

2 增压功能

3 空气吹扫

托盘的角向定位

通过夹持销，托盘被机器人联轴器拉回。围绕中间纵轴的角向定位装置

是通过侧面的斜面或前部的两个圆柱销固定的。

1 可能 1

通过侧向面将角向定位装置固定到机器人联轴器上

2 可能 2

通过圆柱销将角向定位装置固定到机器人联轴器的前面
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机床刀具的经济自动化，无介质通道

借助于 VERO-S 的介质接口，在设备内部无介质通道的机床也可以实现

自动化上下料。VERO-S 模块和气动夹持系统这两者均可以由安装在机

器人一侧的介质通道启动。可以将介质通道改装至所有标准 VERO-S 

NSL plus 和 VERO-S NSL3 夹持站。

1 VERO-S NSL3 夹持站

用作夹持装置快速可重复更换的基础

2 介质通道

所有标准夹持站上的简单改装

3 连接突榫

夹持力取决于机器人、夹持站和夹持装置

4 机器人联轴器

所需定位精度：

径向 ±0.3 mm

轴向 +0.5 mm

5 带有 TANDEM KSP3 强力夹具的夹持托盘

无法改装用于通过托盘启动气动夹持装置的夹持托盘
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监控选项

监测松开或夹紧（选配）

利用适当的磁开关（附件）监测夹持滑轨的位置（模块开启 - 关闭）。

磁开关固定在模块外部 - 仅需几分钟，即可完成改装。该监测装置确

保在日常使用 NSR 时获得最大过程可靠性。

1 机器人联轴器关闭

2 机器人联轴器开启

集成托盘存在监控

感应接近开关（附件）直接监测定位销以确定托盘是否存在。该监测装

置确保在日常使用 NSR 时获得最大过程可靠性。

通过带有 IO-Link 接口的监控装置进行监控

在 NSR3 138 机器人模块中，“模块已打开”、“模块已关闭”、“模块使

用拉钉关闭”和“托盘存在”状态首次通过监控装置记录，并通过 

IO-Link 接口传输到机器控制系统。这是一种独立于现场总线的点对

点连接，可以在机器控制和夹持设备之间交换事件以及过程和服务数

据，几乎可以集成到各种现场总线系统中。
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轻型机器人模块

轻型机器人模块由硬质阳极氧化铝合金制成

三款机器人模块 NSR mikro 60、NSR mini 100 和 NSR3 160 均由高

强度硬质阳极氧化铝合金制成。轻巧的重量和极其纤薄的设计使用户

可以在非常靠近机床工作台进行上下料。

NSR mikro 60

采用硬质阳极氧化铝合金制成的超薄型机器人联轴器，适用于小型托盘

搬运，可承受扭矩高达 15 Nm。

NSR mini 100

采用硬质阳极氧化铝合金制成的超薄型机器人联轴器，适用于小型托盘

搬运，可承受扭矩高达 75 Nm。

NSR3 160

采用硬质阳极氧化铝合金制成的超薄型机器人联轴器，适用于托盘搬

运，可承受扭矩高达 700 Nm。
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坚固机器人模块

用于搬运重型托盘的坚固机器人模块

机器人模块 NSR3 138 和 NSR maxi 220 的特殊设计确保高稳定性和

高扭矩。因此，即使是重型托盘，机器人也能轻松搬运。

NSR3 138

用于重型托盘搬运的坚固型机器人联轴器，扭矩承受力高达 

1,500 Nm。

NSR maxi 220

用于重型托盘搬运的坚固型机器人联轴器，扭矩承受力高达 

4,000 Nm。
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VERO-S 介质通道

借助于 VERO-S 的介质接口，在设备内部无介质通道的机床也可以实现

自动化上下料。VERO-S 模块和气动夹持系统这两者均可以由安装在机

器人一侧的介质通道启动。可以将介质通道改装至所有标准 VERO-S 

NSL plus 和 VERO-S NSL3 夹持站。

1. 带介质通道的夹持基座

每个 NSL3 夹持基座都能配备专门设计的介质通道。

2. 打开夹持基座

机器人使用横向连接到机床工作台的介质传输单元打开夹持基座。止回

阀可确保夹持基座保持打开状态。

3. 夹持基座自动上下料

随后即可将夹持装置装载到夹持基座上。在上料过程中，可以同时打开

夹持装置。并且由于使用了止回阀，夹持装置在通道切断后也能持续保

持打开状态。



11

NSR

机器人联轴器

4. 锁定夹持基座

将模块与夹持站的介质传输单元再次对接，可实现模块的通风和关闭。

因此能够可靠地将夹持装置以较高的重复精度夹持到夹持站上。

5. 自动工件上料

使用 SCHUNK 机械手可以快速简单地进行工件上料。

6. 锁定夹持装置

将机器人再次固定到夹持托盘，从而夹紧夹持装置。即可开始加工。

可替换夹持版本

或者，也可以使用机械驱动的夹持装置来实现这种夹持原理。在该示例

中，使用的是 KONTEC KSC3 中心夹紧虎钳。
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机器人联轴器

托盘联接
适用于机器人模块 NSR mikro 60

标配范围
托盘联轴器、定位销、安装螺钉、盖帽、操作手册

技术参数

描述 ID 材料 最大托盘尺寸 重量

[mm] [kg]

PKL mikro 60 1357112 铝 100 x 100 0.07

根据技术变化。

https://schunk.com/de/de/p/000000000001357112?utm_source=SPT-Katalog-PDF&utm_medium=Variante
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附件

SPx mikro 拉钉
使用标准拉钉和 NSE mikro 夹持模块对工件
或设备进行适形连接。

适用于 描述 ID

PKL mikro 60 SPA mikro 10 0436610

https://schunk.com/de/de/p/000000000000436610?utm_source=SPT-Katalog-PDF&utm_medium=Variante
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