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Technischer Produkt Guide

DISCLAIMER

Diese Prasentation enthalt vertrauliche Informationen,
die nur fur den internen Gebrauch bestimmt sind.

Geben Sie diese nicht an Kunden weiter und verwenden
Sie sie nicht Uber den vorgesehenen Zweck hinaus.

Vertraulichkeit ist eine Teamleistung - wir alle spielen
eine wichtige Rolle beim Schutz sensibler Daten.

Daher miissen Sie die folgenden Inhalte weiterhin mit der groRtmoglichen

Sorgfalt und Vertraulichkeit behandeln.
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AGM

AGM-Z - 10 BaugrofRen
Ausgleichen Modular

AGM-Z 031 AGM-Z o40 AGM-Z 050 AGM-Z 063 AGM-Z 080 AGM-Z 100

AGM-Z 125 AGM-Z160 AGM-Z160L AGM-Z 200
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AGM
AGM-XY - 10 BaugroRen €D
Ausgleichen Modular

AGM-XY 031 AGM-XY oyo AGM-XY 050 AGM-XY 063 AGM-XY 080 AGM-XY 100

AGM-XY 125 AGM-XY 160 AGM-XY 160L AGM-XY 200

SCHUNK /s
SCHUNK /s
= SCHUNK /s
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AGM

AGM-W - 3 BaugrofRen
Ausgleichen Modular

AGM-W o050 AGM-W 063 AGM-W 080

6
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AGM - Aligemein
Bezeichnungssystematik AGM

AGM-Z 160L
Y N T N T

Produktfamilie Baureihe BaugrofBe
L steht fiir , Large”

Ausgleichen Modular

AGM-XY 080-P
. AeM | x| o0 | P

Produktfamilie Baureihe BaugroRe Variante mit
Positionsspeicher

AGM-W 050
. AeM w00

Produktfamilie Baureihe BaugroRe
]
> / Beachte:
- = Die BaugroRen sind nach ISO-Flansch benannt. Es gibt zwei AGM-Einheiten mit 160 ISO-Flansch, die BaugroBe 160 und 160L. L steht fiir , Large"
P ~ Zubehor wie Sensorik oder Feder- und Luftpatronen miissen zusatzlich bestellt werden und werden unmontiert an den Kunden geliefert.
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AGM - Aligemein
Bezeichnungssystematik AGM

AGM-XYZ 080-P
I R T T

Produktfamilie Baureihe BaugroRe Variante mit
Positionsspeicher

Ausgleichen Modular

Beispiele:
AGM-XYZ 160L-P | Kombinierte Ausgleichseinheit XYZ in BaugrofRe 160L, L steht fir , Large” mit Positionsspeicher
AGM-WZ 050 | Kombinierte Ausgleichseinheit WZ , W steht fir winklig
AGM-XY 160 | Ausgleichseinheit XY in der BaugréRe 160 ohne Positionsspeicher
AGM-W 080 | Ausgleichseinheit W (winklig) in BaugroRe 080
AGM-Z 160L | Ausgleichseinheit Z in der BaugrofRe 160L
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AGM - Eigenschaften

AGM vs. AGE

Mehr Sensoroptionen
AGM-Z: 7 Optionen
AGM-XY: 6 Optionen
AGM-W: 3 Optionen

Standardisierte Adapterplatten
Jeweils eine FlanschgroRe (ISO) kleiner und groRer

Data Matrix Code (DM()
Kunde kann diese mit Handy wie ein QR-Code einlesen -> Kunde erhadlt weitere
Informationen

Serialisierung
Vorteil fiir After Sales, Kunde kann Service Seriennummer nennen

GroRerer Traglastbereich
AGM-Z: 2 - 430 kg
AGM-XY: 2 — oo kg
AGM-W: 5,5 — 32 kg

Anpassbares Wegmesssystem
(ab BG080 AGM Z & XY) Demnadchst verfiigbar

Hochprdzise Messung von Hohenunterschieden in mm z.B. zur Prozessiiberwachung
IPD Induktiv haufig von Automobilbranche genutzt

AGM-Z: fester Endanschlag
feste Endlage in ausgefahrenem Zustand-
dadurch bessere Wiederholgenauigkeit (0,02 mm)

AGM-Z: Federkraft reduzierbar
Federn konnen vom Kunden ausgebaut werden

AGE-Z2: 4 Optionen
AGE-XY: 1 Option
AGE-W: Gab es bisher nicht

Keine Adapterplatten im Standard

Gab es bisher nicht

Gab es bisher nicht

AGE-Z 2 | AGE-S-Z: 5 — 160 kg
AGE-XY / AGE-S-XY: 1,5 — 160 kg

AGE-Z 2: nur min. und max.-Stellung abfragbar
AGE-XY: nur zentrische Lage abfragbar

AGE-Z 2 hatte Spiel

Unterschiedliche Federvarianten; die gewiinschte Variante musste bestellt
werden; ein nachjustieren war nicht moglich

. 10
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AGM - Eigenschaften
AGM vs. AGE €D
AM_ . AE__

AGM-XY: Fiihrungskonzept AGE-XY

Kreuzrollenfiihrung und Nadelrollenfiihrung (ab BaugroRe 80): Gleitfiihrungen:

Robuster als die bisherigen Gleitfiihrungen bei Anwendungen mit hohen Traglasten und Nicht so hoch belastbar, Schwergdngiger, max. Abstand zum Fligezentrum muss
Momenten, kein Verkanten, geringerer interne Verschiebekraft (Leichtgdangigkeit) beachtet werden wegen verkanten/verklemmen

Flihrungen auf einer Ebene (patentiert), geringere Bauhdhe AGE-S: Fiihrungen auf zwei Ebenen, dadurch mehr Bauhohe

AGM-XY: Feder- und Luftpatrone

StandardmaRig nachriistbar Nur durch Modifikation (Sonder) nachriistbar
Funktion: Gewichtskraft kann in eine Richtung abgefangen werden (AGM bleibt in o-

Stellung)

Federpatrone: wirkt rein liber Federkraft. Einstellbarkeit manuell mittels Inbusschliissel

Luftpatrone: wirkt liber Pneumatik und Feder. Einstellbarkeit/Regelung wdhrend des
Prozesses mittels Druckluft moglich

AGM-XY: Hubbegrenzung

Stufenlos mechanisch anpassbarer Ausgleichshub oder Begrenzung bzw. Sperrung einer Nur durch Modifikation (Sonder) moglich
ganzen Ausgleichrichtung (z.B. Y-Richtung) mdglich

Kombinatorik (AGM-XYZ und AGM-W2)

Vormontierte Kombieinheiten erhdltlich. Kombinatorik ist ohne zusatzliche Adapterplatte  Nur durch Kombination von Standard-Einheiten mdglich, nicht aufeinander
moglich, wenn die gleiche GréRe kombiniert wird. Der Werkzeugflansch (zwischen XY abgestimmt
und Z) entfdllt, wodurch die Einheit Eigengewicht und BauhGhe einspart.

1
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AGM - Eigenschaften

Patentierte Technologie bei AGM

SCHUNK sichert sich Alleinstellungsmerkmale durch internationale Patente

(Deutschland, Europa, USA, China, Siidkorea).

- Patentierte AGM-XY:
inklusive Fihrungskonzept auf einer Ebene
und Feder- und Luftpatronen

- Patentierte AGM-W:
Steuer- und Verriegelungskolben fiir
Winkelausgleich

* Kombi-Einheiten AGM-XYZ und AGM-WZ:
Patent angemeldet

=== Bundesrepublik Deutschland e

Urkunde

Uber die Erteilung des
Patents Nr. 10 2023 112 875

Bozelchnung:
Ausgleichseinheit flr eine Automatisierungsanlage, Handhabungsvorrichtung
1PC:

B25J 19/06
Inhaber/inhaberin:

SCHUNK SE & Co. KG Spanntechnik Greiftechnik Automatisierungstechnik,
74348 Lauffen, DE

Erfinder/Erfinderin:
Franz, Michael, 74360 lisfeld, DE; Feucht, Thomas, 74336 Brackenheim, DE

Tag der Anmeldung:
16.05.2023

Tag der Verdffentlichung der Patentertellung:
25.07.2024

Die

identin des T Patent- und
&i\.ﬁ)\
_*, 2
Eva Schewior 2 *E\
!

Manchen, 25.07.2024

Den siktuellen Rechtssiand und Schutzumtang ertnehman Sk bitte cam DPMAregistar unter www.doma.ds.

= Bundesrepublik Deutschland s

Urkunde

tiber die Erteilung des
Patents Nr. 10 2023 133 422

Bezelchnung:
Winkelausgleichseinheit mit Steuer- und Verriegelungskolben, Spann- und/oder
Greifvorrichtung und Handhabungsvorrichtung
1PC:

B25J 19/06

Inhaberfinhaberin:
SCHUNK SE & Co. KG Spanntechnik Greiftechnik Automatisierungstechnik,
74348 Lauffen, DE

Uhler, Johannes, 74930 Ittlingen, DE; Barta, Daniel, 74198 Untergruppenbach, DE
Tag der Anmeldung:
29.11.2023
Tag der der
20.02.2025

Die Préasidentin des Deutschen Patent- und Markenamts

B s Sl
s T
Eva Schewior & z

S 7
\& 2y *v:-
Mdlnchen, 20.02.2025 \kaiy

Den aktuohion Rochtsstand und Schutzumfang entranman Sie bitta dom DPMACGGISIEr urtar www,dpma.de.

Nur fiir den internen Gebrauch
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AGM - Eigenschaften

Anpassung Federkraft AGM-Z

« Keine verschiedene Federvarianten mehr (wie bei AGE-Z 2)

- AGM-Z wird mit 4 (kleine BaugroRBen) bzw. 6 Federn (groRe BaugroRBen) ausgeliefert

» Die Federkraft kann durch Reduktion der Federanzahl angepasst werden

- genauen Reduktion der Federkraft bei einer Anpassung der Federn = siehe Bedienungsanleitung (BA)

Kapitel ,,Anpassung Federkraft"

ALT

Technische Daten

Bezeichnung IMEE-I 2-050-1 AGE-Z 2-050-2 I
Ident.-Nr. 0326453 0326454
Ausgleichsweg 2 [mm] 8 8

Empfohlenes Handlinggewicht [kg] 5 5

zet:;ifgelungskrafl eingefahren bei IN] 300 280
:etl;ralfgelungskraft ausgefahren bei N] 500 500
|Min. Federkraft [N] 20 40

Max. Federkraft 0] 40 60

Min./Nenn-imax. Betriebsdruck [bar] 2.50-16 2.5/1-16
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.02 0.02

Anschluss roboterseitig 150 9409-1-50-4-M6 150 9409-1-50-4%-M6&
Eigenmasse [kgl 0.55 0.55

Min./max. Umgebungstemperatur  [*C] 5160 5I60

AbmaRe XxYx I [mm] 64 x 64 x 53 6l x 6L x 53

| \
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NEU

Technische Daten

Bezeichnung AGM-Z 050
Ident.=Nr. 1575965
Ausgleichsweg I [mm] 6

E:‘:Eif;al':lenes Handlinggewicht kgl 8.5

Elr:rpi):z :It:rl'les Handlinggewicht kg] 6

:et:;‘l:gelungskraft eingefahren bei N 550
:e;:::gelungskraft ausgefahren bei N 200
| Min. Federkraft IN] 29

Max. Federkraft TN 65

Min./Menn-/max. Betriebsdruck [bar] 2.516/6.5
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.02

Anschluss roboterseitig ISO 9409-1-50-4-M6
Anschluss werkzeugseitig IS0 9409-1-50-4-M6
Eigenmasse [kgl 1

Min./max. Umgebungstemperatur  [°(] 5/60

AbmaRe Xx Y xZ [mm] B85 x 85x50.5
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AGM - Eigenschaften

Flihrungskonzept AGM-XY

AGM-XY 080
Lage der Fiihrungen auf einer Ebene.

Fiihrungskonzept ist patentiert

Fiihrungsschiene
fiir Nadelrollenfiihrung

'
s / Von BaugroRe 031 bis 063
-@- Kreuzrollenfiihrung
’ s Ab BaugrioBe 080
S  Nadelrollenfiihrungen

Nur fiir den internen Gebrauch
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AGM - Eigenschaften

Fiihrungskonzept AGM-XY vs. AGE-XY ¢

Vorteil in der Bauhohe

AGM hat Fuhrungsschienen fiir X- und Y-Ausgleich auf einer Ebene

AGM SCHUNK AGM-XY SCHUNK AGE-XY Bauhohen Ersparnis Bauhohen Ersparnis

BaugroRe AbmaRe: LIW x H [in mm] | AbmaRe: d x H [in mm] BaugroRe in [mm] in [%]
AGM-XY 031 652 X 39
AGM-XY ogo 752 X 4.6 @65 X 4,8 AGE-XY-050 2 L,3
AGM-XY 050 852 X 48,5 @80 x 56 AGE-XY-063 7,5 15,5
AGM-XY 063 1052 X 55 @100 X 62 AGE-XY-080 7 12,7
AGM-XY 080 1352 X 61 160 X 175 X 76,5 AGE-S-XY-125 15,5 25,1
AGM-XY 100 1652 X 70 200 X 215 X 97 AGE-S-XY-160 27 38,6
AGM-XY 125 2052 X 85 200 X 215 X 97 AGE-S-XY-160 12 14,1
AGM-XY 160 2602 X 101 250 X 270 X 118 AGE-S-XY-200 17 16,8
AGM-XY 160L 2852 X 122
AGM-XY 200 2852 X 135

1
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AGM - Eigenschaften

Flihrungskonzept AGM-XY vs. AGE-XY

AGE-XY 080

Compensation unit XY

Durch neue Kreuzrollen- bzw. Nadelrollenfiihrung der AGM-XY
kein Verklemmen bei groRem Verschiebeabstand.

Bisher bei AGE-XY: =
Max. Abstand Verschiebekraft Z _—
* AGE-XY-50: 120mMm
AGE-XY-63: 160mm Technische Daten
- AGE-XY-08o0: 200mm P . st

-
-

Ausgleichsweg XY [mm] +2.5 +2.5

Auslenkung rotatorisch ] +12 *12
. . . . . . E;fif:ar:lenes Handlinggewicht fig] 6 6
Hinweis: Der Wert zur maximalen Verschiebekraft in Z-Richtung s, h

horizontal

wird bei der AGM-Produktfamilie nicht mehr im Katalog Empfonlenes andiinggewicht

Positionsspeicher

angegeben. Sollte dieser Wert dennoch von Interesse sein, kann  wcgeunsor Mmoo

. . Max. Belastungskraft verriegelt ] 130 130
er auf unserer Website unter schunk.com eingesehen werden. (abenkeattPosiionsspeicher
Max. radiale Kraft,
Positionsspeicher ] o
Rotationsmoment Positionsspeicher [Nm] 1.2
I Max. Abstand Verschiebekraft Z [mm] 120 120
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck [bar] 2.5/6/8 2.516/18
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.1 0.1
Anschluss roboterseitig 150 9409-1-50-4-M6 150 9409-1-50-4-Mb&
Eigenmasse [kg] 0.46 0.47
Min./max. Umgebungstemperatur  [°(] 5160 5/60
AbmaBe @D xZ [mm] 65 x L8 65 x 48

16
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AGM - Eigenschaften

Hubbegrenzung AGM-XY vs. AGE-XY  SCHUNKE

» Ausgleichshub kann durch die integrierte Hubbegrenzung eingestellt werden.
* Auch die Sperrung einer ganze Ausgleichsrichtung z.B. Y ist moglich.
» Schraube der Hubbegrenzung wird bis zum bendtigten Ausgleichsweg ein- bzw. ausgeschraubt

Einstellung des Hubs in der X-Achse:

| mm— ]

Einstellung des Hubs in der Y-Achse:

Einstellschrauben
zur Hubbegrenzung

1
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AGM - Eigenschaften

Steuerkolben AGM-W

* Auslenkungskraft mittels Druckluft einstellbar

- Bei horizontaler Anwendung oder freier Orientierung im Raum kann der Steuerkolben iiber den
Luftanschluss (B) aktiviert werden, um ein Abkippen der entriegelten Ausgleichseinheit durch die

Gewichtskraft zu verhindern.

Steuerkolben inaktiv

o Beim Entriegeln der AGM
c| kippen die Werkzeugseite
£| entsprechend der
21 Gewichtskraft nach unten
3 (griiner Pfeil)
(&)

v

Nur fiir den internen Gebrauch

Steuerkolben aktiv

Durch beaufschlagen des
Steuerkolben kann die
Gewichtskraft abgefangen und
die Einheit in der zentrischen
Lage gehalten werden

18



AGM - Eigenschaften

Modularitat:
Kombinierbare Baureihen

Vorteil in der Bauhohe

SCHUNK AGM SCHUNK AGM . . . .
BaugroRe Einzeln aufeinandergesetzt Kombinierter Einheit Bauhqhen Sel LIl Bauhol?en Ersparnis
Bauhohe in [mm] Bauhohe in [mm] in [mm] in [%]
031 81 72 9 1"
040 o1 81,3 9,7 1
050 99 89,5 9,5 10
063 15 103 12 10
080 137 122,5 14,5 1
100 158,4 141 17,4 1
125 180 162,5 17,5 10
160 208* 187,2* 20,8* 10*
160L 255,4 230,6 24,8 10
200 295* 265,5* 29,5* 10*

*Technische Daten konnen sich dndern. BaugrofRen sind in der Konstruktionsphase.

1
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AGM - Eigenschaften

Modularitat;:

Kombinierbare Baureihen

Vorteil im Eigengewicht

BaugroRe

SCHUNK AGM

Einzeln aufeinandergesetzt

SCHUNK AGM
Kombinierter Einheit

Gewicht Ersparnis
in [kg]

Gewicht Ersparnis
in [o/o]

031
040

050

063

080
100

125

160
160L

200

Eigengewicht in [kgl]
1,03
1,47
1,95
3,90
7,20
11,80
20,60
41,10*
56,90

79,00*

Eigengewicht in [kg]
0,9
1,4
1,9
3.7
6,7
1
20

36,9*
53
75,5*

*Technische Daten konnen sich dndern. BaugrofRen sind in der Konstruktionsphase.

Nur fiir den internen Gebrauch

0,13
0,07
0,05
0,2
0,5
0,8
0,6
L,1*
3,9
3,95*
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AGM - Eigenschaften

Modularitat: AGM-W
Kombinierbare Baureihen

Vorteil in der Bauhohe

SCHUNK AGM SCHUNK AGM " . " .
. . . . . . . Bauhohen Ersparnis Bauhohen Ersparnis
BaugrofRe Einzeln aufeinandergesetzt Kombinierter Einheit o i in [%]
Bauhdhe in [mm] Bauhdhe in [mm] 8
050 15,5 107 8,5 7
063 135 123 12 9
080 164 147,5 16,5 10

N
Beachte:
'@' Wenn eine Kombination von AGM-XY und AGM-W gefordert ist, miissen die beiden Baureihen einzeln aufeinandergesetzt werden.

’ N\ Keine Kombinierte Einheit vormontiert.
. . 21
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AGM - Eigenschaften

Modularitat;: AGM-W
Kombinierbare Baureihen

Vorteil im Eigengewicht
SCHUNK AGM SCHUNK AGM

BaugroBe Einzeln aufeinandergesetzt Kombinierter Einheit GeW|cirr|lt[IIE(rs]parn|s GeW|cihr:c ;;s]parnls
Eigengewicht in [kg] Eigengewicht in [kg] & o
050 2,15 2,1 0,04 2
063 3,8 3,6 0,2 5
080 6,8 6 0,8 1
'
\ U4
- - Beachte:

Wenn eine Kombination von AGM-XY und AGM-W gefordert ist, miissen die beiden Baureihen einzeln aufeinandergesetzt werden.

pr— N Keine Kombinierte Einheit vormontiert.
. . 22
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AGM - Eigenschaften
Matching Liste: AGE-Z 2 vs. AGM-Z vs. Wettbewerbm

Traglast [l Bezeichnung e Bezeichnung
. AGE AGM
bereich

_ IN-50
1575899 AGM-Z 031 7N-80
0324453 AGE-Z 2-050-1
1575933 AGM-Z o440 ZR1040-A ZN-100
032445L AGE-Z 2-050-2
<8kg
0324466 AGE-7Z 2-063-1
0324467 AGE-7Z 2-063-2 1575965 AGM-Z 050 ZR1050-A IN-125
0324501 AGE-S-7Z-100-0
0324483 AGE-7Z 2-080-1
<32kg 03244384 AGE-Z 2-080-2 1575971 AGM-Z 063 ZR1063-A IN-160
0324526 AGE-S-7Z-125-0
| 1575977 AGM-Z 080 ZR1080-A ZN-200
<80kg
0324561 AGE-S-7-160-0 1575979 AGM-Z 100 ZR1100-A
<180kg 0324601 AGE-S-Z 200 1575990 AGM-Z 125 % IN-250
1575992 AGM-Z 160 ZR1200-A
>180kg 1575993 AGM-Z160L ZN-300
1575995 AGM-Z 200

Empfohlene AGM Ident.-Nr. als bevorzugte 23
Wahl gegeniiber den AGE-Varianten Nur fiir den internen Gebrauch


https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-50/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-50/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-50/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-80/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-80/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-80/
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_ZR1040-A__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_ZR1040-A__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_ZR1040-A__SDE__APD__V1.pdf
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-100/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-100/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-100/
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1050-a
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1050-a
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1050-a
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-125/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-125/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-125/
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1063-a
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1063-a
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1063-a
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-160/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-160/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-160/
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1080-a
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1080-a
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1080-a
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-200/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-200/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-200/
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1100-a
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1100-a
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1100-a
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1125-a
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1125-a
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1125-a
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1160-a
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1160-a
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1160-a
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-250/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-250/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-250/
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1200-a
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1200-a
https://www.zimmer-group.com/de/produkte/komponenten/robotertechnik/achsausgleiche/serie-zr1000/produkte/zr1200-a
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-300/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-300/
https://www.iprworldwide.com/produkt/zn-300/

AGM - Eigenschaften

Matching Liste: AGE-XY vs. AGM-XY vs. Wettbewer
Letien|schunicage |BME | i pc |BIEHNUNG | poderparane Bezcichung | ZMMER | R

0324900 AGE-F-XY-031-1
0324901 AGE-F-XY-031-2
0324902 AGE-F-XY-031-3 1577130 AGM-XY 031 1601825 FP1-AGM-031/040
0324920 AGE-F-XY-040-1 1582575 AGM-XY 031-P (Federpatrone)
0324921 AGE-F-XY-o040-2
0324922 AGE-F-XY-040-3
0324450 AGE-XY-050 1577137 AGM-XY oygo FP1-AGM-o031/040 - P
<8kg 0324451 AGE-XY-050-P 1582588 AGM-XY ogo-P 1601825 (Federpatrone) XYR1040-B KA-65-ZV/DV
0324940 AGE-F-XY-063-1
0324941 AGE-F-XY-063-2
032494 AGE-F-XY-063-3 KA-80-ZV/DV
1577153 AGM-XY o050 FP1-AGM-050 P —
0324463 AGE-XY 063 _ _ 1601828 XYR1050-B KA-100-ZV/DV
0324461, AGE-XY 063-P 1582589 AGM-XY o50-P (Federpatrone)
0324500 AGE-S-XY-100-0
0324503 AGE-S-XY-100-P
0324960 AGE-F-XY-080-1
0324961 AGE-F-XY-080-2
1577159 AGM-XY 063 FP1-AGM-063
0324962 AGE-F-XY-080-3 _ _ 1601841 XYR1063-B KA-125-ZV/DV
<32kg 0324480 AGE-XY 080 1582600 AGM-XY 063-P (Federpatrone)
0324481 AGE-XY 080-P
0324525 AGE-5-XY-125-0 1577181 AGM-XY 080 FP1-AGM-080 ~ o
0324528 AGE-5-XY-125-P 1582603 AGM-XY 080-P 1610655 (raderpatrone) KYR1080-8  KA-160-2V/DY

Empfohlene AGM Ident.-Nr. als bevorzugte Wahl gegeniiber den AGE-Varianten
Wenn die Funktion der AGE-F ersetzt werden soll, muss zusatzlich zur AGM noch eine Federpatrone (Zubehor) bestellt werden

. 2
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https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1040-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1040-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1040-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-65-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-65-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-65-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-65-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-65-zv-dv/
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1050-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1050-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1050-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-80-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-80-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-80-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-80-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-80-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-100-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-100-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-100-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-100-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-100-zv-dv/
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1063-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1063-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1063-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-125-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-125-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-125-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-125-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-125-zv-dv/
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1080-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1080-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1080-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-160-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-160-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-160-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-160-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-160-zv-dv/

AGM - Eigenschaften

Matching Liste: AGE-XY vs. AGM-XY vs. Wettbewer

Traglast| Ident.-Nr. Bezeichnun Ident.-Nr. Bezeichnun Ident.-Nr. Bezeichnun
bereich AGE g AGM g Federpatrone g
0324525 AGE-S-XY-125-0 1577181 AGM-XY 080 FP1-AGM-080 -
0324528  AGE-S-XY-125-P 1582603  AGM-XY 080-P 1610655 (Federpatrone) S
FP1-AGM-100
157785 AGM-XY 100 1601843 _ _ XYR1100-B i
<8okg 1582605  AGM-XY 100-P 1601844 (FFP;d?rGP;'tr?:e) XYR1125-B KA-200-2V/DY
0324560  AGE-S-XY 160 P
0324563 AGE-S-XY 160-P _ _
157187 AGM-XY 125 1610682 igl_ﬁ%n_ﬁ XYR1125-B a0 21D
1582607 AGM-XY 125-P 1610683 (Federpatrone)
0324600 AGE-S-XY-200-0 1577191 AGM-XY 160 1629643 FP1-AGM-160 .
- 200
<180KE 0324603  AGE-5-XY-200-P 1582610  AGM-XY 160-P 1620644 FP2-AGM-160 KiRnoo-f  Ki-300-light
FP1-AGM-160L
1577193 AGM-XY 160L 1601849 FP2-AGM-160L ~ - -
1582611 AGM-XY 160L-P 1601850 (Federpatrone) XYR1200-B KA-300-ZV/DV
>180kg - -
FP1-AGM-200
1577195 AGM-XY 200 1629649 g o U
1582612 AGM=XY 200-P 1629650 FP2-AGM-200 XYRoo50(CL-00-A (KA-300-S-ZV/DV)
(Federpatrone)

Empfohlene AGM Ident.-Nr. als bevorzugte Wahl gegeniiber den AGE-Varianten
Wenn die Funktion der AGE-F ersetzt werden soll, muss zusatzlich zur AGM noch eine Federpatrone (Zubehor) bestellt werden

2
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https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1080-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1080-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1080-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1100-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1100-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1100-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1125-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1125-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1125-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-200-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-200-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-200-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-200-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-200-zv-dv/
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1125-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1125-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1125-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-250-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-250-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-250-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-250-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-250-zv-dv/
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1160-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1160-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1160-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-light/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-light/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-light/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-light/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-light/
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1200-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1200-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR1200-B__SDE__APD__V1.pdf
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-zv-dv/
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR9050N-00-A__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR9050N-00-A__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR9050N-00-A__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR9050N-00-A__SDE__APD__V1.pdf
https://www.zimmer-group.com/fileadmin/pim/MER/GD/PG/MER_GD_PG_XYR9050N-00-A__SDE__APD__V1.pdf
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-s-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-s-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-s-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-s-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-s-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-s-zv-dv/
https://www.iprworldwide.com/produkt/ka-300-s-zv-dv/

AGM - Eigenschaften

Matching Liste: AGE-U vs. AGM-WZ  schunS

<8kg 1312860 AGE-U o50 1591347 AGM-WZ o050
<32kg - - 1591354 AGM-WZ 063
<8okg - - 1591355 AGM-WZ 080

Empfohlene AGM Ident.-Nr. als bevorzugte Wahl gegeniiber den AGE-Varianten

I AGM-WZ ist nicht 1:1 funktionell vergleichbar, da die WZ kein rotativen und XY Ausgleich kann.
®

26
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AGM - Zubehor
Sensorik

AGM-Z X
AGM-XY X X X X X X
AGM-W X X X

AGM-XYZ X X X X X - -
AGM-WZ X X X X X - -

]
S ¢ Beachte:
- @ = Bei AGM-W zwei verschiedene IN GroRRen:

s AGM-W 050 > IN40
< AGM- W 063 und 080 = INSO

. 2
Nur fiir den internen Gebrauch !



AGM - Zubehor

Anbausatze: IN-Sensor

040
050/063

AGM-Z 080
100/125

160

160L

200

050

AGM-W 063

080

1601727
IN 1601728
IN 1601729
IN 1601731
IN 1601732
IN 1601733
IN 1601734
IN 1601735
IN 1601739
IN 1601745
IN 1601746

Nur fiir den internen Gebrauch

Sensortyp Ident.-Nr. Anbausatz Bezeichnung Anbausatz

AS-AGM-Z-031-IN80

AS-AGM-Z-040-IN8O
AS-AGM-Z-050/63-IN80
AS-AGM-Z-080-IN80
AS-AGM-7-100/125-IN80
AS-AGM-Z-160-IN80
AS-AGM-Z-160L-IN80
AS-AGM-Z-200-IN80
AS-AGM-W-050-IN40
AS-AGM-W-063-IN80
AS-AGM-W-080-IN80

28



AGM - Zubehor

Montierte Sensoren AGM-XYZ

Demnachst

IPD bei XY: BRELECED
Wegmesssystem in X und Y
fahrt liber die schiefe Ebene

MMS-22 bei XY:
verriegelt (zentrisch)
entriegelt

MMS-A oder IOL bei XY:
Auslenkung in X
undY

MMS-A /-10L oder -PI2 bei Z:
Statusabfrage uUber den gesamten Hub,

Wegmesssystem (weniger genau wie IPD)
MMS-A: o-10V

MMS-10L: 0-1000 V

MMS-Pi2: schaltet erst wenn er seine eingeteachte Position erreicht
hat; zwei Speicherpositionen werden eingeteachte

0
Nur fiir den internen Gebrauch 3

MMS-22 bei Z:
eingefahren
ausgefahren




AGM - Zubehor m
Adapterplatten

Adapter Robot Flansch Typ GriilSe der Ausgleichseinheit
ISO 94,09-1-50-4-M6

AGM Werkzeug- und
Roboterseite Roboterseite (optional)

-~ Integriert in AGM | Ident.-Nr. R Ident.-Nr. e ERes
Roboterseitige Adapterplatte kleiner groRer
am Beispiel der AGM-Z 080
031 ISO 31,5 - - 1600680 I1SO 40
oLo ISO 40 1601226 ISO 31,5 1601228 ISO 50
050 ISO 50 1601229 ISO o 1601240 ISO 63
063 ISO 63 1601241 ISO 50 1601243 ISO 80
080 I1SO 80 1601244 ISO 63 1601245 ISO 100
100 ISO 100 1601246 ISO 80 1601248 I1SO 125
125 1SO 125 1601249 ISO 100 1601250 IS0 160
Werkzeugseitige Adapterplatte
am Beispiel der AGM-Z 080 160 ISO 160 1601252 1SO 125 1601254 ISO 200
160L ISO 160 - - 1601254 ISO 200
200 ISO 200 1601255 ISO 160 1601256 ISO 200-12xM16

¢  Beachte
@- Fiir jede AGM-BaugroRe gibt es eine Adapterplatte mit einem kleineren 1S0-Flansch und einem groBeren ISO-Flansch.
« Die Adapterplatten sind kompatibel mit dem 1SO-Flansch roboterseitig der DDF-2

- Nur fiir den internen Gebrauch 33



AGM - Zubehor

Bezeichnung Feder- /| Luftpatronen

FP1-AGM-031/040 ,
| aM | oziowo  [SONTEHAES

Federpatrone Zubehor fur die Baugrofe v~ Fiir die BaugréRen 031 und 040

Produktfamilie = = konnen dieselben Feder- und
steht fiir den /%= Luftpatronen verwendet

. werden.
Kraftbereich 5-45 N

LP1-AGM-031/040
i | AGM | o3tloso

Luftpatrone Zubehor fiir die BaugroRe
Produktfamilie

steht fiir den
Kraftbereich 5-50 N

Beispiele:
FP2-AGM -160L | Federpatrone mit Kraftbereich 1500 — 2750 N fir die BaugréRe 160L
LP2-AGM-100 | Luftpatrone 2 mit Kraftbereich 300-640 N fiir die BaugréRe 100
LP1-AGM-063 | Luftpatrone 1 mit Kraftbereich 50-200 N fiir die BaugréRe 063

Nur fiir den internen Gebrauch 34



AGM - Zubehor

Bezeichnung Anbausatz fiir Feder- / Luftpatronen

Langer Halter

AS-AGM-031/040-FP/LP-K
 AS | AGM | osoyo | FPLP | K |

Anbausatz Zubehor BaugroRe Federpatrone Kurzer Halter
flr die Luftpatrone
Produktfamilie

AS-AGM-031/040-FP/LP-L
A | AGM | omoso | PP | L

Anbausatz Zubehor BaugrofRe Federpatrone  Langer Halter
fur die Luftpatrone
Produktfamilie
Beispiele:
AS-AGM-050-FP/LP-K | Anbausatz flr Feder- und Luftpatrone Kurz fiir die BaugroRe 050
AS-AGM-160L-FP/LP-L | Anbausatz fiir Feder- und Luftpatrone Lang fiir die BaugroRe 160L

_‘ ’_ Die Anbausdtze bestehen jeweils aus Halter, Anschlag und Schrauben.
h Fiir Feder- und Luftpatronen konnen die gleichen Anbausdtze verwendet werden.

= Werden an Werkzeugseite und Roboterseite Patronen benotigt muss ein langer und ein kurzer Anbausatz verwendet werden!

Nur fiir den internen Gebrauch
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AGM - Zubehor

Vergleich Feder- und Luftpatronen  SCHUNKE

Federpatronen: Luftpatronen:

* Wirkprinzip: Funktioniert rein tber die * Wirkprinzip: Federpneumatisch — kombiniert
Kraft der integrierten Feder. Federkraft mit optionaler Druckluft Beaufschlagung

» Einstellung: Die Federkraft kann liber eine « Einstellung: Kraft stufenlos uber Luftdruck regulierbar
Einstellschraube an der Federpatrone (bis max. 6 bar). Je hoher der Druck desto hoher die
individuell vorgespannt werden Kraft. Anpassung wahrend des Prozesses moglich.

Feder deckt auch ohne Druckluft bestimmten
Kraftbereich ab. Zum Entluften Druckluft abschalten.

Nur fiir den internen Gebrauch 36



I}?M - Zubehor
Ubersicht Federpatronen

AGM Traglast Ident.-Nr. Bezeichnung Kraftbereich Ident.-Nr. Bezeichnung Ident.- Bezeichnung
BaugroRe horizontal Federpatrone Federpatrone Anschlag Nr.
in [kgl] in [N] lang Anschlag
kurz
031 1,4
1601825 FP1-AGM-031/040 5-45 1602230 AS-AGM-031/040-FP/LP-L 1602229 AS-AGM-o031/040-FP/LP-K
040 2,8
050 5,5 1601828 FP1-AGM-050 22-90 1602232 AS-AGM-050-FP/LP-L 1602231 AS-AGM-050-FP/LP-K
063 1 1601841 FP1-AGM-063 50-190 1602234 AS-AGM-063-FP/LP-L 1602233 AS-AGM-063-FP/LP-K
080 22 1610655 FP1-AGM-080 100 - 370 1610681 AS-AGM-080-FP/LP-L 1610659 AS-AGM-080-FP/LP-K
1601843 FP1-AGM-100 200-420
100 Ll 1602237 AS-AGM-100-FP/LP-L 1602235 AS-AGM-100-FP/LP-K
1601844 FP2-AGM-100 320-700
1610682 FP1-AGM-125 375 - 700
125 70 1610689 AS-AGM-125-FP/LP-L 1610687 AS-AGM-125-FP/LP-K
1610683 FP2-AGM-125 600 - 1150
1629643 FP1-AGM-160 650 - 1175
160 100 1629648 AS-AGM-160-FP/LP-L 1629647 AS-AGM-160-FP/LP-K
162964L FP2-AGM-160 1000 - 1800
1601849 FP1-AGM-160L 900 - 1630
160L 150 1602239 AS-AGM-160L-FP/LP-L 1602238 AS-AGM-160L-FP/LP-K
1601850 FP2-AGM-160L 1500 - 2750
1629649 FP1-AGM-200 900 - 1630
200 200 1629654 AS-AGM-200-FP/LP-L 1629653 AS-AGM-200-FP/LP-K
1629650 FP2-AGM-200 1500 - 2750

Von BaugroBe 100 bis 200 gibt es je zwei Federpatronen pro Baugrofe.

\
~ Nur fiir den internen Gebrauch 3

\ 4
@_ Fiir die BaugroBen 031 und 040 kdonnen dieselben Federpatronen verwendet werden.



AGM - Zubehor

Ubersicht Luftpatronen

Traglast Kraftbereich Ident.-Nr. Ident.-
AGM . Ident.-Nr. . . . Nr. .
. horizontal Bezeichnung Luftpatrone in Anschlag Bezeichnung Bezeichnung
BaugroRe . Luftpatrone Anschlag
in [kg] [N] lang
kurz
031 1,4
8 1601827 LP1-AGM-031/040 5-45 1602230 AS-AGM-o031/040-FP/LP-L 1602229 AS-AGM-o031/040-FP/LP-K

040 2,

050 5,5 1601840 LP1-AGM-050 25-100 1602232 AS-AGM-050-FP/LP-L 1602231 AS-AGM-050-FP/LP-K

063 1 1601842 LP1-AGM-063 50-200 1602234 AS-AGM-063-FP/LP-L 1602233 AS-AGM-063-FP/LP-K

080 22 1610658 LP1-AGM-080 110 - 330 1610681 AS-AGM-080-FP/LP-L 1610659 AS-AGM-080-FP/LP-K
1601846 LP1-AGM-100 150-490

100 LL 1602237 AS-AGM-100-FP/LP-L 1602235 AS-AGM-100-FP/LP-K
1601847 LP2-AGM-100 300-640
1610684 LP1-AGM-125 400 - 920

125 70 1610689 AS-AGM-125-FP/LP-L 1610687 AS-AGM-125-FP/LP-K
1610685 LP2-AGM-125 620 - 1130
1629645 LP1-AGM-160 650 - 1350

160 100 1629648 AS-AGM-160-FP/LP-L 1629647 AS-AGM-160-FP/LP-K
1629646 LP2-AGM-160 1100 - 1800
1601852 LP1-AGM-160L 790 - 1789

160L 150 1602239 AS-AGM-160L-FP/LP-L 1602238 AS-AGM-160L-FP/LP-K
1601853 LP2-AGM-160L 14,60 - 2460
1629651 LP1-AGM-200 790 - 1789

200 200 1629654 AS-AGM-200-FP/LP-L 1629653 AS-AGM-200-FP/LP-K
1629652 LP2-AGM-200 1460 - 2460

- Fiir die BaugroRen 031 und o040 konnen dieselben Luftpatronen verwendet werden.

\ U4
@ Von BaugroBe 100 bis 200 gibt es je zwei Luftpatronen pro BaugroBe.

Nur fiir den internen Gebrauch
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AGM - Zubehor
Anschraubflachen Feder- | Luftpatronen

Feder- und Luftpatronen kdnnen nur an Seite @ und €@ montiert werden T B
@ Werkzeugflansch Seite: hier kann nur der lange Anschlag (L) montiert werden “m
© Roboterflansch Seite: hier kann nur der kurze Anschlag (K) verwendet werden

* Maximal vier Feder- oder Luftpatronen an einer AGM montierbar

» Pro Seite konnen maximal zwei (a+b) Patronen montiert werden

« Auch nur eine Patrone moglich (z.B. a)

i-n-hlﬂ 'i'° 9 e
| Nurfiir den internen Gebrauch

Nur fiir den internen Gebrauch
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AGM - Zubehor
Anschraubflachen Feder- | Luftpatronen

Welche Patrone wird benotigt, um die Gewichtskraft abzufangen?

ﬂWerkzeugfIansch Seite: hier wird die Patrone ,,a" benotigt
@© Roboterflansch Seite: Patrone , b" ist erforderlich

% Beim Entriegeln der AGM sinkt die
o é Werkzeugseite entsprechend der
T Gewichtskraft nach unten (griiner Pfeil)
" v

Roboterseite
Werkzeugseite

. 0
Nur fiir den internen Gebrauch 4



A s

Lastdiagramme - Beschreibung

50
45
40
35
30
25
20
15
10
—D
o

S

Zentrischer Lastfall

- 2.5 m/s? 5 mls? =10 m/s? l NEUE Darstellung:

. ' | | | | _- Y. Kunde findet schnell eine passende Baugrolie ohne detaillierte
| . Berechnung der max. Momente und Krafte.

S e eSS S S # Vorgehen:

i 7;;’%;;* Abhdngig von der zusatzlichen Roboter-Beschleunigung und des
¥ | | Hebelarms* kann die maximale Traglast ermittelt werden, die an
| ‘,} ', die AGM angebaut werden darf.

| | | | | *Hebelarm:
7 5 | | | | Der dargestellte Hebelarm ist der Schwerpunktabstand in Z-
- 5 | | | | Richtung (Verlangerung letzte Roboterachse). Es wird bei diesem
: ; : ; ; ; : . Diagramm von einem zentrischen Anbau der Last ausgegangen,
bei dem der Schwerpunkt der Last nicht in X- und Y- Richtung
L[mm]50 100 150 200 250 300 350 400 verschoben ist.

Sobald eine auBermittige Schwerpunktlast vorliegt: Mxyz dynamisch berechnen
und mit den im Katalog angegebenen dynamischen Momentenwerten
vergleichen.

Nur fiir den internen Gebrauch 4



AGM - Auslegung

Lastdiagramme - Auswabhl

Beispiele AGM-Z 080 ~2.5 mis? 5 mis? ~10 mis?

Angaben: - s s s — -
Hebelarm in Z-Richtung: 300 mm 3 e ey
Roboterbeschleunigung: 5 Sﬂz 25 — _

Ergebnis: 34 kg 15

—
Ul
1
]
I
I
I
I
I
I
i
i
I
I
I
I
I
I
B
i
I
I
I
I
I
I
'
i
I
I
I
I
I
I
i
I
I
I
I
I
'
T
I
I
I
I
I
!

e ke s

L[mm]50 100 150 200 250 300 350 400

— 2.5 m/s2 5 mils? —10 m/s?

Angaben: 50 -

Hebelarm in Z-Richtung: 175 mm f:g ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

1 . m 35 T i”"””’i’”’””””*”"”; fffffffff i,,,,”, ——i ——————————————————— i i. C
Roboterbeschleunigung: 10 2 I

Ergebnis: 27 kg 2]
15 A
10 4
5 .

oo
7
—_
E

L[mm]50 100 150 200 250 300 350 400

6
Nur fiir den internen Gebrauch 4



AGM - Auslegung

Auslenkungsdiagramme - Horizontaler Aufba

aGM-zoso NEU

= Mxly =8 Nm Mxly = 24 Nm
= Mx/y = 40 Nm — Mxly = 55 Nm

N
1

L[mm] 100 200 300 400

fa [mm] _.

AGE-z2080 ALT

«= L[mm] 50 100 150 200

NEUE Darstellung:

Kunde kann anhand des neuen Diagramms und der Momenten Angabe (Mxly) den korrekten
Kraftangriffspunkt in Abhangigkeit vom Hebelarm (L) zuriickrechnen (Riickrechnung M = F * ).
Damit kann der Kunde besser ermitteln wie viel mm die Ausgleichseinheit in drucklosem
Zustand mit der jeweiligen Anbaumasse (max. Zuladung) in seiner Anwendung auslenkt bzw.
abkippt.

*Hebelarm:

Der dargestellte Hebelarm ist der Schwerpunktabstand in Z-Richtung (Verlangerung letzte
Roboterachse). Es wird bei diesem Diagramm von einem zentrischen Anbau der Anbaumasse
ausgegangen, bei dem der Schwerpunkt der Anbaumasse nicht in X- und Y- Richtung
verschoben ist.

*Anbaumasse:

Ist die Masse die an die Ausgleichseinheit (ab Werkzeug Flansch) angebaut wird (Eigenmasse
der Greifeinheit + Werkstiickgewicht)

BISHER:
Im bisherigen Diagramm wird das Abkippen der Einheit (fa) in Abhangigkeit der wirkenden
Kraft (Fa) und des Hebelarms (L) dargestellt. Die wirkende Kraft bezieht sich jedoch immer auf

den Schwerpunkt der Anbaumasse (Mitte der Anbaumasse) und nicht auf den tatsdchlichen
Kraftangriffspunkt!

Nur fiir den internen Gebrauch ol



AGM - Auslegung

Zeichnung zum Auslenkungsdiagramm

Neue Darstellung: Bisherige Darstellung:

Momenten Angabe (Mxly) zur Ermittlung des korrekten Wirkende Kraft (Fa)

Kraftangriffspunkt und damit der Auslenkung (fa) an der Stirnseite Die wirkende Kraft bezog sich jedoch immer auf den Schwerpunkt
des Werkstiicks. der Anbaumasse (Mitte der Anbaumasse) und nicht auf den

tatsachlichen Kraftangriffspunkt!

N EU Auslenkung* der AGM ALT

in mm (fa)
AGM-2Z : e Fal
OO0 | o -

- * | o i

Schwerpunkt

Zentrischer % ) Mx/y mm der Anbaumasse

fa

Lastfall
ﬁ ‘

Wi

Gewichtskraft

A

*Auslenkung= wie viel mm die AGM mit Anbaumasse
kippt bzw. sich verformt

8
Nur fiir den internen Gebrauch 4



AGM - Auslegung

Auslenkungsdiagramme

Beispiele AGM-Z 160L

Angaben:
Hebelarm in Z-Richtung: oo mm

Moment der auf Anbaumasse wirkt: 300 Nm

Rechenweg:
300Nm + 0,4 m =750 N

750: 10 (9,81 Gravitationskraft) = 75 kg

Bei 300 Nm und einem Hebelarm von 400 mm ist die max. Zuladung 75kg.
Im drucklosen Zustand lenkt die AGM mit der Anbaumasse um 2,7 mm aus

(kippt um 2,7 mm ab)

Angaben:
Hebelarm in Z-Richtung: 300 mm

Moment der auf Anbaumasse wirkt: 450 Nm

Ergebnis: 3 mm

=

N

fa [mm]_

NW F W

—

‘E
E
o

= Mxly =160 Nm
= Mx/y = 450 Nm

”””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””

Mx/y = 300 Nm

__________________________________________________________________________

—————————

S RS |

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

L e

L[mm] 100 200 300 400 500

= Mxly =160 Nm
= Mxly = 450 Nm

----------------------------------------------------------------------------

Mxly = 300 Nm

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

————————————————————————————————————————————————————————————————————————

s o o’ _ i (" [
T v " | T

L[mm] 100 200 300 400 500
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AGM - Wettbewerb
Wettbewerbsvergleich Ausgleichen

NEU : .mternencmwmag

Eine Excel-Tabelle flir beliebige Wettbewerbsvergleiche |
(z. B. auf BaugroRenebene) ist in der Sales Toolbox unter Interne LS P e =t
Dokumentation als Download verfligbar. Wettbewerbsvergleich AUSGLEICHEN et sy

* Im ndchsten Kapitel finden Sie einen Wettbewerbsvergleich auf Traglast-Ebene

Referenzprodukt vergleichsprodukt 2 Vergleichsprodukt 3 Vergleichsprodukt 4
=D [ oo ) iR 2
| T T - T -
Einheit i AGM-Z 040 i AGE-Z 2 050 IN-50 -~ Bitte liber das Drop-Down Menii jeweils die Einheiten auswahlen
e S -
. Performance
max. Handlingsgewicht vertikal Bkg 4 kg Skg Bkg lkg schlechter im Vergleich zu Referenzprodukt
max. Handlingsgewicht horizontal zentriert 6 kg 4kg - 6kg - gleich wie Referenzprodukt
' = = .
Handlingsdiagramm vertikal . g - - besser im Vergleich zu Referenzprodukt
Ik |5
Handlingsdiagramm horizonal
Auslenkungsdiagramm .
==
statische Betrachtung
max. Moment Mx (verriegelt/druckbeaufschiagr) 14 Nm 12 Nm 10 Nm
max. Moment My 14 Nm 12 Nm 10 Nm -
max. Moment Mz (bei Zimmer Mr) 30 Nm 20 Nm 20 Nm 20 Nm
dberlagertes Moment Mxy {bei Zimmer My) 30 Nm 17 Nm 14 Nm 10 Nm
max. Zug(/-druck]kraft Fz 200N 100N 200 N 250N
max. Druckkraft Fd 450N 200 N 800 N 250N
max. Querkraft Fg 200N 100 N -
Massentrdgheitsmoment um z-Achse Jz - - - 4 kgem®
Ausgleich
max. Ausgleich 2 4mm 4 mm 8mm Bmm 8 mm
‘Wiederholgenauigkeit 0,02 mm 0,02 mm 0,02 mm 0,01 mm 0,03 mm
Verriegelung & Positionserhaltung
Verriegelungskraft eingefahren (bei & bar) 330N 170N 300N 250N
Verriegelungskraft ausgefahren (bei 6 bar) 480N 270N 500 N - -
min. Federkraft 24N 28BN 20N 22N N
max. Federkraft 45N 50N 40N 23N 23N

50




AGM - Wettbewerb
Wettbewerbsvergleich Z-Ausgleich

Referenzprodukt

Vergleichsprodukte

Traglastbereich Kriterium SCHUNK SCHUNK ZIMMER IPR
g AGM-Z 040 AGE-Z 2 050 ZR1040 ZN-80
Max. Moment / .
TragIaSt i 14,30 Nm' 8kg -----
Ausgleichsweg / .
Min./Max. Federkraft 24145 N 20/40 N
‘ ‘ 5 40/60 N
Zu'éSSiger FugeabStand hOCh’ KugEIbUChsenfUhrung -----

Direktanschraubung
IS0 9409

<8 kg
Stérkontur / 75 >:)775kg 45
Eigenmasse / .
Kombinatorik XYZIWZ

Lebensdauer /

ymmin Z

1SO 40 1S0 31,5 1SO 050 Keine Info verfiigbar

6Mio Betriebszyklen Keine Info verfiigbar Keine Info verfiigbar Keine Info verfiigbar

Zyklenzahl
Wiederholgenauigkeit 0,02mm
Verriegelungsabfrage magnetisch & induktiv
Positionsabfrage magnetisch & induktiv
IP-Schutz 50
Rot = schlechtere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt

= Performance gleich

Griin = bessere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt 51
Nur fiir den internen Gebrauch



AGM - Wettbewerb

Wettbewerbsvergleich Z-Ausgleich

Vergleichsprodukte

Referenzprodukt
/\
Traglastbereich Kriterium SCHUNK SCHUNK SCHUNK SCHUNK SCHUNK Zimmer Zimmer IPR
g AGM-Z 063 AGM-Z os0 AGE-Z 2 063 AGE-Z 2 080 AGE-S-Z 100 ZR1050 ZR1063 ZN-160

Keine Info verfiigbar
20 kg

Max. Moment/  Mx/Mz: 55/100 Nm,
Traglast 24 kg
Ausg!elchswegl 8 mminZ 8 mmin Z 8 mmin Z
Richtung
Min./Max. Lol/6o N 70/90 N
Zuldssiger hoch,
Fiigeabstand Kugelbuchsen-
fiihrung

Direktanschraubung
150 94,09 IS0 63 IS0 50 1SO 63 1SO 80 IS0 100 IS0 125 IS0 50 1S0 63 -
<32 kg Storkontur / 110 X110 X 60 mm Keine Info verfiigbar
Eigenmasse / 1,9kg o[k g
Kombinatorik XYZIWz 19 KE
Lebensdauer / 5,25 Mio.
Zyklenzahl Betriebszyklen

Wiederho!genauigk 0,02 mm

eit

Verriegelungsabfrag  magnetisch &
e induktiv

Positionsabfrage magnetisch &

induktiv
IP_SChUtZ 50 --------
Rot = schlechtere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt

= Performance gleich

Griin = bessere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt . . 52
§ P Nur fiir den internen Gebrauch



AGM - Wettbewerb

Wettbewerbsvergleich Z-Ausgleich

Traglastbereich

150 9409 1SO 100
< Storkontur / 165 X 165 X 88,4 mm
—85 kg Eigenmasse / 6 kg
Kombinatorik XYZIWZ
Lebensdauer / . .
Zyklenzahl 4,5 Mio. Betriebszyklen
Wiederholgenauigkeit 0,02 mm
Verriegelungsabfrage magnetisch & induktiv
Positionsabfrage magnetisch & induktiv
IP-Schutz 50
Rot = schlechtere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt
= Performance gleich
Griin = bessere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt

Kriterium

Max. Moment /
Traglast

Ausgleichsweg /
Richtung

Min./Max. Federkraft

Zuldssiger Fligeabstand

Direktanschraubung

Referenzprodukt

SCHUNK
AGM-Z 100

Mx/Mz: 200/350 Nm,
85 kg

15 mminZ

230/700 N

hoch,
Kugelbuchsenfiihrung

Vergleichsprodukte
A

Nur fiir den internen Gebrauch

) E

SCHUNK Zimmer
AGE-S-Z 160 ZR1080

Zimmer
ZR1100

15 mm in Z 15 mm in Z

ISO 080 1S0 125

Ul
w



Daten zur AGM-Z 160 beziehen sich auf Lastenheftangaben.

AG M - Wettbewe rb Es handelt sich hierbei noch nicht um finale Katalogwerte!

Anderungen und Anpassungen im Zuge der Entwicklung sind méglich

Wettbewerbsvergleich Z-Ausgleich ..

Referenzprodukt A
-

Traglastbereich SCHUNK SCHUNK SCHUNK Zimmer Zimmer
: AGM-Z 160 AGM-Z 125 AGE-S-Z 200 ZR1160 ZR1200

J E

Max. Moment / Mx/Mz: 550/750 Nm,
Traglast 230 kg

Ausgleichsweg |

RiChtung 15 e Z 15 e Z __
Min./Max. Federkraft
720/1100 N
Zuldssiger Fligeabstand hoch, Kugelbuchsenfiihrung __
Direktanschraubung 150 160 150 200 150 160 150 200

<250 kg 150 9409

Storkontur /
Eigenmasse /
Kombinatorik

Lebensdauer /

Zyklenzahl

Wiederholgenauigkeit

Verriegelungsabfrage

Positionsabfrage

IP-Schutz

260 X 260 X 107 mm
19,3 kg
XYZIWZ
3,75 Mio. Betriebszyklen
0,02 mm
magnetisch & induktiv

magnetisch & induktiv

50

Rot = schlechtere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt
= Performance gleich

Griin = bessere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt Nur fiir den internen Gebrauch
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Daten zur AGM-Z 200 beziehen sich auf Lastenheftangaben.
Es handelt sich hierbei noch nicht um finale Katalogwerte!

AG M = WEttbewe rb Anderungen und Anpassungen im Zuge der Entwicklung sind méglich

Wettbewerbsvergleich Z-Ausgleich

Traglastbereich

Kriterium

Max. Moment /

Referenzprodukt

SCHUNK
AGM-Z 160L

Mx/Mz:1000/1100 Nm,

J E

Verglelcjh\sprodukte

—

SCHUNK
AGM-Z 200

Traglast 275 kg
Ausg!elchswegl 20 mmin Z 20 mmin Z
Richtung
Min./Max. Federkraft 900/1400 N 1200/1550 N

Zuldssiger Fiigeabstand

Direktanschraubung

hoch, Kugelbuchsenfiihrung

150 9509 IS0 160
>250kg Storkontur / 285 X 285 X 133,4 mm
Eigenmasse / 25,2 kg
Kombinatorik XYZIWZ
Lebensdauer / . .
Zyklenzahl 3,0 Mio Betriebszyklen
Wiederholgenauigkeit 0,02 mm
Verriegelungsabfrage magnetisch & induktiv
Positionsabfrage magnetisch & induktiv
IP-Schutz 50
Rot = schlechtere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt

Griin

= Performance gleich

= bessere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt

Nur fiir den internen Gebrauch 5
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AGM - Wettbewerb

Wettbewerbsvergleich XY-Ausgleich

Max. Moment /
Traglast

Ausgleichsweg |
Richtung

Zuldssiger Fligeabstand
Direktanschraubung

150 9409

Storkontur /
Eigenmasse /
Kombinatorik

Lebensdauer /
Zyklenzahl

<8 kg

Wiederholgenauigkeit
Verriegelungsabfrage
Positionsabfrage
Hubbegrenzung
Positionsspeicher
Gewichtskompensation

IP-Schutz

Rot

Performance gleich
Griin

Referenzprodukt

= bessere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt

Verglelchs rodukte
SCHUNK

SCHUNK SCHUNK ZIMMER Zimmer IPR IPR
AGE-XY o050 AGE-F 031 AGE-F ogo0 XYR1040 FGR-1040 KA 65 KA 80

SCHUNK
AGM-XY ogo0

Mx/Mz: 1212 Nm,
10 kg

+3 mm in XY

hoch, Linearfiihrung

ISO 40 1SO o40 IS0 o40

75 X 75 X 46 mm
0,76 kg
XYz

6Mio Betriebszyklen

0,03mm

magnetisch

MMS-A |
MMS-10-Link

Magnetisch
(Schaltpunkte)

Magnetisch
(Schaltpunkte)

Magnetisch
(Schaltpunkte)

ja

optional

20

- o integrierte reden o integrierte e ----

schlechtere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt

Nur fiir den internen Gebr



AGM - Wettbewerb

Wettbewerbsvergleich XY-Ausgleich

Verglelchsprodukte

Referenzprodukt
Traglast- Kriterium SCHUNK SCHUNK SCHUNK SCHUNK SCHUNK SCHUNK SCHUNK SCHUNK Zimmer IPR IPR
bereich AGM-XY 063 | AGM-XY o50 | AGE-XY 063 | AGE-XY o080 AGE-F 063 AGE-F 080 | AGE-S-XY 100 | AGE-S-XY 125 XYR1063 KA 100 KA 160
Max. Moment / Mx/Mz: 55/45 Nm 50/150 Nm 55/55 Nm
Traglast 32,5 kg 32 kg 18 kg
Ausg|EiChswegl = " ---- = e - - i ----
Richtung - = =
Zuldssiger . . hoch,
FugeabStand hOCh' LlnearfUhrung Linearﬁjhrung -- ---

Direktanschraubung

150 91,09 1S0 63 IS0 50 IS0 63 1S0 100 1S0 125 1S0 63 1S0 50
Storkontur / 110 X 110 X 55 mm 2,0
Eigenmasse / kg
Kombinatorik XYZ
Lebensdauer / 5,25 Mio.
Zyklenzahl Betriebszyklen

Verriegelungs-

abfrage magnetisch

magnetisch magnetisch magnetisch magnetisch magnetisch magnetisch

<32 k
3 g Wiederhol- 0,03mm & @B
genauigkeit ! !

Positionsabfrage MMS-A | MMS-A | Magnetisch Magnetisch Magnetisch Magnetisch
8 MMS-10-Link MMS-10-Link (Schaltpunkte) (Schaltpunkte) (Schaltpunkte) (Schaltpunkte)

Hubbegrenzung ja ja

Positionsspeicher ja ja

Gewichtskompensatio tiber integrierte liber integrierte

n optional optional A R
IP-Schutz 20
Rot = schlechtere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt

= Performance gleich

Griin = bessere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt Nur fiir den internen Gebra 51



AGM - Wettbewerb

Wettbewerbsvergleich XY-Ausgleich

Max. Moment /
Traglast

Ausgleichsweg |
Richtung

Zuldssiger Fligeabstand

Direktanschraubung
1S0 9409

Storkontur /
Eigenmasse /
Kombinatorik

Lebensdauer /

Referen

SCHUNK
AGM-XY 080

Mx/Mz: 110/90 Nm,
68 kg

+7 mm in XY

hoch, Linearfiihrung

IS0 80

135 X 135 X 61 mm

3,6 kg
XYZ

4,5 Mio

produkt

Vergleichsprodukte

SCHUNK SCHUNK Zimmer IPR IPR
AGE-S-XY 125 AGE-S-XY 160 XYR1080 KA 200 KA 250

Mx/Mz: 200/100 Nm, 100/100 Nm
60 kg 62 kg

+7 mm in XY

1S0 125

Zyklenzahl Wartungsintervall
<85 kg  Wiedermolgenauiglei peam _____
. MMS-A /
POSItlonsabfrage MMS-IO-LInk __ __
HUbbegrenzung ja __ __
Positionsspeicher ja
Rot = schlechtere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt
= Performance gleich 58
Griin = bessere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt Nur fiir den internen Gebrauch



Alle Daten zur AGM-XY 160 beziehen sich auf Lastenheftangaben.
Es handelt sich hierbei noch nicht um finale Katalogwerte!

AG M = WEttbewe rb Anderungen und Anpassungen im Zuge der Entwicklung sind méglich

Wettbewerbsvergleich XY-Ausgleich

Vergleichsprodukte

Referenzprodukt

Traglastbereic Kriterium SCHUNK SCHUNK SCHUNK SCHUNK Zimmer Zimmer Zimmer IPR
g h AGM-XY 160 AGM-XY 100 AGM-XY 125 AGE-S-XY 200 XYR1100 XYR1125 XYR1160 KA 300 light
Max. Moment / Mx/Mz: 550/420 Nm,
Traglast 250 kg
Ausgleichsweg | .
Richtung sz mmin _- ----

Zuldssiger

Fiigeabstand hoch, Linearfiihrung

Direktanschraubung
IS0 9409

Storkontur / 260 X 260 X 101 mm
Eigenmasse / 21,8 kg
Kombinatorik liber I1SO
Lebensdauer / 1,3 Mio.
Zyklenzahl Betriebszyklen
<250 kg
WiederhOIgenanngit 0'05 " -----

1S0 160 1S0 100 1S0 125 IS0 200 IS0 100 IS0 125 1S0 160

Verriegelungsabfrage magnetisch

. MMS-A |
pOSItIonsabfrage MMS-10-Link - -
HUbbegrenzung ja - -

Positionsspeicher ja
Gewichtskompensatio .
n optional
Rot = schlechtere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt

= Performance gleich
Griin = bessere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt Nur fiir den internen Gebrauch 59



AGM - Wettbewerb

Wettbewerbsver

Max. Moment/
Traglast

Ausgleichsweg /
Richtung

Zuldssiger Fligeabstand

Direktanschraubung
IS0 9409

Storkontur /
Eigenmasse /
Kombinatorik

Lebensdauer /

Alle Daten zur AGM-XY beziehen sich auf Lastenheftangaben.

Es handelt sich hierbei noch nicht um finale Katalogwerte!
Anderungen und Anpassungen im Zuge der Entwicklung sind méglich
[ J
leich XY-
Vergleichsprodukte

Ausgleich

~
Zimmer ZIMMER IPR IPR
AGM-XY 160L AGM-XY 200 XYR1200 XYR9o050 KA 300 KA 300S

IS0 200

Refere odukt

BS1¢

Mx/Mz: 930/700 Nm
350 kg

+15 mm in XY +15 mm in XY

+15 mm in XY

hoch, da Linearfiihrung

1S0 160

IS0 200

1SO 200
285 X 285 X 122 mm
31,7 kg
tiber ISO

1,3 Mio. Betriebszyklen

Zyklenzahl
>250|(g Wiederholgenauigkeit 0,05 mm
Positionsspeicher ja
Gewichtskompensation optional i e in(t;egirti’ilr“tg)Elastomere __
Rot = schlechtere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt

= Performance gleich

Griin = bessere Performance im Vergleich zu Referenzprodukt Nur fiir den internen Gebrauch 60



Alle Daten zur AGM-XY und AGM-XYZ beziehen sich auf Lastenheftangaben.
Es handelt sich hierbei noch nicht um finale Katalogwerte!
Anderungen und Anpassungen im Zuge der Entwicklung sind méglich

AGM - Wettbewerb

Wettbewerbsvergleich XYZ-Ausgleich

| SCHUNK'®' )

N SCHUNK vs. ZIMMER

Bauhohen Bauhohen
BaugroBe AGM-Z AGM-XY BaugroRe Ersparnis Ersparnis
in [mm] in [%]
031 652 X 42 mm 652X 39 mm 652X 72 mm
0,5 kg 0,5 kg 0,9 kg
652 X 42 mm
010 752 X 45 mm 752 X 46 mm 752 X 81,3 mm 65,5 X 102,3 mm 0,5 kg #65.5 x 60,3 mm 1040
0.7 kg 0,77 kg 1.4 kg 1,2 kg ' 0,52 kg
050 852X 50,5 mm 852X 48,5 mm 852X 89,5 mm 77.5 X 103,3 mm 752 X 43 mm @#77.5 x 60,3 mm 1050
1kg 1,0 kg 1,9 kg 1,33 kg 0,66 kg 0,67 kg 5
063 102X 60 mm 1102 X 55 mm 1102 X 103 mm 105 X 116,8 mm | 105 X 55,8 mm @#96,5 X 61 mm 1063
1,9 kg 2,0 kg 3,7 kg 2,8 kg 1,7 kg 1,1 kg
080 1352 X 76 mm 1352 X 61 mm 1352 X 122,5 mm 130 X 133,7 mm 130 X 57,8 mm #08 x 75,9 mm 1080
3,6 kg 3,6 kg 6,7 kg 4,5 kg 2,7 kg 1,8 kg
164,7 X 165,7 mm|164,72 X 66,8 mm 14,0 8,9 mm
1652 X 88,4 mm 1652 X 70 mm 1652 X 141 mm i 5.7 sl Piuo x 98,9 1100
100 6 Kk 5 o k K 7.7 kg 4,6 kg 3.1 kg
8 9 XE & 203 X 181 mm 2032 X 73,9 mm @71 x 107,71 mm nz5
125 2052 X 95 mm 2052 X 85 mm 2052 X 162,5 mm 13,6 kg 7,9 kg 5.1 kg
9.7 kg 10,9 kg 20 kg 235 x 202,7 mm | 2352 x 75,8 mm @211 x 126,9 mm 6
160 2602 X 107 mm 2602 X 101 mm 2602 X 187,2 mm 18,9 kg 10 kg 8,9 kg noo
* * *
19.32 kg 2.8 kg 360 k8 275 X220,9 mm | 2752 X 90 mm @257 x 130,9 mm 1200 _ b
6oL | 2857 X134 mm | 2857x122 mm 2852 X 230,6 mm 31 kg 18 kg 13 kg 9,7 4,
25,2 kg 31,7 kg 53 kg
3202 X160 mm 3202 X 135 mm 3202 X 283,5 mm
200
4o kg* 4o kg * 65,5 kg *

*Technische Daten kdonnen sich dndern. BaugrdfRen sind in der Konstruktionsphase.

Nur fiir den internen Gebrauch
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AGM - Wettbewerb m

Wettbewerbsvergleich Winkel-Ausgleich

Es gibt derzeit keine vergleichbaren Wettbewerbs-Produkte
- SCHUNK Alleinstellungsmerkmal

[ SCHUNK/s'

BaugroRe AGM-W AGM-W2Z

- i B X X
. m B X X
.= @ X X
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AGM - Q&A
Technische Fragen

Miissen die Einheiten beim Verfahren verriegelt sein? Darf die AGM drucklos ,,gefahren"/betrieben
werden? (AGM Z)

> Ja, wir empfehlen immer beim Verfahren die Einheit zu verriegeln (Hinweis in Betriebsanleitung).
Wenn man entriegelt verfahren (ausgefahren) mochte (nur bei AGM-Z moglich) sind die reduzierten Momente und
Krafteangaben zu beriicksichtigen.

Welche Einheit empfehle ich, wenn eine Anwendung ohne Pneumatik gewiinscht ist?

> Eine AGM-XY oder XYZ mit Federpatrone/n. Wenn der Kraftbereich der Federpatrone/n ausreichend fiir den
Anwendungsfall ist, ist eine pneumatische Ansteuerung der Ausgleichseinheit nicht erfoderlich.

Konnen die Federpatronen die Funktionen der AGE-F abdecken?

> Ja, wenn der Kraftbereich der Federpatrone/n ausreichend fiir den Anwendungsfall ist. Einheiten sind aber nicht 1:1
austauschkompatibel.

Kann eine AGM (Z, XY, W) mit einem reduzierten Betriebsdruck eingesetzt werden?

» la, aber es sollte der Mindestbetriebsdruck nicht unterschritten werden und es muss sichergestellt werden, dass
Anbaumasse zentrisch verriegelt werden kann (Max. Momentenbelastung ggf. anpassen)

Kann die AGM-XY mit der AGM-W kombiniert werden?

» Ja, dazu miussen die Einheiten aufeinandergesetzt werden. Es gibt keine vormontierten Kombieinheit XYW
(Artikelnummer).

6
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AGM - Q&A
Technische Fragen

Kann die AGM-W auch als Kollisionsschutz verwendet werden?
» Nicht zu empfehlen, da die AGM-W die technischen Anforderungen flir einen Kollisionsschutz nicht erfiillt.
Kann die Ausgleichskraft der AGM-W iiber den Druck eingestellt werden?

> Ja, mittels Steuerkolben (Luftanschluss B). Druckbereich bis zu 6 bar. Wenn beide Luftanschliisse: Verriegelungskolben
(A) plus Steuerkolben (B) gleichzeitig beaufschlagt werden, erhdht sich die Verriegelungskraft zentrisch.

Hat die AGM-W einen Positionsspeicher bei winkliger Auslenkung?

> Nein. Der Steuerkolben ist formschlussig, die ausgelenkte Position kann nicht geklemmt werden. Es gibt keinen
kraftschliissigen Mechanismus wie es bei der AGM-XY der Fall ist (Kolben gegen Reibbelag driickt)

Wie verhalt sich die AGM-W im drucklosen/entriegelten Ruhezustand rein hangend?

> Bei auBermittiger Belastung kippte die Einheit entsprechend zur Seite des Schwerpunkts ab (Schwerpunktabhangig).
Durch Aktivierung des Steuerkolbens kann die Einheit wieder zentrisch ausgerichtet werden.

Kann ein Absacken der Einheit bei Druckausfall vermieden werden (Maschinensicherheit)?

> Ja bei AGM-Z und AGM-XY kann hierzu ein (SDVP) = Druckerhaltungsventil eingebaut werden.
Bei AGM-W geht dss nicht da der Kolben einfachwirkend ist.

Wird es auch eine AGM mit rotativen Ausgleich geben?
» Auf Anfrage, SCHUNK Engineering.

6
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AGM - Q&A
Technische Fragen

Fiir die Montage der Kombieinheiten (AGM-XYZ und AGM-W?2) wird ein langeres Werkzeug benotigt, um
die Einheit an der Roboterseite zu befestigen. Wie hilft SCHUNK hierbei, wenn Kunde kein passendes
Werkzeug vorliegen hat?

> Ab der BaugroRe 160L ist ein Inbus im Lieferumfang inkludiert.

Ist eine nachtragliche Kombinatorik durch den Kunden moglich? Kann unser Kunde dies selbst
nachriisten (montieren)?

» Ja, indem der Kunde die Einheiten aufeinandersetzt. Voraussetzung: gleiche BaugrofRe mit demselben I1SO-
Anschraubbild.

SCHUNK empfiehlt, die Einheiten dafiir einzusenden. Auch wegen der Nachverfolgung (DMC-Code etc.)
Wie ist die Temperaturbestandigkeit des Reibbelags bei der AGM-XY mit Positionsspeicher?
> Gleiche maximale Temperaturangaben wie die Einheit selbst (siehe Katalog).

Welches Komplementarprodukt aus der Standard-Baureihe AGM-XY konnte die AGE-XY 90 Sonder
ersetzen?

» Muss im Einzelfall gepruft werden

Hat die AGM-Z eine Hubbegrenzung oder einen Positionsspeicher?
» Nein

6
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AGM - Tests und Versuche m

Validierungen
im Technischen Labor Hausen

Dynamischer Dauerlauf

AGM ist stationdar montiert mit entsprechender Anbaumasse (Handlingsgewicht).
Die Anbaumasse ist je nach Einsatzfall zentrisch oder exzentrisch angebracht. Die Einheit wird verriegelt und entriegelt.
Freigabe und Betriebszyklen je nach GroRe zwischen 1 Mio. -6 Mio.

Statischer Dauerlauf (Achse)

Einheiten werden im verriegelten Zustand mit Anbaumasse je nach Einsatzfall zentrisch oder exzentrisch mit Hilfe einer
Linearachse beschleunigt dadurch wirken Zusatzliche Beschleunigungskrafte auf die Einheit.
Zyklenanzahl: 1 Mio. Mx/y (Anbaumasse zentrisch) und 1 Mio. Mz (Anbaumasse exzentrisch)

Maximale Momenten Belastung (Test auf der Zwick-Rol1)
Zerstorversuch durch Erhohung der Momente mit folgenden Messungen:

1. Messung: Pazifizierung Belastung bis zur Verformung.
2. Messung: Zyklische Belastung. Wiederholtes driicken (100x) mit 80% Belastungskraft von der 1. Messung

66
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AGM - Tests und Versuche m

Validierungen
im Technischen Labor Hausen

Maximale Momenten Belastung (Zwick-Ro6ll)

Dynamischer Dauerlauf Statischer Dauerlauf (Achse)

o l‘*""ﬁfﬂl

BIEI—=

» Strenge Testungen im technischen Labor
« Umfassende Priifprozesse und griindliche Evaluierungen
Mz Testung
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Technischer Produkt Guide m

Feedback

Gibt es Verbesserungsvorschlage oder weitere Anregungen?
Bitte senden Sie uns eine E-Mail mit dem genannten Betreff und weiteren Details an:

automationsolution@de.schunk.com
Verbesserungsvorschlag ,,Technischer Produkt Guide Ausgleichen”

Nur fiir den internen Gebrauch
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