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Czujnik sity/momentu obrotowego FTS



FTS

Czujnik sity/momentu obrotowego

Precyzyjny. Kompaktowy. Wysoka rozdzielczosc

6-osiowy czujnik sity i momentu FTS

Do pomiaru o wysokiej precyzji w stopniach swobody ruchu Fxyz i Mxyz

Zakres zastosowania

6-osiowe czujniki sity / momentu obrotowego stuza do wykonywania precyzyjnych pomiaréw sit i momentéw we wszystkich
trzech kierunkach przestrzennych. Stosuje sie je w robotyce do monitorowania i kontrolowania interakcji robotéw z otocze-
niem, a takze w automatyce przemystowej do kontroli jakosci i monitorowania proceséw. Stosuje sie je réwniez w biome-
chanice i technologii medycznej do analizy sekwencji ruchu i optymalizacji systeméw protetycznych.

Zalety - Korzysci dla uzytkownika

Maksimum precyzji Tensometry 6-osiowego czujnika sity /
momentu obrotowego rejestruja odksztatcenie mechani-
czne korpusu czujnika i przeksztatcaja je na sygnaty o
wysokiej precyzji we wszystkich szesciu stopniach
swobody ruchu (Fx, Fy, Fz, Mx, My, Mz)

Niezawodna ochrona Nadaje sie do stosowania w
wymagajacych warunkach dzieki klasie ochrony IP67

Bezproblemowa integracja Modut ztacza ze ztaczami
EtherNet/IP, EtherCAT i PROFINET umozliwia proste i
elastyczne potaczenie z topologiami sieci klientéw

il ]

Rozmiary Zakres pomiaru sity Fx/
llosc: 7 Fy
#125 .. 5000 N

Zakres pomiaru sity Fz
#300 .. 12500 N

Intuicyjne uruchamianie Centrum sterowania SCHUNK
upraszcza uruchamianie dzigki tatwemu w obstudze
interfejsowi i tworzy synergie z innymi produktami
SCHUNK

Wzrokowe monitorowanie stanu Zintegrowane diody LED
informujace o zasilaniu, komunikacji i stanie czujnika
utatwiajg monitorowanie stanu

Solidny korpus gtowny Duza sztywnosc zapewnia wysoka
doktadnosc¢ pomiaru i trwatos¢ nawet w zastosowaniach
dynamicznych

Zakres pomiaru
obcigzenie
chwilowego

#4.5 .. 700 Nm




FTS

Czujnik sity/momentu obrotowego

Opis dziatania

Tensometry (DMS) szescioosiowego czujnika sity/momentu
mierza obcigzenia stosowane we wszystkich szesciu
ptaszczyznach swobody (Fx, Fy, Fz, Mx, My, and Mz).
Sygnaty DMS s3 wzmacniane w czujniku.

() Elektronika @ Tensometry do folii
brak konturu kolizyjnego, umiejscowione wewngtrz W potaczeniu z przetwarzaniem sygnatu o niskim
obudowy poziomie szumoéw zapewniaja wysoka rozdzielczosc i

jakosc sygnatu.

e —

SCHUNK &7



FTS

Czujnik sity/momentu obrotowego

Szczegotowy opis dziatania

Standardowe ptytki adaptera

tacznos¢ w sieci

a%%%%q EtherCAT. ~

Ethen ‘et/IP
Ethernet
:::ROS

Oferujemy trzy odpowiednie standardowe ptyty adaptera do odpowiednich ztgczy
ISO 9409 do kazdego rozmiaru czujnika.
@ 6-osiowy czujnik sity i momentu

FTS @ Ptyty adaptera wg DIN ISO 9409

Duza liczba ztaczy zapewnia doskonata mozliwos¢ elastycznej integracji z
systemami sterowania klienta.

Aplikacja do uruchamiania w Control Center SCHUNK

Modut ztgcza FTS IFB

Centrum sterowania SCHUNK umozliwia proste uruchomienie, parametryzacje i
diagnostyke systemu czujnikéw FTS. Uzytkownicy mogg bezposrednio
wizualizowac i zapisywac dane pomiarowe. Uktad wspétrzednych czujnika mozna
przesungc¢ do zgdanego punktu Srodkowego narzedzia, mozna réwniez okresli¢
limity obcigzenia. Ponadto jego funkcje obejmuja konfiguracje sieci, aktualizacje
oprogramowania sprzetowego, regulacje parametréw i tworzenie kopii
zapasowych, a takze kompleksowe opcje diagnostyki. Aplikacja jest kompatybilna
z systemem Windows i mozna jg pobrac z witryny schunk.com/
downloads-software.

Opcjonalnie mozna zamoéwi¢ modut ztacza w wersji IP 67. W zaleznosci od wersji
oprogramowania uktadowego modut ztgcza moze komunikowac sie poprzez jeden
z nastepujacych interfejsow: PROFINET, EtherCAT, EtherNet/IP™, Ethernet (TCP/
uDP).

@ Modut ztacza FTS IFB ® Modut ztgcza FTS IFB-IP67
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Czujnik sity/momentu obrotowego




FTS

Czujnik sity/momentu obrotowego

Ogolne informacje dotyczace serii

Doktadnos¢ pomiaru: < 1% gdrnej wartosci granicznej
zakresu pomiarowego przy 22 °C

Zabezpieczenie przed zachlapaniem: IP67 w wersji
standardowej

Obudowa: Aluminium i stal nierdzewna

Gwarancja: 24 miesigce

RS

Przyktad zastosowania

Trudne warunki srodowiskowe: Pamietaj, ze praca w
trudnych warunkach srodowiskowych (np. z chtodziwem
lub przy wystepowaniu pytu odlewniczego i sciernego)
moze w spos6b znaczny ograniczy¢ zywotnos¢ modutdw
oraz nie jest objeta gwarancjg. Jednak w wielu przypad-
kach mozemy wypracowac rozwigzanie. Aby uzyskac
pomoc, skontaktuj sie z nami.

Masa obstugowa: to ciezar catkowitego obcigzenia
przymocowanego do kotnierza Podczas projektowania
nalezy zwréci¢ uwage na dopuszczalne sity i momenty
obrotowe. Przekroczenie zalecanej masy obstugowej
skutkuje skréceniem okresu trwatosci uzytkowej.

W pomiarach haptycznych 6-osiowy czujnik sity/momentu obrotowego FTS stuzy @ 6-o0siowy czujnik sity i momentu
do analizy interakcji miedzy obiektem a jego otoczeniem. Czujnik jest zintegro- FTS

wany bezposrednio z urzagdzeniem pomiarowym lub uzywany w potaczeniu z
ramieniem robota, co zapewnia precyzyjne ruchy i wywieranie nacisku.

® Chwytak uniwersalny EGU




FTS

Czujnik sity/momentu obrotowego

Wiecej w ofercie SCHUNK...

Ponizsze komponenty jeszcze bardziej zwiekszaja
produktywnos¢ produktu — stanowia odpowiedni
dodatek umozliwiajgcy osiggniecie najwyzszego
poziomu funkcjonalnosci, elastycznosci, niezawodnosci
i kontroli produkgji.

Ptyta adaptera na kotnierzu Kable czujnikéw Modut ztgcza FTS IFB
IS0

® Wiecej informacji o produktach znajduje sie na stronach tych produktéw lub w witrynie schunk.com.
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Czujnik sity/momentu obrotowego




FTS

Czujnik sity/momentu obrotowego

Odchylenie wyswietlanej wartosci i
przestuchy

0dchylenie wyswietlanej wartosci lub maksymalne
wzgledne odchylenie wyswietlanej wartosci zmierzonej
opisuje odchylenie wyswietlanej sity lub wyswietlanego
momentu od rzeczywistego, przytozonego obcigzenia.
Polega ona gtdwnie na btedach liniowosci i przestuchach
pomiedzy poszczegdlnymi kanatami.

Czujniki SCHUNK FTS osiggajg maks. odchylenie wzgledne =
1,0% w stosunku do wartosci koricowej zakresu pomiaro-
wego (petnej skali, f. s.).

(7 E F3

odchylenie
wzgledne

<1.0%f.s. <1.0%f.s. <1.0%f.s.

7 o

Rozdzielczosc i nasycenie

Rozdzielczo$¢ danych to najmniejsza zmiana obcigzenia,
ktéra odpowiada zmianie wartosci wyjsciowych mierzonej
sity i momentu. Im mniejsza rozdzielczos¢ danych czujnika
FTS, tym wieksza czutos¢ czujnika. Jest to wazne, gdy dane
zastosowanie wymaga ,,wykrywania dotykowego".

Rozdzielczos¢ czujnika uzalezniona jest od warunkow
otoczenia w czasie pomiaru, a w szczegdlnosci od
wybranej czestotliwosci prébkowania i filtrowania.

M, M, M,

<1.0%f.s. <1.0%f.s. <1.0%f.s.
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Czujnik sity/momentu obrotowego

Przyktadowe zamowienie

FTS 056 - 600 - M

Opis
FTS

Srednica zewn.
047 = @ 47 mm
056 = @ 56 mm
070 =@ 70 mm
085 = @ 85 mm
105 = @ 105 mm
125 =@ 125 mm
160 =@ 160 mm

Zakres pomiarowy Fz
300 =300 N

600 = 600 N

1200 = 1200 N

2400 = 2400 N

4800 = 4800 N

7800 = 7800 N
12500 = 12500 N

Zakres pomiarowy Mx, My, Mz
L =4 Nm

11 =11 Nm

28 =28 Nm

70 =70 Nm

175 =175 Nm

350 = 350 Nm

700 =700 Nm
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FTS 047

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne

Opis

Nrid.

Masa [ke]
Stopien ochrony IP

Zakres pomiarowy Fx, Fy [N]
Zakres pomiarowy Fz [N]
Zakres pomiarowy Mx, My [Nm]
Zakres pomiarowy Mz [Nm]
Rozdzielczo$¢ Fx, Fy [N]
Rozdzielczos¢ Fz [N]
Rozdzielczos¢ Mx, My [Nm]
Rozdzielczo$¢ Mz [Nm]

0dchylenie wzgledne wyswietlania w stosunku do
zakresu pomiarowego

maks. odchylenie wyswietlania Fx, Fy [N]
maks. odchylenie wyswietlacza Fz [N]
maks. odchylenie wyswietlania Mx, My, Mz [Nm]
maks. czestotliwos¢ probkowania [Hz]
Maksymalna szybko$¢ wysytania (UDP) [Hz]

Informacje o akcesoriach

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
technicznych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTS 047-300-4,5
1598242
0.13

67

+125
+300
*4.5
4.5
0.0063
0.012
0.00018
0.00014

<1,0 %-fs

1.25
3
0.045
1000
2000

Oprocz czujnika FTS potrzebny jest kabel przytaczeniowy i modut ztacza




FTS o047

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowej. (1) ztacze po stronie robota 73 Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw
(24 Kotnierz ztacza centrujgcych
(33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN Gtebokos¢ otworu na tuleje
150-9409 centrujaca w czesci kontrujacej

Itgcze M8, kod A, 6-pinowe

System czujnikéw

6-osiowy czujnik sity i ©2 Modut ztacza FTS IFB lub modut
momentu FTS ztgcza FTS IFB IP 67

Kable czujnikéw




FTS 047

Czujnik sity/momentu obrotowego

Kable czujnikow

90

Kabel czujnika taczacy czujnik FTS z modutem ztacza. @ Wtyczka 6-o0siowy czujnik sity i
@ Gniazdo momentu FTS
Opis Nrid. Dtugosc przewodu L1 Srednica przewodu D1 Przytacze po stronie szafy sterowej D2 Przytacze po stronie czujnika D3
[m] [mm]

FTS (-M8-M12-10 1608056 10 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-15 1608058 15 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-2 1620893 2 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-30 1608070 30 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-5 1608054 5 6 M12 M8

Modut ztgcza FTS IFB

p iL:
0

0| ™

N

o

N

» 84 |

Opis Nrid. Interfejs komunikacyjny
FTS IFB-EC 1603604 EtherCAT
FTS IFB-EI 1603602 EtherNet/IP
FTS IFB-EN 1651726 Ethernet (TCP/UDP)

FTS IFB-PN 1603600 PROFINET




FTS o047

Czujnik sity/momentu obrotowego

Modut ztacza FTS IFB-IP67

78 10

28

M5

78

@ /O 1 —

os  Wid nteffeskomunikacgny  Stopiefiochrony®  Duugoipewods
[m]

FTS IFB-EC-1P67 1603606 EtherCAT 67

FTS IFB-EI-IP67 1603603 EtherNet/IP 67

FTS IFB-EN-1P67 1651748 Ethernet (TCP/UDP) 67

FTS IFB-PN-IP67 1603601 PROFINET 67

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10

KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10
KAR GGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354677 5
KAR GGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505160 10
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10
KA GLN1204-LK-00200-K 0349270 2
KA GLN1204-LK-00500-K 0349271 5
KA GLN1204-LK-01000-K 0349272 10

KA GLN1204-LK-01500-K 0349273 15




FTS 047

Czujnik sity/momentu obrotowego

Ptyta adaptera A-1S0025/FTSOL7

Ptyta adaptera A-IS0031/FTS047
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@ It3cze po stronie robota Pasuje do elementéw

(2) tacze po stronie narzedzia centrujgcych

(33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona
150-9409 przez klienta

@73 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz

Opis Nrid.

A-1S0025/FTSO04T7 1610439

Ptyta adaptera A-ISO040/FTSO47
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(1) ztacze po stronie robota 79 Pasuje do elementéw
(2) ztacze po stronie narzedzia centrujgcych
(33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona
15S0-9409 przez klienta

@3 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz

Opis Nrid.

A-ISO0L4O/FTSOLT 1610482

@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do elementéw

(2) acze po stronie narzedzia centrujgcych

(33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona
150-9409 przez klienta

@3 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz

Opis Nrid.
A-I1S0031/FTSO4T 1610481




FTS o047

Czujnik sity/momentu obrotowego




FTS 056

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne
Opis

Nrid.

Masa

Stopien ochrony IP

Zakres pomiarowy Fx, Fy
Zakres pomiarowy Fz
Zakres pomiarowy Mx, My
Zakres pomiarowy Mz
Rozdzielczosc Fx, Fy
Rozdzielczo$¢ Fz
Rozdzielczo$¢ Mx, My
Rozdzielczos¢ Mz

0dchylenie wzgledne wyswietlania w stosunku do
zakresu pomiarowego

maks. odchylenie wyswietlania Fx, Fy
maks. odchylenie wyswietlacza Fz

maks. odchylenie wyswietlania Mx, My, Mz
maks. czestotliwos¢ prébkowania
Maksymalna szybko$¢ wysytania (UDP)

Informacje o akcesoriach

[kgl

[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]

[N]
[N]
[Nm]
[Hz]
[Hz]

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
technicznych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTS 056-600-11
1598246

0.18

67

0.0125
0.024
0.00044
0.00033

<1,0 %-fs

2.5
6
0.11
1000
2000

Oprocz czujnika FTS potrzebny jest kabel przytaczeniowy i modut ztacza



FTS 056

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok
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Widok gtowny przedstawia modut w wersji podstawowe;j. (1) ztacze po stronie robota 73 Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw
(24 Kotnierz ztacza centrujgcych
(33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN Gtebokos¢ otworu na tuleje
150-9409 centrujaca w czesci kontrujacej

Itgcze M8, kod A, 6-pinowe

System czujnikéw

6-osiowy czujnik sity i ©2 Modut ztacza FTS IFB lub modut
momentu FTS ztgcza FTS IFB IP 67

Kable czujnikéw




FTS 056

Czujnik sity/momentu obrotowego

Kable czujnikow

90

Kabel czujnika taczacy czujnik FTS z modutem ztacza. @ Wtyczka 6-o0siowy czujnik sity i
@ Gniazdo momentu FTS
Opis Nrid. Dtugosc przewodu L1 Srednica przewodu D1 Przytacze po stronie szafy sterowej D2 Przytacze po stronie czujnika D3
[m] [mm]

FTS (-M8-M12-10 1608056 10 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-15 1608058 15 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-2 1620893 2 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-30 1608070 30 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-5 1608054 5 6 M12 M8

Modut ztgcza FTS IFB

p iL:
0

0| ™

N

o

N

» 84 |

Opis Nrid. Interfejs komunikacyjny
FTS IFB-EC 1603604 EtherCAT
FTS IFB-EI 1603602 EtherNet/IP
FTS IFB-EN 1651726 Ethernet (TCP/UDP)

FTS IFB-PN 1603600 PROFINET




FTS 056

Czujnik sity/momentu obrotowego

Modut ztacza FTS IFB-IP67

78 10

28

M5

78

@ /O 1 —

os  Wid nteffeskomunikacgny  Stopiefiochrony®  Duugoipewods
[m]

FTS IFB-EC-1P67 1603606 EtherCAT 67

FTS IFB-EI-IP67 1603603 EtherNet/IP 67

FTS IFB-EN-1P67 1651748 Ethernet (TCP/UDP) 67

FTS IFB-PN-IP67 1603601 PROFINET 67

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10

KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10
KAR GGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354677 5
KAR GGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505160 10
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10
KA GLN1204-LK-00200-K 0349270 2
KA GLN1204-LK-00500-K 0349271 5
KA GLN1204-LK-01000-K 0349272 10

KA GLN1204-LK-01500-K 0349273 15




FTS 056

Czujnik sity/momentu obrotowego

Ptyta adaptera A-1SO0031/FTS056

Ptyta adaptera A-ISO040/FTS056
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@ It3cze po stronie robota Pasuje do elementéw @ It3cze po stronie robota @ Pasuje do elementéw
(2) tacze po stronie narzedzia centrujgcych (2) acze po stronie narzedzia centrujgcych
(33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona (33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona
150-9409 przez klienta 150-9409 przez klienta
@73 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz @3 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz
Opis Nrid. Opis Nrid.
A-IS0031/FTS056 1610483 A-IS004OIFTS056 1610486
Ptyta adaptera A-ISO050/FTS056
14
@ Tss
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D69
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90° (4%) 1
(1) ztacze po stronie robota 79 Pasuje do elementéw
(2) ztacze po stronie narzedzia centrujgcych
(33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona
15S0-9409 przez klienta

@3 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz

Opis Nrid.

A-1S0050/FTS056 1610487




FTS 056

Czujnik sity/momentu obrotowego




FTS 070

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne

Opis

Nrid.

Masa [ke]
Stopien ochrony IP

Zakres pomiarowy Fx, Fy [N]
Zakres pomiarowy Fz [N]
Zakres pomiarowy Mx, My [Nm]
Zakres pomiarowy Mz [Nm]
Rozdzielczo$¢ Fx, Fy [N]
Rozdzielczos¢ Fz [N]
Rozdzielczos¢ Mx, My [Nm]
Rozdzielczo$¢ Mz [Nm]

0dchylenie wzgledne wyswietlania w stosunku do
zakresu pomiarowego

maks. odchylenie wyswietlania Fx, Fy [N]
maks. odchylenie wyswietlacza Fz [N]
maks. odchylenie wyswietlania Mx, My, Mz [Nm]
maks. czestotliwos¢ probkowania [Hz]
Maksymalna szybko$¢ wysytania (UDP) [Hz]

Informacje o akcesoriach

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
technicznych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTS 070-1200-28
1598247

0.36

67

0.025
0.048
0.00112
0.00084

<1,0 %-fs

5

12
0.28
1000
2000

Oprocz czujnika FTS potrzebny jest kabel przytaczeniowy i modut ztacza




FTS 070

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok

73

90° (4x)

@6/7 (2xh +x rD31.5/6.2

42

+Z

@70

30+0.02_,

Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j.

System czujnikéw

6-o0siowy czujnik sity i
momentu FTS

Kable czujnikéw

©2 Modut ztacza FTS IFB lub modut
ztgcza FTS IFB IP 67

@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia
@ Kotnierz ztacza

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujgcych

@ Pasuje do elementéw
centrujgcych

Gtebokos¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Itgcze M8, kod A, 6-pinowe




FTS 070

Czujnik sity/momentu obrotowego

Kable czujnikow

90

Kabel czujnika taczacy czujnik FTS z modutem ztacza. @ Wtyczka 6-o0siowy czujnik sity i
@ Gniazdo momentu FTS
Opis Nrid. Dtugosc przewodu L1 Srednica przewodu D1 Przytacze po stronie szafy sterowej D2 Przytacze po stronie czujnika D3
[m] [mm]

FTS (-M8-M12-10 1608056 10 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-15 1608058 15 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-2 1620893 2 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-30 1608070 30 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-5 1608054 5 6 M12 M8

Modut ztgcza FTS IFB

p iL:
0

0| ™

N

o

N

» 84 |

Opis Nrid. Interfejs komunikacyjny
FTS IFB-EC 1603604 EtherCAT
FTS IFB-EI 1603602 EtherNet/IP
FTS IFB-EN 1651726 Ethernet (TCP/UDP)

FTS IFB-PN 1603600 PROFINET




FTS 070

Czujnik sity/momentu obrotowego

Modut ztacza FTS IFB-IP67

78 10

28

M5

78

@ /O 1 —

os  Wid nteffeskomunikacgny  Stopiefiochrony®  Duugoipewods
[m]

FTS IFB-EC-1P67 1603606 EtherCAT 67

FTS IFB-EI-IP67 1603603 EtherNet/IP 67

FTS IFB-EN-1P67 1651748 Ethernet (TCP/UDP) 67

FTS IFB-PN-IP67 1603601 PROFINET 67

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10

KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10
KAR GGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354677 5
KAR GGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505160 10
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10
KA GLN1204-LK-00200-K 0349270 2
KA GLN1204-LK-00500-K 0349271 5
KA GLN1204-LK-01000-K 0349272 10

KA GLN1204-LK-01500-K 0349273 15




FTS 070

Czujnik sity/momentu obrotowego

Ptyta adaptera A-IS0031/FTSO70

Ptyta adaptera A-ISO040/FTSO70
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Pasuje do elementéw
centrujgcych

@ It3cze po stronie robota

@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztacza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona
1S0-9409 przez klienta

@73 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz

Opis Nrid.

A-1S0031/FTS070 1624946

Ptyta adaptera A-ISO050/FTS070

@ Pasuje do elementéw
centrujgcych

opcja montazu dostarczona
przez klienta

@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@3 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz

Opis Nrid.
A-1S0040/FTS070 1610488

Ptyta adaptera A-IS0063/FTS070
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79 Pasuje do elementéw
centrujgcych

(1) ztacze po stronie robota

@ Ztacze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona
1S0-9409 przez klienta

@3 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz

Opis Nrid.

A-1S0050/FTS070 1610489

79 Pasuje do elementéw
centrujgcych

opcja montazu dostarczona
przez klienta

(1) ztacze po stronie robota
@ Itacze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@3 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz

Opis Nrid.

A-1S0063/FTS070 1610490




FTS 070

Czujnik sity/momentu obrotowego




FTS 085

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne

Opis

Nrid.

Masa [kg]
Stopien ochrony IP

Zakres pomiarowy Fx, Fy [N]
Zakres pomiarowy Fz [N]
Zakres pomiarowy Mx, My [Nm]
Zakres pomiarowy Mz [Nm]
Rozdzielczo$¢ Fx, Fy [N]
Rozdzielczos¢ Fz [N]
Rozdzielczo$¢ Mx, My [Nm]
Rozdzielczo$¢ Mz [Nm]

0dchylenie wzgledne wyswietlania w stosunku do
zakresu pomiarowego

maks. odchylenie wyswietlania Fx, Fy [N]
maks. odchylenie wyswietlacza Fz [N]
maks. odchylenie wyswietlania Mx, My, Mz [Nm]
maks. czestotliwos¢ probkowania [Hz]
Maksymalna szybko$¢ wysytania (UDP) [Hz]

Informacje o akcesoriach

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
technicznych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTS 085-24:00-70
1598248

0.65

67

0.05
0.096
0.0028
0.0021

<1,0 %-fs

10
24
0.7
1000
2000

Oprocz czujnika FTS potrzebny jest kabel przytaczeniowy i modut ztacza



FTS 085

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok
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Widok gtowny przedstawia modut w wersji podstawowe;j. (1) ztacze po stronie robota 73 Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw
(24 Kotnierz ztacza centrujgcych
(33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN Gtebokosc otworu na tuleje
150-9409 centrujgcg w czesci kontrujacej

Itgcze M8, kod A, 6-pinowe

System czujnikéw

6-osiowy czujnik sity i ©2 Modut ztacza FTS IFB lub modut
momentu FTS ztgcza FTS IFB IP 67

Kable czujnikéw




FTS 085

Czujnik sity/momentu obrotowego

Kable czujnikow

90

Kabel czujnika taczacy czujnik FTS z modutem ztacza. @ Wtyczka 6-o0siowy czujnik sity i
@ Gniazdo momentu FTS
Opis Nrid. Dtugosc przewodu L1 Srednica przewodu D1 Przytacze po stronie szafy sterowej D2 Przytacze po stronie czujnika D3
[m] [mm]

FTS (-M8-M12-10 1608056 10 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-15 1608058 15 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-2 1620893 2 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-30 1608070 30 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-5 1608054 5 6 M12 M8

Modut ztgcza FTS IFB

p iL:
0

0| ™

N

o

N

» 84 |

Opis Nrid. Interfejs komunikacyjny
FTS IFB-EC 1603604 EtherCAT
FTS IFB-EI 1603602 EtherNet/IP
FTS IFB-EN 1651726 Ethernet (TCP/UDP)

FTS IFB-PN 1603600 PROFINET




FTS 085

Czujnik sity/momentu obrotowego

Modut ztacza FTS IFB-IP67

78 10

28

M5

78

@ /O 1 —

os  Wid nteffeskomunikacgny  Stopiefiochrony®  Duugoipewods
[m]

FTS IFB-EC-1P67 1603606 EtherCAT 67

FTS IFB-EI-IP67 1603603 EtherNet/IP 67

FTS IFB-EN-1P67 1651748 Ethernet (TCP/UDP) 67

FTS IFB-PN-IP67 1603601 PROFINET 67

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10

KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10
KAR GGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354677 5
KAR GGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505160 10
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10
KA GLN1204-LK-00200-K 0349270 2
KA GLN1204-LK-00500-K 0349271 5
KA GLN1204-LK-01000-K 0349272 10

KA GLN1204-LK-01500-K 0349273 15




FTS 085

Czujnik sity/momentu obrotowego

Ptyta adaptera A-ISO050/FTS085

Ptyta adaptera A-1S0063/FTS085
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@ It3cze po stronie robota Pasuje do elementéw @ It3cze po stronie robota @ Pasuje do elementéw
(2) tacze po stronie narzedzia centrujgcych (2) acze po stronie narzedzia centrujgcych
(33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona (33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona
150-9409 przez klienta 150-9409 przez klienta
@73 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz @3 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz
Opis Nrid. Opis Nrid.
A-1S0050/FTS085 1610491 A-1S0063/FTS085 1610493
Ptyta adaptera A-ISO080/FTS085
30

o o
©

2105
350
€
©

(73)
G M

2) Q)
(1) ztacze po stronie robota 79 Pasuje do elementéw
(2) ztacze po stronie narzedzia centrujgcych
(33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona
15S0-9409 przez klienta

@3 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz

Opis Nrid.

A-1S0080/FTS085 1610494




FTS 085

Czujnik sity/momentu obrotowego




FTS 105

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne
Opis

Nrid.

Masa

Stopien ochrony IP

Zakres pomiarowy Fx, Fy
Zakres pomiarowy Fz
Zakres pomiarowy Mx, My
Zakres pomiarowy Mz
Rozdzielczosc Fx, Fy
Rozdzielczo$¢ Fz
Rozdzielczo$¢ Mx, My
Rozdzielczos¢ Mz

0dchylenie wzgledne wyswietlania w stosunku do
zakresu pomiarowego

maks. odchylenie wyswietlania Fx, Fy
maks. odchylenie wyswietlacza Fz

maks. odchylenie wyswietlania Mx, My, Mz
maks. czestotliwos¢ prébkowania
Maksymalna szybko$¢ wysytania (UDP)

Informacje o akcesoriach

[kgl

[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]

[N]
[N]
[Nm]
[Hz]
[Hz]

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
technicznych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTS 105-4800-175
1598249
1.5

67
+2000
+4800
*175
+175
0.1
0.192
0.007
0.00525

<1,0 %-fs

20
48
1.75
1000
2000

Oprocz czujnika FTS potrzebny jest kabel przytaczeniowy i modut ztacza



FTS 105

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowej. (1) ztacze po stronie robota 73 Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw
(24 Kotnierz ztacza centrujgcych
(33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN Gtebokos¢ otworu na tuleje
150-9409 centrujaca w czesci kontrujacej

Itgcze M12, kod A, 8-pinowe

System czujnikéw

6-osiowy czujnik sity i ©2 Modut ztacza FTS IFB lub modut
momentu FTS ztgcza FTS IFB IP 67

Kable czujnikéw




FTS 105

Czujnik sity/momentu obrotowego

Kable czujnikow

90

Kabel czujnika taczacy czujnik FTS z modutem ztacza. @ Wtyczka 6-o0siowy czujnik sity i
@ Gniazdo momentu FTS
Opis Nrid. Dtugos¢ przewodu L1 Srednica przewodu D1 Przytacze po stronie szafy sterowej D2 Przytacze po stronie czujnika D3
[m] [mm]

FTS (-M12-M12-10 1608057 10 6 M12 M12

FTS (-M12-M12-15 1608059 15 6 M12 M12

FTS (-M12-M12-2 1620906 2 6 M12 M12

FTS (-M12-M12-30 1608071 30 6 M12 M12

FTS (-M12-M12-5 1608055 5 6 M12 M12

Modut ztgcza FTS IFB

p iL:
0

0| ™

N

o

N

» 84 |

Opis Nrid. Interfejs komunikacyjny
FTS IFB-EC 1603604 EtherCAT
FTS IFB-EI 1603602 EtherNet/IP
FTS IFB-EN 1651726 Ethernet (TCP/UDP)

FTS IFB-PN 1603600 PROFINET




FTS 105

Czujnik sity/momentu obrotowego

Modut ztacza FTS IFB-IP67

78 10

28

M5

78

@ /O 1 —

os  Wid nteffeskomunikacgny  Stopiefiochrony®  Duugoipewods
[m]

FTS IFB-EC-1P67 1603606 EtherCAT 67

FTS IFB-EI-IP67 1603603 EtherNet/IP 67

FTS IFB-EN-1P67 1651748 Ethernet (TCP/UDP) 67

FTS IFB-PN-IP67 1603601 PROFINET 67

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10

KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10
KAR GGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354677 5
KAR GGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505160 10
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10
KA GLN1204-LK-00200-K 0349270 2
KA GLN1204-LK-00500-K 0349271 5
KA GLN1204-LK-01000-K 0349272 10

KA GLN1204-LK-01500-K 0349273 15




FTS 105

Czujnik sity/momentu obrotowego

Ptyta adaptera A-1S0063/FTS105 Ptyta adaptera A-ISO080/FTS105
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@ It3cze po stronie robota Pasuje do elementéw @ It3cze po stronie robota @ Pasuje do elementéw
(2) tacze po stronie narzedzia centrujgcych (2) acze po stronie narzedzia centrujgcych
(33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona (33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona
150-9409 przez klienta 150-9409 przez klienta
@73 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz @3 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz
Opis Nrid. Opis Nrid.
A-1S0063/FTS105 1610495 A-1S0080/FTS105 1610496
Ptyta adaptera A-ISO100/FTS105
24
50+0.02_ _ 55
|| /M5/10
4x )
)
SCEN
(oo C")/_\
878
1
(1) ztacze po stronie robota 79 Pasuje do elementéw
(2) ztacze po stronie narzedzia centrujgcych
(33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona
15S0-9409 przez klienta

@3 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz

Opis Nrid.

A-1S0100/FTS105 1610497




FTS 105

Czujnik sity/momentu obrotowego




FTS 125

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne
Opis

Nrid.

Masa

Stopien ochrony IP

Zakres pomiarowy Fx, Fy
Zakres pomiarowy Fz
Zakres pomiarowy Mx, My
Zakres pomiarowy Mz
Rozdzielczosc Fx, Fy
Rozdzielczo$¢ Fz
Rozdzielczo$¢ Mx, My
Rozdzielczos¢ Mz

0dchylenie wzgledne wyswietlania w stosunku do
zakresu pomiarowego

maks. odchylenie wyswietlania Fx, Fy
maks. odchylenie wyswietlacza Fz

maks. odchylenie wyswietlania Mx, My, Mz
maks. czestotliwos¢ prébkowania
Maksymalna szybko$¢ wysytania (UDP)

Informacje o akcesoriach

[kgl

[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]

[N]
[N]
[Nm]
[Hz]
[Hz]

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
technicznych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTS 125-7800-350
1598250
2.6

67
+3200
+7800
+350
+350
0.16
0.312
0.014
0.0105

<1,0 %-fs

32
78
3.5
1000
2000

Oprocz czujnika FTS potrzebny jest kabel przytaczeniowy i modut ztacza



FTS 125

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowej. (1) ztacze po stronie robota 73 Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw
(24 Kotnierz ztacza centrujgcych
(33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN Gtebokos¢ otworu na tuleje
150-9409 centrujaca w czesci kontrujacej

Gniazdo M12, kod A, 8-pinowe

System czujnikéw

6-osiowy czujnik sity i ©2 Modut ztacza FTS IFB lub modut
momentu FTS ztgcza FTS IFB IP 67

Kable czujnikéw




FTS 125

Czujnik sity/momentu obrotowego

Kable czujnikow

90

Kabel czujnika taczacy czujnik FTS z modutem ztacza. @ Wtyczka 6-o0siowy czujnik sity i
@ Gniazdo momentu FTS
Opis Nrid. Dtugos¢ przewodu L1 Srednica przewodu D1 Przytacze po stronie szafy sterowej D2 Przytacze po stronie czujnika D3
[m] [mm]

FTS (-M12-M12-10 1608057 10 6 M12 M12

FTS (-M12-M12-15 1608059 15 6 M12 M12

FTS (-M12-M12-2 1620906 2 6 M12 M12

FTS (-M12-M12-30 1608071 30 6 M12 M12

FTS (-M12-M12-5 1608055 5 6 M12 M12

Modut ztgcza FTS IFB

p iL:
0

0| ™

N

o

N

» 84 |

Opis Nrid. Interfejs komunikacyjny
FTS IFB-EC 1603604 EtherCAT
FTS IFB-EI 1603602 EtherNet/IP
FTS IFB-EN 1651726 Ethernet (TCP/UDP)

FTS IFB-PN 1603600 PROFINET




FTS 125

Czujnik sity/momentu obrotowego

Modut ztacza FTS IFB-IP67

78 10

28

M5

78

@ /O 1 —

os  Wid nteffeskomunikacgny  Stopiefiochrony®  Duugoipewods
[m]

FTS IFB-EC-1P67 1603606 EtherCAT 67

FTS IFB-EI-IP67 1603603 EtherNet/IP 67

FTS IFB-EN-1P67 1651748 Ethernet (TCP/UDP) 67

FTS IFB-PN-IP67 1603601 PROFINET 67

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10

KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10
KAR GGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354677 5
KAR GGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505160 10
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10
KA GLN1204-LK-00200-K 0349270 2
KA GLN1204-LK-00500-K 0349271 5
KA GLN1204-LK-01000-K 0349272 10

KA GLN1204-LK-01500-K 0349273 15




FTS 125

Czujnik sity/momentu obrotowego

Ptyta adaptera A-ISO080/FTS125

Ptyta adaptera A-ISO100/FTS125
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@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujgcych

opcja montazu dostarczona
przez klienta

Odprezacz

Opis Nrid.

A-1S0080/FTS125 1610500

Ptyta adaptera A-1S0125/FTS125

32
8

75

| [M5/10 (4x)
| (0

°E I

Q

33
5 62.5£0.02

|
80

(78

!

75
3

(1) ztacze po stronie robota 79 Pasuje do elementéw

@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

@ Pasuje do elementéw
centrujgcych

opcja montazu dostarczona
przez klienta

Odprezacz

Opis Nrid.

A-1S0100/FTS125 1610501

@ Ztacze po stronie narzedzia
@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN

1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujgcych

Opis

A-1S0125/FTS125

Nrid.

1610502

centrujgcych

opcja montazu dostarczona

przez klienta

Odprezacz



FTS 125

Czujnik sity/momentu obrotowego




FTS 160

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne

Opis

Nrid.

Masa [kg]
Stopien ochrony IP

Zakres pomiarowy Fx, Fy [N]
Zakres pomiarowy Fz [N]
Zakres pomiarowy Mx, My [Nm]
Zakres pomiarowy Mz [Nm]
Rozdzielczo$¢ Fx, Fy [N]
Rozdzielczos¢ Fz [N]
Rozdzielczo$¢ Mx, My [Nm]
Rozdzielczo$¢ Mz [Nm]

0dchylenie wzgledne wyswietlania w stosunku do
zakresu pomiarowego

maks. odchylenie wyswietlania Fx, Fy [N]
maks. odchylenie wyswietlacza Fz [N]
maks. odchylenie wyswietlania Mx, My, Mz [Nm]
maks. czestotliwos¢ probkowania [Hz]
Maksymalna szybko$¢ wysytania (UDP) [Hz]

Informacje o akcesoriach

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
technicznych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTS 160-12500-700
1598251
5.1

67
+5000
+12500
+700
+700
0.25

0.5
0.028
0.021

<1,0 %-fs

50
125
7
1000
2000

Oprocz czujnika FTS potrzebny jest kabel przytaczeniowy i modut ztacza




FTS 160

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowej. (1) ztacze po stronie robota 73 Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw
(24 Kotnierz ztacza centrujgcych
(33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN Gtebokos¢ otworu na tuleje
150-9409 centrujaca w czesci kontrujacej

Gniazdo M12, kod A, 8-pinowe

System czujnikéw

6-osiowy czujnik sity i ©2 Modut ztacza FTS IFB lub modut
momentu FTS ztgcza FTS IFB IP 67

Kable czujnikéw




FTS 160

Czujnik sity/momentu obrotowego

Kable czujnikow

90

Kabel czujnika taczacy czujnik FTS z modutem ztacza. @ Wtyczka 6-o0siowy czujnik sity i
@ Gniazdo momentu FTS
Opis Nrid. Dtugos¢ przewodu L1 Srednica przewodu D1 Przytacze po stronie szafy sterowej D2 Przytacze po stronie czujnika D3
[m] [mm]

FTS (-M12-M12-10 1608057 10 6 M12 M12

FTS (-M12-M12-15 1608059 15 6 M12 M12

FTS (-M12-M12-2 1620906 2 6 M12 M12

FTS (-M12-M12-30 1608071 30 6 M12 M12

FTS (-M12-M12-5 1608055 5 6 M12 M12

Modut ztgcza FTS IFB

p iL:
0

0| ™

N

o

N

» 84 |

Opis Nrid. Interfejs komunikacyjny
FTS IFB-EC 1603604 EtherCAT
FTS IFB-EI 1603602 EtherNet/IP
FTS IFB-EN 1651726 Ethernet (TCP/UDP)

FTS IFB-PN 1603600 PROFINET




FTS 160

Czujnik sity/momentu obrotowego

Modut ztacza FTS IFB-IP67

78 10

28

M5

78

@ /O 1 —

os  Wid nteffeskomunikacgny  Stopiefiochrony®  Duugoipewods
[m]

FTS IFB-EC-1P67 1603606 EtherCAT 67

FTS IFB-EI-IP67 1603603 EtherNet/IP 67

FTS IFB-EN-1P67 1651748 Ethernet (TCP/UDP) 67

FTS IFB-PN-IP67 1603601 PROFINET 67

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10

KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10
KAR GGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354677 5
KAR GGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505160 10
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10
KA GLN1204-LK-00200-K 0349270 2
KA GLN1204-LK-00500-K 0349271 5
KA GLN1204-LK-01000-K 0349272 10

KA GLN1204-LK-01500-K 0349273 15




FTS 160

Czujnik sity/momentu obrotowego

Ptyta adaptera A-ISO100/FTS160

Ptyta adaptera A-1S0125/FTS160
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@ It3cze po stronie robota

(2) tacze po stronie narzedzia centrujgcych

(33 Kotnierz ztacza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona
150-9409 przez klienta

@73 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz

Pasuje do elementéw

Opis Nrid.

A-1S0100/FTS160 1610503

Ptyta adaptera A-1SO160/FTS160

80+0.02

(1) ztacze po stronie robota
(2) ztacze po stronie narzedzia centrujgcych

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona
1S0-9409 przez klienta

@3 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz

79 Pasuje do elementéw

Opis Nrid.

A-1S0160/FTS160 1610505

@ It3cze po stronie robota
(2) acze po stronie narzedzia centrujgcych

@ Kotnierz ztacza zgodny z DIN opcja montazu dostarczona
1S0-9409 przez klienta

@3 Pasuje do trzpieni centrujacych Odprezacz

@ Pasuje do elementéw

Opis Nrid.

A-1S0125/FT5160 1610504




FTS 160

Czujnik sity/momentu obrotowego
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