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FTS

Sensor de fuerza/momentos

Preciso. Compacto. Alta resolucion.

Sensor de fuerzalpar de 6 ejes FTS

Para una medicion de alta precision en los grados de libertad Fxyz y Mxyz

Campo de aplicacion

Se utilizan sensores de fuerzal/par de 6 ejes para realizar mediciones precisas de fuerzas y momentos en las tres direcciones
espaciales. Se utilizan en la robdtica para detectar y controlar la interaccion entre los robots y su entorno, asi como en la
automatizacién industrial para el control de calidad y la supervisiéon de procesos. También se utilizan en la biomecanica y la
tecnologia médica para analizar secuencias de movimiento y optimizar sistemas protésicos.

Ventajas y beneficios

Maxima precision Las galgas extensiométricas del sensor
de fuerzalpar de 6 ejes registran la deformacion mecanica
del cuerpo del sensor y la convierten en sefales de alta
precision en los seis grados de libertad (Fx, Fy, Fz, Mx, My,
Mz)

Proteccion fiable Adecuado para su uso en entornos
exigentes gracias a la clase de proteccion IP67

Integracion perfecta La caja de interfaz con interfaces
EtherNet/IP, EtherCAT y PROFINET permite una conexion
sencilla y flexible a las topologias de red del cliente
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Tamaiios Margen de medicion
Cantidad: 7 de la fuerza Fx/Fy
#125 .. 5000 N

Margen de medicion
de la fuerza Fz
%300 .. 12500 N

Puesta en marcha intuitiva El centro de control de SCHUNK
simplifica la puesta en marcha con una interfaz facil de
usar y crea sinergias con otros productos de SCHUNK

Control del estado visual Los LED integrados de alimenta-
cion, comunicacion y estado de los sensores facilitan el
control del estado

Cuerpo base robusto La elevada rigidez garantiza una gran
precision de medicién y durabilidad, incluso en aplicaci-
ones dinamicas

Rango de medicion de

carga de momento
4.5 .. 700 Nm
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Sensor de fuerza/momentos

Descripcion de funcionamiento

Las galgas extensiométricas (DMS) del sensor de fuerza/par
de 6 ejes miden las cargas aplicadas en los seis grados de
libertad (Fx, Fy, Fz, Mx, My y Mz). Las sefales del DMS se
amplifican en el sensor.

() Electronica @ Galgas extensiométricas de laminas
sin contorno con interferencias gracias a la integracion en combinacién con el procesamiento de sefales
en la carcasa silenciosas, garantizan una alta resolucién y calidad de
la senal.
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Sensor de fuerza/momentos

Descripcion detallada del funcionamiento

Placas de adaptacién estandar

Conectividad

;%%%%q EtherCAT. ~

Ethen ‘et/IP
Ethernet
:::ROS

Ofrecemos 3 placas adaptadoras estandar adecuadas para interfaces 1S0 9409

adecuadas para cada tamano de sensor.

@ Sensor de fuerzalpar de 6 ejes FTS ® Placas adaptadoras a la norma DIN
ISO 9409

El gran nimero de interfaces ofrece una excelente oportunidad de integracion
flexible en los sistemas de control del cliente.

App de puesta en funcionamiento en el centro de control SCHUNK

Caja de interfaz FTS IFB

El centro de control de SCHUNK garantiza una sencilla puesta en marcha, parame-
trizacion y diagndstico del sistema de sensores FTS. Los usuarios pueden visua-
lizar y guardar directamente los datos de las mediciones. El sistema de coor-
denadas del sensor puede desplazarse al punto central de la herramienta
deseado y también pueden definirse los limites de carga. Ademas, las funciones
incluyen configuracién de red, actualizaciones de firmware, ajustes de pardme-
tros y copias de seguridad, asi como opciones de diagndstico completo. La app es
compatible con Windows y puede descargarse en schunk.com/
downloads-software.

La caja de interfaz esta disponible opcionalmente en IP 67. Dependiendo de la
variante de firmware, la caja de interfaz puede comunicarse a través de una de
las siguientes interfaces: PROFINET, EtherCAT, EtherNet/IP™, Ethernet (TCP/UDP).

@ C(aja de interfaz FTS IFB ® C(aja de interfaz FTS IFB-IP67
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Informacion general sobre la serie

Precision de medicion: < 1% del valor limite superior del
rango de medicidn a 22 °C

Proteccion contra salpicaduras: IP67 de serie
Carcasa: Aluminio y acero inoxidable

Garantia: 24 meses

RS

Ejemplo de aplicacion

En la medicién haptica, el sensor de fuerzalpar de 6 ejes FTS se utiliza para

Condiciones ambientales extremas: Tenga en cuenta que
el uso en condiciones ambientales extremas (p. ej.: en la
zona del refrigerante, con polvo de fundicién o de pulido)
puede acortar considerablemente la vida util de estas
unidades y, por lo tanto, no podemos asumir la garantia.
Sin embargo, en muchos casos disponemos de la solucion
adecuada. Si necesita ayuda, pongase en contacto con
nosotros.

Peso de manipulacién: es el peso de la carga total
colocada en la brida. Durante el disefio, debe prestarse
atencién a las fuerzas y los momentos admisibles. Tenga
en cuenta que exceder el peso de manipulacion reco-
mendado acortara su vida atil.

© Sensor de fuerza/par de 6 ejes FTS

analizar la interaccion entre un objeto y su entorno. El sensor se integra directa- ® Pinza universal EGU
mente en un dispositivo de medicién o se utiliza junto con un brazo robético, lo
que garantiza la precisiéon de los movimientos y la presion ejercida.
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SCHUNK le ofrece mas...

Estos componentes consiguen una mayor rentabilidad
del producto. La integracién adecuada para la maxima
funcionalidad, flexibilidad, fiabilidad y produccién
controlada.

Placa adaptadora en la brida Cables de sensor Caja de interfaz FTS IFB
IS0

® Encontrard mas informacion sobre estos productos en las siguientes paginas o en www.schunk.com.
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Diafonia y desviacion de
visualizacion

La desviacion de visualizacién o la desviacidn relativa
maxima del valor medido visualizado describe la desvia-
cién de la fuerza visualizada o del momento visualizado
con respecto a la carga real aplicada. Consiste principal-
mente en errores de linealidad y diafonia entre los
distintos canales.

Los sensores FTS de SCHUNK alcanzan una desviacion
relativa max. de 1,0 % respecto al valor final del margen
de medicion (a escala completa).

(7 E F3

desviacion
relativa

<1.0%f.s. <1.0%f.s. <1.0%f.s.

Saturacion y resolucion de pantalla

La resolucién es el cambio mds pequefio en la carga que
representa un cambio en los valores de salida de las
fuerzas y momentos medidos. Cuanto menor es la resolu-
cién de un sensor FTS, mayor es la sensibilidad del sensor.
Esto es importante cuando la aplicacion requiere un
"sentido tactil".

La resolucidn del sensor depende de las condiciones
ambientales durante la medicidn y, en particular, del
filtrado y la velocidad de muestreo seleccionados.

M, M, M,

<1.0%f.s. <1.0%f.s. <1.0%f.s.
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Ejemplo de pedido
FTS 056 - 600 - ™M

Denominacion
FTS

Didmetro exterior
047 = @ 47 mm
056 = @ 56 mm
070 =@ 70 mm
085 = @ 85 mm
105 = @ 105 mm
125 =@ 125 mm
160 =@ 160 mm

Margen de medicion Fz
300 = 300 N

600 = 600 N

1200 = 1200 N

2400 = 2400 N

4800 = 4800 N

7800 = 7800 N

12500 = 12500 N

Margen de medicion Mx, My, Mz
L =4 Nm

11 =11 Nm

28 =28 Nm

70 =70 Nm

175 =175 Nm

350 = 350 Nm

700 =700 Nm
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Sensor de fuerza/momentos

Datos técnicos

Denominacion

1D

Peso

Clase de proteccién IP

Margen de medicidn Fx, Fy

Margen de medicién Fz

Margen de medicién Mx, My

Margen de medicion Mz

Resolucion Fx, Fy

Resolucion Fz

Resolucion Mx, My

Resolucion Mz

Desviacion de visualizacion relativa en relacion con
el margen de medicidn

desviacion de visualizacion max. Fx, Fy
desviacion de visualizacion max. Fz
desviacion de visualizacion max. Mx, My, Mz
velocidad de muestreo méx.

Méx. velocidad de salida (UDP)

Informacidn sobre accesorios

[kgl

[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]

[N]
[N]
[Nm]
[Hz]
[Hz]

Dimensiones y cargas maximas

Para obtener informacién sobre los valores,
consulte la tabla de datos técnicos

® Todas las fuerzas y pares que actian sobre el
sensor deben encontrarse dentro del rango
de medicion especificado.Si se sobrepasa el
rango de medicién se reduce el nimero
méximo de ciclos de carga y se pueden
producir dafios en el sensor. Pdngase en
contacto con nosotros si su aplicacion supera
el rango de medicion.

FTS 056-600-11
1598246

0.18

67

0.0125
0.024
0.00044
0.00033

<1,0 %-fs

2.5
6
0.11
1000
2000

Ademas del sensor FTS, se necesitan un cable de conexion y una caja de interfaz
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Vista principal
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Deteccion de la posicion blogueada

@ Conexién del lado del robot

@ Conexion del lado herramienta

@ Circulo de agujeros

@ Circulo de orificios DIN
1S0-9409

@ Ajuste para pasador de
centraje

Ajuste para el centraje

Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Conector M8, con codificacion
A, 6 polos
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Sensor de fuerza/momentos

Sistema de sensores

Sensor de fuerzalpar de 6 ejes @ Caja de interfaz FTS IFB o Caja
FTS de interfaz FTS IFB IP 67

Cables de sensor

Cables de sensor

B

Cable maestro que conecta el sensor FTS a la caja de interfaz. @ Conector Sensor de fuerzal/par de 6 ejes
(19 Conexién hembra FTS

Denominacion D Longitud del cable L1 Didmetro del cable D1 Conexidn en el lado D2 del armario de Conexion en el lado D3 del sensor

distribucion
[m] [mm]

(ables de comunicacion

FTS (-M8-M12-10 1608056 10 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-15 1608058 15 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-2 1620893 2 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-30 1608070 30 6 M12 M8

FTS (-M8-M12-5 1608054 5 6 M12 M8
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Caja de interfaz FTS IFB
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Denominacion D Interfaz de comunicacidn
(aja de interfaz
FTS IFB-EC 1603604 EtherCAT
FTS IFB-EI 1603602 EtherNet/IP
FTS IFB-EN 1651726 Ethernet (TCP/UDP)

FTS IFB-PN 1603600 PROFINET
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Caja de interfaz FTS IFB-1P67
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Denominacién ® nterfazdecomunicacn  Casedepoteccién  longitwddelble
[m]

FTS IFB-EC-1P67 1603606 EtherCAT 67

FTS IFB-EI-IP67 1603603 EtherNet/IP 67

FTS IFB-EN-1P67 1651748 Ethernet (TCP/UDP) 67

FTS IFB-PN-IP67 1603601 PROFINET 67

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10

KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10
KAR GGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354677 5
KAR GGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505160 10
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10
KA GLN1204-LK-00200-K 0349270 2
KA GLN1204-LK-00500-K 0349271 5
KA GLN1204-LK-01000-K 0349272 10

KA GLN1204-LK-01500-K 0349273 15
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Placa adaptadora A-1SO0031/FTS056

Placa adaptadora A-1SO040/FTS056
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@ Conexion del lado del robot Ajuste para el centraje

@ Conexién del lado herramienta opcién de montaje proporcio-
@ Circulo de orificios DIN nada por el cliente

1S0-9409 Descarga de tension
@ Ajuste para pasador de

centraje
Denominacion D
A-IS0031/FTS056 1610483

Placa adaptadora A-ISO050/FTS056
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@ Conexién del lado del robot Ajuste para el centraje

(2) Conexién del lado herramienta opcién de montaje proporcio-
@ Circulo de orificios DIN nada por el cliente

1S0-9409 Descarga de tension
@ Ajuste para pasador de

centraje
Denominacién 1D

A-1S0050/FTS056 1610487

@ Conexion del lado del robot @ Ajuste para el centraje

@ Conexién del lado herramienta opcién de montaje proporcio-
@ Circulo de orificios DIN nada por el cliente

1S0-9409 Descarga de tension
@ Ajuste para pasador de

centraje
Denominacién D
A-ISO0LO/FTS056 1610486
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Spanntechnik
Greiftechnik
Automatisierungstechnik

Bahnhofstr. 106 - 134
D-74348 Lauffen/Neckar
Tel. +49-7133-103-0
Fax +49-7133-103-2399
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