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Kraft-Momenten-Sensor

Prazise. Kompakt. Hochauflosend.

6-Achsen-Kraft-Momenten-Sensor FTS

Zum hochgenauen Messen in den Freiheitsgraden Fxyz und Mxyz

Einsatzgebiet

6-Achsen-Kraft-Momenten-Sensoren werden eingesetzt, um prdzise Messungen von Krdaften und Momenten in alle drei
Raumrichtungen durchzufiihren. Sie finden Anwendung in der Robotik, um die Interaktion zwischen Roboter und Umgebung
zu liberwachen und zu steuern, sowie in der industriellen Automatisierung zur Qualitatskontrolle und Prozessiiberwachung.
Dariiber hinaus werden sie in der Biomechanik und Medizintechnik genutzt, um Bewegungsabldufe zu analysieren und

prothetische Systeme zu optimieren.

Vorteile = lhr Nutzen

Maximale Prdzision Die Dehnmessstreifen des 6-Achsen-
Kraft-Momenten-Sensors erfassen die mechanische
Verformung des Sensorkdrpers und wandeln diese in
hochprézise Signale in allen sechs Freiheitsgraden (Fx, Fy,
Fz, Mx, My, Mz) um

Zuverldssiger Schutz Dank der Schutzklasse IP67, geeignet
fiir den Einsatz in anspruchsvollen Umgebungen

Nahtlose Integration Die Interface Box mit den Schnitt-
stellen EtherNet/IP, EtherCAT und PROFINET ermoglicht eine
einfache und flexible Anbindung an kundenseitige
Netzwerk-Topologien

il

Messbereich Kraft Fx/
Fy +300 ..
+125 .. 5000 N

Baugrofen
Anzahl: 7

Messbereich Kraft Fz
12500 N #4.5.. 700 Nm

Intuitive Inbetriebnahme Das SCHUNK Control Center
vereinfacht die Inbetriebnahme durch eine benutzer-
freundliche Oberflache und schafft Synergien mit anderen
SCHUNK Produkten

Visuelle Zustandsiiberwachung Integrierte LEDs fiir Power,
Kommunikation und Sensorstatus erleichtern die
Statusiiberwachung

Robuster Grundkorper Die hohe Steifigkeit sorgt eine hohe
Messgenauigkeit sowie Langlebigkeit, selbst bei dynami-
schen Anwendungen

Messbereich Moment
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Kraft-Momenten-Sensor

Funktionsbeschreibung

Die Dehnmessstreifen (DMS) des 6-Achsen-Kraft-
Momenten-Sensors messen die aufgebrachten Lasten in
allen sechs Freiheitsgraden (Fx, Fy, Fz, Mx, My und Mz). Die
Signale der DMS werden im Sensor verstarkt.

() Elektronik @ Foliendehnmessstreifen
keine Storkontur durch Integration im Gehduse in Kombination mit einer rauscharmen Signalverarbei-
tung sorgen fiir eine hohe Auflosung und Signalgiite.

e —

SCHUNK &7
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Detaillierte Funktionsbeschreibung

Standard-Adapterplatten

Fiir jede SensorbaugrofRe bieten wir 3 geeignete Standardadapterplatten auf
geeignete ISO 9409 Schnittstellen an.

@ 6-Achsen-Kraft-Momenten-Sensor

ETS ® Adapterplatten nach DIN 1SO 9409

Konnektivitat

Die Vielzahl an Schnittstellen bieten eine hervorragende Moglichkeit zur flexiblen

Integration in kundenseitige Steuerungssysteme.
EtherCAT.

Ethen ‘et/IP
Ethernet
:::ROS

Inbetriebnahme App im SCHUNK Control Center

Das SCHUNK Control Center sorgt fiir eine einfache Inbetriebnahme, Parametrisie-
rung sowie Diagnose des FTS Sensorsystems. Nutzer konnen direkt Messdaten
Visualisieren und speichern. Das Sensorkoordinatensystem kann in den
gewiinschten Tool Center Point verschoben und auch Lastgrenzen kénnen
festgelegt werden. Zu den Funktionen gehdren auBerdem Netzwerkkonfigura-
tion, Firmwareupdates, Parameteranpassungen und —sicherungen sowie Umfas-
sende Diagnosemoglichkeiten. Die App ist kompatibel mit Windows und kann
unter schunk.com/downloads-software heruntergeladen werden.

Interface Box FTS IFB

Die Interface Box ist optional in IP 67 erhdltlich. Die Interface Box kann je nach
y (2] Firmware-Variante iliber einer der folgenden Schnittstellen kommunizieren:
L) ° e\ By PROFINET, EtherCAT, EtherNet/IP™, Ethernet (TCP/UDP).

[ B
G\“ y& © Interface Box FTS IFB ® Interface Box FTS IFB-1P67
BT : ﬁ

L]

&

#
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Allgemeine Informationen zur Baureihe

Messgenauigkeit: <1 % vom oberen Grenzwert des Extreme Umweltbedingungen: Bitte beachten Sie, dass

Messbereichs bei 22 °C der Einsatz unter extremen Umweltbedingungen (z. B. im

KiihImittelbereich, bei Guss- oder Schleifstaub) die

Lebensdauer dieser Einheiten deutlich reduzieren kann

und wir dafiir keine Gewahrleistung iibernehmen kénnen.

Gewihrleistung: 24 Monate In vielen Fallen haben wir jedoch eine Losung parat. Bitte
sprechen Sie uns an.

Spritzwasserschutz: IP67 standardmaRig

Gehduse: Aluminium und Edelstahl

Handlinggewicht: ist das Gewicht der am Flansch ange-
brachten Gesamtlast. Bei der Auslegung sind die zulds-
sigen Krdfte und Momente zu beachten. Bitte beachten
Sie, dass bei Uberschreitung des empfohlenen Handling-
gewichts die Lebensdauer verkiirzt wird.

RS

Anwendungsbeispiel

In der Haptikmessung wird der 6-Achsen-Kraft-Momenten Sensor FTS ©® 6-Achsen-Kraft-Momenten-Sensor
verwendet, um die Interaktion zwischen einem Objekt und seiner Umgebung zu FTS

analysieren. Hierbei wird der Sensor entweder direkt in eine Messvorrichtung ® Universalgreifer EGU

integriert oder in Verbindung mit einem Roboterarm eingesetzt, der prazise
Bewegungen und Druckausiibungen gewahrleistet.




FTS

Kraft-Momenten-Sensor

SCHUNK bietet mehr ...

Die folgenden Komponenten machen das Produkt noch
produktiver — die passende Ergdnzung fiir hochste
Funktionalitat, Flexibilitdt, Zuverldssigkeit und
Prozesssicherheit.

Adapterplatte an ISO-Flansch Sensorkabel Interface Box FTS IFB

® Weitergehende Informationen zu diesen Produkten finden Sie auf den folgenden Produktseiten oder unter schunk.com.
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Anzeigeabweichung &
Ubersprechen

Die Anzeigeabweichung bzw. die max. relative Abwei-
chung des angezeigten Messwerts beschreibt die Abwei-
chung der angezeigten Kraft bzw. des angezeigten
Moments von der aufgebrachten wahren Last. Sie besteht
hauptsichlich aus Linearitdtsfehlern und Ubersprechen
(Cross-Talk) der einzelnen Kanile.

Die SCHUNK FTS Sensoren erreichen eine max. rel. Abwei-
chung von <1,0 % bezogen auf den Messbereichsendwert
(Full-Scale, f.s.).

(7 E F3

relative
Abweichung

<1.0%f.s. <1.0%f.s. <1.0%f.s.

Anzeigeauflosung & Sattigung

Die Aufldsung ist die kleinste Anderung der Last, die eine
Anderung in der Wertausgabe der gemessenen Krifte und
Momente darstellt. Je kleiner die Auflésung eines FTS-
Sensors ist, desto groBer ist die Empfindlichkeit bzw.
Feinfiihligkeit des Sensors. Dies ist wichtig, wenn ein
JTastsinn” fiir die Anwendung erforderlich ist.

Die Auflosung des Sensors ist abhdngig von den Umge-
bungsbedingungen bei der Messung und insbesondere von
der gewadhlten Abtastrate und Filterung.

M, M, M,

<1.0%f.s. <1.0%f.s. <1.0%f.s.
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Bestellbeispiel
FTS 056 - 600 - ™M

Bezeichnung
FTS

AuBRendurchmesser
047 = @ 47 mm
056 = @ 56 mm
070 =@ 70 mm
085 = @ 85 mm
105 = @ 105 mm
125 =@ 125 mm
160 =@ 160 mm

Messbereich Fz
300 =300 N

600 = 600 N
1200 = 1200 N
2400 = 2400 N
4800 = 4800 N
7800 = 7800 N
12500 = 12500 N

Messbereich Mx, My, Mz
L =04 Nm

11 =11 Nm

28 =28 Nm

70 =70 Nm

175 =175 Nm

350 = 350 Nm

700 =700 Nm
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Kraft-Momenten-Sensor

Technische Daten

Bezeichnung
Ident.-Nr.
Eigenmasse
Schutzart IP
Messbereich Fx, Fy
Messbereich Fz
Messbereich Mx, My
Messbereich Mz
Auflésung Fx, Fy
Auflosung Fz
Auflosung Mx, My
Auflésung Mz

relative Anzeige Abweichung
bezogen auf den Messbereich

max. Anzeige Abweichung Fx, Fy
max. Anzeige Abweichung Fz

max. Anzeige Abweichung Mx, My,
Mz

max. Abtastrate
max. Ausgaberate (UDP)
Informationen zum Zubehor

[kel

[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]

IN]
[N]

[Nm]

[HZ]
[HZ]

Dimensionen und max. Belastungen

Werte siehe technische Datentabelle

® Alle Krafte und Momente, die auf den Sensor
wirken, miissen innerhalb des spezifizierten
Messbereichs liegen.Das Uberschreiten des
Messbereichs reduziert die maximale Anzahl
an Lastzyklen und kann zur Beschddigung
des Sensors fiihren. Bitte sprechen Sie uns
an, falls Ihre Anwendung den Messbereich
iberschreitet.

FTS 047-300-4,5
1598242
0.13

67

+125
+300
£4.5
+4.5
0.0063
0.012
0.00018
0.00014

<1,0 %-fs

1.25
3

0.045

1000
2000
Zusdtzlich zum FTS-Sensor werden Anschlusskabel und Interface Box bendtigt
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Kraft-Momenten-Sensor

Hauptansicht
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Die Hauptansicht zeigt die Einheit in ihrer Grundausfiihrung. @ Anschluss roboterseitig @ Passung fiir Zentrierstift
@ Anschluss werkzeugseitig @ Passung fiir Zentrierung
@ Lochkreis Tiefe der Zentrierhiilsen-
(33 Lochkreis DIN 1S0-9409 bohrung im Gegenstiick

M8-Stecker, A-kodiert, 6-polig

Sensorsystem

6-Achsen-Kraft-Momenten- @ Interface Box FTS IFB oder
Sensor FTS Interface Box FTS IFB IP 67

Sensorkabel
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Kraft-Momenten-Sensor

Sensorkabel

90

i
Sensorkabel welches den FTS Sensor mit der Interface Box verbindet. @ Stecker . 6-Achsen-Kraft-Momenten-
@ Buchse Sensor FTS
Bezeichnung Ident.-Nr.  Kabelldnge L1 Kabeldurchmesser D1 Anschluss schaltschrankseitig D2 Anschluss sensorseitig D3
[m] [mm]

FTS (-M8-M12-10 1608056 10 6 M12 M8
FTS (-M8-M12-15 1608058 15 6 M12 M8
FTS (-M8-M12-2 1620893 2 6 M12 M8
FTS (-M8-M12-30 1608070 30 6 M12 M8
FTS (-M8-M12-5 1608054 5 6 M12 M8

Interface Box FTS IFB

[N
s . m
® B
v 88
[Te] =0 (e}
™
S || g
S
K
2.5 L 84 _
Bezeichnung Ident.-Nr.  Kommunikationsschnittstelle
FTS IFB-EC 1603604 EtherCAT
FTS IFB-EI 1603602 EtherNet/IP
FTS IFB-EN 1651726 Ethernet (TCP/UDP)

FTS IFB-PN 1603600 PROFINET
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Kraft-Momenten-Sensor

Interface Box FTS IFB-IP67

78 10

28

M5

78

Q@ _ 1 —

Bezeichnung  Ident-Nr. Kommunikatiomsschnittstelle  Schutzart®  Kabellinge
[m]

FTS IFB-EC-IP67 1603606 EtherCAT 67

FTS IFB-EI-IP67 1603603 EtherNet/IP 67

FTS IFB-EN-IP67 1651748 Ethernet (TCP/UDP) 67

FTS IFB-PN-IP67 1603601 PROFINET 67

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10
KAR GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354677 5
KAR GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505160 10
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10
KA GLN1204-LK-00200-K 0349270 2
KA GLN1204-LK-00500-K 0349271 5
KA GLN1204-LK-01000-K 0349272 10

KA GLN1204-LK-01500-K 0349273 15
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Kraft-Momenten-Sensor

Adapterplatte A-1S0025/FTS047

Adapterplatte A-1SO031/FTS047
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@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig
(33 Lochkreis DIN 1S0-9409
@ Passung fiir Zentrierstift

Passung fiir Zentrierung

kundenseitige

Anschraubmdoglichkeit

Zugentlastung

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0025/FTSO047 1610439

Adapterplatte A-1SO0LO/FTSOL7
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@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig
@3 Lochkreis DIN 150-9409
@ Passung fiir Zentrierstift

@ Passung fiir Zentrierung

kundenseitige

Anschraubmdoglichkeit

Zugentlastung

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0040/FTSOLT 1610482

@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig
(33 Lochkreis DIN 1S0-9409
@ Passung fiir Zentrierstift

@ Passung fiir Zentrierung

kundenseitige

Anschraubmoglichkeit

Zugentlastung

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1SO0031/FTSO4T 1610481
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FTS 056

Kraft-Momenten-Sensor

Technische Daten

Bezeichnung
Ident.-Nr.
Eigenmasse
Schutzart IP
Messbereich Fx, Fy
Messbereich Fz
Messbereich Mx, My
Messbereich Mz
Auflésung Fx, Fy
Auflosung Fz
Auflosung Mx, My
Auflésung Mz

relative Anzeige Abweichung
bezogen auf den Messbereich

max. Anzeige Abweichung Fx, Fy
max. Anzeige Abweichung Fz

max. Anzeige Abweichung Mx, My,
Mz

max. Abtastrate
max. Ausgaberate (UDP)
Informationen zum Zubehor

[kel

[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]

IN]
[N]

[Nm]

[HZ]
[HZ]

Dimensionen und max. Belastungen

Werte siehe technische Datentabelle

® Alle Krafte und Momente, die auf den Sensor
wirken, miissen innerhalb des spezifizierten
Messbereichs liegen.Das Uberschreiten des
Messbereichs reduziert die maximale Anzahl
an Lastzyklen und kann zur Beschddigung
des Sensors fiihren. Bitte sprechen Sie uns
an, falls Ihre Anwendung den Messbereich
iberschreitet.

FTS 056-600-11
1598246
0.18

67

+250
+600
+11

+11
0.0125
0.024
0.00044
0.00033

<1,0 %-fs

2.5

0.11

1000
2000
Zusdtzlich zum FTS-Sensor werden Anschlusskabel und Interface Box bendtigt
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Kraft-Momenten-Sensor

Hauptansicht
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Die Hauptansicht zeigt die Einheit in ihrer Grundausfiihrung. @ Anschluss roboterseitig @ Passung fiir Zentrierstift
@ Anschluss werkzeugseitig @ Passung fiir Zentrierung
@ Lochkreis Tiefe der Zentrierhiilsen-
B3 Lochkreis DIN 150-9409 bohrung im Gegenstiick

M8-Stecker, A-kodiert, 6-polig

Sensorsystem

6-Achsen-Kraft-Momenten- @ Interface Box FTS IFB oder
Sensor FTS Interface Box FTS IFB IP 67

Sensorkabel
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Kraft-Momenten-Sensor

Sensorkabel

90

i
Sensorkabel welches den FTS Sensor mit der Interface Box verbindet. @ Stecker . 6-Achsen-Kraft-Momenten-
@ Buchse Sensor FTS
Bezeichnung Ident.-Nr.  Kabelldnge L1 Kabeldurchmesser D1 Anschluss schaltschrankseitig D2 Anschluss sensorseitig D3
[m] [mm]

FTS (-M8-M12-10 1608056 10 6 M12 M8
FTS (-M8-M12-15 1608058 15 6 M12 M8
FTS (-M8-M12-2 1620893 2 6 M12 M8
FTS (-M8-M12-30 1608070 30 6 M12 M8
FTS (-M8-M12-5 1608054 5 6 M12 M8

Interface Box FTS IFB

[N
s . m
® B
v 88
[Te] =0 (e}
™
S || g
S
K
2.5 L 84 _
Bezeichnung Ident.-Nr.  Kommunikationsschnittstelle
FTS IFB-EC 1603604 EtherCAT
FTS IFB-EI 1603602 EtherNet/IP
FTS IFB-EN 1651726 Ethernet (TCP/UDP)

FTS IFB-PN 1603600 PROFINET
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Kraft-Momenten-Sensor

Interface Box FTS IFB-IP67

78 10

28

M5

78

Q@ _ 1 —

Bezeichnung  Ident-Nr. Kommunikatiomsschnittstelle  Schutzart®  Kabellinge
[m]

FTS IFB-EC-IP67 1603606 EtherCAT 67

FTS IFB-EI-IP67 1603603 EtherNet/IP 67

FTS IFB-EN-IP67 1651748 Ethernet (TCP/UDP) 67

FTS IFB-PN-IP67 1603601 PROFINET 67

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10
KAR GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354677 5
KAR GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505160 10
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10
KA GLN1204-LK-00200-K 0349270 2
KA GLN1204-LK-00500-K 0349271 5
KA GLN1204-LK-01000-K 0349272 10

KA GLN1204-LK-01500-K 0349273 15
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Adapterplatte A-1S0031/FTS056

Adapterplatte A-1SO040/FTS056
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@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig
(33 Lochkreis DIN 1S0-9409
@ Passung fiir Zentrierstift

Passung fiir Zentrierung

kundenseitige

Anschraubmdoglichkeit

Zugentlastung

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0031/FTS056 1610483

Adapterplatte A-ISO050/FTS056
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@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig
@3 Lochkreis DIN 150-9409
@ Passung fiir Zentrierstift

@ Passung fiir Zentrierung

kundenseitige

Anschraubmdoglichkeit

Zugentlastung

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0050/FTS056 1610487

@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig
(33 Lochkreis DIN 1S0-9409
@ Passung fiir Zentrierstift

@ Passung fiir Zentrierung

kundenseitige

Anschraubmoglichkeit

Zugentlastung

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0040/FTS056 1610486
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Kraft-Momenten-Sensor

Technische Daten

Bezeichnung
Ident.-Nr.
Eigenmasse
Schutzart IP
Messbereich Fx, Fy
Messbereich Fz
Messbereich Mx, My
Messbereich Mz
Auflésung Fx, Fy
Auflosung Fz
Auflosung Mx, My
Auflésung Mz

relative Anzeige Abweichung
bezogen auf den Messbereich

max. Anzeige Abweichung Fx, Fy
max. Anzeige Abweichung Fz

max. Anzeige Abweichung Mx, My,
Mz

max. Abtastrate
max. Ausgaberate (UDP)
Informationen zum Zubehor

[kel

[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]

IN]
[N]

[Nm]

[HZ]
[HZ]

Dimensionen und max. Belastungen

Werte siehe technische Datentabelle

® Alle Krafte und Momente, die auf den Sensor
wirken, miissen innerhalb des spezifizierten
Messbereichs liegen.Das Uberschreiten des
Messbereichs reduziert die maximale Anzahl
an Lastzyklen und kann zur Beschddigung
des Sensors fiihren. Bitte sprechen Sie uns
an, falls Ihre Anwendung den Messbereich
iberschreitet.

FTS 070-1200-28
1598247
0.36

67

+500
+1200
+28

+28
0.025
0.048
0.00112
0.00084

<1,0 %-fs

5
12

0.28

1000
2000
Zusdtzlich zum FTS-Sensor werden Anschlusskabel und Interface Box bendtigt



FTS 070

Kraft-Momenten-Sensor

Hauptansicht
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Die Hauptansicht zeigt die Einheit in ihrer Grundausfiihrung. @ Anschluss roboterseitig @ Passung fiir Zentrierstift
@ Anschluss werkzeugseitig @ Passung fiir Zentrierung
@ Lochkreis Tiefe der Zentrierhiilsen-
B3 Lochkreis DIN 150-9409 bohrung im Gegenstiick

M8-Stecker, A-kodiert, 6-polig

Sensorsystem

6-Achsen-Kraft-Momenten- @ Interface Box FTS IFB oder
Sensor FTS Interface Box FTS IFB IP 67

Sensorkabel




FTS 070

Kraft-Momenten-Sensor

Sensorkabel

90

i
Sensorkabel welches den FTS Sensor mit der Interface Box verbindet. @ Stecker . 6-Achsen-Kraft-Momenten-
@ Buchse Sensor FTS
Bezeichnung Ident.-Nr.  Kabelldnge L1 Kabeldurchmesser D1 Anschluss schaltschrankseitig D2 Anschluss sensorseitig D3
[m] [mm]

FTS (-M8-M12-10 1608056 10 6 M12 M8
FTS (-M8-M12-15 1608058 15 6 M12 M8
FTS (-M8-M12-2 1620893 2 6 M12 M8
FTS (-M8-M12-30 1608070 30 6 M12 M8
FTS (-M8-M12-5 1608054 5 6 M12 M8

Interface Box FTS IFB

[N
s . m
® B
v 88
[Te] =0 (e}
™
S || g
S
K
2.5 L 84 _
Bezeichnung Ident.-Nr.  Kommunikationsschnittstelle
FTS IFB-EC 1603604 EtherCAT
FTS IFB-EI 1603602 EtherNet/IP
FTS IFB-EN 1651726 Ethernet (TCP/UDP)

FTS IFB-PN 1603600 PROFINET




FTS 070

Kraft-Momenten-Sensor

Interface Box FTS IFB-IP67

78 10

28

M5

78

Q@ _ 1 —

Bezeichnung  Ident-Nr. Kommunikatiomsschnittstelle  Schutzart®  Kabellinge
[m]

FTS IFB-EC-IP67 1603606 EtherCAT 67

FTS IFB-EI-IP67 1603603 EtherNet/IP 67

FTS IFB-EN-IP67 1651748 Ethernet (TCP/UDP) 67

FTS IFB-PN-IP67 1603601 PROFINET 67

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10
KAR GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354677 5
KAR GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505160 10
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10
KA GLN1204-LK-00200-K 0349270 2
KA GLN1204-LK-00500-K 0349271 5
KA GLN1204-LK-01000-K 0349272 10

KA GLN1204-LK-01500-K 0349273 15




FTS 070

Kraft-Momenten-Sensor

Adapterplatte A-1SO0031/FTS070

Adapterplatte A-1SO0L40/FTSO070
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@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig
(33 Lochkreis DIN 1S0-9409
@ Passung fiir Zentrierstift

Passung fiir Zentrierung

kundenseitige

Anschraubmdoglichkeit

Zugentlastung

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0031/FTSO70 1624946

Adapterplatte A-1S0050/FTS070

@ Passung fiir Zentrierung

kundenseitige

Anschraubmoglichkeit

Zugentlastung

@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig
(33 Lochkreis DIN 1S0-9409
@ Passung fiir Zentrierstift

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0040/FTS070 1610488

Adapterplatte A-1S0063/FTS070
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@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig
@3 Lochkreis DIN 150-9409
@ Passung fiir Zentrierstift

@ Passung fiir Zentrierung

kundenseitige

Anschraubmdoglichkeit

Zugentlastung

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0050/FTS070 1610489

@ Passung fiir Zentrierung

kundenseitige

Anschraubmdoglichkeit

Zugentlastung

@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig
@3 Lochkreis DIN 150-9409
@ Passung fiir Zentrierstift

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0063/FTSO70 1610490




FTS 070

Kraft-Momenten-Sensor




FTS 085

Kraft-Momenten-Sensor

Technische Daten

Bezeichnung
Ident.-Nr.
Eigenmasse
Schutzart IP
Messbereich Fx, Fy
Messbereich Fz
Messbereich Mx, My
Messbereich Mz
Auflésung Fx, Fy
Auflosung Fz
Auflosung Mx, My
Auflésung Mz

relative Anzeige Abweichung
bezogen auf den Messbereich

max. Anzeige Abweichung Fx, Fy
max. Anzeige Abweichung Fz

max. Anzeige Abweichung Mx, My,
Mz

max. Abtastrate
max. Ausgaberate (UDP)
Informationen zum Zubehor

[kel

[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]

IN]
[N]

[Nm]

[HZ]
[HZ]

Dimensionen und max. Belastungen

Werte siehe technische Datentabelle

® Alle Krafte und Momente, die auf den Sensor
wirken, miissen innerhalb des spezifizierten
Messbereichs liegen.Das Uberschreiten des
Messbereichs reduziert die maximale Anzahl
an Lastzyklen und kann zur Beschddigung
des Sensors fiihren. Bitte sprechen Sie uns
an, falls Ihre Anwendung den Messbereich
iberschreitet.

FTS 085-2400-70
1598248
0.65

67
+1000
+2400
£70

£70

0.05
0.096
0.0028
0.0021

<1,0 %-fs

10
24

0.7

1000
2000
Zusdtzlich zum FTS-Sensor werden Anschlusskabel und Interface Box bendtigt



FTS 085

Kraft-Momenten-Sensor

Hauptansicht
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Die Hauptansicht zeigt die Einheit in ihrer Grundausfiihrung. @ Anschluss roboterseitig @ Passung fiir Zentrierstift
@ Anschluss werkzeugseitig @ Passung fiir Zentrierung
@ Lochkreis Tiefe der Zentrierhiilsen-
B3 Lochkreis DIN 150-9409 bohrung im Gegenstiick

M8-Stecker, A-kodiert, 6-polig

Sensorsystem

6-Achsen-Kraft-Momenten- @ Interface Box FTS IFB oder
Sensor FTS Interface Box FTS IFB IP 67

Sensorkabel




FTS 085

Kraft-Momenten-Sensor

Sensorkabel

90

i
Sensorkabel welches den FTS Sensor mit der Interface Box verbindet. @ Stecker . 6-Achsen-Kraft-Momenten-
@ Buchse Sensor FTS
Bezeichnung Ident.-Nr.  Kabelldnge L1 Kabeldurchmesser D1 Anschluss schaltschrankseitig D2 Anschluss sensorseitig D3
[m] [mm]

FTS (-M8-M12-10 1608056 10 6 M12 M8
FTS (-M8-M12-15 1608058 15 6 M12 M8
FTS (-M8-M12-2 1620893 2 6 M12 M8
FTS (-M8-M12-30 1608070 30 6 M12 M8
FTS (-M8-M12-5 1608054 5 6 M12 M8

Interface Box FTS IFB

[N
s . m
® B
v 88
[Te] =0 (e}
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Bezeichnung Ident.-Nr.  Kommunikationsschnittstelle
FTS IFB-EC 1603604 EtherCAT
FTS IFB-EI 1603602 EtherNet/IP
FTS IFB-EN 1651726 Ethernet (TCP/UDP)

FTS IFB-PN 1603600 PROFINET




FTS 085

Kraft-Momenten-Sensor

Interface Box FTS IFB-IP67

78 10

28

M5
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Bezeichnung  Ident-Nr. Kommunikatiomsschnittstelle  Schutzart®  Kabellinge
[m]

FTS IFB-EC-IP67 1603606 EtherCAT 67

FTS IFB-EI-IP67 1603603 EtherNet/IP 67

FTS IFB-EN-IP67 1651748 Ethernet (TCP/UDP) 67

FTS IFB-PN-IP67 1603601 PROFINET 67

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10
KAR GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354677 5
KAR GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505160 10
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10
KA GLN1204-LK-00200-K 0349270 2
KA GLN1204-LK-00500-K 0349271 5
KA GLN1204-LK-01000-K 0349272 10

KA GLN1204-LK-01500-K 0349273 15




FTS 085

Kraft-Momenten-Sensor

Adapterplatte A-1SO050/FTS085 Adapterplatte A-1S0063/FTS085
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@ Anschluss roboterseitig Passung fiir Zentrierung @ Anschluss roboterseitig @ Passung fiir Zentrierung
@ Anschluss werkzeugseitig kundenseitige @ Anschluss werkzeugseitig kundenseitige
(33 Lochkreis DIN 150-9409 Anschraubmaglichkeit (33 Lochkreis DIN 150-9409 Anschraubmdglichkeit
@73 Passung fiir Zentrierstift Zugentlastung @73 Passung fiir Zentrierstift Zugentlastung
Bezeichnung Ident.-Nr. Bezeichnung Ident.-Nr.
A-1S0050/FTS085 1610491 A-1S0063/FTS085 1610493
Adapterplatte A-1ISO080/FTS085
30
7.5
T . 5.5
=2
,rMS/]O (4x)
| 90

IR

o/
@ Anschluss roboterseitig @ Passung fiir Zentrierung
@ Anschluss werkzeugseitig kundenseitige
(B3 Lochkreis DIN 150-9409 Anschraubmdglichkeit
@3 Passung fiir Zentrierstift Zugentlastung
Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0080/FTS085 1610494




FTS 085

Kraft-Momenten-Sensor




FTS 105

Kraft-Momenten-Sensor

Technische Daten

Bezeichnung
Ident.-Nr.
Eigenmasse
Schutzart IP
Messbereich Fx, Fy
Messbereich Fz
Messbereich Mx, My
Messbereich Mz
Auflésung Fx, Fy
Auflosung Fz
Auflosung Mx, My
Auflésung Mz

relative Anzeige Abweichung
bezogen auf den Messbereich

max. Anzeige Abweichung Fx, Fy
max. Anzeige Abweichung Fz

max. Anzeige Abweichung Mx, My,
Mz

max. Abtastrate
max. Ausgaberate (UDP)
Informationen zum Zubehor

[kel

[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]

IN]
[N]

[Nm]

[HZ]
[HZ]

Dimensionen und max. Belastungen

Werte siehe technische Datentabelle

® Alle Krafte und Momente, die auf den Sensor
wirken, miissen innerhalb des spezifizierten
Messbereichs liegen.Das Uberschreiten des
Messbereichs reduziert die maximale Anzahl
an Lastzyklen und kann zur Beschddigung
des Sensors fiihren. Bitte sprechen Sie uns
an, falls Ihre Anwendung den Messbereich
iberschreitet.

FTS 105-4800-175
1598249
1.5

67
+2000
4800
£175
£175

0.1
0.192
0.007
0.00525

<1,0 %-fs

20
48

1.75

1000
2000
Zusdtzlich zum FTS-Sensor werden Anschlusskabel und Interface Box bendtigt



FTS 105

Kraft-Momenten-Sensor

Hauptansicht
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Die Hauptansicht zeigt die Einheit in ihrer Grundausfiihrung. @ Anschluss roboterseitig @ Passung fiir Zentrierstift
@ Anschluss werkzeugseitig @ Passung fiir Zentrierung
@ Lochkreis Tiefe der Zentrierhiilsen-
B3 Lochkreis DIN 150-9409 bohrung im Gegenstiick
M12-Stecker, A-kodiert, 8-polig
Sensorsystem

6-Achsen-Kraft-Momenten- @ Interface Box FTS IFB oder
Sensor FTS Interface Box FTS IFB IP 67

Sensorkabel




FTS 105

Kraft-Momenten-Sensor

Sensorkabel

90

i
Sensorkabel welches den FTS Sensor mit der Interface Box verbindet. @ Stecker . 6-Achsen-Kraft-Momenten-
@ Buchse Sensor FTS
Bezeichnung Ident.-Nr.  Kabelldnge L1 Kabeldurchmesser D1 Anschluss schaltschrankseitig D2 Anschluss sensorseitig D3
[m] [mm]

FTS (-M12-M12-10 1608057 10 6 M12 M12
FTS (-M12-M12-15 1608059 15 6 M12 M12
FTS (-M12-M12-2 1620906 2 6 M12 M12
FTS (-M12-M12-30 1608071 30 6 M12 M12
FTS (-M12-M12-5 1608055 5 6 M12 M12

Interface Box FTS IFB
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Bezeichnung Ident.-Nr.  Kommunikationsschnittstelle
FTS IFB-EC 1603604 EtherCAT
FTS IFB-EI 1603602 EtherNet/IP
FTS IFB-EN 1651726 Ethernet (TCP/UDP)

FTS IFB-PN 1603600 PROFINET




FTS 105

Kraft-Momenten-Sensor

Interface Box FTS IFB-IP67

78 10

28

M5

78
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Bezeichnung  Ident-Nr. Kommunikatiomsschnittstelle  Schutzart®  Kabellinge
[m]

FTS IFB-EC-IP67 1603606 EtherCAT 67

FTS IFB-EI-IP67 1603603 EtherNet/IP 67

FTS IFB-EN-IP67 1651748 Ethernet (TCP/UDP) 67

FTS IFB-PN-IP67 1603601 PROFINET 67

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10
KAR GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354677 5
KAR GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505160 10
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10
KA GLN1204-LK-00200-K 0349270 2
KA GLN1204-LK-00500-K 0349271 5
KA GLN1204-LK-01000-K 0349272 10

KA GLN1204-LK-01500-K 0349273 15




FTS 105

Kraft-Momenten-Sensor

Adapterplatte A-1S0063/FTS105

Adapterplatte A-ISO080/FTS105
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@ Anschluss roboterseitig Passung fiir Zentrierung @ Anschluss roboterseitig @ Passung fiir Zentrierung
@ Anschluss werkzeugseitig kundenseitige @ Anschluss werkzeugseitig kundenseitige
(33 Lochkreis DIN 150-9409 Anschraubmaglichkeit (33 Lochkreis DIN 150-9409 Anschraubmdglichkeit
@73 Passung fiir Zentrierstift Zugentlastung @73 Passung fiir Zentrierstift Zugentlastung
Bezeichnung Ident.-Nr. Bezeichnung Ident.-Nr.
A-1S0063/FTS105 1610495 A-1S0080/FTS105 1610496
Adapterplatte A-ISO100/FTS105
24
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rM5/10
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@ Anschluss roboterseitig @ Passung fiir Zentrierung
@ Anschluss werkzeugseitig kundenseitige

(B3 Lochkreis DIN 150-9409 Anschraubmdglichkeit
@3 Passung fiir Zentrierstift Zugentlastung
Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0100/FTS105 1610497




FTS 105

Kraft-Momenten-Sensor




FTS 125

Kraft-Momenten-Sensor

Technische Daten

Bezeichnung
Ident.-Nr.
Eigenmasse
Schutzart IP
Messbereich Fx, Fy
Messbereich Fz
Messbereich Mx, My
Messbereich Mz
Auflésung Fx, Fy
Auflosung Fz
Auflosung Mx, My
Auflésung Mz

relative Anzeige Abweichung
bezogen auf den Messbereich

max. Anzeige Abweichung Fx, Fy
max. Anzeige Abweichung Fz

max. Anzeige Abweichung Mx, My,
Mz

max. Abtastrate
max. Ausgaberate (UDP)
Informationen zum Zubehor

[kel

[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]

IN]
[N]

[Nm]

[HZ]
[HZ]

Dimensionen und max. Belastungen

Werte siehe technische Datentabelle

® Alle Krafte und Momente, die auf den Sensor
wirken, miissen innerhalb des spezifizierten
Messbereichs liegen.Das Uberschreiten des
Messbereichs reduziert die maximale Anzahl
an Lastzyklen und kann zur Beschddigung
des Sensors fiihren. Bitte sprechen Sie uns
an, falls Ihre Anwendung den Messbereich
iberschreitet.

FTS 125-7800-350
1598250
2.6

67
+3200
+7800
+350
+350
0.16
0.312
0.014
0.0105

<1,0 %-fs

32
78

3.5

1000
2000
Zusdtzlich zum FTS-Sensor werden Anschlusskabel und Interface Box bendtigt



FTS 125

Kraft-Momenten-Sensor

Hauptansicht
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Die Hauptansicht zeigt die Einheit in ihrer Grundausfiihrung. @ Anschluss roboterseitig @ Passung fiir Zentrierstift
@ Anschluss werkzeugseitig @ Passung fiir Zentrierung
@ Lochkreis Tiefe der Zentrierhiilsen-
(33 Lochkreis DIN 1S0-9409 bohrung im Gegenstiick
M12-Buchse, A-kodiert, 8-polig
Sensorsystem

6-Achsen-Kraft-Momenten- @ Interface Box FTS IFB oder
Sensor FTS Interface Box FTS IFB IP 67

Sensorkabel




FTS 125

Kraft-Momenten-Sensor

Sensorkabel

90

i
Sensorkabel welches den FTS Sensor mit der Interface Box verbindet. @ Stecker . 6-Achsen-Kraft-Momenten-
@ Buchse Sensor FTS
Bezeichnung Ident.-Nr.  Kabelldnge L1 Kabeldurchmesser D1 Anschluss schaltschrankseitig D2 Anschluss sensorseitig D3
[m] [mm]

FTS (-M12-M12-10 1608057 10 6 M12 M12
FTS (-M12-M12-15 1608059 15 6 M12 M12
FTS (-M12-M12-2 1620906 2 6 M12 M12
FTS (-M12-M12-30 1608071 30 6 M12 M12
FTS (-M12-M12-5 1608055 5 6 M12 M12

Interface Box FTS IFB
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Bezeichnung Ident.-Nr.  Kommunikationsschnittstelle
FTS IFB-EC 1603604 EtherCAT
FTS IFB-EI 1603602 EtherNet/IP
FTS IFB-EN 1651726 Ethernet (TCP/UDP)

FTS IFB-PN 1603600 PROFINET




FTS 125

Kraft-Momenten-Sensor

Interface Box FTS IFB-IP67

78 10

28

M5

78

Q@ _ 1 —

Bezeichnung  Ident-Nr. Kommunikatiomsschnittstelle  Schutzart®  Kabellinge
[m]

FTS IFB-EC-IP67 1603606 EtherCAT 67

FTS IFB-EI-IP67 1603603 EtherNet/IP 67

FTS IFB-EN-IP67 1651748 Ethernet (TCP/UDP) 67

FTS IFB-PN-IP67 1603601 PROFINET 67

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10
KAR GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354677 5
KAR GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505160 10
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10
KA GLN1204-LK-00200-K 0349270 2
KA GLN1204-LK-00500-K 0349271 5
KA GLN1204-LK-01000-K 0349272 10

KA GLN1204-LK-01500-K 0349273 15




FTS 125

Kraft-Momenten-Sensor

Adapterplatte A-1SO080/FTS125

Adapterplatte A-1SO100/FTS125
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Passung fiir Zentrierung

kundenseitige

Anschraubmdoglichkeit

Zugentlastung

@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig
(33 Lochkreis DIN 1S0-9409
@ Passung fiir Zentrierstift

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0080/FTS125 1610500

Adapterplatte A-1S0125/FTS125

32
3 -
° 62.5x0.02 7.5

10 (4%)
90

‘ M5/

D
I
)
!

]

.18

@80

7.5

—_

@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig
@3 Lochkreis DIN 150-9409
@ Passung fiir Zentrierstift

@ Passung fiir Zentrierung

kundenseitige

Anschraubmdoglichkeit

Zugentlastung

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0125/FTS125 1610502

@ Passung fiir Zentrierung

kundenseitige

Anschraubmoglichkeit

Zugentlastung

@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig
(33 Lochkreis DIN 1S0-9409
@ Passung fiir Zentrierstift

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0100/FTS125 1610501



FTS 125

Kraft-Momenten-Sensor




FTS 160

Kraft-Momenten-Sensor

Technische Daten

Bezeichnung
Ident.-Nr.
Eigenmasse
Schutzart IP
Messbereich Fx, Fy
Messbereich Fz
Messbereich Mx, My
Messbereich Mz
Auflésung Fx, Fy
Auflosung Fz
Auflosung Mx, My
Auflésung Mz

relative Anzeige Abweichung
bezogen auf den Messbereich

max. Anzeige Abweichung Fx, Fy
max. Anzeige Abweichung Fz

max. Anzeige Abweichung Mx, My,
Mz

max. Abtastrate
max. Ausgaberate (UDP)
Informationen zum Zubehor

[kel

[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]

IN]
[N]

[Nm]

[HZ]
[HZ]

Dimensionen und max. Belastungen

Werte siehe technische Datentabelle

® Alle Krafte und Momente, die auf den Sensor
wirken, miissen innerhalb des spezifizierten
Messbereichs liegen.Das Uberschreiten des
Messbereichs reduziert die maximale Anzahl
an Lastzyklen und kann zur Beschddigung
des Sensors fiihren. Bitte sprechen Sie uns
an, falls Ihre Anwendung den Messbereich
iberschreitet.

FTS 160-12500-700
1598251
5.1

67
+5000
+12500
+700
+700
0.25

0.5
0.028
0.021

<1,0 %-fs

50
125

7

1000
2000
Zusdtzlich zum FTS-Sensor werden Anschlusskabel und Interface Box bendtigt



FTS 160

Kraft-Momenten-Sensor

Hauptansicht

0 ®
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M10/15 (6x) |, Lol 1 1 0b
45° (2x)
60° (6x)
Die Hauptansicht zeigt die Einheit in ihrer Grundausfiihrung. @ Anschluss roboterseitig @ Passung fiir Zentrierstift
@ Anschluss werkzeugseitig @ Passung fiir Zentrierung
@ Lochkreis Tiefe der Zentrierhiilsen-
B3 Lochkreis DIN 150-9409 bohrung im Gegenstiick

M12-Buchse, A-kodiert, 8-polig

Sensorsystem

6-Achsen-Kraft-Momenten- @ Interface Box FTS IFB oder
Sensor FTS Interface Box FTS IFB IP 67

Sensorkabel




FTS 160

Kraft-Momenten-Sensor

Sensorkabel

90

i
Sensorkabel welches den FTS Sensor mit der Interface Box verbindet. @ Stecker . 6-Achsen-Kraft-Momenten-
@ Buchse Sensor FTS
Bezeichnung Ident.-Nr.  Kabelldnge L1 Kabeldurchmesser D1 Anschluss schaltschrankseitig D2 Anschluss sensorseitig D3
[m] [mm]

FTS (-M12-M12-10 1608057 10 6 M12 M12
FTS (-M12-M12-15 1608059 15 6 M12 M12
FTS (-M12-M12-2 1620906 2 6 M12 M12
FTS (-M12-M12-30 1608071 30 6 M12 M12
FTS (-M12-M12-5 1608055 5 6 M12 M12

Interface Box FTS IFB

[N
s . m
® B
v 88
[Te] =0 (e}
™
S || g
S
@@©
2.5 L 84 _
Bezeichnung Ident.-Nr.  Kommunikationsschnittstelle
FTS IFB-EC 1603604 EtherCAT
FTS IFB-EI 1603602 EtherNet/IP
FTS IFB-EN 1651726 Ethernet (TCP/UDP)

FTS IFB-PN 1603600 PROFINET




FTS 160

Kraft-Momenten-Sensor

Interface Box FTS IFB-IP67

78 10

28

M5

78

Q@ _ 1 —

Bezeichnung  Ident-Nr. Kommunikatiomsschnittstelle  Schutzart®  Kabellinge
[m]

FTS IFB-EC-IP67 1603606 EtherCAT 67

FTS IFB-EI-IP67 1603603 EtherNet/IP 67

FTS IFB-EN-IP67 1651748 Ethernet (TCP/UDP) 67

FTS IFB-PN-IP67 1603601 PROFINET 67

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10
KAR GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354677 5
KAR GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505160 10
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10
KA GLN1204-LK-00200-K 0349270 2
KA GLN1204-LK-00500-K 0349271 5
KA GLN1204-LK-01000-K 0349272 10

KA GLN1204-LK-01500-K 0349273 15




FTS 160

Kraft-Momenten-Sensor

Adapterplatte A-ISO100/FTS160

Adapterplatte A-1S0125/FTS160

@25
&)

- @160
\KF
o L

-

62.5+0.02 s

@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig
(33 Lochkreis DIN 1S0-9409
@ Passung fiir Zentrierstift

Passung fiir Zentrierung

kundenseitige

Anschraubmdoglichkeit

Zugentlastung

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0100/FTS160 1610503

Adapterplatte A-1SO160/FTS160

@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig
@3 Lochkreis DIN 150-9409
@ Passung fiir Zentrierstift

@ Passung fiir Zentrierung

kundenseitige

Anschraubmdoglichkeit

Zugentlastung

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0160/FTS160 1610505

@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig
(33 Lochkreis DIN 1S0-9409
@ Passung fiir Zentrierstift

@ Passung fiir Zentrierung

kundenseitige

Anschraubmoglichkeit

Zugentlastung

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-1S0125/FT5160 1610504




FTS 160

Kraft-Momenten-Sensor
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