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EZU

Chwytaki centryczne

Wytrzymaty. Elastyczny. Inteligentny.

Uniwersalny tréjpalcowy chwytak centryczny umozliwia chwytanie i centrowanie ustawionych mimosrodowo przedmiotéw
obrabianych z zachowaniem statej duzej sity chwytania.

Zakres zastosowania

Elastyczny zatadunek i roztadunek detali walcowych z
obrabiarki oraz obstuga watéw i przektadni w procesie
produkcji i montazu uktadéw przeniesienia napedu w
przemysle motoryzacyjnym. Uszczelniona konstrukcja
sprawia, ze chwytak szczegélnie nadaje sie do stosowania
w trudnych warunkach, w ktdrych wystepuja zanieczysz-
czenia wiérami lub chtodziwem.

Zalety — Korzysci dla uzytkownika

Elastyczne przenoszenie detalu Dzigki szerokiemu
zakresowi regulacji i swobodzie programowania skoku
szczek mozna efektywnie manipulowac cylindrycznymi
przedmiotami o réznych rozmiarach

Duza tolerancja btedéw Uktad napedowy zapewnia
niezawodne centrowanie przedmiotu obrabianego i statg,
duzg site chwytania nawet w przypadku bteddw
poziomego pozycjonowania detalu lub robota

Wieksza wydajnos¢ Do chwytania nie jest wymagana
zadna odlegtosc rozruchowa, co upraszcza obstuge i
przyspiesza caty proces

Znaczna solidnos¢ Uszczelniona konstrukcja ze
sprawdzona prowadnicg Slizgowa sprawia, ze chwytak jest
odporny na trudne warunki pracy

Wyjatkowo niezawodny Ograniczenie do minimum ryzyka

utraty detalu dzieki zintegrowanej funkcji podtrzymy-
wania sity chwytania z funkcja wykrywania utraty

Wysoka dostepnosc Zintegrowany koder absolutny
zapewnia state referencjonowanie, nawet w przypadku
zatrzymania awaryjnego lub awarii zasilania

tatwosc integracji Naktad pracy zwiazany z integracja
zostat znacznie zmniejszony dzieki szerokiej gamie ztgczy
komunikacyjnych, a takze blokéw funkcyjnych PLC i
wtyczek do robotéw, kompatybilnych z oferta wiodacych
producentd

—)

Masa Sita chwytania Skok na szczeke
2.25 .. 7.55 kg 350 .. 3600 N 20 .. 40 mm

Rozmiary
llosc: 3
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Chwytaki centryczne

Opis dziatania

Bezszczotkowy serwomotor pradu statego napedza trzy zebatki
zintegrowane w szczekach podstawowych prowadzonych na
prowadnicach slizgowych za posrednictwem kota zebatego
czotowego z mechanizmem zebatkowym. Koto zebate czotowe
niezawodnie wytwarza site chwytania, ktdra pozostaje stata
nawet w przypadku btedéw poziomego pozycjonowania detalu
lub robota, zapewniajac w ten sposéb niezawodne centrowanie
detalu oraz wysoka tolerancje btedéw. Sita chwytania genero-
wana jest bez minimalnej odlegtosci podejscia, co utatwia

oo T S
i

(1) Solidna i wytrzymata prowadnica z rowkiem w ksztatcie litery
T
dla palcéw o znacznej dtugosci oraz duzych sit zewnetrznych i
momentéw. Opcjonalnie dostepna w wersji pytoszczelne;j.

(@ W petni zintegrowany i uszczelniony elektroniczny uktad
sterujgco-zasilajacy
z diodami LED sygnalizujagcymi stan i ztgczami wtykowymi M12
do podtaczania zasilania i komunikacji.

(® Koder absolutny o wysokiej rozdzielczosci po stronie wyjscia
do precyzyjnego pozycjonowania szczek chwytaka z uzyciem
ciggtej absolutnej informacji zwrotnej o potozeniu.

obstuge i przyspiesza proces.

Zintegrowany koder absolutny gwarantuje, ze chwytak jest
natychmiast gotowy do uzycia, nawet po awaryjnym zatrzymaniu
lub awarii zasilania. Podtrzymywanie sity chwytania, ktére
uzyskuje sie w potgczeniu z hamulcem z magnesem trwatym i
elementem ttumigcym w uktadzie napedowym, zmniejsza ryzyko
utraty detalu, wykrywanej przez zintegrowany system wykry-
wania utraty detalu.

(& Uszczelniony uktad napedowy z kotem zebatym czotowym i

uktadem zebnika i zebatki
umozliwia niezawodne generowanie sity chwytania bez
koniecznosci zachowania minimalnej odlegtosci podejscia.

(3 Bezszczotkowy ptaski silnik

do pracy przy ograniczonej przestrzeni i z wysokimi
momentami obrotowymi dzieki zewnetrznemu wirnikowi.

(® Hamulec elektromagnetyczny

z dodatkowym mechanizmem podtrzymania sity chwytania i
pozycji podczas postoju lub awarii zasilania.

e —
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Chwytaki centryczne

Szczegotowy opis dziatania

Podwyzszona klasa ochrony w wersji pytoszczelnej SD

Wersja pytoszczelna zwieksza stopien ochrony przed dostaniem sie kurzu i cieczy
do prowadnicy i szczeki podstawowej. W potgczeniu z uszczelnionym uktadem
elektronicznym (IP67) wersja pytoszczelna nadaje sig zatem do zastosowarn w
szczegblnie trudnych warunkach otoczenia, takich jak tadowanie szlifierki.
Uzyskany stopier ochrony prowadnicy odpowiada klasie ochrony IP64, dzigki
czemu jest ona catkowicie pytoszczelna i chroniona przed bryzgami wody ze
wszystkich kierunkéw. Wiecej informacji na temat produktu znajduje sie w
instrukcji obstugi.

Opcja montazu dodatkowego mocowania

tacznosc¢ w sieci

a2 Eherc AT~

Ethen ‘et/IP
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Tryby chwytania
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Dodatkowe gwinty i ztgczki znajduja sie w obudowie prowadzgacej, przeznaczonej
do montazu konstrukcji specyficznych dla danego zastosowania w celu realizagji
dodatkowych funkcji. Mozna na przyktad zastosowac sprezynowy element
dociskowy, ktéry umozliwia sprezynowe pozycjonowanie detalu wzgledem
ogranicznika.

Szeroka gama dostepnych interfejséw komunikacyjnych upraszcza obstuge
sterownikéw i robotéw wielu réznych producentédw oraz zapewnia oszczednosc
czasu podczas integracji. Przemystowy Ethernet (PROFINET, EtherCAT, EtherNet/IP)
umozliwia bezposrednia integracje bez dodatkowych bramek ze srodowiskiem
sterowania wiodacych producentéw sterownikéw PLC na rynku. Dzieki interfej-
sowi szeregowemu Modbus RTU chwytak mozna podtgczy¢ do kotnierza
narzedziowego wiodacych producentéw robotéw bez zewnetrznego prowadzenia
kabli. 10-Link jest niezalezny i oferuje elastycznos¢ w taczeniu z innymi sieciami.

Dostepne s3 tryby chwytania BasicGrip i StrongGrip.BasicGrip: Szybkos¢
chwytania jest automatycznie optymalizowana pod katem regulacji sity
chwytania, trwate ponowne uchwycenie jest mozliweStrongGrip: generowana
jest maksymalna sita chwytania, ktéra nastepnie jest magazynowana przez uktad
podtrzymywania sity chwytania. Mozliwe jest trwate ponowne uchwycenie w
regulowanym oknie czasowym. Nalezy uwzgledni¢ przerwy miedzy cyklami
chwytania
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Chwytaki centryczne

Ustuga oprogramowania - Integracja z robotem

Aby zapewni¢ bezproblemowa wspétprace chwytaka i robota, dostepne sa
moduty oprogramowania do integracji z uktadem sterowania robota czotowych
producentéw. Oznacza to, ze zakres funkcji chwytaka mozna wykorzystywac
bezposrednio bez dodatkowego wysitku programistycznego, a programowanie
zastosowan mozna rozpocza¢ natychmiast. Kompatybilnos¢ z robotem: Universal
Robots (e-Series) przez Modbus RTU, FANUC CRX przez Modbus RTU, ABB OmniCore
(30 przez EtherNet/IP, YASKAWA YRC1000micro przez EtherNet/IP, Kassow Robots
via Modbus RTU.Oprogramowanie i inne uwagi dotyczace kompatybilnosci mozna
pobrac ze strony schunk.com/egu-software.

Ustuga oprogramowania - Integracja ze sterownikiem PLC

e - Aby zapewnic bezproblemowa wspdtprace chwytaka i sterownika PLC, dostepne
1= ' sg moduty funkcyjne do ztgcza oprogramowania czotowych producentéw.

Oznacza to, ze zakres funkcji chwytaka mozna wykorzystywac bezposrednio bez
dodatkowego wysitku programistycznego, a programowanie zastosowan mozna
rozpoczac¢ natychmiast. Kompatybilnos¢ ze sterownikiem PLC: Siemens TIA Portal
(PROFINET i 10-Link), Beckhoff TwinCAT (EtherCAT i 10-Link), Allen Bradley Studio

== 5000 Logix Designer (EtherNet/IP i 10-Link), Bosch Rexroth ctrIX (EtherCAT, tylko z
Bosch Nexeed Automation).Oprogramowanie i inne uwagi dotyczace
kompatybilno$ci mozna pobrac ze strony schunk.com/egu-software.

Aplikacja do uruchamiania w Control Center SCHUNK

Aplikacja do obstugi chwytakdw mechatronicznych upraszcza uruchamianie,
obstuge, diagnostyke i serwis dzieki obszernemu katalogowi funkcji. Uzytkownicy
moga bezposrednio sterowac chwytakiem i przeprowadzac walidacje aplikacji bez
potrzeby stosowania sterownika PLC. Jej funkcje obejmuja konfiguracje sieci,
aktualizacje oprogramowania sprzetowego, regulacje parametréw i tworzenie
kopii zapasowych, a takze kompleksowe opcje diagnostyki. Aplikacja jest kompa-
tybilna z systemem Windows i mozna jg pobrac z witryny schunk.com/
downloads-software.
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Chwytaki centryczne

Ogolne informacje dotyczace serii
Materiat obudowy: Stop aluminium, anodowany
Materiat szczeki bazowej: Stal, zabezpieczona przed korozja

Gwarancja: 24 miesigce lub 5 miliondw cykli BasicGrip / 3 miliony
cykli StrongGrip (jeden cykl sktada sig z petnego procesu
chwytania: ,0twdrz chwytak” i ,Zamknij chwytak")

Zakres dostawy: Chwytak wraz z informacjami dotyczacymi
bezpieczenstwa i zestawem akcesoridw z tulejami centrujgcymi
do montazu chwytaka i palcéw. Instrukcje i oprogramowanie
dotyczace poszczegdlnych produktéw mozna pobrac ze stron
schunk.com/downloads-manuals i schunk.com/
downloads-software.

Sita chwytania: to arytmetyczna suma poszczegdlnych sit
chwytania przytozonych do kazdej ze szczek chwytaka w
odlegtosci P (zob. ilustracja).

Powtarzalnosc¢ (chwytu): rozumiana jako rozrzut rzeczywistych
potozen na sztywnym detalu lub przytwierdzonym detalu w
statych warunkach, w 100 nastepujacych po sobie cyklach
otwierania i zamykania

Powtarzalnos¢ (pozycjonowanie jednokierunkowe): rozumiana
jako rozrzut rzeczywistych potozen szczek bazowych wzgledem
potozenia docelowego w statych warunkach, w100
nastepujacych po sobie cyklach ruchu w tym samym kierunku

Powtarzalnos¢ (pozycjonowanie dwukierunkowe): rozumiana
jako rozktad rzeczywistych potozen szczek bazowych wzgledem
potozenia docelowego w statych warunkach, w100
nastepujacych po sobie cyklach ruchu w obu kierunkach.

Dtugosc palca: jest mierzona od powierzchni referencyjnej jako
odlegtosc¢ P w kierunku gtéwnej osi.

Czasy zamykania i otwierania (pozycjonowanie): (zasy
zamykania i otwierania stanowia jedynie czasy ruchu palcéw z
maks. predkos$cia, maks. przyspieszeniem oraz przy przestrze-
ganiu maksymalnej dopuszczalnej masy na palec; ponadto
odnoszg sie do 50% dostepnego skoku na szczeke w wersji
podstawowej.

Maks. predkosc (pozycjonowanie) i maks. przyspieszenie: to
predkosc i przyspieszenie dziatajace na kazda szczeke.

Przyktad zastosowania

Elastyczny, zoptymalizowany pod katem czasu cyklu zatadunek i roztadunek obrabiarki.
Dzieki zastosowaniu dwdch chwytakéw na robocie, obrabiarka moze byc¢ tadowana

@ Podwdjny chwytak EZU do przeno-
szenia detali surowych i gotowych

automatycznie w sposdb zoptymalizowany pod katem czasu cyklu, a produktywnos¢ moze @ Obrabiarka z uchwytem tokarskim ROTA
zostac zwiekszona. Gotowy detal i wstepnie obrobiony detal mozna przetransportowac w THW3

jednym cyklu tadowania. Dzigki duzemu i swobodnie programowalnemu skokowi szczek

chwytaka mozna chwytac rézne srednice bez koniecznosci zmiany chwytaka.
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Chwytaki centryczne

Wiecej w ofercie SCHUNK...

Ponizsze komponenty jeszcze bardziej zwiekszaja
produktywnos¢ produktu — stanowia odpowiedni
dodatek umozliwiajgcy osiggniecie najwyzszego
poziomu funkcjonalnosci, elastycznosci, niezawodnosci
i kontroli produkgji.

Kabel zasilajacy Szczeki posrednie Zestawy adaptacyjne robota

&

Kable potaczeniowe specyficzne Konfigurowalne palce Kolumna palcéw System szybkiej wymiany
dla danego robota chwytaka szczek

® Wiecej informacji o produktach znajduje sie na stronach tych produktéw lub w witrynie schunk.com.

Opcje i informacje specjalne

Tryby chwytania: Dostepne sg tryby chwytania BasicGrip i StrongGrip. BasicGrip umozliwia ciagta prace silnika, a tym samym
trwate ponowne uchwycenie detalu. Szybkos¢ chwytania jest automatycznie optymalizowana pod katem regulacji sity
chwytania. Dzieki StrongGrip generowana jest maksymalna sita chwytania, ktdra jest nastepnie zapisywana przez uktad
utrzymywania sity chwytania. Trwate ponowne uchwycenie jest mozliwe w regulowanych ramach czasowych. Ponadto w
trybie StrongGrip nalezy wzia¢ pod uwage zdefiniowane czasy przerw i maksymalne temperatury otoczenia. Wiecej
szczegdtowych informacji zamieszczonych jest w instrukcji obstugi.

Utrzymanie sity chwytania: W przypadku zatrzymania awaryjnego i spadku napiecia mozna niezawodnie utrzymac ponad
80% pierwotnie zastosowanej sity chwytania dzieki potgczeniu elektrycznego hamulca trzymajacego i naprezenia
wstepnego elementu sprezystego. Jesli sita chwytania i utrzymywanie pozycji zostang aktywowane zapobiegawczo, mozna
utrzymac 100% pierwotnie zastosowanej sity chwytania. Przemieszczenie palcow chwytaka podczas wyjmowania detalu
wynosi kilka milimetréw i zalezy od generowanej sity chwytania. Opcjonalnie dostepne sg réwniez warianty bez podtrzy-
mywania sity chwytania.

Uszczelka: Chwytak standardowo wyposazony jest w ulepszong ochrone przed wnikaniem pytu i cieczy. Ochrona IP uktadu
elektronicznego jest zapewniona tylko wtedy, gdy ztgcza wtykowe zostaty prawidtowo zamontowane. Przektadnia chwytaka
jest dodatkowo zabezpieczona uszczelkg na zebnikach wyjsciowych.

Ztacze szczek bazowych: Gdy uzywane sg szczeki posrednie, ztacze szczek bazowych odpowiada ztgczu uniwersalnego
chwytaka PZN-plus. Oznacza to, ze wszystkie akcesoria i palce surowe moga byc takze uzyte w chwytaku PZN-plus, biorac
pod uwage ich kontur i pozostate ograniczenia aplikacji uzytkownika.
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Przyktadowe zamowienie
EZU 30 - PN - M - B

Opis
EZU

Rozmiar
30
35
40

Interfejs komunikacyjny
PN = PROFINET

El = EtherNet/IP

EC = EtherCAT

IL =10-Link

MB = Modbus RTU

Utrzymanie sity chwytania
M =z utrzymywaniem sity chwytania
N = bez utrzymywania sity chwytania

Wersja
B = wersja podstawowa
SD = wersja pytoszczelna
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Chwytaki centryczne

Wersja z urzadzeniem do podtrzymy-

wania sity chwytania Wymiary i maksymalne obcigzenia
Sita chwytania
—EZU30 - 50% —EZU 30 - 150%  [JBasicGrip
EZU 30 - 100% = EZU 30 - 200%  [JStrongGrip
800
600 \\
400 \\
200
=
o T T T |
LImm] 20 40 60 80
Dtugosc¢ palca
ersja bez funkcji utrzymywania sity | vx 32Nm il Mz 32 Nm
chwytania Wks' 3sNm D Sks. 800 N
Sita chwytania maks.
—EZU 30 - 50% EZU 30 - 100%  [JBasicGrip ® Okreslone momenty obrotowe i sity sg
1400 - wartosciami statycznymi, ktére dotycza
wszystkich szczek bazowych i moga
300 7 wystepowac jednoczesnie.
200 A
100 1
=
w T T T !
L [mm] 20 40 60 80
Dtugosc palca
Dane techniczne EZU z bezpiecznym podtrzymywaniem sity chwytania
Opis EZU 30-PN-M-B EZU 30-EI-M-B EZU 30-EC-M-B EZU 30-IL-M-B EZU 30-MB-M-B
Nrid. 1581935 1581970 1581972 1581976 1581979
0golne dane robocze
Skok na szczeke [mm] 30 30 30 30 30
Min./maks. sita chwytania [N] 175/700 175/700 1751700 175/700 175/700
Utrzymanie min./maks. sity chwytania [%] 90/100 90/100 90/100 90/100 90/100
Maks. dopuszczalna dtugosc palca [mm] 80 80 80 80 80
Maks. dopuszczalna masa na palec [kg] 0.4 0.4 0.4 0.4 0.4
Powtarzalnos¢ (chwytu) [mm] 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02
Powtarzalnos$c¢ (pozycjonowanie jednokierunkowe) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Powtarzalnos¢ (pozycjonowanie dwukierunkowe) [mm] 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15
(zas zamykanialotwierania (pozycjonowanie, 50% skoku) [s] 0.6/0.6 0.6/0.6 0.6/0.6 0.6/0.6 0.6/0.6
Maks. predkos¢ (pozycjonowanie) [mmis] 40 40 40 40 40
Maks. przyspieszenie [mmis?] 250 250 250 250 250
Masa [kg] 2.3 2.3 2.3 2.3 2.3
Min./maks. temperatura otoczenia [oc] 5/55 5155 5155 5/55 5/55
Stopien ochrony IP, elektronika 67 67 67 67 67
Klasa ochrony IP, prowadnical/szczeka bazowa 40 40 40 40 40
Klasa pomieszczenia sterylnego IS0 14644-1:2015 5 5 5 5 5
Elektryczne dane robocze
Napigcie znamionowe [v] 24 2l 24 24 24
Interfejs komunikacyjny PROFINET EtherNet/IP EtherCAT 10-Link Modbus RTU
Inamionowy/maks. pobdr pradu BasicGrip [A] 0.28/0.96 0.28/0.96 0.28/0.96 0.28/0.96 0.28/0.96
Inamionowy/maks. pobdr pradu StrongGrip [A] 0.7/1.2 0.7/1.2 0.7/1.2 0.7/1.2 0.7/1.2
Znamionowy/maks. pobdr pradu uktadu logicznego [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
Warianty i ich charakterystyka
Wersja pytoszczelna 1582002 1582004 1582020 1582029 1582033
Klasa ochrony IP, prowadnical/szczeka bazowa 64 64 64 64 64
Skok na szczgke [mm] 20 20 20 20 20
Min./maks. sita chwytania [N] 210/700 210/700 210/700 210/700 210/700
Masa [ke] 2.35 2.35 2.35 2.35 2.35

Klasa pomieszczenia sterylnego IS0 14644-1:2015 [3 3 [ [ [




EZU 30

Chwytaki centryczne

Dane techniczne EZU bez bezpiecznego podtrzymywania sity chwytania

Opis

Nrid.

0golne dane robocze

Skok na szczeke

Min./maks. sita chwytania

Maks. dopuszczalna dtugosc palca

Maks. dopuszczalna masa na palec

Powtarzalnos¢ (chwytu)

Powtarzalno$¢ (pozycjonowanie jednokierunkowe)
Powtarzalnos¢ (pozycjonowanie dwukierunkowe)
(zas zamykanialotwierania (pozycjonowanie, 50% skoku)
Maks. predko$c (pozycjonowanie)

Maks. przyspieszenie

Masa

Min./maks. temperatura otoczenia

Stopien ochrony IP, elektronika

Klasa ochrony IP, prowadnical/szczeka bazowa
Klasa pomieszczenia sterylnego IS0 14644-1:2015
Elektryczne dane robocze

Napiecie znamionowe

Interfejs komunikacyjny

Znamionowy/maks. pobdr pradu BasicGrip
Znamionowy/maks. pobdr pradu uktadu logicznego
Warianty i ich charakterystyka

Wersja pytoszczelna

Klasa ochrony IP, prowadnicalszczeka bazowa
Skok na szczeke

Min./maks. sita chwytania

Masa

Klasa pomieszczenia sterylnego IS0 14644-1:2015

[mm]
[N]
[mm]
[kg]
[mm]
[mm]
[mm]
[s]
[mmis]
[mmis?]
[kg]
[q

vl

[A]
[A]

[mm]
[N]
[kgl

EZU 30-PN-N-B
1581956

30
175/350
80

0.4

0.02
0.05
0.15
0.6/0.6

150
2.25
5/55
67
40

24
PROFINET
0.14/0.67
0.16/0.2

1582003
64

20
210/350
2.3

A

EZU 30-EI-N-B
1581971

30
175350
80

0.4
0.02
0.05
0.15
0.610.6
40

150
2.25
5/55

67

40

24
EtherNet/IP
0.14/0.67
0.16/0.2

1582007
64

20
210/350
2.3

A

EZU 30-EC-N-B
1581974

30
175/350
80

0.4
0.02
0.05
0.15
0.6/0.6
40

150
2.25
555

67

40

P
EtherCAT
0.14/0.67
0.16/0.2

1582025
64

20
2107350
2.3

L

EZU 30-IL-N-B
1581978

30
1751350
80

0.4
0.02
0.05
0.15
0.6/0.6
40

150
2.25
555

67

40

24
10-Link
0.14/0.67
0.16/0.2

1582031
64

20
210/350
2.3

A

EZU 30-MB-N-B
1582001

30
175350
80

0.4
0.02
0.05
0.15
0.6/0.6
40

150
2.25
5/55

67

40

pI

Modbus RTU
0.14/0.67
0.16/0.2

1582037
64

20
210/350
2.3

A
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Gtowny widok
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Rysunek przedstawia chwytak w wersji PROFINET, EtherNet/IP lub EtherCAT, @ Ztacze chwytaka Komunikacja (M12, gniazdo, &
z funkcjg podtrzymywania sity chwytania i bez, z otwartymi szczekami. @ Ztacze palca styki, kodowanie D)
Informacje dotyczace minimalnej liczby srub mocujgcych niezbednych do @ Potaczenie $rubowe elemen-
zamontowania palcéw chwytaka zamieszczone sg w instrukcji obstugi tami montazowymi do
produktu. dodatkowego potaczenia (te
tuleje centrujgce nie wchodza

@ Pasuje do tulei centrujgcych

Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Zasilanie napieciem (M12, w zakres dostawy)

Funkcjonalne potaczenie
uziemiajace

ztacze, 4 styki, kodowanie L)
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Wersja 10-Link i Modbus RTU
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42

Zasilanie napieciem i
komunikacja (M12, ztacze,
kodowanie A, IL: styk 5, MB:
styk 4)

Na rysunku pokazano zmiany wymiaréw wersji 10-Link i Modbus w
poréwnaniu do wersji podstawowej przedstawionej na widoku gtéwnym.

Ztgcza wtykowe katowe do wersji 10-Link i Modbus RTU

Ztgcza wtykowe katowe do wersji PROFINET, EtherNet/IP i
EtherCAT

Rysunek pokazuje kierunek wyjscia kabla przy zastosowaniu ztgcz
katowych. Odlegtos¢ od ztgcza wtykowego do obudowy chwytaka moze
sie réznic w zaleznosci od producenta zastosowanego kabla.

Wersja pytoszczelna

_ca. 37

—H®F

‘ 58.8...78.8
58
1. 56
~
WY A
© ) ‘," m@ .
[} e //
4 \
NG \
N ?

Rysunek pokazuje kierunek wyjscia kabla przy zastosowaniu ztgcz
katowych. 0dlegtos¢ od ztacza wtykowego do obudowy chwytaka moze
sie rozni¢ w zaleznosci od producenta zastosowanego kabla.

@ Schemat montazowy
potaczenia srubowego, zob.
wersja podstawowa

Opcja pytoszczelna zwigksza stopieri ochrony przed przenikaniem
substancji. Schemat zespotu jest przesuniety o wysokos¢ szczeki
posredniej. Dtugos¢ chwytaka jest mierzona od gdrnej krawedzi jego
obudowy.
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Chwytaki centryczne

Pakiety do adaptacji robota z pojedynczym chwytakiem

Pakiety do adaptacji robota z pojedynczym chwytakiem

@ Adapter

@ Wchodzi w zakres dostawy

Kotnierz robota

Uziemienie funkcyjne kabla
@ Dysk centrujacy

Pakiety do adaptacji robota z pojedynczym chwytakiem zawieraja
wszystkie komponenty potrzebne do mechanicznego dostosowania
chwytaka do zagdanego kotnierza robota. W zaleznosci od schematu

kotnierza dotaczone sg odpowiednie $ruby, sworznie centrujace i kotnierz

centrujacy.
Opis Nrid. Wysokos¢
[mm]

Adapter
AKO EZU30/

1597759 11
GP12
AKO EZU30/

1597758 10.5
GP7,8
AKO EZU30/

1597749 10.5
15031.5
AKO EZU30/

1597756 10.5
15040
AKO EZU30/

1597757 10.5
15050
AKO EZU30/

1597757 10.5
15050
AKO EZU30/

1597757 10.5
15050
AKO EZU30/

1597757 10.5
15050
AKO EZU30/

1597757 10.5
1S050

Kotnierz
zfgcza zgodny
z DIN
1S0-9409

[mm]

31,5

40

Producent

YASKAWA

YASKAWA

ABB

ABB

ABB

FANUC

Kassow Robots

Universal
Robots

YASKAWA

Model

GP12

GP7, GP8

SWIFTI
(RB1100,
IRB1100,
IRB1200

IRB1300

GoFa
(RB15000
CRX-5iA,
CRX-10iA,
CRX-20iA,
CRX-25iA

URT7e, UR12e,
UR16e, UR15
HC10DTP,
HC20DTP

. Kotnierz robota

Jednoczedciowa konstrukcja umozliwia ptaska budowe catego systemu.
Adapter jest wykonany z niepowlekanego aluminium. Lista producentéw
robotéw wraz z powigzanymi modelami stanowi przydatne zalecenie,
biorgc pod uwage catkowita mase. Firma SCHUNK zaleca jednak, aby
szczegdtowo przeanalizowac obcigzenie robota.

Opis

Adapter
AKO EZU30/
GP12

AKO EZU30/
GP7,8

AKO EZU30/
15031.5

AKO EZU30/
1S040
AKO EZU30/
15050

AKO EZU30/
15050

AKO EZU30/
15050
AKO EZU30/
15050
AKO EZU30/
15050

Nrid.

1597759

1597758

1597749

1597756

1597757

1597757

1597757

1597757

1597757

Wysokos¢

[mm]

il

10.5

10.5

10.5

10.5

10.5

10.5

10.5

Kotnierz
ztgcza zgodny
z DIN
1S0-9409

[mm]

31,5

40

Producent

YASKAWA

YASKAWA

ABB

ABB

ABB

FANUC

Kassow Robots

Universal
Robots

YASKAWA

Model

GP12

GP7, GP8

SWIFTI
CRB1100,
IRB1100,
IRB1200

IRB1300

GoFa
(RB15000
CRX-5iA,
CRX-10iA,
CRX-20iA,
CRX-25iA

URTe, UR12e,
UR16e, UR15
HC10DTP,
HC20DTP
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Pakiety adaptacji robota z podwaéjnym chwytakiem

Pakiety adaptacji robota z podwaéjnym chwytakiem

194) (93)

r/”

o @A 12372 _

@ Adapter adapter katowy
@ Wchodzi w zakres dostawy Adapter robota
Kotnierz robota
Uziemienie funkcyjne kabla

@2 Kotnierz centrujacy chwytaka Zestaw montazowy dyszy
wydmuchowej

Uchwyt na kabel (wchodzi w
zakres dostawy pakietu kabli)

Pakiety do adaptacji robota z podwdéjnym chwytakiem zawieraja
wszystkie komponenty potrzebne do mechanicznego dostosowania dwéch
chwytakéw do zadanego kotnierza robota. W zaleznosci od schematu
kotnierza zakres dostawy obejmuje odpowiednie Sruby i materiaty
centrujace. Opcjonalnie mozna dodac krétka lub dtuga dysze odmuchowa.

Opis Nrid. Wysokos¢ Kotnierz Producent Model
ztgcza zgodny
z DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adapter
AKO 2xEZU30/
1597809 15.8 YASKAWA GP12
GP12
CRX-10iA,
AKO 2xEZU30/
1597804 10.8 50 FANUC CRX-20iA,
15050 .
CRX-25iA
AKO 2xEZU30/
1597804 10.8 50 Kassow Robots
15050
AKO 2xEZU30/ Universal UR12e, UR16e,
1597804 10.8 50
15050 Robots UR15
AKO 2xEZU30/ HC10DTP,
1597804 10.8 50 YASKAWA
15050 HC20DTP
AKO 2xEZU30/
1597806 14.8 63
15063
AKO 2xEZU30/ Universal
1597808 14.8 80 UR20, UR30
15080 Robots
Zestaw
montazowy
dyszy 1524788
wydmuchowej

(krotki)

. Kotnierz robota

Adapter jest wykonany z niepowlekanego aluminium. Lista producentéw
robotdw wraz z powigzanymi modelami stanowi przydatne zalecenie,
biorgc pod uwage catkowita mase. Firma SCHUNK zaleca jednak, aby
szczegdtowo przeanalizowac obcigzenie robota.

Opis Nrid. Wysokos¢ Kotnierz Producent Model
ztgcza zgodny
z DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adapter
AKO 2xEZU30/
1597809 15.8 YASKAWA GP12
GP12
CRX-10iA,
AKO 2xEZU30/ X
1597804 10.8 50 FANUC CRX-20iA,
15050 X
CRX-25iA
AKO 2xEZU30/
1597804 10.8 50 Kassow Robots
15050
AKO 2xEZU30/ Universal UR12e, UR16e,
1597804 10.8 50
15050 Robots UR15
AKO 2xEZU30/ HC10DTP,
1597804 10.8 50 YASKAWA
15050 HC20DTP
AKO 2xEZU30/
1597806 14.8 63
15063
AKO 2xEZU30/ Universal
1597808 14.8 80 UR20, UR30
1S080 Robots
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Kable potaczeniowe specyficzne dla danego robota

{ =

—

Loy

Kable potaczeniowe i zestawy kabli potgczeniowych do podtaczania elektrycznego okreslonych modeli robotéw i sterownikéw. W zaleznosci od producenta
mozliwe jest bezposrednie podtaczenie do kotnierza narzedzia lub wymagane jest zewnetrzne okablowanie. W potgczeniu z adapterami mechanicznymi i
modutami oprogramowania umozliwia to uruchomienie robota w zaledwie kilku krokach. Kable do zewnetrznego prowadzenia sg zaprojektowane tak, aby

wytrzymac skrecanie.

Opis Nrid. Producent Seria Model Sterownik Itgcze Dtugosc Przytacze
przewodu
[m]
Pojedynczy chwytak
CRX-5iA, .
. Narzedzie
CRX-10iA, .
. . .. (ztacze meskie),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-FANUC-CRX 1532240 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini Modbus RTU
n przepust
CRX-25iA,
) wewnetrzny
CRX-30iA
Narzedzie
. KR810, KR1018, .
KR Series, Edge (ztacze meskie),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-KR-Gen2 1620284 Kassow Robots " KR1205, Modbus RTU
Edition (Gen2) przepust
KR1410, KR1805
wewnetrzny
UR3e, URTe, Narzedzie
. Universal . . UR12e, UR16e, (ztgcze zeniskie),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (female) 1615303 seria e, seria UR (B5 Modbus RTU
Robots UR15, UR20, przepust
UR30 wewnetrzny
UR3e, URTe, Narzedzie
X Universal . . UR12e, UR16e, (ztacze meskie),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (male) 1532237 seria e, seria UR (B5 Modbus RTU
Robots UR15, UR20, przepust
UR30 wewnetrzny
Sterownik,
. . zewnetrzne
EGU/EZU CNK-SG-ABB-0mniCoreC30 1529600 ABB IRB, CRB OmniCore (30 K EtherNet/IP
prowadzenie
kabli
Sterownik,
0 zewnetrzne
EGU/EZU CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529619 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO EtherNet/IP

® Nalezy wzigc¢ pod uwage dane dotyczace wydajnosci robota. Firma SCHUNK zaleca réwniez stosowanie odpowiedniego odcigzenia przewodu.

prowadzenie
kabli
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Kable potaczeniowe specyficzne dla danego robota, chwytak podwdjny

{

—

Kable potaczeniowe i zestawy kabli potgczeniowych do podtaczania elektrycznego okreslonych modeli robotéw i sterownikéw. W zaleznosci od producenta
mozliwe jest bezposrednie podtaczenie do kotnierza narzedzia lub wymagane jest zewnetrzne okablowanie. W potgczeniu z adapterami mechanicznymi i
modutami oprogramowania umozliwia to uruchomienie robota w zaledwie kilku krokach. Kable do zewnetrznego prowadzenia sg zaprojektowane tak, aby

wytrzymac skrecanie.

Opis

Podwajny chwytak

EGU/EGK/EZU CNK-DG-FANUC-CRX

EGU/EGK/EZU CNK-DG-KR-Gen2

EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (female)

EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (male)

EGU/EZU CNK-DG-ABB-0mniCoreC30

EGU/EZU CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro

Nrid.

1532241

1620285

1615305

1532238

1529608

1529621

Producent

FANUC

Kassow Robots

Universal Robots

Universal Robots

ABB

YASKAWA

Seria

CRX

KR Series, Edge
Edition (Gen2)

seria e, seria UR

seria e, seria UR

IRB, (RB

GP, HC

Model Sterownik

CRX-5iA, (RX-10iA,
CRX-20iA,
CRX-25iA, CRX-30iA
KR810, KR1018,
KR1205, KR1410,
KR1805

UR3e, URTe, UR12e,
UR16e, UR15, (B5
UR20, UR30

UR3e, URTe, UR12e,
UR16e, UR15, (B5
UR20, UR30

R-30iB Plus Mini

OmniCore (30

YRC1000MICRO

Itacze

Narzedzie (ztacze
meskie), przepust
wewnetrzny
Narzedzie (ztacze
meskie), przepust
wewnetrzny
Narzedzie (ztacze
zenskie), przepust
wewnetrzny
Narzedzie (ztacze
meskie), przepust
wewnetrzny
Sterownik,
zewnetrzne
prowadzenie kabli
Sterownik,
zewnetrzne
prowadzenie kabli

Dtugosc przewodu Przytacze

[m]

Modbus RTU

Modbus RTU

Modbus RTU

Modbus RTU

EtherNet/IP

EtherNet/IP

® Nalezy wzig¢ pod uwage dane dotyczace wydajnosci robota. Firma SCHUNK zaleca réwniez stosowanie odpowiedniego odcigzenia przewodu.
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Systemy szybkiej wymiany szczeki BSWS

Szczeka posrednia ZBA-EZU 30
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@ Chwytaki Szczeki posrednie

Indywidualnie dobrane palce
chwytaka

Dla kazdego chwytaka dostepne sg rézne systemy szybkiej wymiany
szczeki. Wiecej informacji mozna znalez¢ w opisie danego produktu.

Kolumny palcéw ABR/SBR-PGZN-plus 64
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=
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>
!

@ It3cze chwytaka
@ It3cze palca

@ Pasuje do tulei centrujgcych

Gtebokos¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Podczas eksploatacji interfejs szczek bazowych odpowiada interfejsowi
uniwersalnego chwytaka PZN-plus. Oznacza to, ze wszystkie akcesoria i
palce surowe moga byc takze uzyte w chwytaku PZN-plus, biorgc pod
uwage ich kontur i pozostate ograniczenia aplikacji uzytkownika.

Opis Nrid. Materiat Zakres dostawy
IBA EZU 30 1582547 Stal 3
ZBA EZU 30 SD 1591235 Stal 3

'ML‘ 6 =

! ! / R

o | O+

. = T =9
O1a [ s g’i\?/
, 'S8 38
2 S 59.5 3 2)
i 2 2.5
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@ It3cze palca

@ Pasuje do tulei centrujacych

Rysunek przedstawia kolumne palca do obrébki przez klienta.

Opis Nrid. Materiat Zakres dostawy
ABR-PGZN-plus 64 0300010 Aluminium (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 64 0300020 Stal (1.7131) 1

® W przypadku stosowania kolumn palcdw skok zamykania poszczegdl-
nych serii chwytakéw moze by¢ ograniczony. Nalezy to wcze$niej
szczeg6towo sprawdzi¢ na podstawie danych CAD i odpowiednio
dostosowac przerébke palcow.
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Kabel przytaczeniowy - zasilajgcy

KA G KA W.
(2)5)
- (AT
(on)
(90) I 7777777777 o o 9
N&Z% I an
L1 L2 i
KAG... Kabel komunikacyjny z wtykiem prostym (8) ztacze - strona modutu Zakoriczenie kabla z niezaro-
KA W... Kabel przytaczeniowy z wtykiem katowym @ Gniazdo bionymi zytami

Kable przytaczeniowe uzywane s do podtaczania produktow SCHUNK do zasilania.

Opis Nrid. L1 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Kabel przytaczeniowy do zasilania napigciem - prowadnica taricuchowa i odporny na skrecanie, gniazdo M12, proste
KA GLN12L04-LK-00500-A 1502019 5 1.2 53.5 18 M12 z kodowaniem L

KA GLN12L04-LK-01000-A 1502023 10 1.2 53.5 18 M12 z kodowaniem L

Kabel przytaczeniowy do zasilania napigciem - prowadnica taricuchowa i odporny na skrecanie, gniazdo M12, katowe
KA WLN12LO4-LK-00500-A 1502028 5 1.2 49 18 40

KA WLN12L04-LK-01000-A 1502032 10 1.2 49 18 40

M12 z kodowaniem L

M12 z kodowaniem L

® Nalezy przestrzegac min. promienia zgiecia kabli pasujacych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gélnie

promien zgiecia wynosi dziesieciokrotno$¢ srednicy kabla lub +/-180°/m. Prosimy sprawdzi¢ w dokumentacji produktu maks. dtugos¢ oraz min. przekroj
kabli.
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Kabel potaczeniowy do komunikacji PROFINET, EtherNet/IP i EtherCAT

KAW...
KA G... L1 L2 @
E 1 @ -—-E:
™) o~ —_ =
) I B [a]pyal [a) ™
-
|
- ’ T
|
. L
D3
D2
KAG... Ztacze wtykowe proste (8) ztacze - strona modutu Kabel zarobiony drugim
KAW... Itacze wtykowe katowe @ Wtyczka ztgczem wtykowym

Kable komunikacyjne sg odpowiednio montowane dla produktéw mechatronicznych firmy SCHUNK i moga by¢ stosowane w interfejsach komunikacyjnych
PROFINET, EtherNET/IP i EtherCAT. Zawsze zarobione ztgczem wtykowym M12 od strony modutu (ztacze, kodowanie D). Ztacza wtykowe sa proste (KA G...) lub
katowe (KA W...) po stronie modutu. Z drugiej strony kable wyposazone sg w proste ztagcze wtykowe M12 (kodowanie D, ztacze) lub ztgcze RI45.

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RI45-ET-00200-A 1511256 2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354688 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505142 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354677 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505160 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354692 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505149 10 6.5 36.3 14.8 30 M12

® Nalezy przestrzega¢ min. promienia zgiecia kabli pasujgcych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gélnie

promieri zgiecia wynosi dziesigciokrotno$¢ srednicy kabla lub +/-180°/m.




EZU 30

Chwytaki centryczne

Kabel przytaczeniowy zasilania i komunikacji 10-Link
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KA G... Kabel potaczeniowy z wtykiem prostym @ Ztacze - strona modutu Element wtyku
KA W... Kabel potaczeniowy z wtykiem katowym @ Gniazdo przytaczeniowego
Kabel przytaczeniowy SAC z ©2) Kabel z zefiskim ztaczem
otwartym splotem prostym
Kabel z zeriskim ztgczem
katowym

Kabel potaczeniowy doskonale tgczy odpowiednie elementy z systemem sterowania. Z jednej strony kabla potgczeniowego znajduje si¢ 5-wtykowe gniazdo
M12, natomiast z drugiej strony otwarte sploty umozliwiaja wykonanie poszczegdlnych potaczen. Kable potgczeniowe moga by¢ wykorzystywane zaréwno w
prowadnicy kabli, jak i w zastosowaniach skretnych.

Opis Nrid. 11 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Kabel przytaczeniowy 10-Link — odpowiedni do prowadnicy taricuchowej i skrecania

KA GLN1205-10L-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12

KA GLN1205-10L-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12

KA WLN1205-10L-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12

KA WLN1205-10L-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

® Nalezy przestrzega¢ min. promienia zgiecia kabli pasujacych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gélnie
promieni zgiecia wynosi dziesieciokrotno$¢ srednicy kabla lub +/- 180°/m.
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Przedtuzenie kabla zasilania i komunikacji 10-Link

‘o)
\9?/1 KV G
AT
(e 15 ~
| . o
o~ ol (o)
o' o’ 1l \?9
L2 L1

KV G... Przedtuzka kabla z gniazdem prostym @ Ztacze - strona modutu

(9 Gniazdo przytaczeniowego
Koricéwka kabla ze ztgczem @ Kabel z zeriskim ztgczem
prostym prostym
Kabel z zeriskim ztgczem
katowym

Element wtyku

KV W... Przedtuzka kabla z gniazdem katowym

Przedtuzki kabli idealnie nadaja sie do podtaczania odpowiednich elementéw do systemu sterowania lub do stosowania jako przedtuzacze. Przedtuzki maja
5-pinowe ztacze M12 o prostej lub katowej konstrukcji po stronie modutu i 5-pinowa wtyczke M12 o prostej konstrukcji z drugiej strony. Przedtuzki moga by¢
wykorzystywane zaréwno w prowadnicy kabli, jak i w zastosowaniach skretnych.

Opis Nrid. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Przedtuzka kabla 10-Link - kompatybilny z prowadnicg kabli i momentem skrecania

KV GGN1205-10L-00200-A
KV GGN1205-10L-00500-A
KV WGN1205-10L-00200-A
KV'WGN1205-10L-00500-A

® Nalezy przestrzega¢ min. promienia zgiecia kabli pasujacych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gélnie
promieni zgiecia wynosi dziesieciokrotno$¢ srednicy kabla lub +/- 180°/m.

1387195
1387199
1387202
1387205

2

5
2
5

4.8
4.8
4.8
4.8

41
41
39
39

15
15
15
15

M12
M12
M12
M12
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Ztgcze wtykowe zasilania

KBU - ...- G

ot (T[] J

L2 |

KBU - ... - W

KBU - ... -G
KBU - ... -W

Gniazdo z wyjsciem prostym
Gniazdo z wyjsciem katowym

@ It3cze - strona modutu

@ Gniazdo

D1 - kabel przytgczeniowy o
maks. srednicy

Itacza wtykowe uzywane sg do podtaczania produktdw SCHUNK do zasilania. Do tego mozna zastosowac kabel klienta. Poszczegélne sploty sa chwytane za

pomocg potaczen srubowych w ztaczu wtykowym.

Opis Nr id. D1 (maks.) L2 L3 D3

[mm] [mm] [mm] [mm]
KBU-M12L-G 1502044 13 70 M12 z kodowaniem L
KBU-M12-W 5LP 1543957 13 49 99 M12 z kodowaniem L

® Do kabla przytaczeniowego, zaleca si¢ zastosowanie splotéw o pojedynczej Srednicy przekroju wynoszacej 1,5 mmz2. Prosimy sprawdzi¢ w dokumentacji

produktu maks. dtugos¢ oraz min. przekrdj kabli.

Kabel rozdzielczy typu Y do 10-Link do rozdzielania
zasilania uktadu logicznego i zasilania pradowego

515  __ L 485 _
38.5 \n
<
o™ —
< Q
Q 1
— R -B
) Pt _QI

e}

SW13 ~

& x °

s s

Chwytaki

Logika (ztacze gtéwne 10-Link)

@ Zasilanie (zasilanie 24 V)

Kabel rozdzielczy typu Y umozliwia zasilanie z oddzielnego Zrédta napiecia
i jest zalecany, gdy aktualny pobdr pradu przez produkt przekracza prad
wyjsciowy ztgcza gtéwnego 10-Link. Zasilanie uktadu logicznego i
komunikacja 10-Link sg nadal realizowane przez ztgcze gtéwne 0-Link.
Mozna uzywac ztaczy gtéwnych 10-Link z portem klasy A lub portem klasy
B.

Opis Nr id. Dtugosc
[m]
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3

Zasilacz przetaczajacy

Zasilacz 24 V 1P20 Zasilacz 24 V 1P67

Zasilacze o napieciu wyjsciowym 24 V i zakresie napiec wejsciowych od 100
V do 240 V s3 dopasowane do zasilaczy naszych produktéw SCHUNK.
Zaréwno do montazu w szafie sterowniczej na szynie DIN w klasie ochrony
1P20, jak i bezposrednio w terenie w klasie ochrony IP67: zasilacze
dostarczajg napiecie tam, gdzie jest ono potrzebne. Chetnie pomozemy w
dalszym doborze.

Opis Nrid.

BLOCK P(-0124-050-0 31001408

TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

® W przypadku zasilacza IP67 w zakresie dostawy znajduja sie konfigu-
rowalne ztacza wtykowe stuzgce do podtgczania do zasilacza.
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Przetacznik

Przetgcznik Ethernet z
piecioma portami

Przetgczniki umozliwiajg tatwg rozbudowe szybkiej sieci za pomocg
potaczen przewodowych. Za pomocg przetgcznika mozna potaczyc kilka
produktéw SCHUNK w siec i tym samym sterowac nimi na przyktad za
pomocg sterownika PLC.
Opis Nrid.
Przetacznik Ethernet

D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496
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Wersja z urzadzeniem do podtrzymy-

wania sity chwytania Wymiary i maksymalne obcigzenia
Sita chwytania
—EU35-50% —EZU35-150% [JBasicGrip
EZU 35 -100% = EZU 35 - 200%  [JStrongGrip
1800
1200
600
=
L[mm] 25 50 75 100 125
Dtugosc¢ palca
ersja bez funkcji utrzymywania sity Il Mx 48Nm |l Mz 43 Nm
. maks. maks.
chwytania My 75 Nm [l Fz maks.1200 N
Sita chwytania maks.
—EZU 35 - 50% EZU 35 - 100% [ BasicGrip ® Okreslone momenty obrotowe i sity sg
900 wartosciami statycznymi, ktére dotycza
wszystkich szczek bazowych i moga
wystepowac jednoczesnie.
600
300
=
“Limm] 25 50 75 100 125
Dtugosc palca

Dane techniczne EZU z bezpiecznym podtrzymywaniem sity chwytania

Opis EZU 35-PN-M-B EZU 35-EI-M-B EZU 35-EC-M-B EZU 35-IL-M-B EZU 35-MB-M-B
Nrid. 1582076 1582078 1582090 1582092 1582094

0golne dane robocze

Skok na szczeke [mm] 35 35 35 35 35
Min./maks. sita chwytania [N] 390/1560 390/1560 390/1560 390/1560 390/1560
Utrzymanie min./maks. sity chwytania [%] 80/100 80/100 80/100 80/100 80/100
Maks. dopuszczalna dtugosc palca [mm] 125 125 125 125 125
Maks. dopuszczalna masa na palec [kg] 0.8 0.8 0.8 0.8 0.8
Powtarzalnos¢ (chwytu) [mm] 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02
Powtarzalnos$c¢ (pozycjonowanie jednokierunkowe) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Powtarzalnos¢ (pozycjonowanie dwukierunkowe) [mm] 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15

(zas zamykanialotwierania (pozycjonowanie, 50% skoku) [s] 0.6/0.6 0.6/0.6 0.6/0.6 0.6/0.6 0.6/0.6
Maks. predkos¢ (pozycjonowanie) [mmis] 40 40 40 40 40

Maks. przyspieszenie [mmis?] 250 250 250 250 250

Masa [kg] L.46 L.L46 L.L6 L4.46 L.46
Min./maks. temperatura otoczenia [oc] 5/55 5155 5155 5/55 5/55
Stopien ochrony IP, elektronika 67 67 67 67 67

Klasa ochrony IP, prowadnical/szczeka bazowa 40 40 40 40 40

Klasa pomieszczenia sterylnego IS0 14644-1:2015 5 5 5 5 5
Elektryczne dane robocze

Napigcie znamionowe [v] 24 2l 24 24 24
Interfejs komunikacyjny PROFINET EtherNet/IP EtherCAT 10-Link Modbus RTU
Inamionowy/maks. pobdr pradu BasicGrip [A] 0.82/1.59 0.82/1.59 0.82/1.59 0.82/1.59 0.82/1.59
Inamionowy/maks. pobdr pradu StrongGrip [A] 2.76/3.98 2.76/3.98 2.76/3.98 2.76/3.98 2.76/3.98
Znamionowy/maks. pobdr pradu uktadu logicznego [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
Warianty i ich charakterystyka

Wersja pytoszczelna 1582111 1582116 1582119 1582122 1582128
Klasa ochrony IP, prowadnical/szczeka bazowa 64 64 64 64 64

Skok na szczgke [mm] 25 25 25 25 25
Min./maks. sita chwytania [N] 470/1560 470/1560 470/1560 470/1560 470/1560
Masa [ke] 4.53 4.53 4.53 4.53 4,53

Klasa pomieszczenia sterylnego IS0 14644-1:2015 [3 3 [ [ [
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Dane techniczne EZU bez bezpiecznego podtrzymywania sity chwytania

Opis

Nrid.

0golne dane robocze

Skok na szczeke

Min./maks. sita chwytania

Maks. dopuszczalna dtugosc palca

Maks. dopuszczalna masa na palec

Powtarzalnos¢ (chwytu)

Powtarzalno$¢ (pozycjonowanie jednokierunkowe)
Powtarzalnos¢ (pozycjonowanie dwukierunkowe)
(zas zamykanialotwierania (pozycjonowanie, 50% skoku)
Maks. predko$c (pozycjonowanie)

Maks. przyspieszenie

Masa

Min./maks. temperatura otoczenia

Stopien ochrony IP, elektronika

Klasa ochrony IP, prowadnical/szczeka bazowa
Klasa pomieszczenia sterylnego IS0 14644-1:2015
Elektryczne dane robocze

Napiecie znamionowe

Interfejs komunikacyjny

Znamionowy/maks. pobdr pradu BasicGrip
Znamionowy/maks. pobdr pradu uktadu logicznego
Warianty i ich charakterystyka

Wersja pytoszczelna

Klasa ochrony IP, prowadnicalszczeka bazowa
Skok na szczeke

Min./maks. sita chwytania

Masa

Klasa pomieszczenia sterylnego IS0 14644-1:2015

[mm]
[N]
[mm]
[kg]
[mm]
[mm]
[mm]
[s]
[mmis]
[mmis?]
[kg]
[q

vl

[A]
[A]

[mm]
[N]
[kgl

EZU 35-PN-N-B
1582077

35
390/780
125

0.8

0.02
0.05
0.15
0.6/0.6

250
43
5/55
67
40

24
PROFINET
0.37/1.15
0.16/0.2

1582113
64

25
470/780
4.37

A

EZU 35-EI-N-B
1582079

35
390/780
125

0.8

0.02
0.05
0.15
0.610.6
40

250

43

5/55

67

40

24
EtherNet/IP
0.37/1.15
0.16/0.2

1582118
64

25
4701780
4.37

A

EZU 35-EC-N-B
1582091

35
390/780
125

0.8

0.02
0.05
0.15
0.6/0.6
40

250

43

555

67

40

P
EtherCAT
0.37/1.15
0.16/0.2

1582120
64

25
4701780
4.37

L

EZU 35-IL-N-B
1582093

35
390/780
125

0.8

0.02
0.05
0.15
0.6/0.6
40

250

43

555

67

40

24
10-Link
0.37/1.15
0.16/0.2

1582126
64

25
4701780
4.37

A

EZU 35-MB-N-B
1582096

35
390/780
125

0.8

0.02
0.05
0.15
0.6/0.6
40

250

43

5/55

67

40

pI

Modbus RTU
0.37/1.15
0.16/0.2

1582129
64

25
4701780
4.37

A
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Gtowny widok
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Rysunek przedstawia chwytak w wersji PROFINET, EtherNet/IP lub EtherCAT, @ Ztacze chwytaka Komunikacja (M12, gniazdo, &
z funkcjg podtrzymywania sity chwytania i bez, z otwartymi szczekami. @ Ztacze palca styki, kodowanie D)
Informacje dotyczace minimalnej liczby srub mocujgcych niezbednych do @ Potaczenie $rubowe elemen-
zamontowania palcéw chwytaka zamieszczone sg w instrukcji obstugi tami montazowymi do
produktu. dodatkowego potaczenia (te
tuleje centrujgce nie wchodza

@ Pasuje do tulei centrujgcych

Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Zasilanie napieciem (M12, w zakres dostawy)

Funkcjonalne potaczenie
uziemiajace

ztacze, 4 styki, kodowanie L)
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Wersja 10-Link i Modbus RTU

<®
61.3

Zasilanie napieciem i
komunikacja (M12, ztacze,
kodowanie A, IL: styk 5, MB:
styk 4)

Na rysunku pokazano zmiany wymiaréw wersji 10-Link i Modbus w
poréwnaniu do wersji podstawowej przedstawionej na widoku gtéwnym.

Ztgcza wtykowe katowe do wersji 10-Link i Modbus RTU

Ztgcza wtykowe katowe do wersji PROFINET, EtherNet/IP i
EtherCAT

Rysunek pokazuje kierunek wyjscia kabla przy zastosowaniu ztgcz
katowych. Odlegtos¢ od ztgcza wtykowego do obudowy chwytaka moze
sie réznic w zaleznosci od producenta zastosowanego kabla.

Wersja pytoszczelna

_ca. 37

70..95
69
1.5 66
¢
© )y ..f g A
=/
R S S NN
o B\ ) D ii

Rysunek pokazuje kierunek wyjscia kabla przy zastosowaniu ztgcz
katowych. 0dlegtos¢ od ztacza wtykowego do obudowy chwytaka moze
sie rozni¢ w zaleznosci od producenta zastosowanego kabla.

@ Schemat montazowy
potaczenia srubowego, zob.
wersja podstawowa

Opcja pytoszczelna zwigksza stopieri ochrony przed przenikaniem
substancji. Schemat zespotu jest przesuniety o wysokos¢ szczeki
posredniej. Dtugos¢ chwytaka jest mierzona od gdrnej krawedzi jego
obudowy.
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Pakiety do adaptacji robota z pojedynczym chwytakiem

Pakiety do adaptacji robota z pojedynczym chwytakiem

u@l

@ Adapter

@ Wchodzi w zakres dostawy

Kotnierz robota

Pakiety do adaptacji robota z pojedynczym chwytakiem zawieraja
wszystkie komponenty potrzebne do mechanicznego dostosowania
chwytaka do zagdanego kotnierza robota. W zaleznosci od schematu

kotnierza dotaczone sg odpowiednie $ruby, sworznie centrujace i kotnierz

centrujacy.

Opis

Adapter
AKO EZU35/
GP12

AKO EZU35/
GP7,8

AKO EZU35/
15031.5
AKO EZU35/
15040

AKO EZU35/
15050

AKO EZU35/
15050
AKO EZU35/
15050
AKO EZU35/
15050

Nrid.

1597788

1597783

1597762

1597763

1597769

1597769

1597769

1597769

Wysokosc

[mm]

11

10.5

10.5

10.5

10.5

10.5

Uziemienie funkcyjne kabla
@ Dysk centrujacy

Kotnierz
ztacza zgodny
zDIN
150-9409

[mm]

BiIk5

40

Producent

YASKAWA

YASKAWA

ABB

ABB

FANUC

Kassow Robots

Universal
Robots

YASKAWA

Model

GP12

GP7, GP8

IRB1200

IRB1300

CRX-10iA,
CRX-20iA,
CRX-25iA

UR12e, UR16e,
UR15
HC10DTP,
HC20DTP

. Kotnierz robota

Jednoczedciowa konstrukcja umozliwia ptaska budowe catego systemu.
Adapter jest wykonany z niepowlekanego aluminium. Lista producentéw
robotéw wraz z powigzanymi modelami stanowi przydatne zalecenie,
biorgc pod uwage catkowita mase. Firma SCHUNK zaleca jednak, aby
szczegdtowo przeanalizowac obcigzenie robota.

Opis

Adapter
AKO EZU35/
GP12

AKO EZU35/
GP7,8

AKO EZU35/
15031.5
AKO EZU35/
15040

AKO EZU35/
15050

AKO EZU35/
15050
AKO EZU35/
1S050
AKO EZU35/
15050

Nrid.

1597788

1597783

1597762

1597763

1597769

1597769

1597769

1597769

Wysokos¢

[mm]

il

10.5

10.5

10.5

10.5

10.5

10.5

10.5

Kotnierz
ztgcza zgodny
z DIN
1S0-9409

[mm]

31,5

40

Producent

YASKAWA

YASKAWA

ABB

ABB

FANUC

Kassow Robots

Universal
Robots

YASKAWA

Model

GP12

GP7, GP8

IRB1200

IRB1300

CRX-10iA,
CRX-20iA,
CRX-25iA

UR12e, UR16e,
UR15
HC10DTP,
HC20DTP
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Pakiety adaptacji robota z podwaéjnym chwytakiem

Pakiety adaptacji robota z podwaéjnym chwytakiem

155.3(2x)

150.8 (2x
199.1

@ Adapter

@ Wchodzi w zakres dostawy

Kotnierz robota

Uziemienie funkcyjne kabla
@ Kotnierz centrujgcy chwytaka

adapter katowy

Adapter robota

Uchwyt na kabel (wchodzi w
zakres dostawy pakietu kabli)

Zestaw montazowy dyszy
wydmuchowej

Pakiety do adaptacji robota z podwdéjnym chwytakiem zawieraja
wszystkie komponenty potrzebne do mechanicznego dostosowania dwéch
chwytakéw do zadanego kotnierza robota. W zaleznosci od schematu
kotnierza zakres dostawy obejmuje odpowiednie Sruby i materiaty
centrujace. Opcjonalnie mozna dodac krétka lub dtuga dysze odmuchowa.

Opis Nrid. Wysokos¢ Kotnierz Producent Model
ztgcza zgodny
z DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adapter
AKO 2xEZU35/ CRX-20iA,
1597810 10.8 50 FANUC
15050 (RX-25iA
AKO 2xEZU35/
1597810 10.8 50 Kassow Robots
15050
AKO 2xEZU35/
1597810 10.8 50 YASKAWA HC20DTP
15050
AKO 2xEZU35/
1597811 14.8 63
15063
AKO 2xEZU35/ Universal
1597812 14.8 80 UR20, UR30
15080 Robots
Zestaw
montazowy
dyszy 1524788
wydmuchowej

(krotki)

. Kotnierz robota

Adapter jest wykonany z niepowlekanego aluminium. Lista producentéw
robotdw wraz z powigzanymi modelami stanowi przydatne zalecenie,
biorgc pod uwage catkowita mase. Firma SCHUNK zaleca jednak, aby
szczegdtowo przeanalizowac obcigzenie robota.

Opis

Adapter

AKO 2xEZU35/
15050

AKO 2xEZU35/
15050

AKO 2xEZU35/
15050

AKO 2xEZU35/
15063

AKO 2xEZU35/
15080

Nrid.

1597810

1597810

1597810

1597811

1597812

Wysokosc

[mm]

10.8

10.8

10.8

14.8

14.8

Kotnierz Producent Model
ztgcza zgodny
z DIN
1S0-9409
[mm]
CRX-20iA,
50 FANUC .
CRX-25iA
50 Kassow Robots
50 YASKAWA HC20DTP
63
Universal
80 UR20, UR30
Robots
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Kable potaczeniowe specyficzne dla danego robota

{ =

—

Loy

Kable potaczeniowe i zestawy kabli potgczeniowych do podtaczania elektrycznego okreslonych modeli robotéw i sterownikéw. W zaleznosci od producenta
mozliwe jest bezposrednie podtaczenie do kotnierza narzedzia lub wymagane jest zewnetrzne okablowanie. W potgczeniu z adapterami mechanicznymi i
modutami oprogramowania umozliwia to uruchomienie robota w zaledwie kilku krokach. Kable do zewnetrznego prowadzenia sg zaprojektowane tak, aby

wytrzymac skrecanie.

Opis Nrid. Producent Seria Model Sterownik Itgcze Dtugosc Przytacze
przewodu
[m]
Pojedynczy chwytak
CRX-5iA, .
. Narzedzie
CRX-10iA, .
. . .. (ztacze meskie),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-FANUC-CRX 1532240 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini Modbus RTU
n przepust
CRX-25iA,
) wewnetrzny
CRX-30iA
Narzedzie
. KR810, KR1018, .
KR Series, Edge (ztacze meskie),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-KR-Gen2 1620284 Kassow Robots " KR1205, Modbus RTU
Edition (Gen2) przepust
KR1410, KR1805
wewnetrzny
UR3e, URTe, Narzedzie
. Universal . . UR12e, UR16e, (ztgcze zeniskie),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (female) 1615303 seria e, seria UR (B5 Modbus RTU
Robots UR15, UR20, przepust
UR30 wewnetrzny
UR3e, URTe, Narzedzie
X Universal . . UR12e, UR16e, (ztacze meskie),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (male) 1532237 seria e, seria UR (B5 Modbus RTU
Robots UR15, UR20, przepust
UR30 wewnetrzny
Sterownik,
. . zewnetrzne
EGU/EZU CNK-SG-ABB-0mniCoreC30 1529600 ABB IRB, CRB OmniCore (30 K EtherNet/IP
prowadzenie
kabli
Sterownik,
0 zewnetrzne
EGU/EZU CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529619 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO EtherNet/IP

® Nalezy wzigc¢ pod uwage dane dotyczace wydajnosci robota. Firma SCHUNK zaleca réwniez stosowanie odpowiedniego odcigzenia przewodu.

prowadzenie
kabli
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Kable potaczeniowe specyficzne dla danego robota, chwytak podwdjny

{

—

Kable potaczeniowe i zestawy kabli potgczeniowych do podtaczania elektrycznego okreslonych modeli robotéw i sterownikéw. W zaleznosci od producenta
mozliwe jest bezposrednie podtaczenie do kotnierza narzedzia lub wymagane jest zewnetrzne okablowanie. W potgczeniu z adapterami mechanicznymi i
modutami oprogramowania umozliwia to uruchomienie robota w zaledwie kilku krokach. Kable do zewnetrznego prowadzenia sg zaprojektowane tak, aby

wytrzymac skrecanie.

Opis

Podwajny chwytak

EGU/EGK/EZU CNK-DG-FANUC-CRX

EGU/EGK/EZU CNK-DG-KR-Gen2

EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (female)

EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (male)

EGU/EZU CNK-DG-ABB-0mniCoreC30

EGU/EZU CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro

Nrid.

1532241

1620285

1615305

1532238

1529608

1529621

Producent

FANUC

Kassow Robots

Universal Robots

Universal Robots

ABB

YASKAWA

Seria

CRX

KR Series, Edge
Edition (Gen2)

seria e, seria UR

seria e, seria UR

IRB, (RB

GP, HC

Model Sterownik

CRX-5iA, (RX-10iA,
CRX-20iA,
CRX-25iA, CRX-30iA
KR810, KR1018,
KR1205, KR1410,
KR1805

UR3e, URTe, UR12e,
UR16e, UR15, (B5
UR20, UR30

UR3e, URTe, UR12e,
UR16e, UR15, (B5
UR20, UR30

R-30iB Plus Mini

OmniCore (30

YRC1000MICRO

Itacze

Narzedzie (ztacze
meskie), przepust
wewnetrzny
Narzedzie (ztacze
meskie), przepust
wewnetrzny
Narzedzie (ztacze
zenskie), przepust
wewnetrzny
Narzedzie (ztacze
meskie), przepust
wewnetrzny
Sterownik,
zewnetrzne
prowadzenie kabli
Sterownik,
zewnetrzne
prowadzenie kabli

Dtugosc przewodu Przytacze

[m]

Modbus RTU

Modbus RTU

Modbus RTU

Modbus RTU

EtherNet/IP

EtherNet/IP

® Nalezy wzig¢ pod uwage dane dotyczace wydajnosci robota. Firma SCHUNK zaleca réwniez stosowanie odpowiedniego odcigzenia przewodu.
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Systemy szybkiej wymiany szczeki BSWS

Szczeka posrednia ZBA-EZU 35
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() Chwytaki
Indywidualnie dobrane palce
chwytaka

Szczeki posrednie

Dla kazdego chwytaka dostepne sg rézne systemy szybkiej wymiany
szczeki. Wiecej informacji mozna znalez¢ w opisie danego produktu.

Kolumny palcéw ABR/SBR-PGZN-plus 100

A
T 125(2
: 100
)r\ ! 24
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TR
@ Co lv
DS e
%al x
i i < S al2)
- o4 387
30_No 8 L s al7?2
A 8 3

@ It3cze palca

Rysunek przedstawia kolumne palca do obrébki przez klienta.

@ Pasuje do tulei centrujacych

Opis Nrid. Materiat Zakres dostawy
ABR-PGZN-plus 100 0300012 Aluminium (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 100 0300022 Stal (1.7131) 1

® W przypadku stosowania kolumn palcdw skok zamykania poszczegdl-
nych serii chwytakéw moze by¢ ograniczony. Nalezy to wcze$niej
szczeg6towo sprawdzi¢ na podstawie danych CAD i odpowiednio
dostosowac przerébke palcow.

@ It3cze chwytaka
@ It3cze palca

@ Pasuje do tulei centrujgcych

Gtebokos¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Podczas eksploatacji interfejs szczek bazowych odpowiada interfejsowi
uniwersalnego chwytaka PZN-plus. Oznacza to, ze wszystkie akcesoria i
palce surowe moga byc takze uzyte w chwytaku PZN-plus, biorgc pod
uwage ich kontur i pozostate ograniczenia aplikacji uzytkownika.

Opis Nrid. Materiat Zakres dostawy
IBA EZU 35 1582549 Stal 3
IBA EZU 35 SD 1591236 Stal 3
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Kabel przytaczeniowy - zasilajgcy

KA G KA W.
(2)5)
- (AT
(on)
(90) I 7777777777 o o 9
N&Z% I an
L1 L2 i
KAG... Kabel komunikacyjny z wtykiem prostym (8) ztacze - strona modutu Zakoriczenie kabla z niezaro-
KA W... Kabel przytaczeniowy z wtykiem katowym @ Gniazdo bionymi zytami

Kable przytaczeniowe uzywane s do podtaczania produktow SCHUNK do zasilania.

Opis Nrid. L1 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Kabel przytaczeniowy do zasilania napigciem - prowadnica taricuchowa i odporny na skrecanie, gniazdo M12, proste
KA GLN12L04-LK-00500-A 1502019 5 1.2 53.5 18 M12 z kodowaniem L

KA GLN12L04-LK-01000-A 1502023 10 1.2 53.5 18 M12 z kodowaniem L

Kabel przytaczeniowy do zasilania napigciem - prowadnica taricuchowa i odporny na skrecanie, gniazdo M12, katowe
KA WLN12LO4-LK-00500-A 1502028 5 1.2 49 18 40

KA WLN12L04-LK-01000-A 1502032 10 1.2 49 18 40

M12 z kodowaniem L

M12 z kodowaniem L

® Nalezy przestrzegac min. promienia zgiecia kabli pasujacych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gélnie

promien zgiecia wynosi dziesieciokrotno$¢ srednicy kabla lub +/-180°/m. Prosimy sprawdzi¢ w dokumentacji produktu maks. dtugos¢ oraz min. przekroj
kabli.
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Kabel potaczeniowy do komunikacji PROFINET, EtherNet/IP i EtherCAT

KAW...
KA G... L1 L2 @
E 1 @ -—-E:
™) o~ —_ =
) I B [a]pyal [a) ™
-
|
- ’ T
|
. L
D3
D2
KAG... Ztacze wtykowe proste (8) ztacze - strona modutu Kabel zarobiony drugim
KAW... Itacze wtykowe katowe @ Wtyczka ztgczem wtykowym

Kable komunikacyjne sg odpowiednio montowane dla produktéw mechatronicznych firmy SCHUNK i moga by¢ stosowane w interfejsach komunikacyjnych
PROFINET, EtherNET/IP i EtherCAT. Zawsze zarobione ztgczem wtykowym M12 od strony modutu (ztacze, kodowanie D). Ztacza wtykowe sa proste (KA G...) lub
katowe (KA W...) po stronie modutu. Z drugiej strony kable wyposazone sg w proste ztagcze wtykowe M12 (kodowanie D, ztacze) lub ztgcze RI45.

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RI45-ET-00200-A 1511256 2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354688 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505142 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354677 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505160 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354692 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505149 10 6.5 36.3 14.8 30 M12

® Nalezy przestrzega¢ min. promienia zgiecia kabli pasujgcych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gélnie

promieri zgiecia wynosi dziesigciokrotno$¢ srednicy kabla lub +/-180°/m.
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Kabel przytaczeniowy zasilania i komunikacji 10-Link

7aD)
D -
\\ ' -

\
)

e

o o
D] fa)
KA G... Kabel potaczeniowy z wtykiem prostym @ Ztacze - strona modutu Element wtyku
KA W... Kabel potaczeniowy z wtykiem katowym @ Gniazdo przytaczeniowego
Kabel przytaczeniowy SAC z ©2) Kabel z zefiskim ztaczem
otwartym splotem prostym
Kabel z zeriskim ztgczem
katowym

Kabel potaczeniowy doskonale tgczy odpowiednie elementy z systemem sterowania. Z jednej strony kabla potgczeniowego znajduje si¢ 5-wtykowe gniazdo
M12, natomiast z drugiej strony otwarte sploty umozliwiaja wykonanie poszczegdlnych potaczen. Kable potgczeniowe moga by¢ wykorzystywane zaréwno w
prowadnicy kabli, jak i w zastosowaniach skretnych.

Opis Nrid. 11 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Kabel przytaczeniowy 10-Link — odpowiedni do prowadnicy taricuchowej i skrecania

KA GLN1205-10L-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12

KA GLN1205-10L-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12

KA WLN1205-10L-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12

KA WLN1205-10L-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

® Nalezy przestrzega¢ min. promienia zgiecia kabli pasujacych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gélnie
promieni zgiecia wynosi dziesieciokrotno$¢ srednicy kabla lub +/- 180°/m.
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Przedtuzenie kabla zasilania i komunikacji 10-Link

‘o)
\9?/1 KV G
AT
(e 15 ~
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L2 L1

KV G... Przedtuzka kabla z gniazdem prostym @ Ztacze - strona modutu

(9 Gniazdo przytaczeniowego
Koricéwka kabla ze ztgczem @ Kabel z zeriskim ztgczem
prostym prostym
Kabel z zeriskim ztgczem
katowym

Element wtyku

KV W... Przedtuzka kabla z gniazdem katowym

Przedtuzki kabli idealnie nadaja sie do podtaczania odpowiednich elementéw do systemu sterowania lub do stosowania jako przedtuzacze. Przedtuzki maja
5-pinowe ztacze M12 o prostej lub katowej konstrukcji po stronie modutu i 5-pinowa wtyczke M12 o prostej konstrukcji z drugiej strony. Przedtuzki moga by¢
wykorzystywane zaréwno w prowadnicy kabli, jak i w zastosowaniach skretnych.

Opis Nrid. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Przedtuzka kabla 10-Link - kompatybilny z prowadnicg kabli i momentem skrecania

KV GGN1205-10L-00200-A
KV GGN1205-10L-00500-A
KV WGN1205-10L-00200-A
KV'WGN1205-10L-00500-A

® Nalezy przestrzega¢ min. promienia zgiecia kabli pasujacych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gélnie
promieni zgiecia wynosi dziesieciokrotno$¢ srednicy kabla lub +/- 180°/m.

1387195
1387199
1387202
1387205

2

5
2
5

4.8
4.8
4.8
4.8

41
41
39
39

15
15
15
15

M12
M12
M12
M12
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Ztgcze wtykowe zasilania

KBU - ...- G

ot (T[] J

L2 |

KBU - ... - W

KBU - ... -G
KBU - ... -W

Gniazdo z wyjsciem prostym
Gniazdo z wyjsciem katowym

@ It3cze - strona modutu

@ Gniazdo

D1 - kabel przytgczeniowy o
maks. srednicy

Itacza wtykowe uzywane sg do podtaczania produktdw SCHUNK do zasilania. Do tego mozna zastosowac kabel klienta. Poszczegélne sploty sa chwytane za

pomocg potaczen srubowych w ztaczu wtykowym.

Opis Nr id. D1 (maks.) L2 L3 D3

[mm] [mm] [mm] [mm]
KBU-M12L-G 1502044 13 70 M12 z kodowaniem L
KBU-M12-W 5LP 1543957 13 49 99 M12 z kodowaniem L

® Do kabla przytaczeniowego, zaleca si¢ zastosowanie splotéw o pojedynczej Srednicy przekroju wynoszacej 1,5 mmz2. Prosimy sprawdzi¢ w dokumentacji

produktu maks. dtugos¢ oraz min. przekrdj kabli.

Kabel rozdzielczy typu Y do 10-Link do rozdzielania
zasilania uktadu logicznego i zasilania pradowego
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Chwytaki

Logika (ztacze gtéwne 10-Link)

@ Zasilanie (zasilanie 24 V)

Kabel rozdzielczy typu Y umozliwia zasilanie z oddzielnego Zrédta napiecia
i jest zalecany, gdy aktualny pobdr pradu przez produkt przekracza prad
wyjsciowy ztgcza gtéwnego 10-Link. Zasilanie uktadu logicznego i
komunikacja 10-Link sg nadal realizowane przez ztgcze gtéwne 0-Link.
Mozna uzywac ztaczy gtéwnych 10-Link z portem klasy A lub portem klasy
B.

Opis Nr id. Dtugosc
[m]
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3

Zasilacz przetaczajacy

Zasilacz 24 V 1P20 Zasilacz 24 V 1P67

Zasilacze o napieciu wyjsciowym 24 V i zakresie napiec wejsciowych od 100
V do 240 V s3 dopasowane do zasilaczy naszych produktéw SCHUNK.
Zaréwno do montazu w szafie sterowniczej na szynie DIN w klasie ochrony
1P20, jak i bezposrednio w terenie w klasie ochrony IP67: zasilacze
dostarczajg napiecie tam, gdzie jest ono potrzebne. Chetnie pomozemy w
dalszym doborze.

Opis Nrid.

BLOCK P(-0124-050-0 31001408

TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

® W przypadku zasilacza IP67 w zakresie dostawy znajduja sie konfigu-
rowalne ztacza wtykowe stuzgce do podtgczania do zasilacza.
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Przetacznik

Przetgcznik Ethernet z
piecioma portami

Przetgczniki umozliwiajg tatwg rozbudowe szybkiej sieci za pomocg
potaczen przewodowych. Za pomocg przetgcznika mozna potaczyc kilka
produktéw SCHUNK w siec i tym samym sterowac nimi na przyktad za
pomocg sterownika PLC.
Opis Nrid.
Przetacznik Ethernet

D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496
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Wersja z urzadzeniem do podtrzymy-

wania sity chwytania Wymiary i maksymalne obcigzenia
Sita chwytania
—EZU 40 - 50% — EZU 40 - 150% [ BasicGrip
EZU 40 - 100% — EZU 40 - 200% [ StrongGrip
4000
3000
2000
1000
z
“ Lmm] 40 80 120 160
Dtugosc¢ palca
ersja bez funkcji utrzymywania sity Il Mx 65 Nm [l Mz 80 Nm
. maks. maks.
chwytania My 105 Nm [ Fz maks.1600 N
Sita chwytania maks.
~EZU 40 - 50% EZU 40 - 100% [ BasicGrip ® Okreslone momenty obrotowe i sity sg
2000 wartosciami statycznymi, ktére dotycza
wszystkich szczek bazowych i moga
wystepowac jednoczesnie.
1000
“ Llmm] w0 80 120 160
Dtugosc palca

Dane techniczne EZU z bezpiecznym podtrzymywaniem sity chwytania

Opis EZU 4L0-PN-M-B EZU 40-EI-M-B EZU 40-EC-M-B EZU 40-IL-M-B EZU 40-MB-M-B
Nrid. 1582134 1582137 1582152 1582154 1582156
0golne dane robocze

Skok na szczeke [mm] 40 40 40 40 40
Min./maks. sita chwytania [N] 900/3600 900/3600 900/3600 900/3600 900/3600
Utrzymanie min./maks. sity chwytania [%] 80/100 80/100 80/100 80/100 80/100
Maks. dopuszczalna dtugosc palca [mm] 160 160 160 160 160
Maks. dopuszczalna masa na palec [kg] 1.4 1.4 1.4 1.4 1.4
Powtarzalnos¢ (chwytu) [mm] 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02
Powtarzalnos$c¢ (pozycjonowanie jednokierunkowe) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Powtarzalnos¢ (pozycjonowanie dwukierunkowe) [mm] 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15

(zas zamykanialotwierania (pozycjonowanie, 50% skoku) [s] 11 11 11 11 11

Maks. predkos¢ (pozycjonowanie) [mmis] 25 25 25 25 25

Maks. przyspieszenie [mmis?] 150 150 150 150 150

Masa [kg] T.43 .43 7.43 7.43 .43
Min./maks. temperatura otoczenia [oc] 5/55 5155 5155 5/55 5/55
Stopien ochrony IP, elektronika 67 67 67 67 67

Klasa ochrony IP, prowadnical/szczeka bazowa 40 40 40 40 40

Klasa pomieszczenia sterylnego IS0 14644-1:2015 5 5 5 5 5
Elektryczne dane robocze

Napigcie znamionowe [v] 24 2l 24 24 24
Interfejs komunikacyjny PROFINET EtherNet/IP EtherCAT 10-Link Modbus RTU
Inamionowy/maks. pobdr pradu BasicGrip [A] 0.82/1.99 0.82/1.99 0.82/1.99 0.82/1.99 0.82/1.99
Inamionowy/maks. pobdr pradu StrongGrip [A] 2.75/5.29 2.75/5.29 2.75/5.29 2.75/5.29 2.75/5.29
Znamionowy/maks. pobdr pradu uktadu logicznego [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
Warianty i ich charakterystyka

Wersja pytoszczelna 1582164 1582167 1582218 1582222 1582226
Klasa ochrony IP, prowadnical/szczeka bazowa 64 64 64 64 64

Skok na szczgke [mm] 30 30 30 30 30
Min./maks. sita chwytania [N] 1080/3600 1080/3600 1080/3600 1080/3600 1080/3600
Masa [ke] 7.55 7.55 7.55 7.55 7.55

Klasa pomieszczenia sterylnego IS0 14644-1:2015 [3 3 [ [ [
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Dane techniczne EZU bez bezpiecznego podtrzymywania sity chwytania

Opis

Nrid.

0golne dane robocze

Skok na szczeke

Min./maks. sita chwytania

Maks. dopuszczalna dtugosc palca

Maks. dopuszczalna masa na palec

Powtarzalnos¢ (chwytu)

Powtarzalno$¢ (pozycjonowanie jednokierunkowe)
Powtarzalnos¢ (pozycjonowanie dwukierunkowe)
(zas zamykanialotwierania (pozycjonowanie, 50% skoku)
Maks. predko$c (pozycjonowanie)

Maks. przyspieszenie

Masa

Min./maks. temperatura otoczenia

Stopien ochrony IP, elektronika

Klasa ochrony IP, prowadnical/szczeka bazowa
Klasa pomieszczenia sterylnego IS0 14644-1:2015
Elektryczne dane robocze

Napiecie znamionowe

Interfejs komunikacyjny

Znamionowy/maks. pobdr pradu BasicGrip
Znamionowy/maks. pobdr pradu uktadu logicznego
Warianty i ich charakterystyka

Wersja pytoszczelna

Klasa ochrony IP, prowadnicalszczeka bazowa
Skok na szczeke

Min./maks. sita chwytania

Masa

Klasa pomieszczenia sterylnego IS0 14644-1:2015

[mm]
[N]
[mm]
[kg]
[mm]
[mm]
[mm]
[s]
[mmis]
[mmis?]
[kg]
[q

vl

[A]
[A]

[mm]
[N]
[kgl

EZU L0-PN-N-B
1582136

40
900/1800
160

14

0.02

0.05

0.15

11

25

150

7.29

5/55

67

40

24
PROFINET
0.36/1.52
0.16/0.2

1582166
64

30
1080/1800
.41

A

EZU L0-EI-N-B
1582139

40
900/1800
160

14

0.02

0.05

0.15

1

25

150

7.29

5/55

67

40

24
EtherNet/IP
0.36/1.52
0.16/0.2

1582216
64

30
1080/1800
7.41

A

EZU 40-EC-N-B
1582153

40
900/1800
160

14

0.02

0.05

0.15

n

25

150

7.29

555

67

40

P
EtherCAT
0.36/1.52
0.16/0.2

1582219
64

30
1080/1800
7.41

L

EZU 40-IL-N-B
1582155

40
900/1800
160

14

0.02

0.05

0.15

11

25

150

7.29

555

67

40

24
10-Link
0.36/1.52
0.16/0.2

1582223
64

30
1080/1800
.41

A

EZU 40-MB-N-B
1582158

40
900/1800
160

14

0.02

0.05

0.15

1

25

150

7.29

5/55

67

40

pI

Modbus RTU
0.36/1.52
0.16/0.2

1582228
64

30
1080/1800
.41

A
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Chwytaki centryczne

Gtowny widok
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(72) @10/3.9 (34 & @10 (24)(72
(92) M6/13 (3x
Rysunek przedstawia chwytak w wersji PROFINET, EtherNet/IP lub EtherCAT, @ Ztacze chwytaka Komunikacja (M12, gniazdo, &
z funkcjg podtrzymywania sity chwytania i bez, z otwartymi szczekami. @ Ztacze palca styki, kodowanie D)

Informacje dotyczace minimalnej liczby $rub mocujacych niezbednych do
zamontowania palcéw chwytaka zamieszczone sg w instrukcji obstugi
produktu.

@ Potaczenie Srubowe elemen-
tami montazowymi do
dodatkowego potaczenia (te
tuleje centrujgce nie wchodza

@ Pasuje do tulei centrujgcych

Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Zasilanie napieciem (M12, w zakres dostawy)

Funkcjonalne potaczenie
uziemiajace

ztacze, 4 styki, kodowanie L)




EZU 40

Chwytaki centryczne

Wersja 10-Link i Modbus RTU

58.3

Zasilanie napieciem i
komunikacja (M12, ztacze,
kodowanie A, IL: styk 5, MB:
styk 4)

Na rysunku pokazano zmiany wymiaréw wersji 10-Link i Modbus w
poréwnaniu do wersji podstawowej przedstawionej na widoku gtéwnym.

Ztgcza wtykowe katowe do wersji 10-Link i Modbus RTU

Ztgcza wtykowe katowe do wersji PROFINET, EtherNet/IP i
EtherCAT

Rysunek pokazuje kierunek wyjscia kabla przy zastosowaniu ztgcz
katowych. Odlegtos¢ od ztgcza wtykowego do obudowy chwytaka moze
sie réznic w zaleznosci od producenta zastosowanego kabla.

Wersja pytoszczelna

_ca. 37

_ _825..1125
81
1.5 78
/) A
(] o ©)
' S []
i 2 s \¢
Q ; © /// a{ ©
q«
o
| «Q
( I o —
Al o

Rysunek pokazuje kierunek wyjscia kabla przy zastosowaniu ztgcz
katowych. 0dlegtos¢ od ztacza wtykowego do obudowy chwytaka moze
sie rozni¢ w zaleznosci od producenta zastosowanego kabla.

@ Schemat montazowy
potaczenia srubowego, zob.
wersja podstawowa

Opcja pytoszczelna zwigksza stopieri ochrony przed przenikaniem
substancji. Schemat zespotu jest przesuniety o wysokos¢ szczeki
posredniej. Dtugos¢ chwytaka jest mierzona od gdrnej krawedzi jego
obudowy.
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Chwytaki centryczne

Pakiety do adaptacji robota z pojedynczym chwytakiem

@ Adapter

@ Wchodzi w zakres dostawy
Kotnierz robota

Pakiety do adaptacji robota z pojedynczym chwytakiem zawieraja
wszystkie komponenty potrzebne do mechanicznego dostosowania
chwytaka do zagdanego kotnierza robota. W zaleznosci od schematu
kotnierza dotaczone sg odpowiednie $ruby, sworznie centrujace i kotnierz
centrujacy.

Uziemienie funkcyjne kabla
@ Dysk centrujacy

Opis Nrid. Wysokos¢ Kotnierz Producent Model
ztacza zgodny
zDIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adapter
AKO EZULO/
1597800 12.9 50 Kassow Robots
15050
AKO EZU40/ Universal UR12e, UR16e,
1597800 12.9 50
15050 Robots UR15
AKO EZULO/ HC10DTP,
1597800 12.9 50 YASKAWA
15050 HC20DTP
AKO EZULO/
1597801 12.9 63
15063
AKO EZULO! Universal
1597803 12.9 80 UR20, UR30

15080 Robots

T
!
[ I
\60
{ )
N7
Opis Nrid. Wysokos¢ Kotnierz Producent Model
zt3cza zgodny
z DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adapter
AKO EZULO/
1597800 12.9 50 Kassow Robots
15050
AKO EZULO/ Universal UR12e, UR16e,
1597800 12.9 50
15050 Robots UR15
AKO EZULO/ HC10DTP,
1597800 12.9 50 YASKAWA
15050 HC20DTP
AKO EZULO/
1597801 12.9 63
15063
AKO EZULO/ Universal
1597803 12.9 80 UR20, UR30
15080 Robots
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Chwytaki centryczne

Pakiety adaptacji robota z podwaéjnym chwytakiem Pakiety adaptacji robota z podwaéjnym chwytakiem

@ Adapter adapter katowy . Kotnierz robota
@ WCh?dZI w zakres dostawy Adapter robota ) Adapter jest wykonany z niepowlekanego aluminium. Lista producentéw
Kotnierz robota Uchwyt na kabel (W_ChOdZ' w robotéw wraz z powigzanymi modelami stanowi przydatne zalecenie,
Uziemienie funkcyjne kabla zakres dostawy pakietu kabli) biorac pod uwage catkowita mase. Firma SCHUNK zaleca jednak, aby
@2 Kotnierz centrujacy chwytaka Zestaw montazowy dyszy szczegtowo przeanalizowa¢ obcigzenie robota.
wydmuchowej 5 : i o

Opis Nrid. Wysokosc Kotnierz ztacza zgodny z
Pakiety do adaptacji robota z podwdéjnym chwytakiem zawieraja DIN 150-9409
wszystkie komponenty potrzebne do mechanicznego dostosowania dwéch [mm] [mm]
chwytakéw do zgdanego kotnierza robota. W zaleznosci od schematu Adapter
ko’mlerza zakre?' dosta.wy opejmuje o’dpc{wmdnle sruby i materiaty 0 D e _~ =
centrujgce. Opcjonalnie mozna dodac krétka lub dtuga dysze odmuchowag.

AKO 2XEZU40/1S080 1597832 14.8 80
Opis Nrid. Wysokosc Kotnierz ztacza zgodny z

DIN 150-9409
[mm] [mm]

Adapter
AKO 2XEZU40/15063 1597813 14.8 63
AKO 2xEZU40/1S080 1597832 14.8 80

Zestaw montazowy dyszy
wydmuchowej (dtugi)

1524789
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Chwytaki centryczne

Kable potaczeniowe specyficzne dla danego robota

{ =

—

Loy

Kable potaczeniowe i zestawy kabli potgczeniowych do podtaczania elektrycznego okreslonych modeli robotéw i sterownikéw. W zaleznosci od producenta
mozliwe jest bezposrednie podtaczenie do kotnierza narzedzia lub wymagane jest zewnetrzne okablowanie. W potgczeniu z adapterami mechanicznymi i
modutami oprogramowania umozliwia to uruchomienie robota w zaledwie kilku krokach. Kable do zewnetrznego prowadzenia sg zaprojektowane tak, aby

wytrzymac skrecanie.

Opis Nrid. Producent Seria Model Sterownik Itgcze Dtugosc Przytacze
przewodu
[m]
Pojedynczy chwytak
CRX-5iA, .
. Narzedzie
CRX-10iA, .
. . .. (ztacze meskie),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-FANUC-CRX 1532240 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini Modbus RTU
n przepust
CRX-25iA,
) wewnetrzny
CRX-30iA
Narzedzie
. KR810, KR1018, .
KR Series, Edge (ztacze meskie),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-KR-Gen2 1620284 Kassow Robots " KR1205, Modbus RTU
Edition (Gen2) przepust
KR1410, KR1805
wewnetrzny
UR3e, URTe, Narzedzie
. Universal . . UR12e, UR16e, (ztgcze zeniskie),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (female) 1615303 seria e, seria UR (B5 Modbus RTU
Robots UR15, UR20, przepust
UR30 wewnetrzny
UR3e, URTe, Narzedzie
X Universal . . UR12e, UR16e, (ztacze meskie),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (male) 1532237 seria e, seria UR (B5 Modbus RTU
Robots UR15, UR20, przepust
UR30 wewnetrzny
Sterownik,
. . zewnetrzne
EGU/EZU CNK-SG-ABB-0mniCoreC30 1529600 ABB IRB, CRB OmniCore (30 K EtherNet/IP
prowadzenie
kabli
Sterownik,
0 zewnetrzne
EGU/EZU CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529619 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO EtherNet/IP

® Nalezy wzigc¢ pod uwage dane dotyczace wydajnosci robota. Firma SCHUNK zaleca réwniez stosowanie odpowiedniego odcigzenia przewodu.

prowadzenie
kabli
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Chwytaki centryczne

Kable potaczeniowe specyficzne dla danego robota, chwytak podwdjny

{

—

Kable potaczeniowe i zestawy kabli potgczeniowych do podtaczania elektrycznego okreslonych modeli robotéw i sterownikéw. W zaleznosci od producenta
mozliwe jest bezposrednie podtaczenie do kotnierza narzedzia lub wymagane jest zewnetrzne okablowanie. W potgczeniu z adapterami mechanicznymi i
modutami oprogramowania umozliwia to uruchomienie robota w zaledwie kilku krokach. Kable do zewnetrznego prowadzenia sg zaprojektowane tak, aby

wytrzymac skrecanie.

Opis

Podwajny chwytak

EGU/EGK/EZU CNK-DG-FANUC-CRX

EGU/EGK/EZU CNK-DG-KR-Gen2

EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (female)

EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (male)

EGU/EZU CNK-DG-ABB-0mniCoreC30

EGU/EZU CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro

Nrid.

1532241

1620285

1615305

1532238

1529608

1529621

Producent

FANUC

Kassow Robots

Universal Robots

Universal Robots

ABB

YASKAWA

Seria

CRX

KR Series, Edge
Edition (Gen2)

seria e, seria UR

seria e, seria UR

IRB, (RB

GP, HC

Model Sterownik

CRX-5iA, (RX-10iA,
CRX-20iA,
CRX-25iA, CRX-30iA
KR810, KR1018,
KR1205, KR1410,
KR1805

UR3e, URTe, UR12e,
UR16e, UR15, (B5
UR20, UR30

UR3e, URTe, UR12e,
UR16e, UR15, (B5
UR20, UR30

R-30iB Plus Mini

OmniCore (30

YRC1000MICRO

Itacze

Narzedzie (ztacze
meskie), przepust
wewnetrzny
Narzedzie (ztacze
meskie), przepust
wewnetrzny
Narzedzie (ztacze
zenskie), przepust
wewnetrzny
Narzedzie (ztacze
meskie), przepust
wewnetrzny
Sterownik,
zewnetrzne
prowadzenie kabli
Sterownik,
zewnetrzne
prowadzenie kabli

Dtugosc przewodu Przytacze

[m]

Modbus RTU

Modbus RTU

Modbus RTU

Modbus RTU

EtherNet/IP

EtherNet/IP

® Nalezy wzig¢ pod uwage dane dotyczace wydajnosci robota. Firma SCHUNK zaleca réwniez stosowanie odpowiedniego odcigzenia przewodu.
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Systemy szybkiej wymiany szczeki BSWS

Szczeka posrednia ZBA-EZU 40

Iee)

[ I
(- g2
BSWS-BM BSWS-B BSWS-AR] |
| i
B8 BSWS-A |

BSWS-UR| & |

°
.t . y
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@ Chwytaki Szczeki posrednie

Indywidualnie dobrane palce
chwytaka

Dla kazdego chwytaka dostepne sg rézne systemy szybkiej wymiany
szczeki. Wiecej informacji mozna znalez¢ w opisie danego produktu.

Kolumny palcéw ABR/SBR-PGZN-plus 125

1452 125
i»%"c’a, 2.
. < _ °
) AA o
i . |
3| ©
0 T -
1 Isﬁ }gj %2
o & l2)
: o = 9 9@\
_3‘5_23@ 119.5 IS
A S .3

@ Itacze palca @ Pasuje do tulei centrujacych

Rysunek przedstawia kolumne palca do obrébki przez klienta.

Opis Nrid. Materiat Zakres dostawy

ABR-PGZN-plus 125 0300013 Aluminium (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 125 0300023 Stal (1.7131) i

® W przypadku stosowania kolumn palcdw skok zamykania poszczegdl-
nych serii chwytakéw moze by¢ ograniczony. Nalezy to wcze$niej
szczeg6towo sprawdzi¢ na podstawie danych CAD i odpowiednio
dostosowac przerébke palcow.

@ Pasuje do tulei centrujgcych

Gtebokos¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

@ It3cze chwytaka
@ It3cze palca

Podczas eksploatacji interfejs szczek bazowych odpowiada interfejsowi
uniwersalnego chwytaka PZN-plus. Oznacza to, ze wszystkie akcesoria i
palce surowe moga byc takze uzyte w chwytaku PZN-plus, biorgc pod
uwage ich kontur i pozostate ograniczenia aplikacji uzytkownika.

Opis Nrid. Materiat Zakres dostawy
IBA EZU 40 1582571 Stal 3
ZBA EZU 40 SD 1591237 Stal 3
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Chwytaki centryczne

Kabel przytaczeniowy - zasilajgcy

KA G KA W.
(2)5)
- (AT
(on)
(90) I 7777777777 o o 9
N&Z% I an
L1 L2 i
KAG... Kabel komunikacyjny z wtykiem prostym (8) ztacze - strona modutu Zakoriczenie kabla z niezaro-
KA W... Kabel przytaczeniowy z wtykiem katowym @ Gniazdo bionymi zytami

Kable przytaczeniowe uzywane s do podtaczania produktow SCHUNK do zasilania.

Opis Nrid. L1 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Kabel przytaczeniowy do zasilania napigciem - prowadnica taricuchowa i odporny na skrecanie, gniazdo M12, proste
KA GLN12L04-LK-00500-A 1502019 5 1.2 53.5 18 M12 z kodowaniem L

KA GLN12L04-LK-01000-A 1502023 10 1.2 53.5 18 M12 z kodowaniem L

Kabel przytaczeniowy do zasilania napigciem - prowadnica taricuchowa i odporny na skrecanie, gniazdo M12, katowe
KA WLN12LO4-LK-00500-A 1502028 5 1.2 49 18 40

KA WLN12L04-LK-01000-A 1502032 10 1.2 49 18 40

M12 z kodowaniem L

M12 z kodowaniem L

® Nalezy przestrzegac min. promienia zgiecia kabli pasujacych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gélnie

promien zgiecia wynosi dziesieciokrotno$¢ srednicy kabla lub +/-180°/m. Prosimy sprawdzi¢ w dokumentacji produktu maks. dtugos¢ oraz min. przekroj
kabli.
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Kabel potaczeniowy do komunikacji PROFINET, EtherNet/IP i EtherCAT

KAW...
KA G... L1 L2 @
E 1 @ -—-E:
™) o~ —_ =
) I B [a]pyal [a) ™
-
|
- ’ T
|
. L
D3
D2
KAG... Ztacze wtykowe proste (8) ztacze - strona modutu Kabel zarobiony drugim
KAW... Itacze wtykowe katowe @ Wtyczka ztgczem wtykowym

Kable komunikacyjne sg odpowiednio montowane dla produktéw mechatronicznych firmy SCHUNK i moga by¢ stosowane w interfejsach komunikacyjnych
PROFINET, EtherNET/IP i EtherCAT. Zawsze zarobione ztgczem wtykowym M12 od strony modutu (ztacze, kodowanie D). Ztacza wtykowe sa proste (KA G...) lub
katowe (KA W...) po stronie modutu. Z drugiej strony kable wyposazone sg w proste ztagcze wtykowe M12 (kodowanie D, ztacze) lub ztgcze RI45.

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RI45-ET-00200-A 1511256 2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354688 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505142 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354677 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505160 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354692 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505149 10 6.5 36.3 14.8 30 M12

® Nalezy przestrzega¢ min. promienia zgiecia kabli pasujgcych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gélnie

promieri zgiecia wynosi dziesigciokrotno$¢ srednicy kabla lub +/-180°/m.
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Kabel przytaczeniowy zasilania i komunikacji 10-Link

7aD)
D -
\\ ' -

\
)

e

o o
D] fa)
KA G... Kabel potaczeniowy z wtykiem prostym @ Ztacze - strona modutu Element wtyku
KA W... Kabel potaczeniowy z wtykiem katowym @ Gniazdo przytaczeniowego
Kabel przytaczeniowy SAC z ©2) Kabel z zefiskim ztaczem
otwartym splotem prostym
Kabel z zeriskim ztgczem
katowym

Kabel potaczeniowy doskonale tgczy odpowiednie elementy z systemem sterowania. Z jednej strony kabla potgczeniowego znajduje si¢ 5-wtykowe gniazdo
M12, natomiast z drugiej strony otwarte sploty umozliwiaja wykonanie poszczegdlnych potaczen. Kable potgczeniowe moga by¢ wykorzystywane zaréwno w
prowadnicy kabli, jak i w zastosowaniach skretnych.

Opis Nrid. 11 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Kabel przytaczeniowy 10-Link — odpowiedni do prowadnicy taricuchowej i skrecania

KA GLN1205-10L-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12

KA GLN1205-10L-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12

KA WLN1205-10L-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12

KA WLN1205-10L-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

® Nalezy przestrzega¢ min. promienia zgiecia kabli pasujacych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gélnie
promieni zgiecia wynosi dziesieciokrotno$¢ srednicy kabla lub +/- 180°/m.
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Przedtuzenie kabla zasilania i komunikacji 10-Link
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L2 L1

KV G... Przedtuzka kabla z gniazdem prostym @ Ztacze - strona modutu

(9 Gniazdo przytaczeniowego
Koricéwka kabla ze ztgczem @ Kabel z zeriskim ztgczem
prostym prostym
Kabel z zeriskim ztgczem
katowym

Element wtyku

KV W... Przedtuzka kabla z gniazdem katowym

Przedtuzki kabli idealnie nadaja sie do podtaczania odpowiednich elementéw do systemu sterowania lub do stosowania jako przedtuzacze. Przedtuzki maja
5-pinowe ztacze M12 o prostej lub katowej konstrukcji po stronie modutu i 5-pinowa wtyczke M12 o prostej konstrukcji z drugiej strony. Przedtuzki moga by¢
wykorzystywane zaréwno w prowadnicy kabli, jak i w zastosowaniach skretnych.

Opis Nrid. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Przedtuzka kabla 10-Link - kompatybilny z prowadnicg kabli i momentem skrecania

KV GGN1205-10L-00200-A
KV GGN1205-10L-00500-A
KV WGN1205-10L-00200-A
KV'WGN1205-10L-00500-A

® Nalezy przestrzega¢ min. promienia zgiecia kabli pasujacych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gélnie
promieni zgiecia wynosi dziesieciokrotno$¢ srednicy kabla lub +/- 180°/m.

1387195
1387199
1387202
1387205

2

5
2
5

4.8
4.8
4.8
4.8

41
41
39
39

15
15
15
15

M12
M12
M12
M12
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Ztgcze wtykowe zasilania

KBU - ...- G

ot (T[] J

L2 |

KBU - ... - W

KBU - ... -G
KBU - ... -W

Gniazdo z wyjsciem prostym
Gniazdo z wyjsciem katowym

@ It3cze - strona modutu

@ Gniazdo

D1 - kabel przytgczeniowy o
maks. srednicy

Itacza wtykowe uzywane sg do podtaczania produktdw SCHUNK do zasilania. Do tego mozna zastosowac kabel klienta. Poszczegélne sploty sa chwytane za

pomocg potaczen srubowych w ztaczu wtykowym.

Opis Nr id. D1 (maks.) L2 L3 D3

[mm] [mm] [mm] [mm]
KBU-M12L-G 1502044 13 70 M12 z kodowaniem L
KBU-M12-W 5LP 1543957 13 49 99 M12 z kodowaniem L

® Do kabla przytaczeniowego, zaleca si¢ zastosowanie splotéw o pojedynczej Srednicy przekroju wynoszacej 1,5 mmz2. Prosimy sprawdzi¢ w dokumentacji

produktu maks. dtugos¢ oraz min. przekrdj kabli.

Kabel rozdzielczy typu Y do 10-Link do rozdzielania
zasilania uktadu logicznego i zasilania pradowego

515  __ L 485 _
38.5 \n
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o™ —
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Q 1
— R -B
) Pt _QI

e}

SW13 ~

& x °

s s

Chwytaki

Logika (ztacze gtéwne 10-Link)

@ Zasilanie (zasilanie 24 V)

Kabel rozdzielczy typu Y umozliwia zasilanie z oddzielnego Zrédta napiecia
i jest zalecany, gdy aktualny pobdr pradu przez produkt przekracza prad
wyjsciowy ztgcza gtéwnego 10-Link. Zasilanie uktadu logicznego i
komunikacja 10-Link sg nadal realizowane przez ztgcze gtéwne 0-Link.
Mozna uzywac ztaczy gtéwnych 10-Link z portem klasy A lub portem klasy
B.

Opis Nr id. Dtugosc
[m]
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3

Zasilacz przetaczajacy

Zasilacz 24 V 1P20 Zasilacz 24 V 1P67

Zasilacze o napieciu wyjsciowym 24 V i zakresie napiec wejsciowych od 100
V do 240 V s3 dopasowane do zasilaczy naszych produktéw SCHUNK.
Zaréwno do montazu w szafie sterowniczej na szynie DIN w klasie ochrony
1P20, jak i bezposrednio w terenie w klasie ochrony IP67: zasilacze
dostarczajg napiecie tam, gdzie jest ono potrzebne. Chetnie pomozemy w
dalszym doborze.

Opis Nrid.

BLOCK P(-0124-050-0 31001408

TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

® W przypadku zasilacza IP67 w zakresie dostawy znajduja sie konfigu-
rowalne ztacza wtykowe stuzgce do podtgczania do zasilacza.
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Przetacznik

Przetgcznik Ethernet z
piecioma portami

Przetgczniki umozliwiajg tatwg rozbudowe szybkiej sieci za pomocg
potaczen przewodowych. Za pomocg przetgcznika mozna potaczyc kilka
produktéw SCHUNK w siec i tym samym sterowac nimi na przyktad za
pomocg sterownika PLC.
Opis Nrid.
Przetacznik Ethernet

D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496
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