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EZU

Centrické uchopovace

Robustny. Flexibilny. Inteligentna.

Vestranne pouzitelny 3-prstovy centricky uchopovac umoziuje uchopovanie a centrovanie excentricky umiestnenych
obrobkov s konStantne vysokou uchopovacou silou.

Oblast pouzitia

Flexibilné nakladanie cylindrickych obrobkov do obra-
bacich strojov, resp. ich vykladanie z nich, ako aj manipu-
lacia s hriademi a ozubenymi kolesami vo vyrobnom a
montaZnom procese hnacich mechanizmov v automobi-
lovej vyrobe. Vdaka utesnenej konstrukcii je uchopovac
obzvlast vhodny na pouzivanie v drsnych prostrediach
kontaminovanych trieskami alebo chladiacim mazivom.

Vyhody - Vase benefity

Flexibilna manipulacia s obrobkom Vdaka rozsiahlo
nastavitelnému, volne programovatelnému zdvihu celuste
mozno efektivne manipulovat s cylindrickymi obrobkami
roznych velkosti

Vysoka odolnost voci chybam Hnacie Gstrojenstvo zaistuje
spolahlivé centrovanie obrobku a konStantne vysoku
uchopovaciu silu aj pri horizontalnych chybdch poloho-
vania obrobku alebo robota

Vyssia efektivita Na uchopovanie nie je potrebna Ziadna
rozbehovd vzdialenost, o zjednoduSuje manipuldaciu a
urychluje celkovy proces

Vysoka robustnost Vdaka utesnenej konStrukcii s
osvedenym klznym vedenim je uchopovac odolny vo i
drsnym podmienkam pouzZivania

Mimoriadne spolahlivé Vdaka integrovanému udrZiavaniu
uchopovacej sily s detekciou straty sa minimalizuje riziko
straty obrobku

Vysoka dostupnost Integrovany snimac absolttnych
hodnot zaistuje trvalé referencovanie aj v pripade
ntdzového vypnutia alebo vypadku priadu

Lahka integracia Kompatibilita s poprednymi vyrobcami a
vyrazné znizenie narocnosti integracie vdaka rozmanitej
ponuke komunikacnych rozhrani, funkénych modulov PLC
a zasuvnych modulov pre roboty

il (] = £

Velkosti Hmotnost Uchopovacia sila Zdvih na celust
Kvantita: 3 2.25..7.55 kg 350 ..3600 N 20 .. 40 mm




EZU

Centrické uchopovace

Popis funkcii

Bezuhlikovy jednosmerny servomotor cez Celny ozubeny prevod vzdialenosti, o zjednoduSuje manipuldciu a urychluje proces.
na principe pastorka a ozubenej tyce pohana tri ozubené tyce Integrovany snimac absolttnych hodndt zaistuje okamzitu
integrované v zakladnych Celustiach s klznym vedenim. Prostred- pripravenost uchopovaca na pouZitie aj po nidzovom vypnuti
nictvom Celného ozubeného prevodu sa spolahlivo vytvéra alebo vypadku pradu. UdrZiavanie uchopovacej sily, ktoré sa
uchopovacia sila, ktord zostava konStantnd aj v pripade horizon- dosahuje kombindciou brzdy s permanentnym elektromagnetom
télnych chyb polohovania obrobku alebo robota, ¢o zarucuje a timiaceho prvku v hnacom dstrojenstve, znizuje riziko straty
spolahlivé vycentrovanie obrobku a vysokui odolnost voci obrobku, ktord je zistovand integrovanou detekciou straty
chybam. Uchopovacia sila sa vytvara bez minimdalnej rozbehovej obrobku.

L =4

(1) zatazitel'né a odolné kizné vedenie s T-drazkou (& Utesneny hnaci mechanizmus s celnym ozubenym prevodom a
pre velké diZky prstov, externé sily a momenty. Volitelne k principom pastorok/ozubend tyc
dispozicii ako prachotesnd verzia. umoziuje spolahlivé vytvdranie uchopovacej sily bez

minimdlnej najazdovej drahy.
(@ Plne integrovana a utesnena regulacna a vykonova

elektronika () Bezkefkovy plochy motor
so stavovymi LED diédami a konektorom M12 na napdjanie pre obmedzeny priestor a vysoké kritiace momenty vdaka
napdtim a komunikaciu. vonkajSiemu rotoru.

(® Snimac absolitnej hodnoty s vysokym rozliSenim na vystupnej (& Elektromagneticka brzda
strane s pridavnym mechanizmom na udrZiavanie uchopovacej sily a
na presné polohovanie Celusti uchopovaca s trvalo absoldtnym polohy pri zastaveni alebo vypadku napajania.
spatnym hldasenim polohy.
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Centrické uchopovace

Podrobny popis funkcii

Zvyseny stupen ochrany s prachotesnou verziou SD

Prachotesnd verzia zvysSuje stupen ochrany pred vniknutim prachu a kvapalin do
vedenia a zakladnych celusti. V kombinacii s utesnenou elektronikou (IP67) je tak
prachotesna verzia vhodnd na pouZzivanie v obzvlast ndrocnom prostredi, ako
napriklad na nakladanie do brisky. Dosiahnutd ochrana vedenia zodpoveda
triede ochrany IP64, a preto je absolitne prachotesnd a chranena proti strieka-
jlcej vode zo vietkych smerov. Dal3ie informécie st uvedené v navode na
obsluhu.

MozZnost montaze dodatocnej nadstavby

g Na implementaciu dalSich funkcii sa vo vodiacom puzdre pre montaz konstrukcie
Specifickej pre danu aplikaciu nachadzaju dalSie zavity a upeviiovacie prvky. Tak
mozno napriklad namontovat pruzinovy pritlacny prvok na pruzinové poloho-
vanie obrobku voci dorazu.

Konektivita
Sirokd 3kéla dostupnych komunika&nych rozhrani zjednodu3uje spoluprdcu s
— mnoZzstvom riadeni a robotov od réznych vyrobcov a zabezpecuje tsporu ¢asu
EtherCAT. ™ pocas integracie. Industrial Ethernet (PROFINET, EtherCAT, EtherNet/IP) umoZiiuje
priamu integrdciu bez dalSich bran do riadiaceho prostredia poprednych vyrobcov

Ethen |et/|P PLC na trhu. So sériovym rozhranim Modbus RTU je moZné uchopovac pripojit k
nastrojovej prirube poprednych vyrobcov robotov bez externého vedenia kabla.

@ IO-LII‘IL( Modbus 10-Link je nezavisly a ponuka flexibilitu pri pripajani k inym sietam.
Inside
RTU

Rezimy uchopenia

FIN]

K dispozicii st reZimy uchopovania BasicGrip a StrongGrip.BasicGrip: Rychlost
200% - - uchopovania sa automaticky optimalizuje podla zvoleného nastavenia uchop-
ovacej sily, je mozné permanentné nasledné uchopovanieStrongGrip: Generuje sa
maximalna uchopovacia sila, ktora sa potom zaistuje udrziavanim uchopovacej
sily. Permanentné nasledné uchopovanie je mozné v rdmci nastavitelného
casového okna; doby prestavok. Je nutné zohladnit doby prestavok medzi

k d uchopovacimi cyklami.

100 %

50 %
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Centrické uchopovace

Softvérova sluzba — integracia robotov

Pre bezproblémovi interakciu medzi uchopovacom a robotom su k dispozicii
softvérové moduly na integraciu do riadiaceho systému robota od poprednych
vyrobcov. To znamena, Ze rozsah funkcii uchopovaca mozno vyuZzivat priamo bez
akéhokolvek dalSieho programovania a programovanie aplikdcie moZno spustit
okamZite. Kompatibilita s robotmi: Universal Robots e-Series cez Modbus RTU,
FANUC CRX cez Modbus RTU, ABB OmniCore (30 cez EtherNet/IP, YASKAWA
YRC1000micro cez EtherNet/IP, Kassow Robots cez Modbus RTU.Softvér a dalSie
informacie o kompatibilite si moZno stiahnut na adrese schunk.com/
egu-software.

Softvérova sluzba — integracia PLC

R B Pre bezproblémovu interakciu medzi uchopovacom a riadenim PLC st k dispozicii

e — ' funkéné moduly pre programovacie rozhranie od poprednych vyrobcov. To

" znamena, Ze rozsah funkcii uchopovaca mozno vyuZivat priamo bez akéhokolvek
dalSieho programovania a programovanie aplikacie mozno spustit okamzZite.
Kompatibilita s PLC: Siemens TIA Portal (PROFINET a 10-Link), Beckhoff TwinCAT
(EtherCAT a 10-Link), Allen Bradley Studio 5000 Logix Designer (EtherNet/IP a

e 10-Link), Bosch Rexroth ctrIX (EtherCAT, len s Bosch Nexeed Automation).Softvér a
dalSie informdcie o kompatibilite si mozno stiahnut na adrese schunk.com/
egu-software.

Aplikacia "Uvedenie do prevadzky" v SCHUNK Control Center

Aplikacia "Mechatronické uchopovace" vdaka rozsiahlemu katalégu funkcii
zjednodusSuje uvedenie do prevadzky, prevadzku, diagnostiku a servis.
PouZivatelia moZu priamo ovlddat uchopovac a vykonavat validaciu aplikacie bez
potreby PLC. Funkcie zahffaju konfiguraciu siete, aktualizacie firmvéru, dpravy a
zadlohovanie parametrov a komplexné diagnostické moZnosti. Aplikdcia je
kompatibilna s operacnym systémom Windows a je mozné si ju stiahnut na
stranke schunk.com/downloads-software.
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Centrické uchopovace

VSeobecné poznamky o sérii

Material tela: Hlinikova zliatina, eloxovana
Material zakladnej cel'uste: Ocel' s antikoréznou ochranou

Zaruka: 24 mesiacov alebo 5 miliénov cyklov BasicGrip/3 miliény
cyklov StronGrip (jeden cyklus pozostéva z kompletného procesu
uchopenia: ,,otvorenie uchopovaca” a ,zatvorenie uchopovaca")

Rozsah dodavky: Uchopovac vratane bezpecnostnych informacii
a stpravy prisluSenstva s centrovacimi puzdrami na montaz
uchopovaca a prstov. Produktovo Specifické navody a softvér si
mozno stiahnut na schunk.com/downloads-manuals a schunk.
com/downloads-software.

Uchopovacia sila: je aritmetickym sic¢tom jednotlivej sily
pOsobiacej na kazdej Celusti vo vzdialenosti P (pozrite si nakres).

Presnost opakovania (uchopovanie): je zadefinované ako rozptyl
skutocnej polohy pri 100 za sebou nasledujtcich zatvéracich resp.
otvaracich pohyboch s pevnym obrobkom alebo pevnym dorazom
obrobku pri konStantnych podmienkach.

Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné): je zadefino-
vané ako rozptyl skutocnej polohy na jednu zakladnu celust pri
100 za sebou nasledujtcich pohyboch do cielovej polohy z
rovnakého smeru pri konstantnych podmienkach.

Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné): je zadefino-
vané ako rozptyl skutocnej polohy na jednu celust pri 100 za
sebou nasledujlcich pohyboch do cielovej polohy z oboch smerov
pri konstantnych podmienkach.

Dizka prsta: je merané od referen¢ného povrchu ako vzdialenost
P v smere hlavnej osi.

Doby zatvarania a otvarania (polohovanie): Casy zatvarania a
otvarania su iba Casy pohybu prstov pri max. rychlosti, max.
zrychleni pri dodrzani maximalnej pripustnej hmotnosti na prst a
vztahuju sa na 50 % dostupného zdvihu na jednu Celfust v
zakladnej verzii.

Max. rychlost (polohovanie) a max. zrychlenie: je rychlost a
zrychlenie pdsobiace na kazdej celusti.

Priklad aplikacie

Flexibilné nakladanie a vykladanie obrobkov z obrabacieho stroja optimalizované na cas
cyklu. Pouzitim dvoch uchopovacov na robote mozno automatizované nakladanie do
obrdbacieho stroja vykonavat s optimalizaciou doby taktu a zvySovat tak produktivitu.
Hotové diely a predopracované diely je mozné prepravovat v jednom nakladacom cykle.

@ Dvojity uchopovac EZU na manipuldciu
so surovymi a hotovymi dielmi

@® Obrabaci stroj so silovym upinacim
sklucovadlom ROTA THW3

Vdaka velkému a volne programovatelnému zdvihu celusti uchopovaca je mozné uchopit

rozne priemery bez nutnosti menit uchopovac.
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Centrické uchopovace

Spolocnost SCHUNK pontka
viac...

Nasledujice komponenty eSte viac zvySuju produkti-
vitu vyrobku - vhodné doplnenie pre maximalnu
funkcnost, flexibilitu, spolahlivost a riadend vyrobu.

Napajaci kabel Komunikacné kable Medzicelust Adaptacné stpravy pre roboty

-l r

" = - -
a - ™

Pripajacie kable Specifické Na mieru prispdsobitelné Polotovar prsta Systém rychlej vymeny celusti
pre prislusny robot prsty uchopovaca

® Viac informacii o tychto produktoch ndjdete na nasledovnych produktovych strankach alebo na stranke www.schunk.com.

Moznosti a Specidlne informacie

ReZimy uchopenia: K dispozicii si reZimy uchopovania BasicGrip a StrongGrip. S funkciou BasicGrip je moZnda nepretrZita
prevadzka motora, a tym aj trvalé opdtovné uchopovanie obrobku. Rychlost uchopovania sa automaticky optimalizuje podla
nastavenia uchopovacej sily. S technoldgiou StrongGrip sa vyvinie maximdlna sila uchopenia, ktori potom zachovad funkcia
udrZiavania uchopovacej sily. Trvalé opdtovné uchopovanie je mozné v nastavitelnom ¢asovom ramci. Okrem toho sa v
reZime StrongGrip musia brat do dvahy definované asy prestdvok a maximalne teploty okolia. Dal3ie podrobnosti najdete v
navode na obsluhu.

UdrZiavanie uchopovacej sily: Vdaka kombinacii elektrickej pridrZiavacej brzdy a pociato¢ného pnutia elastického prvku
mozno pri nidzovom zastaveni alebo poklese napatia spolahlivo zachovat uchopovaciu silu, ktora dosahuje viac ako 80 %
povodne aplikovanej uchopovace;j sily. Ak sa udrziavanie uchopovacej sily a polohy aktivuje preventivne, moze sa zachovat
100 % povodne aplikovanej uchopovacej sily. Prebehnutie prstov uchopovaca pri odstrafiovani obrobku je niekolko milime-
trov a zavisi od vyvinutej uchopovace;j sily. Ako volitelna moznost si k dispozicii aj varianty bez udrziavania uchopovacej
sily.

Tesnenie: Uchopovac Standardne disponuje zvySenou ochranou pred vnikanim prachu alebo kvapalin. Ochrana IP elektro-
niky je zabezpecena, len ak st konektory spravne namontované. Prevodovka uchopovaca je navyse chranend pomocou
tesnenia na vystupnych pastorkoch.

Rozhranie zakladnych cel'usti: Pri pouZiti medzilahlej Celuste rozhranie zakladnych celusti zodpoveda rozhraniu univerzal-
neho uchopovaca PZN-plus. Vdaka tomu mozno rozsiahle prisluSenstvo prstov uchopovaca PZN-plus pri zohladneni ruSivych
obrysov a platnych limitov pouzitia pouzit aj pri tomto uchopovaci.
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Centrické uchopovace

Priklad objednavky

Opis
EZU

Vel'kost
30
35
40

Komunikacné rozhranie
PN = PROFINET

El = EtherNet/IP

EC = EtherCAT

IL =10-Link

MB = Modbus RTU

Udrziavanie uchopovace;j sily
M = s udrZiavanim uchopovacej sily
N = bez udrZiavania uchopovacej sily

Verzia
B = zékladnad verzia
SD = prachotesna verzia

EZU

30

PN

M
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EZU 30

Centrické uchopovace

Verzia s udrziavanim uchopovace;j sily Rozmery a max. zatazenia
Uchopovacia sila
—EZU30 - 50% —EZU 30 - 150%  [JBasicGrip
EZU 30 - 100% = EZU 30 - 200%  [JStrongGrip
800
600 \\
400 \\
200
=)
o T T T |
LImm] 20 40 60 80
DlZka prsta
erzia bez udrziavania uchopovacej [ Mx max.32 Nm [l Mz max. 32 Nm
sily My max.35 Nm [l Fz max. 800N
Uchopovacia sila ® Uvedené kritiace momenty a sily, st statické
—EZU 30 - 50% EZU 30 - 100%  [JBasicGrip hodnoty, aplikuju sa na kazdu zdkladnu
400 4 Celust a mozZu nastat simultdnne.
300 A
200 A
100 1
=
w T T T !
L [mm] 20 40 60 80
DiZka prsta
Technické tdaje EZU s udrziavanim uchopovacej sily
Opis EZU 30-PN-M-B EZU 30-EI-M-B EZU 30-EC-M-B EZU 30-IL-M-B EZU 30-MB-M-B
Ident. ¢. 1581935 1581970 1581972 1581976 1581979
VSeobecné prevadzkové tdaje
Zdvih na Celust [mm] 30 30 30 30 30
Min./max. uchopovacia sila [N] 175/700 175/700 1751700 175/700 175/700
Min./max. udrZiavanie uchopovacej sily [%] 90/100 90/100 90/100 90/100 90/100
Max. povolena dizka prsta [mm] 80 80 80 80 80
Max. povolena hmotnost na jeden prst [kg] 0.4 0.4 0.4 0.4 0.4
Presnost opakovania (uchopovanie) [mm] 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02
Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné) [mm] 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15
Doba zatvdranialotvarania (polohovanie, 50 % zdvih) [s] 0.6/0.6 0.6/0.6 0.6/0.6 0.6/0.6 0.6/0.6
Max. rychlost (polohovanie) [mmis] 40 40 40 40 40
Max. zrychlenie [mmis?] 250 250 250 250 250
Hmotnost [kg] 2.3 2.3 2.3 2.3 2.3
Min./max. teplota okolia [oc] 5/55 5155 5155 5/55 5/55
Stupen ochrany IP - elektronika 67 67 67 67 67
Stupeni ochrany IP, vedenie/zadkladnd celust 40 40 40 40 40
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 5 5 5 5 5
Elektrické prevadzkové tdaje
Nomindlne napétie [v] 24 2l 24 24 24
Komunikacné rozhranie PROFINET EtherNet/IP EtherCAT 10-Link Modbus RTU
Menovitd/max. spotreba pridu BasicGrip [A] 0.28/0.96 0.28/0.96 0.28/0.96 0.28/0.96 0.28/0.96
Menovitd/max. spotreba pridu StrongGrip [A] 0.7/1.2 0.7/1.2 0.7/1.2 0.7/1.2 0.7/1.2
Logika menovitej/max. spotreby pridu [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
Vol'by a ich charakteristiky
Prachotesna verzia 1582002 1582004 1582020 1582029 1582033
Stupeni ochrany IP, vedenie/zdkladna celust 64 64 64 64 64
Zdvih na Celust [mm] 20 20 20 20 20
Min./max. uchopovacia sila [N] 210/700 210/700 210/700 210/700 210/700
Hmotnost [ke] 2.35 2.35 2.35 2.35 2.35

Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 b4 b 4 L4 L




EZU 30

Centrické uchopovace

Technické tdaje EZU bez udrziavania uchopovacej sily

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tidaje

Zdvih na celust

Min./max. uchopovacia sila

Max. povolend dizka prsta

Max. povolena hmotnost na jeden prst
Presnost opakovania (uchopovanie)

Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné)
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné)
Doba zatvaranialotvérania (polohovanie, 50 % zdvih)
Max. rychlost (polohovanie)

Max. zrychlenie

Hmotnost

Min./max. teplota okolia

Stupeni ochrany IP - elektronika

Stuperi ochrany IP, vedenie/zadkladna Celust
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015

Elektrické prevadzkové tidaje

Nominélne napdtie

Komunikacné rozhranie

Menovita/max. spotreba pradu BasicGrip

Logika menovitej/max. spotreby pridu

Volby a ich charakteristiky

Prachotesna verzia

Stupen ochrany IP, vedenie/zakladna cefust
Zdvih na Celust

Min./max. uchopovacia sila

Hmotnost

Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015

[mm]
[N]
[mm]
[kg]
[mm]
[mm]
[mm]
[s]
[mmis]
[mmis?]
[kg]
[q

vl

[A]
[A]

[mm]
[N]
[kgl

EZU 30-PN-N-B
1581956

30
175/350
80

0.4

0.02
0.05
0.15
0.6/0.6

150
2.25
5/55
67
40

24
PROFINET
0.14/0.67
0.16/0.2

1582003
64

20
210/350
2.3

A

EZU 30-EI-N-B
1581971

30
175350
80

0.4
0.02
0.05
0.15
0.610.6
40

150
2.25
5/55

67

40

24
EtherNet/IP
0.14/0.67
0.16/0.2

1582007
64

20
210/350
2.3

A

EZU 30-EC-N-B
1581974

30
175/350
80

0.4
0.02
0.05
0.15
0.6/0.6
40

150
2.25
555

67

40

P
EtherCAT
0.14/0.67
0.16/0.2

1582025
64

20
2107350
2.3

L

EZU 30-IL-N-B
1581978

30
1751350
80

0.4
0.02
0.05
0.15
0.6/0.6
40

150
2.25
555

67

40

24
10-Link
0.14/0.67
0.16/0.2

1582031
64

20
210/350
2.3

A

EZU 30-MB-N-B
1582001

30
175350
80

0.4
0.02
0.05
0.15
0.6/0.6
40

150
2.25
5/55

67

40

pI

Modbus RTU
0.14/0.67
0.16/0.2

1582037
64

20
210/350
2.3

A
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Centrické uchopovace

Hlavny pohlad
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Vykres znazorfiuje uchopovac vo verzii PROFINET, EtherNet/IP alebo @ Pripojka uchopovaca Komunikacia (M12, zasuvka,
EtherCAT, s udrZiavanim a bez udrZiavania uchopovacej sily, s otvorenymi @ Pripojka prsta 4-kolikova, s kédovanim D)

Celustami. Minimdlny pocet upeviiovacich skrutiek pre montaz prstov
uchopovaca je uvedeny v navode na prevadzku produktu.

@ Zavitové spojenie s licovanymi
prvkami na dodato¢ni montéaz
(tieto centrovacie puzdra nie
st sucastou rozsahu dodavky)

Pripojka funkéného uzemnenia

@ Vhodné pre centrovacie puzdra

Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protifahlom diele

Napéjanie napatim (M12,
konektor, 4-kolikovy, s
kédovanim L)
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Centrické uchopovace

Verzia 10-Link a Modbus RTU

Napdjanie napdtim a
komunikacia (M12, konektor, s
kédovanim A, IL: 5-kolikovy,
MB: 4-kolikovy)

Vykres zobrazuje zmeny rozmerov verzii 10-Link a Modbud RTU v porovnani
so zakladnym vyhotovenim zobrazenym v hlavhom pohlade.

Uhlové konektory vo vyhotoveni pre 10-Link a Modbus
RTU

1 &2 F— ¢ |

Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych
konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovaca sa
mozZe liSit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kébla.

Uhlové konektory vo vyhotoveni pre PROFINET, EtherNet/
IP a EtherCAT

Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych
konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovaca sa
moze lisit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kébla.

Prachotesna verzia

@ Pre montaznu schému
skrutkového spojenia si pozrite
zakladnu verziu

Volitelna vybava “Prachotesné"” zvy3uje stupef ochrany proti vnikajdacim
latkam. Pripojovacie rozmery sa postivaji o vysku medzi-celuste. Dizka
prsta sa stdle meria od horného okraja tela uchopovaca.
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Centrické uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace

@ Adaptér

@ Zahrnuté v rozsahu dodavky

Priruba robota

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace obsahuji vsetky

Funkéné uzemnenie kabla
@ Centrovaci disk

komponenty potrebné na mechanické prispésobenie uchopovaca

pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prisluSnej priruby st zahrnuté

Priruba robota

Jednodielne vyhotovenie umozZiuje plochu konStrukciu celého systému.
Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
robotov s prislusnymi modelmi predstavuji zmysluplné odporicanie
zohladnujlce celkovd hmotnost. Spolocnost SCHUNK vSak odportca
podrobné postidenie uZitocného zataZenia robota.

vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci ndkruzok. Opis Ident. & Vyska Rozstupova  Vyrobca Model
Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model LT E
Rz otvorov DIN
otvorov DIN 2059500
150-9409 [mm] [mm]
[mm] [mm] Adaptér
" AKO EZU30/
Adaptér o1 1597759 11 YASKAWA GP12
AKO EZU30/
e 1597759 11 YASKAWA GP12 AKO EZU30/
. 1597758 10.5 YASKAWA GP7, GP8
AKO EZU30/ '
. 1597758 10.5 YASKAWA GP7, GP8 SWIFTI
AKO EZU30/ CRB1100,
SWIFTI 150315 1597749 10.5 315 ABB RB1100
AKOEZUSO) 105 s A8 CRB1100, : J
15031.5 ' ’ IRB1100, [RET200
AKO EZU30/
IRB1200 15040 1597756 10.5 40 ABB IRB1300
AKO EZU30/
15040 1597756 10.5 40 ABB IRB1300 AKO EZU30/ GoFa
1597757 10.5 50 ABB
AKO EZU30/ GoFa 2050 CRELO000
1597757 10.5 50 ABB 5
15050 CRB15000 CRX-5iA,
) AKO EZU30/ CRX-10iA,
CRX-5iA, 15050 1597757 10.5 50 FANUC R20iA
AKOEZUSO 1 ¢47757 10.5 50 FANUC CRE, "
15050 ‘ CRX-20iA, Ui
A AKO EZU30/
(RX-25iA 15050 1597757 10.5 50 Kassow Robots
AKO EZU30/
15050 1597757 10.5 50 Kassow Robots AKO EZU30/ Universal URTe, UR12e,
15050 1597751 105 20 Robot: UR16e, UR15
AOEZUSO 105 5 Universal URTe, UR12e, obots &

. AKO EZU30/ HC10DTP,
1S050 Robots UR16e, UR15 15050 1597757 10.5 50 YASKAWA HC200TP
AKO EZU30/ HC10DTP,

1597757 10.5 50 YASKAWA
15050 HC20DTP
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Centrické uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

194) (93)

‘o,
7\,,

o @A 12372 _

Adaptér Uhlovy adaptér
Zahrnuté v rozsahu dodavky Adaptér robota
Priruba robota Drziak kabla (sticast rozsahu

Funkéné uzemnenie kébla doddvky balika kablov)

®

Centrovaci nakruzok Montézna siprava ofukovacej

uchopovaca dyzy

®@OO®®

Robotické adaptacné baliky pre dvojité uchopovace obsahuji vietky
komponenty potrebné na mechanické prispdsobenie dvoch uchopovacov
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prislusnej priruby st priloZené
aj vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci material. Volitelne
mozno doplnit kratku alebo dlhi odfukovaciu dyzu.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupova  Vyrobca Model
kruZnica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO 2xEZU30/
1597809 15.8 YASKAWA GP12
GP12
CRX-10iA,
AKO 2xEZU30/ .
1597804 10.8 50 FANUC CRX-20iA,
15050 X
CRX-25iA
AKO 2xEZU30/
1597804 10.8 50 Kassow Robots
15050
AKO 2xEZU30/ Universal UR12e, UR16e,
1597804 10.8 50
15050 Robots UR15
AKO 2xEZU30/ HC10DTP,
1597804 10.8 50 YASKAWA
15050 HC20DTP
AKO 2xEZU30/
1597806 14.8 63
15063
AKO 2xEZU30/ Universal
1597808 14.8 80 UR20, UR30
15080 Robots
Montazna
stprava
1524788
ofukovacej

dyzy (kratka)

Priruba robota

Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
robotov s prisluSnymi modelmi predstavuji zmysluplné odporicanie
zohladnujlce celkovii hmotnost. Spolocnost SCHUNK vSak odporuca
podrobné postdenie uzitocného zatazenia robota.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model
kruZnica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO 2xEZU30/
1597809 15.8 YASKAWA GP12
GP12
CRX-10iA,
AKO 2xEZU30/ X
1597804 10.8 50 FANUC CRX-20iA,
15050 X
CRX-25iA
AKO 2xEZU30/
1597804 10.8 50 Kassow Robots
15050
AKO 2xEZU30/ Universal UR12e, UR16e,
1597804 10.8 50
15050 Robots UR15
AKO 2xEZU30/ HC10DTP,
1597804 10.8 50 YASKAWA
15050 HC20DTP
AKO 2xEZU30/
1597806 14.8 63
15063
AKO 2xEZU30/ Universal
1597808 14.8 80 UR20, UR30
1S080 Robots
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Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
rad
[m]
Jednoduchy uchopovac
CRX-5iA,
CRX-10iA, Nastroj (sam¢i),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-FANUC-CRX 1532240 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, priechodka
CRX-30iA
. KR810, KR1018, Nastroj (sami),
KR Series, Edge a z
EGU/EGK/EZU CNK-SG-KR-Gen2 1620284 Kassow Robots Edition (Gen2) KR1205, vnutorna Modbus RTU
ition (Gen
KR1410, KR1805 priechodka
UR3e, URTe, o
X . Nastroj (samici),
X Universal e-Series, UR12e, UR16e, , .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (female) 1615303 A (B5 vnatorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
UR3e, URTe, P w7
. . Nastroj (samci),
X Universal e-Series, UR12e, UR16e, . .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (male) 1532237 . (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
Riadenie,
EGU/EZU CNK-SG-ABB-0mniCoreC30 1529600 ABB IRB, CRB OmniCore (30 externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
Riadenie,
EGU/EZU CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529619 YASKAWA GP, HC YRCL000MICRO  externé vedenie 5 EtherNet/IP

kabla

® Je nutné zohladnit Gidaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navyse odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.
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Centrické uchopovace

Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot, dvojity uchopovac

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény rad ~ Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
[m]
Dvojity uchopovac
CRX-5iA, CRX-10iA, Nastroj (saméi),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-FANUC-CRX 1532241 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, CRX-30iA priechodka
X KR810, KR1018, Nastroj (sam¢i),
KR Series, Edge . )
EGU/EGK/EZU CNK-DG-KR-Gen2 1620285 Kassow Robots Edition (6en2) KR1205, KR1410, vnitornd Modbus RTU
KR1805 priechodka
UR3e, URTe, UR12e, Nastroj (samici),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (female) 1615305 Universal Robots  e-Series, UR-Series UR16e, UR15, (B5 vnltorna Modbus RTU
UR20, UR30 priechodka
UR3e, URTe, UR12e, Nastroj (sam&i),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (male) 1532238 Universal Robots  e-Series, UR-Series UR16e, UR15, (B5 vnitorna Modbus RTU
UR20, UR30 priechodka

. . Riadenie, externé
EGU/EZU CNK-DG-ABB-0mniCore(30 1529608 ABB IRB, CRB OmniCore (30 o, 5 EtherNet/IP
vedenie kabla
Riadenie, externé

EGU/EZU CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro 1529621 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO L 5 EtherNet/IP
vedenie kabla

® Je nutné zohladnit Gdaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navySe odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.

Systémy rychlej vymeny BSWS cel'uste

D)
‘E'\i‘/
T S
ﬁy
[ I
e O
BSWS-BM BSWS-B BSWS-AR ﬂ ﬂ ABR/SBR
a1
88 BSWS-A -
( | BSWS-URl ¢ + A5ws.Urm |
Yo (2= Ny mI ® re!
/ ﬁ y | BSWS- BR- =
! 11 [y BSWS-SR
/ BSWS-ABR/ x BSWS-ABRM" ¢
/ BSWS-SBR \ ) \»
N N 7o L \
(50 0 (% %0

@ Uchopovace Medzicelust
Prsty uchopovacov na mieru

Pre uchopovac st dostupné rozne systémy rychlej vymeny celuste.
Ohladom detailnych informacii sa prosim obratte na prislusny produkt.
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Centrické uchopovace

Medzicel'ust ZBA-EZU 30

12:£0.02 (3x)_, 0.5

O --C o) O‘
© 0 —
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@6/3.5 (3x)__ vl 26 (2x)@6@
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[ : “’.@9
3 - qu 4" 3002
= (]\,‘/72‘
o~ NG
@ Pripojka uchopovaca @ Vhodné pre centrovacie puzdrd
@ Pripojka prsta @ Hibka otvoru pre centrovacie

puzdro v protilahlom diele

Pri pouZiti zodpoveda rozhranie zakladnych Celusti rozhraniu univerzal-
neho uchopovaca PZN-plus. Vdaka tomu moZno rozsiahle prisluSenstvo
prstov uchopovaca PZN-plus pri zohladneni ruSivych obrysov a platnych
limitov pouzitia pouZit aj pri tomto uchopovacdi.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
IBA EZU 30 1582547 Ocel 3
ZBA EZU 30 SD 1591235 Ocel 3

Polotovary prstov ABRISBR-PGZN-plus 64

_ 8.5 (2x)
64
A ‘_ ) 1
—— \ = A-A =
iR oy
~ I * 7 ©
! 1 :‘[JJ
Lol 1 I S
) i T T
= A& =(2)
Ota [ e L2
AR $8n
20 <+:i 59.5 Q 2)
i 2 2.5
A
@ Pripojka prsta @ Vhodné pre centrovacie puzdra

Vykres zndzorfiuje polotovar prsta, ktory moze zdkaznik prepracovat.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 64 0300010 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 64 0300020 Ocel (1.7131) 1

® Pri pouZiti polotovarov prstov moze pri jednotlivych konstrukénych
radoch uchopovacov ddjst k obmedzeniu zatvdracieho zdvihu. Tito
skutocnost si vopred podrobne skontrolujte pomocou CAD tdajov a
prisluSne upravte zaverecné opracovanie prstov.
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Centrické uchopovace

Pripdjaci kabel napajacieho napitia

L1 L2

KAG... Pripdjaci kdbel s priamym konektorom (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s otvorenymi
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovym konektorom @ Zasuvka pramefimi drotov

Pripdjacie kdble sa pouZivajd na pripojenie zariadenia SCHUNK k zdroju napatia.

Opis Ident. ¢. 11 D1 12 D2 13 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
KA GLN12L04-LK-00500-A 1502019 5 7.2 53.5 18 M12 s kodovanim L
KA GLN12L04-LK-01000-A 1502023 10 7.2 53.5 18 M12 s kddovanim L
KA WLN12L04-LK-00500-A 1502028 5 7.2 49 18 40 M12 s kodovanim L
KA WLN12L04-LK-01000-A 1502032 10 7.2 49 18 40 M12 s kodovanim L

® Dodrziavajte minimalny polomer ohybu kdblov kompatibilnych pre kdblovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kable kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvajii 10-nasobok priemeru kabla alebo +/- 180°/m. Informécie tykajiice sa dizky kabla a miniméalneho prierezu vodi¢ov najdete v dokumentécii
prislusného produktu.
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Centrické uchopovace

Komunikdcia cez pripojovaci kabel PROFINET, EtherNet/IP a EtherCAT

KA W...
KA G... L1 L2 C)ﬂb
E n @ -—-E:
iiiiii L] o o — ‘
) ] [a]pyal [a) )
|
- v ]
|
. L
D3
D2
KAG... Rovny zasuvny konektor (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s druhym
KA W... Uhlovy zasuvny konektor @ Konektor zasuvnym konektorom

Komunikacné kable st vhodne zostavené pre mechatronické vyrobky od firmy SCHUNK a m6Zu sa pouZivat s komunikacnymi rozhraniami PROFINET, EtherNET/IP
a EtherCAT. Na strane modulu vZdy disponujd zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, konektor). Zdsuvné konektory s navrhnuté ako priame (KA G...) alebo
Sikmé (KA W...) na strane modulu. Na druhej strane st kable vybavené bud priamym zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, zastrcka) alebo zasuvnym
konektorom RJ45.

o  Wem& w2 @2 B’ 3
[m]

[mm] [mm] [mm] [mm]

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR GGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354677 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505160 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10 6.5 36.3 14.8 30 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kdblovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s krdtenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Centrické uchopovace

Pripajaci kabel pre napdjanie napdtim a komunikaciu 10-Link

7aD)
D -
\\ ' -

\

1

e

INIe)
D] ]
KAG... Pripdjaci kabel s priamou zésuvkou (8) Pripojka na strane modulu Stcast pripojovacieho
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovou zdsuvkou @ Zasuvka konektora
Pripajaci kdbel SAC s otvor- @ Kébel s priamym samicim
enymi pramefmi drdtov konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Pripajacie kable st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadiacemu systému. Pripajaci kabel disponuje na jednej strane 5-kolikovou
zasuvkou M12 a na druhej strane otvorenymi vodi¢mi pre individudlne pripojenia. Pripajacie kable st vhodné tak na pouZitie v taznej retazi, ako aj na torzné

aplikacie.

Opis Ident. &. L1 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Pripajaci kabel 10-Link - kompatibilita s taznou retazou a torznymi prvkami

KA GLN1205-10L-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12

KA GLN1205-10L-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12

KA WLN1205-10L-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12

KA WLN1205-10L-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Centrické uchopovace

PredlZovaci kabel pre napajanie napatim a komunikaciu 10-Link

09)
\9?/1 KV G...
VD
(13 ~
| - fa)
o ol (o0
o' o’ 1l \?9
L2 L1
KV G... Kéblové predizenie s priamou zasuvkou (8) Pripojka na strane modulu Sticast pripojovacieho
KV W... Kéblové prediZenie s uhlovou zasuvkou @ Zasuvka konektora
Koniec kébla s priamym ©2 Kabel s priamym samitim
konektorom konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Kéblové prediZenia st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadeniu alebo pouZitie vo funkcii prediZovacieho vedenia. Kablové
prediZenia disponuji na strane modulu 5-pélovou zasuvkou M12 v priamom alebo uhlovom vyhotoveni a na druhej strane 5-pélovym konektorom M12 v
priamom vyhotoveni. PredlZovacie kable st vhodné tak na pouZitie v energetickej retazi, ako aj na torzné aplikacie.

Opis Ident. &. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Kablové predizenie 10-Link - vhodné pre ta7né retaze a kritenie

KV GGN1205-10L-00200-A
KV GGN1205-10L-00500-A
KV WGN1205-10L-00200-A
KV'WGN1205-10L-00500-A

1387195
1387199
1387202
1387205

[ I NN, N N

4.8
4.8
4.8
4.8

41 15
41 15
39 15
39 15

M12
M12
28 M12
28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.




EZU 30

Centrické uchopovace

Zasuvny konektor zdroja napajania

KBU - ...- G

ot (T[] J

L2 |

KBU - ... - W

KBU - ... -G
KBU - ... -W

Zasuvka s priamym vystupom
Zasuvka s uhlovym vystupom

@ Pripojka na strane modulu

@ Zasuvka

D1 - max. priemer pripojova-
cieho kébla

Pripojovacie konektory sa pouZivaji na pripojenie zariadenia SCHUNK k zdroju napdtia. K tomu moZe byt pouZity zakaznicky kabel. Jednotlivé drotové

pramene sa upinaji pomocou skrutkovych spojov v zastrcke.

Opis Ident. ¢. D1 (max.) L2 D2 L3 D3

[mm] [mm] [mm] [mm]
KBU-M12L-G 1502044 13 70 25 M12 s kédovanim L
KBU-M12-W 5LP 1543957 13 49 25 99 M12 s kédovanim L

® Pri pripojovacom kabli sa odportica prierez pre kazdi jednotlivii drdtovi svorku 1,5 mm2. Informécie tykajtice sa dizky kdbla a minimalneho prierezu

vodicov ndjdete v dokumentacii prisluSného produktu.

Rozdelovac Y pre 10-Link na rozdelenie napdjania logickej

a vykonovej casti

515  __ L 485 _
38.5 .
<
o™ —
< Q
Q SR S—
— Ry -B
— (N _QI

un

SW13 ~

Q

Uchopovace
Logika (I0-Link Master)

Rozdelovac Y umoZiiuje napdjanie vykonovej Casti prostrednictvom
samostatného zdroja napédtia a odportca sa v pripadoch, ked prikon
produktu presahuje vystup pridu 10-Link Mastera. Napdjanie logickej
Casti a komunikacia 10-Link nadalej funguju cez 10-Link Master. PouZit
mozno 10-Link Master s portom triedy A alebo portom triedy B.

@ Vykon (24 V sietovy zdroj)

Opis Ident. & Dizka
[m]
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3

Spinaci sietovy zdroj

24V sietovy zdroj IP20 24 V sietovy zdroj IP67

Sietové zdroje s vystupnym napdtim 24 V a rozsahom vstupného napétia
100 V = 240 V st zladené s vykonovym napajanim nasich produktov
SCHUNK. Ci uZ sd uréené na montaz na DIN litu v skrifiovom rozvéadzaci so
stupfiom ochrany IP20, alebo sa pouZivaju priamo v teréne so stupriom
ochrany IP67: napajacie zdroje dodavaju napédtie tam, kde je to potrebné.
Radi véam pomdzZeme s dalSim vyberom.

Opis Ident. ¢.

BLOCK P(-0124-050-0 31001408

TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

® Sucastou rozsahu dodéavky zdroja napdtia IP67 st prispdsobitelné
konektory pre pripojenie k zdroju napatia.
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Centrické uchopovace

Prepinac

Ethernetovy prepinacs 5
portmi

Prepinace umoznuju jednoduché rozsirenie vysokorychlostnej siete
pomocou kablovych pripojeni. Pomocou prepinaca je mozné pripojit k
sieti viaceré produkty SCHUNK a ovladat ich tak napriklad cez PLC.

Opis Ident. ¢.

Ethernetovy prepinac

D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496
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Centrické uchopovace
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Centrické uchopovace

Verzia s udrziavanim uchopovace;j sily Rozmery a max. zatazenia
Uchopovacia sila
—EZU 35 - 50% = EZU 35 - 150%  [JBasicGrip
EZU 35 -100% = EZU 35 - 200% [ StrongGrip
1800
1200
600
=
- T T T T 1
L[mm] 25 50 75 100 125
DlZka prsta
erzia bez udrziavania uchopovacej B Mxmax.48 Nm ] Mz max. 43 Nm
sily My max.75 Nm [l Fz max. 1200 N
Uchopovacia sila ® Uvedené kritiace momenty a sily, st statické
—EZU 35 - 50% EZU 35 - 100%  [JBasicGrip hodnoty, aplikuju sa na kazdd zdkladnu
900 Celust a mozZu nastat simultdnne.
600
300
=)
I-l-Ll[mm] 2I5 SIO 7I5 1(;0 155
DiZka prsta
Technické tdaje EZU s udrziavanim uchopovacej sily
Opis EZU 35-PN-M-B EZU 35-EI-M-B EZU 35-EC-M-B EZU 35-IL-M-B EZU 35-MB-M-B
Ident. ¢. 1582076 1582078 1582090 1582092 1582094
VSeobecné prevadzkové tdaje
Zdvih na Celust [mm] 35 35 35 35 35
Min./max. uchopovacia sila [N] 390/1560 390/1560 390/1560 390/1560 390/1560
Min./max. udrZiavanie uchopovacej sily [%] 80/100 80/100 80/100 80/100 80/100
Max. povolena dizka prsta [mm] 125 125 125 125 125
Max. povolena hmotnost na jeden prst [kg] 0.8 0.8 0.8 0.8 0.8
Presnost opakovania (uchopovanie) [mm] 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02
Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné) [mm] 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15
Doba zatvdranialotvarania (polohovanie, 50 % zdvih) [s] 0.6/0.6 0.6/0.6 0.6/0.6 0.6/0.6 0.6/0.6
Max. rychlost (polohovanie) [mmis] 40 40 40 40 40
Max. zrychlenie [mmis?] 250 250 250 250 250
Hmotnost [kg] L.46 L.L46 L.L6 L4.46 L.46
Min./max. teplota okolia [oc] 5/55 5155 5155 5/55 5/55
Stupen ochrany IP - elektronika 67 67 67 67 67
Stupeni ochrany IP, vedenie/zadkladnd celust 40 40 40 40 40
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 5 5 5 5 5
Elektrické prevadzkové tdaje
Nomindlne napétie [v] 24 2l 24 24 24
Komunikacné rozhranie PROFINET EtherNet/IP EtherCAT 10-Link Modbus RTU
Menovitd/max. spotreba pridu BasicGrip [A] 0.82/1.59 0.82/1.59 0.82/1.59 0.82/1.59 0.82/1.59
Menovitd/max. spotreba pridu StrongGrip [A] 2.76/3.98 2.76/3.98 2.76/3.98 2.76/3.98 2.76/3.98
Logika menovitej/max. spotreby pridu [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
Vol'by a ich charakteristiky
Prachotesna verzia 1582111 1582116 1582119 1582122 1582128
Stupeni ochrany IP, vedenie/zdkladna celust 64 64 64 64 64
Zdvih na Celust [mm] 25 25 25 25 25
Min./max. uchopovacia sila [N] 470/1560 470/1560 470/1560 470/1560 470/1560
Hmotnost [ke] 4.53 4.53 4.53 4.53 4,53

Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 b4 b 4 L4 L
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Centrické uchopovace

Technické tdaje EZU bez udrziavania uchopovacej sily

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tidaje

Zdvih na celust

Min./max. uchopovacia sila

Max. povolend dizka prsta

Max. povolena hmotnost na jeden prst
Presnost opakovania (uchopovanie)

Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné)
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné)
Doba zatvaranialotvérania (polohovanie, 50 % zdvih)
Max. rychlost (polohovanie)

Max. zrychlenie

Hmotnost

Min./max. teplota okolia

Stupeni ochrany IP - elektronika

Stuperi ochrany IP, vedenie/zadkladna Celust
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015

Elektrické prevadzkové tidaje

Nominélne napdtie

Komunikacné rozhranie

Menovita/max. spotreba pradu BasicGrip

Logika menovitej/max. spotreby pridu

Volby a ich charakteristiky

Prachotesna verzia

Stupen ochrany IP, vedenie/zakladna cefust
Zdvih na Celust

Min./max. uchopovacia sila

Hmotnost

Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015

[mm]
[N]
[mm]
[kg]
[mm]
[mm]
[mm]
[s]
[mmis]
[mmis?]
[kg]
[q

vl

[A]
[A]

[mm]
[N]
[kgl

EZU 35-PN-N-B
1582077

35
390/780
125

0.8

0.02
0.05
0.15
0.6/0.6

250
43
5/55
67
40

24
PROFINET
0.37/1.15
0.16/0.2

1582113
64

25
470/780
4.37

A

EZU 35-EI-N-B
1582079

35
390/780
125

0.8

0.02
0.05
0.15
0.610.6
40

250

43

5/55

67

40

24
EtherNet/IP
0.37/1.15
0.16/0.2

1582118
64

25
4701780
4.37

A

EZU 35-EC-N-B
1582091

35
390/780
125

0.8

0.02
0.05
0.15
0.6/0.6
40

250

43

555

67

40

P
EtherCAT
0.37/1.15
0.16/0.2

1582120
64

25
4701780
4.37

L

EZU 35-IL-N-B
1582093

35
390/780
125

0.8

0.02
0.05
0.15
0.6/0.6
40

250

43

555

67

40

24
10-Link
0.37/1.15
0.16/0.2

1582126
64

25
4701780
4.37

A

EZU 35-MB-N-B
1582096

35
390/780
125

0.8

0.02
0.05
0.15
0.6/0.6
40

250

43

5/55

67

40

pI

Modbus RTU
0.37/1.15
0.16/0.2

1582129
64

25
4701780
4.37

A
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Hlavny pohlad
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Vykres znazorriuje uchopovac vo verzii PROFINET, EtherNet/IP alebo @ Pripojka uchopovaca Komunikacia (M12, zésuvka,
EtherCAT, s udrZiavanim a bez udrZiavania uchopovacej sily, s otvorenymi @ Pripojka prsta 4-kolikova, s kédovanim D)
Cefustami. Minimélny pocet upeviiovacich skrutiek pre montaz prstov @ Vhodné pre centrovacie puzdrs @ Zavitové spojenie s licovanymi

uchopovaca je uvedeny v navode na prevadzku produktu. prvkami na dodatoénd monta?

(tieto centrovacie puzdra nie
st sucastou rozsahu dodavky)

Pripojka funkéného uzemnenia

Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protifahlom diele

Napéjanie napatim (M12,
konektor, 4-kolikovy, s
kédovanim L)
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Centrické uchopovace

Verzia 10-Link a Modbus RTU

61.3

Napdjanie napdtim a
komunikacia (M12, konektor, s
kédovanim A, IL: 5-kolikovy,
MB: 4-kolikovy)

Vykres zobrazuje zmeny rozmerov verzii 10-Link a Modbud RTU v porovnani
so zakladnym vyhotovenim zobrazenym v hlavhom pohlade.

Uhlové konektory vo vyhotoveni pre 10-Link a Modbus
RTU

= F— |

Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych
konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovaca sa
mozZe liSit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kébla.

Uhlové konektory vo vyhotoveni pre PROFINET, EtherNet/
IP a EtherCAT

Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych
konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovaca sa
moze lisit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kébla.

Prachotesna verzia

70...95
69 _
1.5| 66
4
) )y .of 9 A
s /7 /)
R s N NN
o B\ ) D ii

@ Pre montaznu schému
skrutkového spojenia si pozrite
zakladnu verziu

Volitelna vybava “Prachotesné"” zvy3uje stupef ochrany proti vnikajdacim
latkam. Pripojovacie rozmery sa postivaji o vysku medzi-celuste. Dizka
prsta sa stdle meria od horného okraja tela uchopovaca.
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Centrické uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace

oy

@ Adaptér

@ Zahrnuté v rozsahu dodavky
Priruba robota

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace obsahuji vsetky
komponenty potrebné na mechanické prispésobenie uchopovaca
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prisluSnej priruby st zahrnuté
vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci ndkruzok.

Funkéné uzemnenie kabla
@ Centrovaci disk

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model
kruznica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO EZU35/
1597788 11 YASKAWA GP12
GP12
AKO EZU35/
1597783 10.5 YASKAWA GP7, GP8
GP7,8
AKO EZU35/
1597762 10.5 31.5 ABB IRB1200
15031.5
AKO EZU35/
1597763 10.5 40 ABB IRB1300
15040
CRX-10iA,
AKO EZU35/ .
1597769 10.5 50 FANUC CRX-20iA,
15050 X
CRX-25iA
AKO EZU35/
1597769 10.5 50 Kassow Robots
15050
AKO EZU35/ Universal UR12e, UR16e,
1597769 10.5 50
15050 Robots UR15
AKO EZU35/ HC10DTP,
1597769 10.5 50 YASKAWA

15050 HC20DTP

Priruba robota

Jednodielne vyhotovenie umozZiuje plochu konStrukciu celého systému.
Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
robotov s prislusnymi modelmi predstavuji zmysluplné odporicanie
zohladnujlce celkovd hmotnost. Spolocnost SCHUNK vSak odportca
podrobné postidenie uZitocného zataZenia robota.

Opis Ident. ¢.
Adaptér
AKO EZU35/

1597788
GP12
AKO EZU35/

1597783
GP7,8
AKO EZU35/

1597762
1S031.5
AKO EZU35/

1597763
15040
AKO EZU35/

1597769
15050
AKO EZU35/

1597769
15050
AKO EZU35/

1597769
1S050
AKO EZU35/

1597769
15050

Vyska

[mm]

il

10.5

10.5

10.5

10.5

10.5

10.5

10.5

Rozstupova
kruZnica
otvorov DIN
150-9409

[mm]

31,5

40

Vyrobca

YASKAWA

YASKAWA

ABB

ABB

FANUC

Kassow Robots

Universal
Robots

YASKAWA

Model

GP12

GP7, GP8

IRB1200

IRB1300

CRX-10iA,
CRX-20iA,
CRX-25iA

UR12e, UR16e,
UR15
HC10DTP,
HC20DTP
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Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

) A »M&)T

150.8 (2x
199.1

®@OO®®

Adaptér

Zahrnuté v rozsahu dodavky

Priruba robota
Funkéné uzemnenie kabla

Centrovaci ndkruzok
uchopovaca

Uhlovy adaptér
Adaptér robota

Drziak kabla (sticast rozsahu
dodévky balika kablov)

MontéZna stprava ofukovacej
dyzy

Priruba robota

Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
robotov s prisluSnymi modelmi predstavuji zmysluplné odporicanie
zohladnujlce celkovii hmotnost. Spolocnost SCHUNK vSak odporuca
podrobné postdenie uzitocného zatazenia robota.

Robotické adaptacné baliky pre dvojité uchopovace obsahuji vietky
komponenty potrebné na mechanické prispdsobenie dvoch uchopovacov
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prislusnej priruby st priloZené
aj vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci material. Volitelne
mozno doplnit kratku alebo dlhi odfukovaciu dyzu.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupova  Vyrobca Model
kruZnica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO 2xEZU35/ CRX-20iA,
1597810 10.8 50 FANUC .
15050 CRX-25iA
AKO 2xEZU35/
1597810 10.8 50 Kassow Robots
15050
AKO 2xEZU35/
1597810 10.8 50 YASKAWA HC20DTP
15050
AKO 2xEZU35/
1597811 14.8 63
15063
AKO 2xEZU35/ Universal
1597812 14.8 80 UR20, UR30
15080 Robots
Montdzna
stiprava
. 1524788
ofukovacej

dyzy (kratka)

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model
kruZnica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO 2xEZU35/ CRX-20iA,
1597810 10.8 50 FANUC .
15050 CRX-25iA
AKO 2xEZU35/
1597810 10.8 50 Kassow Robots
15050
AKO 2xEZU35/
1597810 10.8 50 YASKAWA HC20DTP
15050
AKO 2xEZU35/
1597811 14.8 63
15063
AKO 2xEZU35/ Universal
1597812 14.8 80 UR20, UR30
15080 Robots
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Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
rad
[m]
Jednoduchy uchopovac
CRX-5iA,
CRX-10iA, Nastroj (sam¢i),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-FANUC-CRX 1532240 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, priechodka
CRX-30iA
. KR810, KR1018, Nastroj (sami),
KR Series, Edge a z
EGU/EGK/EZU CNK-SG-KR-Gen2 1620284 Kassow Robots Edition (Gen2) KR1205, vnutorna Modbus RTU
ition (Gen
KR1410, KR1805 priechodka
UR3e, URTe, o
X . Nastroj (samici),
X Universal e-Series, UR12e, UR16e, , .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (female) 1615303 A (B5 vnatorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
UR3e, URTe, P w7
. . Nastroj (samci),
X Universal e-Series, UR12e, UR16e, . .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (male) 1532237 . (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
Riadenie,
EGU/EZU CNK-SG-ABB-0mniCoreC30 1529600 ABB IRB, CRB OmniCore (30 externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
Riadenie,
EGU/EZU CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529619 YASKAWA GP, HC YRCL000MICRO  externé vedenie 5 EtherNet/IP

kabla

® Je nutné zohladnit Gidaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navyse odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.
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Centrické uchopovace

Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot, dvojity uchopovac

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény rad ~ Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
[m]
Dvojity uchopovac
CRX-5iA, CRX-10iA, Nastroj (saméi),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-FANUC-CRX 1532241 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, CRX-30iA priechodka
X KR810, KR1018, Nastroj (sam¢i),
KR Series, Edge . )
EGU/EGK/EZU CNK-DG-KR-Gen2 1620285 Kassow Robots Edition (6en2) KR1205, KR1410, vnitornd Modbus RTU
KR1805 priechodka
UR3e, URTe, UR12e, Nastroj (samici),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (female) 1615305 Universal Robots  e-Series, UR-Series UR16e, UR15, (B5 vnltorna Modbus RTU
UR20, UR30 priechodka
UR3e, URTe, UR12e, Nastroj (sam&i),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (male) 1532238 Universal Robots  e-Series, UR-Series UR16e, UR15, (B5 vnitorna Modbus RTU
UR20, UR30 priechodka

. . Riadenie, externé
EGU/EZU CNK-DG-ABB-0mniCore(30 1529608 ABB IRB, CRB OmniCore (30 o, 5 EtherNet/IP
vedenie kabla
Riadenie, externé

EGU/EZU CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro 1529621 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO L 5 EtherNet/IP
vedenie kabla

® Je nutné zohladnit Gdaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navySe odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.

Systémy rychlej vymeny BSWS cel'uste
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@ Uchopovace Medzicelust
Prsty uchopovacov na mieru

Pre uchopovac st dostupné rozne systémy rychlej vymeny celuste.
Ohladom detailnych informacii sa prosim obratte na prislusny produkt.
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Centrické uchopovace

Medzicel'ust ZBA-EZU 35
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@ Pripojka uchopovaca @ Vhodné pre centrovacie puzdrd
@ Pripojka prsta @ Hibka otvoru pre centrovacie

puzdro v protilahlom diele

Pri pouZiti zodpoveda rozhranie zakladnych Celusti rozhraniu univerzal-
neho uchopovaca PZN-plus. Vdaka tomu moZno rozsiahle prisluSenstvo

prstov uchopovaca PZN-plus pri zohladneni ruSivych obrysov a platnych
limitov pouzitia pouZit aj pri tomto uchopovacdi.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
IBA EZU 35 1582549 Ocel 3
IBA EZU 35 SD 1591236 Ocel 3

Polotovary prstov ABR/SBR-PGZN-plus 100

A
. 12.5(2x)
: 100
)r\ ! 24
i\ A-A :J
T TRy
@ Co1 l 1
i i EF©
X 4 X 5
i i < S al2)
o NS 5§ 3 279)
30 ™ S 9 L 94 8 a2
Al Q 3
@ Pripojka prsta @ Vhodné pre centrovacie puzdra
Vykres zndzorfiuje polotovar prsta, ktory moze zdkaznik prepracovat.
Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 100 0300012 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 100 0300022 Ocel (1.7131) 1

® Pri pouZiti polotovarov prstov moze pri jednotlivych konstrukénych
radoch uchopovacov ddjst k obmedzeniu zatvdracieho zdvihu. Tito
skutocnost si vopred podrobne skontrolujte pomocou CAD tdajov a
prisluSne upravte zaverecné opracovanie prstov.
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Centrické uchopovace

Pripdjaci kabel napajacieho napitia

L1 L2

KAG... Pripdjaci kdbel s priamym konektorom (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s otvorenymi
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovym konektorom @ Zasuvka pramefimi drotov

Pripdjacie kdble sa pouZivajd na pripojenie zariadenia SCHUNK k zdroju napatia.

Opis Ident. ¢. 11 D1 12 D2 13 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
KA GLN12L04-LK-00500-A 1502019 5 7.2 53.5 18 M12 s kodovanim L
KA GLN12L04-LK-01000-A 1502023 10 7.2 53.5 18 M12 s kddovanim L
KA WLN12L04-LK-00500-A 1502028 5 7.2 49 18 40 M12 s kodovanim L
KA WLN12L04-LK-01000-A 1502032 10 7.2 49 18 40 M12 s kodovanim L

® Dodrziavajte minimalny polomer ohybu kdblov kompatibilnych pre kdblovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kable kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvajii 10-nasobok priemeru kabla alebo +/- 180°/m. Informécie tykajiice sa dizky kabla a miniméalneho prierezu vodi¢ov najdete v dokumentécii
prislusného produktu.
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Centrické uchopovace

Komunikdcia cez pripojovaci kabel PROFINET, EtherNet/IP a EtherCAT

KA W...
KA G... L1 L2 C)ﬂb
E n @ -—-E:
iiiiii L] o o — ‘
) ] [a]pyal [a) )
|
- v ]
|
. L
D3
D2
KAG... Rovny zasuvny konektor (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s druhym
KA W... Uhlovy zasuvny konektor @ Konektor zasuvnym konektorom

Komunikacné kable st vhodne zostavené pre mechatronické vyrobky od firmy SCHUNK a m6Zu sa pouZivat s komunikacnymi rozhraniami PROFINET, EtherNET/IP
a EtherCAT. Na strane modulu vZdy disponujd zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, konektor). Zdsuvné konektory s navrhnuté ako priame (KA G...) alebo
Sikmé (KA W...) na strane modulu. Na druhej strane st kable vybavené bud priamym zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, zastrcka) alebo zasuvnym
konektorom RJ45.

o  Wem& w2 @2 B’ 3
[m]

[mm] [mm] [mm] [mm]

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR GGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354677 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505160 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10 6.5 36.3 14.8 30 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kdblovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s krdtenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Centrické uchopovace

Pripajaci kabel pre napdjanie napdtim a komunikaciu 10-Link

7aD)
D -
\\ ' -

\

1

e

INIe)
D] ]
KAG... Pripdjaci kabel s priamou zésuvkou (8) Pripojka na strane modulu Stcast pripojovacieho
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovou zdsuvkou @ Zasuvka konektora
Pripajaci kdbel SAC s otvor- @ Kébel s priamym samicim
enymi pramefmi drdtov konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Pripajacie kable st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadiacemu systému. Pripajaci kabel disponuje na jednej strane 5-kolikovou
zasuvkou M12 a na druhej strane otvorenymi vodi¢mi pre individudlne pripojenia. Pripajacie kable st vhodné tak na pouZitie v taznej retazi, ako aj na torzné

aplikacie.

Opis Ident. &. L1 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Pripajaci kabel 10-Link - kompatibilita s taznou retazou a torznymi prvkami

KA GLN1205-10L-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12

KA GLN1205-10L-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12

KA WLN1205-10L-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12

KA WLN1205-10L-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Centrické uchopovace

PredlZovaci kabel pre napajanie napatim a komunikaciu 10-Link

09)
\9?/1 KV G...
VD
(13 ~
| - fa)
o ol (o0
o' o’ 1l \?9
L2 L1
KV G... Kéblové predizenie s priamou zasuvkou (8) Pripojka na strane modulu Sticast pripojovacieho
KV W... Kéblové prediZenie s uhlovou zasuvkou @ Zasuvka konektora
Koniec kébla s priamym ©2 Kabel s priamym samitim
konektorom konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Kéblové prediZenia st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadeniu alebo pouZitie vo funkcii prediZovacieho vedenia. Kablové
prediZenia disponuji na strane modulu 5-pélovou zasuvkou M12 v priamom alebo uhlovom vyhotoveni a na druhej strane 5-pélovym konektorom M12 v
priamom vyhotoveni. PredlZovacie kable st vhodné tak na pouZitie v energetickej retazi, ako aj na torzné aplikacie.

Opis Ident. &. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Kablové predizenie 10-Link - vhodné pre ta7né retaze a kritenie

KV GGN1205-10L-00200-A
KV GGN1205-10L-00500-A
KV WGN1205-10L-00200-A
KV'WGN1205-10L-00500-A

1387195
1387199
1387202
1387205

[ I NN, N N

4.8
4.8
4.8
4.8

41 15
41 15
39 15
39 15

M12
M12
28 M12
28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Centrické uchopovace

Zasuvny konektor zdroja napajania

KBU - ...- G

ot (T[] J

L2 |

KBU - ... - W

KBU - ... -G
KBU - ... -W

Zasuvka s priamym vystupom
Zasuvka s uhlovym vystupom

@ Pripojka na strane modulu

@ Zasuvka

D1 - max. priemer pripojova-
cieho kébla

Pripojovacie konektory sa pouZivaji na pripojenie zariadenia SCHUNK k zdroju napdtia. K tomu moZe byt pouZity zakaznicky kabel. Jednotlivé drotové

pramene sa upinaji pomocou skrutkovych spojov v zastrcke.

Opis Ident. ¢. D1 (max.) L2 D2 L3 D3

[mm] [mm] [mm] [mm]
KBU-M12L-G 1502044 13 70 25 M12 s kédovanim L
KBU-M12-W 5LP 1543957 13 49 25 99 M12 s kédovanim L

® Pri pripojovacom kabli sa odportica prierez pre kazdi jednotlivii drdtovi svorku 1,5 mm2. Informécie tykajtice sa dizky kdbla a minimalneho prierezu

vodicov ndjdete v dokumentacii prisluSného produktu.

Rozdelovac Y pre 10-Link na rozdelenie napdjania logickej

a vykonovej casti
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Uchopovace
Logika (I0-Link Master)

Rozdelovac Y umoZiiuje napdjanie vykonovej Casti prostrednictvom
samostatného zdroja napédtia a odportca sa v pripadoch, ked prikon
produktu presahuje vystup pridu 10-Link Mastera. Napdjanie logickej
Casti a komunikacia 10-Link nadalej funguju cez 10-Link Master. PouZit
mozno 10-Link Master s portom triedy A alebo portom triedy B.

@ Vykon (24 V sietovy zdroj)

Opis Ident. & Dizka
[m]
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3

Spinaci sietovy zdroj

24V sietovy zdroj IP20 24 V sietovy zdroj IP67

Sietové zdroje s vystupnym napdtim 24 V a rozsahom vstupného napétia
100 V = 240 V st zladené s vykonovym napajanim nasich produktov
SCHUNK. Ci uZ sd uréené na montaz na DIN litu v skrifiovom rozvéadzaci so
stupfiom ochrany IP20, alebo sa pouZivaju priamo v teréne so stupriom
ochrany IP67: napajacie zdroje dodavaju napédtie tam, kde je to potrebné.
Radi véam pomdzZeme s dalSim vyberom.

Opis Ident. ¢.

BLOCK P(-0124-050-0 31001408

TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

® Sucastou rozsahu dodéavky zdroja napdtia IP67 st prispdsobitelné
konektory pre pripojenie k zdroju napatia.
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Centrické uchopovace

Prepinac

Ethernetovy prepinacs 5
portmi

Prepinace umoznuju jednoduché rozsirenie vysokorychlostnej siete
pomocou kablovych pripojeni. Pomocou prepinaca je mozné pripojit k
sieti viaceré produkty SCHUNK a ovladat ich tak napriklad cez PLC.

Opis Ident. ¢.

Ethernetovy prepinac

D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496
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Centrické uchopovace

Verzia s udrziavanim uchopovace;j sily Rozmery a max. zatazenia
Uchopovacia sila
—EZU 40 - 50% = EZU 40 - 150% [ BasicGrip
EZU 40 - 100% = EZU 40 - 200% [ StrongGrip
4000
3000
2000
1000
=z
“ Lmm] 40 80 120 160
DiZka prsta
erzia bez udrziavania uchopovacej [l Mxmax.65Nm ] Mz max. 80 Nm
sily My max.105 Nm ] Fz max. 1600 N

Uchopovacia sila ® Uvedené kritiace momenty a sily, st statické

—EZU 40 - 50% EZU 40 - 100% [ BasicGrip hodnoty, aplikuju sa na kazdu zdkladnu

2000 Celust a mozZu nastat simultdnne.
1000
“ Llmm] w0 80 120 160
DiZka prsta

Technické tdaje EZU s udrziavanim uchopovacej sily
Opis EZU 4L0-PN-M-B EZU 40-EI-M-B EZU 40-EC-M-B EZU 40-IL-M-B EZU 40-MB-M-B
Ident. ¢. 1582134 1582137 1582152 1582154 1582156
VSeobecné prevadzkové tdaje
Zdvih na Celust [mm] 40 40 40 40 40
Min./max. uchopovacia sila [N] 900/3600 900/3600 900/3600 900/3600 900/3600
Min./max. udrZiavanie uchopovacej sily [%] 80/100 80/100 80/100 80/100 80/100
Max. povolena dizka prsta [mm] 160 160 160 160 160
Max. povolena hmotnost na jeden prst [kg] 1.4 1.4 1.4 1.4 1.4
Presnost opakovania (uchopovanie) [mm] 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02
Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné) [mm] 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15
Doba zatvdranialotvarania (polohovanie, 50 % zdvih) [s] 11 11 11 11 11
Max. rychlost (polohovanie) [mmis] 25 25 25 25 25
Max. zrychlenie [mmis?] 150 150 150 150 150
Hmotnost [kg] T.43 .43 7.43 7.43 .43
Min./max. teplota okolia [oc] 5/55 5155 5155 5/55 5/55
Stupen ochrany IP - elektronika 67 67 67 67 67
Stupeni ochrany IP, vedenie/zadkladnd celust 40 40 40 40 40
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 5 5 5 5 5
Elektrické prevadzkové tdaje
Nomindlne napétie [v] 24 2l 24 24 24
Komunikacné rozhranie PROFINET EtherNet/IP EtherCAT 10-Link Modbus RTU
Menovitd/max. spotreba pridu BasicGrip [A] 0.82/1.99 0.82/1.99 0.82/1.99 0.82/1.99 0.82/1.99
Menovitd/max. spotreba pridu StrongGrip [A] 2.75/5.29 2.75/5.29 2.75/5.29 2.75/5.29 2.75/5.29
Logika menovitej/max. spotreby pridu [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
Volby a ich charakteristiky
Prachotesna verzia 1582164 1582167 1582218 1582222 1582226
Stupeni ochrany IP, vedenie/zdkladna celust 64 64 64 64 64
Zdvih na Celust [mm] 30 30 30 30 30
Min./max. uchopovacia sila [N] 1080/3600 1080/3600 1080/3600 1080/3600 1080/3600
Hmotnost [ke] 7.55 7.55 7.55 7.55 7.55

Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 b4 b 4 L4 L
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Centrické uchopovace

Technické tdaje EZU bez udrziavania uchopovacej sily

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tidaje

Zdvih na celust

Min./max. uchopovacia sila

Max. povolend dizka prsta

Max. povolena hmotnost na jeden prst
Presnost opakovania (uchopovanie)

Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné)
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné)
Doba zatvaranialotvérania (polohovanie, 50 % zdvih)
Max. rychlost (polohovanie)

Max. zrychlenie

Hmotnost

Min./max. teplota okolia

Stupeni ochrany IP - elektronika

Stuperi ochrany IP, vedenie/zadkladna Celust
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015

Elektrické prevadzkové tidaje

Nominélne napdtie

Komunikacné rozhranie

Menovita/max. spotreba pradu BasicGrip

Logika menovitej/max. spotreby pridu

Volby a ich charakteristiky

Prachotesna verzia

Stupen ochrany IP, vedenie/zakladna cefust
Zdvih na Celust

Min./max. uchopovacia sila

Hmotnost

Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015

[mm]
[N]
[mm]
[kg]
[mm]
[mm]
[mm]
[s]
[mmis]
[mmis?]
[kg]
[q

vl

[A]
[A]

[mm]
[N]
[kgl

EZU L0-PN-N-B
1582136

40
900/1800
160

14

0.02

0.05

0.15

11

25

150

7.29

5/55

67

40

24
PROFINET
0.36/1.52
0.16/0.2

1582166
64

30
1080/1800
.41

A

EZU L0-EI-N-B
1582139

40
900/1800
160

14

0.02

0.05

0.15

1

25

150

7.29

5/55

67

40

24
EtherNet/IP
0.36/1.52
0.16/0.2

1582216
64

30
1080/1800
7.41

A

EZU 40-EC-N-B
1582153

40
900/1800
160

14

0.02

0.05

0.15

n

25

150

7.29

555

67

40

P
EtherCAT
0.36/1.52
0.16/0.2

1582219
64

30
1080/1800
7.41

L

EZU 40-IL-N-B
1582155

40
900/1800
160

14

0.02

0.05

0.15

11

25

150

7.29

555

67

40

24
10-Link
0.36/1.52
0.16/0.2

1582223
64

30
1080/1800
.41

A

EZU 40-MB-N-B
1582158

40
900/1800
160

14

0.02

0.05

0.15

1

25

150

7.29

5/55

67

40

pI

Modbus RTU
0.36/1.52
0.16/0.2

1582228
64

30
1080/1800
.41

A
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Centrické uchopovace

Hlavny pohlad
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Vykres znazorriuje uchopovac vo verzii PROFINET, EtherNet/IP alebo
EtherCAT, s udrZiavanim a bez udrZiavania uchopovacej sily, s otvorenymi
Celustami. Minimdlny pocet upeviiovacich skrutiek pre montaz prstov
uchopovaca je uvedeny v navode na prevadzku produktu.

Komunikacia (M12, zasuvka,
4-kolikovd, s kédovanim D)

@ Zavitové spojenie s licovanymi
prvkami na dodato¢ni montéaz
(tieto centrovacie puzdra nie
st sucastou rozsahu dodavky)

Pripojka funkéného uzemnenia

@ Pripojka uchopovaca

@ Pripojka prsta

@ Vhodné pre centrovacie puzdra

Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protifahlom diele

Napéjanie napatim (M12,
konektor, 4-kolikovy, s
kédovanim L)
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Centrické uchopovace

Verzia 10-Link a Modbus RTU

58.3

Napdjanie napdtim a
komunikacia (M12, konektor, s
kédovanim A, IL: 5-kolikovy,
MB: 4-kolikovy)

Vykres zobrazuje zmeny rozmerov verzii 10-Link a Modbud RTU v porovnani
so zakladnym vyhotovenim zobrazenym v hlavhom pohlade.

Uhlové konektory vo vyhotoveni pre 10-Link a Modbus
RTU

= F— |

Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych
konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovaca sa
mozZe liSit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kébla.

Uhlové konektory vo vyhotoveni pre PROFINET, EtherNet/
IP a EtherCAT

Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych
konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovaca sa
moze lisit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kébla.

Prachotesna verzia
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@ Pre montaznu schému
skrutkového spojenia si pozrite
zakladnu verziu

Volitelna vybava “Prachotesné"” zvy3uje stupef ochrany proti vnikajdacim
latkam. Pripojovacie rozmery sa postivaji o vysku medzi-celuste. Dizka
prsta sa stdle meria od horného okraja tela uchopovaca.
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Centrické uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace

T
!
[ I
\60
{ )
&
@ Adaptér Funk¢né uzemnenie kabla Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model
@ Zahrnuté v rozsahu dodéavky @ Centrovaci disk kruznica
i otvorov DIN
Priruba robota
150-9409
Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace obsahuju vsetky [mm] [mm]
komponenty potrebné na mechanické prispésobenie uchopovaca Adaptér
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prisluSnej priruby st zahrnuté AKO EZUL0!
vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci nakruzok. 15050 1597800 12.9 50 Kassow Robots
Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model AKO EZU40/ Universal UR12e, UR16e,
.. 1597800 12.9 50
kruznica 15050 Robots UR15
otvorov DI AKO EZUS0T 1597800 12.9 50 YASKAWA HCLODTP,
150-9409 15050 ' HC20DTP
[mm] [mm] AKO EZU40/
1597801 12.9 63
Adaptér 15063
AKO EZULO/ AKO EZULO/ Universal
1597803 12.9 80 UR20, UR30
50 1597800 12.9 50 Kassow Robots 15080 Robots
AKO EZULO/ Universal UR12e, UR16e,
1597800 12.9 50
15050 Robots UR15
AKO EZULO/ HC10DTP,
1597800 12.9 50 YASKAWA
15050 HC20DTP
AKO EZULO/
1597801 12.9 63
15063
AKO EZUL0/ Universal
1597803 12.9 80 UR20, UR30

15080 Robots
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Centrické uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

@ Adaptér Uhlovy adaptér

@ Zahrnuté v rozsahu dodavky Adaptér robota

Priruba robota Drziak kabla (sticast rozsahu

Funkéné uzemnenie kébla doddvky balika kablov)

@ Centrovaci nakruzok Montézna siprava ofukovacej
uchopovaca dyzy

Robotické adaptacné baliky pre dvojité uchopovace obsahuji vietky
komponenty potrebné na mechanické prispdsobenie dvoch uchopovacov
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prislusnej priruby st priloZené
aj vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci material. Volitelne
mozno doplnit kratku alebo dlhi odfukovaciu dyzu.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupova kruznica
otvorov DIN 1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO 2xEZUL0/1S063 1597813 14.8 63
AKO 2xEZUL0/15080 1597832 14.8 80

Montézna sdprava
ofukovacej dyzy (dIha)

1524789

Priruba robota

Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
robotov s prisluSnymi modelmi predstavuji zmysluplné odporicanie
zohladnujlce celkovii hmotnost. Spolocnost SCHUNK vSak odporuca
podrobné postdenie uzitocného zatazenia robota.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupova kruZnica
otvorov DIN 1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO 2xEZU40/1S063 1597813 14.8 63
AKO 2xEZU40/15080 1597832 14.8 80
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Centrické uchopovace

Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
rad
[m]
Jednoduchy uchopovac
CRX-5iA,
CRX-10iA, Nastroj (sam¢i),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-FANUC-CRX 1532240 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, priechodka
CRX-30iA
. KR810, KR1018, Nastroj (sami),
KR Series, Edge a z
EGU/EGK/EZU CNK-SG-KR-Gen2 1620284 Kassow Robots Edition (Gen2) KR1205, vnutorna Modbus RTU
ition (Gen
KR1410, KR1805 priechodka
UR3e, URTe, o
X . Nastroj (samici),
X Universal e-Series, UR12e, UR16e, , .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (female) 1615303 A (B5 vnatorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
UR3e, URTe, P w7
. . Nastroj (samci),
X Universal e-Series, UR12e, UR16e, . .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (male) 1532237 . (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
Riadenie,
EGU/EZU CNK-SG-ABB-0mniCoreC30 1529600 ABB IRB, CRB OmniCore (30 externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
Riadenie,
EGU/EZU CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529619 YASKAWA GP, HC YRCL000MICRO  externé vedenie 5 EtherNet/IP

kabla

® Je nutné zohladnit Gidaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navyse odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.
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Centrické uchopovace

Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot, dvojity uchopovac

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény rad ~ Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
[m]
Dvojity uchopovac
CRX-5iA, CRX-10iA, Nastroj (saméi),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-FANUC-CRX 1532241 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, CRX-30iA priechodka
X KR810, KR1018, Nastroj (sam¢i),
KR Series, Edge . )
EGU/EGK/EZU CNK-DG-KR-Gen2 1620285 Kassow Robots Edition (6en2) KR1205, KR1410, vnitornd Modbus RTU
KR1805 priechodka
UR3e, URTe, UR12e, Nastroj (samici),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (female) 1615305 Universal Robots  e-Series, UR-Series UR16e, UR15, (B5 vnltorna Modbus RTU
UR20, UR30 priechodka
UR3e, URTe, UR12e, Nastroj (sam&i),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (male) 1532238 Universal Robots  e-Series, UR-Series UR16e, UR15, (B5 vnitorna Modbus RTU
UR20, UR30 priechodka

. . Riadenie, externé
EGU/EZU CNK-DG-ABB-0mniCore(30 1529608 ABB IRB, CRB OmniCore (30 o, 5 EtherNet/IP
vedenie kabla
Riadenie, externé

EGU/EZU CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro 1529621 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO L 5 EtherNet/IP
vedenie kabla

® Je nutné zohladnit Gdaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navySe odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.

Systémy rychlej vymeny BSWS cel'uste
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@ Uchopovace Medzicelust
Prsty uchopovacov na mieru

Pre uchopovac st dostupné rozne systémy rychlej vymeny celuste.
Ohladom detailnych informacii sa prosim obratte na prislusny produkt.
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Centrické uchopovace

Medzicelust ZBA-EZU 40
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@ Pripojka uchopovaca @ Vhodné pre centrovacie puzdrd
@ Pripojka prsta @ Hibka otvoru pre centrovacie

puzdro v protilahlom diele

Pri pouZiti zodpoveda rozhranie zakladnych Celusti rozhraniu univerzal-
neho uchopovaca PZN-plus. Vdaka tomu moZno rozsiahle prisluSenstvo

prstov uchopovaca PZN-plus pri zohladneni ruSivych obrysov a platnych
limitov pouzitia pouZit aj pri tomto uchopovacdi.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
IBA EZU 40 1582571 Ocel 3
ZBA EZU 40 SD 1591237 Ocel 3

Polotovary prstov ABR/ISBR-PGZN-plus 125

. 14.5(2x 125
A A ! 2.
i o A-A °
L z
i J |
I
3| ©
% = & =9
© £ L/
; o~ — 3 O@
; nlol = 8
_35_0'35‘_ 119.5 IS
i <
A [ o~ I 3
@ Pripojka prsta @ Vhodné pre centrovacie puzdra
Vykres zndzorfiuje polotovar prsta, ktory moze zdkaznik prepracovat.
Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 125 0300013 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 125 0300023 Ocel (1.7131) 1

® Pri pouZiti polotovarov prstov moze pri jednotlivych konstrukénych
radoch uchopovacov ddjst k obmedzeniu zatvdracieho zdvihu. Tito
skutocnost si vopred podrobne skontrolujte pomocou CAD tdajov a
prisluSne upravte zaverecné opracovanie prstov.
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Centrické uchopovace

Pripdjaci kabel napajacieho napitia

L1 L2

KAG... Pripdjaci kdbel s priamym konektorom (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s otvorenymi
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovym konektorom @ Zasuvka pramefimi drotov

Pripdjacie kdble sa pouZivajd na pripojenie zariadenia SCHUNK k zdroju napatia.

Opis Ident. ¢. 11 D1 12 D2 13 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
KA GLN12L04-LK-00500-A 1502019 5 7.2 53.5 18 M12 s kodovanim L
KA GLN12L04-LK-01000-A 1502023 10 7.2 53.5 18 M12 s kddovanim L
KA WLN12L04-LK-00500-A 1502028 5 7.2 49 18 40 M12 s kodovanim L
KA WLN12L04-LK-01000-A 1502032 10 7.2 49 18 40 M12 s kodovanim L

® Dodrziavajte minimalny polomer ohybu kdblov kompatibilnych pre kdblovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kable kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvajii 10-nasobok priemeru kabla alebo +/- 180°/m. Informécie tykajiice sa dizky kabla a miniméalneho prierezu vodi¢ov najdete v dokumentécii
prislusného produktu.
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Centrické uchopovace

Komunikdcia cez pripojovaci kabel PROFINET, EtherNet/IP a EtherCAT

KA W...
KA G... L1 L2 C)ﬂb
E n @ -—-E:
iiiiii L] o o — ‘
) ] [a]pyal [a) )
|
- v ]
|
. L
D3
D2
KAG... Rovny zasuvny konektor (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s druhym
KA W... Uhlovy zasuvny konektor @ Konektor zasuvnym konektorom

Komunikacné kable st vhodne zostavené pre mechatronické vyrobky od firmy SCHUNK a m6Zu sa pouZivat s komunikacnymi rozhraniami PROFINET, EtherNET/IP
a EtherCAT. Na strane modulu vZdy disponujd zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, konektor). Zdsuvné konektory s navrhnuté ako priame (KA G...) alebo
Sikmé (KA W...) na strane modulu. Na druhej strane st kable vybavené bud priamym zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, zastrcka) alebo zasuvnym
konektorom RJ45.

o  Wem& w2 @2 B’ 3
[m]

[mm] [mm] [mm] [mm]

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR GGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354677 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505160 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10 6.5 36.3 14.8 30 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kdblovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s krdtenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Centrické uchopovace

Pripajaci kabel pre napdjanie napdtim a komunikaciu 10-Link

7aD)
D -
\\ ' -

\

1

e

INIe)
D] ]
KAG... Pripdjaci kabel s priamou zésuvkou (8) Pripojka na strane modulu Stcast pripojovacieho
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovou zdsuvkou @ Zasuvka konektora
Pripajaci kdbel SAC s otvor- @ Kébel s priamym samicim
enymi pramefmi drdtov konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Pripajacie kable st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadiacemu systému. Pripajaci kabel disponuje na jednej strane 5-kolikovou
zasuvkou M12 a na druhej strane otvorenymi vodi¢mi pre individudlne pripojenia. Pripajacie kable st vhodné tak na pouZitie v taznej retazi, ako aj na torzné

aplikacie.

Opis Ident. &. L1 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Pripajaci kabel 10-Link - kompatibilita s taznou retazou a torznymi prvkami

KA GLN1205-10L-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12

KA GLN1205-10L-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12

KA WLN1205-10L-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12

KA WLN1205-10L-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Centrické uchopovace

PredlZovaci kabel pre napajanie napatim a komunikaciu 10-Link

09)
\9?/1 KV G...
VD
(13 ~
| - fa)
o ol (o0
o' o’ 1l \?9
L2 L1
KV G... Kéblové predizenie s priamou zasuvkou (8) Pripojka na strane modulu Sticast pripojovacieho
KV W... Kéblové prediZenie s uhlovou zasuvkou @ Zasuvka konektora
Koniec kébla s priamym ©2 Kabel s priamym samitim
konektorom konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Kéblové prediZenia st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadeniu alebo pouZitie vo funkcii prediZovacieho vedenia. Kablové
prediZenia disponuji na strane modulu 5-pélovou zasuvkou M12 v priamom alebo uhlovom vyhotoveni a na druhej strane 5-pélovym konektorom M12 v
priamom vyhotoveni. PredlZovacie kable st vhodné tak na pouZitie v energetickej retazi, ako aj na torzné aplikacie.

Opis Ident. &. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Kablové predizenie 10-Link - vhodné pre ta7né retaze a kritenie

KV GGN1205-10L-00200-A
KV GGN1205-10L-00500-A
KV WGN1205-10L-00200-A
KV'WGN1205-10L-00500-A

1387195
1387199
1387202
1387205

[ I NN, N N

4.8
4.8
4.8
4.8

41 15
41 15
39 15
39 15

M12
M12
28 M12
28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Centrické uchopovace

Zasuvny konektor zdroja napajania

KBU - ...- G

ot (T[] J

L2 |

KBU - ... - W

KBU - ... -G
KBU - ... -W

Zasuvka s priamym vystupom
Zasuvka s uhlovym vystupom

@ Pripojka na strane modulu

@ Zasuvka

D1 - max. priemer pripojova-
cieho kébla

Pripojovacie konektory sa pouZivaji na pripojenie zariadenia SCHUNK k zdroju napdtia. K tomu moZe byt pouZity zakaznicky kabel. Jednotlivé drotové

pramene sa upinaji pomocou skrutkovych spojov v zastrcke.

Opis Ident. ¢. D1 (max.) L2 D2 L3 D3

[mm] [mm] [mm] [mm]
KBU-M12L-G 1502044 13 70 25 M12 s kédovanim L
KBU-M12-W 5LP 1543957 13 49 25 99 M12 s kédovanim L

® Pri pripojovacom kabli sa odportica prierez pre kazdi jednotlivii drdtovi svorku 1,5 mm2. Informécie tykajtice sa dizky kdbla a minimalneho prierezu

vodicov ndjdete v dokumentacii prisluSného produktu.

Rozdelovac Y pre 10-Link na rozdelenie napdjania logickej

a vykonovej casti
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Uchopovace
Logika (I0-Link Master)

Rozdelovac Y umoZiiuje napdjanie vykonovej Casti prostrednictvom
samostatného zdroja napédtia a odportca sa v pripadoch, ked prikon
produktu presahuje vystup pridu 10-Link Mastera. Napdjanie logickej
Casti a komunikacia 10-Link nadalej funguju cez 10-Link Master. PouZit
mozno 10-Link Master s portom triedy A alebo portom triedy B.

@ Vykon (24 V sietovy zdroj)

Opis Ident. & Dizka
[m]
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3

Spinaci sietovy zdroj

24V sietovy zdroj IP20 24 V sietovy zdroj IP67

Sietové zdroje s vystupnym napdtim 24 V a rozsahom vstupného napétia
100 V = 240 V st zladené s vykonovym napajanim nasich produktov
SCHUNK. Ci uZ sd uréené na montaz na DIN litu v skrifiovom rozvéadzaci so
stupfiom ochrany IP20, alebo sa pouZivaju priamo v teréne so stupriom
ochrany IP67: napajacie zdroje dodavaju napédtie tam, kde je to potrebné.
Radi véam pomdzZeme s dalSim vyberom.

Opis Ident. ¢.

BLOCK P(-0124-050-0 31001408

TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

® Sucastou rozsahu dodéavky zdroja napdtia IP67 st prispdsobitelné
konektory pre pripojenie k zdroju napatia.
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Centrické uchopovace

Prepinac

Ethernetovy prepinacs 5
portmi

Prepinace umoznuju jednoduché rozsirenie vysokorychlostnej siete
pomocou kablovych pripojeni. Pomocou prepinaca je mozné pripojit k
sieti viaceré produkty SCHUNK a ovladat ich tak napriklad cez PLC.

Opis Ident. ¢.

Ethernetovy prepinac

D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496
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Centrické uchopovace
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