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RCG

Uchopovac okrahlych ¢lankov

Uchopovac okruhlych clankov na manipulaciu s batério-
vymi clankami s @ 46 mm

Uchopovac okrihlych ¢lankov RCG je pneumaticky ovldadany magneticky systém, pomocou ktorého je mozné magneticky
zdvihnut a odlozit batériovy ¢lanok.
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Oblast pouzitia

Manipulacia s okrihlymi batériovymi ¢lankami. Napriklad
ako viacnasobnd uchopovacia jednotka pri baleni batério-
vych ¢lankov po ich vyrobe ¢lankov alebo pri dalSom
spracovani na batériové moduly, resp. kompletné sipravy
batérii: ¢lanok na modul alebo ¢lanok na stpravu.

Vyhody - Vase benefity
Kompaktny vonkajsi rozmer samostatného uchopovaca
umoznuje maximalnu hustotu balika batériovych clankov

Maximadlna procesna spolahlivost vdaka senzorickej /
detekcii obrobku a stavu \.

Zabranenie straty obrobku vdaka integrovanému
udrZiavaniu uchopovacej sily, a to aj v pripade straty
energie

Ochrana batériového clanku vdaka izolacnej oddelovacej
vrstvy medzi uchopovacom a batériovym clankom

Kratke doby realizacie projektov Standardny uchopovac
RCG je dokonale prisposobeny okrtihlym ¢lankom

il (]

Velkosti Hmotnost
Kvantita: 1 0.25 kg
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Uchopovac okrahlych ¢lankov

Popis funkcii

Batériovy clanok je drzany silnym permanentnym pohybuje smerom k obrobku alebo od neho pomocou
magnetom vo vnutri uchopovaca okrihlych ¢lankov. pneumatického piesta, ¢im dochadza k jeho ,,aktivacii*
Permanentny magnet sa aktivuje pneumaticky zmenou alebo , deaktivacii.

jeho polohy v piestovej komore. Permanentny magnet sa

@) @ @
® ®
(@ Pneumaticky pohon (3 Centrovania
s (-drazkou na monitorovanie zdvihu piesta Centrovania pri verzidch -2 a -4 sa pouZivaji na

kompenzaciu tolerancii umiestnenia pri zdvihani

@ Elektricky oddelena kontaktna plocha batériovych &lankov

na ochranu nabitého, plocho priliehajiceho batériového
clanku
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Uchopovac okrahlych ¢lankov

Podrobny popis funkcii

Detekcia obrobku

Detekcia obrobku prostrednictvom kontroly pritomnosti konstrukénych dielov s
indukénym bezdotykovym spinacom.

Monitorovanie zdvihu piesta

Detekcia stavu ,,aktivovany magnet"” alebo ,,deaktivovany magnet" je
zabezpeclena prostrednictvom monitorovania zdvihu piestu s magnetickymi
spinacmi.

UdrZiavanie uchopovacej sily

Zachovanie uchopovace;j sily je v pripade vypadku stlaceného vzduchu
zabezpecené vdaka principu permanentného magnetu. Magnetickd pridrziavacia
sila bezpecne drzi batériovy ¢lanok, zabranuje strate obrobku a zaistuje
maximalnu procesnu spolahlivost.

Pneumatické pripojky pre napajanie energiou

Volitelne bocné hlavné vzduchové pripojky alebo spodné priame vzduchové
pripojky pre priestorovo Uspornd integraciu niekolkych samostatnych
uchopovacov do jedného uchopovacieho systému.
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Uchopovac okrthlych ¢lankov

Okruhle clanky 46x

iTi

Viacnasobna uchopovacia jednotka

Magneticky uchopovac RCG 46 dokdZe bezpecne manipulovat so vietkymi
beznymi formatmi okrdhlych ¢lankov s @ 46 mm.

Uchopovac okrihlych ¢ldnkov RCG moZno zaclenit do individudlnej viacnasobnej
uchopovacej jednotky, aby bolo mozné v zavislosti od aplikacie realizovat
Specifické rozstupy medzi ¢lankami. Skombinovat moZzno jedno, dve alebo aj
niekol'ko stoviek samostatnych uchopovacov.

End-of-line

Vdaka moznosti samostatného ovlddania pre kazdy uchopovac okrthlych ¢lankov
RCG moZno odvadzanie jednotlivych batériovych ¢lankov implementovat do
priebehu procesu, napr. v ramci kontrolného procesu End-of-Line.

Jednotka pre rozstupov clankov

Jednotky pre rozstup ¢lankov navySe pontkaji moznost zmeny rozstupu medzi
viacerymi batériovymi ¢lankami pocas procesu Pick & Place. Pocet ¢lankov, ktoré
sa maju uchopit, a rozstupy medzi ¢lankami sa pritom individudlne prisposobia
aplikacii.
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Uchopovac okrahlych ¢lankov

VSeobecné poznamky o sérii

Pohon: pneumaticky, s filtrovanym stlaenym vzduchom
podla IS0 8573-1:2010 [7:4:4].

Zaruka: 12 mesiacov
Charakteristiky Zivotnosti: na poZiadanie

Rozsah dodavky: Centrovacie objimky, 0-krazky pre
priame pripojenie, uzatvaracie skrutky

Udrziavanie uchopovacej sily: je v pripade vypadku
stlaeného vzduchu zabezpecend vdaka principu perman-
entného magnetu.

ZvysSkova magneticka sila: Pri deaktivovanom magnete je
hodnota zvysSkovej magnetickej sily < 1N, ¢o umoZiuje
procesne spolahlivé odkladanie batériovych ¢lankov.

Priklad aplikacie

Uchopovac okrthlych ¢lankov RCG 46
umoznuje manipuldciu s batériovymi
¢lankami s @ 46 mm bez rusivych
obrysov. V kombindcii s aplikacne
Specifickymi uchopovacimi jednotkami
je mozZné realizovat vSetky procesné
kroky pri montdZi batériovych
modulov a stprav.

@ Uchopovac okruhlych ¢lankov RCG

® Aplikacne $pecifickd uchopovacia jednotka
jednotka vratane jednotky na
kompenzaciu tolerancii a jednotky
pre rozstup clankov

© Aplikacne Specificka uchopovacia

@ Llinearna priama os SLD
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Uchopovac okrthlych ¢lankov
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Uchopovac okrahlych ¢lankov

Technické udaje
Opis
Ident. €.

VSeobecné prevadzkové udaje

Magnetickd pridrZiavacia sila* [N]
Ovlddanie

Min./max. prevadzkovy tlak [bar]
Objem valca na jeden dvojity zdvih [cm3]

Detekcia obrobku
Monitorovanie zdvihu piesta

UdrZiavanie uchopovacej sily

(as spinania [s]
Min./max. teplota okolia [eq]
Hmotnost [kg]

RCG 46-0
1556170

270
pneumatické
318

19.4

ano

ano

ano

0.05

0/50

0.25

RCG 46-2
1556157

270
pneumatické
318

19.4

ano

ano

ano

0.05

0/50

0.25

RCG 46-4
1551638

270
pneumatické
318

19.4

ano

ano

ano

0.05

0/50

0.25

*  *Magneticka pridrzna sila sa meria s okrdhlou bunkou pripojenou k uchopovacu (material Hilumin, hribka steny 0,8 mm)
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Uchopovac okrthlych ¢lankov

Hlavny pohlad RCG 46-0
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@ Pripojka uchopovaca A,a Hlavna pripojka, priama
@72 Vhodné pre centrovacie puzdré pripojka -vaktivovany
@ Hibka otvoru pre centrovacie uchopovaf o )
puzdro v protifahlom diele ©2 B,b Hlavna pripojka, priama
Snimag MMS 22.. pripojka - aktivovany

uchopovac
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Uchopovac okrahlych ¢lankov

Hlavny pohlad RCG 46-2
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@ Pripojka uchopovaca A,a Hlavna pripojka, priama
@72 Vhodné pre centrovacie puzdrd pripojka - aktivovany
uchopovac

@ Hibka otvoru pre centrovacie

puzdro v protifahlom diele @2 B,b Hlavna pripojka, priama

Snimag MMS 22.. pripojka - aktivovany
uchopovac
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Uchopovac okrthlych ¢lankov

Hlavny pohlad RCG 46-4
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@ Pripojka uchopovaca A,a Hlavna pripojka, priama
@72 Vhodné pre centrovacie puzdré pripojka -vaktivovany
@ Hibka otvoru pre centrovacie uchopovaf o )
puzdro v protifahlom diele ©2 B,b Hlavna pripojka, priama
Snimag MMS 22.. pripojka - aktivovany

uchopovac
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Uchopovac okrahlych ¢lankov

Priame pripojenie M3 bez pouzitia hadice

Indukcéné bezdotykové spinace
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@ Adaptér @ Uchopovace @ Vyvod kéabla Indukény snimac
Priame pripojenie sa pouZiva pre dodavanie stlaceného vzduchu bez opis ident. &
hadic. Namiesto toho je tlakové médium vedené cez vyvitané otvory v
montéznej platni.

Indukéné bezdotykové spinace

P+F NBB1-3M22-E2-0,3M-V3 1566654

® Na detekciu obrobku je potrebny jeden snimac pre kazdy uchopovac
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Uchopovac okrihlych ¢lankov

Elektronicky magneticky spinac MMS

Programovatel'ny magneticky spinac MMS 22-PI1
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@7 Vyvod kabla

Snimac MMS 22..

Monitorovanie koncovej pozicie pre montéz do C-slotu.

Snimag MMS 22...-SA

Opis Ident. ¢. Casto v kombindcii
MMS 22-5-M8-PNP 0301032
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044

KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 ([ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO08-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Pre snimanie dvoch poldh sd pre kazdu jednotku potrebné dva
snimace. Volitelne su k dispozicii predlZovacie kable alebo rozdelovace
snimacov. Dalsie produktové varianty snimaca, doplfiujdce informacie
a technické udaje najdete v kapitole katalégu, ktora sa venuje
snimacu.

@7 Vyvod kabla

Snimac MMS 22 PI1-...

Monitorovanie polohy s jednou programovatefnou polohou na snimac a
elektronikou integrovanou v snimaci. Programovatelné pomocou
magnetického vyukového néstroja MT (stiast rozsahu dodavky, ident. ¢.:
0301030) zastrckového vyukového ndstroja ST (volitelny). Monitorovanie
koncovej pozicie pre montaz do C-drazky. Ak su ST pripojky vyukového
nastroja uvedené v poskytnutej tabul'ke, ucenie je mozné iba pomocou ST
vyukovych nastrojov.

Snimag MMS 22 ..-PI1-...-SA

Opis Ident. ¢.

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166

MMS 22-PI1-5S-M8-PNP-HD 0301110
MMSK 22-PI1-5S-PNP-HD 0301112

® Pre snimanie dvoch poldh sd pre kazdu jednotku potrebné dva
snimace. Volitelne st k dispozicii predlZovacie kable alebo rozdelovace
snimacov. Dalsie produktové varianty snimaca, doplfiujice informacie
a technické Gdaje ndjdete v kapitole katalégu, ktord sa venuje
snimacu.
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Uchopovac okrihlych ¢ldankov

Programovatel'ny magneticky spinac MMS 22-PI2

Programovatel'ny magneticky spina¢ MMS-P
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@7 Vyvod kabla Snima¢ MMS 22...-Pl2-...

Monitorovanie polohy s dvomi programovatelnymi polohami na snimac a
elektronikou integrovanou v snimaci. Programovatelné pomocou
magnetického vyukového néstroja MT (sticast rozsahu dodévky, ident. ¢.:
0301030) zéstrckového vyukového nastroja ST (volitefny). Monitorovanie
koncovej pozicie pre montdz do (-drazky. Ak sa ST pripojky vyukového
nastroja uvedené v poskytnutej tabulke, ucenie je mozné iba pomocou ST
vyukovych ndstrojov.

Opis Ident. ¢.

MMS 22-P12-5-M8-PNP 0301180
MMSK 22-PI2-S-PNP 0301182
MMS 22-P12-5-M8-PNP-SA 0301186
MMSK 22-PI12-S-PNP-SA 0301188
MMS 22-P12-S-M8-PNP-HD 0301130
MMSK 22-PI2-S-PNP-HD 0301132

® Pre snimanie dvoch poldh je pre kazdid jednotku potrebny jeden
snimac. Volitelne su k dispozicii predlZovacie kable alebo rozdelovace
snimacov. Dalsie produktové varianty snimaca, doplfiujice informacie
a technické udaje najdete v kapitole katalégu, ktora sa venuje
snimacu.

@7 Vyvod kabla Snimag MMS 22...-P...

Monitorovanie polohy pomocou dvoch programovatelnych pozicii na
senzor. Monitorovanie koncovej pozicie pre montaZ do C-slotu.

Opis Ident. & Casto v kombinacii
MMSK-P 22-S-PNP 0301371
MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370

KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768
KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765
KA WLN0804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Pre snimanie dvoch poldh je pre kazdud jednotku potrebny jeden
snimac. Volitelne su k dispozicii predlZovacie kable alebo rozdelovace
snimacov. Dalsie produktové varianty snimaca, doplfiujice informacie
a technické udaje najdete v kapitole katalégu, ktora sa venuje
snimacu.
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Uchopovac okrthlych ¢lankov
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SCHUNK SE & Co. KG
Spanntechnik
Greiftechnik
Automatisierungstechnik

Bahnhofstr. 106 - 134
D-74348 Lauffen/Neckar
Tel. +49-7133-103-0
Fax +49-7133-103-2399
info@de.schunk.com
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