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Linearna priama os

Dynamicka. Zatazitel'ny. Spolahlivy.

Zakaznicky specificky konfigurovatel'na linearna priama

os SLD

Univerzélny stroj s dynamickymi osami, dokonale prispdsobeny vasej aplikacii.

Oblast pouzitia

Pre pouzivanie v Cistom a mierne znecistenom prostredi. Pre rychle a presné prestvanie alebo regulované zalisovanie
obrobkov pri vysoko rychlostnej montazi, v meracej a skiSobnej technike, v elektronike, v elektromobilite alebo v oblasti bio

vied.

Vyhody - Vase benefity
Takmer Ziadne diely podliehajiice opotrebeniu Pre dlhu
Zivotnost a spolahlivost systému

Ziadna mechanicka vol'a medzi komponentmi pohonu pre
flexibilné reakéné spravanie a vysokd presnost
polohovania

Vysoké zékladné hodnoty nosnosti pre vysoku zatazitelnost a
dlihd Zivotnost — najma vo vyhotoveni pre vysoké
zatazenie

Integrovany motor a meraci systém v osi Minimalizuje rusivé
obrysy a potrebné miesto

MozZnost instaldcie systému na absoliitne meranie drahy Menej
programovania a Uspora casu pri uvedeni do prevadzky a

o o

Velkosti
Kvantita: 3

Max. zdvih
2318 .. 5500 mm

Max. hnacia sila
300 .. 2400 N

Vysoka dynamika pre kratSie doby cyklov vdaka tomu sa
dosahuje vysoka produktivita

Certifikacia UL pre pouZivanie na trhoch USA a Kanady

Volitel'ne pneumaticka pridrziavacia brzda ako zaistenie proti
klesnutiu pre vysoké poziadavky na bezpecnost strojov a
0sob

Volitel'ne certifikované bezpecnostné kodovace v stlade s SIL2/
PLd pre aplikacie so zvySenymi poZiadavkami na
bezpecnost stroja

0s Specificka pre aplikaciu prostrednictvom rozmanitych
variantov a moznosti a individudlnej konfiguracie

—

Presnost opakovania

Max. rychlost
0.01 mm 5..10 mi/s
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Popis funkcii

Elektricky pohon pozostava z primarnej casti (vinutia tym profil vybaveny magnetmi uvedie do pohybu, resp.
motora) a sekundarnej casti (permanentné magnety). V d6jde k presunu sani osi.

regulatore sa vykonava regulacia fazy a amplitidy

pritomného elektrického pridu. V zdvislosti od aplikacie sa

(@ Hlinikovy extrudovany profil ® Kompaktné sane primarneho dielu
Ploché a s optimalizovanou hmotnostou s montaznymi plochami, vedenim nastavenym bez vdle a

integrovanym meracim systémom
@ Predpaté profilové kolajnickové vedenie s vozikom s

obeznymi guldckami ® Koncové platne

pre optimalne vlastnosti vedenia a rychlosti s integrovanymi timiacimi prvkami
(® Integrované sekundarne diely (® Konektor motora

s vysoko vykonnymi magnetmi MozZnost volby polohy vpravo/vlavo

@ Konektor meracieho systému
MoZnost volby polohy vpravo/vlavo

e —

SCHUNK &7
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Podrobny popis funkcii

KonStrukcia linearnej priamej osi

Pneumaticka pridrZiavacia brzda

Energeticka retaz

Linedrna priama os SLD pozostdva z motorovych sani s integrovanym primarnym
dielom a meracim systémom. Sekundarny diel, ktory pozostava z permanentnych
magnetov, je integrovany v hlinikovom extrudovanom profile linedrnej osi.

@ Hlinikovy extrudovany profil © Sane motora

® Permanentné magnety

Linearna os je k dispozicii s roznymi systémami na meranie drahy. Inkrementalny
systém na meranie drahy disponuje rozhranim 1Vss. Systémy na absolitne
meranie drahy moZno volitelne dodat s rozhraniami HIPERFACE®, HIPERFACE DSL®,
DRIVE-CLiQ alebo EnDat 2.2. Dal3ie rozhrania st k dispozicii na poZiadanie.

@ Snimacia hlava meracieho systému, @ Meracie pdsmo meracieho systému,
pevne namontovana na saniach pevne namontované na hlinikovom
motora extrudovanom profile

Volitelne mozno dodat linedrnu os s bezpecnostnou pridrziavacou brzdou. Tato
pridrziavacia brzda je ovladana pneumaticky. Jej funkcia sa aktivuje v
odvzduSnenom stave. PridrZiavacia brzda sa tak pouZiva na zachovanie polohy
linedrnej osi v stave bez napajania elektrickym pridom. Pridrziavacia brzda je
vhodna aj pre pouZitia v oblasti bezpecnosti stroja. Nevdhajte a kontaktujte nas.
@ PridrZna brzda, pneumaticky

ovladana

Ako prislusSenstvo st k dispozicii energetické retaze vhodné pre linearne osi.
(Podobne ako na obrazku). Tieto st prispésobené prislusnému uZitocnému zdvihu
a dodavaju sa vradtane montaZneho materidlu a v pripade potreby uz
namontované.

© Energeticka retaz
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Krycia paska

Volitelne moZno dodat linearnu os vybavenu krycou paskou. Tato paska
zabranuje vnikaniu necistdt do vnitra osi a zaroven zabrafuje Uniku maziva pri
horizontélnej alebo vertikalnej instalacii.

@ Krycia paska

Vyhotovenie pre vysoké zatazenielvysokorychlostny variant

Certifikacia UL

A\ I

Nastroj na dimenzaciu a konfigurdciu zakaznicky Specifickych linedrnych osi

Pre aplikacie so zvySenymi poZiadavkami na nosnost, tuhost a intervaly mazania
je os SLD k dispozicii vo vyhotoveni pre vysoké zataZzenie. 0d konStrukcnej
vy$Sou nosnostou a extrudovany profil a sane st prislusne prispdsobené.Ako
nadstavba pre vyhotovenie pre vysoké zataZenie je k dispozicii vysokorychlostny
variant s rychlostami az 10 m/s.

Motor linedrnej priamej osi ma Standardne certifikdciu UL. Bezpecnostna
skisSobna znacka UL umoznuje rychly pristup na trh v Severnej Amerike a dalSich
krajindch. Certifikdcie UL sa udeluji jednotlivym produktom a spolocnost UL ich
pravidelne kontroluje. Pritom sa kontroluje nielen konecny produkt, ale aj vyroba
produktu.

Pomocou nastrojov na dimenzaciu od spolo¢nosti SCHUNK mozno z portfélia
jednoducho, bezpecne a cielene vybrat vhodné produkty pre kazdu aplikaciu. S
nasimi konfigurovatelnymi Standardnymi produktmi znizujeme zloZitost systé-
mového planovania a pontkame Sirokd Skdlu moznosti individudlneho prispdso-
benia. Pomocou len niekolkych kliknuti mozno linearne osi prispdsobit indivi-
dualnym poziadavkam v priebehu menej ako 10 minut a pokryt tak eSte SirSiu
Skalu aplikacii. Okrem konfigurovatelnych Standardnych produktov pontkame v
rdmci SCHUNK Engineering aj zakaznicky Specifické rieSenia — nevahajte nas
kontaktovat!
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VSeobecné poznamky o sérii

Vedenie: Kolajnicové vedenie

Pohon: Linedrny priamy pohon zaloZeny na 3-fazovom,
elektronicky komutovanom a permanentne vzbudenom
synchrénnom linedrnom AC motore

Systém na meranie zdvihu: Bezkontaktny magneticky
meraci systém v absolitnom a inkrementdlnom vyhoto-
veni, s rozhraniami 1Vss, HIPERFACE®, HIPERFACE DSL®,
DRIVE-CLiQ a EnDat 2.2. Dal3ie rozhrania su k dispozicii na
poziadanie.

Profil: Hlinikovy extrudovany profil s profilovym
kolajnicovym vedenim

Sane: Hlinikové sane, primarna Cast a snimacia hlava
meracieho systému priamo integrované

Rozsah dodavky: Stprava prisluSenstva s centrovacimi
puzdrami, bezpec¢nostné informécie (produktovo Specifické
navody dostupné online)

Regulator pohonu: Poradenstvo tykajlce sa nastaveni
parametrov pre regulatory pohonov od spolo¢nosti BOSCH
(EcoDrive (S, IndraDrive a IndraDrive CS) a Siemens
(Sinamics $120). Poskytnutie technickych listov motorov
pre iné regulatory pohonov. Podpora pri uvadzani do
prevadzky na vyZiadanie.

Priklad aplikacie

Vysoko flexibilna manipulacna
jednotka pre rychle a presné
umiestfiovanie plochych medenych
drétov do statora pri automatizovanej
vyrobe elektromotorov.

© Linedrna priama os SLD
® Univerzalna linedrna os LDN

Zaruka: 24 mesiacov

Presnost opakovania: zadefinovana ako rozptyl koncovej
polohy po 100 za sebou nasledujtcich polohovacich
cykloch pri konStantnych podmienkach.

Podmienky prostredia: Moduly st urené najma na
pouzivanie v Cistych az mierne znecistenych prostrediach.
Je nutné dbat na to, Ze Zivotnost modulov sa moZe skratit,
ak sa pouzivaju v narocnych podmienkach. Spolo¢nost
SCHUNK neruci za pouzivanie v takychto podmienkach.
Kontaktujte nds a radi Vam pomdZeme.

Dimenzacia alebo kontrolny vypocet: Overenie dimenzacie
zvolenej jednotky je potrebné, pretoZe v opacnom pripade
moZe dojst k pretaZeniu. Kontaktujte nas a radi Vam
pomoOzZeme.

Ako sa dostat do online konfiguratora: Konfigurator je
bud na internetovej stranke SCHUNK prepojeny cez vhodnu
linearnu jednotku, alebo ho moZzno vyvolat prostred-
nictvom
https://schunk.com/del/del/konfigurator-linearmodule
zavolat priamo.

© 2-prstovy paralelny uchopovac
PGN-plus-P
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Spolocnost SCHUNK pontka
viac...

Nasledujice komponenty eSte viac zvySuju produkti-
vitu vyrobku - vhodné doplnenie pre maximalnu
funkcnost, flexibilitu, spolahlivost a riadend vyrobu.

- -
Uchopovac pre malé Univerzalny uchopovac Rotacna jednotka O0tocno-uchopovaci modul
komponenty
0
ONS
Napdjacie kdble a kable Reguldtor pohonu Energetickd retaz Montdiny systém na stipy
kodovaca

® Viac informacii o tychto produktoch ndjdete na nasledovnych produktovych strankach alebo na stranke www.schunk.com.

Moznosti a Specidlne informacie

Modularny snimacovy systém: Linedrna os je k dispozicii s rdznymi systémami na meranie drahy. Inkrementalny systém na meranie
drahy disponuje rozhranim 1Vss. Systémy na absoltitne meranie drdhy moZno volitelne dodat s rozhraniami HIPERFACE®, HIPERFACE
DSL®, DRIVE-CLiQ alebo EnDat 2.2. Dal3ie rozhrania st k dispozicii na poZiadanie.

Pneumaticka pridrziavacia brzda: Volitelne moZno dodat linedrnu os vybavenu bezpecnostnou pridrZiavacou brzdou. Tato
pridrZiavacia brzda je ovladand pneumaticky. Jej funkcia sa aktivuje v odvzduSnenom stave. PridrZiavacia brzda sa tak pouZiva na
zachovanie polohy linearnej osi v stave bez napajania elektrickym pridom. PridrZiavacia brzda je vhodnd aj pre pouZitia v oblasti
bezpecnosti stroja. Nevahajte a kontaktujte nas.

DalSie sane motora: Linedrna os mdZe byt vybavena viacerymi aktivnymi safiami motora. Tak mdZu byt vytvorené $pecidlne a
zakaznicky idealne osové rieSenia.

Certifikovany systém kddovaca: Vsetky snimacové systémy su certifikované podla SIL2/PLd. Vdaka tomu moZno realizovat aj
narocné aplikacie s vysokymi poziadavkami v oblasti bezpecnosti strojov. Pre ziskanie dalSich informacii sa obratte na nas.

Verzia s mazanim vhodnym na pouzitie v potravinarskom priemysle (H1G): na vyZiadanie ako rieSenie pre fahky vstup do zdravot-
nickej techniky, automatizacie laboratérii, farmaceutického a potravinarskeho priemyslu. PoZiadavky normy EN 1672-2:2020 nie su
plne splnené.

Vyhotovenie so zvySenym poctom dnildlhSou Zivotnostou: Pre aplikacie so zvySenymi poziadavkami na nosnost, tuhost a intervaly
mazania je os SLD od konstrukcnej velkosti SLD 22 k dispozicii vo vyhotoveni pre vysoké zatazenie.

Vysokorychlostny variant: Ako nadstavba pre vyhotovenie pre vysoké zataZenie je k dispozicii vysokorychlostny variant s
rychlostami az 10 m/s.
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Nastroj na dimenzaciu a konfiguracia linearnych osi

Nastroj na dimenzaciu

Najdite ten spravny produkt pre vasu Specifickd aplikéciu.
Jednoducho. Online. Na mieru.

Aushegungioc] SCHUNK Linearmedule

Eirratriall

Grunddaten

Vyberte si ten spravny produkt pomocou
len niekol'kych kliknuti

Pomocou nastroja na dimenzdciu linedrnych osi od
spolo¢nosti SCHUNK moZno z portfélia jednoducho,
bezpecne a cielene vybrat vhodné produkty pre kazdu
aplikaciu.

Priamo k nastroju na dimenzaciu linearnych osi:
https:/icalc.schunk.com/calc-a-e-frame-prod/

K zakaznicky Specifickej linearnej osi pomocou len troch krokov

Krok c. 1: Konfiguracia linearnej osi

vratane vizualizacie 3D nahladu v redlnom case

+ Vyber koncepcie pohonu, konstrukéného radu a
konstrukcnej velkosti

+ Konfigurdcia zdvihu linearnej osi

« Vyber variantu

+ Vyber volitelnych moZnosti

Krok 2: Kontaktné udaje

Online prihlasenie

+ Prihlasit sa pomocou pristupu pouzivatela obchodu
SCHUNK alebo

* Prihlasit sa ako host

Krok 3: Kompletna konfiguracia

Stiahnutie si CAD tdajov a vyZiadanie si cenovej ponuky

pre nakonfigurovanii linearnu os

+ PoZiadat o cenovu ponuku (pre objednanie od
spolocnosti SCHUNK prostrednictvom obvyklych objed-
navkovych procesov)

+ Odoslat konfiguraciu ako odkaz

+ Stiahnut CAD udaje

CAD-Duten Hpruntariaden.
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Priklad objednavky
SLD 1 1 - N - H 2 - L =-01000- 1 - 2 BP - C - G - H
Konstrukcny rad

Velkost motora
1. Cislica: pocet magnetickych drah
2. Cislica: motorové jednotky

Verzia

N: Standard

H: vysoké
zataZenie

Meraci systém

H: HIPERFACE®

L: HIPERFACE DSL®
D: DRIVE-CLIQ

E: EnDat 2.2

I: 1VSS

Bezpecnost
N: necertifikované
2 =SIL2/PLd - kddovac

Vyvod zastrcky motora
R: vpravo
L: vlavo

Menovity zdvih

Pocet sani

Pocet pridrziavacich bizd
Technoldgia

NN: bez brzdy

BP: pneumaticka brzda

Volitel'na moznost "kryt"

N: bez krytu

C: s krytom

Volitel'na moznost - mazaci adaptér

N: bez mazacieho adaptéra
G: s mazacim adaptérom

Variant
N: Standard
H: vysoka rychlost
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Rozmery a tldaje o zatazeni

Hodnoty pozri v tabulke s technickymi

tdajmi
Technické udaje - bez krytu
Opis SLD 11 SLD 12 SLD 13 SLD 14
Koncept pohonu Linedrny priamy pohon Linedrny priamy pohon Linedrny priamy pohon Linedrny priamy pohon
Max. uzitocny zdvih H [mm] 5500 5440 5330 5190
Max. hnacia sila [N] 300 600 900 1200
Menovita sila [N] 165 265 375 495
Presnost opakovania [mm] 0.01 0.01 0.01 0.01
Max. rychlost [mis] 5 5 5 5
Max. zrychlenie [mi/s?] 100 100 100 100
Max. prad [A] 6 12 18 24
Max. prid pri ne¢innosti (menovity prdd) [A] 2.2 3.6 5.1 6.7
Min./max. teplota okolia [eq] 5/40 5140 5140 5/40
Vlastna hmotnost sani a motora [ke] 3.75 6.82 .4 9.2
Vlastna hmotnost koncovych platni [kg] 0.95 0.95 0.95 0.95
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu [kg] 1.205 1.205 1.205 1.205
Sila Fy dyn [N] 45079 45079 67619 67619
Sila Fz dyn [N] 45079 45079 67619 67619
Moment Mx dyn [Nm] 2254 2254 3381 3381
Moment My dyn [Nm] 3291 4621 7100 10256
Moment Mz dyn [Nm] 3291 4621 7100 10256
Plosny moment zotrvacnosti ly [mm#] 247000 247000 247000 247000
Plosny moment zotrvacnosti Iz [mm#] 5435000 5435000 5435000 5435000
Trenie [N] 40 40 60 60

@® Uvedené dynamické sily a momenty sa vztahujii na menovitd Zivotnost (L10) pri dizke 100 km. Dodato¢né hodnoty pre vypocet Zivotnosti st uvedené v
nasom ndvode na prevadzku.
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Technické tdaje - s krytom
Opis

Koncept pohonu

Max. uzitocny zdvih H

Max. hnacia sila

Menovita sila

Presnost opakovania

Max. rychlost

Max. zrychlenie

Max. prad

Max. prid pri ne¢innosti (menovity prad)
Min./max. teplota okolia

Vlastna hmotnost sani a motora
Vlastna hmotnost koncovych platni
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu
Sila Fy dyn

Sila Fz dyn

Moment Mx dyn

Moment My dyn

Moment Mz dyn

Plosny moment zotrvacnosti ly

Plosny moment zotrvacnosti Iz

Trenie

[mm]
[N]

[N]
[mm]
[mis]
[m/s?]
[Al

[Al
[ed
[kg]
[kel
[kg]
[N]

[N]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[mm¢]
[mm¢]

[N]

SLD 11-C

Linedrny priamy pohon
2689

300

2.2
5140
4.85
0.95
1.365
45079
45079
2254
3291
3291
247000
5435000
40

SLD 12-C

Linedrny priamy pohon
2629

600

3.6
5140
1.92
0.95
1.365
45079
45079
2254
4621
4621
247000
5435000
40

SLD 13-C
Linedrny priamy pohon
2519
900

375
0.01

5

100

18

5.1

5/40

8.5

0.95
1.365
67619
67619
3381
7100
7100
247000
5435000
60

SLD 14-C

Linedrny priamy pohon
2379

1200

6.7
5140
10.3
0.95
1.365
67619
67619
3381
10256
10256
247000
5435000
60

® Uvedené dynamické sily a momenty sa vztahuji na menovitd Zivotnost (L10) pri dizke 100 km. Dodato¢né hodnoty pre vypocet Zivotnosti st uvedené v
nasom névode na prevadzku.
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Hlavny pohlad: Verzia s jednou motorovou jednotkou (SLD 11)
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Linearnu os moZno volitelne upevnit k zakladnému telesu alebo k saniam. @ Upeviiovacia pripojka Nezahrnuté v rozsahu dodavky
Nadstavbu moZno takisto volitelne upevnit k saniam alebo k zdkladnému @ Menovity zdvih Plati pre vietky centrovacie
telesu. Tento pohlad zndzorfiuje upevnenie osi k zakladnému telesu a @ Konektor motora puzdré
upevnenie nadstavby ksaniam. @72 Vhodné pre centrovacie puzdrd Pripojka pre pneumatickd
. . brzdu
@ Hlbka otvoru pre centrovacie
puzdro v protilahlom diele
Opis Ident. €. A B L L2
[mm] [mm] [mm] [mm]
SLD 11 210 180 300 143
SLD 12 270 240 360 173
SLD 13 380 350 470 228

SLD 14 520 490 610 298
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Verzia s dvomi motorovymi jednotkami (SLD 12)

Verzia s tromi motorovymi jednotkami (SLD 13)
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@ Upevnovacia pripojka
@ Menovity zdvih

@ Vhodné pre centrovacie puzdrd

Verzia so Styrmi motorovymi jednotkami (SLD 14)

@ Upevnovacia pripojka @ Vhodné pre centrovacie puzdrd

@ Menovity zdvih

Verzia s krytom
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@ Upeviovacia pripojka
@ Menovity zdvih

@ Vhodné pre centrovacie puzdra

Energeticka retaz

@ Vhodné pre centrovacie puzdra

Zobrazenie znazorfiuje vysku osi SLD a schému skrutkového spojenia s
volitefne dostupnym krytom.

Druhé sane

Ako prisluSenstvo su k dispozicii energetické retaze vhodné pre linedrne
osi. (Podobne ako na obrazku). Tieto sd prispdsobené prisluSnému
uZitonému zdvihu a dodavajt sa vratane montazneho materidlu a v
pripade potreby uz namontované.

Linearna os modze byt volitelne vybavend viacerymi aktivnymi safiami.
Vyvod zastrcky motora je Standardne na lavej strane, no volitelne sa moze
nachadzat aj na pravej strane. Kontaktujte nas.
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Montaz

Upeviovacie prvky
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@ Montazna lista

. T-matica

Vykres zndzorfiuje polohu moZnosti montaze.

Mazaci adaptér

Zobrazenie znazorfiuje rozmery volitelne dostupného mazacieho adaptéra.

@ Montazna lista . T-matica

Jednotka moZe byt zaistena bud pouzitim T-matic alebo montdznymi
pasmi. Presna montdZna poloha je znazornend na susednej priloZenej
ilustracii.

Opis Ident. €.
SLDIx-N/SLD2x-N 1548171
NS 6-M4 1548130
NS 6-M5 1548166
NS 6-M6 1548170




SLD 1

Linedrna priama os

Napajaci kdbel
(615
— o N
@ D:- 77777 77 ''''''''' a8 a
L1 | L2 |
Pripdjacie kable, ako napriklad napdjacie kable a kable kédovaca, su @ Pripojka na strane modulu Prefabrikovany na pripojenie k
Specidlne navrhnuté na pripojenie produktov SCHUNK pomocou jednotiek @ Zasuvka sticastiam vyssej drovne
riadenia pohonu. Ochotne vam pomo6Zeme pri vybere spravnych
pripdjacich kablov.
Opis Ident. ¢. L1 D1 L2 D2 D3
[m] [mm] [mm] [mm]
KA GLT2306-LK-00500-X 0349564 5 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-01000-X 0349565 10 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-01500-X 0349566 15 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-02000-X 0349567 20 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-00500-2 0349515 5 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-1K-01000-2 0349516 10 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-01500-2 0349517 15 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-02000-2 0349518 20 10 78.5 27 M23
KA GGT2306-LK-00100-4 0349111 1 10 78.5 27 M23
KA GGT2306-LK-00200-4 0349112 2 10 78.5 27 M23
KA GGT2306-LK-00300-4 0349113 3 10 78.5 27 M23
LDx100-300/SLD 11-14,21,22 DQ 05m 1315917 5 10 78.5 27 M23
LDx100-300/SLD 11-14,21,22 DQ 10m 1002467 10 10 78.5 27 M23
LDx100-300/SLD 11-14,21,22 DQ 15m 30702114 15 10 78.5 27 M23
LDx100-300/SLD 11-14,21,22 DQ 20m 1342496 20 10 78.5 27 M23

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kdblovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s krdtenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.




SLD 1

Linearna priama os

Kabel snimaca

KA/KV G... KA/KV W... KA/KV G...DS...

D1

L L2 A
KAIKV G... kabel snimaca s priamou zastrckou (8) Pripojka na strane modulu Prefabrikované na pripojenie k
KAIKV W... kabel snimaca s uhlovou zastrékou @ Zasuvka regulatoru pohonu

KA/KV G...DS...  Kabel snimaca Sub D

Pripajacie kable, ako napriklad napajacie kable a kable kédovaca, su Specidalne navrhnuté na pripojenie produktov SCHUNK pomocou jednotiek riadenia
pohonu. Ochotne vam pomoZeme pri vybere spravnych pripajacich kablov.

Opis Ident. ¢. 11 D1 12 D2 D3
[m] [mm] [mm] [mm]

KA GWN1208-GK-00500-K 0349125 5 6 50 14.9 M12
KA GWN1208-GK-01000-K 0349126 10 6 50 14.9 M12
KA GWN1208-GK-01500-K 0349127 15 6 50 14.9 M12
KA GWN1208-GK-02000-K 0349128 20 6 50 14.9 M12
KA GWN1208-GK-00500-R 0349138 5 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-01000-R 0349139 10 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-01500-R 0349140 15 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-02000-R 0349141 20 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-00500-T 0349146 5 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-01000-T 0349147 10 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-01500-T 0349148 15 7.3 50 14,65 M12
KA GWN1208-GK-02000-T 0349149 20 7.3 50 14.65 M12
KA GGN1208-GK-00100-U 0349597 1 7.3 50 14.65 M12
KA GGN1208-GK-00200-U 0349598 2 7.3 50 14.65 M12
KA GGN1208-GK-00300-U 0349599 3 7.3 50 14.65 M12

ELB/SLD - DQ 05m 1327967 5 6 50 14.9 M12
ELB/SLD - DQ 10m 1327968 10 6 50 149 M12
ELB/SLD - DQ 15m 1327969 15 6 50 14.9 M12
ELB/SLD - DQ 20m 1327970 20 6 50 14.9 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.




SLD 1

Linearna priama os

Regulator Bosch Rexroth IndraDrive Cs

Ovladac @ Rotacnd jednotka ERD
Elektricky oto¢ny modul ERS/ Kompaktnd linedrna os ELB
ERT

Reguldtor moZno pouZit na prevadzkovanie oto¢nych modulov ERS, ERT a
ERD, ako aj osi s linedrnym motorom SCHUNK. Je k dispozicii s
komunika¢nymi rozhraniami PROFIBUS alebo Multi-Ethernet (Sercos IlI,
PROFINET, EtherCAT, EtherNet/IP).

Opis Nominalny prid Maximalny prad Komentar
[A] [A]

Ovladac

HCS01.1E-W0008 2.7 8

HCS01.1E-W0018 7.6 18

® S radostou Vdm pomdZe vybrat si ten spravny ovlddac. Kontaktujte nds
a radi Vam pomo6zZeme.




SLD 2

Linearna priama os

Rozmery a tldaje o zatazeni

Hodnoty pozri v tabulke s technickymi

tdajmi
Technické udaje - bez krytu
Opis SLD 21 SLD 22 SLD 23 SLD 24
Koncept pohonu Linedrny priamy pohon Linedrny priamy pohon Linedrny priamy pohon Linedrny priamy pohon
Max. uzitocny zdvih H [mm] 5470 5440 5330 5190
Max. hnacia sila [N] 600 1200 1800 2400
Menovita sila [N] 285 450 665 865
Presnost opakovania [mm] 0.01 0.01 0.01 0.01
Max. rychlost [mis] 5 5 5 5
Max. zrychlenie [mi/s?] 100 100 100 100
Max. prad [A] 12 2l 36 48
Max. prid pri ne¢innosti (menovity prdd) [A] 4.1 6.5 9.6 12.5
Min./max. teplota okolia [eq] 5/40 5140 5140 5/40
Vlastna hmotnost sani a motora [ke] 6.78 8.38 12.2 16.5
Vlastna hmotnost koncovych platni [kg] 1.56 1.56 1.56 1.56
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu [kg] 1.848 1.848 1.848 1.848
Sila Fy dyn [N] 70794 70794 106190 106190
Sila Fz dyn [N] 70794 70794 106190 106190
Moment Mx dyn [Nm] 5805 5805 8708 8708
Moment My dyn [Nm] 5876 6761 10654 15610
Moment Mz dyn [Nm] 5876 6761 10654 15610
Plosny moment zotrvacnosti ly [mm#] 464000 464000 464000 464000
Plosny moment zotrvacnosti Iz [mm#] 17220000 17220000 17220000 17220000
Trenie [N] 60 60 90 90

@® Uvedené dynamické sily a momenty sa vztahujii na menovitd Zivotnost (L10) pri dizke 100 km. Dodato¢né hodnoty pre vypocet Zivotnosti st uvedené v
nasom ndvode na prevadzku.




SLD 2

Linearna priama os

Technické tdaje - s krytom
Opis

Koncept pohonu

Max. uzitocny zdvih H

Max. hnacia sila

Menovita sila

Presnost opakovania

Max. rychlost

Max. zrychlenie

Max. prad

Max. prid pri ne¢innosti (menovity prad)
Min./max. teplota okolia

Vlastna hmotnost sani a motora
Vlastna hmotnost koncovych platni
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu
Sila Fy dyn

Sila Fz dyn

Moment Mx dyn

Moment My dyn

Moment Mz dyn

Plosny moment zotrvacnosti ly

Plosny moment zotrvacnosti Iz

Trenie

[mm]
[N]

[N]
[mm]
[mis]
[m/s?]
[Al

[Al
[ed
[kg]
[kel
[kg]
[N]

[N]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[mm¢]
[mm¢]

[N]

SLD 21-C

Linedrny priamy pohon
2654

600

b1
5140
8.28
1.56
2.068
70794
70794
5805
5876
5876
464000
17220000
60

SLD 22-C
Linedrny priamy pohon
2629
1200
450
0.01

5

100

24

6.5

5/40
9.88
1.56
2.068
70794
70794
5805
6761
6761
464000
17220000
60

SLD 23-C

Linedrny priamy pohon
2519

1800

9.6
5140
137
1.56
2.068
106190
106190
8708
10654
10654
464000
17220000
90

SLD 24-C

Linedrny priamy pohon
2379

2400

125
5140

18

1.56
2.068
106190
106190
8708
15610
15610
464000
17220000
90

® Uvedené dynamické sily a momenty sa vztahuji na menovitd Zivotnost (L10) pri dizke 100 km. Dodato¢né hodnoty pre vypocet Zivotnosti st uvedené v
nasom névode na prevadzku.




SLD 2

Linearna priama os

Hlavny pohlad: Verzia s jednou

motorovou jednotkou (SLD 21)
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Linedrnu os mozno volitelne upevnit k zakladnému telesu alebo k saniam.
Nadstavbu moZno takisto volitelne upevnit k saniam alebo k zdkladnému
telesu. Tento pohlad zndzorfiuje upevnenie osi k zakladnému telesu a

upevnenie nadstavby k saniam.

Opis

SLD 21
SLD 22
SLD 23
SLD 24

Ident. €. A

[mm]
245
270
380
520

[mm]
215
240
350
490

@ Upevnovacia pripojka

@ Menovity zdvih

@ Konektor motora

@ Vhodné pre centrovacie puzdra

@ Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protilahlom diele

L
[mm]
330
360
470
610

Nezahrnuté v rozsahu dodavky
Plati pre vSetky centrovacie

puzdrd

Pripojka pre pneumatickd

brzdu

12
[mm]
160.5
173
228
298




SLD 2

Linearna priama os

Verzia s dvomi motorovymi jednotkami (SLD 22)

Verzia s tromi motorovymi jednotkami (SLD 23)
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@ Upevnovacia pripojka
@ Menovity zdvih

Verzia so Styrmi motorovymi jednotkami (SLD 2&)

@ Vhodné pre centrovacie puzdrd

@ Upevnovacia pripojka
@ Menovity zdvih

Verzia s krytom

@ Vhodné pre centrovacie puzdrd
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@ Upeviovacia pripojka
@ Menovity zdvih

247+0.02
260

@ Vhodné pre centrovacie puzdra @ Vhodné pre centrovacie puzdra

Zobrazenie znazorfiuje vysku osi SLD a schému skrutkového spojenia s
volitefne dostupnym krytom.

Energeticka retaz Druhé sane

O -

SOV A AV AV AVAV ATV AV AV AV

5

Ako prisluSenstvo su k dispozicii energetické retaze vhodné pre linedrne
osi. (Podobne ako na obrazku). Tieto sd prispdsobené prisluSnému
uZitonému zdvihu a dodavajt sa vratane montazneho materidlu a v
pripade potreby uz namontované.

Linearna os modze byt volitelne vybavend viacerymi aktivnymi safiami.
Vyvod zastrcky motora je Standardne na lavej strane, no volitelne sa moze
nachadzat aj na pravej strane. Kontaktujte nas.




SLD 2

Linedrna priama os

Montaz Upeviovacie prvky
SLDTx-N/SLD2:N (13) NS 6-M4(90)
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@ Montazna lista

. T-matica

Vykres zndzorfiuje polohu moZnosti montaze.

Mazaci adaptér

Zobrazenie znazorfiuje rozmery volitelne dostupného mazacieho adaptéra.

@ Montazna lista . T-matica

Jednotka moZe byt zaistena bud pouzitim T-matic alebo montdznymi
pasmi. Presna montdZna poloha je znazornend na susednej priloZenej
ilustracii.

Opis Ident. €.
SLDIx-N/SLD2x-N 1548171
NS 6-M4 1548130
NS 6-M5 1548166
NS 6-M6 1548170




SLD 2

Linearna priama os

Napajaci kdbel
® E:F ﬁ ***** T 28
| L1 | L2 |
Pripdjacie kdble, ako napriklad napajacie kable a kable kédovaca, su @ Pripojka na strane modulu Prefabrikovany na pripojenie k
Specidlne navrhnuté na pripojenie produktov SCHUNK pomocou jednotiek @ Zasuvka stfastiam vyssej Urovne

riadenia pohonu. Ochotne vam pomo6Zeme pri vybere spravnych
pripdjacich kablov.

[mm] [mm] [mm]

KA GLT2306-LK-00500-X 0349564 5 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-01000-X 0349565 10 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-01500-X 0349566 15 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-02000-X 0349567 20 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-00500-2 0349515 5 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-01000-2 0349516 10 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-01500-2 0349517 15 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-02000-2 0349518 20 78.5

KA GGT2306-LK-00100-4 0349111 1 78.5 M23
KA GGT2306-LK-00200-4 0349112 2 10 78.5 27 M23
KA GGT2306-LK-00300-4 0349113 3 78.5 M23
LDx100-300/SLD 11-14,21,22 DQ 05m 1315917 5 78.5 M23
LDx100-300/SLD 11-14,21,22 DQ 10m 1002467 10 10 78.5 27 M23
LDx100-300/SLD 11-14,21,22 DQ 15m 30702114 15 10 78.5 27 M23
LDx100-300/SLD 11-14,21,22 DQ 20m 1342496 20 78.5

KA GLT2306-LK-00500-Y 0349568 5 13.2 78.5

KA GLT2306-LK-01000-Y 0349569 10 13.2 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-01500-Y 0349570 15 13.2 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-02000-Y 0349571 20 13.2 78.5 M23
KA GLT2306-LK-00500-3 0349540 5 13.2 78.5 M23
KA GLT2306-LK-01000-3 0349541 10 13.2 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-01500-3 0349542 15 13.2 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-02000-3 0349543 20 13.2 78.5 M23
KA GGT2306-LK-00100-5 0349114 1 13.2 78.5 M23
KA GGT2306-LK-00200-5 0349115 2 13.2 78.5 27 M23
KA GGT2306-LK-00300-5 0349116 3 13.2 78.5 M23
LDx400-600/SLD 23,24 DQ 05m 1330322 5 13.2 78.5 M23
LDx400-600/SLD 23,24 DQ 10m 1330326 10 13.2 78.5 27 M23
LDx400-600/SLD 23,24 DQ 15m 1330329 15 13.2 78.5 27 M23
LDx400-600/SLD 23,24 DQ 20m 1330330 20 13.2 78.5 27 M23

® Dodrziavajte minimalny polomer ohybu kdblov kompatibilnych pre kdblovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kable kompatibilné s kritenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kébla alebo +/- 180°/m.




SLD 2

Linearna priama os

Kabel snimaca

KA/KV G... KA/KV W... KA/KV G...DS...

D1

L L2 A
KAIKV G... kabel snimaca s priamou zastrckou (8) Pripojka na strane modulu Prefabrikované na pripojenie k
KAIKV W... kabel snimaca s uhlovou zastrékou @ Zasuvka regulatoru pohonu

KA/KV G...DS...  Kabel snimaca Sub D

Pripajacie kable, ako napriklad napajacie kable a kable kédovaca, su Specidalne navrhnuté na pripojenie produktov SCHUNK pomocou jednotiek riadenia
pohonu. Ochotne vam pomoZeme pri vybere spravnych pripajacich kablov.

Opis Ident. ¢. 11 D1 12 D2 D3
[m] [mm] [mm] [mm]

KA GWN1208-GK-00500-K 0349125 5 6 50 14.9 M12
KA GWN1208-GK-01000-K 0349126 10 6 50 14.9 M12
KA GWN1208-GK-01500-K 0349127 15 6 50 14.9 M12
KA GWN1208-GK-02000-K 0349128 20 6 50 14.9 M12
KA GWN1208-GK-00500-R 0349138 5 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-01000-R 0349139 10 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-01500-R 0349140 15 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-02000-R 0349141 20 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-00500-T 0349146 5 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-01000-T 0349147 10 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-01500-T 0349148 15 7.3 50 14,65 M12
KA GWN1208-GK-02000-T 0349149 20 7.3 50 14.65 M12
KA GGN1208-GK-00100-U 0349597 1 7.3 50 14.65 M12
KA GGN1208-GK-00200-U 0349598 2 7.3 50 14.65 M12
KA GGN1208-GK-00300-U 0349599 3 7.3 50 14.65 M12

ELB/SLD - DQ 05m 1327967 5 6 50 14.9 M12
ELB/SLD - DQ 10m 1327968 10 6 50 149 M12
ELB/SLD - DQ 15m 1327969 15 6 50 14.9 M12
ELB/SLD - DQ 20m 1327970 20 6 50 14.9 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.




SLD 2

Linearna priama os

Regulator Bosch Rexroth IndraDrive Cs

Ovladac @ Rotacnd jednotka ERD
Elektricky oto¢ny modul ERS/ Kompaktnd linedrna os ELB
ERT

Reguldtor moZno pouZit na prevadzkovanie oto¢nych modulov ERS, ERT a
ERD, ako aj osi s linedrnym motorom SCHUNK. Je k dispozicii s
komunika¢nymi rozhraniami PROFIBUS alebo Multi-Ethernet (Sercos IlI,
PROFINET, EtherCAT, EtherNet/IP).

Opis Nominalny prid Maximalny prad Komentar
[A] [A]

Ovladac

HCS01.1E-W0018 7.6 18

HCS01.1E-W0028 11.52 28

® S radostou Vdm pomdZe vybrat si ten spravny ovlddac. Kontaktujte nds
a radi Vam pomo6zZeme.




SLD 2-H

Linearna priama os

Rozmery a max. zataZenia

Hodnoty pozri v tabulke s technickymi
tdajmi

® Uvedené kratiace momenty a sily, st statické
hodnoty, aplikuji sa na kazdu zédkladnu
Celust a moézu nastat simultdnne.

Technické udaje - bez krytu

Opis SLD 22-H SLD 23-H SLD 24-H
Koncept pohonu Linedrny priamy pohon Linedrny priamy pohon Linedrny priamy pohon
Max. uzitocny zdvih H [mm] 5310 5210 5070
Max. hnacia sila [N] 1200 1800 2400
Menovita sila [N] 450 665 865
Presnost opakovania [mm] 0.01 0.01 0.01
Max. rychlost [mis] 5 5 5

Max. zrychlenie [mis?] 100 100 100
Max. prad [A] 2l 36 48

Max. prad pri necinnosti (menovity prid) [A] 6.5 9.6 12.5
Min./max. teplota okolia [ec 5140 5/40 5140
Vlastna hmotnost sani a motora [kg] 12.5 16.5 23
Vlastna hmotnost koncovych platni [kg] 3.2 3.2 3.2
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu [kg] 3.6 3.6 3.6

Sila Fy dyn [N] 146000 184000 276000
Sila Fz dyn [N] 146000 184000 276000
Moment Mx dyn [Nm] 13140 16560 24840
Moment My dyn [Nm] 15987 27232 40388
Moment Mz dyn [Nm] 15987 27232 40388
Plosny moment zotrvacnosti ly [mm¢] 2905000 2905000 2905000
Plosny moment zotrvacnosti Iz [mm¢] 55779000 55779000 55779000
Trenie [N] 50 50 75

Vol'by a ich charakteristiky

Vysokorychlostny variant SLD 22-H-H SLD 23-H-H SLD 24-H-H
Menovitd sila [N] 353 512 688
Max. rychlost [mis] 10 10 10

Max. prad [A] 56 82 113

Max. prdd pri ne¢innosti (menovity prid) [A] 15.1 219 29.4

Sila Fy dyn [N] 102000 128400 192600
Sila Fz dyn [N] 102000 128400 192600
Moment Mx dyn [Nm] 9180 11556 17334
Moment My dyn [Nm] 11169 19003 28183
Moment Mz dyn [Nm] 11169 19003 28183

® Uvedené dynamické sily a momenty sa vztahuji na menovitd Zivotnost (L10) pri diZzke 100 km. Dodato¢né hodnoty pre vypocet Zivotnosti st uvedené v
nasom néavode na prevadzku.
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Technické udaje - s krytom
Opis

Koncept pohonu

Max. uzitocny zdvih H

Max. hnacia sila

Menovitd sila

Presnost opakovania

Max. rychlost

Max. zrychlenie

Max. prad

Max. prad pri nec¢innosti (menovity prad)
Min./max. teplota okolia

Vlastna hmotnost sani a motora
Vlastna hmotnost koncovych platni
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu
Sila Fy dyn

Sila Fz dyn

Moment Mx dyn

Moment My dyn

Moment Mz dyn

Plosny moment zotrvacnosti ly

Plosny moment zotrvacnosti Iz

Trenie

Vol'by a ich charakteristiky
Vysokorychlostny variant

Menovitd sila

Max. rychlost

Max. prad

Max. prdd pri necinnosti (menovity prad)
Sila Fy dyn

Sila Fz dyn

Moment Mx dyn

Moment My dyn

Moment Mz dyn

[mm]
[N]

[N]
[mm]
[mis]
[mis?]
[Al

[A]
[
[kg]
[kgl
[kg]
[N]

NI
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[mm¢]
[mm¢]

V]

[N]
[mis]
[A]
[Al
[N]
N]
[Nm]
[Nm]
[Nm]

SLD 22-H-C

Linedrny priamy pohon
2558

1200

450

0.01

100

24

6.5

5/40

13

B9

3.65
146000
146000
13140
15987
15987
2905000
55779000
50

SLD 22-H-C-H
353

10

56

15.1

102000
102000
9180

11169
11169

SLD 23-H-C

Linedrny priamy pohon
2461

1800

665

0.01

100

9.6

540

17

3.2

3.65
184000
184000
16560
27232
27232
2905000
55779000
50

SLD 23-H-C-H
512

10

82

21.9

128400
128400
11556

19003

19003

SLD 24-H-C
Linedrny priamy pohon
2318
2400

865

0.01

5

100

48

12.5

5/40

23.5

3.2

3.65
276000
276000
24840
40388
40388
2905000
55779000
75

SLD 24-H-C-H
688

10

113

29.4

192600
192600
17334

28183

28183

® Uvedené dynamické sily a momenty sa vztahujii na menovitd Zivotnost (L10) pri dizke 100 km. Dodato¢né hodnoty pre vypocet Zivotnosti st uvedené v
nasom ndvode na prevadzku.
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Hlavny pohlad: verzia s jednou motorovou jednotkou (SLD 22-H)
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Linedrnu os mozno volitelne upevnit k zakladnému telesu alebo k saniam.
Nadstavbu moZno takisto volitelne upevnit k saniam alebo k zdkladnému
telesu. Tento pohlad zndzorfiuje upevnenie osi k zakladnému telesu a

upevnenie nadstavby k saniam.

Opis Ident. €. A B
[mm] [mm]
SLD 22-H 325 295
SLD 23-H 422 392
SLD 24-H 565 535

@ Upevnovacia pripojka

@ Menovity zdvih

@ Konektor motora

@ Vhodné pre centrovacie puzdra

@ Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protilahlom diele

L
[mm]
440
540
680

Nezahrnuté v rozsahu dodavky
Plati pre vSetky centrovacie

puzdrd

Pripojka pre pneumatickd

brzdu

12
[mm]
2135
262
333.5
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Verzia s tromi motorovymi jednotkami (SLD 23-H) Verzia so Styrmi motorovymi jednotkami (SLD 24~H)
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392 535
@ Upevnovacia pripojka @ Vhodné pre centrovacie puzdrd @ Upevnovacia pripojka @ Vhodné pre centrovacie puzdrd

@ Menovity zdvih

Verzia s krytom

@ Menovity zdvih

Energeticka retaz

200

136.35
108.35

.
e

e b

144+0.02

002 g12/2.1 (10472)
72+0.02 (1072)
s M6/25.9 (10x)

©Y ©9 ©9 ©o)

NI

284+0.02
300

@ Vhodné pre centrovacie puzdra

Ako prisluSenstvo st k dispozicii energetické retaze vhodné pre linedrne
osi. (Podobne ako na obrazku). Tieto sd prispdsobené prislusnému

Zobrazenie znazornuje vysku osi SLD a schému skrutkového spojenia s uZitoénému zdvihu a dodévaj sa vratane montazneho materialu a v

volitefne dostupnym krytom.

Druhé sane

pripade potreby uz namontované.

Montaz

Linedrna os mdZe byt volitelne vybavena viacerymi aktivnymi saflami. @ Montaina li¢ta T-matica
Vyvod zastrcky motora je Standardne na lavej strane, no volitelne sa mozZe

nachadzat aj na pravej strane. Kontaktujte nas.

Vykres zndzorfiuje polohu moZnosti montaze.
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Upeviovacie prvky Mazaci adaptér
LDx-U/SLD2x-H(13) NS 8-M4 @
85 N \Z
_ 85 _ _22_ 20
S D 7R R N s 8
— 1
ol 17 - o ® = I
] o 9] % Rzo= =8 ﬂg % | T oo R
[Te} 6.5 ) / < -
- - | 8.95 ° ]
3 20| ma g b )
- e o o o o o o H “
T
NS 8-M5 (90) NS 8-M6 (90) NS 8-M8 (90)
22 22 Y
N s 5 145 N 5 -
- ~ 1 ﬁ , L
(OX O] dE & h H‘
T r |
fms -/ 8.95 M6 895 | 'mg 895

@ Montazna lista . T-matica

Jednotka mozZe byt zaistena bud pouzitim T-matic alebo montdznymi
pasmi. Presna montdZna poloha je znazornend na susednej priloZenej
ilustracii.

Opis Ident. €.
LDx-U/SLD2x-H 30700231
NS 8-S-M4 1646017
NS 8-S-M5 1646019
NS 8-S-M6 1646031

NS 8-5-M8 1646033

Zobrazenie zndzorfiuje rozmery volitefne dostupného mazacieho adaptéra.
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Napajaci kdbel
® E:F ﬁ ***** T 28
| L1 | L2 |
Pripdjacie kdble, ako napriklad napajacie kable a kable kédovaca, su @ Pripojka na strane modulu Prefabrikovany na pripojenie k
Specidlne navrhnuté na pripojenie produktov SCHUNK pomocou jednotiek @ Zasuvka stfastiam vyssej Urovne

riadenia pohonu. Ochotne vam pomo6Zeme pri vybere spravnych
pripdjacich kablov.

[mm] [mm] [mm]

KA GLT2306-LK-00500-X 0349564 5 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-01000-X 0349565 10 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-01500-X 0349566 15 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-02000-X 0349567 20 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-00500-2 0349515 5 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-01000-2 0349516 10 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-01500-2 0349517 15 10 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-02000-2 0349518 20 78.5

KA GGT2306-LK-00100-4 0349111 1 78.5 M23
KA GGT2306-LK-00200-4 0349112 2 10 78.5 27 M23
KA GGT2306-LK-00300-4 0349113 3 78.5 M23
LDx100-300/SLD 11-14,21,22 DQ 05m 1315917 5 78.5 M23
LDx100-300/SLD 11-14,21,22 DQ 10m 1002467 10 10 78.5 27 M23
LDx100-300/SLD 11-14,21,22 DQ 15m 30702114 15 10 78.5 27 M23
LDx100-300/SLD 11-14,21,22 DQ 20m 1342496 20 78.5

KA GLT2306-LK-00500-Y 0349568 5 13.2 78.5

KA GLT2306-LK-01000-Y 0349569 10 13.2 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-01500-Y 0349570 15 13.2 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-02000-Y 0349571 20 13.2 78.5 M23
KA GLT2306-LK-00500-3 0349540 5 13.2 78.5 M23
KA GLT2306-LK-01000-3 0349541 10 13.2 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-01500-3 0349542 15 13.2 78.5 27 M23
KA GLT2306-LK-02000-3 0349543 20 13.2 78.5 M23
KA GGT2306-LK-00100-5 0349114 1 13.2 78.5 M23
KA GGT2306-LK-00200-5 0349115 2 13.2 78.5 27 M23
KA GGT2306-LK-00300-5 0349116 3 13.2 78.5 M23
LDx400-600/SLD 23,24 DQ 05m 1330322 5 13.2 78.5 M23
LDx400-600/SLD 23,24 DQ 10m 1330326 10 13.2 78.5 27 M23
LDx400-600/SLD 23,24 DQ 15m 1330329 15 13.2 78.5 27 M23
LDx400-600/SLD 23,24 DQ 20m 1330330 20 13.2 78.5 27 M23

® Dodrziavajte minimalny polomer ohybu kdblov kompatibilnych pre kdblovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kable kompatibilné s kritenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kébla alebo +/- 180°/m.
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Kabel snimaca

KA/KV G... KA/KV W... KA/KV G...DS...

D1

L L2 A
KAIKV G... kabel snimaca s priamou zastrckou (8) Pripojka na strane modulu Prefabrikované na pripojenie k
KAIKV W... kabel snimaca s uhlovou zastrékou @ Zasuvka regulatoru pohonu

KA/KV G...DS...  Kabel snimaca Sub D

Pripajacie kable, ako napriklad napajacie kable a kable kédovaca, su Specidalne navrhnuté na pripojenie produktov SCHUNK pomocou jednotiek riadenia
pohonu. Ochotne vam pomoZeme pri vybere spravnych pripajacich kablov.

Opis Ident. ¢. 11 D1 12 D2 D3
[m] [mm] [mm] [mm]

KA GWN1208-GK-00500-K 0349125 5 6 50 14.9 M12
KA GWN1208-GK-01000-K 0349126 10 6 50 14.9 M12
KA GWN1208-GK-01500-K 0349127 15 6 50 14.9 M12
KA GWN1208-GK-02000-K 0349128 20 6 50 14.9 M12
KA GWN1208-GK-00500-R 0349138 5 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-01000-R 0349139 10 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-01500-R 0349140 15 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-02000-R 0349141 20 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-00500-T 0349146 5 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-01000-T 0349147 10 7.3 50 14.65 M12
KA GWN1208-GK-01500-T 0349148 15 7.3 50 14,65 M12
KA GWN1208-GK-02000-T 0349149 20 7.3 50 14.65 M12
KA GGN1208-GK-00100-U 0349597 1 7.3 50 14.65 M12
KA GGN1208-GK-00200-U 0349598 2 7.3 50 14.65 M12
KA GGN1208-GK-00300-U 0349599 3 7.3 50 14.65 M12

ELB/SLD - DQ 05m 1327967 5 6 50 14.9 M12
ELB/SLD - DQ 10m 1327968 10 6 50 149 M12
ELB/SLD - DQ 15m 1327969 15 6 50 14.9 M12
ELB/SLD - DQ 20m 1327970 20 6 50 14.9 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Regulator Bosch Rexroth IndraDrive Cs

Ovladac @ Rotacnd jednotka ERD
Elektricky oto¢ny modul ERS/ Kompaktnd linedrna os ELB
ERT

Reguldtor moZno pouZit na prevadzkovanie oto¢nych modulov ERS, ERT a
ERD, ako aj osi s linedrnym motorom SCHUNK. Je k dispozicii s
komunika¢nymi rozhraniami PROFIBUS alebo Multi-Ethernet (Sercos IlI,
PROFINET, EtherCAT, EtherNet/IP).

Opis Nominalny prid Maximalny prad Komentar
[A] [A]

Ovladac

HCS01.1E-W0018 7.6 18

HCS01.1E-W0028 11.52 28

HCSO1.1E-WO0054 21 54

® Sradostou Vam pomdZe vybrat si ten spravny ovladac. Kontaktujte nds
a radi Vam pomoZeme.
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