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konfiguracji PLG 120
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Pojedynczy. Mocny. Elastyczny.

Chwytak o dtugim skoku PLG z mozliwoscig indywidual-
nego dostosowania i konfiguracji

Pneumatyczny dwupalczasty chwytak réwnolegty o duzym skoku szczek, duzej sile chwytania i profilowanej prowadnicy

szynowej do stosowania dtugich palcéw chwytaka

Zakres zastosowania

Indywidualne rozwigzanie dla szerokiej gamy zastosowan w czystych i lekko zabrudzonych srodowiskach dzieki dostosowy-

wanej konfiguracji chwytaka,

Zalety - Korzysci dla uzytkownika

Wysoka elastycznos¢ dtugiemu skokowi szczeki i duzej sile
chwytu

Zastosowanie dtugich palcéw chwytaka mozliwe dzieki
wysokim momentom maksymalnym profilowanej prowad-
nicy szynowej

Chwytak standardowy do konkretnych zastosowan
poprzez réznorodnosc wariantéw i opcji oraz
indywidualng konfiguracje

Bezlicencyjne i oparte na przegladarce narzedzie inter-
netowe mozliwe jest jego uzytkowanie bez wtasnego
programu CAD

Sl

Rozmiary

llosc: 5 19.03 .. 137.7 kg

Masa Sita chwytania
1650 .. 11650 N 100 mm

Atrakcyjne ceny i krétkie terminy realizacji umozliwiajg
szybki i wydajny przebieg procesow projektowych

Zmniejszony wysitek projektowy Proste i szybkie
budowanie indywidualnych chwytakéw o dtugim skoku za
pomocg narzedzia internetowego.

Know-how firmy SCHUNK pozwala zmniejszy¢ Twéj wysitek
i ryzyko

Dane CAD dostepne za nacisnieciem przycisku Mozliwo$¢
natychmiastowego zintegrowania chwytaka z projektem
w systemie CAD

—)

Min. skok na szczeke

—)

Maks. skok na szczeke
400 mm
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Opis dziatania

Po aktywacji ciSnieniowej przeciwlegtego ttoka szczeki
bazowe sg prowadzone przez element prowadzacy na
ttoku i sg wprawiane w ruch. Synchronizacja skoku szczeki
odbywa sie za pomocg mechanizmu zebatkowego.

(@ Szczeka bazowa ® Uktad kinematyczny
do podtaczania palcéw chwytaka przeznaczonych dla mechanizm zebatkowy do centralnego zaciskania, nawet
specyficznego elementu obrabianego przy duzych skokach
@ Obudowa ® Profilowana prowadnica szynowa
Konstrukcja zoptymalizowana pod wzgledem masy wysoce odporna na obcigzenia, niemal bezluzowa
prowadnica szczeki bazowej dla palcéw o duzej dtugosci
® Naped

dwa sitowniki pneumatyczne dwustronnego dziatania

e —

SCHUNK &7
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Szczegotowy opis dziatania

Indywidualnie konfigurowany skok

Skok kazdej szczeki mozna skonfigurowac zgodnie ze specyfikacja klienta w
zakresie od 100 mm do 400 mm z doktadnoscia do milimetra.

_ @ Wariant o skoku 100 mm na szczeke @ Wariant o skoku 400 mm na
| szczeke

{

Wersja palcowa

Chwytak dostepny jest w dwoch wersjach dtugosci palcéw. Oprocz wariantu

podstawowego z krétkimi palcami mozna réwniez skonfigurowac wariant z

dtugimi palcami do odpowiednich zastosowan.

@ Wariant krétkopalcowy z dwiema ® Wariant dtugopalcowy z czterema
prowadnicami na szczeke bazowa prowadnicami na szczeke bazowa

Synchronizacja

Chwytak moze byc¢ skonfigurowany jako wariant synchroniczny i asynchroniczny
oraz wariant bez synchronizacji. W wariancie synchronicznym obie szczeki
bazowe s sterowane razem i s synchronizowane przez kinematyke zebatki i
zebatki. Wariant bez synchronizacji umozliwia wspélng kontrole dwéch szczek
bazowych, dzieki czemu ich ruch nie jest zsynchronizowany. W wariancie asyn-
chronicznym istnieje mozliwos¢ niezaleznego i niezaleznego sterowania
obydwiema szczekami bazowymi.
@ Bezzebnika ® Zamkniete otwory do indywidual-
nego sterowania szczekami
chwytaka

Mocowanie chwytaka

Mozliwe sg rézne warianty montazu chwytaka na robotach lub suwnicach.

© Bez ptyty adaptera (nalezy © Pyta adaptera, kompletna (strona
przestrzegac instrukcji montazu) chwytaka + kolumna)

® Jednoczesciowa ptyta adaptera ® Kompletna ptyta adaptera do
(strona chwytaka) ztacza Srubowego zgodnie z EN 1SO

9409
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Mocowanie w potozeniu

Dzieki funkcji mocowania statycznego szczeka bazowa w stanie bez zasilania
moze znajdowac sie¢ w potozeniu zacisnietym.
@ leden element zaciskowy (monito-

rowany za pomocg przetacznika

magnetycznego) zaciska ttoczysko

ttoka napedowego w celu nieza-

wodnego mocowania statycznego

Zawor podtrzymujacy cisnienie
Zamontowany fabrycznie zawdr utrzymania cisnienia (wraz z przewodem) do
tymczasowego utrzymania sity chwytu i potozenia w przypadku zaniku cisnienia.

@ SDV-P10-E wraz z przewodem
gietkim

Ogranicznik skoku

Chwytak moze by¢ opcjonalnie wyposazony w ograniczenie skoku. Dzieki
swobodnie ustawianym ogranicznikom koricowym skok chwytaka mozna
ograniczy¢ na potrzeby okreslonych zastosowan lub detali. Ograniczy¢ mozna
kierunek otwierania, zamykania lub opcjonalnie oba kierunki.

@ Dowolnie pozycjonowane ogranicz- @ Ogranicznik zamontowany na
niki koricowe szczece bazowej

Opcja montazu na chwytaku niestandardowego, dodatkowego osprzetu. m.in.
kamer, rozdzielaczy czujnikdw lub dysz wydmuchowych
@ Gwint przytaczeniowy do

Pasuje do trzpieni centrujgcych
mocowania dodatkowego osprzetu 4 J P Jacy
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Pneumatyczna jednostka pozycjonujgca

Wstepnie zmontowana PPD (pneumatyczna jednostka pozycjonujaca) umozliwia

elastyczng aktywacje PLG poprzez [0-Link. Dzieki indukcyjnemu systemowi

wykrywania potozenia mozliwe jest swobodne pozycjonowanie oraz regulacja

sity chwytu i predkosci PLG.

©® Pneumatyczna jednostka ® Indukcyjny system wykrywania
pozycjonujaca PPD potozenia

Indukcyjny system wykrywania potozenia
Opcja ,indukcyjnego systemu wykrywania potozenia" umozliwia analogowy
odczyt catego skoku chwytaka.

© Zestaw montazowy do systemu
wykrywania potozenia

Zestaw montazowy indukcyjnego przetgcznika zblizeniowego

Dzieki zewnetrznemu mocowaniu do dziesieciu indukcyjnych wytgcznikéw

zblizeniowych nawet z czterech stron chwytaka mozna monitorowac

odpowiednig liczbe potozen.

©® Mocowany zestaw montazowy do
indukcyjnych czujnikow
zblizeniowych (zawiera szyne C do
montazu uchwytu czujnika,
uchwyty czujnikéw w wybranej
liczbie oraz elementy montazowe)

® Indukcyjny czujnik zblizeniowy IN
80

Liczne opcje (np. monitorowanie za pomocg indukcyjnych czujnikow
zblizeniowych) mozna umiesci¢ zaréwno z przodu (pozycja 1.X) jak i z tytu
(pozycja 2.X) chwytaka. Zdjecie ukazuje cztery mozliwe pozycje.

@ Pozycja 1. © Szczeka bazowa1
® Pozycja 1.2 @ Szczeka bazowa 2
© Pozycja 2.1 @ Tabliczka znamionowa z wygrawe-

rowanym numerem
identyfikacyjnym

O Pozycja 2.2
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Ogolne informacje dotyczace serii
Materiat obudowy: Stop aluminium

Materiat szczeki bazowej: anodowane na twardo
aluminium o duzej wytrzymatosci

Gwarancja: 12 miesiecy

Zakres dostawy: Tuleje centrujgce do mocowania palcow,
materiat montazowy do mocowania chwytaka dla
wariantdw z AKO EN ISO..., instrukcja montazu (instrukcja
obstugi z deklaracjg wtaczenia dostepna online).

Sita chwytania: to arytmetyczna suma poszczegdélnych sit
chwytania przytozonych do kazdej ze szczek chwytaka w
odlegtosci P (zob. ilustracja).

Dtugos¢ palca: jest mierzona od powierzchni referencyjnej
jako odlegtosc¢ P w kierunku gtéwnej osi.

Maksymalna dopuszczalna dtugos$¢ palca obowiazuje do
momentu osiggniecia znamionowego ci$nienia roboczego.
W przypadku wyzszych wartosci cisSnienia dtugosc palca
nalezy odpowiednio zredukowa¢ do momentu osiggniecia
znamionowego ci$nienia roboczego.

Przyktad zastosowania

Chwytak do obstugi szaf sterowniczych

© dostosowany chwytak PLG o dtugim
skoku
® dtugi palec chwytaka

© Szafa sterownicza

Powtarzalnos$¢: okresla sie jako rozktad potozenia
skrajnego w 100 kolejnych skokach.

Czasy zamykania i otwierania: to czasy ruchu samych
szczek bazowych, bez palcdw chwytaka specyficznych dla
danego zastosowania. Nie dotyczy czasu przetgczania
zaworu, czasu napetniania ani czasu reakcji sterownika
PLC, ktdre nalezy uwzglednic przy obliczaniu czaséw cyklu.

Jak dostac sie do konfiguratora online: Dostep do
konfiguratora mozna uzyskac za posrednictwem strony
internetowej SCHUNK lub
https://schunk.com/pl/pl/konfigurator-plg
bezposrednio.

Mocowanie pozycyjne sity trzymajacej: opisuje sume sity
mocujacej na ttoczyskach dwdch zamontowanych
elementéw dociskowych.
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Wiecej w ofercie SCHUNK...

Ponizsze komponenty jeszcze bardziej zwiekszaja
produktywnos¢ produktu — stanowia odpowiedni
dodatek umozliwiajgcy osiggniecie najwyzszego
poziomu funkcjonalnosci, elastycznosci, niezawodnosci
i kontroli produkgji.

Imieniarka narzedzi Zawor podtrzymujacy Indukcyjny czujnik Modut kompensacyjny
cisnienie zblizeniowy

® Wiecej informacji o produktach znajduje sie na stronach tych produktéw lub w witrynie schunk.com.

Opcje i informacje specjalne

Smarowanie do zastosowan w przemysle spozywczym: Produkt zawiera w standardzie srodki smarne dopuszczone do
kontaktu z zywnoscig. Wymagania normy EN 1672-2:2020 nie s3 w petni spetnione. 0Odpowiednie certyfikaty NSF mozna
zobaczyc na stronie https://info.nsf.org/USDA/Listings.asp, korzystajac z informacji o sSrodkach smarnych w instrukcji obstugi.
Komponenty takie jak tozyska toczne, prowadnice liniowe lub amortyzatory nie sg dostarczane ze sSrodkami smarnymi
dopuszczonymi do kontaktu z zywnoscia.
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Konfigurator chwytakow o dtugim skoku

Firma SCHUNK zmienia sposob projektowania chwytakow na zamodwienie pod katem
konkretnego zastosowania.

https:/Ischunk.com/pl/pl/konfigurator-plg

Tylko trzy etapy procesu projektowania chwytaka o dtugim skoku z mozliwoscia indy-
widualnego dostosowania

Etap 1: Konfiguracja chwytaka

w tym wizualizacja podgladu 3D w czasie rzeczywistym

+ Wybér rozmiaru

+ Konfiguracja skoku chwytaka

« Wybdr wariantu (wariant palca, synchronizacja,
mocowanie chwytaka itd.)

« Wybor opcji (ograniczenie skoku, monitorowanie pozycji
itd.)

Krok 2: dane kontakowe

Zaloguj sie online
+ Zaloguj sie dostepem uzytkownika do sklepu SCHUNK lub
+ Zaloguj sie jako gos¢

Krok 3: zakoricz konfiguracje

Pobieranie CAD, prosba o wycene lub zamdwienie

skonfigurowanych palcéw chwytaka

+ Okreslenie liczby chwytakdow

+ Zamow produkt bezposrednio lub

+ Popros o wycene (aby ztozy¢ zaméwienie w firmie
SCHUNK za pomocg zwyktych proceséw zamawiania)

+ Wyslij konfiguracje jako link

+ Pobierz pliki CAD
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Przyktadowe zamowienie
PLG 30 - 250 - 2 - SYN - AKO - KP1.1 - SDV-P1.1 - HBA - SAB - PPD1 - IPM1.1 - IN1.1/6 - INK 80-S

Opis
PLG

Rozmiar
20/30/50/75/120

Skok na szczeke
100 ... 400

Wersja palcowa
1 = krétka dtugosc palca
2 = dtuga dtugosc palca

Synchronizacja

SYN = synchroniczny
0SY = bez synchronizacji
ASY = asynchroniczny

Mocowanie chwytaka

- =nie

APL = ptyta adaptera, jednoczg$ciowa (strona chwytaka)

AKO = ptyta adaptacyjna, kompletna (strona chwytaka + zaslepka)
IS080 = kompletna ptyta adaptera EN SO 9409-1-80-6-M8
1S0100 = kompletna ptyta adaptera EN IS0 9409-1-100-6-M8

1S0125 = kompletna ptyta adaptera EN 1SO 9409-1-125-6-M10
1S0160/M10 = kompletna ptyta adaptera EN ISO

?Slb[i%f)]lﬁ]ﬁo;qgomgletna ptyta adaptera EN ISO
?Slf)%ﬁllmszo;ﬁgo_m;l)?etna ptyta adaptera EN ISO

?S%%f)]lm%o;q(_owr'nlpzletna ptyta adaptera EN I1SO

?5‘6%6]/&1210202113&'4&%% ptyta adaptera EN I1SO
9409-1-250-6-M12

Mocowanie w potozeniu

- =nie

KP1.1 = Mocowanie w potozeniu, w tym wysterowanie (wyjscie kabla w
jill -

RgfnyLjMo)cowanie w pofozeniu, w tym wysterowanie (wyjscie kabla w

RBEWI&%Q Mocowanie w potozeniu, w tym wysterowanie (wyjscie kabla w
pozycji 1.1 2.2)

Zawor podtrzymujacy cisnienie

- = Nie wchodzi w zakres dostawy

SDV-P1.1 = zawér utrzymania ci$nienia SDV-P 10-E zamontowany w pozycji 1.1

SDV-P2.2 = zawdr utrzymania cisnienia SDV-P 10-E zamontowany w pozycji 2.2
SDV-P1.1/2.2 = Zawdr podtrzymujacy cisnienie SDV-P 10-E zamontowany w pozycji 1.1 i 2.2

Ogranicznik skoku

- = Nie wchodzi w zakres dostawy

HBA = ograniczenie skoku w kierunku otwierania
HBI = ograniczenie skoku w kierunku zamykania

HBA/HBI = Ogranicznik skoku w kierunku otwarcia i zamknigcia
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Przyktadowe zamowienie
PLG 30 - 250 - 2 - SYN - AKO - KP1.1 - SDV-P1.1 - HBA - SAB - PPD1 - IPM1.1 - IN1.1/6 - INK 80-S

opcja bocznego montazu czesci do mocowania
- =nie

SAB = opcja bocznego montazu czesci do mocowania

Pneumatyczna jednostka pozycjonujaca
- = Nie wchodzi w zakres dostawy

Indukcyjny system wykrywania potozenia

- = Nie wchodzi w zakres dostawy

IPM1.1 = Indukcyjny uktad pomiaru potozenia montowany w pozycji 1.1 (odczyt GBA 1)

IPM2.2 = Indukcyjny uktad pomiaru potozenia montowany w pozycji 1.1 (odczyt GBA 2)

IPM1.1/2.2 = Indukcyjny uktad pomiaru potozenia montowany w pozycji 1.1 i pozycji 2.2 (odczyt GBA 1 i GBA 2)

Zestaw montazowy indukcyjnego przetgcznika zblizeniowego

- = Nie wchodzi w zakres dostawy

IN1.1/X = Zestaw montazowy dla czujnikéw X zamontowanych w pozycji 1.1
IN1.2/X = Zestaw montazowy dla czujnikéw X zamontowanych w pozycji 1.2
IN2.1/X = Zestaw montazowy dla czujnikéw X zamontowanych w pozycji 2.1
IN2.2/X = Zestaw montazowy dla czujnikéw X zamontowanych w pozycji 2.2

Czujniki indukcyjne

- = Nie wchodzi w zakres dostawy

IN 80-5-M8 = IN 80-S-M8 wchodzi w zakres dostawy i jest zamontowany

IN 80-5-M12 = IN 80-S-M12 wchodzi w zakres dostawy i jest zamontowany
IN 80-S = IN 80-S wchodzi w zakres dostawy i jest zamontowany

IN 80-0-M8 = IN 80-0-M8 wchodzi w zakres dostawy i jest zamontowany
IN 80-0-M12 = IN 80-0-M12 wchodzi w zakres dostawy i jest zamontowany

IN 80-0 = IN 80-0 wchodzi w zakres dostawy i jest zamontowany
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Dane techniczne

Opis

Wersja palcowa

Synchronizacja

Min. skok na szczeke

Maks. skok na szczeke

Sita zamykanialotwierania

Masa*

Dodatkowa masa na skok 1 mm**
Min./znam./maks. cisnienie robocze
(zas zamykania/otwierania*

Maks. dopuszczalna dtugosc palca
Maks. dopuszczalna masa na palec
Stopien ochrony IP

Min./maks. temperatura otoczenia

Powtarzalnos¢

Mocowanie pozycyjne sity trzymajacej ***

Momenty Mx max./My max./Mz max.*

SityFz maks.

[mm]

[mm]
[N]
[kg]
[kel
[bar]
[s]
[mm]
[kg]

[d
[mm]
[N]
[Nm]
N]

Sita chwytania, chwyt sr. zewn.

Maks. obcigzenia

Sita chwytania
-p

LG 120

12000

10000

8000

6000

4000

2000

FN]

L[mm]

200 400

600 800

Dtugosc palca

Sita chwytania, chwyt sr. wewn.

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
technicznych

Sita chwytania

PLG 120

12000

10000

8000

6000

4000

2000

=
“Limm] 200 400 600 800
Dtugos¢ palca

PLG PLG PLG
120-XXX-1-SYN 120-XXX-1-ASY 120-XXX-1-0SY
krétkie krétkie krétkie
Synchron Asynchroniczne bez synchronizacji
100 100 100
400 400 400
11650/12500 11650/12500 11650/12500
98.3 94.6 94.6
0.135 0.135 0.135
21616 21616 21616
1.712.2 1.712.2 1.712.2
280 280 280
35 35 35
30 30 30
5190 5/90 5190
0.03 0.03 0.03
15000 15000 15000
364/1400/560 364/1400/560 364/1400/560
6000 6000 6000

® Podane wartosci momentéw oraz sit sg
wartosciami statycznymi, ktére dotycza
kazdej szczeki bazowej i moga wystepowac
réwnoczesnie. Obcigzenia moga powstac
dodatkowo, opré6cz momentu generowanego
przez samg site uchwytu. Prosze réwniez
zapoznac sie z wykresem momentéw
obcigzenia.

PLG
120-XXX-2-SYN
dtugie
Synchron

100

400
11650/12500
137.7

0.133

21616

1.712.2

800

35

30

5/90

0.03

15000
520/2000/800
7500

PLG
120-XXX-2-ASY
dtugie
Asynchroniczne
100

400
11650/12500
133.9

0.133

21616

1.712.2

800

35

30

5/90

0.03

15000
520/2000/800
7500

PLG
120-XXX-2-0SY
dtugie

bez synchronizacji
100

400
11650/12500
133.9

0.133

21616

1.712.2

800

35

30

5/90

0.03

15000
520/2000/800
7500

® Petne lub uzupetniajace dane techniczne dotyczace wszystkich mozliwos$ci kombinacji podano na arkuszu danych w formacie PDF zgodnie z indywidualna

konfiguracja.

* *dotyczy ukazanego wariantu podstawowego ze skokiem 100 mm na szczeke, bez dodatkowych opcji

** **dotyczy wariantu podstawowego bez opcji dodatkowych

**x *¥x*xdotyczy wariantu z mocowaniem pozycyjnym
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Widok gtéwny PLG 120-...-1-...

200
410 + 2xH
8 umv,} 15,15 G1/4 (2%)
A !
. [ | ]

SN

267

1) M16 (8x — 7 1 200=0.02

410
|
)
i
|

10-0

||A|| K ‘

330+0.02

o
o
——r

°
o

°
T

75+0.02

150+0.02

450

409

358

: J
80,

16 (18%)(72
M12 (18x)

Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknietymi

szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej.

A Potaczenie gtéwne otwdrz
chwytak

B Potaczenie gtdwne zamknij
chwytak

@ Itgcze chwytaka
@ Pasuje do tulei centrujgcych

@ Pasuje do trzpieni centrujgcych

Gtebokos¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Skok na szczeke

Otwory przelotowe potaczen
srubowych
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Widok gtéwny PLG 120-...-2-...
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Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknietymi A Potaczenie gtéwne otwdrz @ Pasuje do trzpieni centrujacych
szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej. chwytak Gtebokoé¢ otworu na tuleje
B Pofaczenie gtéwne zamknij centrujacg w czesci kontrujacej
chwytak Skok na szczeke
(1) tacze chwytaka Otwory przelotowe potaczen
@ Pasuje do tulei centrujacych srubowych

Obciazanie chwilowe

= PLG 120-XXX-1 Mx = PLG 120-XXX-1 Mz
= PLG 120-XXX-2 Mx = PLG 120-XXX-2 Mz

100 150 200 250 300 350 L0oo
H[mm]
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Maksymalne dopuszczalne wystawanie palca Wersja palca: mata dtugosc palca
Y
Lmax
[mn
N
) @ LN
Lo |
£
(G £
N
Y [m m] 50% I-max
Lmax odpowiada maksymalnej dopuszczalnej dtugosci palca, patrz tabela
danych technicznych
W przypadku wariantu z ,dtugim palcem" nie jest dozwolone wysuniecie
boczne.
Mocowanie chwytaka Mocowanie chwytaka bez ptyty adaptera
<1150 N
300 p
200+0.02 &
100 ‘ S
M16 (8x)
5 (Lmee
(73 012 (4x)— Lol |
50.
@ M16 (12x)—]
M16 (16x), ==
Bez ptyty adaptera (nalezy Jednoczesciowa ptyta adaptera @ Itgcze chwytaka Ptyta adaptera o dtugosci
przestrzegac instrukgji (strona chwytaka) @ Pasuje do trzpieni centrujgcych chwytu od 1150 mm do 1450
montazu podanej w ©2 Pyta adaptera, kompletna Ptyta adaptera do dtugosci mm
podreczniku montazu i (strona chwytaka + kolumna) chwytu 11469 mm wiacznie ©2 Ptyta adaptera o dtugosci
obstugi) Pyta adaptera, kompletna chwytu powyzej 1450 mm
(strona chwytaka + 150) ® Nalezy przestrzegac instrukcji montazu podanej w podreczniku

montazu i obstugi.

Mozliwe s3 rézne warianty montazu chwytaka na robotach lub suwnicach.
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Jednoczesciowa ptyta adaptera (strona chwytaka)

Dwuczesciowa ptyta adaptera

<1150
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@ It3cze chwytaka Ptyta adaptera o dtugosci
@ Pasuje do trzpieni centrujacych chwytu od 1150 mm do 1450
Ptyta adaptera do dtugosci mm

chwytu 1149 mm wtacznie ©2) Piyta adaptera o diugosci
chwytu powyzej 1450 mm

Dostarczona ptyta adaptera obejmuje schemat przytaczen srubowych
chwytaka, a takze przytgcze do drugiej ptyty adaptera. Druga ptyta
adaptera musi zosta¢ wyprodukowana przez klienta. Dzigki zastosowaniu
dwuczesciowej ptyty adaptera chwytak mozna réwniez zamontowac i
zamocowac od gory.

Mocowanie w potozeniu

Ptyta adaptera do dtugosci
chwytu 1149 mm wtgcznie

Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu od 1150 mm do 1450
mm

@ Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu powyzej 1450 mm

W wariancie ,kompletna ptyta adaptera (strona chwytaka + kolumna)"
schemat potaczen srubowych ztacza klienta mozna umiesci¢ w drugiej
ptycie adaptera kolumny. Ogranicza to do minimum zakres prac wykony-
wanych przez klienta. W wariancie ,kompletna ptyta adaptera (strona
chwytaka + 1S0)" w ptycie adaptera po stronie robota znajduje sie
kotnierz zgodny z normg EN ISO 9409.
® Rysunek przedstawia pétfabrykat. Mozliwe wzory przykrecania zgodne
znormg EN ISO 9409 podano w konfiguratorze.

Zawor podtrzymujacy cisnienie

‘o
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262.5(07)
o IR RERA e L FE e ay ot D,
g.:,.:,.” H oS0 T -
)
725 + 2xH 7~/
1025 + 2 x H(g7) 2183
o . 15,15 194.5
. 92) ,
@ [ G1/4(3 .
o CICH Swe o) ° 0 ° T
: R =
° : mc o ‘e st) \ ~
! : %)

do wariantu @ Monitorowanie elementéw
.krotkopalcowego” zaciskowych
do wariantu ,,dtugopalcowego"” Gtéwne ztacze mocowania
pozycjonujacego, w tym zawdr
szybkiego odpowietrzania

Dzieki funkcji mocowania statycznego szczeka bazowa w stanie bez
zasilania moze znajdowac sie w potozeniu zacisnietym. Jeden element
zaciskowy (monitorowany za pomoca przetacznika magnetycznego)
zaciska ttoczysko ttoka napedowego w celu niezawodnego mocowania
statycznego. Na rysunku pokazano zmiany wymiaréw wariantéw z
mocowaniem pozycyjnym w poréwnaniu do wariantu pokazanego w
widoku gtéwnym bez mocowania pozycyjnego.

® Wiecej szczegétowych informacji na temat przetacznika magnetycz-
nego mozna znalez¢ w instrukcji montazu i obstugi.

Zawdr podtrzymujacy cisnienie
SDV-pP

Zamontowany fabrycznie zawér utrzymania ciSnienia (wraz z przewodem)
do tymczasowego utrzymania sity chwytu i potozenia w przypadku zaniku
ci$nienia.
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Ogranicznik skoku Opcje bocznego montazu
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Ograniczenie skoku w kierunku Ograniczenie skoku w kierunku @ Pasuje do trzpieni centrujacych Gwint

zamykania otwierania

Opcja montazu na chwytaku niestandardowego, dodatkowego osprzetu.
m.in. kamer, rozdzielaczy czujnikédw lub dysz wydmuchowych Na rysunku
pokazano pozycje dla opcji montazowych.

Chwytak moze by¢ opcjonalnie wyposazony w ograniczenie skoku. Dzigki
swobodnie ustawianym ogranicznikom koricowym skok chwytaka mozna
ograniczy¢ na potrzeby okreslonych zastosowan lub detali. Ograniczyc
mozna kierunek otwierania, zamykania lub opcjonalnie oba kierunki.

Pneumatyczna jednostka pozycjonujaca Indukcyjny system wykrywania potozenia

Pneumatyczna jednostka Indukcyjny system wykrywania Indukcyjny system wykrywania
pozycjonujgca PPD potozenia potozenia

Opcje ,pneumatyczna jednostka pozycjonujaca” mozna wybrac tylko w Opcja ,,indukcyjnego systemu wykrywania potozenia"” umozliwia

potaczeniu z opcjg ,indukcyjny system wykrywania potozenia” analogowy odczyt catego skoku chwytaka.
® Wiecej wymiaréw mozna znalez¢ w konfiguratorze online pod adresem
https://schunk.com/de/de/konfigurator-plg
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Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

Indukcyjny czujnik zblizeniowy Zestaw montazowy tacznie z
uchwytem indukcyjnego
czujnika zblizeniowego

Czujniki mozna wybierac¢ i zamawiac bezposrednio w konfiguratorze. Sa
one nastepnie wstepnie montowane na chwytaku. Alternatywnie czujniki
mozna zamawiac oddzielnie jako czesci zamienne i inne akcesoria (np.
przedtuzenia kabli, rozdzielacze czujnikow itp.), korzystajac z ponizszego
identyfikatora.

Opis Nrid. (zesto w potaczeniu

Indvkagny auikadlizeniony
IN 80-0-M12 0301588

IN 80-0-M8 0301488

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478

INK 80-0 0301551

INK 80-S 0301550

fleprypaenione
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [}

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
moskdomagnada
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

Preguzekala
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-5SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]

KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-SG12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M12 0301776 [
V2-M8 0301775 ([ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Do monitorowania obu potozen potrzebne sg dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajgce i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikdw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswigconym
systemowi czujnikéw.
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