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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i
konfiguracji ELG



ELG

Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Pojedynczy. Mocny. Elastyczny.

Chwytak o dtugim skoku ELG z mozliwoscig indywidual-
nego dostosowania i konfiguracji

Elektryczny dwupalczasty chwytak rdwnolegty o dtugim skoku szczek, duzej sile chwytania i profilowanej prowadnicy

szynowej, przeznaczony do stosowania dtugich palcéw chwytaka

Zakres zastosowania

Indywidualne rozwigzanie dla szerokiej gamy zastosowan w czystych i lekko zabrudzonych srodowiskach dzieki dostosowy-

wanej konfiguracji chwytaka,

Zalety - Korzysci dla uzytkownika

Wysoka elastycznos¢ dtugiemu skokowi szczeki i duzej sile
chwytu

Adaptacyjny silnik napedowy do wszechstronnego zastoso-
wania i tatwej integracji z istniejagcymi koncepcjami
sterowania

Potozenie i sterowany momentem obrotowym ruch chwytaka
Bardzo elastyczne urzadzenie do chwytania komponentow
o réznej geometrii i r6znego typu

Zastosowanie dtugich palcow chwytaka mozliwe dzigki
wysokim momentom maksymalnym profilowanej prowad-
nicy szynowej

Chwytak standardowy do konkretnych zastosowan poprzez

Rozmiary
llosé: & 8.03 .. 56.5 kg

Sita chwytania

Bezlicencyjne i oparte na przegladarce narzedzie internetowe
mozliwe jest jego uzytkowanie bez wtasnego programu
CAD

Atrakcyjne ceny i krétkie terminy realizacji umozliwiajg szybki
i wydajny przebieg procesow projektowych

Zmniejszony wysitek projektowy Proste i szybkie budowanie
indywidualnych chwytakéw o dtugim skoku za pomoca
narzedzia internetowego.

Know-how firmy SCHUNK pozwala zmniejszy¢ Twadj wysitek i
ryzyko

Dane CAD dostepne za naci$nigciem przycisku Mozliwos¢
natychmiastowego zintegrowania chwytaka z projektem

—)

Maks. skok na szczeke
300 .. 400 mm

Min. skok na szczeke
1000 .. 12000 N 100 mm
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Opis dziatania

Serwomotor napedza Srube kulowa poprzez pas zebaty,
ktdry przesuwa liniowo szczeki bazowe potaczone z
nakretkami wrzeciona i profilowanymi prowadnicami.
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(D Naped (® Profilowana prowadnica szynowa
Mozliwos¢ dostosowania serwomotordw wielu réznych wysoce odporna na obcigzenia, niemal bezluzowa
producentéw prowadnica szczeki bazowej dla palcdw o duzej dtugosci
@ Uktad kinematyczny ® Szczeka bazowa
wysoka obcigzalnos¢ i doktadnos¢ dzieki zastosowaniu do podtaczania palcdw chwytaka przeznaczonych dla
sprawdzonego uktadu Sruby kulowej i pasa zebatego specyficznego elementu obrabianego

e —
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Szczegotowy opis dziatania

Indywidualnie konfigurowany skok

Skok kazdej szczeki mozna skonfigurowac zgodnie ze specyfikacja klienta w

zakresie od 100 mm do 400 mm z doktadnoscia do milimetra. (Dla rozmiaru 10

skok jest ograniczony do 300 mm)

@ Wariant o skoku 100 mm na szczeke ~ @ Wariant o skoku 400 mm na
szczeke

Wersja palcowa

Chwytak dostepny jest w dwoch wersjach dtugosci palcéw. Oprocz wariantu

podstawowego z krétkimi palcami mozna réwniez skonfigurowac wariant z

dtugimi palcami do odpowiednich zastosowan.

@ Wariant krétkopalcowy z dwiema ® Wariant dtugopalcowy z czterema
prowadnicami na szczeke bazowa prowadnicami na szczeke bazowa

Synchronizacja

Chwytak mozna skonfigurowac jako wariant synchroniczny i asynchroniczny. W
wariancie synchronicznym obie szczeki bazowe sg wspélnie sterowane przez
serwomotor, a ich ruch jest synchronizowany za pomocg przeciwbieznej sruby
kulowej. W wariancie asynchronicznym istnieje mozliwos$¢ niezaleznego i
oddzielnego sterowania obydwiema szczekami bazowymi. W tym wariancie kazda
szczeka bazowa jest potaczona z jednym z dwdch wymaganych serwomotoréw za
pomocg sruby kulowej i pasa zebatego.

@ Wersja synchroniczna ® Wersja asynchroniczna

Mocowanie chwytaka

Mozliwe sg rézne warianty montazu chwytaka na robotach lub suwnicach.
- S—— B @ lJednoczesciowa ptyta adaptera © Kompletna ptyta adaptera do
: IML_ ¥ _‘ﬁ"* (strona chwytaka) ;T(():;a $rubowego zgodnie z EN SO
J[ - @ Pyta adaptera, kompletna (strona

ﬁ:ﬂ chwytaka + kolumna)
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Mocowanie w potozeniu

Elektryczny hamulec przytrzymujacy uniemozliwia ruch $ruby kulowej, blokujac w
ten sposdb potozenie szczek bazowych. Wariant asynchroniczny wymaga zasto-
sowania dwéch hamulcéw. Do kazdego hamulca przytrzymujacego (ROBA-stop®)
potrzebny jest jeden modut szybkiego przetgczania (ROBA®-brake-checker).
Modut jest objety zakresem dostawy chwytaka.

@ Elektryczny hamulec

T i: przytrzymujacy
UL ;

Opcja montazu na chwytaku niestandardowego, dodatkowego osprzetu. m.in.
kamer, rozdzielaczy czujnikéw lub dysz wydmuchowych Tej opcji nie mozna taczyc
z opcja o ,konstrukcji zoptymalizowanej pod wzgledem ciezaru".

@ Gwint przytaczeniowy do

Pasuje do trzpieni centrujacych
mocowania dodatkowego osprzetu @ | P ey

Optymalizacja masy

Wyciecia w Sciankach bocznych zmniejszaja mase chwytaka nawet 0 15%. Tej
opgji nie mozna taczyc z ,opcjami do montazu bocznego".
@ Wyciecia redukujace mase

Pokrywy

Pokrywy zamykajg chwytak po stronie mocowania. Rozwigzanie to chroni
chwytak przed czynnikami zewnetrznymi. Przytacza silnika umieszczone sg w
odpowiednich wycieciach.

@ Pokrywy @® Przytacze silnika
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Miech

Silniki napedowe

Mieszek zamyka chwytak na boku szczek bazowych. Jest on dostepny jedynie w
potaczeniu z opcjonalng pokrywa i zapewnia jeszcze lepszg ochrone chwytaka
przed czynnikami srodowiskowymi.

@ Pokrywa miecha ® Pokrywy

Do obstugi chwytaka mozna dostosowac rézne silniki napedowe, zapewniajac w
ten sposdb elastyczne sterowanie i proste potaczenie z dostepnymi obecnie
uktadami sterowania.

© Zestaw montazowy dostosowany © dodatkowe silniki: patrz konfigu-
do dane silnika (zawsze w zakresie rator (poza zakresem dostawy)
dostawy)

O Silniki nie zawarte w konfigura-
@ Silniki Bosch lub Siemens (opcjona- torze s3 dostepne na zamdwienie.
Inie wstepnie zmontowane)
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Ogolne informacje dotyczace serii
Zasada dziatania: Naped wrzeciona

Materiat obudowy: Aluminium

Materiat szczeki bazowej: Aluminium

Uruchamianie: elektrycznie poprzez adaptacyjny naped
serwo

Gwarancja: 12 miesiecy

Zakres dostawy: Chwytak w zamdéwionej wersji, zestaw
akcesoriow (tuleje centrujace / szczegdtowa zawartos¢
- patrz instrukcja obstugi) oraz informacje dotyczace
bezpieczenstwa. Instrukcje dotyczace poszczegdlnych
produktéw mozna pobrac ze stron schunk.com/
downloads-manuals.

Sita chwytania: to arytmetyczna suma poszczegdlnych sit
chwytania przytozonych do kazdej ze szczek chwytaka w
odlegtosci P (zob. ilustracja) przy momencie postojowym

silnika.

Staty moment obrotowy: moment postojowy silnika
wymagany do uzyskania okreslonej sity chwytania w
zaleznosci od Srednicy watu silnika Nie nalezy przekraczac
okreslonej wartosci tego momentu obrotowego. W
przypadku wersji asynchronicznej wymagany moment
postojowy nalezy zmniejszy¢ o potowe.

Dtugos¢ palca: jest mierzona od powimgk
jako odlegtosc P w kierunku gtéwnej od

Przyktad zastosowania

Specjalny chwytak o powiekszonym
skoku do przenoszenia pralek w
procesie pakowania na koricu linii

skoku ELG

® Palce przytaczeniowe

Utrzymanie sity chwytania: W przypadku zatrzymania
awaryjnego lub spadku napiecia mozna niezawodnie
podtrzymac site chwytu wynoszacg co najmniej 80%
pierwotnie przytozonej sity chwytu za pomocg elektrycz-
nego hamulca przytrzymujacego (w przypadku silnikow z
hamulcem silnikowym i/lub z wykorzystaniem opcji
mocowania w potozeniu).

Powtarzalnos¢ (pozycjonowanie jednokierunkowe):
rozumiana jako rozrzut rzeczywistych potozen szczek
bazowych wzgledem potozenia docelowego w statych
warunkach, w 100 nastepujacych po sobie cyklach ruchu w
tym samym Kierunku

Czasy zamykania i otwierania: Podczas wykonywania
uchwytu nalezy dostosowac predkos¢ w sposéb opisany w
instrukcji obstugi, tak aby czasy zamykania i otwierania
mogty wzrosnac. Zdefiniowane czasy stanowig jedynie
czasy ruchu szczek podstawowych z maks. predkoscia,
maks. przyspieszeniem bez ograniczen elektrycznych oraz
przy przestrzeganiu maksymalnej dopuszczalnej masy na
palec.

Jak dostac sie do konfiguratora online: Dostep do
konfiguratora mozna uzyskac za posrednictwem strony
internetowej SCHUNK lub
https://schunk.com/pl/pl/konfigurator-elg
bezposrednio.

@ Specjalny chwytak o powiekszonym @ Podawanie materiatu

opakowaniowego
© Dalszy transport zapakowanej

© Doprowadzanie pralki pralki
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Wiecej w ofercie SCHUNK...

Ponizsze komponenty jeszcze bardziej zwiekszaja
produktywnos¢ produktu — stanowia odpowiedni
dodatek umozliwiajgcy osiggniecie najwyzszego
poziomu funkcjonalnosci, elastycznosci, niezawodnosci
i kontroli produkgji.

Imieniarka narzedzi Modut kompensacyjny

® Wiecej informacji o produktach znajduje sie na stronach tych produktéw lub w witrynie schunk.com.

Opcje i informacje specjalne

Elastyczny w wyborze silnika i sterownika: Sterowanie elektryczne odbywa sie za pomocg adaptacyjnego napedu serwo
przy uzyciu typowego, standardowego sterownika, np. firmy Bosch lub Siemens.

tatwosc integracji: tatwosc integracji z systemem sterowania jest zapewniona dzieki mozliwosci podtaczenia zwyktego
serwomotoru.

Identyczne sterowanie: Jak kazda normalna serwoo$, chwytak moze by¢ sterowany bezposrednio i interpolowany z innymi
osiami.

Smarowanie do zastosowan w przemysle spozywczym: Produkt zawiera w standardzie srodki smarne dopuszczone do
kontaktu z zywnos$cig. Wymagania normy EN 1672-2:2020 nie s3 w petni spetnione. Odpowiednie certyfikaty NSF mozna
zobaczyc na stronie https://info.nsf.org/USDA/Listings.asp, korzystajac z informacji o Srodkach smarnych w instrukcji obstugi.
Komponenty takie jak tozyska toczne, prowadnice liniowe lub amortyzatory nie sg dostarczane ze Srodkami smarnymi
dopuszczonymi do kontaktu z zywnoscia.
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Konfigurator chwytakow o dtugim skoku

Firma SCHUNK zmienia sposob projektowania chwytakow na zamodwienie pod katem
konkretnego zastosowania.

https:/Ischunk.com/pl/pl/konfigurator-elg

Tylko trzy etapy procesu projektowania chwytaka o dtugim skoku z mozliwoscia indy-
widualnego dostosowania

Etap 1: Konfiguracja chwytaka

w tym wizualizacja podgladu 3D w czasie rzeczywistym

+ Wybér rozmiaru

+ Konfiguracja skoku chwytaka

« Wybdr wariantu (wariant palca, synchronizacja,
mocowanie chwytaka itd.)

+ Wybdr opcji (mocowanie w pozycji, optymalizacja masy
itd.)

Krok 2: dane kontakowe

Zaloguj sie online
+ Zaloguj sie dostepem uzytkownika do sklepu SCHUNK lub
+ Zaloguj sie jako gos¢

Krok 3: zakoricz konfiguracje

Pobieranie CAD, prosba o wycene lub zamdwienie

skonfigurowanych palcéw chwytaka

+ Okreslenie liczby chwytakdow

+ Zamow produkt bezposrednio lub

+ Popros o wycene (aby ztozy¢ zaméwienie w firmie
SCHUNK za pomocg zwyktych proceséw zamawiania)

+ Wyslij konfiguracje jako link

+ Pobierz pliki CAD
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Przyktadowe zamowienie
ELG 75 - 250 - 2 - SYN - AKO - PKL - ADB - FBA - SAB - GOA - BOSCH - 1

Opis
ELG

Rozmiar
10/30/75/120

Skok na szczeke
100 ... 400

Wersja palcowa
1 = krétka dtugosc palca
2 = dtuga dtugosc palca

Synchronizacja
SYN = synchroniczny
ASY = asynchroniczny

Mocowanie chwytaka

APL = ptyta adaptera, jednoczesciowa (strona chwytaka)

AKO = ptyta adaptacyjna, kompletna (strona chwytaka + zaslepka)
I1S063 = kompletna ptyta adaptera EN ISO 9409-1-63-4-M6

I1S080 = kompletna ptyta adaptera EN SO 9409-1-80-6-M8

1S0100 = kompletna ptyta adaptera EN 1SO 9409-1-100-6-M8
IS0125 = kompletna ptyta adaptera EN ISO 9409-1-125-6-M10
[S0160/M10 = kompletna ptyta adaptera EN IS0 9409-1-160-6-M10
1S0160/M12 = kompletna ptyta adaptera EN 1SO 9409-1-160-11-M12
1S0200/M12 = kompletna ptyta adaptera EN IS0 9409-1-200-6-M12
1S0200/M16 = kompletna ptyta adaptera EN IS0 9409-1-200-12-M16
IS0250/M12 = kompletna ptyta adaptera EN ISO 9409-1-250-6-M12

Mocowanie w potozeniu
- = nie
PKL = mocowanie w potozeniu

Pokrywy
- = nie
ADB = pokrywy

Miech
- = nie
FBA = miech

opcja bocznego montazu czesci do mocowania
- = nie
SAB = opcja bocznego montazu czesci do mocowania
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Przyktadowe zamowienie

ELG 75 - 250 - 2 - SYN - AKO - PKL - ADB - FBA - SAB - GOA - BOSCH - 1

Konstrukcja zoptymalizowana pod

wzgledem cigzaru

- = nie

GOA = konstrukcja zoptymalizowana pod wzgledem cigzaru

Dodatkowy zestaw silnikowy
dla...
BOSCH = silnik BOSCH

SIEMENS = silnik SIEMENS
AllenBradley = silnik Allen Bradley
FANUC = silnik FANUC

KUKA = silnik KUKA

SEW = silnik SEW

MITSUBISHI = silnik MITSUBISHI

inne silniki mozliwe na zamdwienie

Silnik napedowy
- = Silnik napedowy nie wchodzi w zakres dostawy
1 = Silnik napedowy w zakresie dostawy
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Sita chwytania, chwyt sr. zewn. Maks. obcigzenia
Sita chwytania
—ELG10
1200
1050 e
900 e
750
600
450
300
150
< L[mm] 200 400 600 800
Dtugosc palca
Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
Obcigzanie chwilowe technicznych
® Podane wartosci momentéw oraz sit sg
— ELG 10-XXX-1 Mx — ELG 10-XXX-1 Mz P . .
ELG 10-XXX-2 Mx — ELG 10-XXX-2 Mz warto$ciami statycznymi, ktore dotyczg
200 g kazdej szczeki bazowej i moga wystepowac
11;3 ; — réwnoczesnie. Obcigzenia mogg powstac
125 ——— dodatkowo, opré6cz momentu generowanego
T —— . I’ . .
100 e = przez samg site uchwytu. Prosze rowniez
;3 zapoznac sie z wykresem momentéw
— 5 obcigzenia.
£
Z 0
= 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 300
H[mm]
Dane techniczne
Opis ELG 10-XXX-1-SYN ELG 10-XXX-1-ASY ELG 10-XXX-2-SYN ELG 10-XXX-2-ASY
Wersja palcowa krétkie krétkie dtugie dtugie
Synchronizacja Synchron Asynchroniczne Synchron Asynchroniczne
Min. skok na szczeke [mm] 100 100 100 100
Maks. skok na szczeke [mm] 300 300 300 300
Sita chwytania [N] 1000 1000 1000 1000
Utrzymanie min. sity chwytania*** [%] 80 80 80 80
Masa* [kg] 8.03 8.03 10.25 10.25
Dodatkowa masa na skok 1 mm** [kg] 0.02 0.02 0.02 0.02
(zas zamykania/otwierania* [s] 0.65/0.65 0.65/0.65 0.65/0.65 0.65/0.65
Maks. dopuszczalna predko$¢ (pozycjonowanie) [mmis] 200 200 200 200
Maks. dopuszczalna predkosc¢ (chwytanie) [mmls] 10 10 10 10
Powtarzalnos¢ (pozycjonowanie jednokierunkowe) [mm] 0.1 0.1 0.1 0.1
Maks. dopuszczalna dtugos¢ palca [mm] 400 400 800 800
Maks. dopuszczalna masa na palec [kel 11 11 11 11
Min./maks. temperatura otoczenia [oc] 5/55 5155 5155 5/55
Stopien ochrony IP 20 20 20 20
Klasa ochrony IP z miechem L L L L
Moment postojowy (srednica watu 8/9 mm) [Nm] 0.55 0.28 0.55 0.28
Moment postojowy (srednica watu 11/14 mm) [Nm] 0.7 0.35 0.7 0.35
Moment postojowy ($rednica watu 19 mm) [Nm] 0.85 0.43 0.85 0.43
Maks. predkos¢ napedu (Srednica watu 8/9 mm) [1/min] 4000 4000 4000 4000
Maks. predkos¢ napedu (Srednica watu 11/14 mm) [1/min] 3400 3400 3400 3400
Maks. predko$¢ napedu (Srednica watu 19 mm) [1/min] 2800 2800 2800 2800
Momenty Mx max./My max./Mz max.* [Nm] 100/240/150 100/240/150 140/470/200 140/470/200
SityFz maks. [N] 1200 1200 1800 1800

® Petne lub uzupetniajgce dane techniczne dotyczace wszystkich mozliwosci kombinacji podano na arkuszu danych w formacie PDF zgodnie z indywidualna
konfiguracja.

* dotyczy ukazanego wariantu podstawowego ze skokiem 100 mm na szczeke, bez dodatkowych opcji
** dotyczy wariantu podstawowego bez opcji dodatkowych

*** dotyczy stosowania silnikdw z hamulcem silnikowym i/lub podczas korzystania z opcji mocowania w potozeniu
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Widok gtéwny ELG 10-...-1-...
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Rusunelc poxazule chiyiak w wersji podstawowe 2 zamknletymi (1) tacze chwytaka Gtebokos¢ otworu na tuleje

szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej.

@ Ztacze palca centrujaca w czesci kontrujacej
@ Pasuje do tulei centrujacych Skok na szczeke

@73 Pasuje do trzpieni centrujacych Otwory przelotowe potaczen
srubowych

@ Itgcze uziomowe
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Widok gtéwny ELG 10-...-2-...
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Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknietymi
szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej.

Maksymalne dopuszczalne wystawanie palca

@ Itgcze chwytaka

(2) tacze palca
@ Pasuje do tulei centrujacych

@ Gtebokos¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej
Skok na szczeke

Otwory przelotowe potaczen
srubowych

@ Itgcze uziomowe

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Wersja palca: mata dtugosc palca

Y

Lmax

Z [mm]

Y [mm] 50% Liax

[ Dopuszczalny zakres [ Niedopuszczalny zakres

Lmax odpowiada maksymalnej dopuszczalnej dtugosci palca, patrz tabela
danych technicznych




ELG 10

Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Wersja palca: duza dtugos¢ palca

Mocowanie chwytaka

Lmax

Z [mm]

Y [mm]

60% Ly

[ Dopuszczalny zakres [ Niedopuszczalny zakres

Jednoczesciowa ptyta adaptera (strona chwytaka)

Jednoczesciowa ptyta adaptera Pyta adaptera, kompletna
(strona chwytaka) (strona chwytaka + 1S0)

@2 Pyta adaptera, kompletna
(strona chwytaka + kolumna)

Mozliwe sg rézne warianty montazu chwytaka na robotach lub suwnicach.

Dwuczesciowa ptyta adaptera

<441
222

155
130

160+0.02

155

@ Itacze chwytaka
@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Ptyta adaptera do dtugosci
chwytu 440 mm wtgcznie

Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu od 441 mm do 600 mm

@ Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu od 601 mm do 820 mm

Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu powyzej 820 mm

Dostarczona ptyta adaptera obejmuje schemat przytaczen srubowych
chwytaka, a takze przytgcze do drugiej ptyty adaptera. Druga ptyta
adaptera musi zosta¢ wyprodukowana przez klienta. Dzigki zastosowaniu
dwuczesciowej ptyty adaptera chwytak mozna réwniez zamontowac i
zamocowac od gory.

Ptyta adaptera do dtugosci
chwytu 440 mm wtgcznie

Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu od 441 mm do 600 mm

@ Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu od 601 mm do 820 mm

Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu powyzej 820 mm

W wariancie ,kompletna ptyta adaptera (strona chwytaka + kolumna)”
schemat potaczen srubowych ztgcza klienta mozna umiesci¢ w drugiej
ptycie adaptera kolumny. Ogranicza to do minimum zakres prac wykony-
wanych przez klienta. W wariancie ,,kompletna ptyta adaptera (strona
chwytaka + 1S0)" w ptycie adaptera po stronie robota znajduje sie
kotnierz zgodny z normg EN 1SO 9409.

® Rysunek przedstawia p6tfabrykat. Mozliwe wzory przykrecania zgodne
z normg EN 1SO 9409 podano w konfiguratorze.




ELG 10

Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Mocowanie w potozeniu PKL

Pokrywa ADB
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Elektryczny hamulec
przytrzymujacy

Na rysunku pokazano zmiany wymiaréw wariantéw z mocowaniem

pozycyjnym w pordwnaniu do wariantu pokazanego w widoku gtéwnym

bez mocowania pozycyjnego.

® W wersji asynchronicznej zamontowane s dwa hamulce
podtrzymujace. Zakres dostawy kazdego hamulca przytrzymujgcego
obejmuje modut szybkiego przetaczania (urzadzenie do kontroli
hamulca ROBA®) umozliwiajacy sterowanie oraz wymagane kable (do
potaczenia hamulca z modutem szybkiego przetaczania).

Pokrywy Przytgcze silnika

Pokrywy zamykaja chwytak po stronie mocowania. Rozwigzanie to chroni
chwytak przed czynnikami zewnetrznymi. Przytgcza silnika umieszczone
sg w odpowiednich wycieciach.

Miech FBA Opcje bocznego montazu SAB
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. Miech @ Pozycja szczek zamknieta @ Pasuje do trzpieni centrujacych Gwint
(patrz konfigurator)
Pokrywy P & Opcja montazu na chwytaku niestandardowego, dodatkowego osprzetu.

Dtugos¢ chwytaka (patrz
konfigurator)

Mieszek zamyka chwytak na boku szczek bazowych. Jest on dostepny
jedynie w potgczeniu z opcjonalng pokrywg i zapewnia jeszcze lepszg
ochrone chwytaka przed czynnikami srodowiskowymi.

® Wiecej wymiaréw mozna znalez¢ w konfiguratorze online pod adresem
https://schunk.com/shop/pl/pl/konfigurator-elg

m.in. kamer, rozdzielaczy czujnikéw lub dysz wydmuchowych Na rysunku

pokazano pozycje dla opcji montazowych.

® Tej opcji nie mozna taczyc z opcja o , konstrukcji zoptymalizowanej
pod wzgledem ciezaru".




ELG 10

Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji




ELG 30

Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Sita chwytania Maks. obcigzenia
Sita chwytania
= ELG 30
3000
2500
2000
1500
1000
500
E
“Limm] 200 400 600 800
Dtugos¢ palca
Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
Obcigzanie chwilowe technicznych
® Podane wartosci momentéw oraz sit sg
e wartosciami statycznymi, ktére dotycza
250 | | kazdej szczeki bazowej i moga wystepowac
200 S8 réwnoczesénie. OPciqienia moga powstac
150 4l — dodatkowo, oprécz momentu generowanego
100 \Ql\ przez san"nq' site uchwytu. Prosze ré]wniei
— zapoznac sie z wykresem momentow
- 50 obciazenia.
Z 0
= 100 150 200 250 300 350 400
H[mm]
Dane techniczne
Opis ELG 30-XXX-1-SYN ELG 30-XXX-1-ASY ELG 30-XXX-2-SYN ELG 30-XXX-2-ASY
Wersja palcowa krotkie krétkie dtugie dtugie
Synchronizacja Synchron Asynchroniczne Synchron Asynchroniczne
Min. skok na szczeke [mm] 100 100 100 100
Maks. skok na szczeke [mm] 400 400 400 400
Sita chwytania [N] 3000 3000 3000 3000
Utrzymanie min. sity chwytania*** [%] 80 80 80 80
Masa* [kg] 14.7 14.7 20 20
Dodatkowa masa na skok 1 mm** [kg] 0.04 0.04 0.04 0.04
(zas zamykanialotwierania* [s] 0.79/0.79 0.79/0.79 0.79/0.79 0.79/0.79
Maks. dopuszczalna predko$¢ (pozycjonowanie) [mmis] 200 200 200 200
Maks. dopuszczalna predkosc¢ (chwytanie) [mmls] 10 10 10 10
Powtarzalnos¢ (pozycjonowanie jednokierunkowe) [mm] 0.1 0.1 0.1 0.1
Maks. dopuszczalna dtugos¢ palca [mm] 400 400 800 800
Maks. dopuszczalna masa na palec [kel 18 18 18 18
Min./maks. temperatura otoczenia [oc] 5/55 5155 5155 5/55
Stopien ochrony IP 20 20 20 20
Klasa ochrony IP z miechem L L L L
Moment postojowy (srednica watu 8/9 mm) [Nm] 1.32 0.66 1.32 0.66
Moment postojowy (srednica watu 11/14 mm) [Nm] 1.6 0.81 1.6 0.81
Moment postojowy ($rednica watu 19 mm) [Nm] 1.97 0.99 1.97 0.99
Moment postojowy ($rednica watu 24 mm) [Nm] 2.63 1.32 2.63 1.32
Maks. predko$¢ napedu ($rednica watu 8/9 mm) [1/min] 4500 4500 4500 4500
Maks. predkos¢ napedu (Srednica watu 11/14 mm) [1/min] 3800 3800 3800 3800
Maks. predkos¢ napedu (Srednica watu 19 mm) [1/min] 3000 3000 3000 3000
Maks. predkos¢ napedu (Srednica watu 24 mm) [1/min] 2300 2300 2300 2300
Momenty Mx max./My max./Mz max.* [Nm] 145/260/160 145/260/160 210/850/210 210/850/210
SityFz maks. [N] 2500 2500 3500 3500

® Petne lub uzupetniajace dane techniczne dotyczace wszystkich mozliwosci kombinacji podano na arkuszu danych w formacie PDF zgodnie z indywidualna
konfiguracjg.

* dotyczy ukazanego wariantu podstawowego ze skokiem 100 mm na szczeke, bez dodatkowych opcji
** dotyczy wariantu podstawowego bez opcji dodatkowych

*** dotyczy stosowania silnikéw z hamulcem silnikowym i/lub podczas korzystania z opcji mocowania w potozeniu




ELG 30

Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji
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Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknietymi @ Itacze chwytaka Gtebokos¢ otworu na tuleje
szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej. @ Ztacze palca centrujaca w czesci kontrujacej

@ Pasuje do tulei centrujacych Skok na szczeke

@73 Pasuje do trzpieni centrujacych Otwory przelotowe potaczen
srubowych

@ Itgcze uziomowe




ELG 30

Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Widok gtéwny ELG 30-...-2-...
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Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknietymi
szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej.

Maksymalne dopuszczalne wystawanie palca

@ Gtebokos¢ otworu na tuleje
@ Ztacze palca centrujaca w czesci kontrujacej
@ Pasuje do tulei centrujgcych Skok na szczeke

@ Pasuje do trzpieni centrujacych Otwory przelotowe potgczeri
srubowych

@ Itgcze uziomowe

@ Itgcze chwytaka

Wersja palca: mata dtugosc palca

Y

I-max

Z [mm]

Y [mm] 40% Limax

[ Dopuszczalny zakres [ Niedopuszczalny zakres

Lmax odpowiada maksymalnej dopuszczalnej dtugosci palca, patrz tabela
danych technicznych




ELG 30

Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Wersja palca: duza dtugos¢ palca

Mocowanie chwytaka

I-max

Z [mm]

Y [mm]

30% Lpax

[ Dopuszczalny zakres [ Niedopuszczalny zakres

Lmax odpowiada maksymalnej dopuszczalnej dtugosci palca, patrz tabela
danych technicznych

Jednoczesciowa ptyta adaptera (strona chwytaka)

Jednoczesciowa ptyta adaptera Pyta adaptera, kompletna
(strona chwytaka) (strona chwytaka + 1S0)

@2 Pyta adaptera, kompletna
(strona chwytaka + kolumna)

Mozliwe sg rézne warianty montazu chwytaka na robotach lub suwnicach.

Dwuczesciowa ptyta adaptera
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@ Itacze chwytaka
@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Ptyta adaptera do dtugosci
chwytu 607 mm wtgcznie

Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu od 608 mm do 767 mm

@ Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu od 768 mm do 1027 mm

Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu powyzej 1027 mm

Dostarczona ptyta adaptera obejmuje schemat przytaczen srubowych
chwytaka, a takze przytgcze do drugiej ptyty adaptera. Druga ptyta
adaptera musi zosta¢ wyprodukowana przez klienta. Dzigki zastosowaniu
dwuczesciowej ptyty adaptera chwytak mozna réwniez zamontowac i
zamocowac od gory.

Ptyta adaptera do dtugosci
chwytu 607 mm wtgcznie

Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu od 608 mm do 767 mm

@ Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu od 768 mm do 1027 mm

Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu powyzej 1027 mm

W wariancie ,kompletna ptyta adaptera (strona chwytaka + kolumna)”
schemat potaczen srubowych ztgcza klienta mozna umiesci¢ w drugiej
ptycie adaptera kolumny. Ogranicza to do minimum zakres prac wykony-
wanych przez klienta. W wariancie ,,kompletna ptyta adaptera (strona
chwytaka + 1S0)" w ptycie adaptera po stronie robota znajduje sie
kotnierz zgodny z normg EN 1SO 9409.

® Rysunek przedstawia p6tfabrykat. Mozliwe wzory przykrecania zgodne
z normg EN 1SO 9409 podano w konfiguratorze.




ELG 30

Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Mocowanie w potozeniu PKL

Pokrywa ADB
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Elektryczny hamulec
przytrzymujacy

Na rysunku pokazano zmiany wymiaréw wariantéw z mocowaniem

pozycyjnym w pordwnaniu do wariantu pokazanego w widoku gtéwnym

bez mocowania pozycyjnego.

® W wersji asynchronicznej zamontowane s dwa hamulce
podtrzymujace. Zakres dostawy kazdego hamulca przytrzymujgcego
obejmuje modut szybkiego przetaczania (urzadzenie do kontroli
hamulca ROBA®) umozliwiajacy sterowanie oraz wymagane kable (do
potaczenia hamulca z modutem szybkiego przetaczania).

Pokrywy Przytgcze silnika

Pokrywy zamykaja chwytak po stronie mocowania. Rozwigzanie to chroni
chwytak przed czynnikami zewnetrznymi. Przytgcza silnika umieszczone
sg w odpowiednich wycieciach.

Miech FBA Opcje bocznego montazu SAB
(90) (90 (92) (90) 50+0.02 70
G0 (0 (27 (0 50£002_ 70 _
“ / g (s0)m5
/ o — \
00 o 00| ! [ee o 00 | N \
/ ( ) \
\ :eoog 9°°°;; ‘fg \773/65K \\ |
> : ol i o :f‘:’ ! Ln / “
c000c| [c00 00 [ T
00 0 00| | [0e 0 00 (91) e} v] C D) 0 (2) 1
hat b N goe- « |
( ® ° ® ° |
1 |—|—\—|—| 4‘7 RS o o o ® ‘
DO  oe \ f / %8s ©
SV SR S i~ 90)ms =—I0—1
L) s L3 L3 L2 Y-X - — 1
3.5 1 —|.3.5 !
— ol !
/@)
(93)
% 169
. Miech @ Pozycja szczek zamknieta @ Pasuje do trzpieni centrujacych Gwint
(patrz konfigurator)
Pokrywy P & Opcja montazu na chwytaku niestandardowego, dodatkowego osprzetu.

Dtugos¢ chwytaka (patrz
konfigurator)

Mieszek zamyka chwytak na boku szczek bazowych. Jest on dostepny
jedynie w potgczeniu z opcjonalng pokrywg i zapewnia jeszcze lepszg
ochrone chwytaka przed czynnikami srodowiskowymi.

® Wiecej wymiaréw mozna znalez¢ w konfiguratorze online pod adresem
https://schunk.com/shop/pl/pl/konfigurator-elg

m.in. kamer, rozdzielaczy czujnikéw lub dysz wydmuchowych Na rysunku

pokazano pozycje dla opcji montazowych.

® Tej opcji nie mozna taczyc z opcja o , konstrukcji zoptymalizowanej
pod wzgledem ciezaru".




ELG 30

Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji




ELG 75

Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Sita chwytania Maks. obcigzenia
Sita chwytania
—ELGT5
8000
7000
6000
5000
4000
3000
2000
1000
=)
w
Llmm] 200 400 600 800
Dtugosc palca
Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
Obcigzanie chwilowe technicznych
® Podane wartosci momentéw oraz sit sg
—ELG 75-XXX-1Mx = ELG 75-XXX-1 Mz P s
ELG 75-XXX-2 Mx  — ELG 75-XXX-2 Mz warto$ciami statycznymi, ktore dotyczg
700 kazdej szczeki bazowej i moga wystepowac
600 réwnoczesnie. Obcigzenia moga powstac
500 R dodatkowo, oprécz momentu generowanego
:gg P przez samg site uchwytu. Prosze réwniez
200 ——— zapoznac sie z wykresem momentéw
— 100 obcigzenia.
£ o
= 100 150 200 250 300 350 400
H[mm]
Dane techniczne
Opis ELG 75-XXX-1-SYN ELG 75-XXX-1-ASY ELG 75-XXX-2-SYN ELG 75-XXX-2-ASY
Wersja palcowa krotkie krétkie dtugie dtugie
Synchronizacja Synchron Asynchroniczne Synchron Asynchroniczne
Min. skok na szczeke [mm] 100 100 100 100
Maks. skok na szczeke [mm] 400 400 400 400
Sita chwytania [N] 7500 7500 7500 7500
Utrzymanie min. sity chwytania*** [%] 80 80 80 80
Masa* [kg] 4.5 24.5 32.9 32.9
Dodatkowa masa na skok 1 mm** [kg] 0.06 0.06 0.06 0.06
(zas zamykanialotwierania* [s] 0.91/0.91 0.91/0.91 0.91/0.91 0.91/0.91
Maks. dopuszczalna predko$¢ (pozycjonowanie) [mmis] 180 180 180 180
Maks. dopuszczalna predkosc¢ (chwytanie) [mmls] 10 10 10 10
Powtarzalnos¢ (pozycjonowanie jednokierunkowe) [mm] 0.1 0.1 0.1 0.1
Maks. dopuszczalna dtugos¢ palca [mm] 240 240 800 800
Maks. dopuszczalna masa na palec [kel 28 28 28 28
Min./maks. temperatura otoczenia [oc] 5/55 5155 5155 5/55
Stopien ochrony IP 20 20 20 20
Klasa ochrony IP z miechem L L L L
Moment postojowy (srednica watu 8/9 mm) [Nm] 2.8 1.4 2.8 1.4
Moment postojowy (srednica watu 11/14 mm) [Nm] 3.4 1.7 3.4 1.7
Moment postojowy ($rednica watu 19 mm) [Nm] 4.2 2.1 4.2 2.1
Moment postojowy ($rednica watu 22 mm) [Nm] 4.6 2.3 4.6 2.3
Moment postojowy (srednica watu 24 mm) [Nm] 5.6 2.8 5.6 2.8
Maks. predko$¢ napedu ($rednica watu 8/9 mm) [1/min] 4800 4800 4800 4800
Maks. predkos¢ napedu (Srednica watu 11/14 mm) [1/min] 4000 4000 4000 4000
Maks. predkos¢ napedu (Srednica watu 19 mm) [1/min] 3200 3200 3200 3200
Maks. predkos¢ napedu (Srednica watu 22 mm) [1/min] 2700 2700 2700 2700
Maks. predkos¢ napedu (Srednica watu 24 mm) [1/min] 2400 2400 2400 2400
Momenty Mx max./My max./Mz max.* [Nm] 210/350/330 210/350/330 270/1100/580 270/1100/580
SityFz maks. [N] 3000 3000 5000 5000

® Petne lub uzupetniajace dane techniczne dotyczace wszystkich mozliwos$ci kombinacji podano na arkuszu danych w formacie PDF zgodnie z indywidualna
konfiguracja.
* dotyczy ukazanego wariantu podstawowego ze skokiem 100 mm na szczeke, bez dodatkowych opgji

** dotyczy wariantu podstawowego bez opcji dodatkowych




ELG 75

Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Widok gtéwny ELG 75-...~1-...
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Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknigtymi @ Ztacze chwytaka Gteboko$¢ otworu na tuleje
szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej. @ Ztacze palca centrujaca w czesci kontrujacej

@ Pasuje do tulei centrujacych Skok na szczeke

@73 Pasuje do trzpieni centrujacych Otwory przelotowe potaczen
srubowych

@ Itgcze uziomowe




ELG 75

Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Widok gtéwny ELG 75-...-2-...

10 A nAl 40 (5x) s
, o
/ ) +
[0o0 OoQl 696 | 698 wn
= 5 f°¢.°¢ ¢.°v¢,°¢0/°.¢.°,}. .¢v°1.°f 5 = ‘ : i i v 1 O ~N
0,0, .0.0 .| 0.0. .0.0 . : .
L fode 2Tt desl ||
i g?eﬁ” "’:"oab g’ o;‘o’é” ’é'oqég?’:’ / i
S 106969 0% 0 0900 0o FF—2
ISHe) e 225
179
455+2 x H 158
Q 200+0.02
| | B
- D ip® 4520
g ) o ° @ — i
— o |
& e %8s © g @
- vi | Py 134
} * ?
o) P
0 220 - |
o 2
w M10 (28x)
o © i © @)5
©°0 - Q@0 * 184
= P
o T .
S L, T
© © (€] © ©
! & ¢
o
7 200£0.02 @13 (104(91)(1)
3 240
@8 (24(73)
Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknietymi @ Itacze chwytaka @ Gtebokos¢ otworu na tuleje
szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej. @ Ztacze palca centrujaca w czesci kontrujacej
@ Pasuje do tulei centrujacych Skok na szczeke
@3 Pasuje do trzpieni centrujacych Otwory przelotowe potaczen
srubowych
@ Itgcze uziomowe
Maksymalne dopuszczalne wystawanie palca Wersja palca: mata dtugosc palca

Y

M I-max

Lo |
£
S
b
~ o)
Y [mm] 30% Liax
[ Dopuszczalny zakres [ Niedopuszczalny zakres

Lmax odpowiada maksymalnej dopuszczalnej dtugosci palca, patrz tabela
danych technicznych
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Wersja palca: duza dtugos¢ palca

Mocowanie chwytaka

I-max

Z [mm]

Y [mm]

25% L

[ Dopuszczalny zakres [ Niedopuszczalny zakres

Jednoczesciowa ptyta adaptera (strona chwytaka)

Jednoczesciowa ptyta adaptera Pyta adaptera, kompletna
(strona chwytaka) (strona chwytaka + 1S0)

@2 Pyta adaptera, kompletna
(strona chwytaka + kolumna)

Mozliwe sg rézne warianty montazu chwytaka na robotach lub suwnicach.

Dwuczesciowa ptyta adaptera
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Ptyta adaptera od 674 mm do
873 mm dtugosci chwytu

@ Ptyta adaptera od 874 mm do
1093 mm dtugosci chwytu

Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu powyzej 1093 mm

@ Itacze chwytaka
@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Ptyta adaptera do dtugosci
chwytu 673 mm wtgcznie

Dostarczona ptyta adaptera obejmuje schemat przytaczen srubowych
chwytaka, a takze przytgcze do drugiej ptyty adaptera. Druga ptyta
adaptera musi zosta¢ wyprodukowana przez klienta. Dzigki zastosowaniu
dwuczesciowej ptyty adaptera chwytak mozna réwniez zamontowac i
zamocowac od gory.

@ Ptyta adaptera od 874 mm do
1093 mm dtugosci chwytu

Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu powyzej 1093 mm

Ptyta adaptera do dtugosci
chwytu 673 mm wtgcznie
Ptyta adaptera od 674 mm do
873 mm dtugosci chwytu

W wariancie ,kompletna ptyta adaptera (strona chwytaka + kolumna)”
schemat potaczen srubowych ztgcza klienta mozna umiesci¢ w drugiej
ptycie adaptera kolumny. Ogranicza to do minimum zakres prac wykony-
wanych przez klienta. W wariancie ,,kompletna ptyta adaptera (strona
chwytaka + 1S0)" w ptycie adaptera po stronie robota znajduje sie
kotnierz zgodny z normg EN 1SO 9409.

® Rysunek przedstawia p6tfabrykat. Mozliwe wzory przykrecania zgodne
z normg EN 1SO 9409 podano w konfiguratorze.
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Mocowanie w potozeniu PKL

Pokrywa ADB
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Elektryczny hamulec
przytrzymujacy

Na rysunku pokazano zmiany wymiaréw wariantéw z mocowaniem

pozycyjnym w pordwnaniu do wariantu pokazanego w widoku gtéwnym

bez mocowania pozycyjnego.

® W wersji asynchronicznej zamontowane s dwa hamulce
podtrzymujace. Zakres dostawy kazdego hamulca przytrzymujgcego
obejmuje modut szybkiego przetaczania (urzadzenie do kontroli
hamulca ROBA®) umozliwiajacy sterowanie oraz wymagane kable (do
potaczenia hamulca z modutem szybkiego przetaczania).

Pokrywy Przytgcze silnika

Pokrywy zamykaja chwytak po stronie mocowania. Rozwigzanie to chroni
chwytak przed czynnikami zewnetrznymi. Przytgcza silnika umieszczone
sg w odpowiednich wycieciach.

Miech FBA Opcje bocznego montazu SAB
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. Miech @ Pozycja szczek zamknieta
Pokrywy (patrz konfigurator)

Dtugos¢ chwytaka (patrz
konfigurator)

Mieszek zamyka chwytak na boku szczek bazowych. Jest on dostepny
jedynie w potgczeniu z opcjonalng pokrywg i zapewnia jeszcze lepszg
ochrone chwytaka przed czynnikami srodowiskowymi.

® Wiecej wymiaréw mozna znalez¢ w konfiguratorze online pod adresem
https://schunk.com/shop/pl/pl/konfigurator-elg

@ Pasuje do trzpieni centrujacych Gwint

Opcja montazu na chwytaku niestandardowego, dodatkowego osprzetu.

m.in. kamer, rozdzielaczy czujnikéw lub dysz wydmuchowych Na rysunku

pokazano pozycje dla opcji montazowych.

® Tej opcji nie mozna taczyc z opcja o , konstrukcji zoptymalizowanej
pod wzgledem ciezaru".
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji




ELG 120

Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Sita chwytania Maks. obcigzenia
Sita chwytania
—ELG 120
12000
10000
8000
6000
4000
2000
E‘
“Limml 200 400 600 800
Dtugosc palca
Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
technicznych
® Podane wartosci momentéw oraz sit sg
ool ol wartosciami statycznymi, ktére dotycza
800 kazdej szczeki bazowej i moga wystepowac
(Zgg T~ réwnoczesnie. Obcigzenia mogg powstac
500 dodatkowo, opré6cz momentu generowanego
400 == —_—— przez samg site uchwytu. Prosze réwniez
igg s zapoz-nac’ sie z wykresem momentow
=100 obcigzenia.
Z 0
= 100 150 200 250 300 350 400
H[mm]
Dane techniczne
Opis ELG 120-XXX-1-SYN ELG 120-XXX-1-ASY ELG 120-XXX-2-SYN ELG 120-XXX-2-ASY
Wersja palcowa krétkie krétkie dtugie dtugie
Synchronizacja Synchron Asynchroniczne Synchron Asynchroniczne
Min. skok na szczeke [mm] 100 100 100 100
Maks. skok na szczeke [mm] 400 400 400 400
Sita chwytania [N] 12000 12000 12000 12000
Utrzymanie min. sity chwytania*** [%] 80 80 80 80
Masa* [kg] 42 42 56.5 56.5
Dodatkowa masa na skok 1 mm** [kg] 0.09 0.09 0.09 0.09
(zas zamykania/otwierania* [s] 0.98/0.98 0.98/0.98 0.98/0.98 0.98/0.98
Maks. dopuszczalna predko$¢ (pozycjonowanie) [mmis] 170 170 170 170
Maks. dopuszczalna predkosc¢ (chwytanie) [mmls] 10 10 10 10
Powtarzalnos¢ (pozycjonowanie jednokierunkowe) [mm] 0.1 0.1 0.1 0.1
Maks. dopuszczalna dtugos¢ palca [mm] 300 300 800 800
Maks. dopuszczalna masa na palec [kel 35 35 35 35
Min./maks. temperatura otoczenia [oc] 5/55 5155 5155 5/55
Stopien ochrony IP 20 20 20 20
Klasa ochrony IP z miechem L L L L
Moment postojowy (srednica watu 8/9 mm) [Nm] 3.58 1.79 3.58 1.79
Moment postojowy (srednica watu 11/14 mm) [Nm] 4.38 2.19 4.38 2.19
Moment postojowy ($rednica watu 19 mm) [Nm] 5.37 2.69 5.37 2.69
Moment postojowy ($rednica watu 22 mm) [Nm] 6.3 3.15 6.3 3.15
Moment postojowy (srednica watu 24 mm) [Nm] 7.16 3.58 7.16 3.58
Maks. predko$¢ napedu ($rednica watu 8/9 mm) [1/min] 5600 5600 5600 5600
Maks. predkos¢ napedu (Srednica watu 11/14 mm) [1/min] 4600 4600 4600 4600
Maks. predkos¢ napedu (Srednica watu 19 mm) [1/min] 3800 3800 3800 3800
Maks. predkos¢ napedu (Srednica watu 22 mm) [1/min] 3200 3200 3200 3200
Maks. predkos¢ napedu (Srednica watu 24 mm) [1/min] 2800 2800 2800 2800
Momenty Mx max./My max./Mz max.* [Nm] 330/600/500 330/600/500 450/1400/750 450/1400/750
SityFz maks. [N] 4000 4000 7500 7500

® Petne lub uzupetniajace dane techniczne dotyczace wszystkich mozliwos$ci kombinacji podano na arkuszu danych w formacie PDF zgodnie z indywidualna
konfiguracja.

* dotyczy ukazanego wariantu podstawowego ze skokiem 100 mm na szczeke, bez dodatkowych opgji

** dotyczy wariantu podstawowego bez opcji dodatkowych




ELG 120

Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Widok gtéwny ELG 120-...-1-...
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Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknietymi @ Ztacze chwytaka Skok na szczeke

szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej. @ Ztacze palca Otwory przelotowe potaczer
@ Pasuje do tulei centrujgcych srubowych
@73 Pasuje do trzpieni centrujacych @ Itgcze uziomowe
Gtebokos¢ otworu na tuleje Wysokos¢ jednoczesciowej
centrujgca w czesci kontrujacej ptyty adaptera (patrz

Konfigurator)
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Widok gtéwny ELG 120-...-2-...
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Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknietymi @ Ztacze chwytaka Skok na szczeke
szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej. @ Ztacze palca Otwory przelotowe potaczer
@ Pasuje do tulei centrujgcych srubowych
@73 Pasuje do trzpieni centrujacych © tacze uziomowe
Gtebokos¢ otworu na tuleje Wysokos¢ jednoczesciowej
centrujgca w czesci kontrujacej ptyty adaptera (patrz

Konfigurator)
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Maksymalne dopuszczalne wystawanie palca Wersja palca: mata dtugosc palca
Y
H Lmax
N

~

1S

S

d

~ o,

Y [mm] 30% Linay
. Dopuszczalny zakres . Niedopuszczalny zakres
Lmax odpowiada maksymalnej dopuszczalnej dtugosci palca, patrz tabela

danych technicznych

Wersja palca: duza dtugosc palca Mocowanie chwytaka
I-max
=
1S
e
N
Y [mm] 20% Lpnay
[ Niedopuszczalny zakres Jednoczeéciowa ptyta adaptera Pyta adaptera, kompletna
(strona chwytaka) (strona chwytaka + 1S0)

@2 Pyta adaptera, kompletna
(strona chwytaka + kolumna)

Mozliwe sg rézne warianty montazu chwytaka na robotach lub suwnicach

[ Dopuszczalny zakres
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Jednoczesciowa ptyta adaptera (strona chwytaka)

Dwuczesciowa ptyta adaptera
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@ It3cze chwytaka
@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Ptyta adaptera do dtugosci
chwytu 771 mm wtgcznie

Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu od 772 mm do 971 mm

©2 Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu od 971 mm do 1191 mm

Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu powyzej 1191 mm

Dostarczona ptyta adaptera obejmuje schemat przytaczen srubowych
chwytaka, a takze przytacze do drugiej ptyty adaptera. Druga ptyta
adaptera musi zosta¢ wyprodukowana przez klienta. Dzieki zastosowaniu
dwuczesciowej ptyty adaptera chwytak mozna réwniez zamontowac i
zamocowac od gory.

Mocowanie w potozeniu PKL

Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu od 772 mm do 971 mm

©2 Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu od 971 mm do 1191 mm

Ptyta adaptera o dtugosci
chwytu powyzej 1191 mm

@ It3cze chwytaka
@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Ptyta adaptera do dtugosci
chwytu 771 mm wtgcznie

W wariancie ,kompletna ptyta adaptera (strona chwytaka + kolumna)”
schemat potaczen srubowych ztgcza klienta mozna umiesci¢ w drugiej
ptycie adaptera kolumny. Ogranicza to do minimum zakres prac wykony-
wanych przez klienta. W wariancie ,,kompletna ptyta adaptera (strona
chwytaka + 1S0)" w ptycie adaptera po stronie robota znajduje sig
kotnierz zgodny z norma EN IS0 9409.
® Rysunek przedstawia p6tfabrykat. Mozliwe wzory przykrecania zgodne
znormg EN ISO 9409 podano w konfiguratorze.

Pokrywa ADB
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Elektryczny hamulec
przytrzymujgcy

Na rysunku pokazano zmiany wymiaréw wariantdw z mocowaniem

pozycyjnym w poréwnaniu do wariantu pokazanego w widoku gtéwnym

bez mocowania pozycyjnego.

® W wersji asynchronicznej zamontowane s3 dwa hamulce
podtrzymujace. Zakres dostawy kazdego hamulca przytrzymujacego
obejmuje modut szybkiego przetaczania (urzadzenie do kontroli
hamulca ROBA®) umozliwiajacy sterowanie oraz wymagane kable (do
potaczenia hamulca z modutem szybkiego przetaczania).

Pokrywy Przytacze silnika

Pokrywy zamykaja chwytak po stronie mocowania. Rozwigzanie to chroni
chwytak przed czynnikami zewnetrznymi. Przytacza silnika umieszczone
sg w odpowiednich wycieciach.
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Chwytak o dtugim skoku z mozliwoscig indywidualnego dostosowania i konfiguracji

Miech FBA Opcje bocznego montazu SAB
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@ Pozycja szczek zamknieta
(patrz konfigurator)

Dtugos$c¢ chwytaka (patrz
konfigurator)

. Miech
Pokrywy

Mieszek zamyka chwytak na boku szczek bazowych. Jest on dostepny
jedynie w potgczeniu z opcjonalng pokrywg i zapewnia jeszcze lepszg
ochrone chwytaka przed czynnikami $rodowiskowymi.

® Wiecej wymiaréw mozna znaleZ¢ w konfiguratorze online pod adresem
https://schunk.com/shop/pl/pl/konfigurator-elg

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Gwint

Opcja montazu na chwytaku niestandardowego, dodatkowego osprzetu.
m.in. kamer, rozdzielaczy czujnikédw lub dysz wydmuchowych Na rysunku
pokazano pozycje dla opcji montazowych.

® Tej opcji nie mozna taczyc z opcja o ,konstrukcji zoptymalizowanej

pod wzgledem ciezaru".
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