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SCHUNK ‘o °
Superior Clamping and Gripping

Informacje o produkcie
Ptaski modut obrotowy RM-F



RM-F

Ptaski modut obrotowy

Modutowy. Szybki. Wysoka wydajnosc.
Maty modut obrotowy RM-f

Lekki modut pneumatyczny do zadan wymagajacych szybkich ruchéw skretnych

Zakres zastosowania

Do zastosowan w czystych lub lekko zanieczyszczonych warunkach, jak np. obszar montazu lub pakowania, badz gdy
wymagane sg szybkie cykle ruchu.
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Zalety — Korzysci dla uzytkownika

Ptynna regulacja kata obrotu w catym zakresie obrotu Wyb6r elektronicznych czujnikow magnetycznych lub
indukcyjnych czujnikéw zblizeniowych zapewnia szeroka

Mechanizm z podwéjnym ttokiem Bezzakresowe pozycje o - ; = e
roznorodno$¢ monitorowania pofozenia

korncowe oraz wysoka powtarzalnosc
Standardowe otwory montazowe pozwala tworzyc

dowolne kombinacje z innymi komponentami systemu
modutowego

Wbudowane amortyzatory z regulowana charakterystyka
ttumienia Dla optymalnej amortyzacji

Opcja “bezstopniowej regulacji pozycji sSrodkowej"
mozliwa dzieki uzyciu ogranicznika posredniego

il n

Powtarzalnos¢
0.082 .. 0.15°

Kat obrotu
185 .. 190°

Rozmiary Ciezar
llosc: 6 0.046 .. 1.6 kg

Moment obrotowy
0.05 .. 1.9 Nm
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Ptaski modut obrotowy

Opis dziatania

Po zastosowaniu cisnienia dwa ttoki pneumatyczne
przesuwajg swoje czota w linii prostej w swoich otworach,
tym samym obracajac zebnik dzigki zgbkowaniom na ich

bokach.

(D Naped 3 Schemat montazu
Pneumatyczny, wydajny naped dwuttokowy Catkowita integracja z systemem modutowym

@ Uktad kinematyczny ® Amortyzowanie potozenia skrajnego
Mechanizm zebatkowy dla zapewnienia zmniejszonego Regulacja wtasciwosci ttumienia poprzez regulacje skoku
przeniesienia luzu sity napedowej na ruch skretny ttumika

(® Regulacja kata obrotu
zapewnia wiekszg elastycznos¢ potozenia skrajnego

e —
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Ptaski modut obrotowy

Ogolne informacje dotyczgce serii
Materiat obudowy: Stop aluminium, anodowany
Uruchamianie: pneumatyczne, przy uzyciu przefiltrowa-
nego sprezonego powietrza wg 1S0 8573-1:2010 [7:4:4].
Zasada dziatania: Mechanizm zebatkowy z podwéjnym
ttokiem

Zakres dostawy: Gotowe do pracy bez wspornika na
przetacznik zblizeniowy oraz bez przetgcznika
zblizeniowego

Gwarancja: 24 miesigce

Powtarzalnos¢: okresla sie jako rozktad potozenia
skrajnego w 100 kolejnych cyklach.

Przyktad zastosowania

tadowanie i roztadowywanie pneumaty-
czne z trzema modutami obrotowymi do
matych detali

©® Chwytak do matych komponentéw
MPC

® Modut obrotowy RM-F

©® Modut liniowy LM

@ System osadzania kolumnowego

Pozycja watka zebatego: jest zawsze pokazana jako lewe,
skrajne potozenie Watek obraca sie w prawo, zgodnie z
ruchem wskazowek zegara. Strzatka wyraznie wskazuje
kierunek obrotu.

Schemat potaczenia Srubowego watka zebatego: Przy
ustawianiu kata obrotu mniejszego niz 90°C, lewy ograni-
cznik musi by¢ catkowicie wkrecony. Oznacza to, ze lewe
potozenie skrajne posiada schemat ztgcza srubowego na
zebniku, ktdry jest obracany zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara 0 90°C wzgledem widoku gtéwnego, ktéry przeds-
tawia kat obrotu wynoszacy 180°C.

Uktad lub obliczenia kontrolne: W celu konfiguracji lub
obliczen sterowniczych jednostek zalecamy zastosowanie
oprogramowanie Toolbox, ktore jest dostepne w inter-
necie. Nalezy wykonac obliczenia kontrolne dla wybranej
jednostki, aby zapobiec przecigzeniu.
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Ptaski modut obrotowy

Wiecej w ofercie SCHUNK...

Ponizsze komponenty jeszcze bardziej zwiekszaja
produktywnos¢ produktu — stanowia odpowiedni
dodatek umozliwiajgcy osiggniecie najwyzszego
poziomu funkcjonalnosci, elastycznosci, niezawodnosci
i kontroli produkgji.

scHUNK! =

Chwytak do matych Modut chwytajgco-obrotowy Modut liniowy Jednostka
komponentéw podnoszgco-umieszczajgca

Przetgczniki magnetyczne Zawor podtrzymujacy Ogranicznik posredni System osadzania
cisnienie kolumnowego

Indukcyjne wytgczniki Mocowane za pomocg $rub
zblizeniowe

® Wiecej informacji o produktach znajduje sie na stronach tych produktédw lub w witrynie schunk.com.

Opcje i informacje specjalne

Wersja z potozeniem posrednim RZ: Poprzez zamocowanie dwdéch pneumatycznie wzbudzanych cylindréw mozliwe jest
zastosowanie potozenia posredniego, ktére mozna elastycznie regulowac w catym zakresie obrotu.

System modutowy: Standardowo modut ten mozna potaczy¢ z r6znymi komponentami systemu modutowego. Z checia
udzielimy pomocy.
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Ptaski modut obrotowy

Dane techniczne

Opis

Identyfikator

Kat obrotu [°]
Regulacja pozycji koricowej [l
Moment obrotowy [Nm]

Liczba potozeri posrednich

Stopien ochrony IP

Cigzar [kg]
Zuzycie ptynu (2 x kat znam.) [em3]
Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar]
Min./maks. temperatura otoczenia [eq]
Powtarzalnos¢ []
Wymiary Xx Y x Z [mm]

Maks. dopuszczalna bezwtadnos¢ J*

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Moment bezwtadnosci Cykle na godzine
[/h] 1000 2000 3000 4000
60
50 % //
40
s — RM 06 [s]
30 =
< == RM 06 [1/h]
20 S
&
= [8] 0.5 1.0
Czas obrotu

* *Schematy obowiazuja dla modutéw
podstawowych oraz uktadéw z pionowa osia
obrotowg, a takze dla catkowicie wycentro-
wanych obcigzeniami z poziomg 0sig
obrotowa i cisnieniem roboczym
wynoszacym 6 bar. Nalezy kontrolowac czasy
obrotu w odniesieniu do dtawienia, w
przeciwnym razie moze dojs¢ do redukgji
zywotnosci. Chetnie pomozemy w projekto-
waniu rozwigzan dla innych zastosowania.
Ponadto obrotowe narzedzie do projekto-
wania SCHUNK jest dostepne online.

RM 06
0313017
185.0
90.0
0.05
brak

40
0.046
0.656
31618
5160
0.082
77.6x18x 19

My 0.8 Nm
maks.

B Fz maks.50 N

® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi i moga wystepowac
réwnoczesnie. Dtawienie jest konieczne, aby
zapewnic¢ wykonanie ruchu obrotowego bez
udaru lub odbijania. W przeciwnym razie
zywotno$¢ ulegnie skroceniu.

® W celu konfiguracji modutdéw obrotowych zalecamy zastosowanie oprogramowanie Toolbox, ktére jest dostepne w internecie. Weryfikacja rozmiaru
wybranego modutu jest bezwzglednie konieczna, gdyz inaczej moze dojs¢ do przecigzenia.
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Ptaski modut obrotowy

Gtowny widok
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Na rysunku przedstawiono standardowg konstrukcje modutu bez

uwzglednienia wymiaréw opcji opisanych ponizej.

® Cisnieniowy zawor serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w
przypadku utraty cisnienia (patrz czes¢ katalogu pod nazwa

Akcesoria").

A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie,
obrét sitownika obrotowego
zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara

B, b Ztacze gtdwne / bezposrednie,
obrét sitownika obrotowego
przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara

@ It3cze modutu obrotowego

@ Element przytaczeniowy

@ Wyjscie przewodu

@ 0twor przelotowy

@ Pasuje do tulei centrujacych

@ Pasuje do trzpieni centrujgcych

Gtebokos¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Indukcyjne wytaczniki
zblizeniowe
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Ptaski modut obrotowy

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

/ Ve
==

Monitorowanie potozenia skrajnego jest dostepne bezposrednio na
module dzieki zastosowaniu indukcyjnych przetacznikdw zblizeniowych.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
IN 30L-S-M8-PNP 1001274
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 (]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 °
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® 0gdlnie konieczne sg dwa czujniki na modut obrotowy, a takze
opcjonalne kable przedtuzeniowe.
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Ptaski modut obrotowy
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Ptaski modut obrotowy

Dane techniczne

Opis

Identyfikator

Kat obrotu [°]
Regulacja pozycji koricowej [l
Moment obrotowy [Nm]

Liczba potozeri posrednich

Stopien ochrony IP

Cigzar [kg]
Zuzycie ptynu (2 x kat znam.) [em3]
Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar]
Min./maks. temperatura otoczenia [eq]
Powtarzalnos¢ []
Wymiary Xx Y x Z [mm]

Maks. dopuszczalna bezwtadnos¢ J*

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Moment bezwtadnosci Cykle na godzine
[1/h] 2000 3000 4000 5000
100
75 5
— RM 08 [s]
50 y
/ \ -- RM 08 [1/h]
&
Z[s] 01 02 03 o4 05
Czas obrotu

* *Schematy obowiazuja dla modutéw

podstawowych oraz uktadéw z pionowa osia
obrotowg, a takze dla catkowicie wycentro-
wanych obcigzeniami z poziomg 0sig
obrotowa i cisnieniem roboczym
wynoszacym 6 bar. Nalezy kontrolowac czasy
obrotu w odniesieniu do dtawienia, w
przeciwnym razie moze dojs¢ do redukgji
zywotnosci. Chetnie pomozemy w projekto-
waniu rozwigzan dla innych zastosowania.
Ponadto obrotowe narzedzie do projekto-
wania SCHUNK jest dostepne online.

RM 08
0313018
185.0
90.0
0.107
brak

40
0.091
1.4
31618
5160
0.084
90.6 x 22 x 25.5

My 3 Nm

[l Fz maks.120 N

maks.

® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi i moga wystepowac
réwnoczesnie. Dtawienie jest konieczne, aby
zapewnic¢ wykonanie ruchu obrotowego bez
udaru lub odbijania. W przeciwnym razie
zywotno$¢ ulegnie skroceniu.

® W celu konfiguracji modutdéw obrotowych zalecamy zastosowanie oprogramowanie Toolbox, ktére jest dostepne w internecie. Weryfikacja rozmiaru
wybranego modutu jest bezwzglednie konieczna, gdyz inaczej moze dojs¢ do przecigzenia.
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Ptaski modut obrotowy

Gtowny widok

B
M3
% <
M3 )
Yo}
- o
< <l - <
S =
Na rysunku przedstawiono standardowg konstrukcje modutu bez A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ Wyjscie przewodu
uwzglednienia wymiaréw opcji opisanych ponizej. obrét sitownika obrotowego Otwér przelotowy
zgodnie z ruchem wskazéwek . . .
® Ciénieniowy zawor serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w zegara Pasuje do tulei centrujacych
przypadku utraty cisnienia (patrz czes¢ katalogu pod nazwa Pasuje do trzpieni centrujacych

B, b Ztacze gtdwne / bezposrednie,
obrét sitownika obrotowego
przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara

+Akcesoria”). Gteboko$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej
Nie wchodzi w zakres dostawy
Indukcyjne wytaczniki
zblizeniowe

@ BRPR®

@ It3cze modutu obrotowego
@ Element przytaczeniowy
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Ptaski modut obrotowy

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

Monitorowanie potozenia skrajnego moze by¢ mocowane bezposrednio na
module dzieki zastosowaniu indukcyjnych przetacznikdw zblizeniowych.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu

RMNS 08-G 1353702 [ ]
RMNS 08-W 1353720

RMNS 08-X 1353736

CLI-M8 0301463

® Na zestaw RMNS sktadaja sie dwa czujniki z kable o dt. 30 cm po ztacza
M8, dwie krzywki przetgczajgce oraz wspornik czujnika. Wersje —G/-W
zawieraja kabel podtaczeniowy o dtugosci 5 m ze ztagczem prostym (-G)
lub katowym (-W) z drugim koficem otwartym.
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Ptaski modut obrotowy
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Ptaski modut obrotowy

Dane techniczne

Opis

Identyfikator

Kat obrotu [°]
Regulacja pozycji koricowej [l
Moment obrotowy [Nm]

Liczba potozeri posrednich

Stopien ochrony IP

Cigzar [kg]
Zuzycie ptynu (2 x kat znam.) [em3]
Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar]
Min./maks. temperatura otoczenia [eq]
Powtarzalnos¢ []
Wymiary Xx Y x Z [mm]

Maks. dopuszczalna bezwtadnos¢ J*

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Moment bezwtadnosci Cykle na godzine
[1/h] 2000 3000 4000 5000
500
400 A /
300 / — RM10 [s]
200 == RM 10 [1/h]
T/
5
=[] 01 02 03 o4 05
Czas obrotu

* *Schematy obowiazuja dla modutéw
podstawowych oraz uktadéw z pionowa osia
obrotowg, a takze dla catkowicie wycentro-
wanych obcigzeniami z poziomg 0sig
obrotowa i cisnieniem roboczym
wynoszacym 6 bar. Nalezy kontrolowac czasy
obrotu w odniesieniu do dtawienia, w
przeciwnym razie moze dojs¢ do redukgji
zywotnosci. Chetnie pomozemy w projekto-
waniu rozwigzan dla innych zastosowania.
Ponadto obrotowe narzedzie do projekto-
wania SCHUNK jest dostepne online.

RM 10
0313019
185.0
90.0
0.224
brak

40
0.178
2.9
31618
5160
0.088
106 x 30 x 28.5

My 4 Nm B Fz maks.150 N
maks.

® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi i moga wystepowac
réwnoczesnie. Dtawienie jest konieczne, aby
zapewnic¢ wykonanie ruchu obrotowego bez
udaru lub odbijania. W przeciwnym razie
zywotno$¢ ulegnie skroceniu.

® W celu konfiguracji modutdéw obrotowych zalecamy zastosowanie oprogramowanie Toolbox, ktére jest dostepne w internecie. Weryfikacja rozmiaru
wybranego modutu jest bezwzglednie konieczna, gdyz inaczej moze dojs¢ do przecigzenia.
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Ptaski modut obrotowy

Gtowny widok
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Na rysunku przedstawiono standardowg konstrukcje modutu bez A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ Wyjscie przewodu
uwzglednienia wymiaréw opcji opisanych ponizej. obrét sitownika obrotowego Otwér przelotowy
zgodnie z ruchem wskazéwek . . .
® Ciénieniowy zawor serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w zegara Pasuje do tulei centrujacych
przypadku utraty cisnienia (patrz czes¢ katalogu pod nazwa B, b Ztacze gtéwne | bezposrednie Pasuje do trzpieni centrujacych
nhkcesoria”). ' obrét sitownika obrotowego ’ Gtgbokos¢ otworu na tuleje

centrujaca w czesci kontrujacej
Nie wchodzi w zakres dostawy

przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara

@ BRPR®

Indukcyjne wytaczniki

@ It3cze modutu obrotowego
zblizeniowe

@ Element przytaczeniowy
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Ptaski modut obrotowy

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

Monitorowanie potozenia skrajnego moze by¢ mocowane bezposrednio na
module dzieki zastosowaniu indukcyjnych przetacznikdw zblizeniowych.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu

RMNS 08-G 1353702 [ ]
RMNS 08-W 1353720

RMNS 08-X 1353736

CLI-M8 0301463

® Na zestaw RMNS sktadaja sie dwa czujniki z kable o dt. 30 cm po ztacza
M8, dwie krzywki przetgczajgce oraz wspornik czujnika. Wersje —G/-W
zawieraja kabel podtaczeniowy o dtugosci 5 m ze ztagczem prostym (-G)
lub katowym (-W) z drugim koficem otwartym.
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Ptaski modut obrotowy

Dane techniczne

Opis

Identyfikator

Kat obrotu

Regulacja pozycji koricowej
Moment obrotowy

Liczba potozen posrednich
Regulacja potozenia posredniego
Stopien ochrony IP

Ciezar

Zuzycie ptynu (2 x kat znam.)
Min./znam./maks. cisnienie robocze
Min./maks. temperatura otoczenia

Maks. dopuszczalny moment bezwtadnosci
zestawu

Powtarzalnos¢
Doktadno$¢ powtérzen (rdznica obu kierunkow)

Wymiary Xx Y x Z

[
[
[Nm]

[l

[kg]
[em3]
[bar]
[°ed]
[kgm?]
[°]

[°]

[mm]

Maks. dopuszczalna bezwtadnos¢ J*

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Moment bezwtadnosci Cykle na godzine

[11h] 1500 3000 4500
2000 -
1500 \ — RM12-H[s]
v — RM12-W[s]
1000 ¥
| - = RM12-H[1/h]
500 7 i - RM 12-W[1h]
t / i
&
2 [s] 0.2 0.4 0.6

Czas obrotu

* *Schematy obowiazuja dla modutéw

podstawowych oraz uktadéw z pionowa osia
obrotowg, a takze dla catkowicie wycentro-
wanych obcigzeniami z poziomg 0sig
obrotowa i cisnieniem roboczym
wynoszacym 6 bar. Nalezy kontrolowac czasy
obrotu w odniesieniu do dtawienia, w
przeciwnym razie moze dojs¢ do redukgji
zywotnosci. Chetnie pomozemy w projekto-
waniu rozwigzan dla innych zastosowania.
Ponadto obrotowe narzedzie do projekto-
wania SCHUNK jest dostepne online.

RM 12-W RM 12-W-RZ

1348062 1380163

190.0 190.0

90.0 90.0

0.38 0.38

brak 1 x M (pneumatycznie)
190.0

40 40

0.36 0.48

4.8 4.8

3/6/8 3/6/8

5160 5160
0.00045

0.098 0.15
0.35

122 x43x 35 122 x 43 x 35

5Nm

[l Fz maks.590 N

® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi i moga wystepowac
réwnoczesnie. Dtawienie jest konieczne, aby
zapewnic¢ wykonanie ruchu obrotowego bez
udaru lub odbijania. W przeciwnym razie
zywotno$¢ ulegnie skroceniu.

RM 12-H RM 12-H-RZ

0313000 0313013

190.0 190.0

90.0 90.0

0.38 0.38

brak 1 x M (pneumatycznie)
190.0

40 40

0.36 0.48

4.8 4.8

31618 3/6/8

5160 5160
0.00045

0.098 0.15
0.35

122 x43x35 122 x43x35

® W celu konfiguracji modutéw obrotowych zalecamy zastosowanie oprogramowanie Toolbox, ktdre jest dostepne w internecie. Weryfikacja rozmiaru
wybranego modutu jest bezwzglednie konieczna, gdyz inaczej moze dojs$¢ do przecigzenia.
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Ptaski modut obrotowy

Gtowny widok
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Na rysunku przedstawiono standardowg konstrukcje modutu bez A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ Element przytaczeniowy

uwzglednienia wymiaréw opcji opisanych ponizej. obrét sitownika obrotowego @ Wyjécie przewodu
zgodnie z ruchem wskazéwek .

® Cisnieniowy zawdr serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w zegara @8 otwor przelotowy

przypadku utraty cisnienia (patrz czes¢ katalogu pod nazwa @ Pasuje do trzpieni centrujacych
Akcesoria").

L/
J
T
20

18

T%z @«ca}—e ————— %[/ 0
o Q
° 2 34 M2.5/6 (4 2 )

45 76 5
126

B, b Ztacze gtdwne / bezposrednie,
obrét sitownika obrotowego Pasuje do elementow
przeciwnie do ruchu centrujgcych
wskazowek zegara Nie wchodzi w zakres dostawy

(1) tacze modutu obrotowego Indukeyjne wytgczniki
zblizeniowe




RM-F 12

Ptaski modut obrotowy

Potozenie posrednie, RZ

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

45 76 83
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©20.8
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@ Nie wchodzi w zakres dostawy Indukcyjne wytgczniki
dodatkowe ztacze pneumaty- zblizeniowe

czne "(" do potozenia

posredniego

® Potozenie posrednie mozna regulowac w sposdb ciagty w catym
zakresie obrotu. Zatem oba ttoki gtéwne musza by¢ wzajemnie
zablokowane, aby uniknac luzu potozenia posredniego. W przypadku
potozen posrednich do 90° cylindry ograniczajace (RZK i RZL) mozna
zamontowac zgodnie z rysunkiem. W przypadku potozen posrednich
powyzej 90° nalezy je wymienic.

dodatkowy przetgcznik
zblizeniowy jest konieczny
jedynie w wersji RZ

Monitorowanie potozenia skrajnego (RMNS) oraz monitorowanie potozenia
posredniego (RMNZ) mozna zamontowac bezposrednio na module dzieki
zastosowaniu indukcyjnych przetacznikdw zblizeniowych.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu

RMNS 12-G 0313042 [ )
RMNS 12-W 0313043

RMNS 12-X 0313041

RMNZ 12-G 0313045 [}
RMNZ 12-W 0313046

RMNZ 12-X 0313044

CLI-M8 0301463

® Na zestaw RMNS sktadajg sie dwa czujniki z kable o dt. 30 cm po ztgcza
M8, dwie krzywki przetgczajace oraz wspornik czujnika. Zakres
dostawy zestawu RMNZ obejmuje czujnik, krzywke przetgczajgcq oraz
wspornik czujnika. Wersje —G/-W zawierajg kabel podtgczeniowy o
dtugosci 5 m ze ztgczem prostym (-G) lub katowym (-W) z drugim
koficem niezarobionym.




RM-F 12

Ptaski modut obrotowy

Elektroniczny przetgcznik magnetyczny MMS

A7) Wyjscie przewodu Czujnik MMS 22..

Monitorowanie potozenia skrajnego mozna zamontowac bezposrednio na
module w dwéch gniazdach Cza pomocg przetacznikdw magnetycznych.

Opis Identyfikator Czesto w potgczeniu
MMS 22-5-M8-PNP 0301032
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
V2-M8 0301775 ([ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Do monitorowania obu potozer potrzebne sg dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajace i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikow.
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Ptaski modut obrotowy

Maks. dopuszczalna bezwtadnos¢ J* Wymiary i maksymalne obcigzenia
Moment bezwtadnosci Cykle na godzine
[1/h] 1000 2000 3000 4000
7000
\ / — RM15-W [s]
5000 .
B / — RM15-H [s]
3000 x : - = RM15-W [1/h]
/! ;
- = RM15-H [1/h]
b3 |
&
=[] 02 ous 06 0.8
Czas obrotu
. j My 7.4 Nm B Fz maks.730 N
* *Schematy obowigzuja dla modutéw maks
podstawowych oraz uktadéw z pionowa osia -
obrotowa, a takze dla catkowicie wycentro- ® Podane warto$ci momentdéw oraz sit sg
wanych obcigzeniami z pozioma osia wartosciami statycznymi i moga wystgpowac
obrotowa i cisnieniem roboczym réwnoczesnie. Dtawienie jest konieczne, aby
wynoszacym 6 bar. Nalezy kontrolowac czasy zapewni¢ wykonanie ruchu obrotowego bez
obrotu w odniesieniu do dtawienia, w udaru lub odbijania. W przeciwnym razie
przeciwnym razie moze dojé¢ do redukgji zywotno$¢ ulegnie skréceniu.
zywotnosci. Chetnie pomozemy w projekto-
waniu rozwigzan dla innych zastosowania.
Ponadto obrotowe narzedzie do projekto-
wania SCHUNK jest dostepne online.
Dane techniczne
Opis RM 15-W RM 15-W-RZ RM 15-H RM 15-H-RZ
Identyfikator 0313104 0313105 0313001 0313014
Kat obrotu [°] 190.0 190.0 190.0 190.0
Regulacja pozycji koricowej [°] 90.0 90.0 90.0 90.0
Moment obrotowy [Nm] 0.76 0.76 0.76 0.76
Liczba potozen posrednich brak 1 x M (pneumatycznie) brak 1x M (pneumatycznie)
Regulacja potozenia posredniego [°] 190.0 190.0
Stopien ochrony IP 40 40 40 40
Ciezar [kg] 0.58 0.78 0.58 0.78
Zuzycie ptynu (2 x kat znam.) [em3] 9.6 9.6 9.6 9.6
Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar] 3/6/8 3/6/8 31618 3/6/8
Min./maks. temperatura otoczenia [°q] 5160 5160 5160 5160
Maks. dopuszczalny moment bezwtadnosci
[kgm?] 0.002 0.002
zestawu
Powtarzalnos¢ [°] 0.1 0.15 0.1 0.15
Doktadno$¢ powtérzen (rdznica obu kierunkow) — [°] 0.3 0.3
Wymiary Xx Y x Z [mm] 144 x 52 x 38 234 x52x 38 144 x 52 x 38 234x 52 x 38

® W celu konfiguracji modutéw obrotowych zalecamy zastosowanie oprogramowanie Toolbox, ktdre jest dostepne w internecie. Weryfikacja rozmiaru
wybranego modutu jest bezwzglednie konieczna, gdyz inaczej moze dojs$¢ do przecigzenia.
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Ptaski modut obrotowy

Gtowny widok
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Na rysunku przedstawiono standardowg konstrukcje modutu bez A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ Element przytaczeniowy
uwzglednienia wymiaréw opcji opisanych ponizej. obrét sitownika obrotowego @ Wyjécie przewodu
zgodnie z ruchem wskazéwek

® Cisnieniowy zawor serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w
przypadku utraty cisnienia (patrz czes¢ katalogu pod nazwa
Akcesoria").

zegara

B, b Ztacze gtdwne / bezposrednie,
obrét sitownika obrotowego
przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara

@ It3cze modutu obrotowego

@ 0twor przelotowy

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementow
centrujacych

Nie wchodzi w zakres dostawy

Indukcyjne wytaczniki
zblizeniowe
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Ptaski modut obrotowy

Potozenie posrednie, RZ

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

53

@ Nie wchodzi w zakres dostawy Indukcyjne wytgczniki
dodatkowe ztacze pneumaty- zblizeniowe

czne "(" do potozenia

posredniego

® Potozenie posrednie mozna regulowac w sposdb ciagty w catym
zakresie obrotu. Zatem oba ttoki gtéwne musza by¢ wzajemnie
zablokowane, aby uniknac luzu potozenia posredniego. W przypadku
potozen posrednich do 90° cylindry ograniczajace (RZK i RZL) mozna
zamontowac zgodnie z rysunkiem. W przypadku potozen posrednich
powyzej 90° nalezy je wymienic.

dodatkowy przetgcznik
zblizeniowy jest konieczny
jedynie w wersji RZ

Monitorowanie potozenia skrajnego (RMNS) oraz monitorowanie potozenia
posredniego (RMNZ) mozna zamontowac bezposrednio na module dzieki
zastosowaniu indukcyjnych przetacznikdw zblizeniowych.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu

RMNS 12-G 0313042 [ )
RMNS 12-W 0313043

RMNS 12-X 0313041

RMNZ 12-G 0313045 [}
RMNZ 12-W 0313046

RMNZ 12-X 0313044

CLI-M8 0301463

® Na zestaw RMNS sktadajg sie dwa czujniki z kable o dt. 30 cm po ztgcza
M8, dwie krzywki przetgczajace oraz wspornik czujnika. Zakres
dostawy zestawu RMNZ obejmuje czujnik, krzywke przetgczajgcq oraz
wspornik czujnika. Wersje —G/-W zawierajg kabel podtgczeniowy o
dtugosci 5 m ze ztgczem prostym (-G) lub katowym (-W) z drugim
koficem niezarobionym.
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Ptaski modut obrotowy

Elektroniczny przetgcznik magnetyczny MMS

A7) Wyjscie przewodu Czujnik MMS 22..

Monitorowanie potozenia skrajnego mozna zamontowac bezposrednio na
module w dwéch gniazdach Cza pomocg przetacznikdw magnetycznych.

Opis Identyfikator Czesto w potgczeniu
MMS 22-5-M8-PNP 0301032
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
V2-M8 0301775 ([ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Do monitorowania obu potozer potrzebne sg dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajace i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikow.
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Ptaski modut obrotowy

Dane techniczne

Opis

Identyfikator

Kat obrotu

Regulacja pozycji koricowej
Moment obrotowy

Liczba potozeri posrednich
Regulacja potozenia posredniego
Stopien ochrony IP

Ciezar

Zuzycie ptynu (2 x kat znam.)
Min./znam./maks. cisnienie robocze
Min./maks. temperatura otoczenia

Maks. dopuszczalny moment bezwtadnosci
zestawu

Powtarzalnos¢
Doktadno$¢ powtdrzen (roznica obu kierunkow)

Wymiary Xx Y x Z

[]
[l
[Nm]

[l

[kg]
[em3]
[bar]
[l
[kgm?]

[

[mm]

Maks. dopuszczalna bezwtadnos¢ J*

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Moment bezwtadnosci Cykle na godzine
[1/h] 2000 3000 4000 5000
24000 -
18000 \
/ — RM21-W [s]
12000 :
K == RM21-W [1/h]
6000 s
3
&
=[] 02 o4 06 08 1.0
Czas obrotu

* *Schematy obowiazuja dla modutéw
podstawowych oraz uktadéw z pionowa osia
obrotowg, a takze dla catkowicie wycentro-
wanych obcigzeniami z poziomg 0sig
obrotowa i cisnieniem roboczym
wynoszacym 6 bar. Nalezy kontrolowac czasy
obrotu w odniesieniu do dtawienia, w
przeciwnym razie moze dojs¢ do redukgji
zywotnosci. Chetnie pomozemy w projekto-
waniu rozwigzan dla innych zastosowania.
Ponadto obrotowe narzedzie do projekto-
wania SCHUNK jest dostepne online.

RM 21-W
0313002
190.0
90.0

1.9

brak

40
1.16
23.8
316/8
5/60

0.088

183 x 65 x 48

My 39 Nm
maks.

B Fz maks.950 N

® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi i moga wystepowac
réwnoczesnie. Dtawienie jest konieczne, aby
zapewnic¢ wykonanie ruchu obrotowego bez
udaru lub odbijania. W przeciwnym razie
zywotno$¢ ulegnie skroceniu.

RM 21-W-RZ
0313015
190.0

90.0

%9

1x M (pneumatycznie)
190.0

40

1.6

23.8

3/6/8

5160

0.02

0.12
0.25
294 x 65 x 48

® W celu konfiguracji modutéw obrotowych zalecamy zastosowanie oprogramowanie Toolbox, ktdre jest dostepne w internecie. Weryfikacja rozmiaru
wybranego modutu jest bezwzglednie konieczna, gdyz inaczej moze dojs$¢ do przecigzenia.
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Ptaski modut obrotowy

Gtowny widok
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Na rysunku przedstawiono standardowg konstrukcje modutu bez A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ Element przytaczeniowy
uwzglednienia wymiaréw opcji opisanych ponizej. obrét sitownika obrotow’ego @ Wyjécie przewodu
zgodnie z ruchem wskazowek ,
® Cisnieniowy zawdr serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w zegara @8 otwor przelotowy
p;zlypadl(.u"u)traty cisnienia (patrz czes¢ katalogu pod nazwa B, b Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ PaSUJ:e do trzpieni Eentrujqcych
whkeesoriat). obrét sitownika obrotowego PaSUJe.dO elementow
przeciwnie do ruchu centrujgcych
wskazowek zegara Nie wchodzi w zakres dostawy
(1) tacze modutu obrotowego Indukeyjne wytgczniki

zblizeniowe
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Ptaski modut obrotowy

Potozenie posrednie, RZ

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe
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@ Nie wchodzi w zakres dostawy Indukcyjne wytgczniki
dodatkowe ztacze pneumaty- zblizeniowe

czne "(" do potozenia

posredniego

® Potozenie posrednie mozna regulowac w sposdb ciagty w catym
zakresie obrotu. Zatem oba ttoki gtéwne musza by¢ wzajemnie
zablokowane, aby uniknac luzu potozenia posredniego. W przypadku
potozen posrednich do 90° cylindry ograniczajace (RZK i RZL) mozna
zamontowac zgodnie z rysunkiem. W przypadku potozen posrednich
powyzej 90° nalezy je wymienic.

dodatkowy przetgcznik
zblizeniowy jest konieczny
jedynie w wersji RZ

Monitorowanie potozenia skrajnego (RMNS) oraz monitorowanie potozenia
posredniego (RMNZ) mozna zamontowac bezposrednio na module dzieki
zastosowaniu indukcyjnych przetacznikdw zblizeniowych.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu

RMNS 12-G 0313042 [ )
RMNS 12-W 0313043

RMNS 12-X 0313041

RMNZ 12-G 0313045 [}
RMNZ 12-W 0313046

RMNZ 12-X 0313044

CLI-M8 0301463

® Na zestaw RMNS sktadajg sie dwa czujniki z kable o dt. 30 cm po ztgcza
M8, dwie krzywki przetgczajace oraz wspornik czujnika. Zakres
dostawy zestawu RMNZ obejmuje czujnik, krzywke przetgczajgcq oraz
wspornik czujnika. Wersje —G/-W zawierajg kabel podtgczeniowy o
dtugosci 5 m ze ztgczem prostym (-G) lub katowym (-W) z drugim
koficem niezarobionym.




RM-F 21

Ptaski modut obrotowy

Elektroniczny przetgcznik magnetyczny MMS

A7) Wyjscie przewodu Czujnik MMS 22..

Monitorowanie potozenia skrajnego mozna zamontowac bezposrednio na
module w dwéch gniazdach Cza pomocg przetacznikdw magnetycznych.

Opis Identyfikator Czesto w potgczeniu
MMS 22-5-M8-PNP 0301032
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
V2-M8 0301775 ([ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Do monitorowania obu potozer potrzebne sg dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajace i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikow.
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