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SCHUNK ‘o °
Superior Clamping and Gripping

Informacia o produkte

Plocha otocna jednotka RM-F



RM-F

Plocha otocna jednotka

Modularny. Rychla. Produktivny.
Mala otocna jednotka RM-f

Lahka pneumaticka jednotka pre rychle otocné dlohy

Oblast pouzitia

Mozno ich pouZit v Cistych aZ mierne znecistenych prostrediach, akymi st napr. oblasti pre montaz a balenie, ako aj pri

rychlych pohybovych cykloch.

Vyhody - Vase benefity

Plynulé nastavenie uhla otacania v celom rozsahu
otacania

Princip dvojitého piesta pre koncové polohy bez véle a
vysoku presnost opakovania

Integrované timice s nastavitel'nou timiacou charakteris-
tikou pre optimdlne timenie

il (]

Velkosti Hmotnost
Kvantita: 6 0.046 .. 1.6 kg

Kratiaci moment
0.05 ..1.9 Nm

Moznost realizacie volitel'nej vybavy “Plynulo
nastavitel'na medzipoloha" pomocou integrovatelného
medzidorazu

Vyber elektronickych magnetickych snimacov alebo
indukénych bezdotykovych snimacov pre absolttnu
variabilitu monitorovania polohy

Standardizované montazne otvory pre mnohé kombinacie
s inymi komponentami z modularneho systému

Uhol rotacie
185 .. 190°

Presnost opakovania
0.082 .. 0.15°



RM-F

Plocha otocna jednotka

Popis funkcii

Pri pésobeni tlaku na ich Celné plochy sa dva pneumatické
piesty pohybuju priamociaro vo svojich otvoroch a
prostrednictvom ozubeni na svojich boénych strandch
otacaju pastorok.

() Pohon (3 Montazna schéma
Vykonny pneumaticky pohon s dvojitym piestom Kompletne integrované do modulového systému

@ Kinematika ® Timenie koncovej polohy
Princip pastorka a ozubenej tyce pre premenu hnace;j sily Nastavenie timiacej charakteristiky pomocou nastavenia
na rotacny pohyb s minimalizovanou volou zdvihu timica

(5 Nastavenie uhla otocenia
pre flexibilnd koncovi polohu

e —

SCHUNK &7



RM-F

Plocha otoc¢na jednotka

VSeobecné poznamky o sérii

Materidl tela: Hlinikova zliatina, eloxovana Poloha pastorka: je vZidy znazornend v lavej koncovej
polohe. Pastorok sa z tejto polohy otac¢a smerom doprava
v smere chodu hodinovych ruigiek. Sipka znazorfiuje smer
otacania.

Pohon: pneumaticky, s filtrovanym stlacenym vzduchom
podla IS0 8573-1:2010 [7:4:4].

Princip fungovania: Princip ozubenej tyCe dvojitého piesta . . . . ;
Schéma skrutkového pripojenia pastorka: Pri nastavovani

a pastorka L . : L.
uhla otacania na hodnotu nizsiu ako 90° je nutné uplne
Rozsah dodavky: Kompletne pripravené pre prevadzku bez zaskrutkovat lavy koncovy doraz. Lavé koncové poloha
korlzovly pre bezdotykovy spinac a bez bezdotykového tak bude mat schému skrutkovych pripojeni na pastorku
spinaca otofend o0 90° v smere chodu hodinovych rugiciek v
Zaruka: 24 mesiacov porovnani s hlavhym pohladom, ktory zobrazuje stav pri

uhle otacania s hodnotou 180°.

Presnost opakovania: je zadefinovana ako rozptyl

koncovej polohy pocas 100 za sebou nasledujtcich cyklov. Dimenzacia alebo kontrolny vypocet: Pre konfiguraciu
alebo vypocet riadenia jednotiek odporti¢ame pouZzit nas
softvér Toolbox, ktory je k dispozicii online. Aby sa
zabranilo pretazeniu, musi sa vykonat kontrolny vypocet
pre vybranu jednotku.

Priklad aplikacie

Pneumatické nakladanie a vykladanie
pomocou troch otocnych jednotiek pre
malé obrobky

©® Uchopovac pre malé komponenty
® O0tocna jednotka RM-F

© Linearny modul LM

@ Montazny systém na stipy




RM-F

Plocha otocna jednotka

Spolocnost SCHUNK pontka
viac...

Nasledujice komponenty eSte viac zvySujd produkti-
vitu vyrobku - vhodné doplnenie pre maximalnu R N
funkcnost, flexibilitu, spolahlivost a riadend vyrobu. 4 Jal

Uchopovac pre malé Otocno-uchopovaci modul Linearny modul Pick & Place jednotka
komponenty

Magnetické spinace Ventil na udrZiavanie tlaku Stredny doraz Montazny systém na stipy

Indukéné bezdotykové Upevnené skrutkami
spinace

® Viac informacii o tychto produktoch ndjdete na nasledovnych produktovych strankach alebo na stranke www.schunk.com.

Moznosti a Specidlne informacie

Verzia s medzi polohou RZ: Vdaka namontovaniu dvoch pneumaticky ovlddanych valcov moZno realizovat medzi polohu,
ktorti mozno plynulo nastavovat napriec celym rozsahom otacania.

Moduldrny systém: Ako Standard moZno tento modul skombinovat s mnohymi komponentami z moduldrneho systému. S
radostou Vam pomozeme.




RM-F 6

Plocha otoc¢na jednotka

Technické udaje

Popis

1D

Uhol rotacie [°]
Nastavenie koncovej polohy [°]
Kratiaci moment [Nm]

Pocet medzipoloh

Trieda ochrany IP

Hmotnost [kg]
Spotreba vzduchu (2x menovity uhol) [em3]
Min./max. prevadzkovy tlak [bar]
Min./max. teplota okolia [eq]
Presnost opakovania [°]
Rozmery Xx Y x Z [mm]

Max. povolena zotrvacnost J*

Rozmery a max. zataZenia

Hmotnostny moment zotrvacnodikly za hodinu
[11h] 1000 2000 3000 4000
60
50 % //
40
3 — RM 06 [s]
30 =
< -= RM 06 [1/h]
20 S
&
= [8] 0.5 1.0
Otocny Cas

* *Schémy su platné pre zakladné jednotky a
pre aplikacie s vertikdlnou osou natocenia,
ako aj pre absolltne centrické zatazenia s
horizontalnou osou natocenia a s prevadz-
kovym tlakom 6 barov. Musia sa dodrZiavat
otocné casy skrtenim, inak sa moze skratit
Zivotnost. Radi vdm pomdZeme navrhnit
dalSie aplikacie. Okrem toho je funkcia
dimenzacného nastroja SCHUNK pre
natocenie k dispozicii online.

RM 06
0313017
185.0
90.0
0.05
Ziadne
40
0.046
0.656
3/6/8
5160
0.082
77.6x18x19

My max. 0.8 Nm

[l Fz max. 50 N

® Uvedené momenty a sily predstavuju statické
hodnoty a mdZu sa vyskytovat sucasne. Je
nutné vykondvat Skrtenie, pre zaistenie
rotacného pohybu bez narazov a odrazov. V
opacnom pripade dochéddza k skrateniu
Zivotnosti.

® Pre konfiguraciu otocnych modulov odporticame pouZit nas softvér Toolbox, ktory je k dispozicii online. Kontrolny vypocet pre zvolent jednotku je
absolutne nevyhnutny, pretoZe v opacnom pripade moZe dojst k pretazeniu.




RM-F 6

Plocha otocna jednotka

Hlavny pohlad
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Vykres znazornuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na A, a Hlavnélpriame pripojenie, @ Vyvod kébla
rozmery nizsie popisanych volitefnych prvkov. rotacny aktuator sa otaca

@ Priechodny otvor

o o @ Vhodné pre centrovacie puzdra
B, b Hlavné/priame pripojenie, @ Vhodné t ie kolil
rotacny aktuator sa otaca proti 0dne pre centrovacie koliky

smeru hodinovych ruiciek @ Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protilahlom diele

Indukéné bezdotykové spinace

v smere hodinovych ruciciek
® Ventil na udrziavanie tlaku SDV-P moZno pouzivat na udrZiavanie

polohy v pripade straty tlaku (pozrite si ¢ast katalégu ,Prislusenstvo”).

@ Pripojka otocnej jednotky
@ Upevnovacia pripojka




RM-F 6

Plochd otoCnd jednotka

Indukcéné bezdotykové spinace

/ Ve
==

Monitorovanie koncovej polohy je moZné priamo na jednotke pomocou
indukénych bezdotykovych spinacov.

Popis D Casto v kombindcii

IN 30L-S-M8-PNP 1001274
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 ([ ]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
V2-M8 0301775 ([ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Vo vieobecnosti st pre kazdu otocnt jednotku potrebné dva snimace a
volitelné predlZovacie kéble.
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Plocha otocna jednotka




RM-F 8

Plocha otoc¢na jednotka

Technické udaje
Popis

1D

Uhol rotacie

Nastavenie koncovej polohy
Krdtiaci moment

Pocet medzipoloh

Trieda ochrany IP

Hmotnost

Spotreba vzduchu (2x menovity uhol)
Min./max. prevadzkovy tlak
Min./max. teplota okolia
Presnost opakovania

Rozmery Xx Y x Z

[
[l
[Nm]

[kg]
[cm3]
[bar]
[ed]
[l

[mm]

Max. povolena zotrvacnost J*

Rozmery a max. zataZenia

Hmotnostny moment zotrvacnodikly za hodinu
[17h] 2000 3000 4000 5000
100
75 5
— RM 08 [s]
50 5
/ 1 -- RM 08 [1/h]
&
=[] 01 02 03 04 05
Otocny Cas

* *Schémy su platné pre zakladné jednotky a

pre aplikacie s vertikdlnou osou natocenia,
ako aj pre absolltne centrické zatazenia s
horizontalnou osou natocenia a s prevadz-
kovym tlakom 6 barov. Musia sa dodrZiavat
otocné casy skrtenim, inak sa moze skratit
Zivotnost. Radi vdm pomdZeme navrhnit
dalSie aplikacie. Okrem toho je funkcia
dimenzacného nastroja SCHUNK pre
natocenie k dispozicii online.

RM 08
0313018
185.0
90.0
0.107
Ziadne
40

0.091
1.4

3/6/8
5160
0.084
90.6 x 22 x 25.5

My max.3 Nm

[l Fz max. 120N

® Uvedené momenty a sily predstavuju statické
hodnoty a mdZu sa vyskytovat sucasne. Je
nutné vykondvat Skrtenie, pre zaistenie
rotacného pohybu bez narazov a odrazov. V
opacnom pripade dochéddza k skrateniu
Zivotnosti.

® Pre konfiguraciu otocnych modulov odporticame pouZit nas softvér Toolbox, ktory je k dispozicii online. Kontrolny vypocet pre zvolent jednotku je
absolutne nevyhnutny, pretoZe v opacnom pripade moZe dojst k pretazeniu.




RM-F 8

Plocha otocna jednotka

Hlavny pohlad
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Vykres znazornuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na A, a Hlavnélpriame pripojenie, @ Vyvod kébla
rozmery nizsie popisanych volitefnych prvkov. rotacny aktuator sa otaca @ Priechodny otvor

v smere hodinovych ruciciek

® Ventil na udrziavanie tlaku SDV-P moZno pouZivat na udrZiavanie (72 Vhodné pre centrovacie puzdra

. e , P B, b Hlavné/priame pripojenie,
polohy v pripade straty tlaku (pozrite si ¢ast katalégu ,Prislusenstvo”).

rotacny aktuator sa otaca proti

smeru hodinovych ruiciek @ Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protilahlom diele

Nezahrnuté v rozsahu dodavky
Indukéné bezdotykové spinace

@ Vhodné pre centrovacie koliky

@ Pripojka otocnej jednotky
@ Upevnovacia pripojka




RM-F 8

Plochd otoCnd jednotka

Indukcéné bezdotykové spinace

Monitorovanie koncovej polohy pomocou indukénych bezdotykovych
spina¢ov moZzno namontovat priamo na jednotku.

Popis D Casto v kombinacii

RMNS 08-G 1353702 ([ ]
RMNS 08-W 1353720

RMNS 08-X 1353736

CLI-M8 0301463

® Suprava RMNS obsahuje dva snimace s 30 cm kdblom pre konektor M8,
dve spinacie vacky a drZiak snimacov. Verzie —=G/-W obsahuji 5 m
pripajacieho kabla s priamym (-G) alebo uhlovym (-W) konektorom pre
volny koniec kabla.
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Plocha otocna jednotka
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Plocha otoc¢na jednotka

Technické udaje

Popis

1D

Uhol rotacie [°]
Nastavenie koncovej polohy [°]
Kratiaci moment [Nm]

Pocet medzipoloh

Trieda ochrany IP

Hmotnost [kg]
Spotreba vzduchu (2x menovity uhol) [em3]
Min./max. prevadzkovy tlak [bar]
Min./max. teplota okolia [eq]
Presnost opakovania [°]
Rozmery Xx Y x Z [mm]

Max. povolena zotrvacnost J*

Rozmery a max. zataZenia

Hmotnostny moment zotrvacnodikly za hodinu
[17h] 2000 3000 4000 5000
500
400 A /
300 / — RM10 [s]
200 == RM 10 [1/h]
T/
5
Z[s] 01 02 03 04 05
Otocny Cas

* *Schémy su platné pre zakladné jednotky a
pre aplikacie s vertikdlnou osou natocenia,
ako aj pre absolltne centrické zatazenia s
horizontalnou osou natocenia a s prevadz-
kovym tlakom 6 barov. Musia sa dodrZiavat
otocné casy skrtenim, inak sa moze skratit
Zivotnost. Radi vdm pomdZeme navrhnit
dalSie aplikacie. Okrem toho je funkcia
dimenzacného nastroja SCHUNK pre
natocenie k dispozicii online.

RM 10
0313019
185.0
90.0
0.224
Ziadne
40
0.178
229
3/6/8
5160
0.088
106 x 30 x 28.5

My max. & Nm

B Fz max. 150N

® Uvedené momenty a sily predstavuju statické
hodnoty a mdZu sa vyskytovat sucasne. Je
nutné vykondvat Skrtenie, pre zaistenie
rotacného pohybu bez narazov a odrazov. V
opacnom pripade dochéddza k skrateniu
Zivotnosti.

® Pre konfiguraciu otocnych modulov odporticame pouZit nas softvér Toolbox, ktory je k dispozicii online. Kontrolny vypocet pre zvolent jednotku je
absolutne nevyhnutny, pretoZe v opacnom pripade moZe dojst k pretazeniu.




RM-F 10

Plocha otocna jednotka

Hlavny pohlad
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Vykres znazornuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na A, a Hlavnélpriame pripojenie, @ Vyvod kébla
rozmery nizsie popisanych volitefnych prvkov. rotacny aktuator sa otaca @ Priechodny otvor

v smere hodinovych ruciciek

® Ventil na udrziavanie tlaku SDV-P moZno pouZivat na udrZiavanie (72 Vhodné pre centrovacie puzdra

polohy v pripade straty tlaku (pozrite si ¢ast katalégu ,Prislusenstvo”).

B, b Hlavné/priame pripojenie,
rotacny aktuator sa otaca proti

smeru hodinovych ruiciek @ Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protilahlom diele

Nezahrnuté v rozsahu dodavky
Indukéné bezdotykové spinace

@ Vhodné pre centrovacie koliky

@ Pripojka otocnej jednotky
@ Upevnovacia pripojka




RM-F 10

Plochd otoCnd jednotka

Indukcéné bezdotykové spinace

Monitorovanie koncovej polohy pomocou indukénych bezdotykovych
spina¢ov moZzno namontovat priamo na jednotku.

Popis D Casto v kombinacii

RMNS 08-G 1353702 ([ ]
RMNS 08-W 1353720

RMNS 08-X 1353736

CLI-M8 0301463

® Suprava RMNS obsahuje dva snimace s 30 cm kdblom pre konektor M8,
dve spinacie vacky a drZiak snimacov. Verzie —=G/-W obsahuji 5 m
pripajacieho kabla s priamym (-G) alebo uhlovym (-W) konektorom pre
volny koniec kabla.
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Plocha otocna jednotka




RM-F 12

Plocha otoc¢na jednotka

Max. povolena zotrvacnost J* Rozmery a max. zatazenia
Hmotnostny moment zotrvacnodikly za hodinu
[1/h] 1500 3000 4500
2000 T
1500 | — RM12-H[s]
¥ — RM12-W[s]
1000 B
) - RM12-H[1/h]
500 / i -= RM12-W[1/h]
T / :
&
= [s] 0.2 0.4 0.6
Otocny Cas
j j j j L. My max.5 Nm B Fz max. 590N
* *Schémy su platné pre zakladné jednotky a
pre aplikacie s vertikalnou osou natocenia,
ako aj pre absolitne centrické zatazenia s ® Uvedené momenty a sily predstavuju staticke
horizontalnou osou natocenia a s prevadz- hodnoty a mozu sa vyskytovat sicasne. Je
kovym tlakom 6 barov. Musia sa dodrZziavat nutné vykonavat skrtenie, pre zaistenie
otocné Casy Skrtenim, inak sa méze skratit rotacneho pohybu bez narazov a odrazov. V
Zivotnost. Radi vdm pomdZeme navrhnut opacnom pripade dochadza k skrateniu
dal3ie aplikdcie. Okrem toho je funkcia zivotnosti.
dimenzacného nastroja SCHUNK pre
natocenie k dispozicii online.
Technické udaje
Popis RM 12-W RM 12-W-RZ RM 12-H RM 12-H-RZ
1D 1348062 1380163 0313000 0313013
Uhol rotacie [°] 190.0 190.0 190.0 190.0
Nastavenie koncovej polohy [°] 90.0 90.0 90.0 90.0
Kratiaci moment [Nm] 0.38 0.38 0.38 0.38
Polet medzipoldh Ziadne 1 x M (pneumatickd) Ziadne 1 x M (pneumaticka)
Nastavenie strednej polohy [°] 190.0 190.0
Trieda ochrany IP 40 40 40 40
Hmotnost [kg] 0.36 0.48 0.36 0.48
Spotreba vzduchu (2x menovity uhol) [em3] 4.8 4.8 4.8 4.8
Min./max. prevadzkovy tlak [bar] 3/6/8 3/6/8 31618 3/6/8
Min./max. teplota okolia [°q] 5160 5160 5160 5160
Max. povoleny hmotnostny moment nadstavby [kgm?] 0.00045 0.00045
Presnost opakovania [°] 0.098 0.15 0.098 0.15
Presnost opakovania (rozdiel medzi obomi
. []] 0.35 0.35
smermi)
Rozmery Xx Y x Z [mm] 122 x43x 35 122 x 43 x 35 122 x43x35 122 x43x35

® Pre konfiguraciu otocnych modulov odpordcame pouZit nds softvér Toolbox, ktory je k dispozicii online. Kontrolny vypocet pre zvolend jednotku je
absoldtne nevyhnutny, pretoZe v opacnom pripade moZe dojst k pretazeniu.




RM-F 12

Plocha otocna jednotka

Hlavny pohlad
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Vykres znazornuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na A, a Hlavnélpriame pripojenie, @ Upeviiovacia pripojka
rozmery nizsie popisanych volitefnych prvkov. rotacny aktuator sa otaca @ Vyvod kabla

v smere hodinovych ruciciek .
¥ @ Priechodny otvor

@ Vhodné pre centrovacie koliky

® Ventil na udrziavanie tlaku SDV-P moZno pouzivat na udrZiavanie
polohy v pripade straty tlaku (pozrite si ¢ast katalégu ,Prislusenstvo”).

B, b Hlavné/priame pripojenie,
rotacny aktuator sa otaca proti
smeru hodinovych ruciciek Vhodné pre centrovanie

Nezahrnuté v rozsahu dodavky

Indukéné bezdotykové spinace

@ Pripojka otocnej jednotky
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Plochd otoCnd jednotka

Medzipoloha, RZ

Indukcéné bezdotykové spinace

45 76 83

[ e

©20.8

204

@ Nezahrnuté v rozsahu dodavky Indukéné bezdotykové spinace

pridavnd vzduchova pripojka
“C" pre medzipolohu

® Medzipolohu mozno plynulo nastavovat napriec celym rozsahom
otacania. Dva hlavné piesty pritom musia byt navzajom zaistené, aby
bola medzipoloha bez vdle. V pripade medzipoléh do 90° musia byt
dorazové valce (RZK a RZL) namontované tak, ako je to znazornené na

dorazové valce zamenit.

pridavny bezdotykovy spinac je
potrebny len v pripade verzie
RZ

Monitorovanie koncovej polohy (RMNS) a monitorovanie medzipolohy
(RMNZ) pomocou indukénych bezdotykovych spinacov mozno namontovat
priamo na jednotku.

Popis D Casto v kombindcii

RMNS 12-G 0313042 [ )
RMNS 12-W 0313043

RMNS 12-X 0313041

RMNZ 12-G 0313045 [ ]
RMNZ 12-W 0313046

RMNZ 12-X 0313044

CLI-M8 0301463

® Suprava RMNS obsahuje dva snimace s 30 cm kdblom pre konektor M8,
dve spinacie vacky a drziak snimacov. Stcastou balenia siipravy RMNZ
st snimac, spinacia vacka a drziak snimaca. Verzie —G/-W obsahuji 5
m pripajacieho kabla s priamym (-G) alebo uhlovym (-W) konektorom
pre volny koniec kabla.
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Plochd otocnd jednotka

Elektronicky magneticky spinac MMS

@7 Vyvod kabla Snimag MMS 22..

Monitorovanie koncovej polohy pomocou magnetickych spina¢ov mozno
namontovat priamo na jednotku pomocou dvoch (-drazok.

Popis D Casto v kombinacii
MMS 22-5-M8-PNP 0301032
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
V2-M8 0301775 ([ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Pre snimanie dvoch poldh si pre kazdu jednotku potrebné dva
snimace. Volitelne su k dispozicii predlZovacie kable alebo rozdelovace
snimacov. Dal3ie produktové varianty snimaca, doplfiujlice informécie
a technické Gdaje ndjdete v kapitole katalégu, ktord sa venuje
snimacu.




RM-F 15

Plocha otoc¢na jednotka

Max. povolena zotrvacnost J* Rozmery a max. zatazenia
Hmotnostny moment zotrvacnodikly za hodinu
[11h] 1000 2000 3000 4000
7000
B / — RM15-W [s]
5000 .
H — RM15-H [s]
3000 ‘. / . == RM15-W [1/h]
/ :
== RM15-H [1/h]
3 |
&
Z[s] 02 o0& 06 08
Otocny Cas
j j j j L. My max. 7.4 Nm B Fz max. 730N
* *Schémy su platné pre zakladné jednotky a

pre aplikacie s vertikdlnou osou natocenia,

ako aj pre absolttne centrické zatazenia s ® Uvedené momenty a sily predstavuju statické
horizontalnou osou natocenia a s prevadz- hodnoty a mdZu sa vyskytovat sicasne. Je
kovym tlakom 6 barov. Musia sa dodriavat nutné vykonavat Skrtenie, pre zaistenie
oto¢né casy skrtenim, inak sa moze skratit rotaéného pohybu bez nérazov a odrazov. V
Zivotnost. Radi vdm poméZeme navrhnut opacnom pripade dochadza k skrateniu
dal3ie aplikdcie. Okrem toho je funkcia Zivotnosti.

dimenzacného nastroja SCHUNK pre
natocenie k dispozicii online.

Technické udaje

Popis RM 15-W RM 15-W-RZ RM 15-H RM 15-H-RZ
1D 0313104 0313105 0313001 0313014
Uhol rotacie [°] 190.0 190.0 190.0 190.0
Nastavenie koncovej polohy [°] 90.0 90.0 90.0 90.0

Kratiaci moment [Nm] 0.76 0.76 0.76 0.76

Polet medzipoldh Ziadne 1 x M (pneumatickd) Ziadne 1 x M (pneumaticka)
Nastavenie strednej polohy [°] 190.0 190.0

Trieda ochrany IP 40 40 40 40
Hmotnost [kg] 0.58 0.78 0.58 0.78
Spotreba vzduchu (2x menovity uhol) [em3] 9.6 9.6 9.6 9.6
Min./max. prevadzkovy tlak [bar] 3/6/8 3/6/8 31618 31618
Min./max. teplota okolia [°q] 5160 5160 5160 5160

Max. povoleny hmotnostny moment nadstavby [kgm?] 0.002 0.002
Presnost opakovania [°] 0.1 0.15 0.1 0.15
Presnost opakovania (rozdiel medzi obomi

smermi) rl U U

Rozmery Xx Y x Z [mm] 144 x 52 x 38 234x52x38 144 x 52 x 38 234 x52x38

® Pre konfiguraciu otocnych modulov odpordcame pouZit nds softvér Toolbox, ktory je k dispozicii online. Kontrolny vypocet pre zvolend jednotku je
absoldtne nevyhnutny, pretoZe v opacnom pripade moZe dojst k pretazeniu.
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Plocha otocna jednotka

Hlavny pohlad
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Vykres znazornuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na A, a Hlavnélpriame pripojenie, @ Upeviiovacia pripojka
rozmery nizsie popisanych volitefnych prvkov. rotacny aktuator sa otaca

v smere hodinovych ruciciek
® Ventil na udrziavanie tlaku SDV-P moZno pouzivat na udrZiavanie

. e , P B, b Hlavné/priame pripojenie,
polohy v pripade straty tlaku (pozrite si ¢ast katalégu ,Prislusenstvo”).

rotacny aktuator sa otaca proti
smeru hodinovych ruciciek

@ Pripojka otocnej jednotky

@7 Vvyvod kabla

@ Priechodny otvor

@ Vhodné pre centrovacie koliky
Vhodné pre centrovanie
Nezahrnuté v rozsahu dodavky
Indukéné bezdotykové spinace




RM-F 15

Plochd otoCnd jednotka

Medzipoloha, RZ

Indukcéné bezdotykové spinace

53

@ Nezahrnuté v rozsahu dodavky Indukéné bezdotykové spinace

pridavnd vzduchova pripojka
“C" pre medzipolohu

® Medzipolohu mozno plynulo nastavovat napriec celym rozsahom
otacania. Dva hlavné piesty pritom musia byt navzajom zaistené, aby
bola medzipoloha bez vdle. V pripade medzipoléh do 90° musia byt
dorazové valce (RZK a RZL) namontované tak, ako je to znazornené na

dorazové valce zamenit.

pridavny bezdotykovy spinac je
potrebny len v pripade verzie
RZ

Monitorovanie koncovej polohy (RMNS) a monitorovanie medzipolohy
(RMNZ) pomocou indukénych bezdotykovych spinacov mozno namontovat
priamo na jednotku.

Popis D Casto v kombindcii

RMNS 12-G 0313042 [ )
RMNS 12-W 0313043

RMNS 12-X 0313041

RMNZ 12-G 0313045 [ ]
RMNZ 12-W 0313046

RMNZ 12-X 0313044

CLI-M8 0301463

® Suprava RMNS obsahuje dva snimace s 30 cm kdblom pre konektor M8,
dve spinacie vacky a drziak snimacov. Stcastou balenia siipravy RMNZ
st snimac, spinacia vacka a drziak snimaca. Verzie —G/-W obsahuji 5
m pripajacieho kabla s priamym (-G) alebo uhlovym (-W) konektorom
pre volny koniec kabla.




RM-F 15

Plochd otocnd jednotka

Elektronicky magneticky spinac MMS

@7 Vyvod kabla Snimag MMS 22..

Monitorovanie koncovej polohy pomocou magnetickych spina¢ov mozno
namontovat priamo na jednotku pomocou dvoch (-drazok.

Popis D Casto v kombinacii
MMS 22-5-M8-PNP 0301032
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
V2-M8 0301775 ([ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Pre snimanie dvoch poldh si pre kazdu jednotku potrebné dva
snimace. Volitelne su k dispozicii predlZovacie kable alebo rozdelovace
snimacov. Dal3ie produktové varianty snimaca, doplfiujlice informécie
a technické Gdaje ndjdete v kapitole katalégu, ktord sa venuje
snimacu.
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Plocha otoc¢na jednotka

Technické udaje

Popis

1D

Uhol rotacie

Nastavenie koncovej polohy

Krdtiaci moment

Pocet medzipoloh

Nastavenie strednej polohy

Trieda ochrany IP

Hmotnost

Spotreba vzduchu (2x menovity uhol)
Min./max. prevddzkovy tlak

Min./max. teplota okolia

Max. povoleny hmotnostny moment nadstavby
Presnost opakovania

Presnost opakovania (rozdiel medzi obomi
smermi)

Rozmery Xx Y x Z

[]
[l
[Nm]

[l

[kg]
[em3]
[bar]
[°d
[kgm?]
[

[mm]

Max. povolena zotrvacnost J*

Rozmery a max. zataZenia

Hmotnostny moment zotrvacnodikly za hodinu
[1th] 2000 3000 4000 5000
24000 -
18000 \
/ — RM21-W [s]
12000 .
. - - RM21-W [1/h]
6000 o
3
&
=[] 02 o4 06 08 1.0
Otocny Cas

* *Schémy su platné pre zakladné jednotky a
pre aplikacie s vertikdlnou osou natocenia,
ako aj pre absolltne centrické zatazenia s
horizontalnou osou natocenia a s prevadz-
kovym tlakom 6 barov. Musia sa dodrZiavat
otocné casy skrtenim, inak sa moze skratit
Zivotnost. Radi vdm pomdZeme navrhnit
dalSie aplikacie. Okrem toho je funkcia
dimenzacného nastroja SCHUNK pre
natocenie k dispozicii online.

RM 21-W
0313002
190.0
90.0

180

Ziadne

40
1.16
23.8
316/8
5/60

0.088

183 x 65 x 48

My max.39 Nm

B Fz max. 950 N

® Uvedené momenty a sily predstavuju statické
hodnoty a mdZu sa vyskytovat sucasne. Je
nutné vykondvat Skrtenie, pre zaistenie
rotacného pohybu bez narazov a odrazov. V
opacnom pripade dochéddza k skrateniu
Zivotnosti.

RM 21-W-RZ
0313015
190.0

90.0

%9

1x M (pneumaticka)
190.0

40

1.6

23.8

3/6/8

5160

0.02

0.12

0.25

294 x 65 x 48

® Pre konfiguraciu otocnych modulov odpordcame pouZit nds softvér Toolbox, ktory je k dispozicii online. Kontrolny vypocet pre zvolend jednotku je
absoldtne nevyhnutny, pretoZe v opacnom pripade moZe dojst k pretazeniu.
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Plocha otocna jednotka

Hlavny pohlad
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Vykres znazornuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na A, a Hlavnélpriame pripojenie,
rozmery nizsie popisanych volitefnych prvkov. rotacny aktuator sa otaca

v smere hodinovych ruciciek
® Ventil na udrziavanie tlaku SDV-P moZno pouzivat na udrZiavanie

. e , P B, b Hlavné/priame pripojenie,
polohy v pripade straty tlaku (pozrite si ¢ast katalégu ,Prislusenstvo”).

rotacny aktuator sa otaca proti
smeru hodinovych ruciciek

@ Pripojka otocnej jednotky

@ Upeviiovacia pripojka

@7 Vvyvod kabla

@ Priechodny otvor

@ Vhodné pre centrovacie koliky

Vhodné pre centrovanie
Nezahrnuté v rozsahu dodavky
Indukéné bezdotykové spinace
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Plochd otoCnd jednotka

Medzipoloha, RZ

Indukcéné bezdotykové spinace
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@ Nezahrnuté v rozsahu dodavky Indukéné bezdotykové spinace

pridavnd vzduchova pripojka
“C" pre medzipolohu

® Medzipolohu mozno plynulo nastavovat napriec celym rozsahom
otacania. Dva hlavné piesty pritom musia byt navzajom zaistené, aby
bola medzipoloha bez vdle. V pripade medzipoléh do 90° musia byt
dorazové valce (RZK a RZL) namontované tak, ako je to znazornené na

dorazové valce zamenit.

pridavny bezdotykovy spinac je
potrebny len v pripade verzie
RZ

Monitorovanie koncovej polohy (RMNS) a monitorovanie medzipolohy
(RMNZ) pomocou indukénych bezdotykovych spinacov mozno namontovat
priamo na jednotku.

Popis D Casto v kombindcii

RMNS 12-G 0313042 [ )
RMNS 12-W 0313043

RMNS 12-X 0313041

RMNZ 12-G 0313045 [ ]
RMNZ 12-W 0313046

RMNZ 12-X 0313044

CLI-M8 0301463

® Suprava RMNS obsahuje dva snimace s 30 cm kdblom pre konektor M8,
dve spinacie vacky a drziak snimacov. Stcastou balenia siipravy RMNZ
st snimac, spinacia vacka a drziak snimaca. Verzie —G/-W obsahuji 5
m pripajacieho kabla s priamym (-G) alebo uhlovym (-W) konektorom
pre volny koniec kabla.
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Plochd otocnd jednotka

Elektronicky magneticky spinac MMS

@7 Vyvod kabla Snimag MMS 22..

Monitorovanie koncovej polohy pomocou magnetickych spina¢ov mozno
namontovat priamo na jednotku pomocou dvoch (-drazok.

Popis D Casto v kombinacii
MMS 22-5-M8-PNP 0301032
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
V2-M8 0301775 ([ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Pre snimanie dvoch poldh si pre kazdu jednotku potrebné dva
snimace. Volitelne su k dispozicii predlZovacie kable alebo rozdelovace
snimacov. Dal3ie produktové varianty snimaca, doplfiujlice informécie
a technické Gdaje ndjdete v kapitole katalégu, ktord sa venuje
snimacu.
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