-, \\\‘\

5\ \\\\\\\

g‘ u\\\\\\

SCHUNK ‘o °
Superior Clamping and Gripping

Informace o vyrobku

Plocha otocna jednotka RM-F



RM-F

Plocha otocna jednotka

Modularni. Rychlost. Produktivni.

Mala otocna jednotka RM-f

Lehka pneumaticka jednotka pro rychlé otocné tkoly

”

Oblast pouziti

Hodi se do Cistého azZ lehce zneciSténého prostiedi, do prostor uréenych napf. pro montaz nebo obalovani, i do provozl
vyzadujici rychlé cykly.
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N \ \ﬁ .\\\H\\;‘\‘ F
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®

Vyhody - Vase vyhody

Priibézné nastaveni thlu otaceni v celém pasmu otaceni

Princip dvou pistl pro koncové polohy mimo rozsah a
vysokou presnost opakovani

Zabudované tlumice narazu s nastavitelnymi absorpcnimi
vlastnostmi pro optimalni tlumeni

il (]

Velikosti Hmotnost

Kroutici moment
Mnozstvi: 6 0.046 .. 1.6 kg 0.05 ..

Volitelny prvek ,priibézné nastavitelna mezipoloha" Ize
provést pomoci zarazky mezipolohy, kterou Ize zabudovat

Nabidka elektromagnetickych senzorii a indukcnich
senzorl priblizeni pro naprostou variabilitu monitorovani
polohy

Standardizovana montazni vrtani pro riizné kombinace s
jinymi komponenty z modularniho systému

Zopakovat presnost Uhel rotace

1.9 Nm 0.082 .. 0.15° 185 .. 190°



RM-F

Plocha otocna jednotka

Funkcni popis

Vlivem vyvijeného tlaku dochdzi k pfimoc¢arému pohybu
el dvou pneumatickych pistd, které pres ozubeni po
stranach otaci pastorkem.

() Pohon (3 Vzor montaze
Pneumaticky, vykonny dvoupistovy pohon Zcela zabudovano do systému modulu
@ Kinematika ® Tlumeni koncové polohy
Princip hfebene a pastorku pro nizkou vili pfi prevodu Nastaveni tlumeni pfizplisobenim zdvihu tlumice

hnaci sily na otacivy pohyb
®) Nastaveni uhlu otaceni
pro flexibilni nastaveni koncové polohy

e —

SCHUNK &7



RM-F

Plocha otoc¢na jednotka

Obecné poznamky k rade

Materidl krytu: Hlinikova slitina, aloxovana

Spousténi: pneumaticky, s prefiltrovanym stlaCenym
vzduchem podle I1SO 8573-1:2010 [7:4:4].

Princip fungovani: Princip dvoupistové ozubnice s
pastorkem

Rozsah dodavky: Zcela pfipraven pro provoz bez drzédku
bezdotykového spinace a bez bezdotykového spinace
Zaruka: 24 mésicl

Zopakovat presnost: je definovana jako distribuce
koncovych poloh béhem 100 po sobé jdoucich cykld.

Priklad aplikace

Naklddka a vykladka malych obrobk{
pomoci tfech pneumatickych otocnych
jednotek

©® Uchopovac pro malé komponenty MPC
® O0tocna jednotka RM-F

© Linearni modul LM

O Systém sestaveni sloupku

Poloha pastorku: je vidy zobrazena v levé koncové poloze.
Odsud se pastorek otaci doprava ve sméru hodinovych
rucicek. Smér otaceni jasné vyplyva z Sipky.

Schéma pripojeni Sroubu pastorku: Pfi nastaveni thlu
rotace na méné nez 90° musi byt levy doraz zaSroubovan
zcela dovnitf To znamena, Ze leva koncova poloha ma
Sroubové pfipojeni na pastorku, ktery je otocen 0 90 ° po
sméru hodinovych ruci¢ek v porovnani s pohledem, ktery
zobrazuje thel rotace 180 °.

Schéma nebo kontrolni vypocet: Pro konfiguraci nebo
kontrolni vypocet jednotek doporucujeme uzivat nas
software Toolbox, ktery je k dispozici online. Pro
zabranéni pretizeni musi byt proveden kontrolni vypocet
zvolené jednotky.




RM-F

Plocha otocna jednotka

SCHUNK nabizi vice...

Nasledujici komponenty délaji produkt jesté

produktivnéjsim - vhodné doplnéni pro nejvyssi
funkcnost, flexibilitu, spolehlivost a bezpecnost

procesu. rans
Uchopovac pro malé Rotacné uchopovaci modul Linedrni modul Jednotka Pick & Place
komponenty
Magnetické spinace Tlakovy ventil Mezipoloha Systém sestaveni sloupku

Bezdotykové indukéni Pfipevnéni pomoci Sroubl
snimace

® Vice informaci o téchto vyrobcich naleznete na nasledujicich strdnkdch s vyrobkd nebo na adrese schunk.com.

Volitelné moznosti a zvlastni informace

Verze s mezipolohou RZ: Namontovanim dvou pneumaticky ovlddanych vélcd Ize vytvofit mezipolohu, kterd mlze byt
pruzné nastavena na cely rozsah otaceni.

Modularni systém: Standardné Ize tento modul kombinovat s rliznymi komponentami z modularniho systému. Ochotné vdm
pom0{Zeme.




RM-F 6

Plocha otoc¢na jednotka

Technické udaje

Popis

1D

Uhel rotace [e]
Nastavitelnost koncové polohy [°]
Kroutici moment [Nm]
Pocet stiednich poloh

Trida ochrany IP

Hmotnost [kg]
Spotfeba kapaliny (2 x jmenovity hel) [em3]
Min./nom./max. provozni tlak [bar]
Min./max. okolni teplota [eq]
Zopakovat pfesnost [°]
Rozméry Xx Y x Z [mm]

Max. pFipustna setrvacnost J*

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hmotnostni moment setrg&mpgt jednu hodinu
[I/h] 1000 2000 3000 4000
60
50 % //
4o — RM 06 [s]
30 =
< -= RM 06 [1/h]
20 S
&
= [8] 0.5 1.0
Doba otaceni

* Diagramy jsou platné pro zdkladni jednotky a
pro aplikace se svislou osou otaceni, stejné
jako pro absolutné centricka zatiZeni s
vodorovnou osou otaceni a s provoznim
tlakem 6 bar(. Musi byt dodrZeny doby
otaceni na Skrceni, jinak by se mohla sniZit
Zivotnost. Radi vdm pomGZeme vyprojek-
tovat systém i pro jiné aplikace. Kromé toho
je néstroj SCHUNK Design Tool Swiveling k
dispozici online.

RM 06
0313017
185.0
90.0
0.05
zadnou
40
0.046
0.656
3/6/8
5160
0.082
77.6x18x19

My max. 0.8 Nm

[l Fz max. 50 N

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty a mohou se objevovat soucasné.
Skrceni vstupniho vzduchu je nutné k
zajisténi toho, aby jednotka dokdazala najet
do koncovych poloh bez razd. Jinak se
snizuje Zivotnost.

® Pro konfiguraci natacecich modull doporucujeme uZivat nas software Toolbox, ktery je k dispozici online. Ovéreni velikosti zvolené jednotky je naprosto
nezbytné, protoZe jinak miZe dojit k pretizeni.
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Plocha otocna jednotka

Hlavni zobrazeni
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Kabelovy vystup
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru

@ Priichozi otvor

oL L @ Vhodné pro centrovaci pouzdra
B, b Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Vhodné t i Kolil
jednotka se toci proti sméru odne pro centrovaci koltky

hodinovych ruticek @ Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

Bezdotykové indukéni snimace

hodinovych rudicek
® Tlakovy ventil SDV-P se da pouZit k udrZovani polohy v pfipadé ztraty

tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

@ Pfipojeni otocné jednotky
@ Pfipojeni pfipevnéni




RM-F 6

Plochd otoCnd jednotka

Indukcni pribliZovaci snimace

/ Ve
==

Sledovéani koncové polohy je mozné pfimo na jednotce pomoci indukénich
bezdotykovych spinacd.

Popis D Casto kombinované

IN 30L-S-M8-PNP 1001274
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 ([ ]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
V2-M8 0301775 ([ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Obecné plati, Ze kazdéa otocna jednotka vyZaduje dva senzory stejné
jako volitelné prodluZovaci kabely.
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Plocha otocna jednotka
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Plocha otoc¢na jednotka

Technické udaje

Popis

1D

Uhel rotace [e]
Nastavitelnost koncové polohy [°]
Kroutici moment [Nm]

Pocet stiednich poloh

Trida ochrany IP

Hmotnost [kg]
Spotfeba kapaliny (2 x jmenovity hel) [em3]
Min./nom./max. provozni tlak [bar]
Min./max. okolni teplota [eq]
Zopakovat pfesnost [°]

Rozméry Xx Y x Z [mm]

Max. pFipustna setrvacnost J*

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hmotnostni moment setrg&mpgt jednu hodinu
[17h] 2000 3000 4000 5000
100
75 5
— RM 08 [s]
50 5
/ . == RM 08 [1/h]
5
Z[s] 01 02 03 o4 05
Doba otaceni

Diagramy jsou platné pro zédkladni jednotky a
pro aplikace se svislou osou otaceni, stejné
jako pro absolutné centricka zatiZeni s
vodorovnou osou otaceni a s provoznim
tlakem 6 bar(. Musi byt dodrZeny doby
otaceni na Skrceni, jinak by se mohla sniZit
Zivotnost. Radi vdm pomGZeme vyprojek-
tovat systém i pro jiné aplikace. Kromé toho
je néstroj SCHUNK Design Tool Swiveling k
dispozici online.

RM 08
0313018
185.0
90.0
0.107
zadnou
40
0.091
1.4
3/6/8
5160
0.084
90.6 x 22 x 25.5

My max.3 Nm

[l Fz max. 120N

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty a mohou se objevovat soucasné.
Skrceni vstupniho vzduchu je nutné k
zajisténi toho, aby jednotka dokdazala najet
do koncovych poloh bez razd. Jinak se
snizuje Zivotnost.

® Pro konfiguraci natacecich modull doporucujeme uZivat nas software Toolbox, ktery je k dispozici online. Ovéreni velikosti zvolené jednotky je naprosto
nezbytné, protoZe jinak miZe dojit k pretizeni.
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Plocha otocna jednotka

Hlavni zobrazeni
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Kabelovy vystup
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru @ Priichozi otvor

hodinovych rudicek

@ Tlakovy ventil SDV-P se da pouit k udrzovani polohy v pfipads ztraty (72 Vhodné pro centrovaci pouzdra

tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

B, b Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci proti sméru

hodinovych ruticek @ Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

Neni soucasti dodavky
Bezdotykové indukéni snimace

@ Vhodné pro centrovaci koliky

@ Pfipojeni otocné jednotky
@ Pfipojeni pfipevnéni
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Plochd otoCnd jednotka

Indukcni pribliZovaci snimace

Sledovéni koncové polohy Ize mozné namontovat na jednotku pomoci
indukénich bezdotykovych spinacd.

Popis D (Casto kombinované

RMNS 08-G 1353702 ([ ]
RMNS 08-W 1353720

RMNS 08-X 1353736

CLI-M8 0301463

® Sada RMNS obsahuje dva senzory s kabelem délky 30 cm na konektor
M8, dvé spinaci vacky a drzak senzord. Verze -G | -W obsahuji 5 m
dlouhy pfipojovaci kabel s rovnym (-G) nebo pravodhlym konektorem
(-W) pro otevieny konec kabelu.
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Plocha otocna jednotka
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Plocha otoc¢na jednotka

Technické udaje

Popis

1D

Uhel rotace [e]
Nastavitelnost koncové polohy [°]
Kroutici moment [Nm]
Pocet stiednich poloh

Trida ochrany IP

Hmotnost [kg]
Spotfeba kapaliny (2 x jmenovity hel) [em3]
Min./nom./max. provozni tlak [bar]
Min./max. okolni teplota [eq]
Zopakovat pfesnost [°]
Rozméry Xx Y x Z [mm]

Max. pFipustna setrvacnost J*

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hmotnostni moment setrg&mpgt jednu hodinu
[17h] 2000 3000 4000 5000
500
400 A /
300 / — RM10 [s]
200 == RM 10 [1/h]
T/
5
Z[s] 01 02 03 04 05
Doba otaceni

* Diagramy jsou platné pro zdkladni jednotky a
pro aplikace se svislou osou otaceni, stejné
jako pro absolutné centricka zatiZeni s
vodorovnou osou otaceni a s provoznim
tlakem 6 bar(. Musi byt dodrZeny doby
otaceni na Skrceni, jinak by se mohla sniZit
Zivotnost. Radi vdm pomGZeme vyprojek-
tovat systém i pro jiné aplikace. Kromé toho
je néstroj SCHUNK Design Tool Swiveling k
dispozici online.

RM 10
0313019
185.0
90.0
0.224
zadnou
40
0.178
229
3/6/8
5160
0.088
106 x 30 x 28.5

My max. & Nm

B Fz max. 150N

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty a mohou se objevovat soucasné.
Skrceni vstupniho vzduchu je nutné k
zajisténi toho, aby jednotka dokdazala najet
do koncovych poloh bez razd. Jinak se
snizuje Zivotnost.

® Pro konfiguraci natacecich modull doporucujeme uZivat nas software Toolbox, ktery je k dispozici online. Ovéreni velikosti zvolené jednotky je naprosto
nezbytné, protoZe jinak miZe dojit k pretizeni.
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Plocha otocna jednotka

Hlavni zobrazeni
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Kabelovy vystup
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru @ Priichozi otvor

hodinovych rudicek

@ Tlakovy ventil SDV-P se da pouit k udrzovani polohy v pfipads ztraty (72 Vhodné pro centrovaci pouzdra

tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

B, b Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci proti sméru

hodinovych ruticek @ Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

Neni soucasti dodavky
Bezdotykové indukéni snimace

@ Vhodné pro centrovaci koliky

@ Pfipojeni otocné jednotky
@ Pfipojeni pfipevnéni
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Plochd otoCnd jednotka

Indukcni pribliZovaci snimace

Sledovéni koncové polohy Ize mozné namontovat na jednotku pomoci
indukénich bezdotykovych spinacd.

Popis D (Casto kombinované

RMNS 08-G 1353702 ([ ]
RMNS 08-W 1353720

RMNS 08-X 1353736

CLI-M8 0301463

® Sada RMNS obsahuje dva senzory s kabelem délky 30 cm na konektor
M8, dvé spinaci vacky a drzak senzord. Verze -G | -W obsahuji 5 m
dlouhy pfipojovaci kabel s rovnym (-G) nebo pravodhlym konektorem
(-W) pro otevieny konec kabelu.
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Plocha otocna jednotka
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Plocha otoc¢na jednotka

Max. pripustna setrvacnost J* Rozméry a maximalni zatiZzeni
Hmotnostni moment setrg&mpgt jednu hodinu
[1/h] 1500 3000 4500
2000 :
1500 — RM12-H[s]
¥ — RM12-W[s]
1000 B
) - RM12-H[1/h]
500 7/ i - RM12-W[1th]
T/ i
E," [s] 0.2 0.4 0.6
Doba otaceni
. o K ) j L My max.5 Nm B Fz max. 590N
Diagramy jsou platné pro zakladni jednotky a
pro aplikace se svislou osou otaceni, stejné
jako pro absolutné centrické zatizeni s ® Uvedené momenty a sily jsou statické
vodorovnou osou otaceni a s provoznim hodnoty a mohou se objevovat soucasné.
tlakem 6 baré. Musi byt dodrzeny doby Skrceni vstupniho vzduchu je nutné k
otaceni na $krceni, jinak by se mohla snizit zajisténi toho, aby jednotka dokazala najet
Zivotnost. Radi vam pomiizeme vyprojek- dowko.nc?.vy'ch poloh bez razdi. Jinak se
tovat systém i pro jiné aplikace. Kromé toho snizuje zivotnost.
je néstroj SCHUNK Design Tool Swiveling k
dispozici online.
Technické udaje
Popis RM 12-W RM 12-W-RZ RM 12-H RM 12-H-RZ
1D 1348062 1380163 0313000 0313013
Uhel rotace [°] 190.0 190.0 190.0 190.0
Nastavitelnost koncové polohy [°] 90.0 90.0 90.0 90.0
Kroutici moment [Nm] 0.38 0.38 0.38 0.38
Pocet stfednich poloh 7adnou 1 x M (pneumatické) Zadnou 1x M (pneumatické)
Nastavitelnost stfedni polohy [°] 190.0 190.0
Trida ochrany IP 40 40 40 40
Hmotnost [kg] 0.36 0.48 0.36 0.48
Spotfeba kapaliny (2 x jmenovity Ghel) [em3] 4.8 4.8 4.8 4.8
Min./nom./max. provozni tlak [bar] 3/6/8 3/6/8 31618 3/6/8
Min./max. okolni teplota [°q] 5160 5160 5160 5160
Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti  [kgm?] 0.00045 0.00045
Zopakovat presnost [°] 0.098 0.15 0.098 0.15
Pfesnost opakovani (rozdil obou sméri) [°] 0.35 0.35
Rozméry Xx Y x Z [mm] 122 x 43 x 35 122 x43x35 122 x43x 35 122 x 43 x 35

® Pro konfiguraci natacecich modul doporucujeme uZivat nas software Toolbox, ktery je k dispozici online. Ovéfeni velikosti zvolené jednotky je naprosto
nezbytné, protoZe jinak mize dojit k pretizeni.




RM-F 12

Plocha otocna jednotka

Hlavni zobrazeni
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Pfipojeni pfipevnén{
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru @ Kabelovy vystup

hodinovych rudicek
y @ Priichozi otvor

@ Vhodné pro centrovaci koliky
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® Tlakovy ventil SDV-P se da pouZit k udrZovani polohy v pfipadé ztraty
tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

B, b Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci proti sméru i o
hodinovych ruciek Vhodné pro centrovani

Neni soucasti dodavky
Bezdotykové indukéni snimace

@ Pfipojeni otocné jednotky
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Plochd otoCnd jednotka

Stredova poloha, RZ

Indukcni pribliZovaci snimace

45 76 83
. ca.45 61\ 165
1 GV
) |7

(i

‘ )
o

©20.8

@ Neni soucasti dodavky

pfidavné pfipojka vzduchu “C"
pro stfedovou polohu

Bezdotykové indukéni snimace

® Stfedovou polohu Ize nastavit na jakoukoli hodnotu v celém rozsahu
otaceni. Oba hlavni pisty tudiZ musi byt uzamknuty proti sobé, aby
byla stfedova poloha bez vile. Pro stfedové polohy az do 90° musi byt
zastavovaci valce (RZK a RZL) nainstalovany zpdsobem, ktery ukazuje
vyobrazeni. Pro stfedové polohy v Ghlech vétSich nez 90° je nutné tyto
zameénit.

pouze verze RZ vyZaduje
pfidavny bezdotykovy spinac

Sledovéani koncové polohy (RMNS) a sledovani mezilehlé polohy (RMNZ) Ize
namontovat pfimo na jednotku pomoci indukénich bezdotykovych
spinacd.

Popis D Casto kombinované

RMNS 12-G 0313042 [ ]
RMNS 12-W 0313043

RMNS 12-X 0313041

RMNZ 12-G 0313045 [
RMNZ 12-W 0313046

RMNZ 12-X 0313044

CLI-M8 0301463

® Sada RMNS obsahuje dva senzory s kabelem délky 30 cm na konektor
M8, dvé spinaci vacky a drZak senzor(. Rozsah doddvky soupravy RMNZ
zahrnuje senzor, spinaci vacku a drzak senzoru. Verze -G / -W obsahuji
5 m dlouhy pfipojovaci kabel s rovnym (-G) nebo pravodhlym
konektorem (-W) pro otevieny konec kabelu.
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Plochd otocnd jednotka

Elektronicky magneticky snimac MMS

A7) Kabelovy vystup Cidlo MMS 22..

Sledovéani koncovych poloh miZe byt pfimo namontovano na jednotce ve
dvou (-Stérbinach pomoci magnetickych spinacd.

Popis D Casto kombinované
MMS 22-5-M8-PNP 0301032
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
V2-M8 0301775 ([ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® K monitorovani dvou poloh jsou potfeba dva senzory na kazdou
jednotku. Jako volitelnd moZnost jsou k dispozici prodluZovaci kabely
a rozdélovac snimacd. Dalsi produktové varianty snimace, dalsi
informace a technické idaje naleznete v katalogu v kapitole snimacd.




RM-F 15

Plocha otoc¢na jednotka

Max. pripustna setrvacnost J* Rozméry a maximalni zatiZzeni
Hmotnostni moment setrg&mpgt jednu hodinu
[11h] 1000 2000 3000 4000
7000
B / — RM15-W [s]
5000 .
: — RM15-H [5]
3000 ‘. / . == RM15-W [1/h]
/! :
== RM15-H [1/h]
3 |
&
Z[s] 02 o0& 06 08
Doba otaceni
. . . . L My max. 7.4 Nm B Fz max. 730N
* Diagramy jsou platné pro zakladni jednotky a

pro aplikace se svislou osou otaceni, stejné

jako pro absolutné centrické zatizeni s ® Uvedené momenty a sily jsou statické
vodorovnou osou otaceni a s provoznim hodnoty a mohou se objevovat soucasné.
tlakem 6 baréi. Musi byt dodrzeny doby Skrceni vstupniho vzduchu je nutné k
otaceni na $krceni, jinak by se mohla snizit zajisténi toho, aby jednotka dokazala najet
Zivotnost. Radi vam pomiizeme vyprojek- do koncovych poloh bez rézd. Jinak se
tovat systém i pro jiné aplikace. Kromé toho sniZuje Zivotnost.

je néstroj SCHUNK Design Tool Swiveling k
dispozici online.

Technické udaje

Popis RM 15-W RM 15-W-RZ RM 15-H RM 15-H-RZ
1D 0313104 0313105 0313001 0313014
Uhel rotace [°] 190.0 190.0 190.0 190.0
Nastavitelnost koncové polohy [°] 90.0 90.0 90.0 90.0

Kroutici moment [Nm] 0.76 0.76 0.76 0.76

Pocet stfednich poloh 7adnou 1 x M (pneumatické) Zadnou 1x M (pneumatické)
Nastavitelnost stfedni polohy [°] 190.0 190.0

Trida ochrany IP 40 40 40 40

Hmotnost [kg] 0.58 0.78 0.58 0.78
Spotfeba kapaliny (2 x jmenovity Ghel) [em3] 9.6 9.6 9.6 9.6
Min./nom./max. provozni tlak [bar] 3/6/8 3/6/8 31618 3/6/8
Min./max. okolni teplota [°q] 5160 5160 5160 5160

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti  [kgm?] 0.002 0.002
Zopakovat presnost [°] 0.1 0.15 0.1 0.15
Pfesnost opakovani (rozdil obou sméri) [°] 0.3 0.3

Rozméry Xx Y x Z [mm] 144 x 52 x 38 234 x52x38 144 x 52 x 38 234 x 52 x 38

® Pro konfiguraci natacecich modul doporucujeme uZivat nas software Toolbox, ktery je k dispozici online. Ovéfeni velikosti zvolené jednotky je naprosto
nezbytné, protoZe jinak mize dojit k pretizeni.




RM-F 15

Plocha otocna jednotka

Hlavni zobrazeni
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Pfipojeni pfipevnén{
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru

@ Kabelovy vystup
@ Priichozi otvor
@ Vhodné pro centrovaci koliky

hodinovych rudicek
® Tlakovy ventil SDV-P se da pouZit k udrZovani polohy v pfipadé ztraty

. , . , B, b Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

jednotka se toci proti sméru

hodinovych ruciek Vhodné pro centrovani

@ Pfipojeni otocné jednotky Neni soucasti dodavky
Bezdotykové indukéni snimace




RM-F 15

Plochd otoCnd jednotka

Stredova poloha, RZ

Indukcni pribliZovaci snimace

53

@ Neni soucasti dodavky

pfidavné pfipojka vzduchu “C"
pro stfedovou polohu

Bezdotykové indukéni snimace

® Stfedovou polohu Ize nastavit na jakoukoli hodnotu v celém rozsahu
otaceni. Oba hlavni pisty tudiZ musi byt uzamknuty proti sobé, aby
byla stfedova poloha bez vile. Pro stfedové polohy az do 90° musi byt
zastavovaci valce (RZK a RZL) nainstalovany zpdsobem, ktery ukazuje
vyobrazeni. Pro stfedové polohy v Ghlech vétSich nez 90° je nutné tyto
zameénit.

pouze verze RZ vyZaduje
pfidavny bezdotykovy spinac

Sledovéani koncové polohy (RMNS) a sledovani mezilehlé polohy (RMNZ) Ize
namontovat pfimo na jednotku pomoci indukénich bezdotykovych
spinacd.

Popis D Casto kombinované

RMNS 12-G 0313042 [ ]
RMNS 12-W 0313043

RMNS 12-X 0313041

RMNZ 12-G 0313045 [
RMNZ 12-W 0313046

RMNZ 12-X 0313044

CLI-M8 0301463

® Sada RMNS obsahuje dva senzory s kabelem délky 30 cm na konektor
M8, dvé spinaci vacky a drZak senzor(. Rozsah doddvky soupravy RMNZ
zahrnuje senzor, spinaci vacku a drzak senzoru. Verze -G / -W obsahuji
5 m dlouhy pfipojovaci kabel s rovnym (-G) nebo pravodhlym
konektorem (-W) pro otevieny konec kabelu.




RM-F 15

Plochd otocnd jednotka

Elektronicky magneticky snimac MMS

A7) Kabelovy vystup Cidlo MMS 22..

Sledovéani koncovych poloh miZe byt pfimo namontovano na jednotce ve
dvou (-Stérbinach pomoci magnetickych spinacd.

Popis D Casto kombinované
MMS 22-5-M8-PNP 0301032
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
V2-M8 0301775 ([ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® K monitorovani dvou poloh jsou potfeba dva senzory na kazdou
jednotku. Jako volitelnd moZnost jsou k dispozici prodluZovaci kabely
a rozdélovac snimacd. Dalsi produktové varianty snimace, dalsi
informace a technické idaje naleznete v katalogu v kapitole snimacd.
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Plocha otoc¢na jednotka

Max. pripustna setrvacnost J* Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hmotnostni moment setrg&mpgt jednu hodinu
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Doba otaceni

My max.39 Nm B Fz max. 950 N

* Diagramy jsou platné pro zdkladni jednotky a
pro aplikace se svislou osou otaceni, stejné

jako pro absolutné centrické zatizeni s ® Uvedené momenty a sily jsou statické
vodorovnou osou otaceni a s provoznim hodnoty a mohou se objevovat soucasné.
tlakem 6 baréi. Musi byt dodrzeny doby Skrceni vstupniho vzduchu je nutné k
otaceni na $krceni, jinak by se mohla snizit zajisténi toho, aby jednotka dokazala najet
Zivotnost. Radi vam pomiizeme vyprojek- do koncovych poloh bez rézd. Jinak se
tovat systém i pro jiné aplikace. Kromé toho sniZuje Zivotnost.

je néstroj SCHUNK Design Tool Swiveling k
dispozici online.

Technické udaje

Popis RM 21-W RM 21-W-RZ
1D 0313002 0313015
Uhel rotace [e] 190.0 190.0
Nastavitelnost koncové polohy [°] 90.0 90.0

Kroutici moment [Nm] 1.9 1.9

Pocet stfednich poloh 7adnou 1x M (pneumatické)
Nastavitelnost stfedni polohy [°] 190.0

Trida ochrany IP 40 40

Hmotnost [kg] 1.16 1.6

Spotfeba kapaliny (2 x jmenovity Ghel) [cm3] 23.8 23.8
Min./nom./max. provozni tlak [bar] 3/6/8 316/8
Min./max. okolni teplota [oc] 5160 5160

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti  [kgm?] 0.02
Zopakovat presnost [°] 0.088 0.12
Pfesnost opakovani (rozdil obou smérd) 0.25
Rozméry Xx Y x Z [mm] 183 x 65 x 48 294 X 65 x 48

® Pro konfiguraci natacecich modul doporucujeme uZivat nas software Toolbox, ktery je k dispozici online. Ovéfeni velikosti zvolené jednotky je naprosto
nezbytné, protoZe jinak mize dojit k pretizeni.
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Plocha otocna jednotka

Hlavni zobrazeni
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Pfipojeni pfipevnéni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru @ Kabelovy vystup

hodinovych rudicek

@ Priichozi otvor

@ Vhodné pro centrovaci koliky
Vhodné pro centrovani

Neni soucasti dodavky
Bezdotykové indukéni snimace

® Tlakovy ventil SDV-P se da pouZit k udrZovani polohy v pfipadé ztraty

. , . , B, b Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

jednotka se toci proti sméru
hodinovych rudicek

@ Pfipojeni otocné jednotky
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Plochd otoCnd jednotka

Stredova poloha, RZ

Indukcni pribliZovaci snimace
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@ Neni soucasti dodavky

pfidavné pfipojka vzduchu “C"
pro stfedovou polohu

Bezdotykové indukéni snimace

® Stfedovou polohu Ize nastavit na jakoukoli hodnotu v celém rozsahu
otaceni. Oba hlavni pisty tudiZ musi byt uzamknuty proti sobé, aby
byla stfedova poloha bez vile. Pro stfedové polohy az do 90° musi byt
zastavovaci valce (RZK a RZL) nainstalovany zpdsobem, ktery ukazuje
vyobrazeni. Pro stfedové polohy v Ghlech vétSich nez 90° je nutné tyto
zameénit.

pouze verze RZ vyZaduje
pfidavny bezdotykovy spinac

Sledovéani koncové polohy (RMNS) a sledovani mezilehlé polohy (RMNZ) Ize
namontovat pfimo na jednotku pomoci indukénich bezdotykovych
spinacd.

Popis D Casto kombinované

RMNS 12-G 0313042 [ ]
RMNS 12-W 0313043

RMNS 12-X 0313041

RMNZ 12-G 0313045 [
RMNZ 12-W 0313046

RMNZ 12-X 0313044

CLI-M8 0301463

® Sada RMNS obsahuje dva senzory s kabelem délky 30 cm na konektor
M8, dvé spinaci vacky a drZak senzor(. Rozsah doddvky soupravy RMNZ
zahrnuje senzor, spinaci vacku a drzak senzoru. Verze -G / -W obsahuji
5 m dlouhy pfipojovaci kabel s rovnym (-G) nebo pravodhlym
konektorem (-W) pro otevieny konec kabelu.
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Plochd otocnd jednotka

Elektronicky magneticky snimac MMS

A7) Kabelovy vystup Cidlo MMS 22..

Sledovéani koncovych poloh miZe byt pfimo namontovano na jednotce ve
dvou (-Stérbinach pomoci magnetickych spinacd.

Popis D Casto kombinované
MMS 22-5-M8-PNP 0301032
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
V2-M8 0301775 ([ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® K monitorovani dvou poloh jsou potfeba dva senzory na kazdou
jednotku. Jako volitelnd moZnost jsou k dispozici prodluZovaci kabely
a rozdélovac snimacd. Dalsi produktové varianty snimace, dalsi
informace a technické idaje naleznete v katalogu v kapitole snimacd.
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