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Robustny. Flexibilny. Inteligentna.

Flexibilny univerzalny uchopovac EGU

VSestranny 2-prstovy univerzalny uchopovac pre maximalnu rozmanitost obrobkov s maximalnou robustnostou procesu

Oblast pouzitia

Flexibilné nakladanie a vykladanie obrobkov z obrdbacich
strojov, montdzne a spdjacie dlohy s dodatocnymi proces-
nymi silami a univerzalna manipulacia s obrobkami. Vdaka
utesnenej konstrukcii je uchopovac obzvlast vhodny na
pouzivanie v drsnych prostrediach kontaminovanych
trieskami alebo chladiacim mazivom.

Vyhody - Vase benefity

VSestranné a produktivne vdaka velkému a volne
programovatelnému zdvihu Celusti s plynulym nastavo-
vanim upinacej sily pre flexibilni manipulaciu s
obrobkami

Robustné a spolahlivé s utesnenou konstrukciou a
osvedéenym vedenim obzvlast pre drsné podmienky
prostredia pri nakladani obrobkov do strojov

Maximalna procesna spolahlivost tym, Ze zabrani strate
obrobku vdaka integrovanému udrziavaniu uchopovacej
sily s detekciou poklesu

Vzdy referencované tak pri nudzovom vypnuti, ako aj pri
vypadku pridu vdaka integrovanému snimacu absolut-
nych hodnot

100 % uchopovacia sila bez nabehovej vzdialenosti s
takmer konStantnou uchopovacou silou po celej dizke
prsta vdaka integrovanému prevodu s ¢elnym ozubenym
sukolesim

Minimalne usilie pri integrdcii vdaka rozmanitej ponuke
komunikacnych rozhrani, funkénych modulov PLC a
zasuvnych modulov pre roboty kompatibilny s poprednymi
vyrobcami na trhu

il (] = £

Velkosti Hmotnost Uchopovacia sila Zdvih na celust
Kvantita: & 1.44 .. 7.8 kg 300 .. 400OO N 41..80 mm
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Popis funkcii

Pouzivatel' ma pristup k najvyssej Grovni funkcnosti vdaka
komponentom zabudovanym v uchopovaci. To umoziuje, aby
boli prsty uchopovaca predpolohované pri vysokej rychlosti alebo
sa zanorili do drZiaka obrobkov. Uchopovaciu silu je moZné
plynulo nastavovat podla poZiadaviek na manipuldciu s
obrobkom. Rozpozndvanie obrobkov umoziuje tGplnu
transparentnost procesu pre pouzivatela. V pripade nidzového
zastavenia je mozné predist strate obrobku vdaka integrovanému

udrZiavaniu uchopovacej sily.

K dispozicii st reZimy uchopovania BasicGrip a StrongGrip. S
funkciou BasicGrip je moZnd nepretrzita prevadzka motora, a tym
aj trvalé opatovné uchopovanie obrobku. Rychlost uchopovania
sa automaticky optimalizuje podla nastavenia uchopovace;j sily. S
technolégiou StrongGrip sa vyvinie maximdlna sila uchopenia,
ktord potom zachovd funkcia udrZiavania uchopovacej sily. Trvalé
opdtovné uchopovanie je mozné v nastavitelnom casovom ramci.

(1) zatazitel'né a odolné kizné vedenie s T-drazkou
pre velké diZky prstov, externé sily a momenty. Volitelne k
dispozicii ako prachotesna verzia.

(@ Plne integrovana a utesnena regulacna a vykonova
elektronika
so stavovymi LED diédami a konektorom M12 na napdjanie
napatim a komunikaciu.

(3 Snimac absolitnej hodnoty s vysokym rozliSenim na vystupnej
strane
na presné polohovanie celusti uchopovaca s trvalo absoltitnym
spatnym hldasenim polohy.

(& Utesneny hnaci mechanizmus s celnym ozubenym prevodom a
principom pastorok/ozubena tyc
pre takmer konStantne pdsobiacu uchopovaciu silu po celej
diZke prsta bez minimalnej drahy nabehu.

(B Bezkefkovy plochy motor
pre obmedzeny priestor a vysoké kritiace momenty vdaka
vonkajSiemu rotoru.

(® Elektromagneticka brzda
s pridavnym mechanizmom na udrZiavanie uchopovacej sily a
polohy pri zastaveni alebo vypadku napajania.

e —
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Podrobny popis funkcii

Zvyseny stupen ochrany s prachotesnou verziou SD

Prachotesnd verzia zvysSuje stupen ochrany pred vniknutim prachu a kvapalin do
vedenia a zakladnych celusti. V kombinacii s utesnenou elektronikou (IP67) je tak
prachotesna verzia vhodnd na pouZzivanie v obzvlast ndrocnom prostredi, ako
napriklad na nakladanie do brisky. Dosiahnutd ochrana vedenia zodpoveda
triede ochrany IP64, a preto je absolitne prachotesnd a chranena proti strieka-
jlcej vode zo vietkych smerov. Dal3ie informécie st uvedené v navode na
obsluhu.

MozZnost montaze dodatocnej nadstavby

Konektivita

a2 Eherc AT~

Ethen ‘et/IP

Q@ IO-Link  Modbus
inside RTU

Rezimy uchopenia

FIN]

200% I T

100 %

50 %

Na implementaciu dalSich funkcii sa vo vodiacom puzdre pre montaz konstrukcie
Specifickej pre danu aplikaciu nachadzaju dalSie zavity a upeviiovacie prvky. Tak
mozno napriklad namontovat pruzinovy pritlacny prvok na pruzinové poloho-
vanie obrobku voci dorazu.

Sirokd 3kéla dostupnych komunika&nych rozhrani zjednodu3uje spoluprdcu s
mnoZzstvom riadeni a robotov od réznych vyrobcov a zabezpecuje tsporu ¢asu
pocas integracie. Industrial Ethernet (PROFINET, EtherCAT, EtherNet/IP) umoZiiuje
priamu integrdciu bez dalSich bran do riadiaceho prostredia poprednych vyrobcov
PLC na trhu. So sériovym rozhranim Modbus RTU je moZné uchopovac pripojit k
nastrojovej prirube poprednych vyrobcov robotov bez externého vedenia kabla.
10-Link je nezdavisly a pontka flexibilitu pri pripajani k inym sietam.

K dispozicii st reZimy uchopovania BasicGrip a StrongGrip.BasicGrip: Rychlost
uchopovania sa automaticky optimalizuje podla zvoleného nastavenia uchop-
ovacej sily, je mozné permanentné nasledné uchopovanieStrongGrip: Generuje sa
maximalna uchopovacia sila, ktora sa potom zaistuje udrziavanim uchopovacej
sily. Permanentné nasledné uchopovanie je mozné v rdmci nastavitelného
casového okna; doby prestavok. Je nutné zohladnit doby prestavok medzi
uchopovacimi cyklami.
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Softvérova sluzba — integracia robotov

Pre bezproblémovi interakciu medzi uchopovacom a robotom su k dispozicii
softvérové moduly na integraciu do riadiaceho systému robota od poprednych
vyrobcov. To znamena, Ze rozsah funkcii uchopovaca mozno vyuZzivat priamo bez
akéhokolvek dalSieho programovania a programovanie aplikdcie moZno spustit
okamZite. Kompatibilita s robotmi: Universal Robots e-Series cez Modbus RTU,
FANUC CRX cez Modbus RTU, ABB OmniCore (30 cez EtherNet/IP, YASKAWA
YRC1000micro cez EtherNet/IP, Kassow Robots cez Modbus RTU.Softvér a dalSie
informacie o kompatibilite si moZno stiahnut na adrese schunk.com/
egu-software.

Softvérova sluzba — integracia PLC

R B Pre bezproblémovu interakciu medzi uchopovacom a riadenim PLC st k dispozicii

e — ' funkéné moduly pre programovacie rozhranie od poprednych vyrobcov. To

" znamena, Ze rozsah funkcii uchopovaca mozno vyuZivat priamo bez akéhokolvek
dalSieho programovania a programovanie aplikacie mozno spustit okamzZite.
Kompatibilita s PLC: Siemens TIA Portal (PROFINET a 10-Link), Beckhoff TwinCAT
(EtherCAT a 10-Link), Allen Bradley Studio 5000 Logix Designer (EtherNet/IP a

e 10-Link), Bosch Rexroth ctrIX (EtherCAT, len s Bosch Nexeed Automation).Softvér a
dalSie informdcie o kompatibilite si mozno stiahnut na adrese schunk.com/
egu-software.

Aplikacia "Uvedenie do prevadzky" v SCHUNK Control Center

Aplikacia "Mechatronické uchopovace" vdaka rozsiahlemu katalégu funkcii
zjednodusSuje uvedenie do prevadzky, prevadzku, diagnostiku a servis.
PouZivatelia moZu priamo ovlddat uchopovac a vykonavat validaciu aplikacie bez
potreby PLC. Funkcie zahffaju konfiguraciu siete, aktualizacie firmvéru, dpravy a
zadlohovanie parametrov a komplexné diagnostické moZnosti. Aplikdcia je
kompatibilna s operacnym systémom Windows a je mozné si ju stiahnut na
stranke schunk.com/downloads-software.
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VSeobecné poznamky o sérii

Material tela: Hlinikova zliatina, eloxovana
Material zakladnej cel'uste: Ocel' s antikoréznou ochranou

Zaruka: 24 mesiacov alebo 5 miliénov cyklov BasicGrip/3 miliény
cyklov StronGrip (jeden cyklus pozostéva z kompletného procesu
uchopenia: ,,otvorenie uchopovaca” a ,zatvorenie uchopovaca")

Rozsah dodavky: Uchopovac vratane bezpecnostnych informacii
a stpravy prisluSenstva s centrovacimi puzdrami na montaz
uchopovaca a prstov. Produktovo Specifické navody a softvér si
mozno stiahnut na schunk.com/downloads-manuals a schunk.
com/downloads-software.

Uchopovacia sila: je aritmetickym sic¢tom jednotlivej sily
pOsobiacej na kazdej Celusti vo vzdialenosti P (pozrite si nakres).

Presnost opakovania (uchopovanie): je zadefinované ako rozptyl
skutocnej polohy pri 100 za sebou nasledujtcich zatvéracich resp.
otvaracich pohyboch s pevnym obrobkom alebo pevnym dorazom
obrobku pri konStantnych podmienkach.

Priklad aplikacie

Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné): je zadefino-
vané ako rozptyl skutocnej polohy na jednu zakladnu celust pri
100 za sebou nasledujtcich pohyboch do cielovej polohy z
rovnakého smeru pri konstantnych podmienkach.

Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné): je zadefino-
vané ako rozptyl skutocnej polohy na jednu celust pri 100 za
sebou nasledujlcich pohyboch do cielovej polohy z oboch smerov
pri konstantnych podmienkach.

Dizka prsta: je merané od referen¢ného povrchu ako vzdialenost
P v smere hlavnej osi.

Doby zatvarania a otvarania (polohovanie): Doby zatvarania a
otvarania su iba doby pohybu prstov pri max. rychlosti a max.
zrychleni pri dodrzani max. pripustnych hmotnosti na prsta
vztahuju sa na drahu pojazdu na jednu celust a 50 % menovi-
tého zdvihu.

Max. rychlost (polohovanie) a max. zrychlenie: je aritmeticky
sucet rychlosti a zrychlenia pdsobiaceho na kazdej celusti.

Flexibilné nakladanie a vykladanie obrobkov z obrabacieho stroja optimalizované na cas @ Univerzalny uchopovac EGU pre

cyklu. Pouzitim dvoch uchopovacov na robote sa obrabaci stroj moze automaticky
nakladat sposobom, ktory je optimalizovany na dobu cyklu, a produktivita sa moze zvysit.
Hotové diely a predopracované diely je mozné prepravovat v jednom nakladacom cykle.
Automatizovany vyskovy regédlovy sklad obsahuje palety s polotovarmi a hotovymi dielmi
roznych velkosti. Vdaka velkému a volne programovatelnému zdvihu celusti uchopovaca

je mozné uchopit rozne priemery bez nutnosti menit uchopovac.

manipuldciu s nedokoncenymi a

hotovymi dielmi

Obrabaci stroj so silovym

sustruznickym skfucovadlom ROTA
© Automatizovany vyskovy regéalovy

sklad
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Spolocnost SCHUNK pontka
viac...

Nasledujice komponenty eSte viac zvySuju produkti-
vitu vyrobku - vhodné doplnenie pre maximalnu
funkcnost, flexibilitu, spolahlivost a riadend vyrobu.

Napajaci kabel Komunikacné kable Medzicelust Adaptacné stpravy pre roboty

o
S 4 _J 1

Na mieru prispdsobitelné Polotovar prsta Systém rychlej vymeny celusti
prsty uchopovaca

® Viac informacii o tychto produktoch ndjdete na nasledovnych produktovych strankach alebo na stranke www.schunk.com.

Moznosti a Specidlne informacie

ReZimy uchopenia: K dispozicii si reZimy uchopovania BasicGrip a StrongGrip. S funkciou BasicGrip je moZnda nepretrZita
prevadzka motora, a tym aj trvalé opdtovné uchopovanie obrobku. Rychlost uchopovania sa automaticky optimalizuje podla
nastavenia uchopovacej sily. S technoldgiou StrongGrip sa vyvinie maximdlna sila uchopenia, ktori potom zachovad funkcia
udrZiavania uchopovacej sily. Trvalé opdtovné uchopovanie je mozné v nastavitelnom ¢asovom ramci. Okrem toho sa v
reZime StrongGrip musia brat do dvahy definované asy prestdvok a maximalne teploty okolia. Dal3ie podrobnosti najdete v
navode na obsluhu.

UdrZiavanie uchopovacej sily: Vdaka kombinacii elektrickej pridrZiavacej brzdy a pociato¢ného pnutia elastického prvku
mozno pri nidzovom zastaveni alebo poklese napatia spolahlivo zachovat uchopovaciu silu, ktora dosahuje viac ako 80 %
povodne aplikovanej uchopovace;j sily. Ak sa udrziavanie uchopovacej sily a polohy aktivuje preventivne, moze sa zachovat
100 % povodne aplikovanej uchopovacej sily. Prebehnutie prstov uchopovaca pri odstrafiovani obrobku je niekolko milime-
trov a zavisi od vyvinutej uchopovace;j sily. Ako volitelna moznost si k dispozicii aj varianty bez udrziavania uchopovacej
sily.

Tesnenie: Uchopovac Standardne disponuje zvySenou ochranou pred vnikanim prachu alebo kvapalin. Ochrana IP elektro-
niky je zabezpecena, len ak st konektory spravne namontované. Prevodovka uchopovaca je navyse chranend pomocou
tesnenia na vystupnych pastorkoch.

Rozhranie zakladnych cel'usti: Pri pouZiti medzicelusti rozhranie zakladnych Celusti zodpoveda rozhraniu univerzdlneho
uchopovaca PGN-plus-P. Vdaka tomu mozno rozsiahle prisluSenstvo prstov uchopovaca PGN-plus-P pri zohladneni rusivych
obrysov a platnych limitov pouzitia pouzit aj pri tomto uchopovaci.
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Priklad objednavky

Opis
EGU

Vel'kost
50
60
70
80

Komunikacné rozhranie
PN = PROFINET

El = EtherNet/IP

EC = EtherCAT

IL = 10-Link

MB = Modbus RTU

Udrziavanie uchopovace;j sily
M = s udrZiavanim uchopovacej sily
N = bez udrZiavania uchopovacej sily

Verzia
B = zdkladna verzia
SD = prachotesna verzia

EGU

50

PN

M
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Verzia s udrziavanim uchopovace;j sily Rozmery a max. zatazenia
Uchopovacia sila
—EGU50-50% —EGU 50-150% [JBasicGrip
EGU 50 -100% — EGU 50 -200% [JStrongGrip
750
600 == e
450
300
150
=)
“Llmml 20 40 60 80
DiZka prsta
erzia bez udrziavania uchopovacej [l Mx max.32 Nm [l Mz max.32 Nm
sily My max.35 Nm [l Fz max. 800N

Uchopovacia sila
~EGU 50 - 50 % EGU 50 -100 % [JBasicGrip

® Uvedené momenty a sily predstavuju statické
hodnoty, vztahuji sa na kazdd zakladnu

300 | . ] Eel’lusvt‘ a'méiu sa’vyskytovaflsﬂc'asne.v
ZataZenia sa smu vyskytovat dodatocne k
momentu vytvorenému uchopovacou silou.

150 4

=

“Lmml 20 40 60 80

DiZka prsta

Technické tdaje EGU s udrziavanim uchopovacej sily
Opis EGU 50-PN-M-B EGU 50-EI-M-B EGU 50-EC-M-B EGU 50-IL.-M-B EGU 50-MB-M-B
Ident. ¢. 1491537 1491540 1491546 1491532 1491535
VSeobecné prevadzkové tdaje
Zdvih na Celust [mm] 51 51 51 51 51
Min./max. uchopovacia sila [N] 150/600 150/600 150/600 150/600 150/600
Min./max. udrZiavanie uchopovacej sily [%] 90/100 90/100 90/100 90/100 90/100
Max. povolena dizka prsta [mm] 80 80 80 80 80
Max. povolena hmotnost na jeden prst [kg] 0.4 0.4 0.4 0.4 0.4
Presnost opakovania (uchopovanie) [mm] 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02
Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné) [mm] 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15
Doba zatvdranialotvarania (polohovanie, 50 % zdvih) [s] 0.8/0.8 0.8/0.8 0.8/0.8 0.8/0.8 0.8/0.8
Max. rychlost (polohovanie) [mmis] 110 110 110 110 110
Max. zrychlenie [mmis?] 800 800 800 800 800
Hmotnost [kg] 1.49 1.49 1.49 1.49 1.49
Min./max. teplota okolia [oc] 5/55 5155 5155 5/55 5/55
Stupen ochrany IP - elektronika 67 67 67 67 67
Stupeni ochrany IP, vedenie/zadkladnd celust 40 40 40 40 40
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 5 5 5 5 5
Elektrické prevadzkové tdaje
Nomindlne napétie [v] 24 2l 24 24 24
Komunikacné rozhranie PROFINET EtherNet/IP EtherCAT 10-Link Modbus RTU
Menovitd/max. spotreba pridu BasicGrip [A] 0.3/1.44 0.3/1.44 0.3/1.44 0.3/1.44 0.3/1.44
Menovitd/max. spotreba pridu StrongGrip [A] 0.72/1.08 0.72/1.08 0.72/1.08 0.72/1.08 0.72/1.08
Logika menovitej/max. spotreby pridu [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
Volby a ich charakteristiky
Prachotesna verzia 1504558 1504580 1504582 1504554 1504556
Stupeni ochrany IP, vedenie/zdkladna celust 64 64 64 64 64
Zdvih na Celust [mm] 41 41 41 41 41
Min./max. uchopovacia sila [N] 210/600 210/600 210/600 210/600 210/600
Hmotnost [ke] 1.52 1.52 1.52 1.52 1.52

Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 b4 b 4 L4 L
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Technické tidaje EGU bez udrziavania uchopovace;j sily

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tidaje

Zdvih na celust

Min./max. uchopovacia sila

Max. povolend dizka prsta

Max. povolena hmotnost na jeden prst
Presnost opakovania (uchopovanie)

Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné)
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné)
Doba zatvaranialotvérania (polohovanie, 50 % zdvih)
Max. rychlost (polohovanie)

Max. zrychlenie

Hmotnost

Min./max. teplota okolia

Stupeni ochrany IP - elektronika

Stuperi ochrany IP, vedenie/zadkladna Celust
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015

Elektrické prevadzkové tidaje

Nominélne napdtie

Komunikacné rozhranie

Menovita/max. spotreba pradu BasicGrip

Logika menovitej/max. spotreby pridu

Volby a ich charakteristiky

Prachotesna verzia

Stupen ochrany IP, vedenie/zakladna cefust
Zdvih na Celust

Min./max. uchopovacia sila

Hmotnost

Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015

[mm]
[N]
[mm]
[kg]
[mm]
[mm]
[mm]
[s]
[mmis]
[mmis?]
[kg]
[q

vl

[A]
[A]

[mm]
[N]
[kgl

EGU 50-PN-N-B
1491538

51
150/300
80

0.4

0.02
0.05
0.15
0.8/0.8

800
144
5/55
67
40

24
PROFINET
0.24/1.23
0.16/0.2

1504559
64

41
210/300
1.47

A

EGU 50-EI-N-B
1491541

51
150/300
80

0.4
0.02
0.05
0.15
0.8/0.8
110
800
144
5/55
67

40

24
EtherNet/IP
0.24/1.23
0.16/0.2

1504581
64

41
210/300
1.47

A

EGU 50-EC-N-B
1491547

51
150/300
80

0.4
0.02
0.05
0.15
0.8/0.8
110
800
1.44
555
67

40

P
EtherCAT
0.24/1.23
0.16/0.2

1504583
64

41
210/300
1.47

L

EGU 50-IL-N-B
1491533

51
150/300
80

0.4
0.02
0.05
0.15
0.8/0.8
110
800
144
555
67

40

24
10-Link
0.24/1.23
0.16/0.2

1504555
64

41
210/300
1.47

A

EGU 50-MB-N-B
1491536

51
150/300
80

0.4
0.02
0.05
0.15
0.8/0.8
110
800
144
5/55
67

40

pI

Modbus RTU
0.24/1.23
0.16/0.2

1504557
64

41
210/300
1.47

A
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Hlavny pohlad
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Vykres znazorriuje uchopovac vo verzii PROFINET, EtherNet/IP alebo
EtherCAT, s udrZiavanim a bez udrZiavania uchopovacej sily, s otvorenymi
Celustami. Minimdlny pocet upeviiovacich skrutiek pre montaz prstov
uchopovaca je uvedeny v navode na prevadzku produktu.

@ Pripojka uchopovaca

@ Pripojka prsta

@ Vhodné pre centrovacie puzdra

Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protifahlom diele

Napéjanie napatim (M12,
konektor, 4-kolikovy, s
kédovanim L)

Komunikacia (M12, zasuvka,
4-kolikova, s kédovanim D)

@ Zavitové spojenie s licovanymi
prvkami na dodato¢ni montéaz
(tieto centrovacie puzdra nie
st sucastou rozsahu dodavky)

Pripojka funkéného uzemnenia
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Maximdlne povolené precnievanie prsta

- Y
Lmax
N
~
=
1 =
! —
| N
' Y [m m] 80% I-max
[ Povoleny rozsah [ Nepovoleny rozsah
L™ je ekvivalentné maximélnej povolenej dizke prsta, vid tabulku
technickych tdajov.
Verzia 10-Link a Modbus RTU Uhlové konektory vo vyhotoveni pre PROFINET, EtherNet/
IP a EtherCAT
ca. 52
e
ot
o
<
[
Napdjanie napdtim a
k(?munik’écia (M12, kon(’ektor’, s Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouziti uhlovych
kodovanim A, IL: 5-kolikovy, konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovada sa
MB: &4-kolikovy) mdze igit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kabla.

Vykres zobrazuje zmeny rozmerov verzii 10-Link a Modbud RTU v porovnani
so zakladnym vyhotovenim zobrazenym v hlavnom pohlade.
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Uhlové konektory vo vyhotoveni pre 10-Link a Modbus
RTU

_ca.37

~—

Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych
konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovaca sa
moze liSit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kébla.

Prachotesna verzia

80.5...121.5
80
1.l 78
L © ©
I CEXXxxn
I = R O R
"22 Ltt obo0oooo
© ©)
[Te)
o m
(s e
A 3

@ Pre montaznu schému
skrutkového spojenia si pozrite
zakladnu verziu

Volitelna vybava “Prachotesné” zvySuje stupen ochrany proti vnikajdcim
latkam. Pripojovacie rozmery sa posuvajui o vysSku medzi-celuste. Dlzka
prsta sa stale meria od horného okraja tela uchopovaca.
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Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace

@ Adaptér

@ Zahrnuté v rozsahu dodavky

Priruba robota

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace obsahuji vsetky

Funkéné uzemnenie kabla
@ Centrovaci disk

komponenty potrebné na mechanické prispésobenie uchopovaca

pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prisluSnej priruby st zahrnuté

vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci ndkruzok.

Opis Ident. ¢.
Adaptér
AKO EGU50/

1524670
GP12
AKO EGU50/

1524659
GP7,8
AKO EGU50/

1524650
15031.5
AKO EGU50

1524653
1S040
AKO EGU50/

1524658
15050
AKO EGU50.

1524658
15050
AKO EGU50

1524658
1S050
AKO EGU50

1524658
15050
AKO EGU50/

1524658
1S050

Vyska

10.5

10.5

10.5

10.5

10.5

10.5

10.5

Rozstupova
kruznica
otvorov DIN
1S0-9409

[mm]

BilR5

40

Vyrobca

YASKAWA

YASKAWA

ABB

ABB

ABB

FANUC

Kassow Robots

Universal
Robots

YASKAWA

Model

GP12

GP7, GP8

SWIFTI
(RB1100,
IRB1100,
IRB1200

IRB1300

GoFa
(RB15000
CRX-5iA,
CRX-10iA,
CRX-20iA,
CRX-25iA

URTe, UR12e,
UR16e, UR15
HC10DTP,
HC20DTP

Priruba robota

Jednodielne vyhotovenie umozZiuje plochu konStrukciu celého systému.
Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
robotov s prislusnymi modelmi predstavuji zmysluplné odporicanie
zohladnujlce celkovd hmotnost. Spolocnost SCHUNK vSak odportca
podrobné postidenie uZitocného zataZenia robota.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model
kruZnica
otvorov DIN
150-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO EGU50/
1524670 11 YASKAWA GP12
GP12
AKO EGU50/
1524659 10.5 YASKAWA GP7, GP8
GP7,8
SWIFTI
AKO EGU50/ (RB1100,
1524650 10.5 31.5 ABB
1S031.5 IRB1100,
IRB1200
AKO EGU50/
1524653 10.5 40 ABB IRB1300
15040
AKO EGU50/ GoFa
1524658 10.5 50 ABB
15050 (RB15000
CRX-5iA,
AKO EGU50/ CRX-10iA,
1524658 10.5 50 FANUC X
15050 CRX-20iA,
CRX-25iA
AKO EGU50/
1524658 10.5 50 Kassow Robots
15050
AKO EGU50/ Universal URT7e, UR12e,
1524658 10.5 50
15050 Robots UR16e, UR15
AKO EGU50/ HC10DTP,
1524658 10.5 50 YASKAWA
1S050 HC20DTP
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Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

148.2

106.1 (2x)

Adaptér Uhlovy adaptér Priruba robota
Zahrnuté v rozsahu dodavky Adaptér robota
@

Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
Priruba robota

Drziak kabla (sicast rozsahu robotov s prislusnymi modelmi predstavuji zmyslupiné odporiicanie

®@OO®®

Funkéné uzemnenie kabla dodévky balika kéblov) zohladfiujlce celkovii hmotnost. Spolocnost SCHUNK viak odporica
Centrovaci nakruzok Montazna sdprava ofukovacej podrobné postdenie uZitoéného zataZenia robota.
& dyz
uchopovaca yzy Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model
Robotické adaptalné baliky pre dvojité uchopovace obsahuji vietky kruznica
komponenty potrebné na mechanické prispdsobenie dvoch uchopovacov CLIOtoVnIN
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prisluSnej priruby st prilozené 150-9409
aj vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci material. Volitelne [mm] [mm]
mozno doplnit kratku alebo dlhi odfukovaciu dyzu. Adaptér
Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model A 2l 1524754 15.8 YASKAWA GP12
kruznica GP12
CRX-10iA,
G L AKO 2XEGU50/ i
150-9409 15050 1524743 10.8 50 FANUC CRX-20iA,
p— [ CRX-25iA
: AKO 2XEGUS0/
Adaptér e 1524743 10.8 50 Kassow Robots
AKO 2XEGU50/
1524754 15.8 YASKAWA GP12 AKO 2XEGU50/ Universal UR12e, UR16e,
GP12 1524743 10.8 50
15050 Robots UR15
AKO 2XEGU50/ CRACL0MA, AKO 2XEGU50/ HC10DTP,
X
1524743 10.8 50 FANUC CRX-20iA, X 1524743 10.8 50 YASKAWA '
15050 ) 15050 HC20DTP
CRX-25iA
AKO 2xEGU50/
AKO 2XEGU50/ 1524747 14.
o 1524743 10.8 50 Kassow Robots 15063 > 8 &
MODXEGUSOl 0 Universal  URL2e, URLGe, g;;og;xssusol 154752 148 80 g";vet“al UR20, UR30
15050 : Robots URLS obets
AKO 2XEGU50/ HC10DTP,
1524743 10.8 50 YASKAWA
15050 HC20DTP
AKO 2XEGU50/
1524747 14.8 63
15063
AKO 2xEGU50/ Universal
1524752 14.8 80 UR20, UR30
15080 Robots
Montdzna
stprava
1524788
ofukovacej

dyzy (kratka)
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Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot

=
%
Y
P

{ =

—

Loy

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
rad
[m]
Jednoduchy uchopovac
CRX-5iA,
CRX-10iA, Nastroj (sam¢i),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-FANUC-CRX 1532240 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, priechodka
CRX-30iA
. KR810, KR1018, Nastroj (sami),
KR Series, Edge a z
EGU/EGK/EZU CNK-SG-KR-Gen2 1620284 Kassow Robots Edition (Gen2) KR1205, vnutorna Modbus RTU
ition (Gen
KR1410, KR1805 priechodka
UR3e, URTe, o
. ) Nastroj (samici),
X Universal e-Series, UR12e, UR16e, , .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (female) 1615303 K (B5 vnatorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
UR3e, URTe, P w7
. . Nastroj (samci),
X Universal e-Series, UR12e, UR16e, . .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (male) 1532237 . (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
Riadenie,
EGU/EZU CNK-SG-ABB-0mniCoreC30 1529600 ABB IRB, CRB OmniCore (30 externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
Riadenie,
EGU/EZU CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529619 YASKAWA GP, HC YRCL000MICRO  externé vedenie 5 EtherNet/IP

kabla

® Je nutné zohladnit Gidaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navyse odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.
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Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot, dvojity uchopovac

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. €. Vyrobca Konstrukcny rad  Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
[m]
Dvojity uchopovac
CRX-5iA, CRX-10iA, Nastroj (saméi),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-FANUC-CRX 1532241 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, CRX-30iA priechodka
X KR810, KR1018, Nastroj (sam¢i),
KR Series, Edge . )
EGU/EGK/EZU CNK-DG-KR-Gen2 1620285 Kassow Robots Edition (6en2) KR1205, KR1410, vnitornd Modbus RTU
KR1805 priechodka
UR3e, URTe, UR12e, Nastroj (samici),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (female) 1615305 Universal Robots  e-Series, UR-Series UR16e, UR15, (B5 vnltorna Modbus RTU
UR20, UR30 priechodka
UR3e, URTe, UR12e, Nastroj (sam&i),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (male) 1532238 Universal Robots  e-Series, UR-Series UR16e, UR15, (B5 vnitorna Modbus RTU
UR20, UR30 priechodka

. . Riadenie, externé
EGU/EZU CNK-DG-ABB-0mniCore(30 1529608 ABB IRB, CRB OmniCore (30 o, 5 EtherNet/IP
vedenie kabla

X Riadenie, externé
EGU/EZU CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro 1529621 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO denie kébla 5 EtherNet/IP
ve |

® Je nutné zohladnit Gdaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navySe odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.

Systémy rychlej vymeny BSWS cel'uste
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@ Uchopovace Medzicelust

Prsty uchopovacov na mieru

Pre uchopovac st dostupné rozne systémy rychlej vymeny celuste.
Ohladom detailnych informacii sa prosim obratte na prislusny produkt.
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Medzicel'ust ZBA-EGU 50
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@ Pripojka uchopovaca @ Vhodné pre centrovacie puzdrd
@ Pripojka prsta Hibka otvoru pre centrovacie

puzdro v protilahlom diele

Medziceluste vyrovnavajli bocnt odchylku zéakladnych cefusti v smere Y a
umoZiuju zarovnané pripojenie. Pocas pouZivania rozhranie zakladnych
Celusti zodpoveda rozhraniu univerzalneho uchopovaca PGN-plus-P.
Vd'aka tomu mozno rozsiahle prislusenstvo prstov uchopovaca PGN-plus-P
pri zohfadneni rusivych obrysov a platnych limitov pouZitia pouZit aj pri
tomto uchopovaci.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
Medzicelust

Ocel's antikoréznou

ZBA EGU 50 1504612 2
ochranou
Ocel's antikoréznou

IBA EGU 50 SD 1591238 2
ochranou

Adaptérovy cap systému pre rychlu vymenu celusti

BSWS-AR 64 0300092 2
BSWS-AR 64 0300092 2
Zakladnia rychlej vymeny celusti

BSWS-B 64 0303023 1
BSWS-BM 64 1313900 1

Moznosti pouzitia

Konstrukcny rad Velkost Variant Vhodnost
EGU 50 BasicGrip 50% EEER

EGU 50 BasicGrip 100% HEEE

EGU 50 StrongGrip 150% HEEE

EGU 50 i/zmngﬁ”p P10 puam
Legenda

EEER MoZno kombinovat bez obmedzeni

| | [m]m] PouZitie s obmedzeniami (pozrite si limity zatazenia)
oooo nemozno kombinovat

Limity zataZenia pre opis hranic pouZitia najdete v kapitole kataldogu
prislusného prislusenstva.




EGU 50

Univerzalny uchopovac

Polotovary prstov ABR/SBR-PGZN-plus 64
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@ Pripojka prsta @ Vhodné pre centrovacie puzdrd

Vykres zndzorfiuje polotovar prsta, ktory moze zakaznik prepracovat.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 64 0300010 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 64 0300020 Ocel (1.7131) 1

® Pri pouZiti polotovarov prstov moze pri jednotlivych konstrukénych
radoch uchopovacov dojst k obmedzeniu zatvdracieho zdvihu. Tito
skutocnost si vopred podrobne skontrolujte pomocou CAD tdajov a
prisluSne upravte zaverecné opracovanie prstov.

Pripajaci kabel napajacieho napitia

L1 L2

KAG... Pripajaci kabel s priamym konektorom (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s otvorenymi
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovym konektorom @ Zasuvka pramefimi drotov

Pripajacie kable sa pouZivaji na pripojenie zariadenia SCHUNK k zdroju napatia.

Opis Ident. ¢. 11 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
KA GLN12L04-LK-00500-A 1502019 5 7.2 53.5 18 M12 s kdovanim L
KA GLN12L04-LK-01000-A 1502023 10 7.2 53.5 18 M12 s kodovanim L
KA WLN12L04-LK-00500-A 1502028 5 7.2 49 18 40 M12 s kodovanim L
KA WLN12L04-1K-01000-A 1502032 10 7.2 49 18 40 M12 s kddovanim L

® Dodrziavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kdble kompatibilné s krdtenim.
Zvycajne byvajii 10-nasobok priemeru kabla alebo +/- 180°/m. Informécie tykajlice sa dizky kabla a minimélneho prierezu vodicov ndjdete v dokumentécii
prislusného produktu.
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Komunikdcia cez pripojovaci kabel PROFINET, EtherNet/IP a EtherCAT

KAW...
KA G... L1 L2 C)db
E n @ -—-E:
iiiiii L] o o — ‘
) ] [a]pyal [a) )
|
- v ]
|
I CEE—
D3
D2
KAG... Rovny zasuvny konektor (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s druhym
KA W... Uhlovy zasuvny konektor @ Konektor zasuvnym konektorom

Komunikacné kable st vhodne zostavené pre mechatronické vyrobky od firmy SCHUNK a m6Zu sa pouZivat s komunikacnymi rozhraniami PROFINET, EtherNET/IP
a EtherCAT. Na strane modulu vZdy disponujd zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, konektor). Zdsuvné konektory st navrhnuté ako priame (KA G...) alebo
Sikmé (KA W...) na strane modulu. Na druhej strane st kable vybavené bud priamym zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, zastrcka) alebo zasuvnym
konektorom RJ45.

o  Wem& w2 @2 B’ 3
[m]

[mm] [mm] [mm] [mm]

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR GGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354677 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505160 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10 6.5 36.3 14.8 30 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kdblovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s krdtenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Pripajaci kabel pre napdjanie napdtim a komunikaciu 10-Link
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KAG... Pripdjaci kabel s priamou zésuvkou (8) Pripojka na strane modulu Stcast pripojovacieho
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovou zdsuvkou @ Zasuvka konektora
Pripajaci kdbel SAC s otvor- @ Kébel s priamym samicim
enymi pramefmi drdtov konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Pripajacie kable st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadiacemu systému. Pripajaci kabel disponuje na jednej strane 5-kolikovou
zasuvkou M12 a na druhej strane otvorenymi vodi¢mi pre individudlne pripojenia. Pripajacie kable st vhodné tak na pouZitie v taznej retazi, ako aj na torzné

aplikacie.

Opis Ident. &. L1 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Pripajaci kabel 10-Link - kompatibilita s taznou retazou a torznymi prvkami

KA GLN1205-10L-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12

KA GLN1205-10L-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12

KA WLN1205-10L-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12

KA WLN1205-10L-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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PredlZovaci kabel pre napajanie napatim a komunikaciu 10-Link

/"\
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L2 L1

KV G... Kablové predizenie s priamou zasuvkou (8) Pripojka na strane modulu

@ Zasuvka

Koniec kdbla s priamym
konektorom

Stcast pripojovacieho
konektora

@ Kébel s priamym samic¢im
konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

KV W... Kablové prediZenie s uhlovou zésuvkou

Kablové prediZenia st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadeniu alebo pouZitie vo funkcii prediZovacieho vedenia. Kablové
prediZenia disponujii na strane modulu 5-pélovou zasuvkou M12 v priamom alebo uhlovom vyhotoveni a na druhej strane 5-pélovym konektorom M12 v
priamom vyhotoveni. PredlZovacie kable st vhodné tak na pouZitie v energetickej retazi, ako aj na torzné aplikacie.

Opis Ident. ¢. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Kablové predizenie 10-Link - vhodné pre ta7né retaze a kritenie

KV GGN1205-10L-00200-A 1387195 2 4.8 41 15 M12
KV GGN1205-10L-00500-A 1387199 5 4.8 41 15 M12
KV WGN1205-10L-00200-A 1387202 2 4.8 39 15 28 M12
KV'WGN1205-10L-00500-A 1387205 5 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Zasuvny konektor zdroja napajania

KBU - ...-G

ot [T Je

L2 |

KBU - ... - W

KBU - ... -G
KBU - ... -W

Zasuvka s priamym vystupom
Zasuvka s uhlovym vystupom

@ Pripojka na strane modulu

@ Zasuvka

D1 - max. priemer pripojova-
cieho kébla

Pripojovacie konektory sa pouZivaji na pripojenie zariadenia SCHUNK k zdroju napdtia. K tomu mdZe byt pouZity zakaznicky kabel. Jednotlivé drotové

pramene sa upinaji pomocou skrutkovych spojov v zastrcke.

Opis Ident. ¢. D1 (max.) L2 D2 L3 D3

[mm] [mm] [mm] [mm]
KBU-M12L-G 1502044 13 70 25 M12 s kédovanim L
KBU-M12-W 5LP 1543957 13 49 25 99 M12 s kédovanim L

® Pri pripojovacom kabli sa odportica prierez pre kazdi jednotlivii drdtovi svorku 1,5 mm2. Informécie tykajtice sa dizky kdbla a minimalneho prierezu

vodicov ndjdete v dokumentacii prisluSného produktu.

Rozdelovac Y pre 10-Link na rozdelenie napdjania logickej

a vykonovej casti

51.5 L 48.5

38.5 \
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o™ —
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Uchopovace
Logika (I0-Link Master)

Rozdelovac Y umoZiiuje napdjanie vykonovej Casti prostrednictvom
samostatného zdroja napédtia a odportca sa v pripadoch, ked prikon
produktu presahuje vystup pridu 10-Link Mastera. Napdjanie logickej
Casti a komunikacia 10-Link nadalej funguju cez 10-Link Master. PouZit
mozno 10-Link Master s portom triedy A alebo portom triedy B.

@ Vykon (24 V sietovy zdroj)

Opis Ident. & Dizka
[m]
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3

Spinaci sietovy zdroj

24V sietovy zdroj IP20 24 V sietovy zdroj IP67

Sietové zdroje s vystupnym napdtim 24 V a rozsahom vstupného napétia
100 V - 240 V st zladené s vykonovym napajanim nasich produktov
SCHUNK. Ci uZ sd uréené na montaz na DIN litu v skrifiovom rozvéadzaci so
stupfiom ochrany IP20, alebo sa pouZivaju priamo v teréne so stupriom
ochrany IP67: napajacie zdroje dodavaju napéatie tam, kde je to potrebné.
Radi véam pomdzZeme s dalSim vyberom.

Opis Ident. ¢.

BLOCK PC-0124-050-0 31001408

TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

® Sucastou rozsahu dodéavky zdroja napdtia IP67 st prispdsobitelné
konektory pre pripojenie k zdroju napatia.
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Prepinac

Ethernetovy prepinacs 5
portmi

Prepinace umoznuju jednoduché rozsirenie vysokorychlostnej siete
pomocou kablovych pripojeni. Pomocou prepinaca je mozné pripojit k
sieti viaceré produkty SCHUNK a ovladat ich tak napriklad cez PLC.

Opis Ident. ¢.

Ethernetovy prepinac

D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496
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Verzia s udrziavanim uchopovace;j sily Rozmery a max. zatazenia
Uchopovacia sila
—EGU 60-50% —EGU 60-150% [JBasicGrip
EGU 60-100% — EGU 60-200% [JStrongGrip
1500
e—
1200 e
TR ————— —
600 —
300
=
“LImm] 2 50 75 100 125
DiZka prsta
erzia bez udrziavania uchopovacej [ Mxmax.48 Nm il Mz max. 55 Nm
sily My max.75 Nm [l Fz max. 1200 N

Uchopovacia sila ® Uvedené momenty a sily predstavuju statické

— EGU 60-50% EGU 60-100%  [JBasicGrip hodnoty, vztahuji sa na kazdd zakladnu

650 Celust a mdZu sa vyskytovat sicasne.
ZataZenia sa smu vyskytovat dodatocne k
momentu vytvorenému uchopovacou silou.

325

=

w

L[mm] 25 50 75 100 125
DiZka prsta

Technické tdaje EGU s udrziavanim uchopovacej sily
Opis EGU 60-PN-M-B EGU 60-EI-M-B EGU 60-EC-M-B EGU 60-IL.-M-B EGU 60-MB-M-B
Ident. ¢. 1491558 1491560 1491564 1491550 1491555
VSeobecné prevadzkové tdaje
Zdvih na Celust [mm] 60 60 60 60 60
Min./max. uchopovacia sila [N] 325/1300 325/1300 325/1300 325/1300 325/1300
Min./max. udrZiavanie uchopovacej sily [%] 80/100 80/100 80/100 80/100 80/100
Max. povolena dizka prsta [mm] 125 125 125 125 125
Max. povolena hmotnost na jeden prst [kg] 0.8 0.8 0.8 0.8 0.8
Presnost opakovania (uchopovanie) [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03
Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné) [mm] 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3
Doba zatvdranialotvarania (polohovanie, 50 % zdvih) [s] 11 11 11 11 11
Max. rychlost (polohovanie) [mmis] 110 110 110 110 110
Max. zrychlenie [mmis?] 650 650 650 650 650
Hmotnost [kg] 2.9 2.9 2.9 2.9 2.9
Min./max. teplota okolia [oc] 5/55 5155 5155 5/55 5/55
Stupen ochrany IP - elektronika 67 67 67 67 67
Stupeni ochrany IP, vedenie/zadkladnd celust 40 40 40 40 40
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 5 5 5 5 5
Elektrické prevadzkové tdaje
Nomindlne napétie [v] 24 2l 24 24 24
Komunikacné rozhranie PROFINET EtherNet/IP EtherCAT 10-Link Modbus RTU
Menovitd/max. spotreba pridu BasicGrip [A] 0.84/1.44 0.84/1.44 0.84/1.44 0.84/1.44 0.84/1.44
Menovitd/max. spotreba pridu StrongGrip [A] 2.64/3.24 2.64/3.24 2.64/3.24 2.6413.24 2.64/3.24
Logika menovitej/max. spotreby pridu [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
Vol'by a ich charakteristiky
Prachotesna verzia 1504589 1504591 1504593 1504585 1504587
Stupeni ochrany IP, vedenie/zdkladna celust 64 64 64 64 64
Zdvih na Celust [mm] 50 50 50 50 50
Min./max. uchopovacia sila [N] 325/1300 325/1300 325/1300 325/1300 325/1300
Hmotnost [ke] 2.96 2.96 2.96 2.96 2.96

Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 b4 b 4 L4 L
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Technické tidaje EGU bez udrziavania uchopovace;j sily

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tidaje

Zdvih na celust

Min./max. uchopovacia sila

Max. povolend dizka prsta

Max. povolena hmotnost na jeden prst
Presnost opakovania (uchopovanie)

Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné)
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné)
Doba zatvaranialotvérania (polohovanie, 50 % zdvih)
Max. rychlost (polohovanie)

Max. zrychlenie

Hmotnost

Min./max. teplota okolia

Stupeni ochrany IP - elektronika

Stuperi ochrany IP, vedenie/zadkladna Celust
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015

Elektrické prevadzkové tidaje

Nominélne napdtie

Komunikacné rozhranie

Menovita/max. spotreba pradu BasicGrip

Logika menovitej/max. spotreby pridu

Volby a ich charakteristiky

Prachotesna verzia

Stupen ochrany IP, vedenie/zakladna cefust
Zdvih na Celust

Min./max. uchopovacia sila

Hmotnost

Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015

[mm]
[N]
[mm]
[kg]
[mm]
[mm]
[mm]
[s]
[mmis]
[mmis?]
[kg]
[q

vl

[A]
[A]

[mm]
[N]
[kgl

EGU 60-PN-N-B
1491559

60
325/650
125

0.8
0.03
0.05
0.3

11

110

650
277
5/55

67

40

24
PROFINET
0.78/1.2
0.16/0.2

1504590
64

50
325/650
2.83

A

EGU 60-EI-N-B
1491561

60
325/650
125

0.8
0.03
0.05
03

1

110

650
277
5/55

67

40

24
EtherNet/IP
0.78/1.2
0.16/0.2

1504592
64

50
325/650
2.83

A

EGU 60-EC-N-B
1491565

60
325/650
125

0.8
0.03
0.05
03

n

110

650
277
555

67

40

P

EtherCAT
0.78/1.2
0.16/0.2

1504594
64

50
3251650
2.83

L

EGU 60-IL-N-B
1491551

60
325/650
125

0.8
0.03
0.05
03

11

110

650
277
555

67

40

24
10-Link
0.78/1.2
0.16/0.2

1504586
64

50
325/650
2.83

A

EGU 60-MB-N-B
1491556

60
325/650
125

0.8
0.03
0.05
0.3

1

110

650
2.77
5/55

67

40

pI

Modbus RTU
0.78/1.2
0.16/0.2

1504588
64

50
325/650
2.83

A
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Hlavny pohlad
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Vykres znazorriuje uchopovac vo verzii PROFINET, EtherNet/IP alebo
EtherCAT, s udrZiavanim a bez udrZiavania uchopovacej sily, s otvorenymi
Celustami. Minimdlny pocet upeviiovacich skrutiek pre montaz prstov
uchopovaca je uvedeny v navode na prevadzku produktu.

Komunikacia (M12, zasuvka,
4-kolikovd, s kédovanim D)

@ Pripojka uchopovaca
@ Pripojka prsta
(72 Vhodné pre centrovacie puzdré ©2 zavitové spojenie s licovanymi

Hibka otvoru pre centrovacie pr‘vkaml na dodgtocnu n’10r.1taz
puzdro v protifahlom diele (tieto centrovacie puzdra nie

P s st sticastou rozsahu dodavky)
Napéjanie napatim (M12, . Pripoika funkénéh .
konektor, 4-kolikovy, s @3 pripojka funkéného uzemnenia

kédovanim L)
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Maximdlne povolené precnievanie prsta

- Y
Lmax
N
~
=
1 =
! —
| N
' Y [m m] 80% I-max
[ Povoleny rozsah [ Nepovoleny rozsah
L™ je ekvivalentné maximélnej povolenej dizke prsta, vid tabulku
technickych tdajov.
Verzia 10-Link a Modbus RTU Uhlové konektory vo vyhotoveni pre PROFINET, EtherNet/
IP a EtherCAT
ca. 52
BN _
—— —
= o
e Y © —_
0
[
Napdjanie napdtim a
k(?munik’écia (M12, kon(’ektor’, s Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouziti uhlovych
kodovanim A, IL: 5-kolikovy, konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovada sa
MB: &4-kolikovy) mdze igit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kabla.

Vykres zobrazuje zmeny rozmerov verzii 10-Link a Modbud RTU v porovnani
so zakladnym vyhotovenim zobrazenym v hlavnom pohlade.
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Uhlové konektory vo vyhotoveni pre 10-Link a Modbus
RTU

_ca.37

~—

Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych
konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovaca sa
moze liSit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kébla.

Prachotesna verzia

103.5...153.5

- -

20

1

15

1

Volitelna vybava “Prachotesné"” zvysuje stupen ochrany proti vnikajticim
latkam. Pripojovacie rozmery sa postivaji o vysku medzi-celuste. Dizka
prsta sa stdle meria od horného okraja tela uchopovaca.
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Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace

@ Adaptér

@ Zahrnuté v rozsahu dodavky
Priruba robota

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace obsahuji vsetky
komponenty potrebné na mechanické prispésobenie uchopovaca
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prisluSnej priruby st zahrnuté
vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci ndkruzok.

Funkéné uzemnenie kabla
@ Centrovaci disk

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model
kruznica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO EGU60/
1524679 11 YASKAWA GP12
GP12
AKO EGU60/
1524677 10.5 YASKAWA GP7, GP8
GP7.8
AKO EGU6O/
1524671 10.5 31.5 ABB IRB1200
15031.5
AKO EGU60O/
1524673 10.5 40 ABB IRB1300
15040
CRX-10iA,
AKO EGU60/ .
1524675 10.5 50 FANUC CRX-20iA,
15050 X
CRX-25iA
AKO EGU60/
1524675 10.5 50 Kassow Robots
15050
AKO EGU60/ Universal UR12e, UR16e,
1524675 10.5 50
15050 Robots UR15
AKO EGU60/ HC10DTP,
1524675 10.5 50 YASKAWA

15050 HC20DTP

Priruba robota

Jednodielne vyhotovenie umozZiuje plochu konStrukciu celého systému.
Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
robotov s prislusnymi modelmi predstavuji zmysluplné odporicanie
zohladnujlce celkovd hmotnost. Spolocnost SCHUNK vSak odportca
podrobné postidenie uZitocného zataZenia robota.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model
kruZnica
otvorov DIN
150-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO EGU60/
1524679 11 YASKAWA GP12
GP12
AKO EGU60/
1524677 10.5 YASKAWA GP7, GP8
GP7.8
AKO EGU60/
1524671 10.5 31.5 ABB IRB1200
1S031.5
AKO EGU60/
1524673 10.5 40 ABB IRB1300
15040
CRX-10iA,
AKO EGU60/
1524675 10.5 50 FANUC CRX-20iA,
15050 .
CRX-25iA
AKO EGU60/
1524675 10.5 50 Kassow Robots
15050
AKO EGU60/ Universal UR12e, UR16e,
1524675 10.5 50
1S050 Robots UR15
AKO EGU60/ HC10DTP,
1524675 10.5 50 YASKAWA
15050 HC20DTP
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Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

s O 143.6(2x

192.5

139.1 (2x

Adaptér

Zahrnuté v rozsahu dodavky
Priruba robota

Funkéné uzemnenie kabla

®@OO®®

Centrovaci ndkruzok
uchopovaca

Uhlovy adaptér
Adaptér robota

Drziak kabla (sticast rozsahu
dodévky balika kablov)

MontéZna stprava ofukovacej
dyzy

Robotické adaptacné baliky pre dvojité uchopovace obsahuji vietky
komponenty potrebné na mechanické prispdsobenie dvoch uchopovacov
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prislusnej priruby st priloZené
aj vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci material. Volitelne
mozno doplnit kratku alebo dlhi odfukovaciu dyzu.

Opis Ident. ¢. Vyska
[mm]

Adaptér
AKO 2xEGU60/

1524667 10.8
15050
AKO 2xEGU60/

1524667 10.8
15050
AKO 2xEGU60/

1524667 10.8
15050
AKO 2xEGU60/

1524668 14.8
15063
AKO 2xEGU60/

1524669 14.8
15080
Montazna
stiprava

. 1524788

ofukovacej

dyzy (kratka)

Rozstupova  Vyrobca Model
kruZnica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm]
CRX-20iA,
50 FANUC .
CRX-25iA
50 Kassow Robots
50 YASKAWA HC20DTP
63
Universal
80 UR20, UR30
Robots

Priruba robota

Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
robotov s prisluSnymi modelmi predstavuji zmysluplné odporicanie
zohladnujlce celkovii hmotnost. Spolocnost SCHUNK vSak odporuca
podrobné postdenie uzitocného zatazenia robota.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model
kruznica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO 2xEGU60/ CRX-20iA,
1524667 10.8 50 FANUC .
15050 CRX-25iA
AKO 2xEGU60/
1524667 10.8 50 Kassow Robots
15050
AKO 2xEGU60/
1524667 10.8 50 YASKAWA HC20DTP
15050
AKO 2xEGU60/
1524668 14.8 63
15063
AKO 2xEGU60/ Universal
1524669 14.8 80 UR20, UR30
15080 Robots
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Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot

=
%
Y
P

{ =

—

Loy

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
rad
[m]
Jednoduchy uchopovac
CRX-5iA,
CRX-10iA, Nastroj (sam¢i),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-FANUC-CRX 1532240 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, priechodka
CRX-30iA
. KR810, KR1018, Nastroj (sami),
KR Series, Edge a z
EGU/EGK/EZU CNK-SG-KR-Gen2 1620284 Kassow Robots Edition (Gen2) KR1205, vnutorna Modbus RTU
ition (Gen
KR1410, KR1805 priechodka
UR3e, URTe, o
. ) Nastroj (samici),
X Universal e-Series, UR12e, UR16e, , .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (female) 1615303 K (B5 vnatorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
UR3e, URTe, P w7
. . Nastroj (samci),
X Universal e-Series, UR12e, UR16e, . .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (male) 1532237 . (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
Riadenie,
EGU/EZU CNK-SG-ABB-0mniCoreC30 1529600 ABB IRB, CRB OmniCore (30 externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
Riadenie,
EGU/EZU CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529619 YASKAWA GP, HC YRCL000MICRO  externé vedenie 5 EtherNet/IP

kabla

® Je nutné zohladnit Gidaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navyse odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.
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Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot, dvojity uchopovac

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. €. Vyrobca Konstrukcny rad  Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
[m]
Dvojity uchopovac
CRX-5iA, CRX-10iA, Nastroj (saméi),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-FANUC-CRX 1532241 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, CRX-30iA priechodka
X KR810, KR1018, Nastroj (sam¢i),
KR Series, Edge . )
EGU/EGK/EZU CNK-DG-KR-Gen2 1620285 Kassow Robots Edition (6en2) KR1205, KR1410, vnitornd Modbus RTU
KR1805 priechodka
UR3e, URTe, UR12e, Nastroj (samici),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (female) 1615305 Universal Robots  e-Series, UR-Series UR16e, UR15, (B5 vnltorna Modbus RTU
UR20, UR30 priechodka
UR3e, URTe, UR12e, Nastroj (sam&i),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (male) 1532238 Universal Robots  e-Series, UR-Series UR16e, UR15, (B5 vnitorna Modbus RTU
UR20, UR30 priechodka

. . Riadenie, externé
EGU/EZU CNK-DG-ABB-0mniCore(30 1529608 ABB IRB, CRB OmniCore (30 o, 5 EtherNet/IP
vedenie kabla

X Riadenie, externé
EGU/EZU CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro 1529621 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO denie kébla 5 EtherNet/IP
ve |

® Je nutné zohladnit Gdaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navySe odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.

Systémy rychlej vymeny BSWS cel'uste

N\

B \4/

e e [

P

| I | *
e O g2
BSWS-BM BSWS-B BSWS-AR ﬂﬂ ABR/SBR
88 BSWS \ i
-A
re | ; 4
\S BSWS-UR .

e

Yo 1w (0 (@) ol BS

i X \ I S
i
f ' / %1% BSWS-SR

/Ll BSWS-ABR/ =Y BSWS-ABRM ' \ o

/ BSWS-SBR \ )

{ \ \ ‘ \/
(90) (%0) (90) " (%0)
N&7Z \ \ \

@ Uchopovace Medzicelust

Prsty uchopovacov na mieru

Pre uchopovac st dostupné rozne systémy rychlej vymeny celuste.
Ohladom detailnych informacii sa prosim obratte na prislusny produkt.
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Medzicel'ust ZBA-EGU 60
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@ Pripojka uchopovaca @ Vhodné pre centrovacie puzdrd
@ Pripojka prsta Hibka otvoru pre centrovacie

puzdro v protilahlom diele

Medziceluste vyrovnavajli bocnt odchylku zéakladnych cefusti v smere Y a
umoZiuju zarovnané pripojenie. Pocas pouZivania rozhranie zakladnych
Celusti zodpoveda rozhraniu univerzalneho uchopovaca PGN-plus-P.
Vd'aka tomu mozno rozsiahle prislusenstvo prstov uchopovaca PGN-plus-P
pri zohfadneni rusivych obrysov a platnych limitov pouZitia pouZit aj pri
tomto uchopovaci.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky

Medzicelust

Ocel's antikoréznou

IBA EGU 60 1504613 2
ochranou
Ocel's antikoréznou

IBA EGU 60 SD 1591239 2
ochranou

Adaptérovy cap systému pre rychlu vymenu celusti

BSWS-AR 100 0300094 2
BSWS-AR 100 0300094 2
BSWS-AR 100 0300094 2
Zakladna rychlej vymeny celusti

BSWS-B 100 0303027 1
BSWS-BM 100 1313902 1

MoZnosti pouzitia

KonStrukcny rad Vel'kost Variant Vhodnost
EGU 60 BasicGrip 50% EEEER

EGU 60 BasicGrip 100% HEEE

EGU 60 StrongGrip 150% HEEE

EGU 60 i/t"’“gﬁr'p P10 pmam
Legenda

EEER MoZno kombinovat bez obmedzeni

EEOO PouZitie s obmedzeniami (pozrite si limity zataZenia)
oooo nemozno kombinovat

Limity zataZenia pre opis hranic pouZitia najdete v kapitole kataldgu
prislusného prisluSenstva.
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Polotovary prstov ABR/ISBR-PGZN-plus 100

A
i rn.f:é(?x) 100
) /.;; I AA
30 " % 8 94
anl 8
@ Pripojka prsta @ Vhodné pre centrovacie puzdrd

Vykres zndzorfiuje polotovar prsta, ktory moze zakaznik prepracovat.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 100 0300012 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 100 0300022 Ocel (1.7131) 1

® Pri pouZiti polotovarov prstov moze pri jednotlivych konstrukénych
radoch uchopovacov dojst k obmedzeniu zatvdracieho zdvihu. Tito
skutocnost si vopred podrobne skontrolujte pomocou CAD tdajov a
prisluSne upravte zaverecné opracovanie prstov.

Pripajaci kabel napajacieho napitia

L1 L2

KAG... Pripajaci kabel s priamym konektorom (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s otvorenymi
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovym konektorom @ Zasuvka pramefimi drotov

Pripajacie kable sa pouZivaji na pripojenie zariadenia SCHUNK k zdroju napatia.

Opis Ident. ¢. 11 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
KA GLN12L04-LK-00500-A 1502019 5 7.2 53.5 18 M12 s kdovanim L
KA GLN12L04-LK-01000-A 1502023 10 7.2 53.5 18 M12 s kodovanim L
KA WLN12L04-LK-00500-A 1502028 5 7.2 49 18 40 M12 s kodovanim L
KA WLN12L04-1K-01000-A 1502032 10 7.2 49 18 40 M12 s kddovanim L

® Dodrziavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kdble kompatibilné s krdtenim.

Zvycajne byvajii 10-nasobok priemeru kabla alebo +/- 180°/m. Informécie tykajlice sa dizky kabla a minimélneho prierezu vodicov ndjdete v dokumentécii
prislusného produktu.
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Komunikdcia cez pripojovaci kabel PROFINET, EtherNet/IP a EtherCAT

KAW...
KA G... L1 L2 C)db
E n @ -—-E:
iiiiii L] o o — ‘
) ] [a]pyal [a) )
|
- v ]
|
I CEE—
D3
D2
KAG... Rovny zasuvny konektor (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s druhym
KA W... Uhlovy zasuvny konektor @ Konektor zasuvnym konektorom

Komunikacné kable st vhodne zostavené pre mechatronické vyrobky od firmy SCHUNK a m6Zu sa pouZivat s komunikacnymi rozhraniami PROFINET, EtherNET/IP
a EtherCAT. Na strane modulu vZdy disponujd zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, konektor). Zdsuvné konektory st navrhnuté ako priame (KA G...) alebo
Sikmé (KA W...) na strane modulu. Na druhej strane st kable vybavené bud priamym zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, zastrcka) alebo zasuvnym
konektorom RJ45.

o  Wem& w2 @2 B’ 3
[m]

[mm] [mm] [mm] [mm]

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR GGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354677 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505160 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10 6.5 36.3 14.8 30 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kdblovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s krdtenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Pripajaci kabel pre napdjanie napdtim a komunikaciu 10-Link
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KAG... Pripdjaci kabel s priamou zésuvkou (8) Pripojka na strane modulu Stcast pripojovacieho
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovou zdsuvkou @ Zasuvka konektora
Pripajaci kdbel SAC s otvor- @ Kébel s priamym samicim
enymi pramefmi drdtov konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Pripajacie kable st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadiacemu systému. Pripajaci kabel disponuje na jednej strane 5-kolikovou
zasuvkou M12 a na druhej strane otvorenymi vodi¢mi pre individudlne pripojenia. Pripajacie kable st vhodné tak na pouZitie v taznej retazi, ako aj na torzné

aplikacie.

Opis Ident. &. L1 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Pripajaci kabel 10-Link - kompatibilita s taznou retazou a torznymi prvkami

KA GLN1205-10L-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12

KA GLN1205-10L-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12

KA WLN1205-10L-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12

KA WLN1205-10L-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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PredlZovaci kabel pre napajanie napatim a komunikaciu 10-Link
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KV G... Kablové predizenie s priamou zasuvkou (8) Pripojka na strane modulu

@ Zasuvka

Koniec kdbla s priamym
konektorom

Stcast pripojovacieho
konektora

@ Kébel s priamym samic¢im
konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

KV W... Kablové prediZenie s uhlovou zésuvkou

Kablové prediZenia st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadeniu alebo pouZitie vo funkcii prediZovacieho vedenia. Kablové
prediZenia disponujii na strane modulu 5-pélovou zasuvkou M12 v priamom alebo uhlovom vyhotoveni a na druhej strane 5-pélovym konektorom M12 v
priamom vyhotoveni. PredlZovacie kable st vhodné tak na pouZitie v energetickej retazi, ako aj na torzné aplikacie.

Opis Ident. ¢. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Kablové predizenie 10-Link - vhodné pre ta7né retaze a kritenie

KV GGN1205-10L-00200-A 1387195 2 4.8 41 15 M12
KV GGN1205-10L-00500-A 1387199 5 4.8 41 15 M12
KV WGN1205-10L-00200-A 1387202 2 4.8 39 15 28 M12
KV'WGN1205-10L-00500-A 1387205 5 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Zasuvny konektor zdroja napajania

KBU - ...-G

ot [T Je

L2 |

KBU - ... - W

KBU - ... -G
KBU - ... -W

Zasuvka s priamym vystupom
Zasuvka s uhlovym vystupom

@ Pripojka na strane modulu

@ Zasuvka

D1 - max. priemer pripojova-
cieho kébla

Pripojovacie konektory sa pouZivaji na pripojenie zariadenia SCHUNK k zdroju napdtia. K tomu mdZe byt pouZity zakaznicky kabel. Jednotlivé drotové

pramene sa upinaji pomocou skrutkovych spojov v zastrcke.

Opis Ident. ¢. D1 (max.) L2 D2 L3 D3

[mm] [mm] [mm] [mm]
KBU-M12L-G 1502044 13 70 25 M12 s kédovanim L
KBU-M12-W 5LP 1543957 13 49 25 99 M12 s kédovanim L

® Pri pripojovacom kabli sa odportica prierez pre kazdi jednotlivii drdtovi svorku 1,5 mm2. Informécie tykajtice sa dizky kdbla a minimalneho prierezu

vodicov ndjdete v dokumentacii prisluSného produktu.

Rozdelovac Y pre 10-Link na rozdelenie napdjania logickej

a vykonovej casti
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Uchopovace
Logika (I0-Link Master)

Rozdelovac Y umoZiiuje napdjanie vykonovej Casti prostrednictvom
samostatného zdroja napédtia a odportca sa v pripadoch, ked prikon
produktu presahuje vystup pridu 10-Link Mastera. Napdjanie logickej
Casti a komunikacia 10-Link nadalej funguju cez 10-Link Master. PouZit
mozno 10-Link Master s portom triedy A alebo portom triedy B.

@ Vykon (24 V sietovy zdroj)

Opis Ident. & Dizka
[m]
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3

Spinaci sietovy zdroj

24V sietovy zdroj IP20 24 V sietovy zdroj IP67

Sietové zdroje s vystupnym napdtim 24 V a rozsahom vstupného napétia
100 V - 240 V st zladené s vykonovym napajanim nasich produktov
SCHUNK. Ci uZ sd uréené na montaz na DIN litu v skrifiovom rozvéadzaci so
stupfiom ochrany IP20, alebo sa pouZivaju priamo v teréne so stupriom
ochrany IP67: napajacie zdroje dodavaju napéatie tam, kde je to potrebné.
Radi véam pomdzZeme s dalSim vyberom.

Opis Ident. ¢.

BLOCK PC-0124-050-0 31001408

TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

® Sucastou rozsahu dodéavky zdroja napdtia IP67 st prispdsobitelné
konektory pre pripojenie k zdroju napatia.
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Prepinac

Ethernetovy prepinacs 5
portmi

Prepinace umoznuju jednoduché rozsirenie vysokorychlostnej siete
pomocou kablovych pripojeni. Pomocou prepinaca je mozné pripojit k
sieti viaceré produkty SCHUNK a ovladat ich tak napriklad cez PLC.

Opis Ident. ¢.

Ethernetovy prepinac

D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496
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Verzia s udrziavanim uchopovace;j sily Rozmery a max. zatazenia
Uchopovacia sila
—EGUT70-50% —EGU70-150% [JBasicGrip
EGU 70 -100 % [ StrongGrip
2400
\\
1600 B
—
800
=
“Llmm] w0 80 120 160
DiZka prsta
erzia bez udrziavania uchopovacej [l Mxmax.65Nm ] Mz max. 80 Nm
sily My max.105 Nm ] Fz max. 1600 N

Uchopovacia sila ® Uvedené momenty a sily predstavuju statické

—EGU 70-50% EGU 70-100%  [JBasicGrip hodnoty, vztahuji sa na kazdd zakladnu

1300 Celust a mdZu sa vyskytovat sicasne.
ZataZenia sa smu vyskytovat dodatocne k
momentu vytvorenému uchopovacou silou.
650 —_—
=
w
L [mm] 40 80 120 160
DiZka prsta
Technické tdaje EGU s udrziavanim uchopovacej sily
Opis EGU 70-PN-M-B EGU 70-EI-M-B EGU 70-EC-M-B EGU 70-IL-M-B EGU 70-MB-M-B
Ident. ¢. 1491571 1491575 1491577 1491567 1582521
VSeobecné prevadzkové tdaje
Zdvih na Celust [mm] 70 70 70 70 70
Min./max. uchopovacia sila [N] 650/1950 650/1950 650/1950 650/1950 650/1950
Min./max. udrZiavanie uchopovacej sily [%] 80/100 80/100 80/100 80/100 80/100
Max. povolena dizka prsta [mm] 160 160 160 160 160
Max. povolena hmotnost na jeden prst [kg] 1.4 1.4 1.4 1.4 1.4
Presnost opakovania (uchopovanie) [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03
Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné) [mm] 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3
Doba zatvdranialotvarania (polohovanie, 50 % zdvih) [s] 11 11 11 11 11
Max. rychlost (polohovanie) [mmis] 70 70 70 70 70
Max. zrychlenie [mmis?] 600 600 600 600 600
Hmotnost [kg] 4.52 4.52 4.52 4.52 4.52
Min./max. teplota okolia [oc] 5/55 5155 5155 5/55 5/55
Stupen ochrany IP - elektronika 67 67 67 67 67
Stupeni ochrany IP, vedenie/zadkladnd celust 40 40 40 40 40
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 5 5 5 5 5
Elektrické prevadzkové tdaje
Nomindlne napétie [v] 24 2l 24 24 24
Komunikacné rozhranie PROFINET EtherNet/IP EtherCAT 10-Link Modbus RTU
Menovitd/max. spotreba pridu BasicGrip [A] 0.84/2.16 0.84/2.16 0.84/2.16 0.84/2.16 0.84/2.16
Menovitd/max. spotreba pridu StrongGrip [A] 1.56/2.76 1.56/2.76 1.56/2.76 1.56/2.76 1.56/2.76
Logika menovitej/max. spotreby pridu [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
Vol'by a ich charakteristiky
Prachotesna verzia 1504597 1504599 1504601 1504595 1582542
Stupeni ochrany IP, vedenie/zdkladna celust 64 64 64 64 64
Zdvih na Celust [mm] 60 60 60 60 60
Min./max. uchopovacia sila [N] 650/1950 650/1950 650/1950 650/1950 650/1950
Hmotnost [ke] 4.61 4.61 4.61 4.61 4.61

Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 b4 b 4 L4 L
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Technické tidaje EGU bez udrziavania uchopovace;j sily

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tidaje

Zdvih na celust

Min./max. uchopovacia sila

Max. povolend dizka prsta

Max. povolena hmotnost na jeden prst
Presnost opakovania (uchopovanie)

Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné)
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné)
Doba zatvaranialotvérania (polohovanie, 50 % zdvih)
Max. rychlost (polohovanie)

Max. zrychlenie

Hmotnost

Min./max. teplota okolia

Stupeni ochrany IP - elektronika

Stuperi ochrany IP, vedenie/zadkladna Celust
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015

Elektrické prevadzkové tidaje

Nominélne napdtie

Komunikacné rozhranie

Menovita/max. spotreba pradu BasicGrip

Logika menovitej/max. spotreby pridu

Volby a ich charakteristiky

Prachotesna verzia

Stupen ochrany IP, vedenie/zakladna cefust
Zdvih na Celust

Min./max. uchopovacia sila

Hmotnost

Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015

[mm]
[N]
[mm]
[kg]
[mm]
[mm]
[mm]
[s]
[mmis]
[mmis?]
[kg]
[q

vl

[A]
[A]

[mm]
[N]
[kgl

EGU 70-PN-N-B
1491572

70
650/1300
160

14

0.03

0.05

0.3

11

600
A
5/55
67
40

24
PROFINET
0.78/1.92
0.16/0.2

1504598
64

60
650/1300
4.49

A

EGU 70-EI-N-B
1491576

70
650/1300
160

14

0.03

0.05

03

1

70

600

bk

5/55

67

40

24
EtherNet/IP
0.78/1.92
0.16/0.2

1504600
64

60
650/1300
4.49

A

EGU 70-EC-N-B
1491578

70
65011300
160

14

0.03

0.05

03

n

70

600

bk

555

67

40

P
EtherCAT
0.78/1.92
0.16/0.2

1504603
64

60
650/1300
4.49

L

EGU 70-IL-N-B
1491568

70
650/1300
160

14

0.03

0.05

03

11

70

600

bl

555

67

40

24
10-Link
0.78/1.92
0.16/0.2

1504596
64

60
650/1300
4.49

A

EGU 70-MB-N-B
1582527

70
650/1300
160

14

0.03

0.05

0.3

1

70

600

A

5/55

67

40

pI

Modbus RTU
0.78/1.92
0.16/0.2

1582543
64

60
650/1300
4.49

A
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Hlavny pohlad
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Vykres znazorfiuje uchopovac vo verzii PROFINET, EtherNet/IP alebo @ Pripojka uchopovata Komunikacia (M12, zasuvka,

EtherCAT, s udrZiavanim a bez udrZiavania uchopovacej sily, s otvorenymi
Celustami. Minimdlny pocet upeviiovacich skrutiek pre montaz prstov
uchopovaca je uvedeny v navode na prevadzku produktu.

@ Pripojka prsta

@ Vhodné pre centrovacie puzdra

Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protifahlom diele

Napéjanie napatim (M12,
konektor, 4-kolikovy, s
kédovanim L)

4-kolikovd, s kédovanim D)

@ Zavitové spojenie s licovanymi

prvkami na dodato¢ni montéaz
(tieto centrovacie puzdra nie
st sucastou rozsahu dodavky)

Pripojka funkéného uzemnenia
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Maximdlne povolené precnievanie prsta

- Y
Lmax
N
~
=
1 =
! —
| N
' Y [m m] 80% I-max
[ Povoleny rozsah [ Nepovoleny rozsah
L™ je ekvivalentné maximélnej povolenej dizke prsta, vid tabulku
technickych tdajov.
Verzia 10-Link a Modbus RTU Uhlové konektory vo vyhotoveni pre PROFINET, EtherNet/
IP a EtherCAT
ca. 52
. LD _
. -
° [ee]
[
Napdjanie napdtim a
k(?munik’écia (M12, kon(’ektor’, s Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouziti uhlovych
kodovanim A, IL: 5-kolikovy, konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovada sa
MB: &4-kolikovy) mdze igit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kabla.

Vykres zobrazuje zmeny rozmerov verzii 10-Link a Modbud RTU v porovnani
so zakladnym vyhotovenim zobrazenym v hlavnom pohlade.
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Uhlové konektory vo vyhotoveni pre 10-Link a Modbus Prachotesna verzia
RTU
119.5...179.5
19
_ca.37 1.5 116
/ [©) ! =
I {o00000
T 0 .
\\ o~
@ Pre montaznu schému
Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych 5|frUtk°V’éh° spojenia si pozrite
konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovaca sa zakladnd verziu

méze IiSit v zavislosti od vyrobcu pouziteho kabla. Volitelna vybava “Prachotesné” zvySuje stupen ochrany proti vnikajdcim

latkam. Pripojovacie rozmery sa postivaji o vysku medzi-celuste. Dizka
prsta sa stale meria od horného okraja tela uchopovaca.

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace

D

I
!
O~ I
o0
%)
@ Adaptér Funk¢né uzemnenie kabla Priruba robota
Zahrnuté v rozsahu dodavk Centrovaci disk . . - . . . . .
@ i y @ Jednodielne vyhotovenie umozZiuje plochu konStrukciu celého systému.
Priruba robota Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace obsahuji vsetky rozclftz\f S,E)”SIUSITym,' r:odttelmlfprsedsltaywut.zsn;ﬁl:l[()lnve Iod[()joruclavnle
komponenty potrebné na mechanické prispdsobenie uchopovaca zod a bnu'Juce CZ <oyu Vf’novn?; : p'o vocn.os b vsakodporuca
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prislusnej priruby st zahrnuté podrobne posudenie uzitotneho zatazenia robota.
vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci ndkruzok. Opis Ident. &. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model
Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupova  Vyrobca Model Rilznied
= otvorov DIN
kruznica
otvorov DIN 3025509
150-9409 [mm] [mm]
[mm] [mm] Adaptér
5 AKO EGU70/
Adapter 5050 1524680 129 50 Kassow Robots
AKO EGU70/
15050 A 129 el s et AKO EGUTO0/ Universal  UR12e, UR16e,
15050 1524680 129 50 Rob UR1S
aoEGUTOl 1o 5 Universal UR12e, UR16e, obots
: AKO EGUTO/ HC10DTP,
15050 Robots UR15 15050 1524680 12.9 50 YASKAWA HC200TP
AKOEGUTON ) cou680 12.9 50 YASKAWA S
15050 ' HC20DTP AKOEGUTON ) ¢ o681 12.9 63
AKO EGU70/ 5063
15063 LZ5ET 128 & AKO EGUT0/ Universal
15080 1524682 129 80 fob UR20, UR30
AKO EGUTO! Universal oDotS
1524682 12.9 80 UR20, UR30

15080 Robots
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Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

A Gﬂ%

@ Adaptér

@ Zahrnuté v rozsahu dodavky

Priruba robota

Uhlovy adaptér

Adaptér robota

Drziak kabla (sticast rozsahu

Funkéné uzemnenie kébla dodavky balika kablov)

@ Centrovaci nakruzok Montézna siprava ofukovacej
uchopovaca dyzy

Robotické adaptacné baliky pre dvojité uchopovace obsahuji vietky
komponenty potrebné na mechanické prispdsobenie dvoch uchopovacov
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prislusnej priruby st priloZené
aj vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci material. Volitelne
mozno doplnit kratku alebo dlhi odfukovaciu dyzu.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupova kruznica
otvorov DIN 1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO 2xEGUT70/1S063 1524770 14.8 63
AKO 2xEGU70/1S080 1524771 14.8 80

Montézna sdprava
ofukovacej dyzy (dIha)

1524789

Priruba robota

Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
robotov s prisluSnymi modelmi predstavuji zmysluplné odporicanie
zohladnujlce celkovii hmotnost. Spolocnost SCHUNK vSak odporuca
podrobné postdenie uzitocného zatazenia robota.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupova kruZnica
otvorov DIN 1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO 2xEGU70/1S063 1524770 14.8 63
AKO 2xEGU70/1S080 1524771 14.8 80
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Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
rad
[m]
Jednoduchy uchopovac
CRX-5iA,
CRX-10iA, Nastroj (sam¢i),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-FANUC-CRX 1532240 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, priechodka
CRX-30iA
. KR810, KR1018, Nastroj (sami),
KR Series, Edge a z
EGU/EGK/EZU CNK-SG-KR-Gen2 1620284 Kassow Robots Edition (Gen2) KR1205, vnutorna Modbus RTU
ition (Gen
KR1410, KR1805 priechodka
UR3e, URTe, o
X . Nastroj (samici),
X Universal e-Series, UR12e, UR16e, , .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (female) 1615303 A (B5 vnatorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
UR3e, URTe, P w7
. . Nastroj (samci),
X Universal e-Series, UR12e, UR16e, . .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (male) 1532237 . (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
Riadenie,
EGU/EZU CNK-SG-ABB-0mniCoreC30 1529600 ABB IRB, CRB OmniCore (30 externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
Riadenie,
EGU/EZU CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529619 YASKAWA GP, HC YRCL000MICRO  externé vedenie 5 EtherNet/IP

kabla

® Je nutné zohladnit Gidaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navyse odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.
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Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot, dvojity uchopovac

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis

Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény rad ~ Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
[m]

Dvojity uchopovac
CRX-5iA, CRX-10iA, Nastroj (saméi),

EGU/EGK/EZU CNK-DG-FANUC-CRX 1532241 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, CRX-30iA priechodka

X KR810, KR1018, Nastroj (sam¢i),
KR Series, Edge . )

EGU/EGK/EZU CNK-DG-KR-Gen2 1620285 Kassow Robots Edition (Gen2) KR1205, KR1410, vnitorna Modbus RTU
KR1805 priechodka
UR3e, URTe, UR12e, Nastroj (samici),

EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (female) 1615305 Universal Robots  e-Series, UR-Series UR16e, UR15, (B5 vnltorna Modbus RTU
UR20, UR30 priechodka
UR3e, URTe, UR12e, Nastroj (sam&i),

EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (male) 1532238 Universal Robots  e-Series, UR-Series UR16e, UR15, (B5 vnitorna Modbus RTU
UR20, UR30 priechodka

EGU/EZU CNK-DG-ABB-OmniCoreC30 1529608 ABB IRB, CRB Ot oo i ISR EtherNet/IP

vedenie kabla
EGUIEZU CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro 1529621 YASKAWA G, HC YRCL00OMIcRO " 2dEie: extemé g EtherNet/IP

vedenie kdbla

® Je nutné zohladnit Gdaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navySe odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.

Systémy rychlej vymeny BSWS cel'uste

7N
— \4/
e e [
| ,/\/
[ [ | .
e O 88
BSWS-BM BSWS-B BSWS-AR 11 ABR/SBR
e ‘ 11
BSWS-A
= | ; ¥
g BSWS-UR| # .
Vo =T (@) r2 BS)
f- I "y - %1% BSWS-SR
/11 BSWS-ABR/ ' BSWS-ABRM Y -
/ BSWS-SBR \ \ ]
TN /\\ N = *‘X"\
) { ) { ) { )
‘\Q/ \90/ \90/ \9,,/

@ Uchopovace
Prsty uchopovacov na mieru

Medzicelust

Pre uchopovac st dostupné rozne systémy rychlej vymeny celuste.
Ohladom detailnych informacii sa prosim obratte na prislusny produkt.
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Medzicelust ZBA-EGU 70
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@ Pripojka uchopovaca @ Vhodné pre centrovacie puzdrd
@ Pripojka prsta @ Hibka otvoru pre centrovacie

puzdro v protilahlom diele

Medziceluste vyrovnavajli bocnt odchylku zéakladnych cefusti v smere Y a
umoZiuju zarovnané pripojenie. Pocas pouZivania rozhranie zakladnych
Celusti zodpoveda rozhraniu univerzalneho uchopovaca PGN-plus-P.
Vd'aka tomu mozno rozsiahle prislusenstvo prstov uchopovaca PGN-plus-P
pri zohfadneni rusivych obrysov a platnych limitov pouZitia pouZit aj pri
tomto uchopovaci.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodéavky

Ocel's antikoréznou

IBAEGU 70 1504614 2
ochranou
Ocel's antikoréznou

ZBA EGU 70 SD 1591271 2
ochranou

BSWS-AR 125 0300095 2
BSWS-AR 125 0300095 2
BSWS-AR 125 0300095 2
BSWS-B 125 0303029 1)
BSWS-BM 125 1302006 1

MoZnosti pouzitia

Konstrukény rad Velkost Variant Vhodnost

EGU 70 BasicGrip 50% EEEER

EGU 70 BasicGrip 100% HEEE

EGU 70 StrongGrip 150% HEEE

legenda
EEER MozZno kombinovat bez obmedzeni

| | [m]m] PouZitie s obmedzeniami (pozrite si limity zataZenia)
oooo nemozno kombinovat

Limity zataZenia pre opis hranic pouzitia najdete v kapitole kataldgu
prislusného prislusenstva.
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Polotovary prstov ABRISBR-PGZN-plus 125

. 14.5(2x 125
A / ‘éo 2
—— = ) o
! | \ 1_0,‘/ A-A —
J
3| © }:
= X =0
o e — e &l2)
nlo| = oy )
35 o S 1195 S
i <
A. ; ~ 3
@ Pripojka prsta @ Vhodné pre centrovacie puzdrd

Vykres zndzorfiuje polotovar prsta, ktory moze zakaznik prepracovat.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 125 0300013 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 125 0300023 Ocel (1.7131) 1

® Pri pouZiti polotovarov prstov moze pri jednotlivych konstrukénych
radoch uchopovacov dojst k obmedzeniu zatvdracieho zdvihu. Tito
skutocnost si vopred podrobne skontrolujte pomocou CAD tdajov a
prisluSne upravte zaverecné opracovanie prstov.

Pripajaci kabel napajacieho napitia

D1

L1 L2

KAG... Pripajaci kabel s priamym konektorom (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s otvorenymi
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovym konektorom @ Zasuvka pramefimi drotov

Pripajacie kable sa pouZivaji na pripojenie zariadenia SCHUNK k zdroju napatia.

Opis Ident. ¢. 11 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
KA GLN12L04-LK-00500-A 1502019 5 7.2 53.5 18 M12 s kdovanim L
KA GLN12L04-LK-01000-A 1502023 10 7.2 53.5 18 M12 s kodovanim L
KA WLN12L04-LK-00500-A 1502028 5 7.2 49 18 40 M12 s kodovanim L
KA WLN12L04-1K-01000-A 1502032 10 7.2 49 18 40 M12 s kddovanim L

® Dodrziavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kdble kompatibilné s krdtenim.

Zvycajne byvajii 10-nasobok priemeru kabla alebo +/- 180°/m. Informécie tykajlice sa dizky kabla a minimélneho prierezu vodicov ndjdete v dokumentécii
prislusného produktu.
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Komunikdcia cez pripojovaci kabel PROFINET, EtherNet/IP a EtherCAT

KA W...
KA G... L1 L2 C)ﬂb
E n @ -—-E:
iiiiii L] o o — ‘
) ] [a]pyal [a) )
|
- v ]
|
. L
D3
D2
KAG... Rovny zasuvny konektor (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s druhym
KA W... Uhlovy zasuvny konektor @ Konektor zasuvnym konektorom

Komunikacné kable st vhodne zostavené pre mechatronické vyrobky od firmy SCHUNK a m6Zu sa pouZivat s komunikacnymi rozhraniami PROFINET, EtherNET/IP
a EtherCAT. Na strane modulu vZdy disponujd zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, konektor). Zdsuvné konektory s navrhnuté ako priame (KA G...) alebo
Sikmé (KA W...) na strane modulu. Na druhej strane st kable vybavené bud priamym zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, zastrcka) alebo zasuvnym
konektorom RJ45.

o  Wem& w2 @2 B’ 3
[m]

[mm] [mm] [mm] [mm]

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR GGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354677 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505160 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10 6.5 36.3 14.8 30 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kdblovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s krdtenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Pripajaci kabel pre napdjanie napdtim a komunikaciu 10-Link

(1)

L AN
aEE (92)
Lo b

C T e

I
I
|
( ! o~ ™
N | 8 8
] i
I
KAG... Pripdjaci kabel s priamou zésuvkou (8) Pripojka na strane modulu Stcast pripojovacieho
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovou zdsuvkou @ Zasuvka konektora
Pripajaci kdbel SAC s otvor- @ Kébel s priamym samicim
enymi pramefmi drdtov konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Pripajacie kable st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadiacemu systému. Pripajaci kabel disponuje na jednej strane 5-kolikovou
zasuvkou M12 a na druhej strane otvorenymi vodi¢mi pre individudlne pripojenia. Pripajacie kable st vhodné tak na pouZitie v taznej retazi, ako aj na torzné

aplikacie.

Opis Ident. &. L1 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Pripajaci kabel 10-Link - kompatibilita s taznou retazou a torznymi prvkami

KA GLN1205-10L-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12

KA GLN1205-10L-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12

KA WLN1205-10L-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12

KA WLN1205-10L-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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PredlZovaci kabel pre napajanie napatim a komunikaciu 10-Link

09)
\9?/1 KV G...
VD
(13 ~
| - fa)
o ol (o0
o' o’ 1l \?9
L2 L1
KV G... Kéblové predizenie s priamou zasuvkou (8) Pripojka na strane modulu Sticast pripojovacieho
KV W... Kéblové prediZenie s uhlovou zasuvkou @ Zasuvka konektora
Koniec kébla s priamym ©2 Kabel s priamym samitim
konektorom konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Kéblové prediZenia st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadeniu alebo pouZitie vo funkcii prediZovacieho vedenia. Kablové
prediZenia disponuji na strane modulu 5-pélovou zasuvkou M12 v priamom alebo uhlovom vyhotoveni a na druhej strane 5-pélovym konektorom M12 v
priamom vyhotoveni. PredlZovacie kable st vhodné tak na pouZitie v energetickej retazi, ako aj na torzné aplikacie.

Opis Ident. &. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Kablové predizenie 10-Link - vhodné pre ta7né retaze a kritenie

KV GGN1205-10L-00200-A
KV GGN1205-10L-00500-A
KV WGN1205-10L-00200-A
KV'WGN1205-10L-00500-A

1387195
1387199
1387202
1387205

[ I NN, N N

4.8
4.8
4.8
4.8

41 15
41 15
39 15
39 15

M12
M12
28 M12
28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Zasuvny konektor zdroja napajania

KBU - ...- G

ot (T[] J

L2 |

KBU - ... - W

KBU - ... -G
KBU - ... -W

Zasuvka s priamym vystupom
Zasuvka s uhlovym vystupom

@ Pripojka na strane modulu

@ Zasuvka

D1 - max. priemer pripojova-
cieho kébla

Pripojovacie konektory sa pouZivaji na pripojenie zariadenia SCHUNK k zdroju napdtia. K tomu moZe byt pouZity zakaznicky kabel. Jednotlivé drotové

pramene sa upinaji pomocou skrutkovych spojov v zastrcke.

Opis Ident. ¢. D1 (max.) L2 D2 L3 D3

[mm] [mm] [mm] [mm]
KBU-M12L-G 1502044 13 70 25 M12 s kédovanim L
KBU-M12-W 5LP 1543957 13 49 25 99 M12 s kédovanim L

® Pri pripojovacom kabli sa odportica prierez pre kazdi jednotlivii drdtovi svorku 1,5 mm2. Informécie tykajtice sa dizky kdbla a minimalneho prierezu

vodicov ndjdete v dokumentacii prisluSného produktu.

Rozdelovac Y pre 10-Link na rozdelenie napdjania logickej

a vykonovej casti

515  __ L 485 _
38.5 .
<
o™ —
< Q
Q SR S—
— Ry -B
— (N _QI

un

SW13 ~

Q

Uchopovace
Logika (I0-Link Master)

Rozdelovac Y umoZiiuje napdjanie vykonovej Casti prostrednictvom
samostatného zdroja napédtia a odportca sa v pripadoch, ked prikon
produktu presahuje vystup pridu 10-Link Mastera. Napdjanie logickej
Casti a komunikacia 10-Link nadalej funguju cez 10-Link Master. PouZit
mozno 10-Link Master s portom triedy A alebo portom triedy B.

@ Vykon (24 V sietovy zdroj)

Opis Ident. & Dizka
[m]
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3

Spinaci sietovy zdroj

24V sietovy zdroj IP20 24 V sietovy zdroj IP67

Sietové zdroje s vystupnym napdtim 24 V a rozsahom vstupného napétia
100 V = 240 V st zladené s vykonovym napajanim nasich produktov
SCHUNK. Ci uZ sd uréené na montaz na DIN litu v skrifiovom rozvéadzaci so
stupfiom ochrany IP20, alebo sa pouZivaju priamo v teréne so stupriom
ochrany IP67: napajacie zdroje dodavaju napédtie tam, kde je to potrebné.
Radi véam pomdzZeme s dalSim vyberom.

Opis Ident. ¢.

BLOCK P(-0124-050-0 31001408

TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

® Sucastou rozsahu dodéavky zdroja napdtia IP67 st prispdsobitelné
konektory pre pripojenie k zdroju napatia.
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Prepinac

Ethernetovy prepinacs 5
portmi

Prepinace umoznuju jednoduché rozsirenie vysokorychlostnej siete
pomocou kablovych pripojeni. Pomocou prepinaca je mozné pripojit k
sieti viaceré produkty SCHUNK a ovladat ich tak napriklad cez PLC.

Opis Ident. ¢.

Ethernetovy prepinac

D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496
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Verzia s udrziavanim uchopovace;j sily Rozmery a max. zatazenia

Uchopovacia sila
—EGU 80-50%  — EGU 80-150% [ BasicGrip
EGU 80-100% — EGU 80-200% [JStrongGrip
4000 — o
/
3000 i— b
2000
1000 el =
=)
“ | [mm] 50 100 150 200
DiZka prsta
erzia bez udrziavania uchopovacej [l Mxmax.95 Nm il Mz max.105 Nm
sily My max.145 Nm ] Fz max. 2240 N

Uchopovacia sila ® Uvedené momenty a sily predstavuju statické

hodnoty, vztahuji sa na kazdd zakladnu
i i Celust a mdZu sa vyskytovat sicasne.
2000 ! : ZataZenia sa smu vyskytovat dodatocne k

— EGU 80-50 % EGU 80-100% [JBasicGrip

momentu vytvorenému uchopovacou silou.
e
1000 e
=
“Lmm] 50 100 150 200
DiZka prsta
Technické tdaje EGU s udrziavanim uchopovacej sily
Opis EGU 80-PN-M-B EGU 80-EI-M-B EGU 80-EC-M-B EGU 80-IL.-M-B
Ident. ¢. 1491586 1491588 1491590 1491583
VSeobecné prevadzkové tdaje
Zdvih na Celust [mm] 80 80 80 80
Min./max. uchopovacia sila [N] 1000/4000 1000/4000 1000/4000 1000/4000
Min./max. udrZiavanie uchopovacej sily [%] 90/100 90/100 90/100 90/100
Max. povolena dizka prsta [mm] 200 200 200 200
Max. povolena hmotnost na jeden prst [kg] 2.4 2.4 2.4 2.4
Presnost opakovania (uchopovanie) [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03
Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné) [mm] 0.15 0.15 0.15 0.15
Doba zatvéranialotvarania (polohovanie, 50 % zdvih) [s] 11 11 11 11
Max. rychlost (polohovanie) [mmis] 70 70 70 70
Max. zrychlenie [mmis?] 500 500 500 500
Hmotnost [kg] 1.72 1.72 1.72 1.72
Min./max. teplota okolia @] 5/55 5155 5/55 5/55
Stupen ochrany IP - elektronika 67 67 67 67
Stupeni ochrany IP, vedenie/zadkladnd celust 40 40 40 40
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 5 5 5 5
Elektrické prevadzkové tdaje
Nomindlne napétie [v] 24 24 24 24
Komunikacné rozhranie PROFINET EtherNet/IP EtherCAT 10-Link
Menovitd/max. spotreba priidu BasicGrip [A] 0.96/4.56 0.96/4.56 0.96/4.56 0.96/4.56
Menovita/max. spotreba pradu StrongGrip [A] 2.28/4.8 2.28/4.8 2.28/4.8 2.28/4.8
Logika menovitej/max. spotreby pridu [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
Volby a ich charakteristiky
Prachotesna verzia 1504606 1504608 1504610 1504604
Stupeni ochrany IP, vedenie/zédkladna celust 64 64 64 64
Zdvih na Celust [mm] 70 70 70 70
Min./max. uchopovacia sila [N] 1000/4000 1000/4000 1000/4000 1000/4000
Hmotnost [ke] 7.8 7.8 7.8 7.8
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 [3 [ 3 [
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Technické tidaje EGU bez udrziavania uchopovace;j sily

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tidaje

Zdvih na celust

Min./max. uchopovacia sila

Max. povolend dizka prsta

Max. povolena hmotnost na jeden prst
Presnost opakovania (uchopovanie)

Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné)
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné)
Doba zatvaranialotvérania (polohovanie, 50 % zdvih)
Max. rychlost (polohovanie)

Max. zrychlenie

Hmotnost

Min./max. teplota okolia

Stupeni ochrany IP - elektronika

Stuperi ochrany IP, vedenie/zakladna Celust
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015

Elektrické prevadzkové tdaje

Nominélne napdtie

Komunikacné rozhranie

Menovita/max. spotreba pradu BasicGrip

Logika menovitej/max. spotreby pridu

Vol'by a ich charakteristiky

Prachotesna verzia

Stupen ochrany IP, vedenie/zakladna cefust
Zdvih na celust

Min./max. uchopovacia sila

Hmotnost

Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015

[mm]
[N]
[mm]
[kg]
[mm]
[mm]
[mm]
[s]
[mmis]
[mmis?]
[kg]
[q

vl

[A]
[A]

[mm]
[N]
[kgl

EGU 80-PN-N-B
1491587

80
1000/2000
200

2.4

0.03

0.05

0.15

11

70

500

7.58

5/55

67

40

24
PROFINET
0.72/4.2
0.16/0.2

1504607
64

70
1000/2000
7.66

A

EGU 80-EI-N-B
1491589

80
1000/2000
200

2.4

0.03

0.05

0.15

n

70

500

7.58

555

67

40

P
EtherNet/IP
0.72/4.2
0.16/0.2

1504609
64

70
1000/2000
7.66

I

EGU 80-EC-N-B
1491591

80
100012000
200

24

0.03

0.05

0.15

1

70

500

7.58

5/55

67

40

24

EtherCAT
0.72/4.2
0.16/0.2

1504611
64

70
1000/2000
7.66

A

EGU 80-IL-N-B
1491584

80
1000/2000
200
2.4
0.03
0.05
0.15
1
70
500
7.58
5/55
67
40

24
10-Link
0.72/4.2
0.16/0.2

1504605
64

70
1000/2000
7.66

A
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Hlavny pohlad
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Vykres znazorriuje uchopovac vo verzii PROFINET, EtherNet/IP alebo
EtherCAT, s udrZiavanim a bez udrZiavania uchopovacej sily, s otvorenymi
Celustami. Minimdlny pocet upeviiovacich skrutiek pre montaz prstov
uchopovaca je uvedeny v navode na prevadzku produktu.

Komunikacia (M12, zasuvka,
4-kolikova, s kédovanim D)

@ Zavitové spojenie s licovanymi
prvkami na dodato¢ni montéaz
(tieto centrovacie puzdra nie
st sucastou rozsahu dodavky)

Pripojka funkéného uzemnenia

@ Pripojka uchopovaca

@ Pripojka prsta

@ Vhodné pre centrovacie puzdra

Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protifahlom diele

Napéjanie napatim (M12,
konektor, 4-kolikovy, s
kédovanim L)
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Maximdlne povolené precnievanie prsta

- Y
Lmax
N

| ‘€

| E

1 ~

| Y [mm] 60% / 80%L,,,
Lmax je ekvivalentné maximélnej povolenej dizke prsta, vid tabulku
technickych ddajov.

Verzia 10-Link a Modbus RTU Uhlové konektory vo vyhotoveni pre PROFINET, EtherNet/

IP a EtherCAT

_ ca.52

° n
2
7 0
| /
[
Napdjanie napdtim a
kcl)munik:':icia (M12, kOﬂllEktOFI. s Na vykrese je zndzorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych
kodovanm’1 A, !LI 5-kolikovy, konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovata sa
MB: L4-kolikovy) mdze Ii3it v zavislosti od vyrobcu pouzitého kabla.

Vykres zobrazuje zmeny rozmerov verzii 10-Link a Modbud RTU v porovnani
so zakladnym vyhotovenim zobrazenym v hlavnom pohlade.
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Uhlové konektory vo vyhotoveni pre 10-Link a Modbus
RTU

_ca.37

~—

Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych
konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovaca sa
moze liSit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kébla.

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace

@ Adaptér Funk¢né uzemnenie kabla
66 zahrnuté v rozsahu dodavky © Centrovaci disk

Priruba robota

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace obsahuji vsetky
komponenty potrebné na mechanické prispdsobenie uchopovaca
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prislusnej priruby st zahrnuté
vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci ndkruzok.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupova  Vyrobca Model
kruZnica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO EGU8O/
1524683 12.9 50 YASKAWA HC20DTP
15050
AKO EGU8O/
1524684 12.9 63
15063
AKO EGU8O/
1524687 12.9 80

15080

Prachotesna verzia

_ _149.5..219.5
149
3l 143
1 e 9 A
i ©00000 [te] =\
i @ —e-———0| © i
Ol o /I e
. (0o0o0o0o00) [N E
™ 8 (c0o0000]) I NN
—~
(9 )
7/
o
™
@%; ¥
—& R

@ Pre montaznu schému
skrutkového spojenia si pozrite
zakladnu verziu

Volitelna vybava “Prachotesné” zvySuje stupen ochrany proti vnikajdcim
latkam. Pripojovacie rozmery sa posuvajui o vysSku medzi-celuste. Dlzka
prsta sa stale meria od horného okraja tela uchopovaca.

T
!
— o~ I
T~
\%0)
Roboty
Opis Ident. €. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model
kruZnica
otvorov DIN
150-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO EGU8O/
1524683 12.9 50 YASKAWA HC20DTP
15050
AKO EGU8O/
1524684 12.9 63
15063
AKO EGU8O/
1524687 12.9 80
15080
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Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

248.4

@ Adaptér

@ Zahrnuté v rozsahu dodavky

Priruba robota

Uhlovy adaptér

Adaptér robota

Drziak kabla (sticast rozsahu
Funkéné uzemnenie kébla doddvky balika kablov)

@ Centrovaci nakruzok Montézna siprava ofukovacej
uchopovaca dyzy

Robotické adaptacné baliky pre dvojité uchopovace obsahuji vietky
komponenty potrebné na mechanické prispdsobenie dvoch uchopovacov
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prislusnej priruby st priloZené
aj vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci material. Volitelne
mozno doplnit kratku alebo dlhi odfukovaciu dyzu.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupova kruznica
otvorov DIN 1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO 2xEGU80/1S080 1524772 14.8 80

Montézna stprava
ofukovacej dyzy (dIha)

1524789

Priruba robota

Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
robotov s prisluSnymi modelmi predstavuji zmysluplné odporicanie
zohladnujlce celkovii hmotnost. Spolocnost SCHUNK vSak odporuca
podrobné postdenie uzitocného zatazenia robota.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupova kruZnica
otvorov DIN 1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO 2xEGU8B0/1S080 1524772 14.8 80
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Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot

Pripajacie kable a stpravy pripéjacich kéblov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zavislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény rad Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
[m]
X X Riadenie, externé
EGU/EZU CNK-SG-ABB-OmniCoreC30 1529600 ABB IRB, CRB OmniCore (30 L, EtherNet/IP
vedenie kabla
X Riadenie, externé
EGU/EZU CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529619 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO

L, EtherNet/IP
vedenie kabla

® Je nutné zohladnit Gdaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navyse odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.

Pripajacie kable Specifické pre prislusny robot, dvojity uchopovac

_ T
& -
» .
Sy
L=y

Pripajacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zavislosti od vyrobcu je mozné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak moZno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. €. Vyrobca

Konstrukény rad Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
[m]
X Riadenie, externé
EGU/EZU CNK-DG-ABB-0mniCore(30 1529608 ABB IRB, CRB OmniCore (30 L, 3 EtherNet/IP
vedenie kabla
. Riadenie, externé
EGU/EZU CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro 1529621 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO 5 EtherNet/IP

vedenie kabla

® Je nutné zohladnit idaje o vykone robota. Spolo¢nost SCHUNK navysSe odportica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.
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Systémy rychlej vymeny BSWS cel'uste Medzicelust ZBA-EGU 80

N E 20+0.02(3x) 6.6 (4x)
‘5’:’7\/ - E-E
; e
e e [ 00¢ S
e Xe = 3 (133
' ‘ = TV o — &l -
B O o SE - 32002 UN2g S
BSWS-BM BSWS-B BSWS-AR ABR/SBR Q
! u r—1 | @
88 BSWS-A | , D 3 . 16.5
e | Bsws-UR‘,‘d ! i : 50 _ = (80)4 (2 _._
v TR A (C) = BSWS-URM |1 3 F\ - D-D
I ﬁ Y ) Bsws.BRES) PN i
il BSWS-AB s k“ BoWS AGRM - \ (HBSwS Sk 1 C? ° & : !
, BIWS SBR \ ’ \ “ \X L X &
o o o LN — = 1085 ® (2Y72) 3 =
Y \%9) \%9) %9 D ~ -2 AT s =

@ Uchopovace
Prsty uchopovacov na mieru

Medzicelust

@ Pripojka uchopovaca
@ Pripojka prsta

@ Vhodné pre centrovacie puzdrd

Hibka otvoru pre centrovacie

L. N , | o . puzdro v protifahlom diele
Pre uchopovac su dostupné rézne systémy rychlej vymeny celuste.
Ohladom detailnych informadcii sa prosim obrédtte na prislusny produkt. Medziceluste vyrovndvaji bo¢nid odchylku zakladnych celusti v smere Y a
umoZiuju zarovnané pripojenie. Pocas pouZivania rozhranie zakladnych
Celusti zodpoveda rozhraniu univerzalneho uchopovaca PGN-plus-P.
Vd'aka tomu mozno rozsiahle prislusenstvo prstov uchopovaca PGN-plus-P
pri zohfadneni rusivych obrysov a platnych limitov pouZitia pouZit aj pri
tomto uchopovaci.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
Medzicelust
100 Bl B OGS Ocel's antikoréznou 3

ochranou
ZBA EGU 80 SD 1591272 Ocers antikorGznou 2

ochranou
Adaptérovy cap systému pre rychlu vymenu celusti
BSWS-AR 160 0300096 2
BSWS-AR 160 0300096 2
BSWS-AR 160 0300096 2
Zakladna rychlej vymeny celusti
BSWS-B 160 0303031 1
BSWS-BM 160 1418962 1
MoZnosti pouzitia
Konstrukcny rad Vel'kost Variant Vhodnost
EGU 80 BasicGrip 50% EEEER
EGU 80 BasicGrip 100% HEEE
EGU 80 StrongGrip 150% HEENR
EGU 80 E/Em“gﬁ”p >0 gmon
Legenda
EEER MoZno kombinovat bez obmedzeni
| | |m]m] PouZitie s obmedzeniami (pozrite si limity zataZenia)
oooo nemozno kombinovat

Limity zataZenia pre opis hranic pouZitia najdete v kapitole kataldgu
prislusného prisluSenstva.
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Polotovary prstov ABR/ISBR-PGZN-plus 160

~ 160 —
2
A-A &

g /EE*
& 1& g2
® = /50
8 151 8 §\72

4

@ Pripojka prsta @ Vhodné pre centrovacie puzdrd

Vykres zndzorfiuje polotovar prsta, ktory moze zakaznik prepracovat.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 160 0300014 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 160 0300024 Ocel (1.7131) 1

® Pri pouZiti polotovarov prstov moze pri jednotlivych konstrukénych
radoch uchopovacov dojst k obmedzeniu zatvdracieho zdvihu. Tito
skutocnost si vopred podrobne skontrolujte pomocou CAD tdajov a
prisluSne upravte zaverecné opracovanie prstov.

Pripajaci kabel napajacieho napitia

D1

L1 L2

KAG... Pripajaci kabel s priamym konektorom (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s otvorenymi
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovym konektorom @ Zasuvka pramefimi drotov

Pripajacie kable sa pouZivaji na pripojenie zariadenia SCHUNK k zdroju napatia.

Opis Ident. ¢. 11 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
KA GLN12L04-LK-00500-A 1502019 5 7.2 53.5 18 M12 s kdovanim L
KA GLN12L04-LK-01000-A 1502023 10 7.2 53.5 18 M12 s kodovanim L
KA WLN12L04-LK-00500-A 1502028 5 7.2 49 18 40 M12 s kodovanim L
KA WLN12L04-1K-01000-A 1502032 10 7.2 49 18 40 M12 s kddovanim L

® Dodrziavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kdble kompatibilné s krdtenim.

Zvycajne byvajii 10-nasobok priemeru kabla alebo +/- 180°/m. Informécie tykajlice sa dizky kabla a minimélneho prierezu vodicov ndjdete v dokumentécii
prislusného produktu.
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Komunikdcia cez pripojovaci kabel PROFINET, EtherNet/IP a EtherCAT

KAW...
KA G... L1 L2 C)db
E n @ -—-E:
iiiiii L] o o — ‘
) ] [a]pyal [a) )
|
- v ]
|
I CEE—
D3
D2
KAG... Rovny zasuvny konektor (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s druhym
KA W... Uhlovy zasuvny konektor @ Konektor zasuvnym konektorom

Komunikacné kable st vhodne zostavené pre mechatronické vyrobky od firmy SCHUNK a m6Zu sa pouZivat s komunikacnymi rozhraniami PROFINET, EtherNET/IP
a EtherCAT. Na strane modulu vZdy disponujd zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, konektor). Zdsuvné konektory st navrhnuté ako priame (KA G...) alebo
Sikmé (KA W...) na strane modulu. Na druhej strane st kable vybavené bud priamym zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, zastrcka) alebo zasuvnym
konektorom RJ45.

o  Wem& w2 @2 B’ 3
[m]

[mm] [mm] [mm] [mm]

KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10 6.5 47.3 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR GGN12D04-RI45-ET-00500-A 1354677 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-RI45-ET-01000-A 1505160 10 6.5 47.3 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10 6.5 36.3 14.8 30 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kdblovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s krdtenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Pripajaci kabel pre napdjanie napdtim a komunikaciu 10-Link
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KAG... Pripdjaci kabel s priamou zésuvkou (8) Pripojka na strane modulu Stcast pripojovacieho
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovou zdsuvkou @ Zasuvka konektora
Pripajaci kdbel SAC s otvor- @ Kébel s priamym samicim
enymi pramefmi drdtov konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Pripajacie kable st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadiacemu systému. Pripajaci kabel disponuje na jednej strane 5-kolikovou
zasuvkou M12 a na druhej strane otvorenymi vodi¢mi pre individudlne pripojenia. Pripajacie kable st vhodné tak na pouZitie v taznej retazi, ako aj na torzné

aplikacie.

Opis Ident. &. L1 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Pripajaci kabel 10-Link - kompatibilita s taznou retazou a torznymi prvkami

KA GLN1205-10L-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12

KA GLN1205-10L-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12

KA WLN1205-10L-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12

KA WLN1205-10L-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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PredlZovaci kabel pre napajanie napatim a komunikaciu 10-Link
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KV G... Kablové predizenie s priamou zasuvkou (8) Pripojka na strane modulu

@ Zasuvka

Koniec kdbla s priamym
konektorom

Stcast pripojovacieho
konektora

@ Kébel s priamym samic¢im
konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

KV W... Kablové prediZenie s uhlovou zésuvkou

Kablové prediZenia st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadeniu alebo pouZitie vo funkcii prediZovacieho vedenia. Kablové
prediZenia disponujii na strane modulu 5-pélovou zasuvkou M12 v priamom alebo uhlovom vyhotoveni a na druhej strane 5-pélovym konektorom M12 v
priamom vyhotoveni. PredlZovacie kable st vhodné tak na pouZitie v energetickej retazi, ako aj na torzné aplikacie.

Opis Ident. ¢. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Kablové predizenie 10-Link - vhodné pre ta7né retaze a kritenie

KV GGN1205-10L-00200-A 1387195 2 4.8 41 15 M12
KV GGN1205-10L-00500-A 1387199 5 4.8 41 15 M12
KV WGN1205-10L-00200-A 1387202 2 4.8 39 15 28 M12
KV'WGN1205-10L-00500-A 1387205 5 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Zasuvny konektor zdroja napajania

KBU - ...-G

ot [T Je

L2 |

KBU - ... - W

KBU - ... -G
KBU - ... -W

Zasuvka s priamym vystupom
Zasuvka s uhlovym vystupom

@ Pripojka na strane modulu

@ Zasuvka

D1 - max. priemer pripojova-
cieho kébla

Pripojovacie konektory sa pouZivaji na pripojenie zariadenia SCHUNK k zdroju napdtia. K tomu mdZe byt pouZity zakaznicky kabel. Jednotlivé drotové

pramene sa upinaji pomocou skrutkovych spojov v zastrcke.

Opis Ident. ¢. D1 (max.) L2 D2 L3 D3

[mm] [mm] [mm] [mm]
KBU-M12L-G 1502044 13 70 25 M12 s kédovanim L
KBU-M12-W 5LP 1543957 13 49 25 99 M12 s kédovanim L

® Pri pripojovacom kabli sa odportica prierez pre kazdi jednotlivii drdtovi svorku 1,5 mm2. Informécie tykajtice sa dizky kdbla a minimalneho prierezu

vodicov ndjdete v dokumentacii prisluSného produktu.

Rozdelovac Y pre 10-Link na rozdelenie napdjania logickej

a vykonovej casti
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Uchopovace
Logika (I0-Link Master)

Rozdelovac Y umoZiiuje napdjanie vykonovej Casti prostrednictvom
samostatného zdroja napédtia a odportca sa v pripadoch, ked prikon
produktu presahuje vystup pridu 10-Link Mastera. Napdjanie logickej
Casti a komunikacia 10-Link nadalej funguju cez 10-Link Master. PouZit
mozno 10-Link Master s portom triedy A alebo portom triedy B.

@ Vykon (24 V sietovy zdroj)

Opis Ident. & Dizka
[m]
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3

Spinaci sietovy zdroj

24V sietovy zdroj IP20 24 V sietovy zdroj IP67

Sietové zdroje s vystupnym napdtim 24 V a rozsahom vstupného napétia
100 V - 240 V st zladené s vykonovym napajanim nasich produktov
SCHUNK. Ci uZ sd uréené na montaz na DIN litu v skrifiovom rozvéadzaci so
stupfiom ochrany IP20, alebo sa pouZivaju priamo v teréne so stupriom
ochrany IP67: napajacie zdroje dodavaju napéatie tam, kde je to potrebné.
Radi véam pomdzZeme s dalSim vyberom.

Opis Ident. ¢.

BLOCK PC-0124-050-0 31001408

TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

® Sucastou rozsahu dodéavky zdroja napdtia IP67 st prispdsobitelné
konektory pre pripojenie k zdroju napatia.
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Prepinac

Ethernetovy prepinacs 5
portmi

Prepinace umoznuju jednoduché rozsirenie vysokorychlostnej siete
pomocou kablovych pripojeni. Pomocou prepinaca je mozné pripojit k
sieti viaceré produkty SCHUNK a ovladat ich tak napriklad cez PLC.

Opis Ident. ¢.

Ethernetovy prepinac

D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496
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