
Hand in hand for tomorrow

製品データシート
汎用グリッパー EGU
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EGU
汎用グリッパー

頑丈 柔軟性 インテリジェント 
柔軟な汎用グリッパー EGU
最大限のプロセス堅牢性でワークの多様性を実現する汎用性の高い2爪汎用グリッパー

適用分野
工作機械の柔軟な積み下ろし、プロセス力の増強による組立・
接合作業、汎用ワークハンドリングなど。密閉型のため、切り
粉やクーラントなどによる汚染がある厳しい環境での使用に
特に適しています。

利点と特長
長く自由にプログラム可能なジョーストロークによる、柔軟な
ワークピースのハンドリングによる 連続的に把持力を調整で
き、自由にプログラム可能な大型ジョーストロークにより、柔軟
なワークハンドリングを実現、
ロバストで高い信頼性 密閉型設計と実証済みのガイダンスに
より、機械負荷の過酷な環境条件に最適です。
最高のプロセス信頼性 ロス検知による把持力保持の一体化に
より、ワークのロスを回避
常に参照 アブソリュートエンコーダ内蔵により、非常停止と電
源遮断の両方が可能
起動距離なしで100%の把持力 スパーギア内蔵により、爪の
全長にわたってほぼ一定の把持力を発揮します
統合が容易 で幅広い通信インターフェース、PLC 機能ブロッ
ク、ロボットプラグインにより、市場の主要メーカーと互換性が
あります。

サイズ
数量: 4

重量
1.44 .. 7.8 kg

把持力
300 .. 4000 N

片側ストローク
41 .. 80 mm
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EGU

機能説明
グリッパーに組み込まれた部品により、ユーザーは最高レベルの機能
性を利用できます。これにより、高速時やワークホルダへの浸漬時の
グリッパー爪の事前位置決めが可能になります。把持力は、ワークのハ
ンドリング要件に合わせて連続的に調整することができます。ワーク
ピースを認識することで、ユーザーにとって完全なプロセス透明性を実
現します。緊急停止時には、把持力保持機能を内蔵しているため、ワー

クの紛失を防ぐことができます。
グリップモードには、BasicGripとStrongGripがあります。BasicGripは
モーターの連続運転により、ワークの永久的な再把持が可能です。把
持速度は自動的に最適化され、把持力を調整します。StrongGripは、
最大把持力を発生させた後、それを把持力維持機能に記憶します。調
整可能な時間枠内での恒久的な再把持が可能です。

1 長いフィンガー、外力、モーメントに対して
強固かつ抵抗性に優れた T スロットガイド。オプションで防塵仕様
もあります。

2 ステータスLED、電圧供給および通信用接続部を備えた
状態を示すLEDと、電源と通信を接続するためのM12プラグコネク
ター付き

3 永久的な絶対位置フィードバックが可能なグリッパージョーの正確
な位置決め
を行う高分解能な出力側絶対位置検出器です。

4 平歯車およびピニオン／ラック原理を備えた密閉型ドライブトレー
ン
最小アプローチ距離を必要とせずにフィンガー長全体に渡ってほぼ
一定の把持力を発揮。

5 ブラシレスフラットモーター
外付けローターによる省スペースと高トルク。

6 電磁ブレーキ
停止時や停電時に把持力および位置を維持する機構付き
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詳細な機能説明
防塵仕様のSDで保護等級を向上

防塵タイプは、ガイダンスとベースジョーに侵入するほこりや液体に対する保護等級を
高めています。シーリングされた電子回路 (IP67) と組み合わせることで、防塵タイプは
研削盤への搭載など、特に厳しい環境下での使用に適しています。ガイダンスの保護等
級はIP64に相当し、完全な防塵性を有し、あらゆる方向から飛散する水も防ぎます。こ
の製品の追加の情報については、取扱説明書をご覧ください。

追加付属品向け取り付けオプション
ガイダンスハウジングの内部には、追加機能を実現するために、アプリケーション固有
の設計物を取り付けるためのネジや継手が配置されています。例えば、バネ支持ワーク
ピースの停止位置決め用に、バネ圧力素子を取り付けることができます。

接続性
豊富な通信インターフェースにより、様々な制御機器メーカーやロボットメーカーとの取
り扱いを容易にし、統合時間を短縮します。産業用イーサネット
（PROFINET、EtherCAT、EtherNet/IP）は、市場の主要なPLCメーカーの制御環境に、
追加のゲートウェイなしで直接統合することができます。Modbus RTU連続インターフェ
ースにより、グリッパーは外部ケーブルを配線することなく、主要ロボットメーカーのツ
ールフランジに接続することができます。IO-Linkは独立しており、他のネットワークとの
接続も柔軟に行えます。

把持モード
グリップモードには、BasicGripとStrongGripがあります。BasicGrip： 把持力を調整す
るため把持速度は自動的に最適化されており、永久的な再グリップが可能になりま
す。StrongGrip： 最大グリップ力を発揮し、把持力の保持機能により記憶させることで
調整可能な時間枠内で永久的な再グリップが可能ですが、グリップサイクル間の休止時
間を考慮する必要があります。
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ソフトウェアサービス - ロボットインテグレーション
グリッパーとロボットのシームレスなやりとりが可能となるように、主要メーカーのロボ
ットコントロールシステムに統合するためのソフトウェアモジュールを用意しています。
つまりグリッパーのさまざまな機能を追加のプログラミング作業なしに直接使用でき、
アプリケーションのプログラミングをすぐに開始することができるのです。 ロボットの
互換性: Universal Robots e-Series（Modbus RTU 経由）、FANUC CRX（Modbus RTU 
経由）、ABB OmniCore C30（EtherNet/IP 経由） 、YASKAWA 
YRC1000micro（EtherNet/IP 経由）、Kassow Robots（Modbus RTU 経由）。ソフトウェ
ア、その他の互換性に関する注意事項は、schunk.com/egu-software からダウンロー
ド可能です。

ソフトウェアサービス - PLC インテグレーション
グリッパーとPLC制御間のシームレスなやりとりが可能となるように、主要メーカーのプ
ログラミングインターフェース用の機械モジュールを用意しています。つまりグリッパーの
さまざまな機能を追加のプログラミング作業なしに直接使用でき、アプリケーションの
プログラミングをすぐに開始することができるのです。 PLCの互換性（要望により一部
のみ利用可能）： Siemens TIA Portal（PROFINET および IO-Link）、Beckhoff 
TwinCAT（EtherCAT および IO-Link）、Allen Bradley Studio 5000 Logix 
Designer（EtherNet/IP および IO-Link）、Bosch Rexroth ctrlX（EtherCAT、Bosch 
Nexeed Automation との併用必須）ソフトウェア、その他の互換性に関する注意事項
は、schunk.com/egu-software からダウンロード可能です。

SCHUNK制御センターの試運転アプリ
メカトロニクスグリッパーアプリは、豊富な機能カタログにより、試運転、操作、診断、お
よびサービスを簡素化します。ユーザーは、PLCを使用することなく、グリッパーを直接
制御し、アプリケーションの検証を行うことが可能です。この機能には、ネットワーク設
定、ファームウェア更新、パラメータ調整、バックアップのほか、包括的な診断オプショ
ンが含まれます。このアプリは Windows に対応しています。また、schunk.com/
downloads-softwareからダウンロードできます。
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モデルシリーズに関する一般注意事項
ハウジングの材質: 特殊ハードコート処理されたアルミ合金

ベースジョーの材質: スチール、耐腐食性

保証: 24 ヶ月または500 万サイクルBasicGrip/300 万サイクル
StrongGrip （1サイクルは完全なグリッピングプロセス（「グリッパー
を開く」、「グリッパーを閉じる」）で構成されます。
納品内容: グリッパー（安全情報、グリッパーおよびフィンガー組み立
て用の芯出しスリーブ付きアクセサリーキットを含む。）製品固有の説
明書およびソフトウェアは、schunk.com/downloads-manualsおよび
schunk.com/downloads-softwareからダウンロードいただけます。
把持力: は、距離 P で各ジョーにかかる個別の力の算術合計です (図
を参照)。
繰り返し精度 (グリッピング): 一定の条件下での剛体のワークまたは
固定されたワークストップの 100 回連続の開動作または閉動作中の
実際の位置のずれとして定義。

繰り返し精度 (位置決め、一方向): 一定の条件下での、同じ方向のか
ら目標位置への 100 回連続の動作中のベースジョーごとの実際の位
置のずれとして定義。
繰返し精度 (位置決め、双方向): 一定条件下での、左右両方向から目
標位置へ連続100回移動した際の、ベースジョーごとの実際の位置の
分布として定義。
フィンガー長: 距離 P の地点の基準面から主軸の方向に測定します。

閉 / 開回数（位置決め）: 開閉の所要時間は、フィンガー 1 本あたりの
最大許容質量を遵守した最大速度、最大加速度のおけるフィンガーの
移動時間であり、ジョー 1 本あたりの移動経路と公称ストロークの 
50% を指します。
最高速度（位置決め）、最高加速度: これは、各ジョーに作用する速度
と加速度の算術和です。

アプリケーション事例
柔軟で、サイクルタイムに合わせて最適化された工作機械の積み下ろしロボットに2つのグリッパ
ーを使用することにより、サイクルタイムに適した方法で工作機械を自動的に積載することで生
産性が向上できます。完成品と加工前の部品を1回の積載で搬送することが可能です。自動化さ
れたハイベイ倉庫には、さまざまなサイズの半完成品や完成品が入ったパレットが置かれていま
す。グリッパー爪のストロークが大きく自由にプログラムできるため、グリッパーを交換することな
く、さまざまな直径の物体を把持できます。

1 未完成品および完成品のハンドリングに
適した汎用グリッパー EGU

2 電動旋盤チャック付工作機械 ROTA 
3 自動化されたハイベイ倉庫
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その他の SCHUNK 製品...
以下のコンポーネントは製品の生産性をさらに向上するた
めに最適な追加品で、 最高レベルの機能性、信頼性、制御
生産を実現します。

電源ケーブル 通信ケーブル 中間ブロック ロボット適合キット

ジョークイック・チェンジ システ
ム

フィンガーブロックカスタマイズ可能なフィンガー

i ここに掲載されている SCHUNK 製品について詳しくは、次の製品ページまたは SCHUNK のホームページ (schunk.com)

オプション、その他
把持モード: グリップモードには、BasicGripとStrongGripがあります。BasicGripはモーターの連続運転により、ワークの永久的な再把
持が可能です。把持速度は自動的に最適化され、把持力を調整します。StrongGripは、最大把持力を発生させた後、それを把持力維
持機能に記憶します。調整可能な時間枠内での恒久的な再把持が可能です。また、StrongGripモードでは、定められた休止時間や最
高周囲温度を考慮する必要があります。詳細については取扱説明書をご覧ください。 
把持力の維持: 非常停止時や電圧降下が発生した場合も、 電気式保持ブレーキおよび弾性体の初期張力の組み合わせにより、もと
の把持力の 80% 以上を維持することができます。把持力・位置保持を予防的に作動させた場合、最初に加えた把持力の100％を保
持することができます。ワークを取り外す際のフィンガーのオーバーランは数ミリ程度で、これは発生する把持力に依存します。オプシ
ョンで把持力保持機能なしのバージョンもあります。 
密閉: このグリッパーには、埃や液体の浸入に対する強化された保護機能が標準装備されています。電子機器のIP保護は、プラグコネ
クタが正しく取り付けられている場合にのみ効果があります。グリッパーのギアボックスは、さらに出力ピニオン上のシールで保護され
ています。 
ベースジョーとのインターフェース: 中間ブロック使用時には、ベースジョーのインターフェースは汎用グリッパー PGN-plus-P のインタ
ーフェースに対応します。これは、PGN-plus-P の広範な爪用付属品を、干渉輪郭と適用されるアプリケーション限界を考慮し、このグ
リッパーに使用できることを意味します。 
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ご注文例
EGU 50 - PN - M - B

     
説明      
EGU     

    
サイズ       
50    
60    
70    
80    

   
通信インターフェース        
PN = PROFINET   
EI = EtherNet/IP   
EC = EtherCAT   
IL = IO-Link   
MB = Modbus RTU   

  
把持力の維持         
M = 把持力保持機構つき  
N = 把持力維持機構なし  

 
バージョン          
B = 標準バージョン
SD = 防塵バージョン
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把持力維持機構ありバージョン
把持力

フィンガー長

把持力維持なしバージョン
把持力

フィンガー長

寸法と最大荷重

Mx max. 32 Nm
My max. 35 Nm

Mz max. 32 Nm
Fz max. 800 N

i 示されたモーメントと荷重は固定値であり、各ベ
ースジョーに作用し、同時発生することがありま
す。また､荷重は、把持力自体によって生成され
たモーメントと別に発生することがあります。

技術データ、把持力保持機構あり
説明 EGU 50-PN-M-B EGU 50-EI-M-B EGU 50-EC-M-B EGU 50-IL-M-B EGU 50-MB-M-B

ID 1491537 1491540 1491546 1491532 1491535
一般作動データ

片側ストローク [mm] 51 51 51 51 51
最小 / 最大把持力 [N] 150/600 150/600 150/600 150/600 150/600
最小 / 最大把持力の維持 [%] 90/100 90/100 90/100 90/100 90/100
最大許容フィンガー長 [mm] 80 80 80 80 80
最大許容重量／フィンガー [kg] 0.4 0.4 0.4 0.4 0.4
繰り返し精度 (グリッピング) [mm] 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02
繰り返し精度 (位置決め、一方向) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
繰返し精度 (位置決め、双方向) [mm] 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15
閉開時間（位置決め、50％ストローク） [s] 0.8/0.8 0.8/0.8 0.8/0.8 0.8/0.8 0.8/0.8
最大速度 (位置決め) [mm/s] 110 110 110 110 110
最大加速度 [mm/s²] 800 800 800 800 800
重量 [kg] 1.49 1.49 1.49 1.49 1.49
最低 / 最高周囲温度 [°C] 5/55 5/55 5/55 5/55 5/55
IP 保護等級、電子機器 67 67 67 67 67
IP保護等級、ガイド/ベースジョー 40 40 40 40 40
クリーンルーム等級 ISO 14644-1:2015 5 5 5 5 5
電気的作動データ

公称電圧 [V] 24 24 24 24 24
通信インターフェース PROFINET EtherNet/IP EtherCAT IO-Link Modbus RTU
BasicGrip公称/最大消費電流 [A] 0.3/1.44 0.3/1.44 0.3/1.44 0.3/1.44 0.3/1.44
StrongGrip公称/最大消費電流 [A] 0.72/1.08 0.72/1.08 0.72/1.08 0.72/1.08 0.72/1.08
論理公称/最大消費電流 [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
オプションと属性

防塵バージョン 1504558 1504580 1504582 1504554 1504556
IP保護等級、ガイド/ベースジョー 64 64 64 64 64
片側ストローク [mm] 41 41 41 41 41
最小 / 最大把持力 [N] 210/600 210/600 210/600 210/600 210/600
重量 [kg] 1.52 1.52 1.52 1.52 1.52
クリーンルーム等級 ISO 14644-1:2015 4 4 4 4 4
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技術データ、把持力保持機構なし
説明 EGU 50-PN-N-B EGU 50-EI-N-B EGU 50-EC-N-B EGU 50-IL-N-B EGU 50-MB-N-B

ID 1491538 1491541 1491547 1491533 1491536
一般作動データ

片側ストローク [mm] 51 51 51 51 51
最小 / 最大把持力 [N] 150/300 150/300 150/300 150/300 150/300
最大許容フィンガー長 [mm] 80 80 80 80 80
最大許容重量／フィンガー [kg] 0.4 0.4 0.4 0.4 0.4
繰り返し精度 (グリッピング) [mm] 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02
繰り返し精度 (位置決め、一方向) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
繰返し精度 (位置決め、双方向) [mm] 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15
閉開時間（位置決め、50％ストローク） [s] 0.8/0.8 0.8/0.8 0.8/0.8 0.8/0.8 0.8/0.8
最大速度 (位置決め) [mm/s] 110 110 110 110 110
最大加速度 [mm/s²] 800 800 800 800 800
重量 [kg] 1.44 1.44 1.44 1.44 1.44
最低 / 最高周囲温度 [°C] 5/55 5/55 5/55 5/55 5/55
IP 保護等級、電子機器 67 67 67 67 67
IP保護等級、ガイド/ベースジョー 40 40 40 40 40
クリーンルーム等級 ISO 14644-1:2015 5 5 5 5 5
電気的作動データ

公称電圧 [V] 24 24 24 24 24
通信インターフェース PROFINET EtherNet/IP EtherCAT IO-Link Modbus RTU
BasicGrip公称/最大消費電流 [A] 0.24/1.23 0.24/1.23 0.24/1.23 0.24/1.23 0.24/1.23
論理公称/最大消費電流 [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
オプションと属性

防塵バージョン 1504559 1504581 1504583 1504555 1504557
IP保護等級、ガイド/ベースジョー 64 64 64 64 64
片側ストローク [mm] 41 41 41 41 41
最小 / 最大把持力 [N] 210/300 210/300 210/300 210/300 210/300
重量 [kg] 1.47 1.47 1.47 1.47 1.47
クリーンルーム等級 ISO 14644-1:2015 4 4 4 4 4
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全体図面

図面は、PROFINET、EtherNet/IPまたはEtherCATバージョンのグリッパで、ジョ
ーを開いた状態での把持力維持機構がある場合とない場合を示しています。グ
リッパーフィンガー取付の際の最小締め付けねじ数については、製品の取扱説
明書をご参照ください。

1 グリッパー接続
2 フィンガー接続
GL 芯出しスリーブ用
HT 芯出しスリーブ穴の深さ (反対側)
IT 電圧供給（M12、コネクタ、4ピ

ン、Lコーディング）

IK 通信（M12、ソケット、4ピン、Dコ
ーディング）

IL ねじ接続、追加のアタッチメント
用の継手（位置決めスリーブは納
品内容に含まれていません。)

IM 機能的な接地

最大許容フィンガー突起

許容範囲 許容不可範囲

Lmax は、最大許容フィンガー長に該当します。テクニカルデータ表をご参照くだ
さい。
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IO-Link、Modbus RTU対応版

IT 電圧供給、通信（M12、コネク
タ、Aコーディング、IL：5ピ
ン、MB：4ピン）

この図は、全体図でIO-LinkおよびModbus RTUバージョンの各部寸法の標準品
と比較した変更点を示しています。

PROFINET、EtherNet/IP、EtherCATバージョン用アングルドプ
ラグコネクタ

図面は、アングルコネクタを使用した場合のケーブルの取り出し方向を示してい
ます。プラグコネクタからグリッパーハウジングまでの距離は、使用するケーブル
メーカーにより異なる場合があります。

IO-LinkおよびModbus RTUバージョン用のアングルドプラグ
コネクタ。

図面は、アングルコネクタを使用した場合のケーブルの取り出し方向を示してい
ます。プラグコネクタからグリッパーハウジングまでの距離は、使用するケーブル
メーカーにより異なる場合があります。

防塵バージョン

9 取付けネジ接続図は基本仕様を
参照

「防塵」オプションでは、物質の浸透からの保護が強化されています。取付け位
置は中間ジョーの高さ分移動します。フィンガー長は変わらずグリッパーハウジ
ングの上端から測定します。
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EGU 50
汎用グリッパー

ロボット適応パッケージ（シングルグリッパー）

3 アダプター
EP 納品内容に含む
IT ロボットフランジ

IK ケーブルの機能接地
IL 芯出しディスク

シングルグリッパー用のロボット適合パッケージには、グリッパーを目的のロボッ
トフランジに機械的に適合させるために必要なすべての部品が含まれています。
フランジパターンに応じて、適切なネジ、芯出しピン、芯出しカラーが付属してい
ます。

説明 ID 高さ DIN ISO-9409 
ボルトサークル

製造元 モデル

[mm] [mm]
アダプター
AKO EGU50/
GP12

1524670 11 YASKAWA GP12

AKO EGU50/
GP7,8

1524659 10.5 YASKAWA GP7, GP8

AKO EGU50/
ISO31.5

1524650 10.5 31.5 ABB

SWIFTI 
CRB1100, 
IRB1100, 
IRB1200

AKO EGU50/
ISO40

1524653 10.5 40 ABB IRB1300

AKO EGU50/
ISO50

1524658 10.5 50 ABB
GoFa 
CRB15000

AKO EGU50/
ISO50

1524658 10.5 50 FANUC

CRX-5iA, 
CRX-10iA, 
CRX-20iA, 
CRX-25iA

AKO EGU50/
ISO50

1524658 10.5 50 Kassow Robots

AKO EGU50/
ISO50

1524658 10.5 50
Universal 
Robots

UR7e, UR12e, 
UR16e, UR15

AKO EGU50/
ISO50

1524658 10.5 50 YASKAWA
HC10DTP, 
HC20DTP

ロボット適応パッケージ（シングルグリッパー）

IT ロボットフランジ

シングルピース設計により、システム全体をフラットな構造にすることができま
す。アダプターはブランクのアルミニウムから製造されています。一覧にあるロボ
ットメーカーとその関連機種は、総質量を考慮した有用な提案となります。これ
らを踏まえた上でも SCHUNK では、ロボットのペイロードを詳細に検討される
ことを推奨しています。

説明 ID 高さ DIN ISO-9409 
ボルトサークル

製造元 モデル

[mm] [mm]
アダプター
AKO EGU50/
GP12

1524670 11 YASKAWA GP12

AKO EGU50/
GP7,8

1524659 10.5 YASKAWA GP7, GP8

AKO EGU50/
ISO31.5

1524650 10.5 31.5 ABB

SWIFTI 
CRB1100, 
IRB1100, 
IRB1200

AKO EGU50/
ISO40

1524653 10.5 40 ABB IRB1300

AKO EGU50/
ISO50

1524658 10.5 50 ABB
GoFa 
CRB15000

AKO EGU50/
ISO50

1524658 10.5 50 FANUC

CRX-5iA, 
CRX-10iA, 
CRX-20iA, 
CRX-25iA

AKO EGU50/
ISO50

1524658 10.5 50 Kassow Robots

AKO EGU50/
ISO50

1524658 10.5 50
Universal 
Robots

UR7e, UR12e, 
UR16e, UR15

AKO EGU50/
ISO50

1524658 10.5 50 YASKAWA
HC10DTP, 
HC20DTP
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EGU 50
汎用グリッパー

ロボット適応パッケージ（ダブルグリッパー）

3 アダプター
EP 納品内容に含む
IT ロボットフランジ
IK ケーブルの機能接地
IL 芯出しカラー・グリッパー
IM アングルアダプター

IN アダプターロボット
IO ケーブルホルダー（ケーブルパッ

ケージの納品範囲に含まれま
す）

IP アタッチメントセットブローオフノ
ズル 

ダブルグリッパー用のロボット適合パッケージには、目的のロボットフランジに
機械的にグリッパー2個を適合させるために必要なすべての部品が含まれていま
す。フランジパターンに応じて、適切なネジ、芯出しピン、芯出し材が同梱されて
います。オプションでショート/ロングブローオフノズルを追加できます。

説明 ID 高さ DIN ISO-9409 
ボルトサークル

製造元 モデル

[mm] [mm]
アダプター
AKO 2xEGU50/
GP12

1524754 15.8 YASKAWA GP12

AKO 2xEGU50/
ISO50

1524743 10.8 50 FANUC
CRX-10iA, 
CRX-20iA, 
CRX-25iA

AKO 2xEGU50/
ISO50

1524743 10.8 50 Kassow Robots

AKO 2xEGU50/
ISO50

1524743 10.8 50
Universal 
Robots

UR12e, UR16e, 
UR15

AKO 2xEGU50/
ISO50

1524743 10.8 50 YASKAWA
HC10DTP, 
HC20DTP

AKO 2xEGU50/
ISO63

1524747 14.8 63

AKO 2xEGU50/
ISO80

1524752 14.8 80
Universal 
Robots

UR20, UR30

アタッチメント
セットブローオ
フノズル（短）

1524788

ロボット適応パッケージ（ダブルグリッパー）

IT ロボットフランジ

アダプターはブランクのアルミニウムから製造されています。一覧にあるロボット
メーカーとその関連機種は、総質量を考慮した有用な提案となります。これらを
踏まえた上でも SCHUNK では、ロボットのペイロードを詳細に検討されること
を推奨しています。

説明 ID 高さ DIN ISO-9409 
ボルトサークル

製造元 モデル

[mm] [mm]
アダプター
AKO 2xEGU50/
GP12

1524754 15.8 YASKAWA GP12

AKO 2xEGU50/
ISO50

1524743 10.8 50 FANUC
CRX-10iA, 
CRX-20iA, 
CRX-25iA

AKO 2xEGU50/
ISO50

1524743 10.8 50 Kassow Robots

AKO 2xEGU50/
ISO50

1524743 10.8 50
Universal 
Robots

UR12e, UR16e, 
UR15

AKO 2xEGU50/
ISO50

1524743 10.8 50 YASKAWA
HC10DTP, 
HC20DTP

AKO 2xEGU50/
ISO63

1524747 14.8 63

AKO 2xEGU50/
ISO80

1524752 14.8 80
Universal 
Robots

UR20, UR30
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EGU 50
汎用グリッパー

ロボット専用接続ケーブル

特定のロボット機種やコントローラへの電気的接続用ケーブルやケーブルキットです。メーカーにより、ツールフランジへの直接接続が可能な場合と、外部配線が必要な
場合があります。メカニカルアダプターやソフトウェアモジュールと組み合わせることで、わずか数ステップでロボットでの試運転が可能です。外部配線用ケーブルは、ねじ
れに強い設計になっています。

説明 ID 製造元 シリーズ モデル コントローラー 接続 ケーブル長 インターフェース

[m]
シングルグリッパー

EGU/EGK/EZU CNK-SG-FANUC-CRX 1532240 FANUC CRX

CRX-5iA, 
CRX-10iA, 
CRX-20iA, 
CRX-25iA, 
CRX-30iA

R-30iB Plus Mini
ツール (オス)、内
部フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-SG-KR-Gen2 1620284 Kassow Robots
KR Series, Edge 
Edition (Gen2)

KR810, KR1018, 
KR1205, KR1410, 
KR1805

ツール (オス)、内
部フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (female) 1615303
Universal 
Robots

e シリーズ、UR シ
リーズ

UR3e, UR7e, 
UR12e, UR16e, 
UR15, UR20, 
UR30

CB5
ツール (メス)、内
部フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (male) 1532237
Universal 
Robots

e シリーズ、UR シ
リーズ

UR3e, UR7e, 
UR12e, UR16e, 
UR15, UR20, 
UR30

CB5
ツール (オス)、内
部フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EZU CNK-SG-ABB-OmniCoreC30 1529600 ABB IRB, CRB OmniCore C30
コントローラー、
外部ケーブル配
線

5 EtherNet/IP

EGU/EZU CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529619 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO
コントローラー、
外部ケーブル配
線

5 EtherNet/IP

i ロボットの性能データを考慮する必要があります。SCHUNKは適切な張力緩和を用いることを推奨しています。
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EGU 50
汎用グリッパー

ロボット専用接続ケーブルダブルグリッパー

特定のロボット機種やコントローラへの電気的接続用ケーブルやケーブルキットです。メーカーにより、ツールフランジへの直接接続が可能な場合と、外部配線が必要な
場合があります。メカニカルアダプターやソフトウェアモジュールと組み合わせることで、わずか数ステップでロボットでの試運転が可能です。外部配線用ケーブルは、ねじ
れに強い設計になっています。

説明 ID 製造元 シリーズ モデル コントローラー 接続 ケーブル長 インターフェース

[m]
ダブルグリッパー

EGU/EGK/EZU CNK-DG-FANUC-CRX 1532241 FANUC CRX
CRX-5iA, CRX-10iA, 
CRX-20iA, 
CRX-25iA, CRX-30iA

R-30iB Plus Mini
ツール (オス)、内部
フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-DG-KR-Gen2 1620285 Kassow Robots
KR Series, Edge 
Edition (Gen2)

KR810, KR1018, 
KR1205, KR1410, 
KR1805

ツール (オス)、内部
フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (female) 1615305 Universal Robots
e シリーズ、UR シリ
ーズ

UR3e, UR7e, UR12e, 
UR16e, UR15, UR20, 
UR30

CB5
ツール (メス)、内部
フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (male) 1532238 Universal Robots
e シリーズ、UR シリ
ーズ

UR3e, UR7e, UR12e, 
UR16e, UR15, UR20, 
UR30

CB5
ツール (オス)、内部
フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EZU CNK-DG-ABB-OmniCoreC30 1529608 ABB IRB, CRB OmniCore C30
コントローラー、外
部ケーブル配線

5 EtherNet/IP

EGU/EZU CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro 1529621 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO
コントローラー、外
部ケーブル配線

5 EtherNet/IP

i ロボットの性能データを考慮する必要があります。SCHUNKは適切な張力緩和を用いることを推奨しています。

BSWS ジョーツールチェンジシステム 

4 グリッパー
IT 特殊品対応グリッパーフィンガー

IK 中間ブロック

グリッパーには種々のジョーツール・チェンジシステムが利用できます。詳細に
ついては各製品の項を参照してください。
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EGU 50
汎用グリッパー

中間ブロック ZBA-EGU 50

1 グリッパー接続
2 フィンガー接続

GL 芯出しスリーブ用
HT 芯出しスリーブ穴の深さ (反対側)

中間ジョーは、ベースジョーのサイドオフセットを Y 方向に相殺し、接続を調整
できるようにします。使用時には、ベースジョーのインターフェースは、汎用グリ
ッパー PGN-plus-P のインターフェースに対応します。これは、PGN-plus-P の広
範な爪用付属品を、干渉輪郭と適用されるアプリケーション限界を考慮し、この
グリッパーに使用できることを意味します。

説明 ID 材質 納品内容

中間ブロック
ZBA EGU 50 1504612 スチール、耐腐食性 2
ZBA EGU 50 SD 1591238 スチール、耐腐食性 2
ジョーツールチェンジシステムのアダプターピン
BSWS-AR 64 0300092 2
BSWS-AR 64 0300092 2
クイックジョーチェンジシステムのベース
BSWS-B 64 0303023 1
BSWS-BM 64 1313900 1

アプリケーション分野

シリーズ サイズ バリエーション 適合性
EGU 50 BasicGrip 50% ■■■■
EGU 50 BasicGrip 100% ■■■■
EGU 50 StrongGrip 150% ■■■■
EGU 50 StrongGrip > 150% ■■■■
凡例
■■■■ 制限なく組合わせ可
■■□□ 制限付きで使用 (荷重リミット参照)
□□□□ 組合せ不可

アプリケーションリミットを説明するための負荷リミットは、カタログの対応する
アクセサリーの章にあります。
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EGU 50
汎用グリッパー

フィンガーブロック ABR-/SBR-PGZN-plus 64

2 フィンガー接続 GL 芯出しスリーブ用

図はお客様が再加工できるフィンガーブランクを示しています。.

説明 ID 材質 納品内容

フィンガーブロック
ABR-PGZN-plus 64 0300010 アルミニウム (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 64 0300020 スチール (1.7131) 1

i フィンガー・ブランクが使用される場合、個々のグリッパー・シリーズのクロ
ージング・ストロークが制限されることがあります。事前にCADデータで詳し
く確認し、それに合わせて指の再加工を調整してください。

電源接続ケーブル

KA G... ストレートプラグコネクター付き接続ケーブル
KA W... アングルプラグコネクター付き接続ケーブル

6 接続、モジュール側
AO ソケット

IT オープンより線付きケーブル端

接続ケーブルを使用して、SCHUNK 製品を電源に接続します。

説明 ID L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
電圧供給接続ケーブル - ドラッグチェーン、耐ねじれ性M12 ソケット、ストレート型
KA GLN12L04-LK-00500-A 1502019 5 7.2 53.5 18 M12、L コード
KA GLN12L04-LK-01000-A 1502023 10 7.2 53.5 18 M12、L コード
電圧供給接続ケーブル - ドラッグチェーン、耐ねじれ性M12 ソケット、アングル型
KA WLN12L04-LK-00500-A 1502028 5 7.2 49 18 40 M12、L コード
KA WLN12L04-LK-01000-A 1502032 10 7.2 49 18 40 M12、L コード

i ケーブルトラック対応ケーブルの最小曲げ半径およびねじれ対応ケーブルの最大ねじれ角を確認してください。通常は、ケーブル直径の 10 倍または +/- 180°/m で
す。最大ケーブル長さおよびケーブルの最小断面積については、詳しくは、製品の取扱説明書をご覧ください。
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EGU 50
汎用グリッパー

PROFINET、EtherNet/IP、EtherCAT通信用接続ケーブル

KA G... ストレート型プラグコネクター
KA W... L 形プラグコネクター

6 接続、モジュール側
AN コネクター

IT プラグコネクター付きケーブル

通信ケーブルは、SCHUNK のメカトロニクス製品向けに適切に組み立てられており、PROFINET、EtherNET/IP および EtherCAT 通信インターフェースで使用できます。モジ
ュール側にはすべて M12 プラグコネクター (D コードコネクター) がついています。プラグコネクタは、モジュール側でストレート（KA G ...）または角度付き（KA W ...）に設
計されています。もう一方の側のケーブルには、ストレート M12 プラグコネクタ（Dコード、コネクタ）または RJ45 プラグコネクタがついています。

説明 ID L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
EtherCAT接続ケーブルスター型分配器 M12 Dコードソケット、ストレート、M8 Aコードコネクタ上、ストレート
KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12
ドラッグチェーンM12コネクターに適した通信ケーブル 、ストレート型 - M12コネクター、ストレートへ
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10 6.5 47.3 14.8 M12
ドラッグチェーンM12コネクターに適した通信ケーブル 、ストレート型 - RJ45コネクター、ストレートへ
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10 6.5 47.3 14.8 M12
ドラッグチェーンM12コネクターに適した通信ケーブル 、アングル型 - M12コネクター、ストレートへ
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
ドラッグチェーンM12コネクターに適した通信ケーブル 、アングル型 - RJ45コネクター、ストレートへ
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
ねじれ耐性M12コネクターに適した通信ケーブル 、ストレート型 - M12コネクター、ストレートへ
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10 6.5 47.3 14.8 M12
ねじれ耐性M12コネクターに適した通信ケーブル 、ストレート型 - RJ45コネクター、ストレートへ
KAR GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354677 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505160 10 6.5 47.3 14.8 M12
ねじれ耐性M12コネクターに適した通信ケーブル 、アングル型 - M12コネクター、ストレートへ
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
ねじれ耐性M12コネクターに適した通信ケーブル 、アングル型 - RJ45コネクター、ストレートへ
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10 6.5 36.3 14.8 30 M12

i ケーブルトラック対応ケーブルの最小曲げ半径およびねじれ対応ケーブルの最大ねじれ角を確認してください。通常は、ケーブル直径の 10 倍または +/- 180°/m で
す。
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EGU 50
汎用グリッパー

電圧供給・通信用IO-Link接続ケーブル

KA G... ストレートソケット付き接続ケーブル
KA W... アングルソケット付き接続ケーブル

6 接続、モジュール側
AO ソケット
IT オープンより線付き SAC 接続ケー

ブル

IK 接続プラグコンポーネント
IL ストレートメスコネクター付きケ

ーブル
IM L 形メスコネクター付きケーブル

接続ケーブルは、該当するコンポーネントをコントロールシステムと接続するために理想的です。接続ケーブルには､片側に個別の接続を行う 5 ピン M12 のソケットがあ
り、反対側にはオープンな撚線があります。接続ケーブルは、ケーブルトラックにもねじり用途の使用にも適しています。

説明 ID L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
I/O - リンクデジタルケーブル - ドラグチェーンおよびトーション互換性あり
KA GLN1205-IOL-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12
KA GLN1205-IOL-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12
KA WLN1205-IOL-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12
KA WLN1205-IOL-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

i ケーブルトラック対応ケーブルの最小曲げ半径およびねじれ対応ケーブルの最大ねじれ角を確認してください。通常は、ケーブル直径の 10 倍または +/- 180°/m で
す。
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電圧供給・通信用IO-Link用延長ケーブル

KV G... ストレートソケット付きケーブルエクステンション（拡張材）
KV W... 角度ソケット付きケーブルエクステンション（拡張材）

6 接続、モジュール側
AO ソケット
IT 直線コネクター付きケーブル端

IK 接続プラグコンポーネント
IL ストレートメスコネクター付きケ

ーブル
IM L 形メスコネクター付きケーブル

ケーブルエクステンション（拡張材）は、コントロールシステムと関係する構成部品の接続に、あるいは延長ケーブルとしての使用に理想的です。ケーブルエクステンション
（拡張材）には､モジュール側に直線または角度付き設計の 5 ピン M12 コネクターがついており､もう一方の側には直線設計の、5 ピン M12 プラグがついています。ケーブ
ルエクステンション（拡張材）は、ケーブルトラックにもねじり用途の使用にも適しています。

説明 ID L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
IO リンクケーブル拡張材 ― ケーブルトラックとねじれ対応
KV GGN1205-IOL-00200-A 1387195 2 4.8 41 15 M12
KV GGN1205-IOL-00500-A 1387199 5 4.8 41 15 M12
KV WGN1205-IOL-00200-A 1387202 2 4.8 39 15 28 M12
KV WGN1205-IOL-00500-A 1387205 5 4.8 39 15 28 M12

i ケーブルトラック対応ケーブルの最小曲げ半径およびねじれ対応ケーブルの最大ねじれ角を確認してください。通常は、ケーブル直径の 10 倍または +/- 180°/m で
す。
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電源プラグインコネクター

KBU - ... - G ストレート出口付きソケット
KBU - ... - W L型出口付きソケット

6 接続、モジュール側
AO ソケット

IT D1 - 最大直径の接続ケーブル

プラグコネクターを使用して、SCHUNK 製品を電源に接続します。お客様がご使用のケーブルを使用することもできます。個別より線は、プラグコネクターのネジ接続を
使用してクランプできます。

説明 ID D1 (最大) L2 D2 L3 D3

[mm] [mm] [mm] [mm]
プラグコネクター
KBU-M12L-G 1502044 13 70 25 M12、L コード
KBU-M12-W 5LP 1543957 13 49 25 99 M12、L コード

i 接続ケーブルについては、個別より線の断面積 1.5 mm2 が推奨されます。最大ケーブル長さおよびケーブルの最小断面積について詳しくは、製品の取扱説明書をご
覧ください。

ロジックと電源を分離するIO-Link用Y分配器

IT グリッパー
IK ロジック（IO リンクマスター）

IL 電源（24 V電源）

Y分配器を使用することで、独立した電圧源から電源を供給することができるた
め、製品の消費電流が IO-Link マスターの電流出力を上回る場合に推奨されま
す。ロジック供給と IO-Link 通信は IO-Link マスターを経由して継続されま
す。IO-Link マスターは、クラス A またはクラス B のポートに使用することができ
ます。

説明 ID 長さ

[m]
Yディバイダー、M12ソケット、ストレート - 2xM12プラグ、ストレートAコード付き
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3

スイッチング電源 

IT 24 V 電源ユニット IP20 IK 24 V 電源ユニット IP67

出力電圧 24 V、入力電圧範囲 100 V~240 V の電源は、当社 SCHUNK 製品の電
源に合わせています。保護等級 IP20 の制御盤内 DINレールへの取り付け、保護
等級 IP67 の現場への直接設置のいずれにおいても、電源ユニットは必要な場
所に電圧を供給します。今後の選択のお手伝いをさせていただきます。

説明 ID

24 V 電源ユニット IP20
BLOCK PC-0124-050-0 31001408
24 V 電源ユニット IP67
TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

i IP67の電源については、納入範囲に含まれる電源装置との接続用にカスタ
マイズ可能なプラグコネクタがあります。
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スイッチ

IT イーサネット 5 ポートスイッチ

このスイッチは、有線接続を使用して高速ネットワークを容易に拡張できます。
スイッチを使用すると、いくつかの SCHUNK 製品をネットワークに含めることが
でき、たとえばPLC 経由で制御できます。

説明 ID

イーサネットスイッチ
D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496
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把持力維持機構ありバージョン
把持力

フィンガー長

把持力維持なしバージョン
把持力

フィンガー長

寸法と最大荷重

Mx max. 48 Nm
My max. 75 Nm

Mz max. 55 Nm
Fz max. 1200 N

i 示されたモーメントと荷重は固定値であり、各ベ
ースジョーに作用し、同時発生することがありま
す。また､荷重は、把持力自体によって生成され
たモーメントと別に発生することがあります。

技術データ、把持力保持機構あり
説明 EGU 60-PN-M-B EGU 60-EI-M-B EGU 60-EC-M-B EGU 60-IL-M-B EGU 60-MB-M-B

ID 1491558 1491560 1491564 1491550 1491555
一般作動データ

片側ストローク [mm] 60 60 60 60 60
最小 / 最大把持力 [N] 325/1300 325/1300 325/1300 325/1300 325/1300
最小 / 最大把持力の維持 [%] 80/100 80/100 80/100 80/100 80/100
最大許容フィンガー長 [mm] 125 125 125 125 125
最大許容重量／フィンガー [kg] 0.8 0.8 0.8 0.8 0.8
繰り返し精度 (グリッピング) [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03
繰り返し精度 (位置決め、一方向) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
繰返し精度 (位置決め、双方向) [mm] 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3
閉開時間（位置決め、50％ストローク） [s] 1/1 1/1 1/1 1/1 1/1
最大速度 (位置決め) [mm/s] 110 110 110 110 110
最大加速度 [mm/s²] 650 650 650 650 650
重量 [kg] 2.9 2.9 2.9 2.9 2.9
最低 / 最高周囲温度 [°C] 5/55 5/55 5/55 5/55 5/55
IP 保護等級、電子機器 67 67 67 67 67
IP保護等級、ガイド/ベースジョー 40 40 40 40 40
クリーンルーム等級 ISO 14644-1:2015 5 5 5 5 5
電気的作動データ

公称電圧 [V] 24 24 24 24 24
通信インターフェース PROFINET EtherNet/IP EtherCAT IO-Link Modbus RTU
BasicGrip公称/最大消費電流 [A] 0.84/1.44 0.84/1.44 0.84/1.44 0.84/1.44 0.84/1.44
StrongGrip公称/最大消費電流 [A] 2.64/3.24 2.64/3.24 2.64/3.24 2.64/3.24 2.64/3.24
論理公称/最大消費電流 [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
オプションと属性

防塵バージョン 1504589 1504591 1504593 1504585 1504587
IP保護等級、ガイド/ベースジョー 64 64 64 64 64
片側ストローク [mm] 50 50 50 50 50
最小 / 最大把持力 [N] 325/1300 325/1300 325/1300 325/1300 325/1300
重量 [kg] 2.96 2.96 2.96 2.96 2.96
クリーンルーム等級 ISO 14644-1:2015 4 4 4 4 4
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技術データ、把持力保持機構なし
説明 EGU 60-PN-N-B EGU 60-EI-N-B EGU 60-EC-N-B EGU 60-IL-N-B EGU 60-MB-N-B

ID 1491559 1491561 1491565 1491551 1491556
一般作動データ

片側ストローク [mm] 60 60 60 60 60
最小 / 最大把持力 [N] 325/650 325/650 325/650 325/650 325/650
最大許容フィンガー長 [mm] 125 125 125 125 125
最大許容重量／フィンガー [kg] 0.8 0.8 0.8 0.8 0.8
繰り返し精度 (グリッピング) [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03
繰り返し精度 (位置決め、一方向) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
繰返し精度 (位置決め、双方向) [mm] 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3
閉開時間（位置決め、50％ストローク） [s] 1/1 1/1 1/1 1/1 1/1
最大速度 (位置決め) [mm/s] 110 110 110 110 110
最大加速度 [mm/s²] 650 650 650 650 650
重量 [kg] 2.77 2.77 2.77 2.77 2.77
最低 / 最高周囲温度 [°C] 5/55 5/55 5/55 5/55 5/55
IP 保護等級、電子機器 67 67 67 67 67
IP保護等級、ガイド/ベースジョー 40 40 40 40 40
クリーンルーム等級 ISO 14644-1:2015 5 5 5 5 5
電気的作動データ

公称電圧 [V] 24 24 24 24 24
通信インターフェース PROFINET EtherNet/IP EtherCAT IO-Link Modbus RTU
BasicGrip公称/最大消費電流 [A] 0.78/1.2 0.78/1.2 0.78/1.2 0.78/1.2 0.78/1.2
論理公称/最大消費電流 [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
オプションと属性

防塵バージョン 1504590 1504592 1504594 1504586 1504588
IP保護等級、ガイド/ベースジョー 64 64 64 64 64
片側ストローク [mm] 50 50 50 50 50
最小 / 最大把持力 [N] 325/650 325/650 325/650 325/650 325/650
重量 [kg] 2.83 2.83 2.83 2.83 2.83
クリーンルーム等級 ISO 14644-1:2015 4 4 4 4 4



28

EGU 60
汎用グリッパー

全体図面

図面は、PROFINET、EtherNet/IPまたはEtherCATバージョンのグリッパで、ジョ
ーを開いた状態での把持力維持機構がある場合とない場合を示しています。グ
リッパーフィンガー取付の際の最小締め付けねじ数については、製品の取扱説
明書をご参照ください。

1 グリッパー接続
2 フィンガー接続
GL 芯出しスリーブ用
HT 芯出しスリーブ穴の深さ (反対側)
IT 電圧供給（M12、コネクタ、4ピ

ン、Lコーディング）

IK 通信（M12、ソケット、4ピン、Dコ
ーディング）

IL ねじ接続、追加のアタッチメント
用の継手（位置決めスリーブは納
品内容に含まれていません。)

IM 機能的な接地

最大許容フィンガー突起

許容範囲 許容不可範囲

Lmax は、最大許容フィンガー長に該当します。テクニカルデータ表をご参照くだ
さい。



29

EGU 60
汎用グリッパー

IO-Link、Modbus RTU対応版

IT 電圧供給、通信（M12、コネク
タ、Aコーディング、IL：5ピ
ン、MB：4ピン）

この図は、全体図でIO-LinkおよびModbus RTUバージョンの各部寸法の標準品
と比較した変更点を示しています。

PROFINET、EtherNet/IP、EtherCATバージョン用アングルドプ
ラグコネクタ

図面は、アングルコネクタを使用した場合のケーブルの取り出し方向を示してい
ます。プラグコネクタからグリッパーハウジングまでの距離は、使用するケーブル
メーカーにより異なる場合があります。

IO-LinkおよびModbus RTUバージョン用のアングルドプラグ
コネクタ。

図面は、アングルコネクタを使用した場合のケーブルの取り出し方向を示してい
ます。プラグコネクタからグリッパーハウジングまでの距離は、使用するケーブル
メーカーにより異なる場合があります。

防塵バージョン

「防塵」オプションでは、物質の浸透からの保護が強化されています。取付け位
置は中間ジョーの高さ分移動します。フィンガー長は変わらずグリッパーハウジ
ングの上端から測定します。
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ロボット適応パッケージ（シングルグリッパー）

3 アダプター
EP 納品内容に含む
IT ロボットフランジ

IK ケーブルの機能接地
IL 芯出しディスク

シングルグリッパー用のロボット適合パッケージには、グリッパーを目的のロボッ
トフランジに機械的に適合させるために必要なすべての部品が含まれています。
フランジパターンに応じて、適切なネジ、芯出しピン、芯出しカラーが付属してい
ます。

説明 ID 高さ DIN ISO-9409 
ボルトサークル

製造元 モデル

[mm] [mm]
アダプター
AKO EGU60/
GP12

1524679 11 YASKAWA GP12

AKO EGU60/
GP7.8

1524677 10.5 YASKAWA GP7, GP8

AKO EGU60/
ISO31.5

1524671 10.5 31.5 ABB IRB1200

AKO EGU60/
ISO40

1524673 10.5 40 ABB IRB1300

AKO EGU60/
ISO50

1524675 10.5 50 FANUC
CRX-10iA, 
CRX-20iA, 
CRX-25iA

AKO EGU60/
ISO50

1524675 10.5 50 Kassow Robots

AKO EGU60/
ISO50

1524675 10.5 50
Universal 
Robots

UR12e, UR16e, 
UR15

AKO EGU60/
ISO50

1524675 10.5 50 YASKAWA
HC10DTP, 
HC20DTP

ロボット適応パッケージ（シングルグリッパー）

IT ロボットフランジ

シングルピース設計により、システム全体をフラットな構造にすることができま
す。アダプターはブランクのアルミニウムから製造されています。一覧にあるロボ
ットメーカーとその関連機種は、総質量を考慮した有用な提案となります。これ
らを踏まえた上でも SCHUNK では、ロボットのペイロードを詳細に検討される
ことを推奨しています。

説明 ID 高さ DIN ISO-9409 
ボルトサークル

製造元 モデル

[mm] [mm]
アダプター
AKO EGU60/
GP12

1524679 11 YASKAWA GP12

AKO EGU60/
GP7.8

1524677 10.5 YASKAWA GP7, GP8

AKO EGU60/
ISO31.5

1524671 10.5 31.5 ABB IRB1200

AKO EGU60/
ISO40

1524673 10.5 40 ABB IRB1300

AKO EGU60/
ISO50

1524675 10.5 50 FANUC
CRX-10iA, 
CRX-20iA, 
CRX-25iA

AKO EGU60/
ISO50

1524675 10.5 50 Kassow Robots

AKO EGU60/
ISO50

1524675 10.5 50
Universal 
Robots

UR12e, UR16e, 
UR15

AKO EGU60/
ISO50

1524675 10.5 50 YASKAWA
HC10DTP, 
HC20DTP
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ロボット適応パッケージ（ダブルグリッパー）

3 アダプター
EP 納品内容に含む
IT ロボットフランジ
IK ケーブルの機能接地
IL 芯出しカラー・グリッパー
IM アングルアダプター

IN アダプターロボット
IO ケーブルホルダー（ケーブルパッ

ケージの納品範囲に含まれま
す）

IP アタッチメントセットブローオフノ
ズル 

ダブルグリッパー用のロボット適合パッケージには、目的のロボットフランジに
機械的にグリッパー2個を適合させるために必要なすべての部品が含まれていま
す。フランジパターンに応じて、適切なネジ、芯出しピン、芯出し材が同梱されて
います。オプションでショート/ロングブローオフノズルを追加できます。

説明 ID 高さ DIN ISO-9409 
ボルトサークル

製造元 モデル

[mm] [mm]
アダプター
AKO 2xEGU60/
ISO50

1524667 10.8 50 FANUC
CRX-20iA, 
CRX-25iA

AKO 2xEGU60/
ISO50

1524667 10.8 50 Kassow Robots

AKO 2xEGU60/
ISO50

1524667 10.8 50 YASKAWA HC20DTP

AKO 2xEGU60/
ISO63

1524668 14.8 63

AKO 2xEGU60/
ISO80

1524669 14.8 80
Universal 
Robots

UR20, UR30

アタッチメント
セットブローオ
フノズル（短）

1524788

ロボット適応パッケージ（ダブルグリッパー）

IT ロボットフランジ

アダプターはブランクのアルミニウムから製造されています。一覧にあるロボット
メーカーとその関連機種は、総質量を考慮した有用な提案となります。これらを
踏まえた上でも SCHUNK では、ロボットのペイロードを詳細に検討されること
を推奨しています。

説明 ID 高さ DIN ISO-9409 
ボルトサークル

製造元 モデル

[mm] [mm]
アダプター
AKO 2xEGU60/
ISO50

1524667 10.8 50 FANUC
CRX-20iA, 
CRX-25iA

AKO 2xEGU60/
ISO50

1524667 10.8 50 Kassow Robots

AKO 2xEGU60/
ISO50

1524667 10.8 50 YASKAWA HC20DTP

AKO 2xEGU60/
ISO63

1524668 14.8 63

AKO 2xEGU60/
ISO80

1524669 14.8 80
Universal 
Robots

UR20, UR30



32

EGU 60
汎用グリッパー

ロボット専用接続ケーブル

特定のロボット機種やコントローラへの電気的接続用ケーブルやケーブルキットです。メーカーにより、ツールフランジへの直接接続が可能な場合と、外部配線が必要な
場合があります。メカニカルアダプターやソフトウェアモジュールと組み合わせることで、わずか数ステップでロボットでの試運転が可能です。外部配線用ケーブルは、ねじ
れに強い設計になっています。

説明 ID 製造元 シリーズ モデル コントローラー 接続 ケーブル長 インターフェース

[m]
シングルグリッパー

EGU/EGK/EZU CNK-SG-FANUC-CRX 1532240 FANUC CRX

CRX-5iA, 
CRX-10iA, 
CRX-20iA, 
CRX-25iA, 
CRX-30iA

R-30iB Plus Mini
ツール (オス)、内
部フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-SG-KR-Gen2 1620284 Kassow Robots
KR Series, Edge 
Edition (Gen2)

KR810, KR1018, 
KR1205, KR1410, 
KR1805

ツール (オス)、内
部フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (female) 1615303
Universal 
Robots

e シリーズ、UR シ
リーズ

UR3e, UR7e, 
UR12e, UR16e, 
UR15, UR20, 
UR30

CB5
ツール (メス)、内
部フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (male) 1532237
Universal 
Robots

e シリーズ、UR シ
リーズ

UR3e, UR7e, 
UR12e, UR16e, 
UR15, UR20, 
UR30

CB5
ツール (オス)、内
部フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EZU CNK-SG-ABB-OmniCoreC30 1529600 ABB IRB, CRB OmniCore C30
コントローラー、
外部ケーブル配
線

5 EtherNet/IP

EGU/EZU CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529619 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO
コントローラー、
外部ケーブル配
線

5 EtherNet/IP

i ロボットの性能データを考慮する必要があります。SCHUNKは適切な張力緩和を用いることを推奨しています。
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ロボット専用接続ケーブルダブルグリッパー

特定のロボット機種やコントローラへの電気的接続用ケーブルやケーブルキットです。メーカーにより、ツールフランジへの直接接続が可能な場合と、外部配線が必要な
場合があります。メカニカルアダプターやソフトウェアモジュールと組み合わせることで、わずか数ステップでロボットでの試運転が可能です。外部配線用ケーブルは、ねじ
れに強い設計になっています。

説明 ID 製造元 シリーズ モデル コントローラー 接続 ケーブル長 インターフェース

[m]
ダブルグリッパー

EGU/EGK/EZU CNK-DG-FANUC-CRX 1532241 FANUC CRX
CRX-5iA, CRX-10iA, 
CRX-20iA, 
CRX-25iA, CRX-30iA

R-30iB Plus Mini
ツール (オス)、内部
フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-DG-KR-Gen2 1620285 Kassow Robots
KR Series, Edge 
Edition (Gen2)

KR810, KR1018, 
KR1205, KR1410, 
KR1805

ツール (オス)、内部
フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (female) 1615305 Universal Robots
e シリーズ、UR シリ
ーズ

UR3e, UR7e, UR12e, 
UR16e, UR15, UR20, 
UR30

CB5
ツール (メス)、内部
フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (male) 1532238 Universal Robots
e シリーズ、UR シリ
ーズ

UR3e, UR7e, UR12e, 
UR16e, UR15, UR20, 
UR30

CB5
ツール (オス)、内部
フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EZU CNK-DG-ABB-OmniCoreC30 1529608 ABB IRB, CRB OmniCore C30
コントローラー、外
部ケーブル配線

5 EtherNet/IP

EGU/EZU CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro 1529621 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO
コントローラー、外
部ケーブル配線

5 EtherNet/IP

i ロボットの性能データを考慮する必要があります。SCHUNKは適切な張力緩和を用いることを推奨しています。

BSWS ジョーツールチェンジシステム 

4 グリッパー
IT 特殊品対応グリッパーフィンガー

IK 中間ブロック

グリッパーには種々のジョーツール・チェンジシステムが利用できます。詳細に
ついては各製品の項を参照してください。
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中間ブロック ZBA-EGU 60

1 グリッパー接続
2 フィンガー接続

GL 芯出しスリーブ用
HT 芯出しスリーブ穴の深さ (反対側)

中間ジョーは、ベースジョーのサイドオフセットを Y 方向に相殺し、接続を調整
できるようにします。使用時には、ベースジョーのインターフェースは、汎用グリ
ッパー PGN-plus-P のインターフェースに対応します。これは、PGN-plus-P の広
範な爪用付属品を、干渉輪郭と適用されるアプリケーション限界を考慮し、この
グリッパーに使用できることを意味します。

説明 ID 材質 納品内容

中間ブロック
ZBA EGU 60 1504613 スチール、耐腐食性 2
ZBA EGU 60 SD 1591239 スチール、耐腐食性 2
ジョーツールチェンジシステムのアダプターピン
BSWS-AR 100 0300094 2
BSWS-AR 100 0300094 2
BSWS-AR 100 0300094 2
クイックジョーチェンジシステムのベース
BSWS-B 100 0303027 1
BSWS-BM 100 1313902 1

アプリケーション分野

シリーズ サイズ バリエーション 適合性
EGU 60 BasicGrip 50% ■■■■
EGU 60 BasicGrip 100% ■■■■
EGU 60 StrongGrip 150% ■■■■
EGU 60 StrongGrip > 150% ■■■■
凡例
■■■■ 制限なく組合わせ可
■■□□ 制限付きで使用 (荷重リミット参照)
□□□□ 組合せ不可

アプリケーションリミットを説明するための負荷リミットは、カタログの対応する
アクセサリーの章にあります。
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​フィンガーブロック ABR-/SBR-PGZN-plus 100

2 フィンガー接続 GL 芯出しスリーブ用

図はお客様が再加工できるフィンガーブランクを示しています。.

説明 ID 材質 納品内容

フィンガーブロック
ABR-PGZN-plus 100 0300012 アルミニウム (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 100 0300022 スチール (1.7131) 1

i フィンガー・ブランクが使用される場合、個々のグリッパー・シリーズのクロ
ージング・ストロークが制限されることがあります。事前にCADデータで詳し
く確認し、それに合わせて指の再加工を調整してください。

電源接続ケーブル

KA G... ストレートプラグコネクター付き接続ケーブル
KA W... アングルプラグコネクター付き接続ケーブル

6 接続、モジュール側
AO ソケット

IT オープンより線付きケーブル端

接続ケーブルを使用して、SCHUNK 製品を電源に接続します。

説明 ID L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
電圧供給接続ケーブル - ドラッグチェーン、耐ねじれ性M12 ソケット、ストレート型
KA GLN12L04-LK-00500-A 1502019 5 7.2 53.5 18 M12、L コード
KA GLN12L04-LK-01000-A 1502023 10 7.2 53.5 18 M12、L コード
電圧供給接続ケーブル - ドラッグチェーン、耐ねじれ性M12 ソケット、アングル型
KA WLN12L04-LK-00500-A 1502028 5 7.2 49 18 40 M12、L コード
KA WLN12L04-LK-01000-A 1502032 10 7.2 49 18 40 M12、L コード

i ケーブルトラック対応ケーブルの最小曲げ半径およびねじれ対応ケーブルの最大ねじれ角を確認してください。通常は、ケーブル直径の 10 倍または +/- 180°/m で
す。最大ケーブル長さおよびケーブルの最小断面積については、詳しくは、製品の取扱説明書をご覧ください。
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PROFINET、EtherNet/IP、EtherCAT通信用接続ケーブル

KA G... ストレート型プラグコネクター
KA W... L 形プラグコネクター

6 接続、モジュール側
AN コネクター

IT プラグコネクター付きケーブル

通信ケーブルは、SCHUNK のメカトロニクス製品向けに適切に組み立てられており、PROFINET、EtherNET/IP および EtherCAT 通信インターフェースで使用できます。モジ
ュール側にはすべて M12 プラグコネクター (D コードコネクター) がついています。プラグコネクタは、モジュール側でストレート（KA G ...）または角度付き（KA W ...）に設
計されています。もう一方の側のケーブルには、ストレート M12 プラグコネクタ（Dコード、コネクタ）または RJ45 プラグコネクタがついています。

説明 ID L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
EtherCAT接続ケーブルスター型分配器 M12 Dコードソケット、ストレート、M8 Aコードコネクタ上、ストレート
KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12
ドラッグチェーンM12コネクターに適した通信ケーブル 、ストレート型 - M12コネクター、ストレートへ
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10 6.5 47.3 14.8 M12
ドラッグチェーンM12コネクターに適した通信ケーブル 、ストレート型 - RJ45コネクター、ストレートへ
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10 6.5 47.3 14.8 M12
ドラッグチェーンM12コネクターに適した通信ケーブル 、アングル型 - M12コネクター、ストレートへ
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
ドラッグチェーンM12コネクターに適した通信ケーブル 、アングル型 - RJ45コネクター、ストレートへ
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
ねじれ耐性M12コネクターに適した通信ケーブル 、ストレート型 - M12コネクター、ストレートへ
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10 6.5 47.3 14.8 M12
ねじれ耐性M12コネクターに適した通信ケーブル 、ストレート型 - RJ45コネクター、ストレートへ
KAR GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354677 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505160 10 6.5 47.3 14.8 M12
ねじれ耐性M12コネクターに適した通信ケーブル 、アングル型 - M12コネクター、ストレートへ
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
ねじれ耐性M12コネクターに適した通信ケーブル 、アングル型 - RJ45コネクター、ストレートへ
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10 6.5 36.3 14.8 30 M12

i ケーブルトラック対応ケーブルの最小曲げ半径およびねじれ対応ケーブルの最大ねじれ角を確認してください。通常は、ケーブル直径の 10 倍または +/- 180°/m で
す。



37

EGU 60
汎用グリッパー

電圧供給・通信用IO-Link接続ケーブル

KA G... ストレートソケット付き接続ケーブル
KA W... アングルソケット付き接続ケーブル

6 接続、モジュール側
AO ソケット
IT オープンより線付き SAC 接続ケー

ブル

IK 接続プラグコンポーネント
IL ストレートメスコネクター付きケ

ーブル
IM L 形メスコネクター付きケーブル

接続ケーブルは、該当するコンポーネントをコントロールシステムと接続するために理想的です。接続ケーブルには､片側に個別の接続を行う 5 ピン M12 のソケットがあ
り、反対側にはオープンな撚線があります。接続ケーブルは、ケーブルトラックにもねじり用途の使用にも適しています。

説明 ID L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
I/O - リンクデジタルケーブル - ドラグチェーンおよびトーション互換性あり
KA GLN1205-IOL-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12
KA GLN1205-IOL-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12
KA WLN1205-IOL-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12
KA WLN1205-IOL-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

i ケーブルトラック対応ケーブルの最小曲げ半径およびねじれ対応ケーブルの最大ねじれ角を確認してください。通常は、ケーブル直径の 10 倍または +/- 180°/m で
す。
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電圧供給・通信用IO-Link用延長ケーブル

KV G... ストレートソケット付きケーブルエクステンション（拡張材）
KV W... 角度ソケット付きケーブルエクステンション（拡張材）

6 接続、モジュール側
AO ソケット
IT 直線コネクター付きケーブル端

IK 接続プラグコンポーネント
IL ストレートメスコネクター付きケ

ーブル
IM L 形メスコネクター付きケーブル

ケーブルエクステンション（拡張材）は、コントロールシステムと関係する構成部品の接続に、あるいは延長ケーブルとしての使用に理想的です。ケーブルエクステンション
（拡張材）には､モジュール側に直線または角度付き設計の 5 ピン M12 コネクターがついており､もう一方の側には直線設計の、5 ピン M12 プラグがついています。ケーブ
ルエクステンション（拡張材）は、ケーブルトラックにもねじり用途の使用にも適しています。

説明 ID L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
IO リンクケーブル拡張材 ― ケーブルトラックとねじれ対応
KV GGN1205-IOL-00200-A 1387195 2 4.8 41 15 M12
KV GGN1205-IOL-00500-A 1387199 5 4.8 41 15 M12
KV WGN1205-IOL-00200-A 1387202 2 4.8 39 15 28 M12
KV WGN1205-IOL-00500-A 1387205 5 4.8 39 15 28 M12

i ケーブルトラック対応ケーブルの最小曲げ半径およびねじれ対応ケーブルの最大ねじれ角を確認してください。通常は、ケーブル直径の 10 倍または +/- 180°/m で
す。
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電源プラグインコネクター

KBU - ... - G ストレート出口付きソケット
KBU - ... - W L型出口付きソケット

6 接続、モジュール側
AO ソケット

IT D1 - 最大直径の接続ケーブル

プラグコネクターを使用して、SCHUNK 製品を電源に接続します。お客様がご使用のケーブルを使用することもできます。個別より線は、プラグコネクターのネジ接続を
使用してクランプできます。

説明 ID D1 (最大) L2 D2 L3 D3

[mm] [mm] [mm] [mm]
プラグコネクター
KBU-M12L-G 1502044 13 70 25 M12、L コード
KBU-M12-W 5LP 1543957 13 49 25 99 M12、L コード

i 接続ケーブルについては、個別より線の断面積 1.5 mm2 が推奨されます。最大ケーブル長さおよびケーブルの最小断面積について詳しくは、製品の取扱説明書をご
覧ください。

ロジックと電源を分離するIO-Link用Y分配器

IT グリッパー
IK ロジック（IO リンクマスター）

IL 電源（24 V電源）

Y分配器を使用することで、独立した電圧源から電源を供給することができるた
め、製品の消費電流が IO-Link マスターの電流出力を上回る場合に推奨されま
す。ロジック供給と IO-Link 通信は IO-Link マスターを経由して継続されま
す。IO-Link マスターは、クラス A またはクラス B のポートに使用することができ
ます。

説明 ID 長さ

[m]
Yディバイダー、M12ソケット、ストレート - 2xM12プラグ、ストレートAコード付き
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3

スイッチング電源 

IT 24 V 電源ユニット IP20 IK 24 V 電源ユニット IP67

出力電圧 24 V、入力電圧範囲 100 V~240 V の電源は、当社 SCHUNK 製品の電
源に合わせています。保護等級 IP20 の制御盤内 DINレールへの取り付け、保護
等級 IP67 の現場への直接設置のいずれにおいても、電源ユニットは必要な場
所に電圧を供給します。今後の選択のお手伝いをさせていただきます。

説明 ID

24 V 電源ユニット IP20
BLOCK PC-0124-050-0 31001408
24 V 電源ユニット IP67
TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

i IP67の電源については、納入範囲に含まれる電源装置との接続用にカスタ
マイズ可能なプラグコネクタがあります。
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スイッチ

IT イーサネット 5 ポートスイッチ

このスイッチは、有線接続を使用して高速ネットワークを容易に拡張できます。
スイッチを使用すると、いくつかの SCHUNK 製品をネットワークに含めることが
でき、たとえばPLC 経由で制御できます。

説明 ID

イーサネットスイッチ
D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496
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把持力維持機構ありバージョン
把持力

フィンガー長

把持力維持なしバージョン
把持力

フィンガー長

寸法と最大荷重

Mx max. 65 Nm
My max. 105 Nm

Mz max. 80 Nm
Fz max. 1600 N

i 示されたモーメントと荷重は固定値であり、各ベ
ースジョーに作用し、同時発生することがありま
す。また､荷重は、把持力自体によって生成され
たモーメントと別に発生することがあります。

技術データ、把持力保持機構あり
説明 EGU 70-PN-M-B EGU 70-EI-M-B EGU 70-EC-M-B EGU 70-IL-M-B EGU 70-MB-M-B

ID 1491571 1491575 1491577 1491567 1582521
一般作動データ

片側ストローク [mm] 70 70 70 70 70
最小 / 最大把持力 [N] 650/1950 650/1950 650/1950 650/1950 650/1950
最小 / 最大把持力の維持 [%] 80/100 80/100 80/100 80/100 80/100
最大許容フィンガー長 [mm] 160 160 160 160 160
最大許容重量／フィンガー [kg] 1.4 1.4 1.4 1.4 1.4
繰り返し精度 (グリッピング) [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03
繰り返し精度 (位置決め、一方向) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
繰返し精度 (位置決め、双方向) [mm] 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3
閉開時間（位置決め、50％ストローク） [s] 1/1 1/1 1/1 1/1 1/1
最大速度 (位置決め) [mm/s] 70 70 70 70 70
最大加速度 [mm/s²] 600 600 600 600 600
重量 [kg] 4.52 4.52 4.52 4.52 4.52
最低 / 最高周囲温度 [°C] 5/55 5/55 5/55 5/55 5/55
IP 保護等級、電子機器 67 67 67 67 67
IP保護等級、ガイド/ベースジョー 40 40 40 40 40
クリーンルーム等級 ISO 14644-1:2015 5 5 5 5 5
電気的作動データ

公称電圧 [V] 24 24 24 24 24
通信インターフェース PROFINET EtherNet/IP EtherCAT IO-Link Modbus RTU
BasicGrip公称/最大消費電流 [A] 0.84/2.16 0.84/2.16 0.84/2.16 0.84/2.16 0.84/2.16
StrongGrip公称/最大消費電流 [A] 1.56/2.76 1.56/2.76 1.56/2.76 1.56/2.76 1.56/2.76
論理公称/最大消費電流 [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
オプションと属性

防塵バージョン 1504597 1504599 1504601 1504595 1582542
IP保護等級、ガイド/ベースジョー 64 64 64 64 64
片側ストローク [mm] 60 60 60 60 60
最小 / 最大把持力 [N] 650/1950 650/1950 650/1950 650/1950 650/1950
重量 [kg] 4.61 4.61 4.61 4.61 4.61
クリーンルーム等級 ISO 14644-1:2015 4 4 4 4 4
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技術データ、把持力保持機構なし
説明 EGU 70-PN-N-B EGU 70-EI-N-B EGU 70-EC-N-B EGU 70-IL-N-B EGU 70-MB-N-B

ID 1491572 1491576 1491578 1491568 1582527
一般作動データ

片側ストローク [mm] 70 70 70 70 70
最小 / 最大把持力 [N] 650/1300 650/1300 650/1300 650/1300 650/1300
最大許容フィンガー長 [mm] 160 160 160 160 160
最大許容重量／フィンガー [kg] 1.4 1.4 1.4 1.4 1.4
繰り返し精度 (グリッピング) [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03
繰り返し精度 (位置決め、一方向) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
繰返し精度 (位置決め、双方向) [mm] 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3
閉開時間（位置決め、50％ストローク） [s] 1/1 1/1 1/1 1/1 1/1
最大速度 (位置決め) [mm/s] 70 70 70 70 70
最大加速度 [mm/s²] 600 600 600 600 600
重量 [kg] 4.4 4.4 4.4 4.4 4.4
最低 / 最高周囲温度 [°C] 5/55 5/55 5/55 5/55 5/55
IP 保護等級、電子機器 67 67 67 67 67
IP保護等級、ガイド/ベースジョー 40 40 40 40 40
クリーンルーム等級 ISO 14644-1:2015 5 5 5 5 5
電気的作動データ

公称電圧 [V] 24 24 24 24 24
通信インターフェース PROFINET EtherNet/IP EtherCAT IO-Link Modbus RTU
BasicGrip公称/最大消費電流 [A] 0.78/1.92 0.78/1.92 0.78/1.92 0.78/1.92 0.78/1.92
論理公称/最大消費電流 [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
オプションと属性

防塵バージョン 1504598 1504600 1504603 1504596 1582543
IP保護等級、ガイド/ベースジョー 64 64 64 64 64
片側ストローク [mm] 60 60 60 60 60
最小 / 最大把持力 [N] 650/1300 650/1300 650/1300 650/1300 650/1300
重量 [kg] 4.49 4.49 4.49 4.49 4.49
クリーンルーム等級 ISO 14644-1:2015 4 4 4 4 4
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全体図面

図面は、PROFINET、EtherNet/IPまたはEtherCATバージョンのグリッパで、ジョ
ーを開いた状態での把持力維持機構がある場合とない場合を示しています。グ
リッパーフィンガー取付の際の最小締め付けねじ数については、製品の取扱説
明書をご参照ください。

1 グリッパー接続
2 フィンガー接続
GL 芯出しスリーブ用
HT 芯出しスリーブ穴の深さ (反対側)
IT 電圧供給（M12、コネクタ、4ピ

ン、Lコーディング）

IK 通信（M12、ソケット、4ピン、Dコ
ーディング）

IL ねじ接続、追加のアタッチメント
用の継手（位置決めスリーブは納
品内容に含まれていません。)

IM 機能的な接地

最大許容フィンガー突起

許容範囲 許容不可範囲

Lmax は、最大許容フィンガー長に該当します。テクニカルデータ表をご参照くだ
さい。



45

EGU 70
汎用グリッパー

IO-Link、Modbus RTU対応版

IT 電圧供給、通信（M12、コネク
タ、Aコーディング、IL：5ピ
ン、MB：4ピン）

この図は、全体図でIO-LinkおよびModbus RTUバージョンの各部寸法の標準品
と比較した変更点を示しています。

PROFINET、EtherNet/IP、EtherCATバージョン用アングルドプ
ラグコネクタ

図面は、アングルコネクタを使用した場合のケーブルの取り出し方向を示してい
ます。プラグコネクタからグリッパーハウジングまでの距離は、使用するケーブル
メーカーにより異なる場合があります。

IO-LinkおよびModbus RTUバージョン用のアングルドプラグ
コネクタ。

図面は、アングルコネクタを使用した場合のケーブルの取り出し方向を示してい
ます。プラグコネクタからグリッパーハウジングまでの距離は、使用するケーブル
メーカーにより異なる場合があります。

防塵バージョン

9 取付けネジ接続図は基本仕様を
参照

「防塵」オプションでは、物質の浸透からの保護が強化されています。取付け位
置は中間ジョーの高さ分移動します。フィンガー長は変わらずグリッパーハウジ
ングの上端から測定します。
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ロボット適応パッケージ（シングルグリッパー）

3 アダプター
EP 納品内容に含む
IT ロボットフランジ

IK ケーブルの機能接地
IL 芯出しディスク

シングルグリッパー用のロボット適合パッケージには、グリッパーを目的のロボッ
トフランジに機械的に適合させるために必要なすべての部品が含まれています。
フランジパターンに応じて、適切なネジ、芯出しピン、芯出しカラーが付属してい
ます。

説明 ID 高さ DIN ISO-9409 
ボルトサークル

製造元 モデル

[mm] [mm]
アダプター
AKO EGU70/
ISO50

1524680 12.9 50 Kassow Robots

AKO EGU70/
ISO50

1524680 12.9 50
Universal 
Robots

UR12e, UR16e, 
UR15

AKO EGU70/
ISO50

1524680 12.9 50 YASKAWA
HC10DTP, 
HC20DTP

AKO EGU70/
ISO63

1524681 12.9 63

AKO EGU70/
ISO80

1524682 12.9 80
Universal 
Robots

UR20, UR30

ロボット適応パッケージ（シングルグリッパー）

IT ロボットフランジ

シングルピース設計により、システム全体をフラットな構造にすることができま
す。アダプターはブランクのアルミニウムから製造されています。一覧にあるロボ
ットメーカーとその関連機種は、総質量を考慮した有用な提案となります。これ
らを踏まえた上でも SCHUNK では、ロボットのペイロードを詳細に検討される
ことを推奨しています。

説明 ID 高さ DIN ISO-9409 
ボルトサークル

製造元 モデル

[mm] [mm]
アダプター
AKO EGU70/
ISO50

1524680 12.9 50 Kassow Robots

AKO EGU70/
ISO50

1524680 12.9 50
Universal 
Robots

UR12e, UR16e, 
UR15

AKO EGU70/
ISO50

1524680 12.9 50 YASKAWA
HC10DTP, 
HC20DTP

AKO EGU70/
ISO63

1524681 12.9 63

AKO EGU70/
ISO80

1524682 12.9 80
Universal 
Robots

UR20, UR30



47

EGU 70
汎用グリッパー

ロボット適応パッケージ（ダブルグリッパー）

3 アダプター
EP 納品内容に含む
IT ロボットフランジ
IK ケーブルの機能接地
IL 芯出しカラー・グリッパー
IM アングルアダプター

IN アダプターロボット
IO ケーブルホルダー（ケーブルパッ

ケージの納品範囲に含まれま
す）

IP アタッチメントセットブローオフノ
ズル 

ダブルグリッパー用のロボット適合パッケージには、目的のロボットフランジに
機械的にグリッパー2個を適合させるために必要なすべての部品が含まれていま
す。フランジパターンに応じて、適切なネジ、芯出しピン、芯出し材が同梱されて
います。オプションでショート/ロングブローオフノズルを追加できます。

説明 ID 高さ DIN ISO-9409 ボルトサー
クル

[mm] [mm]
アダプター
AKO 2xEGU70/ISO63 1524770 14.8 63
AKO 2xEGU70/ISO80 1524771 14.8 80
アタッチメントセットブロー
オフノズル（長）

1524789

ロボット適応パッケージ（ダブルグリッパー）

IT ロボットフランジ

アダプターはブランクのアルミニウムから製造されています。一覧にあるロボット
メーカーとその関連機種は、総質量を考慮した有用な提案となります。これらを
踏まえた上でも SCHUNK では、ロボットのペイロードを詳細に検討されること
を推奨しています。

説明 ID 高さ DIN ISO-9409 ボルトサー
クル

[mm] [mm]
アダプター
AKO 2xEGU70/ISO63 1524770 14.8 63
AKO 2xEGU70/ISO80 1524771 14.8 80
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ロボット専用接続ケーブル

特定のロボット機種やコントローラへの電気的接続用ケーブルやケーブルキットです。メーカーにより、ツールフランジへの直接接続が可能な場合と、外部配線が必要な
場合があります。メカニカルアダプターやソフトウェアモジュールと組み合わせることで、わずか数ステップでロボットでの試運転が可能です。外部配線用ケーブルは、ねじ
れに強い設計になっています。

説明 ID 製造元 シリーズ モデル コントローラー 接続 ケーブル長 インターフェース

[m]
シングルグリッパー

EGU/EGK/EZU CNK-SG-FANUC-CRX 1532240 FANUC CRX

CRX-5iA, 
CRX-10iA, 
CRX-20iA, 
CRX-25iA, 
CRX-30iA

R-30iB Plus Mini
ツール (オス)、内
部フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-SG-KR-Gen2 1620284 Kassow Robots
KR Series, Edge 
Edition (Gen2)

KR810, KR1018, 
KR1205, KR1410, 
KR1805

ツール (オス)、内
部フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (female) 1615303
Universal 
Robots

e シリーズ、UR シ
リーズ

UR3e, UR7e, 
UR12e, UR16e, 
UR15, UR20, 
UR30

CB5
ツール (メス)、内
部フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (male) 1532237
Universal 
Robots

e シリーズ、UR シ
リーズ

UR3e, UR7e, 
UR12e, UR16e, 
UR15, UR20, 
UR30

CB5
ツール (オス)、内
部フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EZU CNK-SG-ABB-OmniCoreC30 1529600 ABB IRB, CRB OmniCore C30
コントローラー、
外部ケーブル配
線

5 EtherNet/IP

EGU/EZU CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529619 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO
コントローラー、
外部ケーブル配
線

5 EtherNet/IP

i ロボットの性能データを考慮する必要があります。SCHUNKは適切な張力緩和を用いることを推奨しています。
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ロボット専用接続ケーブルダブルグリッパー

特定のロボット機種やコントローラへの電気的接続用ケーブルやケーブルキットです。メーカーにより、ツールフランジへの直接接続が可能な場合と、外部配線が必要な
場合があります。メカニカルアダプターやソフトウェアモジュールと組み合わせることで、わずか数ステップでロボットでの試運転が可能です。外部配線用ケーブルは、ねじ
れに強い設計になっています。

説明 ID 製造元 シリーズ モデル コントローラー 接続 ケーブル長 インターフェース

[m]
ダブルグリッパー

EGU/EGK/EZU CNK-DG-FANUC-CRX 1532241 FANUC CRX
CRX-5iA, CRX-10iA, 
CRX-20iA, 
CRX-25iA, CRX-30iA

R-30iB Plus Mini
ツール (オス)、内部
フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-DG-KR-Gen2 1620285 Kassow Robots
KR Series, Edge 
Edition (Gen2)

KR810, KR1018, 
KR1205, KR1410, 
KR1805

ツール (オス)、内部
フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (female) 1615305 Universal Robots
e シリーズ、UR シリ
ーズ

UR3e, UR7e, UR12e, 
UR16e, UR15, UR20, 
UR30

CB5
ツール (メス)、内部
フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (male) 1532238 Universal Robots
e シリーズ、UR シリ
ーズ

UR3e, UR7e, UR12e, 
UR16e, UR15, UR20, 
UR30

CB5
ツール (オス)、内部
フィードスルー

Modbus RTU

EGU/EZU CNK-DG-ABB-OmniCoreC30 1529608 ABB IRB, CRB OmniCore C30
コントローラー、外
部ケーブル配線

5 EtherNet/IP

EGU/EZU CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro 1529621 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO
コントローラー、外
部ケーブル配線

5 EtherNet/IP

i ロボットの性能データを考慮する必要があります。SCHUNKは適切な張力緩和を用いることを推奨しています。

BSWS ジョーツールチェンジシステム 

4 グリッパー
IT 特殊品対応グリッパーフィンガー

IK 中間ブロック

グリッパーには種々のジョーツール・チェンジシステムが利用できます。詳細に
ついては各製品の項を参照してください。
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中間ブロック ZBA-EGU 70

1 グリッパー接続
2 フィンガー接続

GL 芯出しスリーブ用
HT 芯出しスリーブ穴の深さ (反対側)

中間ジョーは、ベースジョーのサイドオフセットを Y 方向に相殺し、接続を調整
できるようにします。使用時には、ベースジョーのインターフェースは、汎用グリ
ッパー PGN-plus-P のインターフェースに対応します。これは、PGN-plus-P の広
範な爪用付属品を、干渉輪郭と適用されるアプリケーション限界を考慮し、この
グリッパーに使用できることを意味します。

説明 ID 材質 納品内容

中間ブロック
ZBA EGU 70 1504614 スチール、耐腐食性 2
ZBA EGU 70 SD 1591271 スチール、耐腐食性 2
ジョーツールチェンジシステムのアダプターピン
BSWS-AR 125 0300095 2
BSWS-AR 125 0300095 2
BSWS-AR 125 0300095 2
クイックジョーチェンジシステムのベース
BSWS-B 125 0303029 1
BSWS-BM 125 1302006 1

アプリケーション分野

シリーズ サイズ バリエーション 適合性
EGU 70 BasicGrip 50% ■■■■
EGU 70 BasicGrip 100% ■■■■
EGU 70 StrongGrip 150% ■■■■
凡例
■■■■ 制限なく組合わせ可
■■□□ 制限付きで使用 (荷重リミット参照)
□□□□ 組合せ不可

アプリケーションリミットを説明するための負荷リミットは、カタログの対応する
アクセサリーの章にあります。
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フィンガーブロック ABR-/SBR-PGZN-plus 125

2 フィンガー接続 GL 芯出しスリーブ用

図はお客様が再加工できるフィンガーブランクを示しています。.

説明 ID 材質 納品内容

フィンガーブロック
ABR-PGZN-plus 125 0300013 アルミニウム (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 125 0300023 スチール (1.7131) 1

i フィンガー・ブランクが使用される場合、個々のグリッパー・シリーズのクロ
ージング・ストロークが制限されることがあります。事前にCADデータで詳し
く確認し、それに合わせて指の再加工を調整してください。

電源接続ケーブル

KA G... ストレートプラグコネクター付き接続ケーブル
KA W... アングルプラグコネクター付き接続ケーブル

6 接続、モジュール側
AO ソケット

IT オープンより線付きケーブル端

接続ケーブルを使用して、SCHUNK 製品を電源に接続します。

説明 ID L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
電圧供給接続ケーブル - ドラッグチェーン、耐ねじれ性M12 ソケット、ストレート型
KA GLN12L04-LK-00500-A 1502019 5 7.2 53.5 18 M12、L コード
KA GLN12L04-LK-01000-A 1502023 10 7.2 53.5 18 M12、L コード
電圧供給接続ケーブル - ドラッグチェーン、耐ねじれ性M12 ソケット、アングル型
KA WLN12L04-LK-00500-A 1502028 5 7.2 49 18 40 M12、L コード
KA WLN12L04-LK-01000-A 1502032 10 7.2 49 18 40 M12、L コード

i ケーブルトラック対応ケーブルの最小曲げ半径およびねじれ対応ケーブルの最大ねじれ角を確認してください。通常は、ケーブル直径の 10 倍または +/- 180°/m で
す。最大ケーブル長さおよびケーブルの最小断面積については、詳しくは、製品の取扱説明書をご覧ください。
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PROFINET、EtherNet/IP、EtherCAT通信用接続ケーブル

KA G... ストレート型プラグコネクター
KA W... L 形プラグコネクター

6 接続、モジュール側
AN コネクター

IT プラグコネクター付きケーブル

通信ケーブルは、SCHUNK のメカトロニクス製品向けに適切に組み立てられており、PROFINET、EtherNET/IP および EtherCAT 通信インターフェースで使用できます。モジ
ュール側にはすべて M12 プラグコネクター (D コードコネクター) がついています。プラグコネクタは、モジュール側でストレート（KA G ...）または角度付き（KA W ...）に設
計されています。もう一方の側のケーブルには、ストレート M12 プラグコネクタ（Dコード、コネクタ）または RJ45 プラグコネクタがついています。

説明 ID L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
EtherCAT接続ケーブルスター型分配器 M12 Dコードソケット、ストレート、M8 Aコードコネクタ上、ストレート
KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12
ドラッグチェーンM12コネクターに適した通信ケーブル 、ストレート型 - M12コネクター、ストレートへ
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10 6.5 47.3 14.8 M12
ドラッグチェーンM12コネクターに適した通信ケーブル 、ストレート型 - RJ45コネクター、ストレートへ
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10 6.5 47.3 14.8 M12
ドラッグチェーンM12コネクターに適した通信ケーブル 、アングル型 - M12コネクター、ストレートへ
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
ドラッグチェーンM12コネクターに適した通信ケーブル 、アングル型 - RJ45コネクター、ストレートへ
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
ねじれ耐性M12コネクターに適した通信ケーブル 、ストレート型 - M12コネクター、ストレートへ
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10 6.5 47.3 14.8 M12
ねじれ耐性M12コネクターに適した通信ケーブル 、ストレート型 - RJ45コネクター、ストレートへ
KAR GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354677 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505160 10 6.5 47.3 14.8 M12
ねじれ耐性M12コネクターに適した通信ケーブル 、アングル型 - M12コネクター、ストレートへ
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
ねじれ耐性M12コネクターに適した通信ケーブル 、アングル型 - RJ45コネクター、ストレートへ
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10 6.5 36.3 14.8 30 M12

i ケーブルトラック対応ケーブルの最小曲げ半径およびねじれ対応ケーブルの最大ねじれ角を確認してください。通常は、ケーブル直径の 10 倍または +/- 180°/m で
す。
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電圧供給・通信用IO-Link接続ケーブル

KA G... ストレートソケット付き接続ケーブル
KA W... アングルソケット付き接続ケーブル

6 接続、モジュール側
AO ソケット
IT オープンより線付き SAC 接続ケー

ブル

IK 接続プラグコンポーネント
IL ストレートメスコネクター付きケ

ーブル
IM L 形メスコネクター付きケーブル

接続ケーブルは、該当するコンポーネントをコントロールシステムと接続するために理想的です。接続ケーブルには､片側に個別の接続を行う 5 ピン M12 のソケットがあ
り、反対側にはオープンな撚線があります。接続ケーブルは、ケーブルトラックにもねじり用途の使用にも適しています。

説明 ID L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
I/O - リンクデジタルケーブル - ドラグチェーンおよびトーション互換性あり
KA GLN1205-IOL-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12
KA GLN1205-IOL-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12
KA WLN1205-IOL-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12
KA WLN1205-IOL-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

i ケーブルトラック対応ケーブルの最小曲げ半径およびねじれ対応ケーブルの最大ねじれ角を確認してください。通常は、ケーブル直径の 10 倍または +/- 180°/m で
す。
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電圧供給・通信用IO-Link用延長ケーブル

KV G... ストレートソケット付きケーブルエクステンション（拡張材）
KV W... 角度ソケット付きケーブルエクステンション（拡張材）

6 接続、モジュール側
AO ソケット
IT 直線コネクター付きケーブル端

IK 接続プラグコンポーネント
IL ストレートメスコネクター付きケ

ーブル
IM L 形メスコネクター付きケーブル

ケーブルエクステンション（拡張材）は、コントロールシステムと関係する構成部品の接続に、あるいは延長ケーブルとしての使用に理想的です。ケーブルエクステンション
（拡張材）には､モジュール側に直線または角度付き設計の 5 ピン M12 コネクターがついており､もう一方の側には直線設計の、5 ピン M12 プラグがついています。ケーブ
ルエクステンション（拡張材）は、ケーブルトラックにもねじり用途の使用にも適しています。

説明 ID L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
IO リンクケーブル拡張材 ― ケーブルトラックとねじれ対応
KV GGN1205-IOL-00200-A 1387195 2 4.8 41 15 M12
KV GGN1205-IOL-00500-A 1387199 5 4.8 41 15 M12
KV WGN1205-IOL-00200-A 1387202 2 4.8 39 15 28 M12
KV WGN1205-IOL-00500-A 1387205 5 4.8 39 15 28 M12

i ケーブルトラック対応ケーブルの最小曲げ半径およびねじれ対応ケーブルの最大ねじれ角を確認してください。通常は、ケーブル直径の 10 倍または +/- 180°/m で
す。
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電源プラグインコネクター

KBU - ... - G ストレート出口付きソケット
KBU - ... - W L型出口付きソケット

6 接続、モジュール側
AO ソケット

IT D1 - 最大直径の接続ケーブル

プラグコネクターを使用して、SCHUNK 製品を電源に接続します。お客様がご使用のケーブルを使用することもできます。個別より線は、プラグコネクターのネジ接続を
使用してクランプできます。

説明 ID D1 (最大) L2 D2 L3 D3

[mm] [mm] [mm] [mm]
プラグコネクター
KBU-M12L-G 1502044 13 70 25 M12、L コード
KBU-M12-W 5LP 1543957 13 49 25 99 M12、L コード

i 接続ケーブルについては、個別より線の断面積 1.5 mm2 が推奨されます。最大ケーブル長さおよびケーブルの最小断面積について詳しくは、製品の取扱説明書をご
覧ください。

ロジックと電源を分離するIO-Link用Y分配器

IT グリッパー
IK ロジック（IO リンクマスター）

IL 電源（24 V電源）

Y分配器を使用することで、独立した電圧源から電源を供給することができるた
め、製品の消費電流が IO-Link マスターの電流出力を上回る場合に推奨されま
す。ロジック供給と IO-Link 通信は IO-Link マスターを経由して継続されま
す。IO-Link マスターは、クラス A またはクラス B のポートに使用することができ
ます。

説明 ID 長さ

[m]
Yディバイダー、M12ソケット、ストレート - 2xM12プラグ、ストレートAコード付き
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3

スイッチング電源 

IT 24 V 電源ユニット IP20 IK 24 V 電源ユニット IP67

出力電圧 24 V、入力電圧範囲 100 V~240 V の電源は、当社 SCHUNK 製品の電
源に合わせています。保護等級 IP20 の制御盤内 DINレールへの取り付け、保護
等級 IP67 の現場への直接設置のいずれにおいても、電源ユニットは必要な場
所に電圧を供給します。今後の選択のお手伝いをさせていただきます。

説明 ID

24 V 電源ユニット IP20
BLOCK PC-0124-050-0 31001408
24 V 電源ユニット IP67
TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

i IP67の電源については、納入範囲に含まれる電源装置との接続用にカスタ
マイズ可能なプラグコネクタがあります。
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スイッチ

IT イーサネット 5 ポートスイッチ

このスイッチは、有線接続を使用して高速ネットワークを容易に拡張できます。
スイッチを使用すると、いくつかの SCHUNK 製品をネットワークに含めることが
でき、たとえばPLC 経由で制御できます。

説明 ID

イーサネットスイッチ
D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496
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把持力維持機構ありバージョン
把持力

フィンガー長

把持力維持なしバージョン
把持力

フィンガー長

寸法と最大荷重

Mx max. 95 Nm
My max. 145 Nm

Mz max. 105 Nm
Fz max. 2240 N

i 示されたモーメントと荷重は固定値であり、各ベ
ースジョーに作用し、同時発生することがありま
す。また､荷重は、把持力自体によって生成され
たモーメントと別に発生することがあります。

技術データ、把持力保持機構あり
説明 EGU 80-PN-M-B EGU 80-EI-M-B EGU 80-EC-M-B EGU 80-IL-M-B

ID 1491586 1491588 1491590 1491583
一般作動データ

片側ストローク [mm] 80 80 80 80
最小 / 最大把持力 [N] 1000/4000 1000/4000 1000/4000 1000/4000
最小 / 最大把持力の維持 [%] 90/100 90/100 90/100 90/100
最大許容フィンガー長 [mm] 200 200 200 200
最大許容重量／フィンガー [kg] 2.4 2.4 2.4 2.4
繰り返し精度 (グリッピング) [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03
繰り返し精度 (位置決め、一方向) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05
繰返し精度 (位置決め、双方向) [mm] 0.15 0.15 0.15 0.15
閉開時間（位置決め、50％ストローク） [s] 1/1 1/1 1/1 1/1
最大速度 (位置決め) [mm/s] 70 70 70 70
最大加速度 [mm/s²] 500 500 500 500
重量 [kg] 7.72 7.72 7.72 7.72
最低 / 最高周囲温度 [°C] 5/55 5/55 5/55 5/55
IP 保護等級、電子機器 67 67 67 67
IP保護等級、ガイド/ベースジョー 40 40 40 40
クリーンルーム等級 ISO 14644-1:2015 5 5 5 5
電気的作動データ

公称電圧 [V] 24 24 24 24
通信インターフェース PROFINET EtherNet/IP EtherCAT IO-Link
BasicGrip公称/最大消費電流 [A] 0.96/4.56 0.96/4.56 0.96/4.56 0.96/4.56
StrongGrip公称/最大消費電流 [A] 2.28/4.8 2.28/4.8 2.28/4.8 2.28/4.8
論理公称/最大消費電流 [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
オプションと属性

防塵バージョン 1504606 1504608 1504610 1504604
IP保護等級、ガイド/ベースジョー 64 64 64 64
片側ストローク [mm] 70 70 70 70
最小 / 最大把持力 [N] 1000/4000 1000/4000 1000/4000 1000/4000
重量 [kg] 7.8 7.8 7.8 7.8
クリーンルーム等級 ISO 14644-1:2015 4 4 4 4
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技術データ、把持力保持機構なし
説明 EGU 80-PN-N-B EGU 80-EI-N-B EGU 80-EC-N-B EGU 80-IL-N-B

ID 1491587 1491589 1491591 1491584
一般作動データ

片側ストローク [mm] 80 80 80 80
最小 / 最大把持力 [N] 1000/2000 1000/2000 1000/2000 1000/2000
最大許容フィンガー長 [mm] 200 200 200 200
最大許容重量／フィンガー [kg] 2.4 2.4 2.4 2.4
繰り返し精度 (グリッピング) [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03
繰り返し精度 (位置決め、一方向) [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05
繰返し精度 (位置決め、双方向) [mm] 0.15 0.15 0.15 0.15
閉開時間（位置決め、50％ストローク） [s] 1/1 1/1 1/1 1/1
最大速度 (位置決め) [mm/s] 70 70 70 70
最大加速度 [mm/s²] 500 500 500 500
重量 [kg] 7.58 7.58 7.58 7.58
最低 / 最高周囲温度 [°C] 5/55 5/55 5/55 5/55
IP 保護等級、電子機器 67 67 67 67
IP保護等級、ガイド/ベースジョー 40 40 40 40
クリーンルーム等級 ISO 14644-1:2015 5 5 5 5
電気的作動データ

公称電圧 [V] 24 24 24 24
通信インターフェース PROFINET EtherNet/IP EtherCAT IO-Link
BasicGrip公称/最大消費電流 [A] 0.72/4.2 0.72/4.2 0.72/4.2 0.72/4.2
論理公称/最大消費電流 [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
オプションと属性

防塵バージョン 1504607 1504609 1504611 1504605
IP保護等級、ガイド/ベースジョー 64 64 64 64
片側ストローク [mm] 70 70 70 70
最小 / 最大把持力 [N] 1000/2000 1000/2000 1000/2000 1000/2000
重量 [kg] 7.66 7.66 7.66 7.66
クリーンルーム等級 ISO 14644-1:2015 4 4 4 4
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全体図面

図面は、PROFINET、EtherNet/IPまたはEtherCATバージョンのグリッパで、ジョ
ーを開いた状態での把持力維持機構がある場合とない場合を示しています。グ
リッパーフィンガー取付の際の最小締め付けねじ数については、製品の取扱説
明書をご参照ください。

1 グリッパー接続
2 フィンガー接続
GL 芯出しスリーブ用
HT 芯出しスリーブ穴の深さ (反対側)
IT 電圧供給（M12、コネクタ、4ピ

ン、Lコーディング）

IK 通信（M12、ソケット、4ピン、Dコ
ーディング）

IL ねじ接続、追加のアタッチメント
用の継手（位置決めスリーブは納
品内容に含まれていません。)

IM 機能的な接地

最大許容フィンガー突起

<150% StrongGrip/BasicGrip
>150% StrongGrip

Lmax は、最大許容フィンガー長に該当します。テクニカルデータ表をご参照く
ださい。
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IO-Link、Modbus RTU対応版

IT 電圧供給、通信（M12、コネク
タ、Aコーディング、IL：5ピ
ン、MB：4ピン）

この図は、全体図でIO-LinkおよびModbus RTUバージョンの各部寸法の標準品
と比較した変更点を示しています。

PROFINET、EtherNet/IP、EtherCATバージョン用アングルドプ
ラグコネクタ

図面は、アングルコネクタを使用した場合のケーブルの取り出し方向を示してい
ます。プラグコネクタからグリッパーハウジングまでの距離は、使用するケーブル
メーカーにより異なる場合があります。

IO-LinkおよびModbus RTUバージョン用のアングルドプラグ
コネクタ。

図面は、アングルコネクタを使用した場合のケーブルの取り出し方向を示してい
ます。プラグコネクタからグリッパーハウジングまでの距離は、使用するケーブル
メーカーにより異なる場合があります。

防塵バージョン

9 取付けネジ接続図は基本仕様を
参照

「防塵」オプションでは、物質の浸透からの保護が強化されています。取付け位
置は中間ジョーの高さ分移動します。フィンガー長は変わらずグリッパーハウジ
ングの上端から測定します。
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ロボット適応パッケージ（シングルグリッパー）

3 アダプター
EP 納品内容に含む
IT ロボットフランジ

IK ケーブルの機能接地
IL 芯出しディスク

シングルグリッパー用のロボット適合パッケージには、グリッパーを目的のロボッ
トフランジに機械的に適合させるために必要なすべての部品が含まれています。
フランジパターンに応じて、適切なネジ、芯出しピン、芯出しカラーが付属してい
ます。

説明 ID 高さ DIN ISO-9409 
ボルトサークル

製造元 モデル

[mm] [mm]
アダプター
AKO EGU80/
ISO50

1524683 12.9 50 YASKAWA HC20DTP

AKO EGU80/
ISO63

1524684 12.9 63

AKO EGU80/
ISO80

1524687 12.9 80

IT ロボット

説明 ID 高さ DIN ISO-9409 
ボルトサークル

製造元 モデル

[mm] [mm]
アダプター
AKO EGU80/
ISO50

1524683 12.9 50 YASKAWA HC20DTP

AKO EGU80/
ISO63

1524684 12.9 63

AKO EGU80/
ISO80

1524687 12.9 80
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ロボット適応パッケージ（ダブルグリッパー）

3 アダプター
EP 納品内容に含む
IT ロボットフランジ
IK ケーブルの機能接地
IL 芯出しカラー・グリッパー
IM アングルアダプター

IN アダプターロボット
IO ケーブルホルダー（ケーブルパッ

ケージの納品範囲に含まれま
す）

IP アタッチメントセットブローオフノ
ズル 

ダブルグリッパー用のロボット適合パッケージには、目的のロボットフランジに
機械的にグリッパー2個を適合させるために必要なすべての部品が含まれていま
す。フランジパターンに応じて、適切なネジ、芯出しピン、芯出し材が同梱されて
います。オプションでショート/ロングブローオフノズルを追加できます。

説明 ID 高さ DIN ISO-9409 ボルトサー
クル

[mm] [mm]
アダプター
AKO 2xEGU80/ISO80 1524772 14.8 80
アタッチメントセットブロー
オフノズル（長）

1524789

ロボット適応パッケージ（ダブルグリッパー）

IT ロボットフランジ

アダプターはブランクのアルミニウムから製造されています。一覧にあるロボット
メーカーとその関連機種は、総質量を考慮した有用な提案となります。これらを
踏まえた上でも SCHUNK では、ロボットのペイロードを詳細に検討されること
を推奨しています。

説明 ID 高さ DIN ISO-9409 ボルトサー
クル

[mm] [mm]
アダプター
AKO 2xEGU80/ISO80 1524772 14.8 80



64

EGU 80
汎用グリッパー

ロボット専用接続ケーブル

特定のロボット機種やコントローラへの電気的接続用ケーブルやケーブルキットです。メーカーにより、ツールフランジへの直接接続が可能な場合と、外部配線が必要な
場合があります。メカニカルアダプターやソフトウェアモジュールと組み合わせることで、わずか数ステップでロボットでの試運転が可能です。外部配線用ケーブルは、ねじ
れに強い設計になっています。

説明 ID 製造元 シリーズ コントローラー 接続 ケーブル長 インターフェース

[m]
シングルグリッパー

EGU/EZU CNK-SG-ABB-OmniCoreC30 1529600 ABB IRB, CRB OmniCore C30
コントローラー、外部
ケーブル配線

5 EtherNet/IP

EGU/EZU CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529619 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO
コントローラー、外部
ケーブル配線

5 EtherNet/IP

i ロボットの性能データを考慮する必要があります。SCHUNKは適切な張力緩和を用いることを推奨しています。

ロボット専用接続ケーブルダブルグリッパー

特定のロボット機種やコントローラへの電気的接続用ケーブルやケーブルキットです。メーカーにより、ツールフランジへの直接接続が可能な場合と、外部配線が必要な
場合があります。メカニカルアダプターやソフトウェアモジュールと組み合わせることで、わずか数ステップでロボットでの試運転が可能です。外部配線用ケーブルは、ねじ
れに強い設計になっています。

説明 ID 製造元 シリーズ コントローラー 接続 ケーブル長 インターフェース

[m]
ダブルグリッパー

EGU/EZU CNK-DG-ABB-OmniCoreC30 1529608 ABB IRB, CRB OmniCore C30
コントローラー、外部
ケーブル配線

5 EtherNet/IP

EGU/EZU CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro 1529621 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO
コントローラー、外部
ケーブル配線

5 EtherNet/IP

i ロボットの性能データを考慮する必要があります。SCHUNKは適切な張力緩和を用いることを推奨しています。
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BSWS ジョーツールチェンジシステム 

4 グリッパー
IT 特殊品対応グリッパーフィンガー

IK 中間ブロック

グリッパーには種々のジョーツール・チェンジシステムが利用できます。詳細に
ついては各製品の項を参照してください。

中間ブロック ZBA-EGU 80

1 グリッパー接続
2 フィンガー接続

GL 芯出しスリーブ用
HT 芯出しスリーブ穴の深さ (反対側)

中間ジョーは、ベースジョーのサイドオフセットを Y 方向に相殺し、接続を調整
できるようにします。使用時には、ベースジョーのインターフェースは、汎用グリ
ッパー PGN-plus-P のインターフェースに対応します。これは、PGN-plus-P の広
範な爪用付属品を、干渉輪郭と適用されるアプリケーション限界を考慮し、この
グリッパーに使用できることを意味します。

説明 ID 材質 納品内容

中間ブロック
ZBA EGU 80 1504615 スチール、耐腐食性 2
ZBA EGU 80 SD 1591272 スチール、耐腐食性 2
ジョーツールチェンジシステムのアダプターピン
BSWS-AR 160 0300096 2
BSWS-AR 160 0300096 2
BSWS-AR 160 0300096 2
クイックジョーチェンジシステムのベース
BSWS-B 160 0303031 1
BSWS-BM 160 1418962 1

アプリケーション分野

シリーズ サイズ バリエーション 適合性
EGU 80 BasicGrip 50% ■■■■
EGU 80 BasicGrip 100% ■■■■
EGU 80 StrongGrip 150% ■■■■
EGU 80 StrongGrip > 150% ■■□□
凡例
■■■■ 制限なく組合わせ可
■■□□ 制限付きで使用 (荷重リミット参照)
□□□□ 組合せ不可

アプリケーションリミットを説明するための負荷リミットは、カタログの対応する
アクセサリーの章にあります。
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フィンガーブロック ABR-/SBR-PGZN-plus 160

2 フィンガー接続 GL 芯出しスリーブ用

図はお客様が再加工できるフィンガーブランクを示しています。.

説明 ID 材質 納品内容

フィンガーブロック
ABR-PGZN-plus 160 0300014 アルミニウム (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 160 0300024 スチール (1.7131) 1

i フィンガー・ブランクが使用される場合、個々のグリッパー・シリーズのクロ
ージング・ストロークが制限されることがあります。事前にCADデータで詳し
く確認し、それに合わせて指の再加工を調整してください。

電源接続ケーブル

KA G... ストレートプラグコネクター付き接続ケーブル
KA W... アングルプラグコネクター付き接続ケーブル

6 接続、モジュール側
AO ソケット

IT オープンより線付きケーブル端

接続ケーブルを使用して、SCHUNK 製品を電源に接続します。

説明 ID L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
電圧供給接続ケーブル - ドラッグチェーン、耐ねじれ性M12 ソケット、ストレート型
KA GLN12L04-LK-00500-A 1502019 5 7.2 53.5 18 M12、L コード
KA GLN12L04-LK-01000-A 1502023 10 7.2 53.5 18 M12、L コード
電圧供給接続ケーブル - ドラッグチェーン、耐ねじれ性M12 ソケット、アングル型
KA WLN12L04-LK-00500-A 1502028 5 7.2 49 18 40 M12、L コード
KA WLN12L04-LK-01000-A 1502032 10 7.2 49 18 40 M12、L コード

i ケーブルトラック対応ケーブルの最小曲げ半径およびねじれ対応ケーブルの最大ねじれ角を確認してください。通常は、ケーブル直径の 10 倍または +/- 180°/m で
す。最大ケーブル長さおよびケーブルの最小断面積については、詳しくは、製品の取扱説明書をご覧ください。
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PROFINET、EtherNet/IP、EtherCAT通信用接続ケーブル

KA G... ストレート型プラグコネクター
KA W... L 形プラグコネクター

6 接続、モジュール側
AN コネクター

IT プラグコネクター付きケーブル

通信ケーブルは、SCHUNK のメカトロニクス製品向けに適切に組み立てられており、PROFINET、EtherNET/IP および EtherCAT 通信インターフェースで使用できます。モジ
ュール側にはすべて M12 プラグコネクター (D コードコネクター) がついています。プラグコネクタは、モジュール側でストレート（KA G ...）または角度付き（KA W ...）に設
計されています。もう一方の側のケーブルには、ストレート M12 プラグコネクタ（Dコード、コネクタ）または RJ45 プラグコネクタがついています。

説明 ID L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
EtherCAT接続ケーブルスター型分配器 M12 Dコードソケット、ストレート、M8 Aコードコネクタ上、ストレート
KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12
ドラッグチェーンM12コネクターに適した通信ケーブル 、ストレート型 - M12コネクター、ストレートへ
KA GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505114 5 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505119 10 6.5 47.3 14.8 M12
ドラッグチェーンM12コネクターに適した通信ケーブル 、ストレート型 - RJ45コネクター、ストレートへ
KA GGN12D04-RJ45-ET-00200-A 1511256 2 6.5 47.3 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354681 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505143 10 6.5 47.3 14.8 M12
ドラッグチェーンM12コネクターに適した通信ケーブル 、アングル型 - M12コネクター、ストレートへ
KA WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354661 5 6.5 47.8 14.8 M12
KA WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505141 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
ドラッグチェーンM12コネクターに適した通信ケーブル 、アングル型 - RJ45コネクター、ストレートへ
KA WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354688 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KA WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505142 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
ねじれ耐性M12コネクターに適した通信ケーブル 、ストレート型 - M12コネクター、ストレートへ
KAR GGN12D04-12D04-ET-00500-A 1505146 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505147 10 6.5 47.3 14.8 M12
ねじれ耐性M12コネクターに適した通信ケーブル 、ストレート型 - RJ45コネクター、ストレートへ
KAR GGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354677 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR GGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505160 10 6.5 47.3 14.8 M12
ねじれ耐性M12コネクターに適した通信ケーブル 、アングル型 - M12コネクター、ストレートへ
KAR WGN12D04-12D04-ET-00500-A 1354674 5 6.5 47.8 14.8 M12
KAR WGN12D04-12D04-ET-01000-A 1505148 10 6.5 36.3 14.8 30 M12
ねじれ耐性M12コネクターに適した通信ケーブル 、アングル型 - RJ45コネクター、ストレートへ
KAR WGN12D04-RJ45-ET-00500-A 1354692 5 6.5 36.3 14.8 30 M12
KAR WGN12D04-RJ45-ET-01000-A 1505149 10 6.5 36.3 14.8 30 M12

i ケーブルトラック対応ケーブルの最小曲げ半径およびねじれ対応ケーブルの最大ねじれ角を確認してください。通常は、ケーブル直径の 10 倍または +/- 180°/m で
す。
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電圧供給・通信用IO-Link接続ケーブル

KA G... ストレートソケット付き接続ケーブル
KA W... アングルソケット付き接続ケーブル

6 接続、モジュール側
AO ソケット
IT オープンより線付き SAC 接続ケー

ブル

IK 接続プラグコンポーネント
IL ストレートメスコネクター付きケ

ーブル
IM L 形メスコネクター付きケーブル

接続ケーブルは、該当するコンポーネントをコントロールシステムと接続するために理想的です。接続ケーブルには､片側に個別の接続を行う 5 ピン M12 のソケットがあ
り、反対側にはオープンな撚線があります。接続ケーブルは、ケーブルトラックにもねじり用途の使用にも適しています。

説明 ID L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
I/O - リンクデジタルケーブル - ドラグチェーンおよびトーション互換性あり
KA GLN1205-IOL-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12
KA GLN1205-IOL-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12
KA WLN1205-IOL-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12
KA WLN1205-IOL-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

i ケーブルトラック対応ケーブルの最小曲げ半径およびねじれ対応ケーブルの最大ねじれ角を確認してください。通常は、ケーブル直径の 10 倍または +/- 180°/m で
す。
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電圧供給・通信用IO-Link用延長ケーブル

KV G... ストレートソケット付きケーブルエクステンション（拡張材）
KV W... 角度ソケット付きケーブルエクステンション（拡張材）

6 接続、モジュール側
AO ソケット
IT 直線コネクター付きケーブル端

IK 接続プラグコンポーネント
IL ストレートメスコネクター付きケ

ーブル
IM L 形メスコネクター付きケーブル

ケーブルエクステンション（拡張材）は、コントロールシステムと関係する構成部品の接続に、あるいは延長ケーブルとしての使用に理想的です。ケーブルエクステンション
（拡張材）には､モジュール側に直線または角度付き設計の 5 ピン M12 コネクターがついており､もう一方の側には直線設計の、5 ピン M12 プラグがついています。ケーブ
ルエクステンション（拡張材）は、ケーブルトラックにもねじり用途の使用にも適しています。

説明 ID L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
IO リンクケーブル拡張材 ― ケーブルトラックとねじれ対応
KV GGN1205-IOL-00200-A 1387195 2 4.8 41 15 M12
KV GGN1205-IOL-00500-A 1387199 5 4.8 41 15 M12
KV WGN1205-IOL-00200-A 1387202 2 4.8 39 15 28 M12
KV WGN1205-IOL-00500-A 1387205 5 4.8 39 15 28 M12

i ケーブルトラック対応ケーブルの最小曲げ半径およびねじれ対応ケーブルの最大ねじれ角を確認してください。通常は、ケーブル直径の 10 倍または +/- 180°/m で
す。



70

EGU 80
汎用グリッパー

電源プラグインコネクター

KBU - ... - G ストレート出口付きソケット
KBU - ... - W L型出口付きソケット

6 接続、モジュール側
AO ソケット

IT D1 - 最大直径の接続ケーブル

プラグコネクターを使用して、SCHUNK 製品を電源に接続します。お客様がご使用のケーブルを使用することもできます。個別より線は、プラグコネクターのネジ接続を
使用してクランプできます。

説明 ID D1 (最大) L2 D2 L3 D3

[mm] [mm] [mm] [mm]
プラグコネクター
KBU-M12L-G 1502044 13 70 25 M12、L コード
KBU-M12-W 5LP 1543957 13 49 25 99 M12、L コード

i 接続ケーブルについては、個別より線の断面積 1.5 mm2 が推奨されます。最大ケーブル長さおよびケーブルの最小断面積について詳しくは、製品の取扱説明書をご
覧ください。

ロジックと電源を分離するIO-Link用Y分配器

IT グリッパー
IK ロジック（IO リンクマスター）

IL 電源（24 V電源）

Y分配器を使用することで、独立した電圧源から電源を供給することができるた
め、製品の消費電流が IO-Link マスターの電流出力を上回る場合に推奨されま
す。ロジック供給と IO-Link 通信は IO-Link マスターを経由して継続されま
す。IO-Link マスターは、クラス A またはクラス B のポートに使用することができ
ます。

説明 ID 長さ

[m]
Yディバイダー、M12ソケット、ストレート - 2xM12プラグ、ストレートAコード付き
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3

スイッチング電源 

IT 24 V 電源ユニット IP20 IK 24 V 電源ユニット IP67

出力電圧 24 V、入力電圧範囲 100 V~240 V の電源は、当社 SCHUNK 製品の電
源に合わせています。保護等級 IP20 の制御盤内 DINレールへの取り付け、保護
等級 IP67 の現場への直接設置のいずれにおいても、電源ユニットは必要な場
所に電圧を供給します。今後の選択のお手伝いをさせていただきます。

説明 ID

24 V 電源ユニット IP20
BLOCK PC-0124-050-0 31001408
24 V 電源ユニット IP67
TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

i IP67の電源については、納入範囲に含まれる電源装置との接続用にカスタ
マイズ可能なプラグコネクタがあります。
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スイッチ

IT イーサネット 5 ポートスイッチ

このスイッチは、有線接続を使用して高速ネットワークを容易に拡張できます。
スイッチを使用すると、いくつかの SCHUNK 製品をネットワークに含めることが
でき、たとえばPLC 経由で制御できます。

説明 ID

イーサネットスイッチ
D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496
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