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Uchopovac pre malé komponenty

Spolahlivé na spracovnaie. Flexibilny. Inteligentna.

Flexibilny uchopovac malych dielov EGK

VSestranny 2-prstovy uchopovac malych dielov pre maximalnu rozmanitost obrobkov s maximalnou spolahlivostou procesu

Oblast pouzitia

Flexibilna manipuldcia s doskami ploSnych spojov vo
vyrobe elektroniky, manipuldcia so vzorkami a zasobnikmi
v automatizacii laboratdrii a univerzalna manipulacia s
obrobkami. Vhodné najma pre filigranske a krehké
obrobky vdaka nizkym impulznym silam. PouZitie v Cistom
az lahko znecistenom pracovnom prostredi kontamino-
vanom prachom alebo kvapalinami.

Vyhody - Vase benefity
VSestranné a produktivne vdaka velkému a volne &
programovatelnému zdvihu Celusti s plynulym nastavo- SCHUNK.
vanim upinacej sily pre flexibilnd manipuldciu s

obrobkami

Spolahlivy a citlivy 0bzvlast vhodny na poziadavky
automatizacie laboratdrii a vyroby elektroniky vdaka
utesnenej konstrukcii a hladkému chodu profilového
kolajnicového vedenia

Maximalna procesna spolahlivost tym, Ze zabrani strate
obrobku vdaka integrovanému udrziavaniu uchopovacej
sily s detekciou poklesu

Vzdy referencované tak pri nidzovom vypnuti, ako aj pri
vypadku pridu vdaka integrovanému snimacu absolut-
nych hodnot

100 % uchopovacia sila bez nabehovej vzdialenosti s
konStantnou uchopovacou silou po celej dizke prsta vdaka
integrovanému prevodu s celnym ozubenym stikolesim

Minimalne usilie pri integrdcii vdaka rozmanitej ponuke
komunikacénych rozhrani, funkénych modulov PLC a
zasuvnych modulov pre roboty kompatibilny s poprednymi
vyrobcami na trhu

Sl (] = £

Velkosti Hmotnost Uchopovacia sila Zdvih na celust
Kvantita: 3 0.58 .. 1.63 kg 50 .. 300 N 26.5 .. 51.5 mm
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Popis funkcii

Pouzivatel' ma pristup k najvyssej Grovni funkcnosti vdaka
komponentom zabudovanym v uchopovaci. To umoziuje, aby
boli prsty uchopovaca predpolohované pri vysokej rychlosti alebo
sa zanorili do drZiaka obrobkov. Uchopovaciu silu je moZné
plynulo nastavovat podla poZiadaviek na manipuldciu s
obrobkom. Rozpozndvanie obrobkov umoziuje tGplnu
transparentnost procesu pre pouzivatela. V pripade nidzového
zastavenia je mozné predist strate obrobku vdaka integrovanému
udrziavaniu uchopovacej sily.

K dispozicii si reZimy uchopovania BasicGrip a SoftGrip. S
funkciami BasicGrip a SoftGrip je mozZna nepretrzita prevadzka
motora, a tym aj trvalé opatovné uchopovanie obrobku. Pri
funkcii BasicGrip sa rychlost uchopovania automaticky optimali-
zuje podla nastavenia uchopovacej sily. Vdaka funkcii SoftGrip je
mozné krehké obrobky uchopovat obzvlast jemnym zniZzenim
impulznych sil na minimum, ked uchopovac pride do styku s
obrobkom.

(D) Vedenie po profilovej kolajnicke s lFahkym chodom

s prednym tesnenim z nehrdzavejlicej ocele, mazanim vhodnym

pre potravinarstvo a krytom vyrobenym z odolného
polykarbonatu.

(@ Plne integrovana a utesnena regulacna a vykonova
elektronika
so stavovymi LED diédami a konektorom M8 na napajanie
napatim a komunikaciu.

(3 Snimac absolitnej hodnoty s vysokym rozliSenim na vystupnej

strane

na presné polohovanie Celusti uchopovaca s trvalo absolitnym

spatnym hlasenim polohy.
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(& Utesneny hnaci mechanizmus s celnym ozubenym prevodom a

principom pastorok/ozubena ty¢
pre konstantne pdsobiacu uchopovaciu silu po celej dizke prsta
bez minimélnej drdhy ndbehu.

(® Bezkefkovy plochy motor

pre obmedzeny priestor a vysoké kridtiace momenty vdaka
vonkajsiemu rotoru.

(® Elektromagneticka brzda

s pridavnym mechanizmom na udrzZiavanie uchopovacej sily a
polohy pri zastaveni alebo vypadku napajania.

e —
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Podrobny popis funkcii

Konektivita

a2 EhercAT~

Ethen ‘et/IP

@ IO-Link Modbus
inside RTU

Siroka 3kéla dostupnych komunika&nych rozhrani zjednodu3uje spoluprécu s
mnoZstvom riadeni a robotov od réznych vyrobcov a zabezpecuje Gsporu casu
pocas integracie. Industrial Ethernet (PROFINET, EtherCAT, EtherNet/IP) umoZiiuje
priamu integraciu bez dalSich bran do riadiaceho prostredia poprednych vyrobcov
PLC na trhu. So sériovym rozhranim Modbus RTU je moZné uchopovac pripojit k
nastrojovej prirube poprednych vyrobcov robotov bez externého vedenia kabla.
10-Link je nezavisly a ponuka flexibilitu pri pripajani k inym sietam.

Softvérova sluzba — integracia robotov

Softvérova sluzba — integracia PLC

Pre bezproblémovu interakciu medzi uchopovacom a robotom su k dispozicii
softvérové moduly na integraciu do riadiaceho systému robota od poprednych
vyrobcov. To znamend, Ze rozsah funkcii uchopovaca mozno vyuzivat priamo bez
akéhokolvek dalSieho programovania a programovanie aplikacie mozno spustit
okamzite.Kompatibilita s robotmi: Universal Robots e-Series cez Modbus RTU,
FANUC CRX cez Modbus RTU, ABB OmniCore (30 cez EtherNet/IP, YASKAWA
YRC1000micro cez EtherNet/IP, Kassow Robots cez Modbus RTU.Softvér a dalSie
informacie o kompatibilite si moZno stiahnut na adrese schunk.com/
egu-software.

Pre bezproblémovu interakciu medzi uchopovacom a riadenim PLC st k dispozicii
funkéné moduly pre programovacie rozhranie od poprednych vyrobcov. To
znamena, Ze rozsah funkcii uchopovaca mozno vyuZzivat priamo bez akéhokolvek
dalSieho programovania a programovanie aplikdcie moZno spustit okamZite.
Kompatibilita s PLC: Siemens TIA Portal (PROFINET a 10-Link), Beckhoff TwinCAT
(EtherCAT a 10-Link), Allen Bradley Studio 5000 Logix Designer (EtherNet/IP a
10-Link), Bosch Rexroth ctrIX (EtherCAT, len s Bosch Nexeed Automation).Softvér a
dalSie informdcie o kompatibilite si mozno stiahnut na adrese schunk.com/
egu-software.

Aplikacia "Uvedenie do prevadzky" v SCHUNK Control Center

Aplikacia "Mechatronické uchopovace" vdaka rozsiahlemu katalégu funkcii
zjednodusSuje uvedenie do prevadzky, prevadzku, diagnostiku a servis.
PouZivatelia m6Zu priamo ovlddat uchopovac a vykonavat validaciu aplikacie bez
potreby PLC. Funkcie zahffaju konfiguraciu siete, aktualizacie firmvéru, Gpravy a
zalohovanie parametrov a komplexné diagnostické mozZnosti. Aplikacia je
kompatibilnd s opera¢nym systémom Windows a je mozné si ju stiahnut na
stranke schunk.com/downloads-software.
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Vseobecne poznamky o serii
Material tela: Hlinikova zliatina, eloxovana
Material zakladnej cel'uste: tvrdo eloxovany, vysoko pevny hlinik

Zaruka: 24 mesiacov alebo 5 miliénov cyklov (jeden cyklus
pozostava z kompletného procesu uchopenia: , otvorenie
uchopovaca"” a ,zatvorenie uchopovaca")

Rozsah dodavky: Uchopovac vratane bezpecnostnych informacii
a stpravy prisluSenstva s centrovacimi puzdrami na montaz
uchopovaca a prstov. Produktovo Specifické navody a softvér si
mozno stiahnut na schunk.com/downloads-manuals a schunk.
com/downloads-software.

Uchopovacia sila: je aritmetickym sic¢tom jednotlivej sily
pOsobiacej na kazdej Celusti vo vzdialenosti P (pozrite si nakres).

Presnost opakovania (uchopovanie): je zadefinované ako rozptyl
skutocnej polohy pri 100 za sebou nasledujtcich zatvéracich resp.
otvaracich pohyboch s pevnym obrobkom alebo pevnym dorazom
obrobku pri konStantnych podmienkach.

Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné): je zadefino-
vané ako rozptyl skutoCnej polohy na jednu zdkladnu celust pri
100 za sebou nasledujticich pohyboch do cielovej polohy z
rovnakého smeru pri konstantnych podmienkach.

Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné): je zadefino-
vané ako rozptyl skutocnej polohy na jednu celust pri 100 za
sebou nasledujlcich pohyboch do cielovej polohy z oboch smerov
pri konstantnych podmienkach.

Dizka prsta: je merané od referencného povrchu ako vzdialenost
P v smere hlavnej osi.

Presnost umiestnenia: je zadefinované ako odchylka skutocnej
polohy na jednu Celust pri 100 za sebou nasledujtcich jednos-
mernych polohovacich pohyboch do definovanej polohy pri
konStantnych podmienkach.

Doby zatvarania a otvarania (polohovanie): Doby zatvarania a
otvarania su iba doby pohybu prstov pri max. rychlosti a max.
zrychleni pri dodrzani max. pripustnych hmotnosti na prsta
vztahuju sa na drahu pojazdu na jednu celust a 50 % menovi-
tého zdvihu.

Max. rychlost (polohovanie) a max. zrychlenie: je aritmeticky
sucet rychlosti a zrychlenia pdsobiaceho na kazdej celusti.

Priklad aplikacie

Flexibilna automatizacia laboratdrii s automatizovanym vyhodnocovanim vzoriek. @ Elektricky uchopova¢ malych dielov

Servoelektricky uchopovac manipuluje so zasobnikmi a liekovkami so vzorkami. Odskrut-
kovanie prebieha v odskrutkovacej stanici, zatial ¢o uchopovac drzi veko na mieste. Po

EGK na manipuldciu so zasobnikmi a
vzorkami

otvoreni veka sa liekovky so vzorkami privedi do pipetovacej jednotky a odoberie sa @® O0dskrutkovacia stanica s uchopovacom

vzorka.

malych dielov MPG-plus a rotacnym
pohonom ERD
Horizontalna os pojazdu LDN

(-]

Pipetovacia jednotka
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Spolocnost SCHUNK pontka
viac...

Nasledujice komponenty eSte viac zvySuju produkti-
vitu vyrobku - vhodné doplnenie pre maximalnu
funkcnost, flexibilitu, spolahlivost a riadend vyrobu.

Napajaci kabel Komunikacné kable Medzicelust Adaptacné stpravy pre roboty

i

Sy ] $%

Na mieru prispdsobitelné Polotovar prsta Systém rychlej vymeny celusti
prsty uchopovaca

® Viac informacii o tychto produktoch ndjdete na nasledovnych produktovych strankach alebo na stranke www.schunk.com.

Moznosti a Specidlne informacie

ReZimy uchopenia: K dispozicii si reZimy uchopovania BasicGrip a SoftGrip. S funkciami BasicGrip a SoftGrip je moZnd
nepretrZita prevadzka motora, a tym aj trvalé opdtovné uchopovanie obrobku. Pri funkcii BasicGrip sa rychlost uchopovania
automaticky optimalizuje podla nastavenia uchopovacej sily. Vdaka funkcii SoftGrip je moZzné krehké obrobky uchopovat
obzvldst jemnym zniZenim impulznych sil na minimum, ked uchopovac pride do styku s obrobkom.

UdrZiavanie uchopovacej sily: Vdaka kombinacii elektrickej pridrZiavacej brzdy a pociato¢ného pnutia elastického prvku
mozno pri nidzovom zastaveni alebo poklese napdtia spolahlivo zachovat uchopovaciu silu, ktora dosahuje viac ako 75 %
poévodne aplikovanej uchopovacej sily. Ak sa udrZiavanie uchopovacej sily a polohy aktivuje preventivne, mdZe sa zachovat
90 % povodne aplikovanej uchopovacej sily. Prebehnutie prstov uchopovaca pri odstrafiovani obrobku je niekolko milime-
trov a zavisi od vyvinutej uchopovace;j sily. Ako volitelna moznost st k dispozicii aj varianty bez udrzZiavania uchopovacej
sily.

Tesnenie: Uchopovac Standardne disponuje zvySenou ochranou pred vnikanim prachu alebo kvapalin. Ochrana IP elektro-
niky je zabezpecena, len ak st konektory spravne namontované. Prevodovka uchopovaca je navyse chranend pomocou
tesnenia na vystupnych pastorkoch.

Rozhranie zakladnych cel'usti: Pri pouZiti medzicelusti rozhranie zakladnych Celusti zodpoveda rozhraniu univerzdlneho
uchopovaca PGN-plus-P. Vdaka tomu mozno rozsiahle prisluSenstvo prstov uchopovaca PGN-plus-P pri zohladneni rusivych
obrysov a platnych limitov pouzitia pouzit aj pri tomto uchopovaci.

Mazanie mazivami potravinarskej kvality: Produkt Standardne obsahuje maziva kompatibilné s potravinami. PoZiadavky
normy EN 1672-2:2020 nie su splnené v celom rozsahu. Prislusné certifikaty NSF moZno pomocou tdajov o mazive uvedenych
v navode na obsluhu vyvolat na adrese https://info.nsf.org/USDA/Listings.asp. Komponenty, akymi st napriklad valivé
loZiskd, linedrne vedenia alebo tImice ndrazov, neobsahuji maziva kompatibilné s potravinami.
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Priklad objednavky

Opis
EGK

Vel'kost
25
40
50

Komunikacné rozhranie
PN = PROFINET

El = EtherNet/IP

EC = EtherCAT

IL =10-Link

MB = Modbus RTU

Udrziavanie uchopovace;j sily
M = s udrZiavanim uchopovacej sily
N = bez udrZiavania uchopovacej sily

Verzia
B = zakladna verzia

EGK

25

PN

M
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Uchopovac pre malé komponenty

ReZimy uchopenia Rozmery a max. zatazenia
Uchopovacia sila
— BasicGrip SoftGrip
=
11 '
Casy pojazdu
[ Mx max.2.5 Nm B Mz max.2 Nm
Uchopovacia sila My max.2 Nm [l Fz max. 200N
SCHUNIK*® UChOPO_":acS:?Gfii;aFW oot ® Uvedené mo'men.t}/ a sily prgds’ta\’/ujl] st:?tické
BasicGrip Fun - SOfGrip Funn hodnoty, vztahuju sa na kazdu zédkladnu
Celust a mdZu sa vyskytovat sicasne.
us ZataZenia sa smu vy’skytovat' dodatofng k
momentu vytvorenému uchopovacou silou.
30
IS G DU DU A .
15
z
“ L[mm] 20 40 60
DlZka prsta
Technické udaje
Opis EGK 25-PN-M-B EGK 25-EI-M-B EGK 25-EC-M-B EGK 25-IL-M-B EGK 25-MB-M-B
Ident. ¢. 1491752 1491754 1491756 1491748 1491750
VSeobecné prevadzkové tdaje
Zdvih na ceflust [mm] 26.5 26.5 26.5 26.5 26.5
Min./max. uchopovacia sila [N] 20/50 20/50 20/50 20/50 20/50
Min./max. udrZiavanie uchopovacej sily [%] 75190 75190 75190 75190 75190
Max. povolena dizka prsta [mm] 70 70 70 70 70
Max. povolena hmotnost na jeden prst [kg] 0.13 0.13 0.13 0.13 0.13
Presnost umiestnenia [mm] +0.1 £0.1 £0.1 +0.1 £0.1
Presnost opakovania (uchopovanie) [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03
Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné) [mm] 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné) [mm] 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15
Doba zatvaranialotvarania (polohovanie, 50 % zdvih) [s] 0.37/0.37 0.37/0.37 0.37/0.37 0.37/0.37 0.3710.37
Max. rychlost (polohovanie) [mmis] 120 120 120 120 120
Max. zrychlenie [mmis?] 1300 1300 1300 1300 1300
Hmotnost [kg] 0.62 0.62 0.62 0.62 0.62
Min./max. teplota okolia [cq 5/55 5155 5155 5/55 555
Stupeni ochrany IP - elektronika 67 67 67 67 67
Stupen ochrany IP, vedenie/zékladna celust 20 20 20 20 20
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 5 5 5 5 5
Elektrické prevadzkové tdaje
Nomindlne napitie V] 24 24 24 24 24
Komunikacné rozhranie PROFINET EtherNet/IP EtherCAT 10-Link Modbus RTU
Menovitd/max. spotreba pridu napéjania [A] 0.23/0.54 0.23/0.54 0.23/0.54 0.23/0.54 0.23/0.54
Logika menovitej/max. spotreby pridu [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
Volby a ich charakteristiky
Verzia bez udrziavania uchopovacej sily 1491753 1491755 1491757 1491749 1491751
Hmotnost [ke] 0.58 0.58 0.58 0.58 0.58

Menovitd/max. spotreba priidu napéjania [A] 0.23/0.54 0.23/0.54 0.23/0.54 0.23/0.54 0.23/0.54
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Hlavny pohlad
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Vykres znazorriuje uchopovac vo verzii PROFINET, EtherNet/IP alebo @ Pripojka uchopovata Napéajanie napatim (M8,
EtherCAT, s udrziavanim a bez udrziavania uchopovacej sily, s otvorenymi @ Pripojka prsta konektor, 4-kolikovy, s
Celustami. kddovanim A)

@ Vhodné pre centrovacie puzdrd
Komunikacia (M8, zdsuvka,

L-Kkolikovd, s kédovanim D)
Pripojka funkéného uzemnenia

@ Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protifahlom diele

Maximdlne povolené precnievanie prsta

Lo |
=
: =
t e
; N
) Y [m m] I-max
[ Povoleny rozsah [ Nepovoleny rozsah

L™ je ekvivalentné maximalnej povolenej dizke prsta, vid tabulku
technickych tdajov.
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Verzia 10-Link a Modbus RTU

27.5

Napdjanie napdtim a
komunikacia (M12, konektor, s
kédovanim A, IL: 5-kolikovy,
MB: 4-kolikovy)

Vykres zobrazuje zmeny rozmerov verzii 10-Link a Modbud RTU v porovnani
so zakladnym vyhotovenim zobrazenym v hlavhom pohlade.

Uhlové konektory vo vyhotoveni pre 10-Link a Modbus
RTU

Uhlové konektory vo vyhotoveni pre PROFINET, EtherNet/
IP a EtherCAT

ca. 26.5

) 7
)
‘l_/

_ca.38.5

Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych
konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovaca sa
mozZe liSit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kébla.

Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych
konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovaca sa
moze lisit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kébla.
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Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace

@ Adaptér Funkéné uzemnenie kabla
@ Zahrnuté v rozsahu dodavky @ Centrovaci disk

Priruba robota

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace obsahuji vsetky
komponenty potrebné na mechanické prispésobenie uchopovaca
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prisluSnej priruby st zahrnuté
vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci ndkruzok.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model
kruznica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO EGK25/GP4 1524716 11 YASKAWA GP4
AKO EGK25/
1524717 11 YASKAWA GP7, GP8
GP7,8
SWIFTI
AKO EGK25/ (RB1100,
1524689 11 31.5 ABB
15031.5 IRB1100,
IRB1200
AKO EGK25/
1524690 11 40 ABB IRB1300
15040
AKO EGK25/ GoFa
1524715 11 50 ABB
15050 CRB15000
CRX-5iA,
AKO EGK25/ CRX-10iA,
1524715 11 50 FANUC
15050 CRX-20iA,
CRX-25iA
AKO EGK25/
1524715 11 50 Kassow Robots
15050
X UR3e, URTe,
AKO EGK25/ Universal
1524715 11 50 UR12e, UR16e,
15050 Robots
UR15
AKO EGK25/ HC10DTP,
1524715 11 50 YASKAWA

15050 HC20DTP
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Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace
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Priruba robota

Jednodielne vyhotovenie umoZnuje plochu konStrukciu celého systému.
Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
robotov s prislusnymi modelmi predstavuji zmysluplné odporicanie
zohladnujlce celkovd hmotnost. Spolocnost SCHUNK vSak odporica
podrobné postidenie uZitocného zataZenia robota.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model
kruZnica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO EGK25/GP4 1524716 11 YASKAWA GP4
AKO EGK25/
1524717 11 YASKAWA GP7, GP8
GP7,8
SWIFTI
AKO EGK25/ (RB1100,
1524689 11 31.5 ABB
15031.5 IRB1100,
IRB1200
AKO EGK25/
1524690 11 40 ABB IRB1300
15040
AKO EGK25/ GoFa
1524715 11 50 ABB
15050 (RB15000
CRX-5iA,
AKO EGK25/ CRX-10iA,
1524715 11 50 FANUC
15050 CRX-20iA,
CRX-25iA
AKO EGK25/
1524715 11 50 Kassow Robots
15050
. UR3e, URTe,
AKO EGK25/ Universal
1524715 11 50 UR12e, UR16e,
15050 Robots
UR15
AKO EGK25/ HC10DTP,
1524715 11 50 YASKAWA
1S050 HC20DTP

Adaptér Uhlovy adaptér

Zahrnuté v rozsahu dodavky Adaptér robota

Priruba robota Drziak kabla (sticast rozsahu
Funkéné uzemnenie kébla doddvky balika kablov)

Centrovaci nakruzok MontézZna sdprava ofukovacej
uchopovaca dyzy

®@O®®

Robotické adaptacné baliky pre dvojité uchopovace obsahuji vietky
komponenty potrebné na mechanické prispdsobenie dvoch uchopovacov
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prislusnej priruby st priloZené
aj vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci material. Volitelne
mozno doplnit kratku alebo dlht odfukovaciu dyzu.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupova  Vyrobca Model
kruZnica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO 2xEGK25/
1524778 15.8 YASKAWA GP12
GP12
AKO 2xEGK25/
1524777 8.9 YASKAWA GP7, GP8
GP7,8
AKO 2xEGK25/
1524773 9.9 31.5
15031.5
AKO 2xEGK25/
1524774 10.8 40
15040
AKO 2xEGK25/ GoFa
1524776 10.8 50 ABB
15050 (RB15000
CRX-5iA,
AKO 2xEGK25/ CRX-10iA,
1524776 10.8 50 FANUC .
15050 CRX-20iA,
(RX-25iA
AKO 2XEGK25/
1524776 10.8 50 Kassow Robots
15050
AKO 2xEGK25/ Universal URTe, UR12e,
1524776 10.8 50
15050 Robots UR16e, UR15
AKO 2xEGK25/ HC10DTP,
1524776 10.8 50 YASKAWA
1S050 HC20DTP
Montazna
stiprava
. 1524788
ofukovacej

dyzy (kratka)
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Uchopovac pre malé komponenty

Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

A \'Iﬁ/

111.8(2x)

103.8 (2x

131.6

Priruba robota

Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
robotov s prisluSnymi modelmi predstavuju zmysluplné odportcanie
zohladnujlce celkovii hmotnost. Spolocnost SCHUNK vSak odporuca
podrobné postdenie uzitoného zatazenia robota.

Opis

Adaptér

AKO 2xEGK25/
GP12

AKO 2xEGK25/
GP7,8

AKO 2xEGK25/
1S031.5

AKO 2xEGK25/
15040

AKO 2xEGK25/
15050

AKO 2xEGK25/
15050

AKO 2xEGK25/
15050
AKO 2xEGK25/
15050
AKO 2xEGK25/
1S050

Ident. ¢.

1524778

1524777

1524773

1524774

1524776

1524776

1524776

1524776

1524776

Vyska

[mm]

15.8

8.9

9.9

10.8

10.8

10.8

10.8

10.8

10.8

Rozstupova  Vyrobca
kruZnica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm]
YASKAWA
YASKAWA
31.5
40
50 ABB
50 FANUC
50 Kassow Robots
Universal
50
Robots
50 YASKAWA

Model

GP12

GP7, GP8

GoFa
CRB15000
CRX-5iA,
CRX-10iA,
CRX-20iA,
CRX-25iA

URTe, UR12e,
UR16e, UR15
HC10DTP,
HC20DTP
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Uchopovac pre malé komponenty

Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
rad
[m]
Jednoduchy uchopovac
Riadenie,
EGK CNK-SG-ABB-0mniCore(30 1529617 ABB IRB, (RB OmniCore (30 externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
Riadenie,
EGK CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529622 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO  externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
CRX-5iA,
CRX-10iA, Nastroj (sam¢i),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-FANUC-CRX 1532240 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, priechodka
CRX-30iA
X KR810, KR1018, Nastroj (sam¢i),
KR Series, Edge . .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-KR-Gen2 1620284 Kassow Robots Edition (Gen2) KR1205, vnatorna Modbus RTU
ition (Gen
KR1410, KR1805 priechodka
UR3e, URTe, < . s
. ) Nastroj (samici),
Universal e-Series, UR12e, UR16e, , ,
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (female) 1615303 K (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
UR3e, URTe, , . »
X X Nastroj (sam¢i),
. Universal e-Series, UR12e, UR16e, , .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (male) 1532237 i (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30

® Je nutné zohladnit Gidaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navyse odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.
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Uchopovac pre malé komponenty

Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot, dvojity uchopovac

{

—

Loy

v

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie

robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
rad
[m]
Dvojity uchopovac
Riadenie,
EGK CNK-DG-ABB-0mniCore(30 1529618 ABB IRB, (RB OmniCore (30 externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
Riadenie,
EGK CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro 1529623 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO  externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
CRX-5iA,
CRX-10iA, Nastroj (sam¢i),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-FANUC-CRX 1532241 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, priechodka
CRX-30iA
. KR810, KR1018, Nastroj (sam¢i),
KR Series, Edge . .
EGU/EGK/EZU CNK-DG-KR-Gen2 1620285 Kassow Robots Edition (Gen2) KR1205, vnatorna Modbus RTU
ition (Gen
KR1410, KR1805 priechodka
UR3e, URTe, < . s
. ) Nastroj (samici),
Universal e-Series, UR12e, UR16e, , ,
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (female) 1615305 K (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
UR3e, URTe, 5 . -
. . Nastroj (sam¢i),
. Universal e-Series, UR12e, UR16e, , .
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (male) 1532238 i (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30

® Je nutné zohladnit Gidaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navyse odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.
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Uchopovac pre malé komponenty

Medzicel'ust ZBA-EGK 25

2.9 (2x)
x
N
9
un
Q
x
.
'\
s
=
@ Pripojka uchopovaca @ Vhodné pre centrovacie puzdrd
@ Pripojka prsta @ Hibka otvoru pre centrovacie

puzdro v protilahlom diele

Medziceluste vyrovnavajli bocnt odchylku zéakladnych cefusti v smere Y a
umoZiuju zarovnané pripojenie. Pocas pouZivania rozhranie zakladnych
Celusti zodpoveda rozhraniu univerzalneho uchopovaca PGN-plus-P.
Vd'aka tomu mozno rozsiahle prislusenstvo prstov uchopovaca PGN-plus-P
pri zohfadneni rusivych obrysov a platnych limitov pouZitia pouZit aj pri
tomto uchopovaci.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky

IBA EGK 25 1504616 Hlinik 2

Polotovary prstov ABRISBR-PGZN-plus 40

A
——
‘ 4 (2x] 40
» ,
< R
BRE) AA \
P ©
8 o ——
g = |77
o4& g2
o Noxl oo
)
2 Q o Ql(72)
0. 9 355 S
, © 2
A
——
@ Pripojka prsta @ Vhodné pre centrovacie puzdra

Vykres znazorriuje polotovar prsta, ktory mdzZe zdkaznik prepracovat.

Opis Ident. ¢. Materidl Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 40 0300008 Hlinik (3.4365) 1

SBR-PGZN-plus 40 0300018 Ocel (1.7131) 1
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Uchopovac pre malé komponenty

Pripdjaci kabel napajania napdtim/signalov

/N

(91)

\\“/
(1] (92
‘ /'77 _
T e

KAG... Pripdjaci kabel s priamou zésuvkou (8) Pripojka na strane modulu Stcast pripojovacieho
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovou zdsuvkou @ Zasuvka konektora
Pripajaci kdbel SAC s otvor- @ Kébel s priamym samicim
enymi pramefmi drdtov konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Pripajacie kable st idedlne vhodné pre pripojenie prisluSnych komponentov k riadeniu alebo sietovému zdroju. Pripajacie kdble disponuju na jednej strane
zasuvkou M8 a na druhej strane otvorenymi vodi¢mi pre individudlne pripojenie. Pripdjacie kdble si vhodné tak na pouZzitie v taznej retazi, ako aj na torzné
aplikacie.
Opis Ident. ¢. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Pripajaci kabel napdjania napatim/signalov - vhodny pre energetickd retaz a odolny voci torzii, zasuvka M8, rovna

KA GLNO804-10-00200-A 1310371 2 4.8 33.7 10 M8
KA GLN0804-10-00500-A 1310375 5 4.8 33.7 10 M8
KA GLNO804-10-01000-A 1310379 10 4.8 33.7 10 M8
KA GLNO804-10-02000-A 1442994 20 4.5 32 10 M8
Pripdjaci kabel napajania napatim/signalov - vhodny pre energeticki retaz a odolny voci torzii, zasuvka M8, uhlovd

KA WLNO804-10-00200-A 1310372 2 4.8 27.9 10 18.9 M8
KA WLNO804-10-00500-A 1310376 5 4.8 27.9 10 18.9 M8
KA WLNO804-10-01000-A 1310381 10 4.8 21.9 10 18.9 M8
KA WLNO804-10-02000-A 1442996 20 4.5 25 10 20 M8

® Dodrziavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s krdtenim.
Zvycajne byvajli 10-ndsobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Uchopovac pre malé komponenty

Pripdjaci zasuvny konektor zdroja napajanialsignalov

KBU - ...- G KBU - ... - W

L2 |

KBU -...-G Zasuvka s priamym vystupom (8) Pripojka na strane modulu D1 - max. priemer pripojova-
KBU - ... =W Zasuvka s uhlovym vystupom @ Zasuvka cieho kébla

Zasuvné konektory sliZia na pripojenie produktov SCHUNK k zdroju napédtia. K tomu mdZe byt pouzity zdkaznicky kabel. Jednotlivé pramene vodi¢ov mozno
prispajkovat k spajkovacim kolikom zasuvného konektora.

Opis Ident. ¢. D1 (max.) L2 D2 L3 D3
[mm] [mm] [mm] [mm]

KBU-M8-G 4P 1506418 5 37 12 M8

KBU-M8-W 4P 1506422 5 25 28 M8

® Pre pripajaci kdbel sa odporti¢a, aby mal prierez kazdého pramefia vodi¢a hodnotu min. 0,25 mm2. Informacie tykajtice sa dizky kabla a minimélneho
prierezu vodicov ndjdete v dokumentacii prislusného produktu.

Komunikdcia cez pripojovaci kabel PROFINET, EtherNet/IP a EtherCAT

KAG... S
a (00)
0 8 ®
) I o
o L2
KAG... Rovny zasuvny konektor (6) Pripojka na strane modulu Koniec kébla s druhym
KA W... Uhlovy zasuvny konektor @ Konektor zasuvnym konektorom

Komunikacné kable si vhodne zostavené pre mechatronické vyrobky od firmy SCHUNK a m6Zu sa pouZivat s komunika¢nymi rozhraniami PROFINET, EtherNET/IP
a EtherCAT. Na strane modulu vZdy disponujd zdsuvnym konektorom M12 (kddovanie D, konektor). Zasuvné konektory si navrhnuté ako priame (KA G...) alebo
Sikmé (KA W...) na strane modulu. Na druhej strane st kdble vybavené bud priamym zdsuvnym konektorom M12 (kédovanie D, zastr¢ka) alebo zasuvnym
konektorom RJ45.

Opis Ident. ¢. L1 D1 L2 D2 D3
[m] [mm] [mm] [mm]
KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Uchopovac pre malé komponenty

Komunikdcia cez pripojovaci kabel PROFINET, EtherNet/IP a EtherCAT

KA W...
e : * (6)04
E n @ -—-E:
iiiiii L] o o — ‘
) ] [a]pyal [a) )
|
- v ]
|
. L
D3
D2
KAG... Rovny zasuvny konektor (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s druhym
KA W... Uhlovy zasuvny konektor @ Konektor zasuvnym konektorom

Komunikacné kable st vhodne zostavené pre mechatronické vyrobky od firmy SCHUNK a m6Zu sa pouZivat s komunikacnymi rozhraniami PROFINET, EtherNET/IP
a EtherCAT. Na strane modulu vZdy disponujd zasuvnym konektorom M8 (kddovanie D, konektor). Zdsuvné konektory si navrhnuté ako priame (KA G...) alebo
Sikmé (KA W...) na strane modulu. Na druhej strane st kable vybavené bud priamym zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, zastrcka) alebo zasuvnym
konektorom RJ45.

o  Wem& w2 @2 B’ 3
[m]

[mm] [mm] [mm] [mm]

KA GGNO8D04-12D04-ET-00500-A 1505212 5 6.5 39.4 10 M8
KA GGNO8D04-12D04-ET-01000-A 1505224 10 6.5 39.4 10 M8
KA GGNO8DO4-RJ45-ET-00200-A 1511261 2 6.5 39.4 10 M8
KA GGNO8DO4-RJ45-ET-00500-A 1505217 5 6.5 39.4 10 M8
KA GGNO8DO4-RJ45-ET-01000-A 1505229 10 6.5 39.4 10 M8
KA WGN08D04-12D04-ET-00500-A 1505213 5 6.5 28 10 25.5 M8
KA WGN08D04-12D04-ET-01000-A 1505227 10 6.5 28 10 25.5 M8
KA WGN08DO4-RJ45-ET-00500-A 1505219 5 6.5 28 10 25.5 M8
KA WGN08DO4-RI45-ET-01000-A 1505243 10 6.5 28 10 25.5 M8
KAR GGNO8D04-12D04-ET-00500-A 1505248 5 6.5 39.4 10 M8
KAR GGNO8D04-12D04-ET-01000-A 1505284 10 6.5 39.4 10 M8

KAR GGNO8DO4-RJ45-ET-00500-A 1505269 5 6.5 39.4 10 M8
KAR GGNO8DO04-RJ45-ET-01000-A 1505303 10 6.5 39.4 10 M8
KAR WGNO8DO04-12D04-ET-00500-A 1505258 5 6.5 28 10 25.5 M8
KAR WGNO8D04-12D04-ET-01000-A 1505289 10 6.5 28 10 25.5 M8
KAR WGNO8DO4-RI45-ET-00500-A 1505276 5 6.5 28 10 25.5 M8
KAR WGNO8DO4-RI45-ET-01000-A 1505305 10 6.5 28 10 25.5 M8

® Dodrziavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s krdtenim.
Zvycajne byvaji 10-nasobok priemeru kabla alebo +/- 180°/m. Informécie tykajtice sa dizky kabla a miniméalneho prierezu vodi¢ov najdete v dokumentécii
prislusného produktu.
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Uchopovac pre malé komponenty

Pripajaci kabel pre napdjanie napdtim a komunikaciu 10-Link

7aD)
D -
\\ ' -

i~ hm

I

I

|

! N[ ™

i D] a

I

T i
KAG... Pripdjaci kabel s priamou zésuvkou (8) Pripojka na strane modulu Stcast pripojovacieho
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovou zdsuvkou @ Zasuvka konektora
Pripajaci kdbel SAC s otvor- @ Kébel s priamym samicim
enymi pramefmi drdtov konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Pripajacie kable st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadiacemu systému. Pripajaci kabel disponuje na jednej strane 5-kolikovou
zasuvkou M12 a na druhej strane otvorenymi vodi¢mi pre individudlne pripojenia. Pripajacie kable st vhodné tak na pouZitie v taznej retazi, ako aj na torzné

aplikacie.

Opis Ident. &. L1 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Pripajaci kabel 10-Link - kompatibilita s taznou retazou a torznymi prvkami

KA GLN1205-10L-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12

KA GLN1205-10L-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12

KA WLN1205-10L-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12

KA WLN1205-10L-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Uchopovac pre malé komponenty

PredlZovaci kabel pre napajanie napatim a komunikaciu 10-Link

/"\

91 -

N (92) KV G...
{ /
)
““ /'\\/”\
‘ (15 —

i N [a)
b o~ ol (on)
D 8 a8 | (%0)
L2 L1

KV G... Kablové predizenie s priamou zasuvkou (8) Pripojka na strane modulu

@ Zasuvka

Koniec kdbla s priamym
konektorom

Stcast pripojovacieho
konektora

@ Kébel s priamym samic¢im
konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

KV W... Kablové prediZenie s uhlovou zésuvkou

Kablové prediZenia st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadeniu alebo pouZitie vo funkcii prediZovacieho vedenia. Kablové
prediZenia disponujii na strane modulu 5-pélovou zasuvkou M12 v priamom alebo uhlovom vyhotoveni a na druhej strane 5-pélovym konektorom M12 v
priamom vyhotoveni. PredlZovacie kable st vhodné tak na pouZitie v energetickej retazi, ako aj na torzné aplikacie.

Opis Ident. ¢. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Kablové predizenie 10-Link - vhodné pre ta7né retaze a kritenie

KV GGN1205-10L-00200-A 1387195 2 4.8 41 15 M12
KV GGN1205-10L-00500-A 1387199 5 4.8 41 15 M12
KV WGN1205-10L-00200-A 1387202 2 4.8 39 15 28 M12
KV'WGN1205-10L-00500-A 1387205 5 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Uchopovac pre malé komponenty

Rozdelovac Y pre 10-Link na rozdelenie napajania logickej
a vykonovej casti

51.5 L 48.5
38.5

4.3

Uchopovace
Logika (10-Link Master)

Rozdelovac¢ Y umoZiiuje napdjanie vykonovej ¢asti prostrednictvom
samostatného zdroja napédtia a odporuca sa v pripadoch, ked prikon
produktu presahuje vystup pradu I0-Link Mastera. Napajanie logickej
Casti a komunikacia 10-Link nadalej funguju cez 10-Link Master. PouZit
mozno 10-Link Master s portom triedy A alebo portom triedy B.

@ Vykon (24 V sietovy zdroj)

Opis Ident. & Dizka
[m]
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3

Spinaci sietovy zdroj

Prepinac

24V sietovy zdroj IP20 24 V sietovy zdroj IP67

Sietové zdroje s vystupnym napdtim 24 V a rozsahom vstupného napatia
100 V = 240 V st zladené s vykonovym napajanim nasich produktov
SCHUNK. Ci uZ sd uréené na montaz na DIN litu v skrifiovom rozvéadzaci so
stupfiom ochrany IP20, alebo sa pouZivajl priamo v teréne so stupriom
ochrany IP67: napajacie zdroje dodavaju napédtie tam, kde je to potrebné.
Radi véam pomdzZeme s dalSim vyberom.

Opis Ident. ¢.

BLOCK P(-0124-050-0 31001408

TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

® Sucastou rozsahu dodéavky zdroja napétia IP67 st prisposobitelné
konektory pre pripojenie k zdroju napadtia.

Ethernetovy prepinacs 5
portmi

Prepinace umoziuju jednoduché rozsirenie vysokorychlostnej siete
pomocou kablovych pripojeni. Pomocou prepinaca je mozné pripojit k
sieti viaceré produkty SCHUNK a ovladat ich tak napriklad cez PLC.

Opis Ident. ¢.
D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496
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Uchopovac pre malé komponenty

ReZimy uchopenia Rozmery a max. zatazenia

Uchopovacia sila
— BasicGrip SoftGrip

/

=

11 '

Casy pojazdu
[ Mx max.8 Nm B Mz max.2 Nm
Uchopovacia sila, vnitorné uchopenie Mymax.9Nm [ Fz max. 500 N
Uchopovacia sila ® Uvedené momenty a sily predstavuju statické
_;::Eg:g i'““ zggg:g E“‘ hodnoty, vztahuji sa na kazdu zakladnd
2 = S Celust a mdZu sa vyskytovat sicasne.
150 ZataZenia sa smu vy’skytovat' dodatofng k
______ I S S momentu vytvorenému uchopovacou silou.
100
L e i s e
=z
“Llmml 2 50 5100
DlZka prsta

Technické udaje
Opis EGK 40-PN-M-B EGK 40-EI-M-B EGK 40-EC-M-B EGK 40-IL-M-B EGK 40-MB-M-B
Ident. ¢. 1491765 1491767 1491769 1491759 1491762
VSeobecné prevadzkové tdaje
Zdvih na Celust [mm] 41,5 41.5 41.5 41.5 41.5
Min./max. uchopovacia sila [N] 55/150 55/150 55/150 55/150 55/150
Min./max. udrZiavanie uchopovacej sily [%] 75190 75190 75190 75190 75190
Max. povolena dizka prsta [mm] 100 100 100 100 100
Max. povolena hmotnost na jeden prst [kg] 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3
Presnost umiestnenia [mm] +0.2 £0.2 £0.2 +0.2 +0.2
Presnost opakovania (uchopovanie) [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03
Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné) [mm] 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné) [mm] 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25
Doba zatvaranialotvarania (polohovanie, 50 % zdvih) [s] 0.49/0.49 0.49/0.49 0.49/0.49 0.49/0.49 0.49/0.49
Max. rychlost (polohovanie) [mmis] 115 115 115 115 115
Max. zrychlenie [mmis?] 1000 1000 1000 1000 1000
Hmotnost [kgl 1.02 1.02 1.02 1.02 1.02
Min./max. teplota okolia [cq 5/55 5155 5155 5/55 555
Stupeni ochrany IP - elektronika 67 67 67 67 67
Stupen ochrany IP, vedenie/zékladna celust 20 20 20 20 20
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 5 5 5 5 5
Elektrické prevadzkové tdaje
Nomindlne napitie V] 24 24 24 24 24
Komunikacné rozhranie PROFINET EtherNet/IP EtherCAT 10-Link Modbus RTU
Menovitd/max. spotreba pridu napéjania [A] 0.25/0.56 0.25/0.56 0.25/0.56 0.25/0.56 0.25/0.56
Logika menovitej/max. spotreby pridu [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
Volby a ich charakteristiky
Verzia bez udrziavania uchopovacej sily 1491766 1491768 1491770 1491760 1491763
Hmotnost [ke] 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97

Menovitd/max. spotreba priidu napéjania [A] 0.19/0.38 0.19/0.38 0.19/0.38 0.19/0.38 0.19/0.38
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Hlavny pohlad
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Vykres znazorriuje uchopovac vo verzii PROFINET, EtherNet/IP alebo @ Pripojka uchopovaca Napéjanie napatim (M8,
EtherCAT, s udrziavanim a bez udrZiavania uchopovacej sily, s otvorenymi @ Pripojka prsta konektor, 4-kolikovy, s

Celustami.

Maximdlne povolené precnievanie prsta

kddovanim A)
Komunikacia (M8, zdsuvka,
L-Kkolikovd, s kédovanim D)
Pripojka funkéného uzemnenia

@ Vhodné pre centrovacie puzdrd

@ Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protifahlom diele

Lo |
=
: =
t e
; N
) Y [m m] I-max
[ Povoleny rozsah [ Nepovoleny rozsah

L™ je ekvivalentné maximalnej povolenej dizke prsta, vid tabulku
technickych tdajov.
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Verzia 10-Link a Modbus RTU Uhlové konektory vo vyhotoveni pre PROFINET, EtherNet/
IP a EtherCAT

P ca. 26.5

) ]
‘on) *
59 -
L/
Q © ‘
‘ oo0o0|00O0
0 |
g J |
o7 Q © ‘
[
Napdjanie napdtim a
komunikécia (M12, konektor, s Na vykrese je zndzorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych
kédovanim A, IL: 5-kolikovy, konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovata sa
MB: 4-kolikovy) moze lisit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kébla.

Vykres zobrazuje zmeny rozmerov verzii 10-Link a Modbud RTU v porovnani
so zakladnym vyhotovenim zobrazenym v hlavhom pohlade.

Uhlové konektory vo vyhotoveni pre 10-Link a Modbus
RTU

_ca.38.5

Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych
konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovaca sa
mozZe liSit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kébla.
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Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace

@ Adaptér Funkéné uzemnenie kabla
@ Zahrnuté v rozsahu dodavky @ Centrovaci disk

Priruba robota

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace obsahuji vsetky
komponenty potrebné na mechanické prispésobenie uchopovaca
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prisluSnej priruby st zahrnuté
vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci ndkruzok.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model
kruznica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO EGKL0/
1524729 11 YASKAWA GP4
GPL4
AKO EGKL0/
1524730 11 YASKAWA GP7, GP8
GP7,8
SWIFTI
AKO EGK&40/ (RB1100,
1524718 11 31.5 ABB
15031.5 IRB1100,
IRB1200
AKO EGK&40/
1524720 11 40 ABB IRB1300
15040
AKO EGK&40/ GoFa
1524725 11 50 ABB
15050 (RB15000
CRX-5iA,
AKO EGKL0/ CRX-10iA,
1524725 11 50 FANUC
15050 CRX-20iA,
CRX-25iA
AKO EGK40/
1524725 11 50 Kassow Robots
15050
. UR3e, URTe,
AKO EGK&0/ Universal
1524725 11 50 UR12e, UR16e,
15050 Robots
UR15
AKO EGK40/ HC10DTP,
1524725 11 50 YASKAWA

15050 HC20DTP




EGK 40

Uchopovac pre malé komponenty

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

(9)
\»/

Q)
N

‘\(f,/ \

(o3

o)
=/
o
(o)
%

(

Priruba robota

Jednodielne vyhotovenie umoZnuje plochu konStrukciu celého systému.
Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
robotov s prislusnymi modelmi predstavuji zmysluplné odporicanie
zohladnujlce celkovd hmotnost. Spolocnost SCHUNK vSak odporica
podrobné postidenie uZitocného zataZenia robota.

Opis Ident. ¢.
Adaptér
AKO EGK&0/

1524729
GPL4
AKO EGK&0/

1524730
GP7,8
AKO EGK&40/

1524718
1S031.5
AKO EGKL0/

1524720
15040
AKO EGK&0/

1524725
15050
AKO EGK&0/

1524725
15050
AKO EGK&40/

1524725
15050
AKO EGK40/

1524725
15050
AKO EGK&0/

1524725
1S050

Vyska

[mm]

il

11

11

11

11

11

11

11

11

Rozstupova
kruZnica
otvorov DIN
150-9409

[mm]

31,5

40

Vyrobca

YASKAWA

YASKAWA

ABB

ABB

ABB

FANUC

Kassow Robots

Universal
Robots

YASKAWA

Model

GPL

GP7, GP8

SWIFTI
CRB1100,
IRB1100,
IRB1200

IRB1300

GoFa
(RB15000
CRX-5iA,
CRX-10iA,
CRX-20iA,
CRX-25iA

UR3e, URTe,
UR12e, UR16e,
UR15
HC10DTP,
HC20DTP

Adaptér Uhlovy adaptér
Zahrnuté v rozsahu dodavky Adaptér robota
Priruba robota Drziak kabla (sticast rozsahu
Funkéné uzemnenie kébla doddvky balika kablov)

Centrovaci nakruzok MontézZna sdprava ofukovacej
uchopovaca dyzy

®@O®®

Robotické adaptacné baliky pre dvojité uchopovace obsahuji vietky
komponenty potrebné na mechanické prispdsobenie dvoch uchopovacov
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prislusnej priruby st priloZené
aj vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci material. Volitelne
mozno doplnit kratku alebo dlht odfukovaciu dyzu.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupova  Vyrobca Model
kruZnica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO 2xEGK&0/
1524785 15.8 YASKAWA GP12
GP12
AKO 2xEGK&0/
1524784 8.9 YASKAWA GP7, GP8
GP7,8
AKO 2xEGK&0/
1524779 9.9 31.5
15031.5
AKO 2xEGK&0/
1524780 10.8 40
15040
CRX-10iA,
AKO 2xEGK&0/ .
1524783 10.8 50 FANUC CRX-20iA,
15050 .
CRX-25iA
AKO 2xEGK&0/
1524783 10.8 50 Kassow Robots
15050
AKO 2xEGKLO/ Universal URT7e, UR12e,
1524783 10.8 50
15050 Robots UR16e, UR15
AKO 2xEGK&40/ HC10DTP,
1524783 10.8 50 YASKAWA
15050 HC20DTP
Montazna
stiprava
) 1524788
ofukovacej

dyzy (kratka)




EGK 40

Uchopovac pre malé komponenty

Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

146.6

106.8 (2x

Priruba robota

Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
robotov s prisluSnymi modelmi predstavuju zmysluplné odportcanie
zohladnujlce celkovii hmotnost. Spolocnost SCHUNK vSak odporuca
podrobné postdenie uzitoného zatazenia robota.

Opis

Adaptér

AKO 2xEGK&0/
GP12

AKO 2xEGK&0/
GP7,8

AKO 2xEGK&0/
1S031.5

AKO 2xEGK&0/
15040

AKO 2XEGKLO/
15050

AKO 2xEGK&0/
15050
AKO 2XEGKLO/
15050
AKO 2XEGKLO/
15050

Ident. ¢.

1524785

1524784

1524779

1524780

1524783

1524783

1524783

1524783

Vyska

[mm]

15.8

8.9

9.9

10.8

10.8

10.8

10.8

Rozstupova
kruznica
otvorov DIN
1S0-9409

[mm]

B

40

Vyrobca

YASKAWA

YASKAWA

FANUC

Kassow Robots

Universal
Robots

YASKAWA

Model

GP12

GP7, GP8

CRX-10iA,
CRX-20iA,
CRX-25iA

URTe, UR12e,
UR16e, UR15
HC10DTP,
HC20DTP
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Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
rad
[m]
Jednoduchy uchopovac
Riadenie,
EGK CNK-SG-ABB-0mniCore(30 1529617 ABB IRB, (RB OmniCore (30 externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
Riadenie,
EGK CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529622 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO  externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
CRX-5iA,
CRX-10iA, Nastroj (sam¢i),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-FANUC-CRX 1532240 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, priechodka
CRX-30iA
X KR810, KR1018, Nastroj (sam¢i),
KR Series, Edge . .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-KR-Gen2 1620284 Kassow Robots Edition (Gen2) KR1205, vnatorna Modbus RTU
ition (Gen
KR1410, KR1805 priechodka
UR3e, URTe, < . s
. ) Nastroj (samici),
Universal e-Series, UR12e, UR16e, , ,
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (female) 1615303 K (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
UR3e, URTe, , . »
X X Nastroj (sam¢i),
. Universal e-Series, UR12e, UR16e, , .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (male) 1532237 i (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30

® Je nutné zohladnit Gidaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navyse odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.




EGK 40

Uchopovac pre malé komponenty

Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot, dvojity uchopovac

{

—

Loy

v

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie

robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
rad
[m]
Dvojity uchopovac
Riadenie,
EGK CNK-DG-ABB-0mniCore(30 1529618 ABB IRB, (RB OmniCore (30 externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
Riadenie,
EGK CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro 1529623 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO  externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
CRX-5iA,
CRX-10iA, Nastroj (sam¢i),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-FANUC-CRX 1532241 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, priechodka
CRX-30iA
. KR810, KR1018, Nastroj (sam¢i),
KR Series, Edge . .
EGU/EGK/EZU CNK-DG-KR-Gen2 1620285 Kassow Robots Edition (Gen2) KR1205, vnatorna Modbus RTU
ition (Gen
KR1410, KR1805 priechodka
UR3e, URTe, < . s
. ) Nastroj (samici),
Universal e-Series, UR12e, UR16e, , ,
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (female) 1615305 K (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
UR3e, URTe, 5 . -
. . Nastroj (sam¢i),
. Universal e-Series, UR12e, UR16e, , .
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (male) 1532238 i (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30

® Je nutné zohladnit Gidaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navyse odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.
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Systémy rychlej vymeny BSWS cel'uste
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@ Uchopovace Medzicelust

Prsty uchopovacov na mieru

Pre uchopovac st dostupné rozne systémy rychlej vymeny celuste.
Ohladom detailnych informacii sa prosim obratte na prislusny produkt.

Medzicel'ust ZBA-EGK 40

Polotovary prstov ABRISBR-PGZN-plus 50
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@ Pripojka uchopovaca @ Vhodné pre centrovacie puzdra @ Pripojka prsta @ Vhodné pre centrovacie puzdra
@ Pripojka prsta Hibka otvoru pre centrovacie Vfkres mézorfiule polotovar prsta, ktory méfe zékaznik prepracovat.

puzdro v protilahlom diele

Medziceluste vyrovnavaji bocnt odchylku zéakladnych celusti v smere Y a
umoziuju zarovnané pripojenie. Pocas pouZzivania rozhranie zdkladnych
Celusti zodpoveda rozhraniu univerzalneho uchopovaca PGN-plus-P.
Vdaka tomu moZno rozsiahle prisluSenstvo prstov uchopovaca PGN-plus-P
pri zohfadneni rusivych obrysov a platnych limitov pouZitia pouZit aj pri
tomto uchopovaci.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky

IBA EGK 40 1504617 Hlinik 2

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 50 0300009 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 50 0300019 Ocel (1.7131) 1
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Pripdjaci kabel napajania napdtim/signalov

/N

(91)

\\“/
(1] (92
‘ /'77 _
T e

KAG... Pripdjaci kabel s priamou zésuvkou (8) Pripojka na strane modulu Stcast pripojovacieho
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovou zdsuvkou @ Zasuvka konektora
Pripajaci kdbel SAC s otvor- @ Kébel s priamym samicim
enymi pramefmi drdtov konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Pripajacie kable st idedlne vhodné pre pripojenie prisluSnych komponentov k riadeniu alebo sietovému zdroju. Pripajacie kdble disponuju na jednej strane
zasuvkou M8 a na druhej strane otvorenymi vodi¢mi pre individudlne pripojenie. Pripdjacie kdble si vhodné tak na pouZzitie v taznej retazi, ako aj na torzné
aplikacie.
Opis Ident. ¢. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Pripajaci kabel napdjania napatim/signalov - vhodny pre energetickd retaz a odolny voci torzii, zasuvka M8, rovna

KA GLNO804-10-00200-A 1310371 2 4.8 33.7 10 M8
KA GLN0804-10-00500-A 1310375 5 4.8 33.7 10 M8
KA GLNO804-10-01000-A 1310379 10 4.8 33.7 10 M8
KA GLNO804-10-02000-A 1442994 20 4.5 32 10 M8
Pripdjaci kabel napajania napatim/signalov - vhodny pre energeticki retaz a odolny voci torzii, zasuvka M8, uhlovd

KA WLNO804-10-00200-A 1310372 2 4.8 27.9 10 18.9 M8
KA WLNO804-10-00500-A 1310376 5 4.8 27.9 10 18.9 M8
KA WLNO804-10-01000-A 1310381 10 4.8 21.9 10 18.9 M8
KA WLNO804-10-02000-A 1442996 20 4.5 25 10 20 M8

® Dodrziavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s krdtenim.
Zvycajne byvajli 10-ndsobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Pripdjaci zasuvny konektor zdroja napajanialsignalov

KBU - ...- G KBU - ... - W

L2 |

KBU -...-G Zasuvka s priamym vystupom (8) Pripojka na strane modulu D1 - max. priemer pripojova-
KBU - ... =W Zasuvka s uhlovym vystupom @ Zasuvka cieho kébla

Zasuvné konektory sliZia na pripojenie produktov SCHUNK k zdroju napédtia. K tomu mdZe byt pouzity zdkaznicky kabel. Jednotlivé pramene vodi¢ov mozno
prispajkovat k spajkovacim kolikom zasuvného konektora.

Opis Ident. ¢. D1 (max.) L2 D2 L3 D3
[mm] [mm] [mm] [mm]

KBU-M8-G 4P 1506418 5 37 12 M8

KBU-M8-W 4P 1506422 5 25 28 M8

® Pre pripajaci kdbel sa odporti¢a, aby mal prierez kazdého pramefia vodi¢a hodnotu min. 0,25 mm2. Informacie tykajtice sa dizky kabla a minimélneho
prierezu vodicov ndjdete v dokumentacii prislusného produktu.

Komunikdcia cez pripojovaci kabel PROFINET, EtherNet/IP a EtherCAT

KAG... S
a (00)
0 8 ®
) I o
o L2
KAG... Rovny zasuvny konektor (6) Pripojka na strane modulu Koniec kébla s druhym
KA W... Uhlovy zasuvny konektor @ Konektor zasuvnym konektorom

Komunikacné kable si vhodne zostavené pre mechatronické vyrobky od firmy SCHUNK a m6Zu sa pouZivat s komunika¢nymi rozhraniami PROFINET, EtherNET/IP
a EtherCAT. Na strane modulu vZdy disponujd zdsuvnym konektorom M12 (kddovanie D, konektor). Zasuvné konektory si navrhnuté ako priame (KA G...) alebo
Sikmé (KA W...) na strane modulu. Na druhej strane st kdble vybavené bud priamym zdsuvnym konektorom M12 (kédovanie D, zastr¢ka) alebo zasuvnym
konektorom RJ45.

Opis Ident. ¢. L1 D1 L2 D2 D3
[m] [mm] [mm] [mm]
KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Komunikdcia cez pripojovaci kabel PROFINET, EtherNet/IP a EtherCAT

KA W...
e : * (6)04
E n @ -—-E:
iiiiii L] o o — ‘
) ] [a]pyal [a) )
|
- v ]
|
. L
D3
D2
KAG... Rovny zasuvny konektor (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s druhym
KA W... Uhlovy zasuvny konektor @ Konektor zasuvnym konektorom

Komunikacné kable st vhodne zostavené pre mechatronické vyrobky od firmy SCHUNK a m6Zu sa pouZivat s komunikacnymi rozhraniami PROFINET, EtherNET/IP
a EtherCAT. Na strane modulu vZdy disponujd zasuvnym konektorom M8 (kddovanie D, konektor). Zdsuvné konektory si navrhnuté ako priame (KA G...) alebo
Sikmé (KA W...) na strane modulu. Na druhej strane st kable vybavené bud priamym zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, zastrcka) alebo zasuvnym
konektorom RJ45.

o  Wem& w2 @2 B’ 3
[m]

[mm] [mm] [mm] [mm]

KA GGNO8D04-12D04-ET-00500-A 1505212 5 6.5 39.4 10 M8
KA GGNO8D04-12D04-ET-01000-A 1505224 10 6.5 39.4 10 M8
KA GGNO8DO4-RJ45-ET-00200-A 1511261 2 6.5 39.4 10 M8
KA GGNO8DO4-RJ45-ET-00500-A 1505217 5 6.5 39.4 10 M8
KA GGNO8DO4-RJ45-ET-01000-A 1505229 10 6.5 39.4 10 M8
KA WGN08D04-12D04-ET-00500-A 1505213 5 6.5 28 10 25.5 M8
KA WGN08D04-12D04-ET-01000-A 1505227 10 6.5 28 10 25.5 M8
KA WGN08DO4-RJ45-ET-00500-A 1505219 5 6.5 28 10 25.5 M8
KA WGN08DO4-RI45-ET-01000-A 1505243 10 6.5 28 10 25.5 M8
KAR GGNO8D04-12D04-ET-00500-A 1505248 5 6.5 39.4 10 M8
KAR GGNO8D04-12D04-ET-01000-A 1505284 10 6.5 39.4 10 M8

KAR GGNO8DO4-RJ45-ET-00500-A 1505269 5 6.5 39.4 10 M8
KAR GGNO8DO04-RJ45-ET-01000-A 1505303 10 6.5 39.4 10 M8
KAR WGNO8DO04-12D04-ET-00500-A 1505258 5 6.5 28 10 25.5 M8
KAR WGNO8D04-12D04-ET-01000-A 1505289 10 6.5 28 10 25.5 M8
KAR WGNO8DO4-RI45-ET-00500-A 1505276 5 6.5 28 10 25.5 M8
KAR WGNO8DO4-RI45-ET-01000-A 1505305 10 6.5 28 10 25.5 M8

® Dodrziavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s krdtenim.
Zvycajne byvaji 10-nasobok priemeru kabla alebo +/- 180°/m. Informécie tykajtice sa dizky kabla a miniméalneho prierezu vodi¢ov najdete v dokumentécii
prislusného produktu.
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Pripajaci kabel pre napdjanie napdtim a komunikaciu 10-Link

7aD)
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KAG... Pripdjaci kabel s priamou zésuvkou (8) Pripojka na strane modulu Stcast pripojovacieho
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovou zdsuvkou @ Zasuvka konektora
Pripajaci kdbel SAC s otvor- @ Kébel s priamym samicim
enymi pramefmi drdtov konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Pripajacie kable st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadiacemu systému. Pripajaci kabel disponuje na jednej strane 5-kolikovou
zasuvkou M12 a na druhej strane otvorenymi vodi¢mi pre individudlne pripojenia. Pripajacie kable st vhodné tak na pouZitie v taznej retazi, ako aj na torzné

aplikacie.

Opis Ident. &. L1 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Pripajaci kabel 10-Link - kompatibilita s taznou retazou a torznymi prvkami

KA GLN1205-10L-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12

KA GLN1205-10L-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12

KA WLN1205-10L-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12

KA WLN1205-10L-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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PredlZovaci kabel pre napajanie napatim a komunikaciu 10-Link

/"\
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KV G... Kablové predizenie s priamou zasuvkou (8) Pripojka na strane modulu

@ Zasuvka

Koniec kdbla s priamym
konektorom

Stcast pripojovacieho
konektora

@ Kébel s priamym samic¢im
konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

KV W... Kablové prediZenie s uhlovou zésuvkou

Kablové prediZenia st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadeniu alebo pouZitie vo funkcii prediZovacieho vedenia. Kablové
prediZenia disponujii na strane modulu 5-pélovou zasuvkou M12 v priamom alebo uhlovom vyhotoveni a na druhej strane 5-pélovym konektorom M12 v
priamom vyhotoveni. PredlZovacie kable st vhodné tak na pouZitie v energetickej retazi, ako aj na torzné aplikacie.

Opis Ident. ¢. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Kablové predizenie 10-Link - vhodné pre ta7né retaze a kritenie

KV GGN1205-10L-00200-A 1387195 2 4.8 41 15 M12
KV GGN1205-10L-00500-A 1387199 5 4.8 41 15 M12
KV WGN1205-10L-00200-A 1387202 2 4.8 39 15 28 M12
KV'WGN1205-10L-00500-A 1387205 5 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Rozdelovac Y pre 10-Link na rozdelenie napajania logickej
a vykonovej casti

51.5 L 48.5
38.5

4.3

L

[te]

SW13 =

3 x ©
3 7 =
e @ (@

Uchopovace
Logika (10-Link Master)

Rozdelovac¢ Y umoZiiuje napdjanie vykonovej ¢asti prostrednictvom
samostatného zdroja napédtia a odporuca sa v pripadoch, ked prikon
produktu presahuje vystup pradu I0-Link Mastera. Napajanie logickej
Casti a komunikacia 10-Link nadalej funguju cez 10-Link Master. PouZit
mozno 10-Link Master s portom triedy A alebo portom triedy B.

@ Vykon (24 V sietovy zdroj)

Opis Ident. & Dizka

[m]
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3
Prepinac

Ethernetovy prepinacs 5
portmi

Prepinace umoZziuju jednoduché rozsirenie vysokorychlostnej siete
pomocou kablovych pripojeni. Pomocou prepinaca je mozné pripojit k
sieti viaceré produkty SCHUNK a ovladat ich tak napriklad cez PLC.

Opis Ident. ¢.

D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496

Spinaci sietovy zdroj

24V sietovy zdroj 1P20 24V sietovy zdroj IP67

Sietové zdroje s vystupnym napatim 24 V a rozsahom vstupného napatia
100 V - 240 V st zladené s vykonovym napdjanim naSich produktov
SCHUNK. Ci uZ st uréené na montaz na DIN li$tu v skrifiovom rozvédzaci so
stuprfiom ochrany IP20, alebo sa pouZivaju priamo v teréne so stupfiom
ochrany IP67: napdjacie zdroje dodavajl napdtie tam, kde je to potrebné.
Radi vém pomdzZeme s dalSim vyberom.

Opis Ident. ¢.

BLOCK P(-0124-050-0 31001408

TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

® Sucastou rozsahu dodéavky zdroja napédtia IP67 su prispdsobitelné
konektory pre pripojenie k zdroju napadtia.
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Uchopovac pre malé komponenty

ReZimy uchopenia Rozmery a max. zatazenia
Uchopovacia sila
— BasicGrip SoftGrip
=
109 '
Casy pojazdu
[ Mx max.9 Nm Il Mz max.5Nm
Uchopovacia sila, vnitorné uchopenie Mymax.9 Nm [ Fzmax. 700 N
SOHRRECE Uchopovacia sila ® Uvedené momenty a sily predstavuju statické
_g:::sg:ﬁ E“‘ gg:g:i E"‘” hodnoty, vztahuji sa na kazdu zakladnd
3 " e Celust a mdZu sa vyskytovat sicasne.
== = Zatazenia sa smu vyskytovat dodatocne k
momentu vytvorenému uchopovacou silou.
180
...... R
90
z
“Lmm] 3 70 105
DlZka prsta
Technické udaje
Opis EGK 50-PN-M-B EGK 50-EI-M-B EGK 50-EC-M-B EGK 50-1L-M-B EGK 50-MB-M-B
Ident. ¢. 1491776 1491780 1491784 1491771 1491774
VSeobecné prevadzkové tdaje
Zdvih na ceflust [mm] 51.5 51.5 51.5 51.5 51.5
Min./max. uchopovacia sila [N] 150/300 150/300 150/300 150/300 150/300
Min./max. udrZiavanie uchopovacej sily [%] 75190 75190 75190 75190 75190
Max. povolena dizka prsta [mm] 130 130 130 130 130
Max. povolena hmotnost na jeden prst [kg] 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
Presnost umiestnenia [mm] +0.3 £0.3 £0.3 +0.3 +0.3
Presnost opakovania (uchopovanie) [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03
Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné) [mm] 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné) [mm] 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2
Doba zatvaranialotvarania (polohovanie, 50 % zdvih) [s] 0.54/0.54 0.54/0.54 0.54/0.54 0.54/0.54 0.54/0.54
Max. rychlost (polohovanie) [mmis] 130 130 130 130 130
Max. zrychlenie [mmis?] 1000 1000 1000 1000 1000
Hmotnost [kg] 1.63 1.63 1.63 1.63 1.63
Min./max. teplota okolia [cq 5/55 5155 5155 5/55 555
Stupeni ochrany IP - elektronika 67 67 67 67 67
Stupen ochrany IP, vedenie/zékladna celust 20 20 20 20 20
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015 5 5 5 5 5
Elektrické prevadzkové tdaje
Nomindlne napitie V] 24 24 24 24 24
Komunikacné rozhranie PROFINET EtherNet/IP EtherCAT 10-Link Modbus RTU
Menovitd/max. spotreba pridu napajania [A] 0.35/0.96 0.35/0.96 0.35/0.96 0.35/0.96 0.35/0.96
Logika menovitej/max. spotreby pridu [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
Vol'by a ich charakteristiky
Verzia bez udrziavania uchopovacej sily 1491777 1491781 1491785 1491772 1491775
Hmotnost [ke] 1.59 1.59 1.59 1.59 1.59

Menovitd/max. spotreba priidu napéjania [A] 0.22/0.82 0.22/0.82 0.22/0.82 0.22/0.82 0.22/0.82
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Hlavny pohlad
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Vykres znazorriuje uchopovac vo verzii PROFINET, EtherNet/IP alebo @ Pripojka uchopovaca Napéjanie napatim (M8,
EtherCAT, s udrziavanim a bez udrziavania uchopovacej sily, s otvorenymi @ Pripojka prsta konektor, 4-kolikovy, s

Celustami. kédovanim A)
Komunikacia (M8, zdsuvka,
L-Kkolikovd, s kédovanim D)

Pripojka funkéného uzemnenia

@ Vhodné pre centrovacie puzdrd

@ Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protifahlom diele

Maximdlne povolené precnievanie prsta

Lo |
=
: =
t e
; N
) Y [m m] I-max
[ Povoleny rozsah [ Nepovoleny rozsah

L™ je ekvivalentné maximalnej povolenej dizke prsta, vid tabulku
technickych tdajov.
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Verzia 10-Link a Modbus RTU

30.7

Napdjanie napdtim a
komunikacia (M12, konektor, s
kédovanim A, IL: 5-kolikovy,
MB: 4-kolikovy)

Vykres zobrazuje zmeny rozmerov verzii 10-Link a Modbud RTU v porovnani
so zakladnym vyhotovenim zobrazenym v hlavhom pohlade.

Uhlové konektory vo vyhotoveni pre 10-Link a Modbus
RTU

Uhlové konektory vo vyhotoveni pre PROFINET, EtherNet/
IP a EtherCAT

ca. 26.5

) 7
)
‘l_/

_ca.38.5

Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych
konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovaca sa
mozZe liSit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kébla.

Na vykrese je znazorneny smer vystupu kabla pri pouZiti uhlovych
konektorov. Vzdialenost medzi konektorom a telesom uchopovaca sa
moze lisit v zavislosti od vyrobcu pouZitého kébla.
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Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace

@ Adaptér Funkéné uzemnenie kabla
@ Zahrnuté v rozsahu dodavky @ Centrovaci disk

Priruba robota

Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace obsahuji vsetky
komponenty potrebné na mechanické prispésobenie uchopovaca
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prisluSnej priruby st zahrnuté
vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci ndkruzok.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model
kruznica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO EGK50/
1524741 11 YASKAWA GP7, GP8
GP7,8
AKO EGK50/
1524731 11 31.5 ABB IRB1200
1S031.5
AKO EGK50/
1524734 11 40 ABB IRB1300
15040
AKO EGK50/ GoFa
1524739 11 50 ABB
15050 (RB15000
CRX-5iA,
AKO EGK50/ CRX-10iA,
1524739 11 50 FANUC X
15050 CRX-20iA,
CRX-25iA
AKO EGK50/
1524739 11 50 Kassow Robots
15050
AKO EGK50/ Universal URT7e, UR12e,
1524739 11 50
15050 Robots UR16e, UR15
AKO EGK50/ HC10DTP,
1524739 11 50 YASKAWA

15050 HC20DTP
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Robotické adaptacné balicky pre jednoduché uchopovace

Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

Priruba robota

Jednodielne vyhotovenie umoZnuje plochu konStrukciu celého systému.
Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
robotov s prislusnymi modelmi predstavuji zmysluplné odporicanie
zohladnujlce celkovd hmotnost. Spolocnost SCHUNK vSak odporica
podrobné postidenie uZitocného zataZenia robota.

Opis Ident. ¢. Vyska Rozstupovd  Vyrobca Model
kruZnica
otvorov DIN
150-9409
[mm] [mm]
Adaptér
AKO EGK50/
1524741 11 YASKAWA GP7, GP8
GP7,8
AKO EGK50/
1524731 11 31.5 ABB IRB1200
15031.5
AKO EGK50/
1524734 11 40 ABB IRB1300
15040
AKO EGK50/ GoFa
1524739 11 50 ABB
15050 (RB15000
CRX-5iA,
AKO EGK50/ CRX-10iA,
1524739 11 50 FANUC .
1S050 CRX-20iA,
(RX-25iA
AKO EGK50/
1524739 11 50 Kassow Robots
15050
AKO EGK50/ Universal URTe, UR12e,
1524739 11 50
15050 Robots UR16e, UR15
AKO EGK50/ HC10DTP,
1524739 11 50 YASKAWA
15050 HC20DTP

Adaptér

Zahrnuté v rozsahu dodavky
Priruba robota

Funk¢né uzemnenie kébla

Centrovaci ndkruzok
uchopovaca

®@O®®

Uhlovy adaptér

Adaptér robota

Drziak kabla (sticast rozsahu
dodévky balika kablov)

MontéZna stprava ofukovacej
dyzy

Robotické adaptacné baliky pre dvojité uchopovace obsahuji vietky
komponenty potrebné na mechanické prispdsobenie dvoch uchopovacov
pozadovanej prirube robota. V zavislosti od prislusnej priruby st priloZené
aj vhodné skrutky, centrovacie koliky a centrovaci material. Volitelne
mozno doplnit kratku alebo dlht odfukovaciu dyzu.

Opis Ident. ¢. Vyska
[mm]

Adaptér
AKO 2xEGK50/

1524787 15.8
GP12
AKO 2xEGK50/

1524786 10.8
15050
AKO 2xEGK50/

1524786 10.8
15050
AKO 2xEGK50/

1524786 10.8
15050
AKO 2xEGK50/

1524786 10.8
15050
Montazna
stiprava

. 1524788

ofukovacej

dyzy (kratka)

Rozstupova  Vyrobca Model
kruZnica
otvorov DIN
1S0-9409
[mm]
YASKAWA GP12
CRX-20iA,
50 FANUC .
CRX-25iA
50 Kassow Robots
Universal
50 UR16e/ UR15
Robots
50 YASKAWA HC20DTP
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Robotické adaptacné balicky pre dvojité uchopovace

Priruba robota

Adaptér je vyrobeny z neopracovaného hlinika. Uvedeni vyrobcovia
robotov s prisluSnymi modelmi predstavuju zmysluplné odportcanie
zohladnujlce celkovii hmotnost. Spolocnost SCHUNK vSak odporuca
podrobné postdenie uzitoného zatazenia robota.

Opis

Adaptér

AKO 2xEGK50/
GP12

AKO 2xEGK50/
15050

AKO 2xEGK50/
15050

AKO 2xEGK50/
15050

AKO 2xEGK50/
15050

Ident. ¢.

1524787

1524786

1524786

1524786

1524786

Vyska

[mm]

15.8

10.8

10.8

10.8

10.8

Rozstupova
kruznica
otvorov DIN
1S0-9409

[mm]

Vyrobca Model

YASKAWA GP12
CRX-20iA,

FANUC .
CRX-25iA

Kassow Robots

Universal

UR16e/ UR15
Robots
YASKAWA HC20DTP
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Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie
robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
rad
[m]
Jednoduchy uchopovac
Riadenie,
EGK CNK-SG-ABB-0mniCore(30 1529617 ABB IRB, (RB OmniCore (30 externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
Riadenie,
EGK CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529622 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO  externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
CRX-5iA,
CRX-10iA, Nastroj (sam¢i),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-FANUC-CRX 1532240 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, priechodka
CRX-30iA
X KR810, KR1018, Nastroj (sam¢i),
KR Series, Edge . .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-KR-Gen2 1620284 Kassow Robots Edition (Gen2) KR1205, vnatorna Modbus RTU
ition (Gen
KR1410, KR1805 priechodka
UR3e, URTe, < . s
. ) Nastroj (samici),
Universal e-Series, UR12e, UR16e, , ,
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (female) 1615303 K (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
UR3e, URTe, , . »
X X Nastroj (sam¢i),
. Universal e-Series, UR12e, UR16e, , .
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (male) 1532237 i (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30

® Je nutné zohladnit Gidaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navyse odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.
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Uchopovac pre malé komponenty

Pripdjacie kable Specifické pre prislusny robot, dvojity uchopovac

{

—

Loy

v

Pripdjacie kable a stpravy pripajacich kablov pre elektrické pripojenie k Specifickym modelom robotov a riadeniam. V zdvislosti od vyrobcu je moZné priame
pripojenie k prirube nastroja, alebo je potrebna externd kabeldz. V kombinacii s mechanickymi adaptérmi a softvérovymi modulmi tak mozno uvedenie

robota do prevadzky zrealizovat pomocou len niekolkych krokov. Kable pre externé vedenie kdblov st vo vyhotoveni odolnom voci skriteniu.

Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukény Model Riadenie Pripojenie Dizka kébla Rozhranie
rad
[m]
Dvojity uchopovac
Riadenie,
EGK CNK-DG-ABB-0mniCore(30 1529618 ABB IRB, (RB OmniCore (30 externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
Riadenie,
EGK CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro 1529623 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO  externé vedenie 5 EtherNet/IP
kabla
CRX-5iA,
CRX-10iA, Nastroj (sam¢i),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-FANUC-CRX 1532241 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini vnutorna Modbus RTU
CRX-25iA, priechodka
CRX-30iA
. KR810, KR1018, Nastroj (sam¢i),
KR Series, Edge . .
EGU/EGK/EZU CNK-DG-KR-Gen2 1620285 Kassow Robots Edition (Gen2) KR1205, vnatorna Modbus RTU
ition (Gen
KR1410, KR1805 priechodka
UR3e, URTe, < . s
. ) Nastroj (samici),
Universal e-Series, UR12e, UR16e, , ,
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (female) 1615305 K (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30
UR3e, URTe, 5 . -
. . Nastroj (sam¢i),
. Universal e-Series, UR12e, UR16e, , .
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (male) 1532238 i (B5 vnutorna Modbus RTU
Robots UR-Series UR15, UR20, .
priechodka
UR30

® Je nutné zohladnit Gidaje o vykone robota. Spolocnost SCHUNK navyse odporica pouZitie vhodného odlahcenia od tahu.
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Uchopovac pre malé komponenty

Systémy rychlej vymeny BSWS cel'uste
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Medzicelust

@ Uchopovace
Prsty uchopovacov na mieru

Pre uchopovac st dostupné rozne systémy rychlej vymeny celuste.
Ohladom detailnych informacii sa prosim obratte na prislusny produkt.

Medzicel'ust ZBA-EGK 50

Polotovary prstov ABR/SBR-PGZN-plus 64
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@ Vhodné pre centrovacie puzdra

Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protilahlom diele

@ Pripojka uchopovaca
@ Pripojka prsta

Medziceluste vyrovnavaji bocnt odchylku zéakladnych celusti v smere Y a
umoziuju zarovnané pripojenie. Pocas pouZzivania rozhranie zdkladnych
Celusti zodpoveda rozhraniu univerzalneho uchopovaca PGN-plus-P.
Vdaka tomu moZno rozsiahle prisluSenstvo prstov uchopovaca PGN-plus-P
pri zohfadneni rusivych obrysov a platnych limitov pouZitia pouZit aj pri
tomto uchopovaci.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky

ZBA EGK 50 1504618

Hlinik 2

@ Pripojka prsta @ Vhodné pre centrovacie puzdra

Vykres zndzorriuje polotovar prsta, ktory moze zékaznik prepracovat.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 64 0300010 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 64 0300020 Ocel (1.7131) 1

® Pri pouZziti polotovarov prstov moZe pri jednotlivych konstrukénych
radoch uchopovacov dojst k obmedzeniu zatvaracieho zdvihu. Tdto
skutocnost si vopred podrobne skontrolujte pomocou CAD Gdajov a
prisluSne upravte zdverecné opracovanie prstov.
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Uchopovac pre malé komponenty

Pripdjaci kabel napajania napdtim/signalov

/N
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KAG... Pripdjaci kabel s priamou zésuvkou (8) Pripojka na strane modulu Stcast pripojovacieho
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovou zdsuvkou @ Zasuvka konektora
Pripajaci kdbel SAC s otvor- @ Kébel s priamym samicim
enymi pramefmi drdtov konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Pripajacie kable st idedlne vhodné pre pripojenie prisluSnych komponentov k riadeniu alebo sietovému zdroju. Pripajacie kdble disponuju na jednej strane
zasuvkou M8 a na druhej strane otvorenymi vodi¢mi pre individudlne pripojenie. Pripdjacie kdble si vhodné tak na pouZzitie v taznej retazi, ako aj na torzné
aplikacie.
Opis Ident. ¢. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Pripajaci kabel napdjania napatim/signalov - vhodny pre energetickd retaz a odolny voci torzii, zasuvka M8, rovna

KA GLNO804-10-00200-A 1310371 2 4.8 33.7 10 M8
KA GLN0804-10-00500-A 1310375 5 4.8 33.7 10 M8
KA GLNO804-10-01000-A 1310379 10 4.8 33.7 10 M8
KA GLNO804-10-02000-A 1442994 20 4.5 32 10 M8
Pripdjaci kabel napajania napatim/signalov - vhodny pre energeticki retaz a odolny voci torzii, zasuvka M8, uhlovd

KA WLNO804-10-00200-A 1310372 2 4.8 27.9 10 18.9 M8
KA WLNO804-10-00500-A 1310376 5 4.8 27.9 10 18.9 M8
KA WLNO804-10-01000-A 1310381 10 4.8 21.9 10 18.9 M8
KA WLNO804-10-02000-A 1442996 20 4.5 25 10 20 M8

® Dodrziavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s krdtenim.
Zvycajne byvajli 10-ndsobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Uchopovac pre malé komponenty

Pripdjaci zasuvny konektor zdroja napajanialsignalov

KBU - ...- G KBU - ... - W

L2 |

KBU -...-G Zasuvka s priamym vystupom (8) Pripojka na strane modulu D1 - max. priemer pripojova-
KBU - ... =W Zasuvka s uhlovym vystupom @ Zasuvka cieho kébla

Zasuvné konektory sliZia na pripojenie produktov SCHUNK k zdroju napédtia. K tomu mdZe byt pouzity zdkaznicky kabel. Jednotlivé pramene vodi¢ov mozno
prispajkovat k spajkovacim kolikom zasuvného konektora.

Opis Ident. ¢. D1 (max.) L2 D2 L3 D3
[mm] [mm] [mm] [mm]

KBU-M8-G 4P 1506418 5 37 12 M8

KBU-M8-W 4P 1506422 5 25 28 M8

® Pre pripajaci kdbel sa odporti¢a, aby mal prierez kazdého pramefia vodi¢a hodnotu min. 0,25 mm2. Informacie tykajtice sa dizky kabla a minimélneho
prierezu vodicov ndjdete v dokumentacii prislusného produktu.

Komunikdcia cez pripojovaci kabel PROFINET, EtherNet/IP a EtherCAT

KAG... S
a (00)
0 8 ®
) I o
o L2
KAG... Rovny zasuvny konektor (6) Pripojka na strane modulu Koniec kébla s druhym
KA W... Uhlovy zasuvny konektor @ Konektor zasuvnym konektorom

Komunikacné kable si vhodne zostavené pre mechatronické vyrobky od firmy SCHUNK a m6Zu sa pouZivat s komunika¢nymi rozhraniami PROFINET, EtherNET/IP
a EtherCAT. Na strane modulu vZdy disponujd zdsuvnym konektorom M12 (kddovanie D, konektor). Zasuvné konektory si navrhnuté ako priame (KA G...) alebo
Sikmé (KA W...) na strane modulu. Na druhej strane st kdble vybavené bud priamym zdsuvnym konektorom M12 (kédovanie D, zastr¢ka) alebo zasuvnym
konektorom RJ45.

Opis Ident. ¢. L1 D1 L2 D2 D3
[m] [mm] [mm] [mm]
KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.




EGK 50

Uchopovac pre malé komponenty

Komunikdcia cez pripojovaci kabel PROFINET, EtherNet/IP a EtherCAT

KA W...
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KAG... Rovny zasuvny konektor (8) Pripojka na strane modulu Koniec kdbla s druhym
KA W... Uhlovy zasuvny konektor @ Konektor zasuvnym konektorom

Komunikacné kable st vhodne zostavené pre mechatronické vyrobky od firmy SCHUNK a m6Zu sa pouZivat s komunikacnymi rozhraniami PROFINET, EtherNET/IP
a EtherCAT. Na strane modulu vZdy disponujd zasuvnym konektorom M8 (kddovanie D, konektor). Zdsuvné konektory si navrhnuté ako priame (KA G...) alebo
Sikmé (KA W...) na strane modulu. Na druhej strane st kable vybavené bud priamym zasuvnym konektorom M12 (kddovanie D, zastrcka) alebo zasuvnym
konektorom RJ45.

o  Wem& w2 @2 B’ 3
[m]

[mm] [mm] [mm] [mm]

KA GGNO8D04-12D04-ET-00500-A 1505212 5 6.5 39.4 10 M8
KA GGNO8D04-12D04-ET-01000-A 1505224 10 6.5 39.4 10 M8
KA GGNO8DO4-RJ45-ET-00200-A 1511261 2 6.5 39.4 10 M8
KA GGNO8DO4-RJ45-ET-00500-A 1505217 5 6.5 39.4 10 M8
KA GGNO8DO4-RJ45-ET-01000-A 1505229 10 6.5 39.4 10 M8
KA WGN08D04-12D04-ET-00500-A 1505213 5 6.5 28 10 25.5 M8
KA WGN08D04-12D04-ET-01000-A 1505227 10 6.5 28 10 25.5 M8
KA WGN08DO4-RJ45-ET-00500-A 1505219 5 6.5 28 10 25.5 M8
KA WGN08DO4-RI45-ET-01000-A 1505243 10 6.5 28 10 25.5 M8
KAR GGNO8D04-12D04-ET-00500-A 1505248 5 6.5 39.4 10 M8
KAR GGNO8D04-12D04-ET-01000-A 1505284 10 6.5 39.4 10 M8

KAR GGNO8DO4-RJ45-ET-00500-A 1505269 5 6.5 39.4 10 M8
KAR GGNO8DO04-RJ45-ET-01000-A 1505303 10 6.5 39.4 10 M8
KAR WGNO8DO04-12D04-ET-00500-A 1505258 5 6.5 28 10 25.5 M8
KAR WGNO8D04-12D04-ET-01000-A 1505289 10 6.5 28 10 25.5 M8
KAR WGNO8DO4-RI45-ET-00500-A 1505276 5 6.5 28 10 25.5 M8
KAR WGNO8DO4-RI45-ET-01000-A 1505305 10 6.5 28 10 25.5 M8

® Dodrziavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s krdtenim.
Zvycajne byvaji 10-nasobok priemeru kabla alebo +/- 180°/m. Informécie tykajtice sa dizky kabla a miniméalneho prierezu vodi¢ov najdete v dokumentécii
prislusného produktu.
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Uchopovac pre malé komponenty

Pripajaci kabel pre napdjanie napdtim a komunikaciu 10-Link
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KAG... Pripdjaci kabel s priamou zésuvkou (8) Pripojka na strane modulu Stcast pripojovacieho
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovou zdsuvkou @ Zasuvka konektora
Pripajaci kdbel SAC s otvor- @ Kébel s priamym samicim
enymi pramefmi drdtov konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Pripajacie kable st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadiacemu systému. Pripajaci kabel disponuje na jednej strane 5-kolikovou
zasuvkou M12 a na druhej strane otvorenymi vodi¢mi pre individudlne pripojenia. Pripajacie kable st vhodné tak na pouZitie v taznej retazi, ako aj na torzné

aplikacie.

Opis Ident. &. L1 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Pripajaci kabel 10-Link - kompatibilita s taznou retazou a torznymi prvkami

KA GLN1205-10L-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12

KA GLN1205-10L-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12

KA WLN1205-10L-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12

KA WLN1205-10L-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Uchopovac pre malé komponenty

PredlZovaci kabel pre napajanie napatim a komunikaciu 10-Link
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KV G... Kablové predizenie s priamou zasuvkou (8) Pripojka na strane modulu

@ Zasuvka

Koniec kdbla s priamym
konektorom

Stcast pripojovacieho
konektora

@ Kébel s priamym samic¢im
konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

KV W... Kablové prediZenie s uhlovou zésuvkou

Kablové prediZenia st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadeniu alebo pouZitie vo funkcii prediZovacieho vedenia. Kablové
prediZenia disponujii na strane modulu 5-pélovou zasuvkou M12 v priamom alebo uhlovom vyhotoveni a na druhej strane 5-pélovym konektorom M12 v
priamom vyhotoveni. PredlZovacie kable st vhodné tak na pouZitie v energetickej retazi, ako aj na torzné aplikacie.

Opis Ident. ¢. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Kablové predizenie 10-Link - vhodné pre ta7né retaze a kritenie

KV GGN1205-10L-00200-A 1387195 2 4.8 41 15 M12
KV GGN1205-10L-00500-A 1387199 5 4.8 41 15 M12
KV WGN1205-10L-00200-A 1387202 2 4.8 39 15 28 M12
KV'WGN1205-10L-00500-A 1387205 5 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Uchopovac pre malé komponenty

Rozdelovac Y pre 10-Link na rozdelenie napajania logickej
a vykonovej casti
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Uchopovace
Logika (10-Link Master)

Rozdelovac¢ Y umoZiiuje napdjanie vykonovej ¢asti prostrednictvom
samostatného zdroja napédtia a odporuca sa v pripadoch, ked prikon
produktu presahuje vystup pradu I0-Link Mastera. Napajanie logickej
Casti a komunikacia 10-Link nadalej funguju cez 10-Link Master. PouZit
mozno 10-Link Master s portom triedy A alebo portom triedy B.

@ Vykon (24 V sietovy zdroj)

Opis Ident. & Dizka

[m]
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3
Prepinac

Ethernetovy prepinacs 5
portmi

Prepinace umoZziuju jednoduché rozsirenie vysokorychlostnej siete
pomocou kablovych pripojeni. Pomocou prepinaca je mozné pripojit k
sieti viaceré produkty SCHUNK a ovladat ich tak napriklad cez PLC.

Opis Ident. ¢.

D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496

Spinaci sietovy zdroj

24V sietovy zdroj 1P20 24V sietovy zdroj IP67

Sietové zdroje s vystupnym napatim 24 V a rozsahom vstupného napatia
100 V - 240 V st zladené s vykonovym napdjanim naSich produktov
SCHUNK. Ci uZ st uréené na montaz na DIN li$tu v skrifiovom rozvédzaci so
stuprfiom ochrany IP20, alebo sa pouZivaju priamo v teréne so stupfiom
ochrany IP67: napdjacie zdroje dodavajl napdtie tam, kde je to potrebné.
Radi vém pomdzZeme s dalSim vyberom.

Opis Ident. ¢.

BLOCK P(-0124-050-0 31001408

TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

® Sucastou rozsahu dodéavky zdroja napédtia IP67 su prispdsobitelné
konektory pre pripojenie k zdroju napadtia.
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Uchopovac pre malé komponenty




SCHUNK f&7°

SCHUNK SE & Co. KG
Spanntechnik
Greiftechnik
Automatisierungstechnik

Bahnhofstr. 106 - 134
D-74348 Lauffen/Neckar
Tel. +49-7133-103-0
Fax +49-7133-103-2399
info@de.schunk.com

schunk.com

Folgen Sie uns | Follow us

OYyo@{Mm

2025-12-18 © 2025 SCHUNK SE & Co. KG



