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Chwytak do matych komponentéw

Niezawodne procesowo. Elastyczny. Inteligentny.

Elastyczny chwytak do matych komponentow EGK

Uniwersalny dwupalczasty chwytak do matych komponentéw do obstugi przedmiotéw obrabianych o maksymalnej
réznorodnosci przy maksymalnej niezawodnosci procesowej

Zakres zastosowania

Elastyczna obstuga ptytek drukowanych w produkgji
elektroniki, obstuga probek i tacek w automatyce labora-
toryjnej oraz uniwersalna obstuga detali. Dzigki niskim
sitom impulsu szczegélnie nadaje sie do filigranowych i
wrazliwych na ztamania przedmiotéw obrabianych.
Stosowac w czystym lub lekko zabrudzonym srodowisku
pracy z kurzem lub ptynami.

Zalety - Korzysci dla uzytkownika

Wszechstronny i wydajny dzieki duzemu i swobodnie
programowalnemu skokowi z ciggta regulacja sity
chwytania do elastycznego przenoszenia przedmiotu
obrabianego

SCHUNK'®/

Niezawodny i wrazliwy Szczegdlnie nadaje sie do
wymagan automatyki laboratoryjnej i produkcji elektro-
niki ze wzgledu na szczelng konstrukcje i lekkobiezng
profilowang prowadnice szynowa

Maksymalna niezawodnosc procesu unikajgc utraty
przedmiotu obrabianego dzieki zintegrowanej funkgji
podtrzymywania sity chwytania z wykrywaniem utraty

Zawsze referencjonowany zaréwno w przypadku zatrzy-
mania awaryjnego, jak i awarii zasilania dzigki zintegro-
wanemu enkoderowi absolutnemu

100% sity chwytu bez odlegtosci rozruchowej ze statg sita
chwytania na catej dtugosci palca dzigki zintegrowanemu
kotu zebatemu czotowego

Minimalny wysitek integracji kompatybilny z wiodgcymi
producentami na rynku dzieki szerokiej gamie ztaczy
komunikacyjnych, a takze blokéw funkcyjnych PLC i
wtyczek do robotéw

Sl (] = £

Rozmiary Masa Sita chwytania Skok na szczeke
llosc: 3 0.58 .. 1.63 kg 50 ..300 N 26.5 .. 51.5 mm
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Opis dziatania

Uzytkownik ma dostep do najwyzszego poziomu funkcjonalnosci
dzieki wbudowanym w chwytak podzespotom. Umozliwia to
wstepne pozycjonowanie palcéw chwytaka z duzg predkoscia lub
ich zanurzenie w uchwycie obrabianego przedmiotu. Site
chwytania mozna ptynnie dostosowywac do wymagan
dotyczacych obstugi przedmiotu obrabianego. Rozpoznawanie
obrabianego przedmiotu zapewnia uzytkownikowi petng
przejrzystosc¢ procesu. W sytuacji zatrzymania awaryjnego mozna
uniknac utraty obrabianego przedmiotu dzieki zintegrowanej

funkcji podtrzymywania sity chwytania.

Dostepne s tryby chwytania BasicGrip i SoftGrip. BasicGrip i
SoftGrip umozliwiajg ciggta prace silnika, a tym samym trwate
ponowne uchwycenie detalu. Szybko$¢ chwytania jest automaty-
cznie optymalizowana pod katem ustawienia sity chwytania przy
uzyciu BasicGrip. Dzieki SoftGrip mozna szczegélnie delikatnie
chwytac detal wrazliwe na ztamania, zmniejszajac do minimum
sity impulsu, gdy uderzaja w detal.

(D) Gtadkie profilowane prowadnice szynowe

z uszczelnieniem przednim ze stali nierdzewnej i smarowaniem

srodkiem dopuszczonym do kontaktu z zywnoscia oraz
pokrywa wykonang z odpornego poliweglanu.

(@ W petni zintegrowany i uszczelniony elektroniczny uktad
sterujgco-zasilajacy
z diodami LED sygnalizujgcymi stan i ztgczami wtykowymi M8
do podtaczania zasilania i komunikacji.

(3 Koder absolutny o wysokiej rozdzielczosci po stronie wyjscia
do precyzyjnego pozycjonowania szczek chwytaka z uzyciem
ciggtej absolutnej informacji zwrotnej o potozeniu.
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(& Uszczelniony uktad napedowy z kotem zebatym czotowym i

uktadem zebnika i zebatki
w celu uzyskania stale aktywnej sity chwytania na catej
dtugosci palca, bez minimalnej odlegtosci podejscia.

(3 Bezszczotkowy ptaski silnik

do pracy przy ograniczonej przestrzeni i z wysokimi
momentami obrotowymi dzieki zewnetrznemu wirnikowi.

(® Hamulec elektromagnetyczny

z dodatkowym mechanizmem podtrzymania sity chwytania i
pozycji podczas postoju lub awarii zasilania.
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Szczegotowy opis dziatania

tacznosc w sieci
Szeroka gama dostepnych interfejséw komunikacyjnych upraszcza obstuge
— sterownikéw i robotéw wielu réznych producentédw oraz zapewnia oszczednosc
EtherCA'l: * czasu podczas integracji. Przemystowy Ethernet (PROFINET, EtherCAT, EtherNet/IP)

umozliwia bezposrednia integracje bez dodatkowych bramek ze srodowiskiem

Ethen ‘et/IP sterowania wiodacych producentdw sterownikéw PLC na rynku. Dzigki interfej-
sowi szeregowemu Modbus RTU chwytak mozna podtaczyc¢ do kotnierza
@ IO'Lmk Modbus narzedziowego wiodacych producentéw robotéw bez zewnetrznego prowadzenia
inside kabli. 10-Link jest niezalezny i oferuje elastycznos¢ w taczeniu z innymi sieciami.

RTU

Ustuga oprogramowania - Integracja z robotem

Aby zapewnic bezproblemowa wspdtprace chwytaka i robota, dostepne s3
moduty oprogramowania do integracji z uktadem sterowania robota czotowych
producentdw. Oznacza to, ze zakres funkcji chwytaka mozna wykorzystywac
bezposrednio bez dodatkowego wysitku programistycznego, a programowanie
zastosowan mozna rozpocza¢ natychmiast.Kompatybilnosc z robotem: Universal
Robots (e-Series) przez Modbus RTU, FANUC CRX przez Modbus RTU, ABB OmniCore
(30 przez EtherNet/IP, YASKAWA YRC1000micro przez EtherNet/IP, Kassow Robots
via Modbus RTU.Oprogramowanie i inne uwagi dotyczace kompatybilnosci mozna
pobrac ze strony schunk.com/egu-software.

Ustuga oprogramowania - Integracja ze sterownikiem PLC

—— = Aby zapewni¢ bezproblemowa wspdétprace chwytaka i sterownika PLC, dostepne

F o ' sg moduty funkcyjne do ztgcza oprogramowania czotowych producentéw.
Oznacza to, ze zakres funkcji chwytaka mozna wykorzystywac bezposrednio bez
dodatkowego wysitku programistycznego, a programowanie zastosowan mozna
rozpoczac¢ natychmiast. Kompatybilnos¢ ze sterownikiem PLC: Siemens TIA Portal
(PROFINET i 10-Link), Beckhoff TwinCAT (EtherCAT i 10-Link), Allen Bradley Studio

== 5000 Logix Designer (EtherNet/IP i 10-Link), Bosch Rexroth ctrIX (EtherCAT, tylko z
Bosch Nexeed Automation).Oprogramowanie i inne uwagi dotyczace
kompatybilno$ci mozna pobrac ze strony schunk.com/egu-software.

Aplikacja do uruchamiania w Control Center SCHUNK

Aplikacja do obstugi chwytakdw mechatronicznych upraszcza uruchamianie,
obstuge, diagnostyke i serwis dzieki obszernemu katalogowi funkcji. Uzytkownicy
moga bezposrednio sterowac chwytakiem i przeprowadzac walidacje aplikacji bez
potrzeby stosowania sterownika PLC. Jej funkcje obejmuja konfiguracje sieci,
aktualizacje oprogramowania sprzetowego, regulacje parametréw i tworzenie
kopii zapasowych, a takze kompleksowe opcje diagnostyki. Aplikacja jest kompa-
tybilna z systemem Windows i mozna ja pobrac z witryny schunk.com/
downloads-software.
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Ogolne informacje dotyczace serii
Materiat obudowy: Stop aluminium, anodowany

Materiat szczeki bazowej: anodowane na twardo aluminium o
duzej wytrzymatosci

Gwarancja: 24 miesigce lub 5 miliondw cykli (jeden cykl sktada
sie z petnego procesu chwytania: ,0twérz chwytak” i ,Zamknij
chwytak")

Zakres dostawy: Chwytak wraz z informacjami dotyczacymi
bezpieczenstwa i zestawem akcesoridw z tulejami centrujgcymi
do montazu chwytaka i palcéw. Instrukcje i oprogramowanie
dotyczace poszczegdlnych produktéw mozna pobrac ze stron
schunk.com/downloads-manuals i schunk.com/
downloads-software.

Sita chwytania: to arytmetyczna suma poszczegdlnych sit
chwytania przytozonych do kazdej ze szczek chwytaka w
odlegtosci P (zob. ilustracja).

Powtarzalno$¢ (chwytu): rozumiana jako rozrzut rzeczywistych
potozen na sztywnym detalu lub przytwierdzonym detalu w
statych warunkach, w 100 nastepujacych po sobie cyklach
otwierania i zamykania

Przyktad zastosowania

Powtarzalnos¢ (pozycjonowanie jednokierunkowe): rozumiana
jako rozrzut rzeczywistych potozen szczek bazowych wzgledem
potozenia docelowego w statych warunkach, w100
nastepujacych po sobie cyklach ruchu w tym samym kierunku

Powtarzalnos¢ (pozycjonowanie dwukierunkowe): rozumiana
jako rozktad rzeczywistych potozen szczek bazowych wzgledem
potozenia docelowego w statych warunkach, w100
nastepujacych po sobie cyklach ruchu w obu kierunkach.

Dtugosc palca: jest mierzona od powierzchni referencyjnej jako
odlegtosc¢ P w kierunku gtéwnej osi.

Doktadnosc pozycjonowania: rozumiana jako odchytka rzeczywi-
stych potozen szczek wzgledem potozenia docelowego w statych
warunkach, w100 nastepujacych po sobie jednokierunkowych
ruchéw pozycjonowania.

Czasy zamykania i otwierania (pozycjonowanie): (zasy
zamykania i otwierania stanowia jedynie czasy ruchu palcédw z
maks. predkoscia, maks. przyspieszeniem oraz przy przestrze-
ganiu maks. dopuszczalnej masy na palec; ponadto odnosza sig
do $ciezki przemieszczania danej szczeki i skoku nominalnego 50
mm.

Maks. predkosc (pozycjonowanie) i maks. przyspieszenie: jest
suma arytmetyczng predkosci i przyspieszenia dziatajacych na
kazda szczeke.

Elastyczna automatyzacja laboratorium z automatyczng oceng prébek. Chwytak serwo- © Chwytak do matych komponentéw,
elektryczny obstuguje tace i fiolki na prébki. 0Odkrecanie odbywa sie na stanowisku elektryczny EGK do przenoszenia tacek
odkrecania, podczas gdy chwytak utrzymuje pokrywe na miejscu. Po otwarciu wieczka i prébek

fiolki z probkami sa podawane do urzadzenia do pipetowania i pobierana jest prébka. @ Stacja odkrecania z chwytakiem do

drobnych elementéw MPG-plus i
napedem obrotowym ERD
0$ ruchu poprzecznego LDN

(3]
o

Modut pipetowania
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Wiecej w ofercie SCHUNK...

Ponizsze komponenty jeszcze bardziej zwiekszaja
produktywnos¢ produktu — stanowia odpowiedni
dodatek umozliwiajgcy osiggniecie najwyzszego
poziomu funkcjonalnosci, elastycznosci, niezawodnosci
i kontroli produkgji.

Kabel zasilajacy Kable komunikacyjne Szczeki posrednie Zestawy adaptacyjne robota

.

s _J $%

Konfigurowalne palce Kolumna palcéw System szybkiej wymiany
chwytaka szczek

® Wiecej informacji o produktach znajduje sie na stronach tych produktéw lub w witrynie schunk.com.

Opcje i informacje specjalne

Tryby chwytania: Dostepne sg tryby chwytania BasicGrip i SoftGrip. BasicGrip i SoftGrip umozliwiaja ciggta prace silnika, a
tym samym trwate ponowne uchwycenie detalu. Szybkos¢ chwytania jest automatycznie optymalizowana pod katem
ustawienia sity chwytania przy uzyciu BasicGrip. Dzieki SoftGrip mozna szczegélnie delikatnie chwytac detal wrazliwe na
ztamania, zmniejszajac do minimum sity impulsu, gdy uderzaja w detal.

Utrzymanie sity chwytania: W przypadku zatrzymania awaryjnego i spadku napiecia mozna niezawodnie utrzymac ponad
75% pierwotnie zastosowanej sity chwytania dzieki potgczeniu elektrycznego hamulca trzymajgcego i naprezenia wstepnego
elementu sprezystego. Jesli sita chwytania i utrzymywanie pozycji zostang aktywowane zapobiegawczo, mozna utrzymac
90% pierwotnie zastosowanej sity chwytania. Przemieszczenie palcdw chwytaka podczas wyjmowania detalu wynosi kilka
milimetréw i zalezy od generowanej sity chwytania. Opcjonalnie dostepne s3 réwniez warianty bez podtrzymywania sity
chwytania.

Uszczelka: Chwytak standardowo wyposazony jest w ulepszong ochrone przed wnikaniem pytu i cieczy. Ochrona IP uktadu
elektronicznego jest zapewniona tylko wtedy, gdy ztgcza wtykowe zostaty prawidtowo zamontowane. Przektadnia chwytaka
jest dodatkowo zabezpieczona uszczelkg na zebnikach wyjsciowych.

Ztacze szczek bazowych: Gdy uzywane sg szczeki posrednie, ztgcze szczek bazowych odpowiada ztgczu uniwersalnego
chwytaka PGN-plus-P. Oznacza to, ze wszystkie akcesoria i palce surowe moga byc takze uzyte w chwytaku PGN-plus-P,
biorgc pod uwage ich kontur i pozostate ograniczenia aplikacji uzytkownika.

Smarowanie do zastosowan w przemysle spozywczym: Produkt zawiera w standardzie Srodki smarne dopuszczone do
kontaktu z zywnos$cig. Wymagania normy EN 1672-2:2020 nie s3 w petni spetnione. Odpowiednie certyfikaty NSF mozna
zobaczy¢ na stronie https://info.nsf.org/USDA/Listings.asp, korzystajac z informacji o srodkach smarnych w instrukcji obstugi.
Komponenty takie jak tozyska toczne, prowadnice liniowe lub amortyzatory nie sg dostarczane ze Srodkami smarnymi
dopuszczonymi do kontaktu z zywnoscia.
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Przyktadowe zamowienie
EGK 25 - PN - M - B

Opis
EGK

Rozmiar
25
40
50

Interfejs komunikacyjny
PN = PROFINET

El = EtherNet/IP

EC = EtherCAT

IL =10-Link

MB = Modbus RTU

Utrzymanie sity chwytania
M =z utrzymywaniem sity chwytania
N = bez utrzymywania sity chwytania

Wersja
B = wersja podstawowa
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Tryby chwytania Wymiary i maksymalne obcigzenia

Sita chwytania
— BasicGrip SoftGrip

/

= |
11
Czasy przesuwu
B Vx 2.5 Nm B vz 2Nm
. . maks. maks.
Sita chwytania My 2Nm [l Fz maks.200 N
maks.

Sita chwytania
SCHUNK® — BasicGrip F * SOftGrip Froc ® Podane warto$ci momentow oraz sit sa
BasicBrip Fon 22 30M8rIp P wartosciami statycznymi, ktore dotycza
kazdej szczeki bazowej i moga wystepowac
45 réwnoczesnie. Oprécz momentu generowa-
nego przez samg site chwytania mozliwe jest

* wystepowanie obcigzen.
15--------«»—---------- PR
z
“ L[mm] 20 40 60
Dtugosc palca

Dane techniczne
Opis EGK 25-PN-M-B EGK 25-EI-M-B EGK 25-EC-M-B EGK 25-IL-M-B EGK 25-MB-M-B
Nrid. 1491752 1491754 1491756 1491748 1491750
0golne dane robocze
Skok na szczeke [mm] 26.5 26.5 26.5 26.5 26.5
Min./maks. sita chwytania [N] 20/50 20/50 20/50 20/50 20/50
Utrzymanie min./maks. sity chwytania [%] 75190 75190 75190 75190 75190
Maks. dopuszczalna dtugosc palca [mm] 70 70 70 70 70
Maks. dopuszczalna masa na palec [kg] 0.13 0.13 0.13 0.13 0.13
Doktadno$¢ pozycjonowania [mm] £0.1 £0.1 £0.1 £0.1 £0.1
Powtarzalnos¢ (chwytu) [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03
Powtarzalnos$¢ (pozycjonowanie jednokierunkowe) [mm] 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1
Powtarzalnos¢ (pozycjonowanie dwukierunkowe) [mm] 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15
(zas zamykanialotwierania (pozycjonowanie, 50% skoku) [s] 0.37/0.37 0.37/0.37 0.37/0.37 0.37/0.37 0.3710.37
Maks. predko$¢ (pozycjonowanie) [mmis] 120 120 120 120 120
Maks. przyspieszenie [mmis?] 1300 1300 1300 1300 1300
Masa [kgl 0.62 0.62 0.62 0.62 0.62
Min./maks. temperatura otoczenia [cq 5/55 5155 5/55 5/55 5/55
Stopien ochrony IP, elektronika 67 67 67 67 67
Klasa ochrony IP, prowadnical/szczeka bazowa 20 20 20 20 20
Klasa pomieszczenia sterylnego IS0 14644-1:2015 5 5 5 5 5
Elektryczne dane robocze
Napiecie znamionowe V] 24 24 24 24 24
Interfejs komunikacyjny PROFINET EtherNet/IP EtherCAT 10-Link Modbus RTU
Inamionowy/maks. pobdr pradu i moc [A] 0.23/0.54 0.23/0.54 0.23/0.54 0.23/0.54 0.23/0.54
Znamionowy/maks. pobdr pradu uktadu logicznego [A] 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2 0.16/0.2
Warianty i ich charakterystyka
Wersja bez funkcji utrzymywania sity chwytania 1491753 1491755 1491757 1491749 1491751
Masa [kg] 0.58 0.58 0.58 0.58 0.58

Znamionowy/maks. pobér pradu i moc [A] 0.23/0.54 0.23/0.54 0.23/0.54 0.23/0.54 0.23/0.54
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Gtowny widok
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Rysunek przedstawia chwytak w wersji PROFINET, EtherNet/IP lub EtherCAT, @ Ztacze chwytaka Zasilanie napigciem (M8,
z funkcjg podtrzymywania sity chwytania i bez, z otwartymi szczekami. @ Ztacze palca ztacze, 4 styki, kodowanie A)

@72 Pasuje do tulei centrujgcych Komunikacja (M8, gniazdo, 4

@ Gtebokos$¢ otworu na tuleje styki, kodowanie D)

centrujgca w czesci kontrujacej Funkcjonalne potaczenie
uziemiajgce

Maksymalne dopuszczalne wystawanie palca

Lmax

Lo |
S
_ S
+ b
) Y [m m] Lmax
. Dopuszczalny zakres . Niedopuszczalny zakres

Lmx odpowiada maksymalnej dopuszczalnej dtugosci palca, patrz tabela
danych technicznych
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Wersja 10-Link i Modbus RTU Ztgcza wtykowe katowe do wersji PROFINET, EtherNet/IP i
EtherCAT

ca. 26.5

) 7
)
‘l_/

@ © “ H)

27.5

Zasilanie napieciem i
komunikacja (M12, ztacze,
kodowanie A, IL: styk 5, MB:
styk 4)

Rysunek pokazuje kierunek wyjscia kabla przy zastosowaniu ztgcz
katowych. Odlegtos¢ od ztgcza wtykowego do obudowy chwytaka moze
sie réznic w zaleznosci od producenta zastosowanego kabla.

Na rysunku pokazano zmiany wymiaréw wersji 10-Link i Modbus w

poréwnaniu do wersji podstawowej przedstawionej na widoku gtéwnym.

Ztgcza wtykowe katowe do wersji 10-Link i Modbus RTU

ca. 38.5

Rysunek pokazuje kierunek wyjscia kabla przy zastosowaniu ztgcz
katowych. 0dlegtos¢ od ztacza wtykowego do obudowy chwytaka moze
sie rozni¢ w zaleznosci od producenta zastosowanego kabla.
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Pakiety do adaptacji robota z pojedynczym chwytakiem

@ Adapter Uziemienie funkcyjne kabla
@ Wchodzi w zakres dostawy @ Dysk centrujacy

Kotnierz robota

Pakiety do adaptacji robota z pojedynczym chwytakiem zawieraja
wszystkie komponenty potrzebne do mechanicznego dostosowania
chwytaka do zagdanego kotnierza robota. W zaleznosci od schematu
kotnierza dotaczone sg odpowiednie $ruby, sworznie centrujace i kotnierz

centrujacy.
Opis Nrid. Wysokos¢ Kotnierz Producent Model
ztacza zgodny
zDIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adapter
AKO EGK25/GP4 1524716 11 YASKAWA GPL
AKO EGK25/
1524717 11 YASKAWA GP7, GP8
GP7,8
SWIFTI
AKO EGK25/ CRB1100,
1524689 11 31.5 ABB
1S031.5 IRB1100,
IRB1200
AKO EGK25/
1524690 11 40 ABB IRB1300
15040
AKO EGK25/ GoFa
1524715 11 50 ABB
15050 (RB15000
CRX-5iA,
AKO EGK25/ CRX-10iA,
1524715 11 50 FANUC .
15050 CRX-20iA,
CRX-25iA
AKO EGK25/
1524715 11 50 Kassow Robots
15050
. UR3e, URTe,
AKO EGK25/ Universal
1524715 11 50 UR12e, UR16e,
15050 Robots
UR15
AKO EGK25/ HC10DTP,
1524715 11 50 YASKAWA

15050 HC20DTP
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Pakiety do adaptacji robota z pojedynczym chwytakiem

Pakiety adaptacji robota z podwaéjnym chwytakiem
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. Kotnierz robota @ Adapter adapter katowy
Jednoczedciowa konstrukcja umozliwia ptaska budowe catego systemu. WCh?dZI w zakres dostawy Adapter robota )
Adapter jest wykonany z niepowlekanego aluminium. Lista producentéw Kotnierz robota Uchwyt na kabel (W_ChOdZ' w
robotéw wraz z powigzanymi modelami stanowi przydatne zalecenie, Uziemienie funkcyjne kabla zakres dostawy pakietu kabli)
biorgc pod uwage catkowitg mase. Firma SCHUNK zaleca jednak, aby @ Kotnierz centrujacy chwytaka Zestaw montazowy dyszy
szczegGtowo przeanalizowac obciazenie robota. wydmuchowej

Opis Nrid. Wysokos¢ Kotnierz Producent Model
ztgcza zgodny
z DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adapter
AKO EGK25/GP4 1524716 11 YASKAWA GP4
AKO EGK25/
1524717 11 YASKAWA GP7, GP8
GP7,8
SWIFTI
AKO EGK25/ (RB1100,
1524689 11 31.5 ABB
15031.5 IRB1100,
IRB1200
AKO EGK25/
1524690 11 40 ABB IRB1300
15040
AKO EGK25/ GoFa
1524715 11 50 ABB
15050 (RB15000
CRX-5iA,
AKO EGK25/ CRX-10iA,
1524715 11 50 FANUC
15050 CRX-20iA,
CRX-25iA
AKO EGK25/
1524715 11 50 Kassow Robots
15050
. UR3e, URTe,
AKO EGK25/ Universal
1524715 11 50 UR12e, UR16e,
15050 Robots
UR15
AKO EGK25/ HC10DTP,
1524715 11 50 YASKAWA
1S050 HC20DTP

Pakiety do adaptacji robota z podwdéjnym chwytakiem zawieraja
wszystkie komponenty potrzebne do mechanicznego dostosowania dwéch
chwytakéw do zadanego kotnierza robota. W zaleznosci od schematu
kotnierza zakres dostawy obejmuje odpowiednie Sruby i materiaty
centrujace. Opcjonalnie mozna dodac krétka lub dtuga dysze odmuchowa.

Opis Nrid. Wysokos¢ Kotnierz Producent Model
zfgcza zgodny
z DIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adapter
AKO 2xEGK25/
1524778 15.8 YASKAWA GP12
GP12
AKO 2xEGK25/
1524777 8.9 YASKAWA GP7, GP8
GP7,8
AKO 2xEGK25/
1524773 9.9 31.5
1S031.5
AKO 2xEGK25/
1524774 10.8 40
15040
AKO 2xEGK25/ GoFa
1524776 10.8 50 ABB
15050 (RB15000
CRX-5iA,
AKO 2xEGK25/ CRX-10iA,
1524776 10.8 50 FANUC
15050 CRX-20iA,
CRX-25iA
AKO 2xEGK25/
1524776 10.8 50 Kassow Robots
15050
AKO 2xEGK25/ Universal URTe, UR12e,
1524776 10.8 50
15050 Robots UR16e, UR15
AKO 2xEGK25/ HC10DTP,
1524776 10.8 50 YASKAWA
1S050 HC20DTP
Zestaw
montazowy
dyszy 1524788
wydmuchowej

(krétki)
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Chwytak do matych komponentéw

Pakiety adaptacji robota z podwaéjnym chwytakiem

S \Tﬁ/,,,,._- 111.8(2x) _‘

131.6
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. Kotnierz robota

Adapter jest wykonany z niepowlekanego aluminium. Lista producentéw
robotdw wraz z powigzanymi modelami stanowi przydatne zalecenie,
biorgc pod uwage catkowita mase. Firma SCHUNK zaleca jednak, aby
szczegdtowo przeanalizowac obcigzenie robota.

Opis Nrid. Wysokos¢ Kotnierz Producent Model
ztacza zgodny
zDIN
1S0-9409
[mm] [mm]
Adapter
AKO 2xEGK25/
1524778 15.8 YASKAWA GP12
GP12
AKO 2xEGK25/
1524777 8.9 YASKAWA GP7, GP8
GP7,8
AKO 2xEGK25/
1524773 80 31.5
15031.5
AKO 2xEGK25/
1524774 10.8 40
15040
AKO 2xEGK25/ GoFa
1524776 10.8 50 ABB
15050 CRB15000
CRX-5iA,
AKO 2xEGK25/ CRX-10iA,
1524776 10.8 50 FANUC
15050 CRX-20iA,
CRX-25iA
AKO 2xEGK25/
1524776 10.8 50 Kassow Robots
15050
AKO 2xEGK25/ Universal URTe, UR12e,
1524776 10.8 50
15050 Robots UR16e, UR15
AKO 2xEGK25/ HC10DTP,
1524776 10.8 50 YASKAWA

1S050 HC20DTP
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Chwytak do matych komponentéw

Kable potaczeniowe specyficzne dla danego robota
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Kable potaczeniowe i zestawy kabli potgczeniowych do podtaczania elektrycznego okreslonych modeli robotéw i sterownikéw. W zaleznosci od producenta
mozliwe jest bezposrednie podtaczenie do kotnierza narzedzia lub wymagane jest zewnetrzne okablowanie. W potgczeniu z adapterami mechanicznymi i
modutami oprogramowania umozliwia to uruchomienie robota w zaledwie kilku krokach. Kable do zewnetrznego prowadzenia sg zaprojektowane tak, aby

wytrzymac skrecanie.

Opis Nrid. Producent Seria Model Sterownik Itgcze Dtugosc Przytacze
przewodu
[m]
Pojedynczy chwytak
Sterownik,
. ) zewnetrzne
EGK CNK-SG-ABB-OmniCore(30 1529617 ABB IRB, CRB OmniCore (30 K EtherNet/IP
prowadzenie
kabli
Sterownik,
. zewnetrzne
EGK CNK-SG-YASKAWA-YRC1000micro 1529622 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO K EtherNet/IP
prowadzenie
kabli
CRX-5iA, "
K Narzedzie
CRX-10iA, .
. . . (ztacze meskie),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-FANUC-CRX 1532240 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini Modbus RTU
. przepust
CRX-25iA,
X wewnetrzny
CRX-30iA
Narzedzie
X KR810, KR1018, .
KR Series, Edge (ztacze meskie),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-KR-Gen2 1620284 Kassow Robots . KR1205, Modbus RTU
Edition (Gen2) przepust
KR1410, KR1805
wewnetrzny
UR3e, URTe, Narzedzie
. Universal X X UR12e, UR16e, (ztacze zenskie),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (female) 1615303 seria e, seria UR (B5 Modbus RTU
Robots UR15, UR20, przepust
UR30 wewnetrzny
UR3e, URTe, Narzedzie
i Universal X X UR12e, UR16e, (ztacze meskie),
EGU/EGK/EZU CNK-SG-UR-eSeries (male) 1532237 seria e, seria UR (B5 Modbus RTU
Robots UR15, UR20, przepust
UR30 wewnetrzny

® Nalezy wzigc¢ pod uwage dane dotyczace wydajnosci robota. Firma SCHUNK zaleca réwniez stosowanie odpowiedniego odcigzenia przewodu.




EGK 25

Chwytak do matych komponentéw

Kable potaczeniowe specyficzne dla danego robota, chwytak podwdjny
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Kable potaczeniowe i zestawy kabli potgczeniowych do podtaczania elektrycznego okreslonych modeli robotéw i sterownikéw. W zaleznosci od producenta
mozliwe jest bezposrednie podtaczenie do kotnierza narzedzia lub wymagane jest zewnetrzne okablowanie. W potgczeniu z adapterami mechanicznymi i
modutami oprogramowania umozliwia to uruchomienie robota w zaledwie kilku krokach. Kable do zewnetrznego prowadzenia sg zaprojektowane tak, aby

wytrzymac skrecanie.

Opis Nrid. Producent Seria Model Sterownik Itgcze Dtugosc Przytacze
przewodu
[m]
Podwajny chwytak
Sterownik,
. : zewnetrzne
EGK CNK-DG-ABB-OmniCore(30 1529618 ABB IRB, CRB OmniCore (30 K EtherNet/IP
prowadzenie
kabli
Sterownik,
X zewnetrzne
EGK CNK-DG-YASKAWA-YRC1000micro 1529623 YASKAWA GP, HC YRC1000MICRO K EtherNet/IP
prowadzenie
kabli
CRX-5iA, .
K Narzedzie
CRX-10iA, .
. . . (ztacze meskie),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-FANUC-CRX 1532241 FANUC CRX CRX-20iA, R-30iB Plus Mini Modbus RTU
. przepust
CRX-25iA,
X wewnetrzny
CRX-30iA
Narzedzie
X KR810, KR1018, .
KR Series, Edge (ztacze meskie),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-KR-Gen2 1620285 Kassow Robots . KR1205, Modbus RTU
Edition (Gen2) przepust
KR1410, KR1805
wewnetrzny
UR3e, URTe, Narzedzie
. Universal X X UR12e, UR16e, (ztacze zenskie),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (female) 1615305 seria e, seria UR (B5 Modbus RTU
Robots UR15, UR20, przepust
UR30 wewnetrzny
UR3e, URTe, Narzedzie
. Universal X X UR12e, UR16e, (ztacze meskie),
EGU/EGK/EZU CNK-DG-UR-eSeries (male) 1532238 seria e, seria UR (B5 Modbus RTU
Robots UR15, UR20, przepust
UR30 wewnetrzny

® Nalezy wzigc¢ pod uwage dane dotyczace wydajnosci robota. Firma SCHUNK zaleca réwniez stosowanie odpowiedniego odcigzenia przewodu.
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Chwytak do matych komponentédw

Szczeka posrednia ZBA-EGK 25
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@ It3cze chwytaka @ Pasuje do tulei centrujgcych
@ Itacze palca @ Gtebokos$¢ otworu na tuleje

centrujaca w czesci kontrujacej

Szczeki posrednie przesuwaja bok szczeki bazowej w kierunku Y,
zapewniajac mozliwos¢ wyréwnania potaczenia. Podczas uzytkowania
ztacze szczek bazowych odpowiada ztgczu uniwersalnego chwytaka
PGN-plus-P. Oznacza to, ze wszystkie akcesoria i palce surowe moga by¢
takze uzyte w chwytaku PGN-plus-P, biorgc pod uwage ich kontur i
pozostate ograniczenia aplikacji uzytkownika.

Opis Nrid. Materiat Zakres dostawy

IBA EGK 25 1504616 Aluminium 2

Kolumny palcéw ABR/SBR-PGZN-plus 40

A
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‘ 4 (2x] 40
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@ It3cze palca @ Pasuje do tulei centrujgcych
Rysunek przedstawia kolumne palca do obrébki przez klienta.
Opis Nrid. Materiat Zakres dostawy

ABR-PGZN-plus 40 0300008 Aluminium (3.4365) i
SBR-PGZN-plus 40 0300018 Stal (1.7131) 1
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Chwytak do matych komponentéw

Kabel przytaczeniowy do zasilanial/transmisji sygnatu
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KA G... Kabel potaczeniowy z wtykiem prostym @ Ztacze - strona modutu Element wtyku
KA W... Kabel potgczeniowy z wtykiem katowym @ Gniazdo przytaczeniowego
Kabel przytaczeniowy SAC z ©2) Kabel z zefiskim ztaczem
otwartym splotem prostym
Kabel z zeriskim ztgczem
katowym

Kabel potaczeniowy doskonale taczy odpowiednie elementy ze sterownikiem lub modutem zasilania. Z jednej strony kabla potaczeniowego znajduje sie
gniazdo M8, zas z drugiej strony otwarte sploty umozliwiajg dokonanie wymaganych potaczen. Kable potaczeniowe moga by¢ wykorzystywane zaréwno w
prowadnicy kabli, jak i w zastosowaniach skretnych.

Opis Nrid. L1 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Kabel przytaczeniowy do zasilanialtr isji sygnatu - pr dnica tarficuchowa i odporny na skrecanie, gniazdo M8, proste

KA GLNO804-10-00200-A 1310371 2 4.8 33.7 10 M8
KA GLN0804-10-00500-A 1310375 5 4.8 33.7 10 M8
KA GLNO804-10-01000-A 1310379 10 4.8 33.7 10 M8
KA GLNO804-10-02000-A 1442994 20 4.5 32 10 M8
Kabel przytaczeniowy do do zasilania/transmisji sygnatu — prowadnica faricuchowa i odporny na skrecanie, gniazdo M8, katowe

KA WLNO804-10-00200-A 1310372 2 4.8 27.9 10 18.9 M8
KA WLNO804-10-00500-A 1310376 5 4.8 27.9 10 18.9 M8
KA WLNO804-10-01000-A 1310381 10 4.8 21.9 10 18.9 M8
KA WLNO804-10-02000-A 1442996 20 4.5 25 10 20 M8

® Nalezy przestrzegac min. promienia zgiecia kabli pasujacych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gélnie
promien zgiecia wynosi dziesieciokrotnos¢ srednicy kabla lub +/-180°/m.




EGK 25

Chwytak do matych komponentédw

Ztacze wtykowe zasilanialsygnatow

KBU - ...- G KBU - ... - W

ot [T Je

L2 |

KBU -...-G Gniazdo z wyjsciem prostym (8) ztacze - strona modutu D1 - kabel przytaczeniowy o
KBU - ... - W Gniazdo z wyjsciem katowym @ Gniazdo maks. srednicy

Ztacza wtykowe uzywane sg do podtaczania produktdw SCHUNK do zasilania. Do tego mozna zastosowac kabel klienta. Poszczegdlne zyty przewodéw mozna
przylutowac do stykéw lutowanych ztacza.

Opis Nrid. D1 (maks.) L2 D2 L3 D3
[mm] [mm] [mm] [mm]

KBU-M8-G 4P 1506418 5 37 12 M8

KBU-M8-W 4P 1506422 5 25 28 M8

® W przypadku kabla przytaczeniowego zaleca sie zastosowanie zyt o srednicy przekroju poprzecznego wynoszacej 0,25 mm?2. Prosimy sprawdzi¢ w
dokumentacji produktu maks. dtugosc oraz min. przekréj kabli.

Kabel potaczeniowy do komunikacji PROFINET, EtherNet/IP i EtherCAT

KAG... L
a (00)
w0 3 C
» [ — o
L 12
KAG... Ztacze wtykowe proste (6) tacze - strona modutu Kabel zarobiony drugim
KA W... Itacze wtykowe katowe @ Wtyczka ztgczem wtykowym

Kable komunikacyjne s3 odpowiednio montowane dla produktéw mechatronicznych firmy SCHUNK i moga byc¢ stosowane w interfejsach komunikacyjnych
PROFINET, EtherNET/IP i EtherCAT. Zawsze zarobione ztgczem wtykowym M12 od strony modutu (ztacze, kodowanie D). Ztacza wtykowe sa proste (KA G...) lub
katowe (KA W...) po stronie modutu. Z drugiej strony kable wyposazone s3 w proste ztacze wtykowe M12 (kodowanie D, ztacze) lub ztacze RJ45.

Opis Nr id. 11 D1 12 D2 D3
[m] [mm] [mm] [mm]
KA GGN12D04-08A04-ET-00020-A 1521990 0.2 6.5 47.3 14.8 M12

® Nalezy przestrzega¢ min. promienia zgiecia kabli pasujgcych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gélnie
promieri zgiecia wynosi dziesigciokrotno$¢ srednicy kabla lub +/-180°/m.
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Chwytak do matych komponentéw

Kabel potaczeniowy do komunikacji PROFINET, EtherNet/IP i EtherCAT

KAW...
we : * (6)04
E 1 @ -—-E:
™) o~ —_ =
) I B [a]pyal [a) ™
-
|
- ’ T
|
. L
D3
D2
KAG... Ztacze wtykowe proste (8) ztacze - strona modutu Kabel zarobiony drugim
KAW... Itacze wtykowe katowe @ Wtyczka ztgczem wtykowym

Kable komunikacyjne sg odpowiednio montowane dla produktéw mechatronicznych firmy SCHUNK i moga by¢ stosowane w interfejsach komunikacyjnych
PROFINET, EtherNET/IP i EtherCAT. Zawsze zarobione ztgczem wtykowym M8 od strony modutu (ztacze, kodowanie D). Ztacza wtykowe s3 proste (KA G...) lub
katowe (KA W...) po stronie modutu. Z drugiej strony kable wyposazone sg w proste ztacze wtykowe M12 (kodowanie D, ztacze) lub ztgcze RI45.

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
KA GGNO8DOL4-12D04-ET-00500-A 1505212 5 6.5 39.4 10 M8
KA GGNO8D04-12D04-ET-01000-A 1505224 10 6.5 39.4 10 M8
KA GGNO8DO4-RI45-ET-00200-A 1511261 2 6.5 39.4 10 M8
KA GGNO8DO4-RI45-ET-00500-A 1505217 5 6.5 39.4 10 M8
KA GGNOBDO4-RI45-ET-01000-A 1505229 10 6.5 39.4 10 M8
KA WGNO8DO4-12D04-ET-00500-A 1505213 5 6.5 28 10 25.5 M8
KA WGNO8DO4-12D04-ET-01000-A 1505227 10 6.5 28 10 25.5 M8
KA WGNO8DO4-RJ45-ET-00500-A 1505219 5 6.5 28 10 25.5 M8
KA WGNO8DO4-RJ45-ET-01000-A 1505243 10 6.5 28 10 25.5 M8
KAR GGNO8DO4-12D04-ET-00500-A 1505248 5 6.5 39.4 10 M8
KAR GGNO8DO4-12D04-ET-01000-A 1505284 10 6.5 39.4 10 M8
KAR GGNO8DO4-RI45-ET-00500-A 1505269 5 6.5 39.4 10 M8
KAR GGNO8DO4-RI45-ET-01000-A 1505303 10 6.5 39.4 10 M8
KAR WGNO8DO4-12D04-ET-00500-A 1505258 5 6.5 28 10 25.5 M8
KAR WGNO8DO4-12D04-ET-01000-A 1505289 10 6.5 28 10 25.5 M8
KAR WGNO8DO4-RJ45-ET-00500-A 1505276 5 6.5 28 10 25.5 M8
KAR WGNO8DO4-RJ45-ET-01000-A 1505305 10 6.5 28 10 25.5 M8

® Nalezy przestrzegac min. promienia zgiecia kabli pasujacych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gdlnie

promieni zgiecia wynosi dziesieciokrotno$¢ srednicy kabla lub +/-180°/m. Prosimy sprawdzi¢ w dokumentacji produktu maks. dtugo$¢ oraz min. przekréj
kabli.
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Chwytak do matych komponentéw

Kabel przytaczeniowy zasilania i komunikacji 10-Link
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KA G... Kabel potaczeniowy z wtykiem prostym @ Ztacze - strona modutu Element wtyku
KA W... Kabel potaczeniowy z wtykiem katowym @ Gniazdo przytaczeniowego
Kabel przytaczeniowy SAC z ©2) Kabel z zefiskim ztaczem
otwartym splotem prostym
Kabel z zeriskim ztgczem
katowym

Kabel potaczeniowy doskonale tgczy odpowiednie elementy z systemem sterowania. Z jednej strony kabla potgczeniowego znajduje si¢ 5-wtykowe gniazdo
M12, natomiast z drugiej strony otwarte sploty umozliwiaja wykonanie poszczegdlnych potaczen. Kable potgczeniowe moga by¢ wykorzystywane zaréwno w
prowadnicy kabli, jak i w zastosowaniach skretnych.

Opis Nrid. 11 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Kabel przytaczeniowy 10-Link — odpowiedni do prowadnicy taricuchowej i skrecania

KA GLN1205-10L-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12

KA GLN1205-10L-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12

KA WLN1205-10L-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12

KA WLN1205-10L-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

® Nalezy przestrzega¢ min. promienia zgiecia kabli pasujacych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gélnie
promieni zgiecia wynosi dziesieciokrotno$¢ srednicy kabla lub +/- 180°/m.
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Chwytak do matych komponentéw

Przedtuzenie kabla zasilania i komunikacji 10-Link
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KV G... Przedtuzka kabla z gniazdem prostym @ Ztacze - strona modutu Element wtyku
KV W... Przedtuzka kabla z gniazdem katowym @ Gniazdo przytgczeniowego
Koricowka kabla ze ztagczem ©2) Kabel z zefiskim ztaczem
prostym prostym
Kabel z zeriskim ztgczem
katowym

Przedtuzki kabli idealnie nadaja sie do podtgczania odpowiednich elementéw do systemu sterowania lub do stosowania jako przedtuzacze. Przedtuzki maja
5-pinowe ztgcze M12 o prostej lub katowej konstrukcji po stronie modutu i 5-pinowg wtyczke M12 o prostej konstrukcji z drugiej strony. Przedtuzki moga by¢
wykorzystywane zaréwno w prowadnicy kabli, jak i w zastosowaniach skretnych.

Opis Nrid. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Przedtuzka kabla 10-Link - kompatybilny z prowadnicg kabli i momentem skrecania

KV GGN1205-10L-00200-A
KV GGN1205-10L-00500-A
KV WGN1205-10L-00200-A
KV'WGN1205-10L-00500-A

1387195
1387199
1387202
1387205

2

5
2
5

4.8
4.8
4.8
4.8

41
41
39
39

15
15
15
15

M12
M12
M12
M12

® Nalezy przestrzega¢ min. promienia zgiecia kabli pasujacych do prowadnic kabli lub maks. kata skretu kabli nadajacych sie do skrecania. 0gélnie
promieni zgiecia wynosi dziesieciokrotno$¢ srednicy kabla lub +/- 180°/m.
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Chwytak do matych komponentédw

Kabel rozdzielczy typu Y do 10-Link do rozdzielania
zasilania uktadu logicznego i zasilania pradowego
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Chwytaki @ Zasilanie (zasilanie 24 V)

Logika (ztacze gtéwne 10-Link)

Kabel rozdzielczy typu Y umozliwia zasilanie z oddzielnego Zrédta napiecia
i jest zalecany, gdy aktualny pobdr pradu przez produkt przekracza prad
wyjsciowy ztgcza gtéwnego 10-Link. Zasilanie uktadu logicznego i
komunikacja 10-Link sg nadal realizowane przez ztgcze gtéwne [0-Link.
Mozna uzywac ztgczy gtéwnych 10-Link z portem klasy A lub portem klasy
B.

Opis Nr id. Diugosc
[m]
Y-Verteiler M12 5pol. auf 1x M12 3pol. 1523560 0.3

Zasilacz przetaczajacy

Przetgcznik

Zasilacz 24 V 1P20 Zasilacz 24 V IP67

Zasilacze o napieciu wyjsciowym 24 V i zakresie napie¢ wejsciowych od 100
V do 240 V sg dopasowane do zasilaczy naszych produktéw SCHUNK.
Zaréwno do montazu w szafie sterowniczej na szynie DIN w klasie ochrony
1P20, jak i bezposrednio w terenie w klasie ochrony IP67: zasilacze
dostarczajg napiecie tam, gdzie jest ono potrzebne. Chetnie pomozemy w
dalszym doborze.

Opis Nrid.

BLOCK P(-0124-050-0 31001408

TURCK PSU67-12-2480/M 1524336

® W przypadku zasilacza IP67 w zakresie dostawy znajduja sie konfigu-
rowalne ztgcza wtykowe stuzgce do podtagczania do zasilacza.

Przetgcznik Ethernet z
piecioma portami

Przetgczniki umozliwiajg tatwg rozbudowe szybkiej sieci za pomocg
potaczen przewodowych. Za pomocg przetgcznika mozna potaczyc kilka
produktéw SCHUNK w siec i tym samym sterowac nimi na przyktad za
pomocg sterownika PLC.

Opis Nrid.
D-Link DGS-105 5-Port Ethernet Switch 1526496
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Chwytak do matych komponentéw
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