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PGL-plus-P

Pinza universal

Flexible. Robusto. Segura.
Gripper universal PGL-plus-P

Pinza paralela universal de 2 dedos con una amplia carrera de las mordazas, sistema de sensores integrado y alta carga util
gracias al uso de una guia deslizante de dentado mdiltiple

Campo de aplicacion

Pinza universal neumatica para la manipulacién de una
amplia variedad de piezas en diferentes aplicaciones. El
disefio encapsulado y sellado hace que la pinza sea

adecuada tanto para entornos limpios como sucios. 'f:‘
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Ventajas y beneficios e
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Posicion de fuerza de agarre segura y certificada, GripGuard e e L
o ; .

Sujeta la pieza con seguridad y también garantiza una

fuerza de agarre permanente del 80% como minimo en

caso de caida de presion. También garantiza que no se Ny
produzcan movimientos peligrosos y espontaneos de las

mordazas en caso de caida de presidn.

Sistema de sensores integrado para la deteccion precisa y
fiable para el proceso de la carrera completa de la pinza a
través de 10-Link

Amplia carrera de mordaza permite la manipulacion flexible
de una amplia gama de piezas

Protegido contra la suciedad gracias al IP 64 estandarizado y
al disefio encapsulado en metal y sellado adicionalmente
en las mordazas base

Robusta guia interior multidentada para momentos elevados
y uso de dedos prensores largos

Con lubricacion apta para alimentos estandarizada como
solucion para facilitar la entrada en la tecnologia médica,
la automatizacion de laboratorios, la industria farmacéu-
tica y la industria alimentaria Los requisitos de la norma
EN 1672-2:2020 no se cumplen en su totalidad.

Posibilidad de fijacion en dos lados de la pinza y en cuatro
direcciones distintas para el montaje universal y flexible de
la pinza

Suministro neumatico a través de conexion directa sin tubos o a
través de conexiones roscadas para el montaje universal y

flexible de la pinza
& ] = s ™

Peso Fuerza de agarre Carrera por mordaza Peso de la pieza
0.46 .. 7.9 kg 145 .. 1900 N 10 .. 25 mm 0.72 .. 7kg

Tamanos
Cantidad: 5
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Pinza universal

Descripcion de funcionamiento

Mediante la aplicacion de presidn a los émbolos de
accionamiento opuestos, las mordazas base guia de
dentado mdltiple se accionan directamente a través de
una fijacion de tipo de accionamiento. La sincronizacion

de la carrera de las mordazas se efectiia mediante la
cinematica de pinén/cremallera. Esto garantiza una
apertura y un cierre potentes y centrados de la pinza.

() Garra base
con un esquema de conexion de tornillos estandarizado
para la conexion de los dedos prensores especificos a la
pieza. Los casquillos de centrado estan fijados de forma
que no se pierdan al cambiar los dedos

@ Guia multidentada
Maxima vida Util gracias a las cdmaras de lubricacién en
la robusta guia multidentada y recepcion de fuerzas y
momentos elevados por medio del gran soporte de guia

(3 Talon de arrastre
Transmision directa de la fuerza de los pistones de
accionamiento a los dedos prensores a través de una
robusta fijacion de tipo de accionamiento

® Cinematica

La cinematica de cremallera y pindn garantiza la
sincronizacion de las mordazas base y la sujecion
autocentrante

() Piston de accionamiento neumatico

Mdaxima generacion de potencia mediante dos pistones
neumaticos ovalados

(® Cubierta protectora

La circunferencia completa de la pinza esta encapsulada
en metal y, ademas, esta sellada con un retén labial en
las mordazas base, de modo que sea adecuada para su
uso universal, incluso en entornos sucios.
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Pinza universal

Descripcion detallada del funcionamiento

Version con autoretencidn de la fuerza de agarre AS/IS

La autorretencion tradicional mediante resortes garantiza una fuerza de agarre
minima en caso de caida de la presion. En la variante AS, acttia como una fuerza

Garra base

con un esquema de conexion de tornillos estandarizado
para la conexion de los dedos prensores especificos a la
pieza. Los casquillos de centrado estan fijados de forma
que no se pierdan al cambiar los dedos

Guia multidentada

Maxima vida Gtil gracias a las cdmaras de lubricacién en
la robusta guia multidentada y recepcion de fuerzas y
momentos elevados por medio del gran soporte de guia

Talon de arrastre

Transmision directa de la fuerza de los pistones de
accionamiento a los dedos prensores a través de una
robusta fijacién de tipo de accionamiento

Cinemdtica

La cinematica de cremallera y pifidn garantiza la
sincronizacion de las mordazas base y la sujecion
autocentrante

de cierre y, en la variante IS, como una fuerza de apertura. La imagen muestra la
variante AS. La autorretencion también puede emplearse para aumentar la fuerza
de cierre o para el agarre de actuacion simple.

@ Piston de accionamiento neumatico

Méxima generacion de potencia mediante dos pistones
neumaticos ovalados

Cubierta protectora

La circunferencia completa de la pinza esta encapsulada
en metal y, ademas, estd sellada con un retén labial en
las mordazas base, de modo que sea adecuada para su
uso universal, incluso en entornos sucios.

Autorretencion mediante un resorte de presion

La autorretencién tradicional mediante resortes
garantiza una fuerza de agarre minima en caso de caida
de la presion. En la variante AS, actia como una fuerza
de cierre y, en la variante IS, como una fuerza de
apertura. La imagen muestra la variante AS. La autorre-
tenciéon también puede emplearse para aumentar la
fuerza de cierre o para el agarre de actuacion simple.
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GripGuard: Posicion de fuerza de agarre segura y certificada en version ASC/ISC

La posicion fuerza de agarre segura GripGuard también garantiza una fuerza de
agarre permanente minima del 80 %, incluso aunque se produzca una caida de la
presidn. En la variante ASC, actlia como una fuerza de cierre y, en la variante ISC,
como una fuerza de apertura. En comparacion con la posicién fuerza de agarre
tradicional mediante resortes, esta variante GripGuard garantiza una fuerza de
agarre significativamente mayor. Ademas, la posicidn fuerza de agarre es
constante a lo largo de toda la carrera de la mordaza. Esta pinza tampoco
conlleva un riesgo de lesiones, debido a que las mordazas base no se mueven de
forma descontrolada en caso de que se produzca una caida de la presion. Esto
simplifica la evaluacién de riesgos, ya que la posicién fuerza de agarre ya ha sido
certificada como una funcién segura (PLd cat. 3).

© Garra base © Elastémero
) . Si se produce una caida de la presion durante el agarre
® Guia multidentada de la pieza, la fuerza de agarre acumulada en el elast6-
© Talén de arrastre mero (almacenamiento de energia) retendra la pieza de
forma segura. El elemento de sujecidon impide que los
@ (inematica dedos prensores se abran en estos casos.
© Pistén de accionamiento neumatico @ Pistdn neumatico tensionado por resorte
) Durante el funcionamiento normal de la pinza, el pistén
@ (ubierta protectora neumatico se acciona siempre con aire comprimido. Esto
@ Eje de pifidn no requiere una entrada de aire separada. En caso de
El eje de pifién de una sola pieza conecta el pifién de la averia, es decir, de una caida brusca de la presién, el

sincronizacion de la mordaza con la mecanica de

autorretencion segura.

©® Elemento de sujecidn
En caso de una caida de presién en la que no se agarre ) ) ;
una pieza, el elemento de sujecién impedira que el @ Valvula de compensacion de la presion

pifdn gire. Asi se evitan los movimientos potencial-
mente peligrosos de los dedos prensores.

piston se empuja hacia atras a través del conjunto de
resortes y el elemento de sujecion bloquea el eje del
pifién, de modo que los dedos prensores ya no se
pueden mover

La valvula de compensacion de la presidn garantiza que
ningln exceso de presion que se haya acumulado en el
interior pueda salir al exterior. Al mismo tiempo, evita
que la suciedad o los liquidos entren en el interior desde
el exterior.

Posicion de fuerza de agarre certificada

-

HM 220107

Sicherheit gepriift
tested safety

dguv.de/pruefzeichen

N

El certificado fue expedido por la aseguradora social de accidentes alemana
(DGUV). El certificado de prueba de la DGUV confirma la posicion de la fuerza de
agarre GripGuard fija en caso de caida de energia para la serie de grippers
PGL-plus-P en las versiones ASC e ISC. Los sistemas de agarre cumplen las disposi-
ciones pertinentes de la Directiva 2006/42/CE (Directiva relativa a las maquinas).
La funcion de seguridad se aplica con la categoria 3 y PLd seglin la norma

EN IS0 13849-1:2015.
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Sistema de sensores integrado 10L

La variante de la pinza "I0L" con sistema de sensores integrado permite una
supervision precisa y fiable de la carrera completa de la pinza a través de 10-Link.
Ya no es necesario adquirir, instalar y ajustar por separado sensores adicionales
montados en el exterior. Ademds de los estandares 10-Link, como la visualizacion
de la temperatura y los pardmetros del proceso, este sistema de sensores
integrado ofrece de serie dos modos adicionales perfectamente adaptados a las
aplicaciones de agarre: el modo de punto de agarre y el modo de rango de
agarre. Se pueden almacenar hasta ocho piezas (posiciones o rangos) directa-
mente en el perfil del sensor. Los valores de tolerancia e histéresis ya estan
almacenados en el perfil del sensor, pero pueden ajustarse individualmente si es
necesario. Sin embargo, debido a los valores por defecto, en la mayoria de los
€asos no sera necesario realizar estos ajustes.

En el modo SI0, esta variante de pinza también puede utilizarse sin un maestro
I0-Link para detectar dos puntos de conmutacidn de ajuste libre. Las posiciones
de "pinza abierta" y "pinza cerrada" estan preajustadas y pueden ajustarse
individualmente por el cliente.

Sistema de sensores externo con interruptores magnéticos

Para la supervision con interruptores magnéticos, la pinza estd equipada con dos
ranuras para sensores. Se puede elegir entre diferentes sensores: interruptores
de 1 punto, interruptores de 2 puntos o bien sensores analdgicos compactos para
montar en la ranura C. La imagen muestra la consulta de posicién «pinza
abierta» y «pinza cerrada» con dos sensores MMS 22.

Sistema de sensores externo con interruptores de proximidad inductivos

La variante de pinza "IN" se suministra con el juego de montaje premontado para
dos interruptores de proximidad inductivos. Las posiciones «pinza abierta» y
«pinza cerrada» estan configuradas por defecto. Los interruptores de proximidad
han de solicitarse por separado y vienen colocados en la carcasa hasta el tope y
sujetos. Ambos sensores se pueden ajustar de forma individual para supervisar
cualquier otra posicion, como la de «pieza agarrada», por ejemplo. De manera
opcional, se puede insertar otro juego de montaje para dos interruptores de
proximidad inductivos adicionales en la parte posterior de la pinza, de modo que
se pueden montar hasta un total de cuatro sensores.
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Pinza universal

Version de precision P

En la version de precision P de la pinza, las mordazas base se vuelven a montar
en la pinza totalmente montada. Como resultado, se pueden compensar las
desviaciones relacionadas con la tolerancia y se pueden conseguir las tolerancias
de posicion, forma y ubicacidn mas precisas. Esto permite conseguir aplicaciones
de agarre muy precisas o cambios de posicion adecuados de las pinzas sin
necesidad de reajustarlas.

Opciones de montaje para complementos personalizados

En la parte superior de la pinza hay cuatro roscas y ajustes disponibles. Si es
necesario, se pueden utilizar para fijar estructuras personalizadas o incluir
funciones adicionales. La imagen muestra un ejemplo de una estructura con
centrado o soporte adicional de una pieza.

Opciones de centraje y montaje para el montaje de la pinza

E I[ La pinza puede montarse en dos laterales y en cuatro direcciones de atornillado.
l - Esto permite una fijacion universal y flexible de la pinza en todas las disposi-
_ — ciones imaginables.
e ¢ i
e —

I
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Pinza universal

Conexiones neumaticas para el suministro de energia

lados.

© En la parte delantera a través de las conexiones
neumadticas principales Ay B mediante conexiones
neumdticas y mangueras neumaticas. De forma opcional,
la purga de aire se puede crear a través de S.

® En la parte inferior, a través de las conexiones directas a
y b, mediante conexidn directa sin tubo y utilizando las
juntas téricas suministradas. La alimentacién neumatica
se realiza a través de la placa adaptadora. De forma
opcional, la purga de aire se puede crear a través de S.

La pinza se puede alimentar de forma flexible con aire comprimido por tres

© En la parte posterior, a través de las conexiones directas
ay b, mediante conexién directa sin tubo y utilizando
las juntas toéricas suministradas. La alimentacidn
neumatica se realiza a través de la placa adaptadora. De
forma opcional, la purga de aire se puede crear a través
deS.
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Informacion general sobre la serie

Principio de funcionamiento: Accionamiento de doble
émbolo con sincronizacion de pindn y cremallera

Material de la carcasa: Aluminio
Material de las mordazas base: Acero

Accionamiento: Neumdtico, con aire comprimido filtrado
segln DIN ISO 8573-1: 7 4 4

Garantia: 36 meses

Material suministrado: Pinza en la variante pedida, juego
de piezas adicionales (casquillos de centrado, juntas
tdricas para la conexidn directa/contenido detallado,
véase el manual de instrucciones) e informacion sobre
seguridad. Las instrucciones especificas del producto
pueden descargarse en schunk.com/downloads-manuals.

Mantenimiento de la fuerza de agarre: a través de la
versién de mantenimiento de fuerza de agarre seguroy
certificado, de forma convencional a través de la variante
con resortes o a través de la vélvula de mantenimiento de
la presion SDV-P

Fuerza de agarre: Es la suma aritmética de la fuerza
individual que actia en cada mordaza, en la distancia P
(véase la ilustracion)

Ejemplo de aplicacion

Ademas de los procesos ordinarios de manipulacidn, la pinza universal PGL-plus-
P robusta y protegida de la suciedad también puede utilizarse para sujetar
piezas durante operaciones sencillas de maquinado. En el ejemplo mostrado, se
sujeta una pieza entre los dedos de la pinza. Un robot desplaza la pieza a lo
largo de un husillo de desbarbado estacionario para el desbarbado. El aire
restringido conectado evita que la suciedad entre en la pinza.

Longitud de las garras: Se mide desde la superficie de
referencia como la distancia P en direccidon al eje principal.
La longitud de garra maxima admisible es valida hasta
que se alcanza la presidon de funcionamiento nominal. Con
mayores presiones la longitud de la garra se debe reducir
de forma proporcional a la presién de funcionamiento
nominal.

Diferencia de la pieza detectable: especifica la menor
diferencia distinguible entre dos piezas agarradas. El valor
se aplica a 6 bar, 23 °C, con una longitud de los dedos a la
distancia Py con un funcionamiento sin purga de aire. Las
desviaciones de los pardmetros pueden influir en la
precision.

Precision de repeticion: se define como la variacién de la
posicion final en 100 ciclos de carrera consecutivos.

Peso de la pieza: El peso recomendado de la pieza, se
calcula en el agarre por fuerza, con un coeficiente de
rozamiento de 0.1y un factor de seguridad de 2, para
evitar el deslizamiento de la pieza por la aceleracion
gravitatoria. En el agarre por forma, se obtienen pesos
admisibles bastante mas elevados.

Tiempos de cierre y apertura: son tiempos de movimiento
puros de las mordaza base, sin los dedos de pinza especi-
ficos de la aplicacién. Los tiempos de conmutacién de las

valvulas, | ado de los tubos y los tiempos
de reaccic n incluidos y deben tenerse en
cuenta p los tiempos de ciclo.

9

© Gripper universal PGL-plus-P
® Husillo de desbarbado RCV

© Herramienta neumatica de
archivos CRT
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SCHUNK le ofrece mas...

Estos componentes consiguen una mayor rentabilidad
del producto. La integracién adecuada para la maxima
funcionalidad, flexibilidad, fiabilidad y produccién
controlada.

Unidad de giro Sistema de cambio de Unidad de compensacion Vélvula de mantenimiento de
herramienta la presion

|

Sensor inductivo de Conmutadores magnéticos Sistema de cambio rapido de Dedo en bruto
proximidad garras

® Encontrara més informacidn sobre estos productos en las siguientes paginas o en www.schunk.com.

Opciones e informacion especial

Posicion fuerza de agarre segura ASC/ISC: La posicion de fuerza de agarre segura y certificada también garantiza una fuerza de agarre
minima del 80 %, incluso en caso de que se produzca una caida de la presién. En la variante ASC, actia como una fuerza de cierre y, en la
variante ISC, como una fuerza de apertura.

Version con autoretencion de la fuerza de agarre AS/IS: La version convencional de mantenimiento de la fuerza de agarre mediante resortes
también garantiza una fuerza de agarre minima en caso de caida de la presién. En la variante AS, actia como una fuerza de cierre y, en la
variante IS, como una fuerza de apertura.

Version V para altas temperaturas: Para el empleo en entornos con temperatura elevada

Version de precision P: para una elevada precision

Sistema de sensores integrado I0L: El sistema de sensores integrado permite una deteccion precisa y fiable para el proceso de la carrera
completa de la pinza a través de 10-Link.

Sistema de sensores externo: En lugar de la versidon de pinza con sistema de sensores integrado, también se pueden utilizar sensores
externos convencionales. Se encuentran disponibles varios conmutadores magnéticos y sensores inductivos de proximidad.

Versiones adicionales: Pueden combinarse entre si diferentes opciones.

Conexion para purga de aire integrada: dificulta la entrada de suciedad en el interior de la pinza En combinacidn con la purga de aire,
aumenta la clase de proteccion de IP 64 a IP 67

Lubricacion de calidad alimentaria: El producto contiene de serie lubricantes aptos para uso alimentario. Los requisitos de la norma

EN 1672-2:2020 no se cumplen en su totalidad. Los certificados NSF correspondientes estan disponibles en https://info.nsf.org/USDA/Listings.
asp utilizando la informacion sobre lubricantes que figura en el manual de instrucciones.
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Ejemplo de pedido PGL-plus-P
PGL-plus-P B3 - AS - VvV - P - 10L

Denominacion
PGL-plus-P

Tamafo

10 = 10 mm de carrera por mordaza
13 =13 mm de carrera por mordaza
16 = 16 mm de carrera por mordaza
20 = 20 mm de carrera por mordaza
25 =25 mm de carrera por mordaza

Mantenimiento de la fuerza de agarre

con posicién fuerza de agarre

AS = didmetro exterior de sujecién con resorte

IS = didmetro interior de sujecién con resorte

ASC4 = GripGuard: agarre exterior seguro y certificado (presion de trabajo de 4 bar)
ASC6 = GripGuard: agarre exterior seguro y certificado (presion de trabajo de 6 bar)
ISC4 = GripGuard: agarre interior seguro y certificado (presion de trabajo de 4 bar)
ISC6 = GripGuard: agarre interior seguro y certificado (presion de trabajo de 6 bar)

Rango de temperatura
5-90 °C(I0L max. 70 °()
V = Version para altas temperaturas de 5 - 130 °C

Precision
Estandar
P = Versidn de precision

Interfaz de comunicacion/supervision de sensores

sin sensores (preparado para MMS)

IN = sin sensores (juego de montaje montado para IN 80)
I0L = Comunicacién 10-Link (con sensores integrados)
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Pinza PGL-plus-P de SCHUNK

Vista general de los accesorios
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o

PGL-plus-P-I0L

Pinza paralela universal de 2 dedos con una amplia carrera de
las mordazas, sistema de sensores integrado y alta carga util
gracias al uso de una guia deslizante de dentado multiple

PGL-plus-P

Pinza paralela universal de 2 dedos con una amplia carrera de
las mordazas y momentos elevados gracias al uso de una guia
deslizante de dentado mdltiple

Sistema de sensores

o

o

AS-IN 80
Kit de montaje para el detector inductivo de proximidad

IN ...
Interruptor de proximidad inductivo con cable moldeado y
salida de cable recta

IN ...-SA
Interruptor de proximidad inductivo con cable moldeado y
salida de cable lateral

IN-C 80
Interruptor de proximidad inductivo, directamente
enchufable

MMS 22
Interruptor magnético con salida de cable recta para
controlar una posicién

MMS 22-PI1
Interruptor magnético con salida de cable recta para
controlar una posicién de libre programacion

MMS 22-PI2
Interruptor magnético con salida de cable recta para
controlar dos posiciones de libre programacion

MMS 22-PI1-HD
MMS 22-Pl1, diseno robusto

MMS 22-PI2-HD
MMS 22-Pl1, diseno robusto

MMS 22-PI1-SA
Interruptor magnético con salida de cable lateral para
controlar una posicion

MMS 22-SA
Interruptor magnético con salida de cables lateral para la
deteccién de posiciones programables

o

®

MMS 22-10L
Conmutador magnético para detectar la posicion de la
mordaza prensora con comunicacién 10-Link

MMS-A

Interruptor magnético analdgico con salida de cable recta
para medir la posicién de la mordaza de agarre con salida
analégica y funcidn de programacion

Accesorios para dedos

®

UzB

La garra intermedia universal facilita la conexién, descone-
xion y el desplazamiento de los dedos en la pinza, rapida-
mente y sin herramientas.

BSWS-BM

Base de cambio rdpido con mecanismo de bloqueo integrado
para el cambio rapido de las mordazas superiores con una
llave de hexdgono interior

BSWS-A
Espiga adaptadora del sistema de cambio rdapido de mordazas
para la adaptacién al dedo personalizado

BSWS-B

Base de cambio rdpido con mecanismo de bloqueo integrado
para el cambio rapido de las mordazas superiores con una
llave de hexagono interior

Dedos personalizados

BSWS-AR
Espiga adaptadora del sistema de cambio rapido de mordazas
para el cambio manual rapido de las mordazas superiores

BSWS-ABR
Dedo en bruto fabricado con aluminio e interfaz para el
sistema de cambio rdapido de mordazas

BSWS-SBR
Dedo en bruto fabricado con acero e interfaz para el sistema
de cambio rapido de mordazas

BSWS-UR
Mecanismo de bloqueo para la integracién del sistema de
cambio rapido de mordazas en dedos personalizados

ABRISBR
Dedos en bruto fabricados con acero o aluminio y diagrama
de conexiones atornilladas estandar

ZBA
Mordazas intermedias para reorientar la superficie de
montaje
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Fuerza de agarre en el cierre

Cargas max.

Fuerza de agarre

= PGL-plus-P 10/4 bar
PGL-plus-P 10/6 bar

= PGL-plus-P 10-AS/4 bar
= PGL-plus-P 10-AS/6 bar

300
T

200 ——

100 T

=

“Llmm] 25 50 75 100

Longitud de las garras

Fuerza de agarre en la apertura

Mx max.27 Nm
My max. 25 Nm

B Mz mdx.15 Nm
[l Fz max. 670N

Fuerza de agarre
= PGL-plus-P 10/4 bar

= PGL-plus-P 10-1S/4 bar

® Las fuerzasy los momentos indicados son

valores estaticos que se aplican por garra

PGL-plus-P 10/6 bar = PGL-plus-P 10-15/6 bar

base y deben darse simultdneamente.
ol momento senersdo por s foerse gt
200 — agarre.
\
100 T
=
“Lmm] 2 50 7 100
Longitud de las garras
Datos técnicos de la PGL-plus-P
Denominacién PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P
10-10L 10-AS-10L 10-Is-10L 10 10-AS 10-1S
1D 1476610 1476611 1476612 1476489 1476525 1476526
Carrera por mordaza [mm] 10 10 10 10 10 10
Fuerza de cierre/apertura [N] 2201220 295/- -1295 2201220 295/- -1295
Fuerza por muelle min./max. [N] 75/110 75/110 751110 751110
Peso [kg] 0.46 0.5 0.5 0.46 0.5 0.5
Peso recomendado de la pieza [kg] 1.1 1.1 1.1 1.1 1.1 1.1
Volumen del cilindro por carrera doble [cm3] 12 17 16 12 17 16
Presion de trabajo min./nom./max. [bar] 2.5/6/8 4/616.5 416/6.5 2.5/6/8 46/6.5 4/6/6.5
Presion de purga de aire min./max. [bar] 0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1
Tiempo de cierre/apertura [s] 0.04/0.04 0.03/0.06 0.06/0.03 0.04/0.04 0.03/0.06 0.06/0.03
Tiempo de cierre/apertura, solo con muelle [s] 0.06 0.06 0.06 0.06
Longitud maxima admisible de los dedos [mm] 100 100 100 100 100 100
Peso max. admisible por dedo [kgl 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2
Tipo de proteccién IP (sin/con aire restringido) 64167 64167 64167 64167 64167 64167
Temperatura ambiente min./méx. [ec] 5/70 5170 5170 5/90 5190 5/90
Precision de repeticion [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03
Tension de trabajo min./nominal/méx. [vD(] 18/24/30 18/24130 18/24130
Corriente nominal [A] 0.2 0.2 0.2
Conector M8, con Conector M8, con Conector M8, con
Conector del cable codificacion A, & codificacion A, & codificacion A, &4
polos polos polos
Interfaz de comunicacion/especificacion 10-Link/V1.1 10-Link/V1.1 10-Link/V1.1
Velocidad de transmision oM2 com2 COM2
Puerto Clase A Clase A Clase A
Diferencia de la pieza detectable Hasta 0,1 mm Hasta 0,1 mm Hasta 0,1 mm
Opciones y caracteristicas
Modelo para altas temperaturas 1512470 1512471 1512472
Temperatura ambiente min./max. [oa 5/130 5/130 5/130
Version de precision 1476849 1476850 1476851 1476653 1476654 1476655
con juego de montaje premontado para IN 1476574 1476575 1476576
Version de precision/version con sensor inductivo 1476709 1476543 1476710

® Pueden ser necesarios 100 ciclos de agarre hasta que esté disponible la fuerza de agarre total (seglin lo indicado en la tabla de datos).
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Datos técnicos PGL-plus-P con posicion de fuerza de agarre segura

Denominacion

1D

Carrera por mordaza

Fuerza de cierre/apertura

Fuerza de aperturalcierre asegurada en caso de
pérdida de presion

Peso

Peso recomendado de la pieza

Volumen del cilindro por carrera doble
Presion de trabajo min./nom./max.
Presion de purga de aire min./max.
Tiempo de cierre/apertura

Longitud méxima admisible de los dedos
Peso max. admisible por dedo

Tipo de proteccidn IP (sin/con aire restringido)
Temperatura ambiente min./max.
Precision de repeticién

Opciones y caracteristicas

Version de precision

Version con 10-Link

Tensién de trabajo min./nominal/max.
Corriente nominal

Temperatura ambiente min./max.
Conector del cable

Interfaz de comunicacién/especificacion
Velocidad de transmision

Puerto

Diferencia de la pieza detectable

con juego de montaje premontado para IN
Version de precision/version con sensor inductivo
Version de precisién/version con 10-Link

Temperatura ambiente min./max.

[mm]

[N]
[N]

[ke]
[kg]
[em?]
[bar]
[bar]
[s]
[mm]
[kel

[°d

[mm]

[vo(
[A]
[°d

[°d

PGL-plus-P 10-ASC6
1476529

10

2201220

176/-

0.75

il

13
5.5/6/6.5
0.5/11
0.04/0.04
100

0.2
6LI67
5190
0.03

1476658
1476615
18/24/30

0.2

5170
Conector M8, con codificacién A,
4 polos
10-Link/V1.1
oM2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476579
1476713
1476854
5170

PGL-plus-P 10-15C6
1476550

10

2201220

-I1176

0.75

i

13
5.5/6/6.5
0.5/11
0.04/0.04
100

0.2
6467
5190
0.03

1476659
1476616
18/24/30

0.2

5170
Conector M8, con codificacidn A,
4 polos
10-Link/V1.1
(0M2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476580
1476714
1476855
5/70

PGL-plus-P 10-ASCk
1476527

10

145/145

116/-

0.75
0.72

13
3.5/416.5
0.5/1
0.04/0.04
100

0.2
64167
5190
0.03

1476656
1476613
18/24/30

0.2

5/70
Conector M8, con codificacion A,
4 polos
10-Link/V1.1
C0M2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476577
1476711
1476852

5/70

PGL-plus-P 10-ISC4
1476528

10

145/145

-1116

0.75
0.72

13
3.5/L416.5
0.5/1
0.04/0.04
100

0.2
64167
5/90
0.03

1476657
1476614
18/24/30

0.2

5/70
Conector M8, con codificacion A,
4 polos
10-Link/V1.1
(0M2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476578
1476712
1476853
5170

® Pueden ser necesarios 100 ciclos de agarre hasta que esté disponible la fuerza de agarre total (seglin lo indicado en la tabla de datos).
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Vista principal
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El esquema, muestra el modelo basico de la Gripper con las dedos A, a Conexién principal/directa, @ Profundidad de alojamiento en
cerradas, sin tener en cuenta las dimensiones de las opciones descritas a apertura de pinza lado opuesto para casquillo de
continuacion. B, b Conexién principal/directa, centraje

) . . - cierre de pinza Sistema de sensores integrado
® Como alternativa alademas de la posicion fuerza de agarre mecdanica S s C ., L; t incipal d 10L con conector M8 g

asistida por resorte, se puede utilizar la valvula de mantenimiento de '8 (')nexmn' |r'ec a principal de e '
aire restringido codificacién A, de 4 polos

la presion SDV-P para el agarre interior y el agarre exterior (véase el
apartado "Accesorios" del catdlogo). @ Conexién de la pinza
@ Conexién del dedo

@ indice del muelle

Unidn roscada con acopla-
mientos para el montaje
personalizado (estos casquillos
de centraje no se incluyen en
el volumen de entrega)
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Maxima proyeccion permitida de los dedos

Lmax

—_
=
=
e
© © N
Y [m m] I-max
[ Margen admisible [ Margen inadmisible
Lmax equivale a la longitud de dedo méaxima permitida (consulte la tabla de
datos técnicos).
Conexion directa sin tubo, M3 Deteccion de la pinza con conmutadores magnéticos
3
) | © o 0 °© © o -~
[ © o &=
88 ® ® 8
e ———— i
70 21.5
@3x1 ~
@ Adaptador @ Pinza

La conexion directa sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos con tendencia a producir errores.

Deteccion de la pinza con interruptores de proximidad
inductivos IN

il

21.1

381 _
© ©
[ONC)
165

39.6
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Version con autoretencion de la fuerza de agarre AS/IS

20.7

46.5

=l

El dispositivo mecanico asegurador de la fuerza de agarre, garantiza una
fuerza de agarre minima, incluso en caso de caida de la presidn. En la
variante AS esto actiia como una fuerza de cierre, en la variante IS como
una fuerza de apertura. Ademas de esto, el mantenimiento de la fuerza
de sujecién puede usarse para aumentar la fuerza de agarre o para el
agarre de simple efecto.

GripGuard: Posicion de fuerza de agarre segura y certifi-
cada ASC/ISC

GripGuard: Posicion de fuerza de agarre segura y certifi-
cada ASC/ISC

ASC ISC

110
102

W
N
3 !

©

29
=
©
o)

14.5

[©]
©
©

75.5
71.6
68.5

©

[}

°

O
© O]

Las pinzas con posicion fuerza de agarre ASC o ISC se controlan general-
mente con una valvula distribuidora 2x3/2.

® Aseglrese de observar la secuencia de control en el manual de
instrucciones.

La posicién fuerza de agarre segura también garantiza una fuerza de
agarre permanente de minimo un 80 %, incluso aunque se produzca una
caida de la presion. En la variante ASC, actiia como una fuerza de cierre y,
en la variante ISC, como una fuerza de apertura.




PGL-plus-P 10

Pinza universal

Version de precision

Simbolo electronico segtin DIN I1SO 1219
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@ indice del muelle

@ Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Para la version ASC/ISC

Las tolerancias indicadas, solo se refieren a las variantes representadas en
las tablas de los datos técnicos, en las versiones de precision. Las demds
variantes de las versiones de precision, estan disponibles previa consulta.

A, a Conexidn principal/directa,

apertura de pinza S, s Conexion directa principal de

. - ) aire restringido
B, b Conexidn principall/directa,

cierre de pinza

El simbolo del circuito muestra las opciones de conexién y la funcién del
gripper neumatico. "A" y "B" son las conexiones principales de la gripper
para abriry cerrar. "a" y "b" son conexiones directas opcionales para abrir
y cerrar sin mangueras que puedan generar interferencias. "S" y "s"
describen la conexidn para aire restringido opcional, que impide la
entrada de suciedad en la pinza.

@® SCHUNK también proporciona datos ECAD para su diseiio. Puede elegir
entre el acceso directo mediante el software EPLAN-Electric P8 o la
descarga desde EPLAN Data Portal. Puede encontrar mas informacién en
el sitio web de SCHUNK.
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Valvula antirretorno SDV-P.

Dispositivo de posicionamiento neumatico PPD

@ Pinza

Las valvulas de mantenimiento de la presién SDV-P garantizan que la
presion existente en la camara del émbolo, en los mddulos de cambio
rapido, lineales, de giro y pinzas neumaticas, se mantenga temporal-
mente, cuando hay una parada de emergencia. La valvula de manteni-
miento de la presion no debe utilizarse en combinacidn con las variantes
ASCe ISC.

Vélvula antirretorno SDV-P.

[mm]
SDV-P 04 0403130 6
SDV-P 07 0403131 8
SDV-P 04-E 0300120 6
SDV-P 07-E 0300121 8

@® Para lograr el tiempo de cierre y de apertura especificado para cada
variante de gripper hay que utilizar el didmetro de manguera reco-
mendado. Las asignaciones directas de cada variante de gripper al SVD-P
correspondiente pueden consultarse en www.schunk.com.

La PPD permite flexibilidad en todas las aplicaciones con grippers
neumaticos gracias al posicionamiento libre, la fuerza de sujecion y el
ajuste de la velocidad.

PPD 10-I0L 1540698
A GGN0804-1204-A 1540691
@oledeconeddnlo-tin
KA GGN1205-1212-10L-00100-A 1540697
Cable de conexidn de aimentacion de tension - compatible con cadena portacables
KA GLN12B05-LK-01000-A 1540660
Polongaconesdecavle
KV GGN0804-10-00150-A 1540662
KV GGN0804-10-00300-A 1540663

Juego de montaje PPD 1540705

® Ademas del PPD, se requiere un sensor de posicion (sensor SCHUNK
10-Link o sensor analdgico (4...20 mA)).
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Sistemas de cambio rapido de garras BSWS

Sistema de cambio rapido de mordazas BSWS-M
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Garras de pinzas

personalizadas

Hay disponibles varios sistemas de cambio rapido de garras para la pinza.
Para obtener una informacién més detallada, consulte el correspondiente
producto.

Denominacion D Material suministrado
BSWS-A 64 0303022 2
BSWS-AR 10 1515447 2

BSWS-B 64 0303023 1
BSWS-ABR-PGZN-plus 64 0300072 !
BSWS-SBR-PGZN-plus 64 0300082 1

BSWS-UR 64 0302991 1

® Silapresion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe
comprobarse la idoneidad para su uso mds alla de los limites de la
aplicacién. Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla. En
la serie de pinzas PGL-plus-P, el uso de dedos con sistema de cambio
rapido de mordaza se traduce en una limitacién de la carrera de cierre.
Compruébelo previamente de forma detallada utilizando los datos CAD y
ajuste el repaso de los dedos de forma correspondiente.

Garras de pinzas

personalizadas

Hay disponibles varios sistemas de cambio rapido de garras para la pinza.
Para obtener una informacién més detallada, consulte el correspondiente
producto.

Denominacion D Material suministrado

BSWS-A 64 0303022 2
BSWS-AR 10 1515447 2

BSWS-BM 64 1313900 1

BSWS-ABRM-PGZN-plus 64 1420851 1

BSWS-URM 64 1398401 1

® Sila presion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe
comprobarse la idoneidad para su uso mds alla de los limites de la
aplicacidén. Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla. En
la serie de pinzas PGL-plus-P, el uso de dedos con sistema de cambio
rapido de mordaza se traduce en una limitacién de la carrera de cierre.
Compruébelo previamente de forma detallada utilizando los datos CAD y
ajuste el repaso de los dedos de forma correspondiente.
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Sistema de cambio rapido de mordazas BSWS-R

garras intermedias ZBA-L-plus 64
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@ Pinza Garras de pinzas

personalizadas

Si la presion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe compro-
barse la idoneidad para su uso més alla de los limites de la aplicacién.
Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla. En la serie de
pinzas PGL-plus-P, el uso de dedos con sistema de cambio rdpido de
mordaza se traduce en una limitacidn de la carrera de cierre. Compruébelo
previamente de forma detallada utilizando los datos CAD y ajuste el
repaso de los dedos de forma correspondiente.

Denominacién D Material suministrado

BSWS-AR 10 1515447 2
BSWS-BR 64 1555914 i
BSWS-SR 64 1555950 1
AS-INLO-BSWS-SR 50/64 1561455 i
IN 40-S-M12 0301574
IN 40-S-M8 0301474
INK 40-S 0301555

@® Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla.

@ Conexién del dedo Profundidad de alojamiento en
66 Incluido con el material lado opuesto para casquillo de
suministrado centraje

@2 indice del muelle @1) No incluido con el material
suministrado

Las garras intermedias ZBA-L-plus opcionales permiten que el diagrama de
conexion de tornillos de las garras superiores se pueda rotar 90°. De esta
forma es mas sencillo disefiar y producir garras superiores (especialmente
en versiones largas), ya que no es necesario realizar perforaciones
profundas que las atraviesen.

Denominacion D Material Interfaz del  Material
dedo suministrado
IBA-L-plus 64 0311722 Aluminio PGN-plus 64 1
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Mordaza intermedia universal UZB 64

Dedos en bruto ABRISBR-PGZN-plus 64
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@ Bloqueo

@ indice del muelle

@ Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

@ Conexion de la pinza
@ Conexién del dedo

@ Conexion derecha o izquierda
opcional

La ilustracién muestra la mordaza intermedia universal UZB

Denominacion D Dimensidn plantilla
[mm]

Garra universal

UZB 64 0300042 1.5

Dedo en bruto

ABR-PGZN-plus 64 0300010

SBR-PGZN-plus 64 0300020

® Silapresion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe
comprobarse la idoneidad para su uso mds alla de los limites de la
aplicacion.

Herramienta de programacion de sensores

Herramienta de programacion
de sensores

@ Cables de conexién

Pinza con sistema de sensores
integrado IOL

Si el gripper con sensores integrados (PGL-plus-P...-I0L) se utiliza en modo
SI10 sin un maestro 10-Link, se necesitara una herramienta de programa-
cion magnética independiente.

Denominacién D

Herramienta de programacion de sensores

MT-MMS 22-PI 0301030

@® La herramienta de programacion magnética y el cable de conexién
deben pedirse como accesorios opcionales.

@ Conexién del dedo @ indice del muelle

El esquema muestra las garras en bruto que pueden ser redisefiadas por el
cliente.

Denominacion D Material Material suministrado
Dedo en bruto

ABR-PGZN-plus 64 0300010

SBR-PGZN-plus 64 0300020

Aluminio (3.4365) 1
Acero (1.7131) 1

@® Cuando se utilizan dedos en bruto, la carrera de cierre de las series de
pinzas individuales puede verse limitada. Compruébelo previamente de
forma detallada utilizando los datos CAD y ajuste el repaso de los dedos
de forma correspondiente.
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Detectores de proximidad inductivos IN 80

@ Salida del cable Montaje posterior opcional de
Sensor IN ... otro set de adaptacion para
Sensor IN...-SA dos |.ntc.arrupt0fe.s de

L. proximidad adicionales
@ Set de adaptacion con dos

interruptores de proximidad
inductivos

Sensor de posicion final, instalado con el kit de montaje Como alternativa,
los sensores pueden montarse directamente en la variante de pinza IN.

Denominacién D Imente en combinacion
AS-IN80-PGL-plus-P 10 1499614
sesorinductivodeproximidad
IN 80-0-M12 0301588

IN 80-0-M8 0301488

IN 80-SL-M12 0301529

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

IN-B 80-5-M12 0301479

IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-0 0301551

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor de proximidad inductivo con alida de cablelateral
IN 80-S-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]

INK 80-5-SA 0301566

® Se precisan dos sensores (contacto cerrado/S) para cada unidad y se
pueden utilizar cables de prolongacion de manera opcional. El kit de
montaje, se debe solicitar opcionalmente como un accesorio. Tenga en
cuenta el radio minimo admisible de flexidn, para los cables del sensor.
Por lo general suele ser de 35 mm.
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sensor magnético electronico MMS

Sensor magnético programable MMS 22-PI1

3\\\._3—'?3” --~ —_—
o ©

2

Qe 0 0 9

(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...

Sensor de la posicidn final, para montar en la ranura en C

Sensor MMS 22...-SA

Denominacion D Normalmente en combinacion

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 ([ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO08-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.

(7 salida del cable

Sensor MMS 22...-Pl1-...

Deteccidn de la posicion con una posicién programable por sensory un
sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacién magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, nim. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicion final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Sensor MMS 22...-Pl1-...-SA

Denominacion D Normalmente en combinacion

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

MMS 22-PI1-5-M8-PNP-SA 0301166 [ )
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcién, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catalogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.
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Sensor magnético programable MMS 22-PI1

Sensor de posicion analégico MMS-A

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22...-PI2-...

Consulta de posicion con dos posiciones programables por cada sensory
un sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacién magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, num. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicién final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Denominacién D Normalmente en combinacion

MMS 22-PI12-5-M8-PNP 0301180 [ ]
MMSK 22-PI2-S-PNP 0301182

MMS 22-PI2-5-M8-PNP-SA 0301186 ([ ]
MMSK 22-PI2-5-PNP-SA 0301188
MMS 22-P12-5-M8-PNP-HD 0301130 [ ]
MMSK 22-PI2-S-PNP-HD 0301132

@® Serequiere un sensor por unidad para monitorizar dos posiciones. Hay
disponibles opcionalmente cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catalogo se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22-A-...

Medicidn sin contacto, consulta de posiciéon multiple analégica para
cualquier cantidad de posiciones, de facil montaje en la ranura en C. Se
puede programar con la herramienta de programacién magnética MT
(incluida en el volumen de entrega, nim. de identif. 0301030) o la
herramienta de programacién enchufable ST (opcional). Sensor de la
posicion final, para montar en la ranura en CSi en la tabla provista se
indican las herramientas de programacién enchufables ST, la programa-
cién solo podra llevarse a cabo con estas herramientas.

Denominacion D
MMS 22-A-10V-M08 0315825
MMS 22-A-10V-M12 0315828

® Serequiere un sensor por cada pinza. No se requiere ningln juego de
montaje adicional, ya que la pinza estd equipada por defecto para el uso
del sensor. En el capitulo «Sistema de sensores» del catdlogo, se pueden
consultar mds informacién y datos técnicos.
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Sensor de posicion flexible con MMS-A

Sensor magnético programable MMS-10-Link

%)

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22-A-...

Sistema electrénico de
evaluacion FPS-F5

©2 Cables de conexién

Sensor de posicidn flexible, con hasta cinco posiciones El sensor se puede
programar con la herramienta de programacion magnética MT (incluida en
el volumen de entrega, nim. de identif. 0301030) o la herramienta de
programacién enchufable ST (opcional). Se utilizan controladores
eléctricos, para asumir la actuacidon/control de los médulos y sistemas
mecatrénicos, sin un sistema electrénico integrado.

Denominacion D

MMS 22-A-05V-M08 0315805

FPS-F5 0301805

MT-MMS 22-PI 0301030

KA BG16-L 12P-1000 0301801

® Al emplear un sistema FPS, se necesita un MMS 22-A-05V y un sistema
electrénico de evaluacion (FPS-F5) para cada garra, asi como un set de
montaje (AS), si se indica. Opcional: prolongaciones de cable (KV)
disponibles (véase la seccion "Accesorios" del catdlogo).

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22-10L-...

Sensor para monitorizacion multi-posicion mediante deteccion de la

carrera completa del gripper El sensor esta montado directamente en la

ranura en Cdel gripper. El sensor esta programado para el gripper a través

de la interfaz 10-Link, la herramienta de programacién magnética MT

(incluida en el volumen de entrega; nim. de identif. 0301030) o la

herramienta de programacion enchufable ST (no incluida en el volumen de

entrega; num. de identif. 0301026). Se requiere un maestro 10-Link para la

operacion.

Denominacion D

MMS 22-10L-M08 0315830

MMS 22-10L-M12 0315835

® Serequiere un sensor por cada pinza. No se requiere ningln juego de
montaje adicional, ya que la pinza esta equipada por defecto para el uso

del sensor. En el capitulo «Sistema de sensores» del catdlogo, se pueden
consultar mds informacién y datos técnicos.
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Cables de conexion

(93) KAW...
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D1
O
KAG... Cable de conexi6n con enchufe recto (8) Boquilla de conexién para @1) Pinza con sistema de sensores
KA W... Cable de conexién con enchufe angular lubricante integrado IOL
(9 Pernos estancos @2 (able con conector hembra
Extremo de cable con conector recto

macho recto Cable con conector hembra

angular

El cable de conexion es perfecto para conectar los componentes correspondientes al controlador o a la fuente de alimentacion. El cable de conexidn tiene
una toma M8 de &4 pines en un lado y un hilo abierto en el otro lado para conexiones individuales. Los cables de conexidn son aptos para utilizarse en la
cadena portacables y en aplicaciones de torsion.

Denominacion D L1 D1 L2 D2 L3 D3 Normalmente en

combinacién
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

KA GLNO804-10-00200-A
KA GLNO804-10-00500-A
KA GLN0804-10-01000-A
KA GLNO804-10-02000-A

KA WLN0804-10-00200-A
KA WLN0804-10-00500-A
KA WLNO804-10-01000-A
KA WLN0804-10-02000-A

1310371 2 4.8 33.7 10 M8
1310375 5 4.8 33.7 10 M8
1310379 10 4.8 33.7 10 M8
1442994 20 4.5 32 10 M8
Cablede aimentacion de tensidniconexicn de sfals - cadena de artastreyresisente a la torsidn, casquilo M, acodado
1310372 2 4.8 27.9 10 18.9 M8
1310376 5 4.8 27.9 10 18.9 M8
1310381 10 4.8 27.9 10 18.9 M8
1442996 20 4.5 25 10 20 M8

® Se debe respetar el radio de flexién min. para los cables de cadena de arrastre o el angulo de torsién max. para los cables de torsién. Por lo general son 10
veces el didmetro del cable o +/- 180°/m.
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Prolongaciones de cable
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KV G...
KV W...

Prolongacién de cable con conector hembra recto @ Boquilla de conexién para

lubricante

. Pinza con sistema de sensores
integrado 10L

@ Cable con conector hembra
recto

Cable con conector hembra
angular

Prolongacién de cable con conector hembra acodado

Pernos estancos

@
Extremo de cable con conector

macho recto

Las prolongaciones de cable son ideales para conectar los componentes pertinentes al sistema de control, o para uso como cables de extension. Las
prolongaciones de cable tienen una conexién hembra M8 de 4 polos con un disefio recto o acodado en el lado del médulo y un conector M12 de 4 polos con
un disefio recto en el otro lado. Las prolongaciones de cable se pueden utilizar en la cadena portacables y en aplicaciones de torsion.

Denominacién

11 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Prolongaciones de cable
KV GGN0804-1204-10-00500-A 1505830 5 4.5 32 10 M8
KV GGN0804-1204-10-01000-A 1505832 10 4.5 32 10 M8
KV WGN0804-1204-10-00500-A 1505803 5 4.5 25 10 20 M8
KV WGN0804-1204-10-01000-A 1505806 10 4.5 25 10 20 M8

@® Se debe respetar el radio de flexién min. para los cables de cadena de arrastre o el angulo de torsién max. para los cables de torsion. Por lo general son 10
veces el didmetro del cable o +/- 180°/m.
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Fuerza de agarre en el cierre Cargas max.

Fuerza de agarre

= PGL-plus-P 13/4 bar
PGL-plus-P 13/6 bar

= PGL-plus-P 13-AS/4 bar
= PGL-plus-P 13-AS/6 bar

00—
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3004 e T
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z

“Lmml2s 50 75 100 125 150
Longitud de las garras

B Mx méax. 47 Nm
My max. 60 Nm

Il Mz mdx. 53 Nm
[l Fz max. 1300 N

Fuerza de agarre en la apertura

Fuerza de agarre

= PGL-plus-P 13/4 bar
PGL-plus-P 13/6 bar

® Las fuerzasy los momentos indicados son

= PGL-plus-P 13-1S/4 bar Zae .
valores estaticos que se aplican por garra

= PGL-plus-P 13-15/6 bar

base y deben darse simultdneamente.
500 s — Adicionalmente podrian producirse cargas en
400 . el momento generado por la fuerza de
300/ T——= o E— agarre.
200 T —
———
100
=
“Lmml2s 50 75 100 125 150
Longitud de las garras
Datos técnicos de la PGL-plus-P
Denominacién PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P
13-10L 13-AS-10L 13-IS-10L 13 13-AS 13-IS
1D 1476617 1476618 1476619 1476520 1476551 1476552
Carrera por mordaza [mm] 13 13 13 13 13 13
Fuerza de cierre/apertura [N] 350/350 475/- -I475 350/350 475/- -I475
Fuerza por muelle min./max. [N] 125/170 125/170 125/170 125/170
Peso [kg] 0.8 0.85 0.85 0.8 0.85 0.85
Peso recomendado de la pieza [kg] 1.8 1.8 1.8 1.8 1.8 1.8
Volumen del cilindro por carrera doble [cm3] 20 30 25 20 30 25
Presion de trabajo min./nom./max. [bar] 2.5/6/8 4/616.5 416/6.5 2.5/6/8 46/6.5 4/6/6.5
Presion de purga de aire min./max. [bar] 0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1
Tiempo de cierre/apertura [s] 0.07/0.07 0.06/0.11 0.11/0.06 0.07/0.07 0.06/0.11 0.11/0.06
Tiempo de cierre/apertura, solo con muelle [s] 0.09 0.10 0.09 0.10
Longitud maxima admisible de los dedos [mm] 130 130 130 130 130 130
Peso max. admisible por dedo [kgl 0.4 0.4 0.4 0.4 0.4 0.4
Tipo de proteccién IP (sin/con aire restringido) 64167 64167 64167 64167 64167 64167
Temperatura ambiente min./méx. [ec] 5/70 5170 5170 5/90 5190 5/90
Precision de repeticion [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03
Tension de trabajo min./nominal/méx. [vD(] 18/24/30 18/24130 18/24130
Corriente nominal [A] 0.2 0.2 0.2
Conector M8, con Conector M8, con Conector M8, con
Conector del cable codificacion A, & codificacion A, & codificacion A, &4
polos polos polos
Interfaz de comunicacion/especificacion 10-Link/V1.1 10-Link/V1.1 10-Link/V1.1
Velocidad de transmision oM2 com2 COM2
Puerto Clase A Clase A Clase A
Diferencia de la pieza detectable Hasta 0,1 mm Hasta 0,1 mm Hasta 0,1 mm
Opciones y caracteristicas
Modelo para altas temperaturas 1512477 1512478 1512479
Temperatura ambiente min./max. [oa 5/130 5/130 5/130
Version de precision 1476856 1476857 1476858 1476660 1476661 1476662
con juego de montaje premontado para IN 1476581 1476582 1476583
Version de precision/version con sensor inductivo 1476812 1476813 1476544

® Pueden ser necesarios 100 ciclos de agarre hasta que esté disponible la fuerza de agarre total (seglin lo indicado en la tabla de datos).
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Datos técnicos PGL-plus-P con posicion de fuerza de agarre segura

Denominacion

1D

Carrera por mordaza

Fuerza de cierre/apertura

Fuerza de aperturalcierre asegurada en caso de
pérdida de presion

Peso

Peso recomendado de la pieza

Volumen del cilindro por carrera doble
Presion de trabajo min./nom./max.
Presion de purga de aire min./max.
Tiempo de cierre/apertura

Longitud méxima admisible de los dedos
Peso max. admisible por dedo

Tipo de proteccidn IP (sin/con aire restringido)
Temperatura ambiente min./max.
Precision de repeticién

Opciones y caracteristicas

Version de precision

Version con 10-Link

Tensién de trabajo min./nominal/max.
Corriente nominal

Temperatura ambiente min./max.
Conector del cable

Interfaz de comunicacién/especificacion
Velocidad de transmision

Puerto

Diferencia de la pieza detectable

con juego de montaje premontado para IN
Version de precision/version con sensor inductivo
Version de precisién/version con 10-Link

Temperatura ambiente min./max.

[mm]

[N]
[N]

[ke]
[kg]
[em?]
[bar]
[bar]
[s]
[mm]
[kel

[°d

[mm]

[vo(
[A]
[°d

[°d

PGL-plus-P 13-ASC6
1476555

13

350/350

280/-

1.3

1.8

20
5.5/6/6.5
0.5/11
0.07/0.07
130

0.4
6LI67
5190
0.03

1476665
1476548
18/24/30

0.2

5170
Conector M8, con codificacién A,
4 polos
10-Link/V1.1
oM2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476586
1476816
1476861
5170

PGL-plus-P 13-IS(6
1476556

13

350/350

-1280

1.3

1.8

20
5.5/6/6.5
0.5/11
0.07/0.07
130

0.4
6467
5190
0.03

1476545
1476622
18/24/30

0.2

5170
Conector M8, con codificacidn A,
4 polos
10-Link/V1.1
(0M2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476587
1476817
1476862
5/70

PGL-plus-P 13-ASC4
1476553

13

230/230

184/-

13

1.2

20
3.5/416.5
0.5/1
0.07/0.07
130

0.4
64167
5190
0.03

1476663
1476620
18/24/30

0.2

5/70
Conector M8, con codificacion A,
4 polos
10-Link/V1.1
C0M2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476584
1476814
1476859
5/70

PGL-plus-P 13-ISC4
1476554

13

230/230

-1184

3

1.2

20
3.5/L416.5
0.5/1
0.07/0.07
130

0.4
64167
5/90
0.03

1476664
1476621
18/24/30

0.2

5/70
Conector M8, con codificacion A,
4 polos
10-Link/V1.1
(0M2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476585
1476815
1476860
5170

® Pueden ser necesarios 100 ciclos de agarre hasta que esté disponible la fuerza de agarre total (seglin lo indicado en la tabla de datos).
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Vista principal
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El esquema, muestra el modelo basico de la Gripper con las dedos
cerradas, sin tener en cuenta las dimensiones de las opciones descritas a
continuacion.

® Como alternativa alademas de la posicion fuerza de agarre mecénica
asistida por resorte, se puede utilizar la valvula de mantenimiento de
la presion SDV-P para el agarre interior y el agarre exterior (véase el
apartado "Accesorios" del catdlogo).

A, a Conexidn principal/directa,
apertura de pinza

B, b Conexidn principall/directa,
cierre de pinza

S Conexion para purga de aire
@ Conexién de la pinza

@ Conexién del dedo

@ indice del muelle

@ Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Sistema de sensores integrado
10L con conector M8,
codificacion A, de &4 polos

Unidn roscada con acopla-
mientos para el montaje
personalizado (estos casquillos
de centraje no se incluyen en
el volumen de entrega)
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Maxima proyeccion permitida de los dedos

Lmax

—_
=
=
e
© © N
Y [m m] I-max
[ Margen admisible [ Margen inadmisible
Lmax equivale a la longitud de dedo méaxima permitida (consulte la tabla de
datos técnicos).
Conexion directa sin tubo, M3 Deteccion de la pinza con conmutadores magnéticos
3
B / © © 0 °@g © © 2
o o] an o o 3
Q 8 \ [©) [©) gﬁg ~
N © |
LI I ] I 1
L=l e e
70 25
@3x1
@ Adaptador @ Pinza

La conexion directa sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos con tendencia a producir errores.

Deteccion de la pinza con interruptores de proximidad
inductivos IN

15.8
5.8
© oio °© ~! © © [oe]
- NI & o
3 <

111.6 | 35.8_
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Version con autoretencion de la fuerza de agarre AS/IS

151.4

23.6

54

El dispositivo mecanico asegurador de la fuerza de agarre, garantiza una
fuerza de agarre minima, incluso en caso de caida de la presidn. En la
variante AS esto actiia como una fuerza de cierre, en la variante IS como
una fuerza de apertura. Ademas de esto, el mantenimiento de la fuerza
de sujecién puede usarse para aumentar la fuerza de agarre o para el
agarre de simple efecto.

GripGuard: Posicion de fuerza de agarre segura y certifi-
cada ASC/ISC

GripGuard: Posicion de fuerza de agarre segura y certifi-
cada ASC/ISC

ASC ISC

i

His z]

4 2 4 2

128.5
124

31)

85
80.7
76
o
(<]
°
°

Las pinzas con posicion fuerza de agarre ASC o ISC se controlan general-
mente con una valvula distribuidora 2x3/2.

® Aseglrese de observar la secuencia de control en el manual de
instrucciones.

La posicién fuerza de agarre segura también garantiza una fuerza de
agarre permanente de minimo un 80 %, incluso aunque se produzca una
caida de la presion. En la variante ASC, actiia como una fuerza de cierre y,
en la variante ISC, como una fuerza de apertura.
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Version de precision
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@ indice del muelle

@ Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Para la version ASC/ISC

Las tolerancias indicadas, solo se refieren a las variantes representadas en
las tablas de los datos técnicos, en las versiones de precision. Las demds
variantes de las versiones de precision, estan disponibles previa consulta.

A, a Conexidn principal/directa,

apertura de pinza S, s Conexion directa principal de

. - ) aire restringido
B, b Conexidn principall/directa,

cierre de pinza

El simbolo del circuito muestra las opciones de conexién y la funcién del
gripper neumatico. "A" y "B" son las conexiones principales de la gripper
para abriry cerrar. "a" y "b" son conexiones directas opcionales para abrir
y cerrar sin mangueras que puedan generar interferencias. "S" y "s"
describen la conexidn para aire restringido opcional, que impide la
entrada de suciedad en la pinza.

@® SCHUNK también proporciona datos ECAD para su diseiio. Puede elegir
entre el acceso directo mediante el software EPLAN-Electric P8 o la
descarga desde EPLAN Data Portal. Puede encontrar mas informacién en
el sitio web de SCHUNK.




PGL-plus-P 13

Pinza universal

Valvula antirretorno SDV-P.

Dispositivo de posicionamiento neumatico PPD

@ Pinza

Las valvulas de mantenimiento de la presién SDV-P garantizan que la
presion existente en la camara del émbolo, en los mddulos de cambio
rapido, lineales, de giro y pinzas neumaticas, se mantenga temporal-
mente, cuando hay una parada de emergencia. La valvula de manteni-
miento de la presion no debe utilizarse en combinacidn con las variantes
ASCe ISC.

Vélvula antirretorno SDV-P.

[mm]
SDV-P 04 0403130 6
SDV-P 07 0403131 8
SDV-P 04-E 0300120 6
SDV-P 07-E 0300121 8

@® Para lograr el tiempo de cierre y de apertura especificado para cada
variante de gripper hay que utilizar el didmetro de manguera reco-
mendado. Las asignaciones directas de cada variante de gripper al SVD-P
correspondiente pueden consultarse en www.schunk.com.

La PPD permite flexibilidad en todas las aplicaciones con grippers
neumaticos gracias al posicionamiento libre, la fuerza de sujecion y el
ajuste de la velocidad.

PPD 10-I0L 1540698
A GGN0804-1204-A 1540691
@oledeconeddnlo-tin
KA GGN1205-1212-10L-00100-A 1540697
Cable de conexidn de aimentacion de tension - compatible con cadena portacables
KA GLN12B05-LK-01000-A 1540660
Polongaconesdecavle
KV GGN0804-10-00150-A 1540662
KV GGN0804-10-00300-A 1540663

Juego de montaje PPD 1540705

® Ademas del PPD, se requiere un sensor de posicion (sensor SCHUNK
10-Link o sensor analdgico (4...20 mA)).
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Sistemas de cambio rapido de garras BSWS

Sistema de cambio rapido de mordazas BSWS-M
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Garras de pinzas

personalizadas

Hay disponibles varios sistemas de cambio rapido de garras para la pinza.
Para obtener una informacién més detallada, consulte el correspondiente
producto.

Denominacion D Material suministrado
BSWS-A 80 0303024 2
BSWS-AR 13 1515448 2

BSWS-B 80 0303025 1
BSWS-ABR-PGZN-plus 80 0300073 !
BSWS-SBR-PGZN-plus 80 0300083 1

BSWS-UR 80 0302992 1

® Silapresion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe
comprobarse la idoneidad para su uso mds alla de los limites de la
aplicacién. Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla. En
la serie de pinzas PGL-plus-P, el uso de dedos con sistema de cambio
rapido de mordaza se traduce en una limitacién de la carrera de cierre.
Compruébelo previamente de forma detallada utilizando los datos CAD y
ajuste el repaso de los dedos de forma correspondiente.

Garras de pinzas

personalizadas

Hay disponibles varios sistemas de cambio rapido de garras para la pinza.
Para obtener una informacién més detallada, consulte el correspondiente
producto.

Denominacion D Material suministrado

BSWS-A 80 0303024 2
BSWS-AR 13 1515448 2

BSWS-BM 80 1313901 1

BSWS-ABRM-PGZN-plus 80 1420852 1

BSWS-URM 80 1398402 1

® Sila presion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe
comprobarse la idoneidad para su uso mds alla de los limites de la
aplicacidén. Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla. En
la serie de pinzas PGL-plus-P, el uso de dedos con sistema de cambio
rapido de mordaza se traduce en una limitacién de la carrera de cierre.
Compruébelo previamente de forma detallada utilizando los datos CAD y
ajuste el repaso de los dedos de forma correspondiente.
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Sistema de cambio rapido de mordazas BSWS-R

garras intermedias ZBA-L-plus 80
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@ Pinza Garras de pinzas

personalizadas

Si la presion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe compro-
barse la idoneidad para su uso més alla de los limites de la aplicacién.
Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla. En la serie de
pinzas PGL-plus-P, el uso de dedos con sistema de cambio rdpido de
mordaza se traduce en una limitacidn de la carrera de cierre. Compruébelo
previamente de forma detallada utilizando los datos CAD y ajuste el
repaso de los dedos de forma correspondiente.

Denominacién D Material suministrado

BSWS-AR 13 1515448 2
BSWS-BR 80 1555917 1
BSWS-SR 80 1555951 1
AS-INL40-BSWS-SR 80/100 1561458 1
IN 40-S-M12 0301574
IN 40-S-M8 0301474
INK 40-S 0301555

@® Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla.

@ Conexién del dedo Profundidad de alojamiento en
66 Incluido con el material lado opuesto para casquillo de
suministrado centraje

@2 indice del muelle @1) No incluido con el material
suministrado

Las garras intermedias ZBA-L-plus opcionales permiten que el diagrama de
conexion de tornillos de las garras superiores se pueda rotar 90°. De esta
forma es mas sencillo disefiar y producir garras superiores (especialmente
en versiones largas), ya que no es necesario realizar perforaciones
profundas que las atraviesen.

Denominacion D Material Interfaz del  Material
dedo suministrado
ZBA-L-plus 80 0311732 Aluminio PGN-plus 80 1
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Mordaza intermedia universal UZB 80

Dedos en bruto ABR/SBR-PGZN-plus 80
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@ Conexion de la pinza
@ Conexién del dedo @ indice del muelle

@ Conexion derecha o izquierda @ Profundidad de alojamiento en
opcional lado opuesto para casquillo de
centraje

@ Bloqueo

La ilustracién muestra la mordaza intermedia universal UZB La corredera
UZB-S totalmente desmontable (también se puede encargar por separado)
permite un cambio rdpido de la mordaza.

Denominacion D Dimensidn plantilla

[mm]

UZB 80 0300043 2
ABR-PGZN-plus 80 0300011
SBR-PGZN-plus 80 0300021

UZB-S 80 5518271 2

@® Sila presion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe
comprobarse la idoneidad para su uso més alld de los limites de la
aplicacion.

@ Conexién del dedo
@ indice del muelle

ABR-PGZN-plus

SBR-PGIN-plus

El esquema muestra las garras en bruto que pueden ser rediseiiadas por el
cliente.

Denominacion D Material Material suministrado
ABR-PGZN-plus 80 0300011 Aluminio (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 80 0300021 Acero (1.7131) 1

@ Cuando se utilizan dedos en bruto, la carrera de cierre de las series de
pinzas individuales puede verse limitada. Compruébelo previamente de
forma detallada utilizando los datos CAD y ajuste el repaso de los dedos
de forma correspondiente.
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Herramienta de programacién de sensores

Detectores de proximidad inductivos IN 80

. Pinza con sistema de sensores
integrado 10L

Herramienta de programacion
de sensores

©2 Cables de conexién

Si el gripper con sensores integrados (PGL-plus-P...-10L) se utiliza en modo
S10 sin un maestro 10-Link, se necesitara una herramienta de programa-
cion magnética independiente.

Denominacion D

MT-MMS 22-PI 0301030

® La herramienta de programacién magnética y el cable de conexion
deben pedirse como accesorios opcionales.

(A7) salida del cable

SensorIN ...

Sensor IN...-SA

@ Set de adaptacion con dos
interruptores de proximidad
inductivos

Montaje posterior opcional de
otro set de adaptacion para
dos interruptores de
proximidad adicionales

Sensor de posicion final, instalado con el kit de montaje Como alternativa,
los sensores pueden montarse directamente en la variante de pinza IN.

Denominacion D Normal en combinacion
AS-IN80-PGL-plus-P 13 1499623
sesorinductivodeproximidad
IN 80-0-M12 0301588

IN 80-0-M8 0301488

IN 80-SL-M12 0301529

IN 80-S-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

IN-B 80-5-M12 0301479

IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-0 0301551

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor de proximidad inductivo con alida de cablelateral
IN 80-S-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]

INK 80-5-SA 0301566

® Se precisan dos sensores (contacto cerrado/S) para cada unidad y se
pueden utilizar cables de prolongacion de manera opcional. El kit de
montaje, se debe solicitar opcionalmente como un accesorio. Tenga en
cuenta el radio minimo admisible de flexidn, para los cables del sensor.
Por lo general suele ser de 35 mm.
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sensor magnético electronico MMS

Sensor magnético programable MMS 22-PI1

3\\\._3—'?3” --~ —_—
o ©

2

Qe 0 0 9

(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...

Sensor de la posicidn final, para montar en la ranura en C

Sensor MMS 22...-SA

Denominacion D Normalmente en combinacion

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 ([ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO08-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.

(7 salida del cable

Sensor MMS 22...-Pl1-...

Deteccidn de la posicion con una posicién programable por sensory un
sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacién magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, nim. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicion final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Sensor MMS 22...-Pl1-...-SA

Denominacion D Normalmente en combinacion

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

MMS 22-PI1-5-M8-PNP-SA 0301166 [ )
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcién, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catalogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.
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Sensor magnético programable MMS 22-PI1

Sensor de posicion analégico MMS-A

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22...-PI2-...

Consulta de posicion con dos posiciones programables por cada sensory
un sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacién magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, num. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicién final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Denominacién D Normalmente en combinacion

MMS 22-PI12-5-M8-PNP 0301180 [ ]
MMSK 22-PI2-S-PNP 0301182

MMS 22-PI2-5-M8-PNP-SA 0301186 ([ ]
MMSK 22-PI2-5-PNP-SA 0301188
MMS 22-P12-5-M8-PNP-HD 0301130 [ ]
MMSK 22-PI2-S-PNP-HD 0301132

@® Serequiere un sensor por unidad para monitorizar dos posiciones. Hay
disponibles opcionalmente cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catalogo se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22-A-...

Medicidn sin contacto, consulta de posiciéon multiple analégica para
cualquier cantidad de posiciones, de facil montaje en la ranura en C. Se
puede programar con la herramienta de programacién magnética MT
(incluida en el volumen de entrega, nim. de identif. 0301030) o la
herramienta de programacién enchufable ST (opcional). Sensor de la
posicion final, para montar en la ranura en CSi en la tabla provista se
indican las herramientas de programacién enchufables ST, la programa-
cién solo podra llevarse a cabo con estas herramientas.

Denominacion D
MMS 22-A-10V-M08 0315825
MMS 22-A-10V-M12 0315828

® Serequiere un sensor por cada pinza. No se requiere ningln juego de
montaje adicional, ya que la pinza estd equipada por defecto para el uso
del sensor. En el capitulo «Sistema de sensores» del catdlogo, se pueden
consultar mds informacién y datos técnicos.
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Sensor de posicion flexible con MMS-A

Sensor magnético programable MMS-10-Link

%)

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22-A-...

Sistema electrénico de
evaluacion FPS-F5

©2 Cables de conexién

Sensor de posicidn flexible, con hasta cinco posiciones El sensor se puede
programar con la herramienta de programacion magnética MT (incluida en
el volumen de entrega, nim. de identif. 0301030) o la herramienta de
programacién enchufable ST (opcional). Se utilizan controladores
eléctricos, para asumir la actuacidon/control de los médulos y sistemas
mecatrénicos, sin un sistema electrénico integrado.

Denominacion D

MMS 22-A-05V-M08 0315805

FPS-F5 0301805

MT-MMS 22-PI 0301030

KA BG16-L 12P-1000 0301801

® Al emplear un sistema FPS, se necesita un MMS 22-A-05V y un sistema
electrénico de evaluacion (FPS-F5) para cada garra, asi como un set de
montaje (AS), si se indica. Opcional: prolongaciones de cable (KV)
disponibles (véase la seccion "Accesorios" del catdlogo).

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22-10L-...

Sensor para monitorizacion multi-posicion mediante deteccion de la

carrera completa del gripper El sensor esta montado directamente en la

ranura en Cdel gripper. El sensor esta programado para el gripper a través

de la interfaz 10-Link, la herramienta de programacién magnética MT

(incluida en el volumen de entrega; nim. de identif. 0301030) o la

herramienta de programacion enchufable ST (no incluida en el volumen de

entrega; num. de identif. 0301026). Se requiere un maestro 10-Link para la

operacion.

Denominacion D

MMS 22-10L-M08 0315830

MMS 22-10L-M12 0315835

® Serequiere un sensor por cada pinza. No se requiere ningln juego de
montaje adicional, ya que la pinza esta equipada por defecto para el uso

del sensor. En el capitulo «Sistema de sensores» del catdlogo, se pueden
consultar mds informacién y datos técnicos.
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Cables de conexion

(93) KAW...
(605
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O
KAG... Cable de conexi6n con enchufe recto (8) Boquilla de conexién para @1) Pinza con sistema de sensores
KA W... Cable de conexién con enchufe angular lubricante integrado IOL
(9 Pernos estancos @2 (able con conector hembra
Extremo de cable con conector recto

macho recto Cable con conector hembra

angular

El cable de conexion es perfecto para conectar los componentes correspondientes al controlador o a la fuente de alimentacion. El cable de conexidn tiene
una toma M8 de &4 pines en un lado y un hilo abierto en el otro lado para conexiones individuales. Los cables de conexidn son aptos para utilizarse en la
cadena portacables y en aplicaciones de torsion.

Denominacion D L1 D1 L2 D2 L3 D3 Normalmente en

combinacién
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

KA GLNO804-10-00200-A
KA GLNO804-10-00500-A
KA GLN0804-10-01000-A
KA GLNO804-10-02000-A

KA WLN0804-10-00200-A
KA WLN0804-10-00500-A
KA WLNO804-10-01000-A
KA WLN0804-10-02000-A

1310371 2 4.8 33.7 10 M8
1310375 5 4.8 33.7 10 M8
1310379 10 4.8 33.7 10 M8
1442994 20 4.5 32 10 M8
Cablede aimentacion de tensidniconexicn de sfals - cadena de artastreyresisente a la torsidn, casquilo M, acodado
1310372 2 4.8 27.9 10 18.9 M8
1310376 5 4.8 27.9 10 18.9 M8
1310381 10 4.8 27.9 10 18.9 M8
1442996 20 4.5 25 10 20 M8

® Se debe respetar el radio de flexién min. para los cables de cadena de arrastre o el angulo de torsién max. para los cables de torsién. Por lo general son 10
veces el didmetro del cable o +/- 180°/m.
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Prolongaciones de cable
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KV G...
KV W...

Prolongacién de cable con conector hembra recto @ Boquilla de conexién para

lubricante

. Pinza con sistema de sensores
integrado 10L

@ Cable con conector hembra
recto

Cable con conector hembra
angular

Prolongacién de cable con conector hembra acodado

Pernos estancos

@
Extremo de cable con conector

macho recto

Las prolongaciones de cable son ideales para conectar los componentes pertinentes al sistema de control, o para uso como cables de extension. Las
prolongaciones de cable tienen una conexién hembra M8 de 4 polos con un disefio recto o acodado en el lado del médulo y un conector M12 de 4 polos con
un disefio recto en el otro lado. Las prolongaciones de cable se pueden utilizar en la cadena portacables y en aplicaciones de torsion.

Denominacién

11 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Prolongaciones de cable
KV GGN0804-1204-10-00500-A 1505830 5 4.5 32 10 M8
KV GGN0804-1204-10-01000-A 1505832 10 4.5 32 10 M8
KV WGN0804-1204-10-00500-A 1505803 5 4.5 25 10 20 M8
KV WGN0804-1204-10-01000-A 1505806 10 4.5 25 10 20 M8

@® Se debe respetar el radio de flexién min. para los cables de cadena de arrastre o el angulo de torsién max. para los cables de torsion. Por lo general son 10
veces el didmetro del cable o +/- 180°/m.
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Fuerza de agarre en el cierre Cargas max.

Fuerza de agarre
= PGL-plus-P 16/4 bar = PGL-plus-P 16-AS/4 bar
PGL-plus-P16/6 bar = PGL-plus-P 16-AS/6 bar
1000
800
o—
400 \o.\ \
T e —
200
=
w
L[mm] o 80 120 160
Longitud de las garras

[ Mx max. 67 Nm
My max. 95 Nm

[l Mz max. 55 Nm
[l Fz max. 2500 N

Fuerza de agarre en la apertura

Fuerza de agarre

® Las fuerzasy los momentos indicados son

= PGL-plus-P 164 bar
PGL-plus-P 16/6 bar

= PGL-plus-P 16-1S/4 bar
= PGL-plus-P 16-1S/6 bar

valores estaticos que se aplican por garra

1000 base y deben darse simultdneamente.
800 Adicionalmente podrian producirse cargas en
600 T el momento generado por la fuerza de
agarre.
400 :: : ’
200 T —
5
- L [mm] Lo 80 120 160
Longitud de las garras
Datos técnicos de la PGL-plus-P
Denominacién PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P
16-10L 16-AS-10L 16-1S-10L 16 16-AS 16-1S
1D 1476623 1476624 1476625 1476521 1476557 1476558
Carrera por mordaza [mm] 16 16 16 16 16 16
Fuerza de cierre/apertura [N] 550/550 740/~ -1740 550/550 740/~ -1740
Fuerza por muelle min./max. [N] 190/260 190/260 190/260 190/260
Peso [kg] 1.4 1.5 1.5 1.4 1.5 1.5
Peso recomendado de la pieza [kg] 2.8 2.8 2.8 2.8 2.8 2.8
Volumen del cilindro por carrera doble [cm3] 48 59 54 48 59 54
Presion de trabajo min./nom./max. [bar] 2.5/6/8 4/616.5 416/6.5 2.5/6/8 46/6.5 4/6/6.5
Presion de purga de aire min./max. [bar] 0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1
Tiempo de cierre/apertura [s] 0.1/0.1 0.1/0.16 0.16/0.1 0.1/0.1 0.1/0.16 0.16/0.1
Tiempo de cierre/apertura, solo con muelle [s] 0.17 0.17 0.17 0.17
Longitud maxima admisible de los dedos [mm] 160 160 160 160 160 160
Peso max. admisible por dedo [kgl 0.7 0.7 0.7 0.7 0.7 0.7
Tipo de proteccién IP (sin/con aire restringido) 64167 64167 64167 64167 64167 64167
Temperatura ambiente min./méx. [ec] 5/70 5170 5170 5/90 5190 5/90
Precision de repeticion [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03
Tension de trabajo min./nominal/méx. [vD(] 18/24/30 18/24130 18/24130
Corriente nominal [A] 0.2 0.2 0.2
Conector M8, con Conector M8, con Conector M8, con
Conector del cable codificacion A, & codificacion A, & codificacion A, &4
polos polos polos
Interfaz de comunicacion/especificacion 10-Link/V1.1 10-Link/V1.1 10-Link/V1.1
Velocidad de transmision oM2 com2 COM2
Puerto Clase A Clase A Clase A
Diferencia de la pieza detectable Hasta 0,1 mm Hasta 0,1 mm Hasta 0,1 mm
Opciones y caracteristicas
Modelo para altas temperaturas 1512484 1512485 1512486
Temperatura ambiente min./max. [oa 5/130 5/130 5/130
Version de precision 1476863 1476864 1476865 1476668 1476669 1476680
con juego de montaje premontado para IN 1476588 1476589 1476590
Version de precision/version con sensor inductivo 1476818 1476819 1476830

® Pueden ser necesarios 100 ciclos de agarre hasta que esté disponible la fuerza de agarre total (seglin lo indicado en la tabla de datos).
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Datos técnicos PGL-plus-P con posicion de fuerza de agarre segura

Denominacion

1D

Carrera por mordaza

Fuerza de cierre/apertura

Fuerza de aperturalcierre asegurada en caso de
pérdida de presion

Peso

Peso recomendado de la pieza

Volumen del cilindro por carrera doble
Presion de trabajo min./nom./max.
Presion de purga de aire min./max.
Tiempo de cierre/apertura

Longitud méxima admisible de los dedos
Peso max. admisible por dedo

Tipo de proteccidn IP (sin/con aire restringido)
Temperatura ambiente min./max.
Precision de repeticién

Opciones y caracteristicas

Version de precision

Version con 10-Link

Tensién de trabajo min./nominal/max.
Corriente nominal

Temperatura ambiente min./max.
Conector del cable

Interfaz de comunicacién/especificacion
Velocidad de transmision

Puerto

Diferencia de la pieza detectable

con juego de montaje premontado para IN
Version de precision/version con sensor inductivo
Version de precisién/version con 10-Link

Temperatura ambiente min./max.

[mm]

[N]
[N]

[ke]
[kg]
[em?]
[bar]
[bar]
[s]
[mm]
[kel

[°d

[mm]

[vo(
[A]
[°d

[°d

PGL-plus-P 16-ASC6
1476561

16

550/550

4140/~

2.2
2.75

50
5.5/6/6.5
0.5/11
0.1/0.1
160
0.7
6LI67
5190
0.03

1476683
1476628
18/24/30

0.2

5170
Conector M8, con codificacién A,
4 polos
10-Link/V1.1
oM2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476593
1476833
1476868
5170

PGL-plus-P 16-15C6
1476562

16

550/550

-I1440

2.2
2.75
50
5.5/6/6.5
0.5/11
0.1/0.1
160
0.7
6467
5190
0.03

1476684
1476629
18/24/30

0.2

5170
Conector M8, con codificacidn A,
4 polos
10-Link/V1.1
(0M2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476594
1476834
1476869
5/70

PGL-plus-P 16-ASCk
1476559

16

365/365

290/-

a2
1.8

50
3.5/416.5
0.5/1
0.1/0.1
160
0.7
64167
5190
0.03

1476681
1476626
18/24/30

0.2

5/70
Conector M8, con codificacion A,
4 polos
10-Link/V1.1
C0M2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476591
1476831
1476866
5/70

PGL-plus-P 16-ISC4
1476560

16

365/365

-1290

2.2

1.8

50
3.5/L416.5
0.5/1
0.1/0.1
160
0.7
64167
5/90
0.03

1476682
1476627
18/24/30

0.2

5/70
Conector M8, con codificacion A,
4 polos
10-Link/V1.1
(0M2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476592
1476832
1476867
5170

® Pueden ser necesarios 100 ciclos de agarre hasta que esté disponible la fuerza de agarre total (seglin lo indicado en la tabla de datos).
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Vista principal
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El esquema, muestra el modelo basico de la Gripper con las dedos A, a Conexidn principal/directa, @ Profundidad de alojamiento en
cerradas, sin tener en cuenta las dimensiones de las opciones descritas a apertura de pinza lado opuesto para casquillo de
continuacion. B, b Conexidn principall/directa, centraje
. de pi ) .
® Como alternativa alademas de la posicién fuerza de agarre mecénica clerre ce pinza ) IS(l)sLtema de SESSOI:SS integrado
asistida por resorte, se puede utilizar la vélvula de mantenimiento de S Conexidn para purga de aire d_c?” “_’,”e; Oé Lol
la presion SDV-P para el agarre interior y el agarre exterior (véase el @ Conexién de la pinza co'|’ Icacion A, de & polos
apartado "Accesorios" del catalogo). (2) Conexién del dedo Unidn roscada con acopla-

mientos para el montaje
personalizado (estos casquillos
de centraje no se incluyen en
el volumen de entrega)

@ indice del muelle
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Maxima proyeccion permitida de los dedos

Lmax

—
=
=
e
© © N
Y [m m] I-max
[ Margen admisible [ Margen inadmisible

Lmax equivale a la longitud de dedo méaxima permitida (consulte la tabla de
datos técnicos).

Conexion directa sin tubo, M4 Deteccidon de la pinza con interruptores de proximidad

inductivos IN
3 15.8
5.8
— | il
~ < I © °i°°po @ co‘ 2P g
SIS D 52 °f 9 82
T T [t} i Y}
) o |[F—=oF 1 el tle
- H |
@4x1. — 137.2 39.5
@ Adaptador @ Pinza

La conexion directa sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos con tendencia a producir errores.
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Version con autoretencion de la fuerza de agarre AS/IS

185.5
I
o o @ —
© © 5
D ®
'OD
o 0
e
( I ]
= =
L 153 N

El dispositivo mecanico asegurador de la fuerza de agarre, garantiza una
fuerza de agarre minima, incluso en caso de caida de la presidn. En la
variante AS esto actiia como una fuerza de cierre, en la variante IS como
una fuerza de apertura. Ademas de esto, el mantenimiento de la fuerza
de sujecién puede usarse para aumentar la fuerza de agarre o para el
agarre de simple efecto.

GripGuard: Posicion de fuerza de agarre segura y certifi-
cada ASC/ISC

157.4
153

_(36£

104
96.8
92

La posicién fuerza de agarre segura también garantiza una fuerza de
agarre permanente de minimo un 80 %, incluso aunque se produzca una
caida de la presion. En la variante ASC, actiia como una fuerza de cierre y,
en la variante ISC, como una fuerza de apertura.

GripGuard: Posicion de fuerza de agarre segura y certifi-
cada ASC/ISC

ASC ISC
= VS g VB
cpen|A o[BS oA o B |5

2 4 2,

|15 3 NG 3
30 36

Las pinzas con posicién fuerza de agarre ASC o ISC se controlan general-
mente con una valvula distribuidora 2x3/2.

® Aseglrese de observar la secuencia de control en el manual de
instrucciones.

Version de precision

20+0.02 210497 B-C
'—T‘FW /] 002 [D
A =] o _,J'_ N‘S
o /"\ Oc | 5[@ o=
lof J o) [ m3g
© © %g
©e0'!'0 O o © For)
o f %)
\ 0 L :
Ble- -»ic & e ]

28
5
o 72

@ indice del muelle Para la version ASC/ISC

Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Las tolerancias indicadas, solo se refieren a las variantes representadas en
las tablas de los datos técnicos, en las versiones de precisidn. Las demds
variantes de las versiones de precision, estan disponibles previa consulta.
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Simbolo electronico segtin DIN I1SO 1219

Valvula antirretorno SDV-P.

AS IS
of b s of b s of b s
[ [
o 5 s Tn |.,Is 13 |BIS
ASC ISC
I IT q T
S [VES T VB
< o s 3 o ls

A, a Conexidn principal/directa,

apertura de pinza S, s Conexion directa principal de

. - ) aire restringido
B, b Conexidn principall/directa,

cierre de pinza

El simbolo del circuito muestra las opciones de conexién y la funcién del
gripper neumatico. "A" y "B" son las conexiones principales de la gripper
para abriry cerrar. "a" y "b" son conexiones directas opcionales para abrir
y cerrar sin mangueras que puedan generar interferencias. "S"y "s"
describen la conexidn para aire restringido opcional, que impide la
entrada de suciedad en la pinza.
@® SCHUNK también proporciona datos ECAD para su diseiio. Puede elegir
entre el acceso directo mediante el software EPLAN-Electric P8 o la

descarga desde EPLAN Data Portal. Puede encontrar mas informacion en
el sitio web de SCHUNK.

@ Pinza

Las valvulas de mantenimiento de la presion SDV-P garantizan que la
presion existente en la cdmara del émbolo, en los mddulos de cambio
rdpido, lineales, de giro y pinzas neumaticas, se mantenga temporal-
mente, cuando hay una parada de emergencia. La valvula de manteni-
miento de la presion no debe utilizarse en combinacién con las variantes
ASC e ISC.

Valvula antirretorno SDV-P.

Denominacion D Didmetro de la manguera recomendado
[mm]

Valvula de mantenimiento de la presién

SDV-P 04 0403130 6

SDV-P 07 0403131 8

Valvula de mantenimiento de la presion con tornillo del purgador de aire
SDV-P 04-E 0300120 6
SDV-P 07-E 0300121 8

@® Para lograr el tiempo de cierre y de apertura especificado para cada
variante de gripper hay que utilizar el didmetro de manguera reco-
mendado. Las asignaciones directas de cada variante de gripper al SVD-P
correspondiente pueden consultarse en www.schunk.com.
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Dispositivo de posicionamiento neumatico PPD

Sistemas de cambio rapido de garras BSWS

(e N
@

|
‘ 25 BSWS-AR

BSWS-B

11

| -
BSWS-UR"

/

BSWS-ABR/
BSWS-SBR

La PPD permite flexibilidad en todas las aplicaciones con grippers
neumaticos gracias al posicionamiento libre, la fuerza de sujecion y el

ajuste de la velocidad.

PPD 10-10L 1540698
A GGN0804-1204-A 1540691
@ledeconedgnio-tin
KA GGN1205-1212-10L-00100-A 1540697
Cable de conexidn de aimentacion de tension - compatible con cadena portacables
KA GLN12B05-LK-01000-A 1540660
Polongaconesdecavle
KV GGN0804-10-00150-A 1540662
KV GGN0804-10-00300-A 1540663

Juego de montaje PPD 1540705

® Ademas del PPD, se requiere un sensor de posicion (sensor SCHUNK
10-Link o sensor analdgico (4...20 mA)).

Garras de pinzas

personalizadas

Hay disponibles varios sistemas de cambio rapido de garras para la pinza.
Para obtener una informacién més detallada, consulte el correspondiente
producto.

BSWS-A 100 0303026 2
BSWS-AR 16 1515470 2
BSWS-B 100 0303027 1
BSWS-ABR-PGZN-plus 100 0300074 1
BSWS-SBR-PGZN-plus 100 0300084 1

BSWS-UR 100 0302993 1

® Silapresion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe
comprobarse la idoneidad para su uso mds alla de los limites de la
aplicacién. Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla. En
la serie de pinzas PGL-plus-P, el uso de dedos con sistema de cambio
rapido de mordaza se traduce en una limitacién de la carrera de cierre.
Compruébelo previamente de forma detallada utilizando los datos CAD y
ajuste el repaso de los dedos de forma correspondiente.
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Sistema de cambio rapido de mordazas BSWS-M

Sistema de cambio rapido de mordazas BSWS-R

s B

\
EE BSWS-AR

[
BSWS-BM

|
BSWS-A ES 1l ﬁ&”
| ’_l_‘?'
) o
! BSWS-ABRM BSWS-URM

\ \ i /
\ Lot

/
i

90 90

BSWS-BR

@ Pinza Garras de pinzas

personalizadas

Hay disponibles varios sistemas de cambio rapido de garras para la pinza.
Para obtener una informacién més detallada, consulte el correspondiente
producto.

Denominacion D Material suministrado

BSWS-A 100 0303026 2
BSWS-AR 16 1515470 2

BSWS-BM 100 1313902 1

BSWS-ABRM-PGZN-plus 100 1420853 1)

BSWS-URM 100 1398403 1

® Sila presion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe
comprobarse la idoneidad para su uso mds alla de los limites de la
aplicacién. Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla. En
la serie de pinzas PGL-plus-P, el uso de dedos con sistema de cambio
rapido de mordaza se traduce en una limitacién de la carrera de cierre.
Compruébelo previamente de forma detallada utilizando los datos CAD y
ajuste el repaso de los dedos de forma correspondiente.

@ Pinza Garras de pinzas

personalizadas

Si la presion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe compro-
barse la idoneidad para su uso méas alla de los limites de la aplicacién.
Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla. En la serie de
pinzas PGL-plus-P, el uso de dedos con sistema de cambio rdpido de
mordaza se traduce en una limitacidn de la carrera de cierre. Compruébelo
previamente de forma detallada utilizando los datos CAD y ajuste el
repaso de los dedos de forma correspondiente.

Denominacién D Material suministrado

BSWS-AR 16 1515470 2
BSWS-BR 100 1555933 i
BSWS-SR 100 1555959 1
AS-IN40-BSWS-SR 80/100 1561458 i
IN 40-S-M12 0301574
IN 40-S-M8 0301474
INK 4:0-S 0301555

@® Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla.
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garras intermedias ZBA-L-plus 100

Mordaza intermedia universal UZB 100
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@ Conexion del dedo Profundidad de alojamiento en

66 Incluido con el material lado opuesto para casquillo de
suministrado centraje

@ indice del muelle @ No incluido con el material

suministrado

Las garras intermedias ZBA-L-plus opcionales permiten que el diagrama de
conexion de tornillos de las garras superiores se pueda rotar 90°. De esta
forma es mas sencillo disefiar y producir garras superiores (especialmente
en versiones largas), ya que no es necesario realizar perforaciones
profundas que las atraviesen.

Denominacion D Material Interfaz del  Material
dedo suministrado
ZBA-L-plus 100 0311742 Aluminio PGN-plus 100 1

@ Conexioén de la pinza
@ Conexién del dedo @ indice del muelle
@ Conexion derecha o izquierda @ Profundidad de alojamiento en

opcional lado opuesto para casquillo de
centraje

@ Bloqueo

La ilustracién muestra la mordaza intermedia universal UZB La corredera
UZB-S totalmente desmontable (también se puede encargar por separado)

permite un cambio rdpido de la mordaza.
Denominacion D Dimension plantilla

[mm]

UZB 100 0300044 2.5
ABR-PGZN-plus 100 0300012
SBR-PGZN-plus 100 0300022

UZB-S 100 5518272 2.5

@® Sila presion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe
comprobarse la idoneidad para su uso més alld de los limites de la
aplicacion.
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Dedos en bruto ABR/SBR-PGZN-plus 100

Herramienta de programacién de sensores
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@ Conexion del dedo @ indice del muelle

El esquema muestra las garras en bruto que pueden ser rediseiiadas por el
cliente.

Denominacion D Material Material suministrado
Dedo en bruto

ABR-PGZN-plus 100 0300012

SBR-PGZN-plus 100 0300022

Aluminio (3.4365) 1
Acero (1.7131) 1

@® Cuando se utilizan dedos en bruto, la carrera de cierre de las series de
pinzas individuales puede verse limitada. Compruébelo previamente de
forma detallada utilizando los datos CAD y ajuste el repaso de los dedos
de forma correspondiente.

. Pinza con sistema de sensores Herramienta de programacion
integrado 10L de sensores

@ Cables de conexién

Si el gripper con sensores integrados (PGL-plus-P...-10L) se utiliza en modo
S10 sin un maestro 10-Link, se necesitara una herramienta de programa-
cion magnética independiente.

Denominacién D

Herramienta de programacion de sensores

MT-MMS 22-PI 0301030

® La herramienta de programacién magnética y el cable de conexion
deben pedirse como accesorios opcionales.
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Detectores de proximidad inductivos IN 80

sensor magnético electronico MMS

17

Salida del cable
Sensor IN ...
Sensor IN...-SA

Set de adaptacion con dos
interruptores de proximidad
inductivos

Montaje posterior opcional de
otro set de adaptacion para
dos interruptores de
proximidad adicionales

®OR

Sensor de posicion final, instalado con el kit de montaje Como alternativa,
los sensores pueden montarse directamente en la variante de pinza IN.

Denominacién D Normalmente en combinacién
AS-IN80-PGL-plus-P 16 1499627
sesorinductivodeproximidad
IN 80-0-M12 0301588

IN 80-0-M8 0301488

IN 80-SL-M12 0301529

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

IN-B 80-5-M12 0301479

IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-0 0301551

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor de proximidad inductivo con alida de cablelateral
IN 80-S-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]

INK 80-5-SA 0301566

® Se precisan dos sensores (contacto cerrado/S) para cada unidad y se
pueden utilizar cables de prolongacion de manera opcional. El kit de
montaje, se debe solicitar opcionalmente como un accesorio. Tenga en
cuenta el radio minimo admisible de flexidn, para los cables del sensor.
Por lo general suele ser de 35 mm.

(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...

Sensor de la posicidn final, para montar en la ranura en C

Sensor MMS 22...-SA

Denominacion D Normalmente en combinacion

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-mM8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.
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Sensor magnético programable MMS 22-PI1

Sensor magnético programable MMS 22-PI1

(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...-Pl1-...

Deteccidn de la posicion con una posicién programable por sensory un
sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacién magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, num. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicion final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Sensor MMS 22...-Pl1-...-SA

Denominacion D Normal en combinacién

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162
MMS 22-PI11-5-M8-PNP-SA 0301166 [ J
MMSK 22-PI1-5-PNP-SA 0301168
MMS 22-PI1-5S-M8-PNP-HD 0301110 [ ]
MMSK 22-PI1-5S-PNP-HD 0301112

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcién, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catalogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22...-PI2-...

Consulta de posicion con dos posiciones programables por cada sensory
un sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacién magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, num. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicién final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Denominacién D Normalmente en combinacion

MMS 22-PI12-S-M8-PNP 0301180 [ )
MMSK 22-PI2-S-PNP 0301182

MMS 22-PI2-5-M8-PNP-SA 0301186 [ ]
MMSK 22-PI2-5-PNP-SA 0301188
MMS 22-PI2-5-M8-PNP-HD 0301130 [ ]
MMSK 22-PI12-S-PNP-HD 0301132

@® Serequiere un sensor por unidad para monitorizar dos posiciones. Hay
disponibles opcionalmente cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catalogo se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.
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Sensor de posicion analégico MMS-A

Sensor de posicion flexible con MMS-A

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22-A-...

Medicidn sin contacto, consulta de posicion multiple analégica para
cualquier cantidad de posiciones, de facil montaje en la ranura en C. Se
puede programar con la herramienta de programacién magnética MT
(incluida en el volumen de entrega, nim. de identif. 0301030) o la
herramienta de programacién enchufable ST (opcional). Sensor de la
posicidn final, para montar en la ranura en CSi en la tabla provista se
indican las herramientas de programacién enchufables ST, la programa-
cién solo podra llevarse a cabo con estas herramientas.

Denominacién D
MMS 22-A-10V-M08 0315825
MMS 22-A-10V-M12 0315828

@® Serequiere un sensor por cada pinza. No se requiere ningln juego de
montaje adicional, ya que la pinza esta equipada por defecto para el uso
del sensor. En el capitulo «Sistema de sensores» del catdlogo, se pueden
consultar mds informacién y datos técnicos.

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22-A-...

Sistema electrénico de
evaluacion FPS-F5

©2 Cables de conexién

Sensor de posicidn flexible, con hasta cinco posiciones El sensor se puede
programar con la herramienta de programacion magnética MT (incluida en
el volumen de entrega, nim. de identif. 0301030) o la herramienta de
programacién enchufable ST (opcional). Se utilizan controladores
eléctricos, para asumir la actuacién/control de los médulos y sistemas
mecatrénicos, sin un sistema electrénico integrado.

Denominacion D

MMS 22-A-05V-M08 0315805

FPS-F5 0301805

MT-MMS 22-PI 0301030

KA BG16-L 12P-1000 0301801

® Al emplear un sistema FPS, se necesita un MMS 22-A-05V y un sistema
electrénico de evaluacion (FPS-F5) para cada garra, asi como un set de
montaje (AS), si se indica. Opcional: prolongaciones de cable (KV)
disponibles (véase la seccion "Accesorios" del catdlogo).
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Sensor magnético programable MMS-10-Link

@ Tope del sensor Sensor MMS 22-10L-...

Sensor para monitorizacion multi-posicion mediante deteccion de la
carrera completa del gripper El sensor esta montado directamente en la
ranura en C del gripper. El sensor esta programado para el gripper a través
de la interfaz 10-Link, la herramienta de programacién magnética MT
(incluida en el volumen de entrega; nim. de identif. 0301030) o la
herramienta de programacion enchufable ST (no incluida en el volumen de
entrega; nim. de identif. 0301026). Se requiere un maestro 10-Link para la
operacion.

Denominacion D
Sensor magnético programable
MMS 22-10L-M08 0315830
MMS 22-10L-M12 0315835

® Serequiere un sensor por cada pinza. No se requiere ningln juego de
montaje adicional, ya que la pinza esta equipada por defecto para el uso
del sensor. En el capitulo «Sistema de sensores» del catdlogo, se pueden
consultar mds informacién y datos técnicos.
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Cables de conexion

(92) KAG... (93) KAW...
o5
L3
N ™M
o 0
T
| &
D1
har
KAG... Cable de conexi6n con enchufe recto (8) Boquilla de conexién para @1) Pinza con sistema de sensores
KA W... Cable de conexién con enchufe angular lubricante integrado IOL
(9 Pernos estancos @2 (able con conector hembra
Extremo de cable con conector recto
macho recto Cable con conector hembra
angular

El cable de conexion es perfecto para conectar los componentes correspondientes al controlador o a la fuente de alimentacion. El cable de conexidn tiene
una toma M8 de &4 pines en un lado y un hilo abierto en el otro lado para conexiones individuales. Los cables de conexidn son aptos para utilizarse en la
cadena portacables y en aplicaciones de torsion.

Denominacion D L1 D1 L2 D2 L3 D3 Normalmente en
combinacién
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Cable de aimentacion de tensidniconexion de sefales - cadena de arastreyresstentea latorsién, casquilloMg, recto
KA GLNO804-10-00200-A 1310371 2 4.8 BEAT 10 M8
KA GLN0804-10-00500-A 1310375 5 4.8 33.7 10 M8 [ )
KA GLN0804-10-01000-A 1310379 10 4.8 33.7 10 M8
KA GLNO804-10-02000-A 1442994 20 4.5 32 10 M8
Cable de alimentacion de tensidniconexion de sefales - cadena de arastrey resstentea latorsié, casquillo Mg, acodado
KA WLNO804-10-00200-A 1310372 2 4.8 21.9 10 18.9 M8
KA WLNO804-10-00500-A 1310376 5 4.8 27.9 10 18.9 M8
KA WLNO804-10-01000-A 1310381 10 4.8 21.9 10 18.9 M8
KA WLNO804-10-02000-A 1442996 20 4.5 25 10 20 M8

® Se debe respetar el radio de flexién min. para los cables de cadena de arrastre o el angulo de torsién max. para los cables de torsién. Por lo general son 10
veces el didmetro del cable o +/- 180°/m.
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Prolongaciones de cable
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Prolongacién de cable con conector hembra recto @ Boquilla de conexién para

lubricante

. Pinza con sistema de sensores
integrado 10L

@ Cable con conector hembra
recto

Cable con conector hembra
angular

Prolongacién de cable con conector hembra acodado

Pernos estancos

@
Extremo de cable con conector

macho recto

Las prolongaciones de cable son ideales para conectar los componentes pertinentes al sistema de control, o para uso como cables de extension. Las
prolongaciones de cable tienen una conexién hembra M8 de 4 polos con un disefio recto o acodado en el lado del médulo y un conector M12 de 4 polos con
un disefio recto en el otro lado. Las prolongaciones de cable se pueden utilizar en la cadena portacables y en aplicaciones de torsion.

Denominacién

11 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Prolongaciones de cable
KV GGN0804-1204-10-00500-A 1505830 5 4.5 32 10 M8
KV GGN0804-1204-10-01000-A 1505832 10 4.5 32 10 M8
KV WGN0804-1204-10-00500-A 1505803 5 4.5 25 10 20 M8
KV WGN0804-1204-10-01000-A 1505806 10 4.5 25 10 20 M8

@® Se debe respetar el radio de flexién min. para los cables de cadena de arrastre o el angulo de torsién max. para los cables de torsion. Por lo general son 10
veces el didmetro del cable o +/- 180°/m.
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Datos técnicos de la PGL-plus-P

Denominacion

1D

Carrera por mordaza

Fuerza de cierre/apertura

Fuerza por muelle min./max.

Peso

Peso recomendado de la pieza

Volumen del cilindro por carrera doble
Presion de trabajo min./nom./max.
Presion de purga de aire min./max.
Tiempo de cierre/apertura

Tiempo de cierre/apertura, solo con muelle
Longitud maxima admisible de los dedos
Peso max. admisible por dedo

Tipo de proteccién IP (sin/con aire restringido)
Temperatura ambiente min./méx.
Precision de repeticion

Tension de trabajo min./nominal/méx.

Corriente nominal
Conector del cable

Interfaz de comunicacion/especificacion
Velocidad de transmision

Puerto

Diferencia de la pieza detectable
Opciones y caracteristicas

Modelo para altas temperaturas
Temperatura ambiente min./méx.

Version de precision

con juego de montaje premontado para IN

Version de precision/version con sensor inductivo

® Pueden ser necesarios 100 ciclos de agarre hasta que esté disponible la fuerza de agarre total (seglin lo indicado en la tabla de datos).

[mm]
[N]
[N]
[kg]
[kg]
[cm?]
[bar]
[bar]
[s]
[s]
[mm]
[kg]

[
[mm]
[vod
[A]

d

Fuerza de agarre en el cierre

Cargas max.

Fuerza de agarre
= PGL-plus-P 20/4 bar = PGL-plus-P 20-ASi4 bar
PGL-plus-P 20/6 bar = PGL-plus-P 20-AS/6 bar
1500
1250
—
1000 —
750 <
'\0\\
500 e
250
=
w
L[mm] 50 100 150 200 250
Longitud de las garras

Fuerza de agarre en la apertura

[ Mx max. 87 Nm
My max. 115 Nm

[l Mz max. 80 Nm
[l Fz max. 2700 N

Fuerza de agarre

= PGL-plus-P 20/4 bar = PGL-plus-P 20-1S{4 bar
PGL-plus-P 20/6 bar = PGL-plus-P 20-15/6 bar
1500

1250 —
1000

750 o

® Las fuerzasy los momentos indicados son
valores estaticos que se aplican por garra
base y deben darse simultdneamente.

Adicionalmente podrian producirse cargas en

el momento generado por la fuerza de

250

FIN]

L[mm] 50 100

150

200 250

Longitud de las garras

PGL-plus-P
20-10L
1476640
20
880/880

2.7

L.k

50
2.5/6/8
0.5/1
0.17/0.17

210

1.3

64167

5/70

0.03

18124130

0.2

Conector M8, con
codificacion A, &
polos
10-Link/V1.1
oM2

Clase A

Hasta 0,1 mm

1476870

PGL-plus-P
20-AS-I0L
1476641

20

1170/~
290/470

3

L.l

82

46/6.5
0.5/1
0.15/0.3
0.25

210

i3

64167

5170

0.03
18124130
0.2
Conector M8, con
codificacion A, &
polos
10-Link/V1.1
oM2

Clase A

Hasta 0,1 mm

1476871

PGL-plus-P
20-1S-10L
1476642

20

-/1170
290/470

3

L.b

76

416/6.5
0.5/1
0.3/0.15
0.25

210

IS

64167

5170

0.03
18124130
0.2
Conector M8, con
codificacion A, &4
polos
10-Link/V1.1
com2

Clase A

Hasta 0,1 mm

1476872

agarre.
PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P
20 20-AS 20-1S
1476522 1476563 1476565
20 20 20
880/880 1170/- -11170
290/470 290/470
2.1 3 3
.4 L.l L.l
50 82 76
2.5/6/8 41616.5 41616.5
0.5/1 0.5/1 0.5/1
0.17/0.17 0.15/0.3 0.3/0.15
0.25 0.25
210 210 210
13 13 13
64167 64167 64167
5/90 5/90 5/90
0.03 0.03 0.03
1512491 1512492 1512493
5/130 5/130 5/130
1476685 1476686 1476687
1476596 1476597 1476598
1476835 1476836 1476837
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Datos técnicos PGL-plus-P con posicion de fuerza de agarre segura

Denominacion

1D

Carrera por mordaza

Fuerza de cierre/apertura

Fuerza de aperturalcierre asegurada en caso de
pérdida de presion

Peso

Peso recomendado de la pieza

Volumen del cilindro por carrera doble
Presion de trabajo min./nom./max.
Presion de purga de aire min./max.
Tiempo de cierre/apertura

Longitud méxima admisible de los dedos
Peso max. admisible por dedo

Tipo de proteccidn IP (sin/con aire restringido)
Temperatura ambiente min./max.
Precision de repeticién

Opciones y caracteristicas

Version de precision

Version con 10-Link

Tensién de trabajo min./nominal/max.
Corriente nominal

Temperatura ambiente min./max.
Conector del cable

Interfaz de comunicacién/especificacion
Velocidad de transmision

Puerto

Diferencia de la pieza detectable

con juego de montaje premontado para IN
Version de precision/version con sensor inductivo
Version de precisién/version con 10-Link

Temperatura ambiente min./max.

[mm]

[N]
[N]

[ke]
[kg]
[em?]
[bar]
[bar]
[s]
[mm]
[kel

[°d

[mm]

[vo(
[A]
[°d

[°d

PGL-plus-P 20-AS(6
1476541

20

880/880

700/-

4.2
bl

52
5.51616.5
0.5/1
0.17/0.17
210

13
64167
5190
0.03

1476700
1476645
18/24/30

0.2

5170
Conector M8, con codificacién A,
4 polos
10-Link/V1.1
oM2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476601
1476840
1476875

5170

PGL-plus-P 20-15C6
1476568

20

880/880

=700

4.2
bk

52
5.5/616.5
0.5/1
0.17/0.17
210

13
64/67
5/90
0.03

1476701
1476646
18/24/30

0.2

5170
Conector M8, con codificacidn A,
4 polos
10-Link/V1.1
(0M2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476602
1476841
1476876
5/70

PGL-plus-P 20-ASCk
1476566

20

585/585

465/-

4.2

2.9

52
3.5/416.5
0.5/1
0.17/0.17
210

13
64167
5190
0.03

1476688
1476643
18/24/30

0.2

5/70
Conector M8, con codificacion A,
4 polos
10-Link/V1.1
C0M2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476599
1476838
1476873

5/70

PGL-plus-P 20-ISC4
1476567

20

585/585

-1465

4.2

2.9

52
3.5/L416.5
0.5/1
0.17/0.17
210

i3
64167
5/90
0.03

1476689
1476644
18/24/30

0.2

5/70
Conector M8, con codificacion A,
4 polos
10-Link/V1.1
(0M2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476600
1476839
1476874
5170

® Pueden ser necesarios 100 ciclos de agarre hasta que esté disponible la fuerza de agarre total (seglin lo indicado en la tabla de datos).
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Vista principal
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El esquema, muestra el modelo basico de la Gripper con las dedos
cerradas, sin tener en cuenta las dimensiones de las opciones descritas a
continuacion.

® Como alternativa alademas de la posicion fuerza de agarre mecénica
asistida por resorte, se puede utilizar la valvula de mantenimiento de
la presion SDV-P para el agarre interior y el agarre exterior (véase el
apartado "Accesorios" del catdlogo).

A, a Conexidn principal/directa,
apertura de pinza

B, b Conexidn principall/directa,
cierre de pinza

S Conexion para purga de aire
@ Conexién de la pinza

@ Conexién del dedo

@ indice del muelle

@ Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Sistema de sensores integrado

10L con conector M8,

codificacion A, de &4 polos

Unidn roscada con acopla-
mientos para el montaje
personalizado (estos casquillos
de centraje no se incluyen en
el volumen de entrega)
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Maxima proyeccion permitida de los dedos
Lmax
~
=
=
e
© © ~N
Y [m m] I-max
[ Margen admisible [ Margen inadmisible
Lmax equivale a la longitud de dedo méaxima permitida (consulte la tabla de

datos técnicos).

Deteccidon de la pinza con interruptores de proximidad

inductivos IN

Conexion directa sin tubo, M4

3 15.8
] N
N o 0 ©0°0 9 ol | |9
8 81 . S 2 o |o *-

0 T
) b e
] == =
D4x1. =t 171.6 45.3

@ Adaptador @ Pinza

La conexion directa sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad

de tubos con tendencia a producir errores.
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Version con autoretencion de la fuerza de agarre AS/IS

37.1

83

GripGuard: Posicion de fuerza de agarre segura y certifi-
cada ASC/ISC

El dispositivo mecanico asegurador de la fuerza de agarre, garantiza una
fuerza de agarre minima, incluso en caso de caida de la presidn. En la
variante AS esto actiia como una fuerza de cierre, en la variante IS como
una fuerza de apertura. Ademas de esto, el mantenimiento de la fuerza
de sujecién puede usarse para aumentar la fuerza de agarre o para el
agarre de simple efecto.

GripGuard: Posicion de fuerza de agarre segura y certifi-
cada ASC/ISC

ASC ISC
= VS g VB
cpen|A o[BS oA o B |5

TiT TIT \/\’
!‘é

Lo —
Snnt
Enn®

191

I S o & [d
3 @)
_ o ¥ |o
o | 2 lo o
R o |o
ol 5©EF

La posicién fuerza de agarre segura también garantiza una fuerza de
agarre permanente de minimo un 80 %, incluso aunque se produzca una
caida de la presion. En la variante ASC, actiia como una fuerza de cierre y,
en la variante ISC, como una fuerza de apertura.

Las pinzas con posicién fuerza de agarre ASC o ISC se controlan general-
mente con una valvula distribuidora 2x3/2.

® Aseglrese de observar la secuencia de control en el manual de
instrucciones.

Version de precision

24+0.02 21097 .~ 905 BB-d

/002 D

28,
[©
e
N o e
[0/ «_83+0.02
p

s\
o/
®)

)12910.02

%)
=)

@ indice del muelle Para la version ASC/ISC

Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Las tolerancias indicadas, solo se refieren a las variantes representadas en
las tablas de los datos técnicos, en las versiones de precisidn. Las demds
variantes de las versiones de precision, estan disponibles previa consulta.
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Simbolo electronico segtin DIN I1SO 1219

Valvula antirretorno SDV-P.

AS IS
of b s of b s of b s
[ [
o 5 s Tn |.,Is 13 |BIS
ASC ISC
I IT q T
S [VES T VB
< o s 3 o ls

A, a Conexidn principal/directa,

apertura de pinza S, s Conexion directa principal de

. - ) aire restringido
B, b Conexidn principall/directa,

cierre de pinza

El simbolo del circuito muestra las opciones de conexién y la funcién del
gripper neumatico. "A" y "B" son las conexiones principales de la gripper
para abriry cerrar. "a" y "b" son conexiones directas opcionales para abrir
y cerrar sin mangueras que puedan generar interferencias. "S"y "s"
describen la conexidn para aire restringido opcional, que impide la
entrada de suciedad en la pinza.
@® SCHUNK también proporciona datos ECAD para su diseiio. Puede elegir
entre el acceso directo mediante el software EPLAN-Electric P8 o la

descarga desde EPLAN Data Portal. Puede encontrar mas informacion en
el sitio web de SCHUNK.

@ Pinza

Las valvulas de mantenimiento de la presion SDV-P garantizan que la
presion existente en la cdmara del émbolo, en los mddulos de cambio
rdpido, lineales, de giro y pinzas neumaticas, se mantenga temporal-
mente, cuando hay una parada de emergencia. La valvula de manteni-
miento de la presion no debe utilizarse en combinacién con las variantes
ASC e ISC.

Valvula antirretorno SDV-P.

Denominacion D Didmetro de la manguera recomendado
[mm]

Valvula de mantenimiento de la presién

SDV-P 04 0403130 6

SDV-P 07 0403131 8

Valvula de mantenimiento de la presion con tornillo del purgador de aire
SDV-P 04-E 0300120 6
SDV-P 07-E 0300121 8

@® Para lograr el tiempo de cierre y de apertura especificado para cada
variante de gripper hay que utilizar el didmetro de manguera reco-
mendado. Las asignaciones directas de cada variante de gripper al SVD-P
correspondiente pueden consultarse en www.schunk.com.
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Dispositivo de posicionamiento neumatico PPD

Sistemas de cambio rapido de garras BSWS

(e N
@

|
‘ 25 BSWS-AR

BSWS-B

11

| -
BSWS-UR"

/

BSWS-ABR/
BSWS-SBR

La PPD permite flexibilidad en todas las aplicaciones con grippers
neumaticos gracias al posicionamiento libre, la fuerza de sujecion y el

ajuste de la velocidad.

PPD 20-I0L 1540700
A GGN0804-1204-A 1540691
@ledeconedgnio-tin
KA GGN1205-1212-10L-00100-A 1540697
Cable de conexidn de aimentacion de tension - compatible con cadena portacables
KA GLN12B05-LK-01000-A 1540660
Polongaconesdecavle
KV GGN0804-10-00150-A 1540662
KV GGN0804-10-00300-A 1540663

Juego de montaje PPD 1540705

® Ademas del PPD, se requiere un sensor de posicion (sensor SCHUNK
10-Link o sensor analdgico (4...20 mA)).

Garras de pinzas

personalizadas

Hay disponibles varios sistemas de cambio rapido de garras para la pinza.
Para obtener una informacién més detallada, consulte el correspondiente
producto.

BSWS-A 125 0303028 2
BSWS-AR 20 1515474 2
BSWS-B 125 0303029 1
BSWS-ABR-PGZN-plus 125 0300075 1
BSWS-SBR-PGZN-plus 125 0300085 1

BSWS-UR 125 0302994 1

® Silapresion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe
comprobarse la idoneidad para su uso mds alla de los limites de la
aplicacién. Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla. En
la serie de pinzas PGL-plus-P, el uso de dedos con sistema de cambio
rapido de mordaza se traduce en una limitacién de la carrera de cierre.
Compruébelo previamente de forma detallada utilizando los datos CAD y
ajuste el repaso de los dedos de forma correspondiente.
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Sistema de cambio rapido de mordazas BSWS-M

Sistema de cambio rapido de mordazas BSWS-R

s B

\
EE BSWS-AR

[
BSWS-BM

|
BSWS-A ES 1l ﬁ&”
ﬁlﬁ,ﬁq
) o
/ BSWS-ABRM BSWS-URM

\ \ i /
L Lot

90 90

/
i

BSWS-BR BSWS-SR

. ©
=)

—

@ Pinza Garras de pinzas

personalizadas

Hay disponibles varios sistemas de cambio rapido de garras para la pinza.
Para obtener una informacién més detallada, consulte el correspondiente
producto.

Denominacion D Material suministrado

BSWS-A 125
BSWS-AR 20

0303028 2
1515474 2

BSWS-BM 125 1302006 1

BSWS-ABRM-PGZN-plus 125 1420854 1)

BSWS-URM 125 1398404 1

® Sila presion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe
comprobarse la idoneidad para su uso mds alla de los limites de la
aplicacién. Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla. En
la serie de pinzas PGL-plus-P, el uso de dedos con sistema de cambio

@ Pinza Garras de pinzas

personalizadas

Si la presion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe compro-
barse la idoneidad para su uso méas alla de los limites de la aplicacién.
Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla. En la serie de
pinzas PGL-plus-P, el uso de dedos con sistema de cambio rdpido de
mordaza se traduce en una limitacidn de la carrera de cierre. Compruébelo
previamente de forma detallada utilizando los datos CAD y ajuste el
repaso de los dedos de forma correspondiente.

Denominacién D Material suministrado

BSWS-AR 20 1515474 2
BSWS-BR 125 1555937 1

BSWS-SR 125 1555972 1

AS-IN80-BSWS-SR 125/160 1561467 1

rapido de mordaza se traduce en una limitacién de la carrera de cierre.
Compruébelo previamente de forma detallada utilizando los datos CAD y
ajuste el repaso de los dedos de forma correspondiente.

IN 80-5-M12 0301578
IN 80-5-M8 0301478
INK 80-S 0301550

@® Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla.
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garras intermedias ZBA-L-plus 125

Mordaza intermedia universal UZB 125

80)3 59.2 26

f
)
©
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@ Conexion del dedo Profundidad de alojamiento en
66 Incluido con el material lado opuesto para casquillo de
suministrado centraje

@2 indice del muelle @1) No incluido con el material
suministrado

Las garras intermedias ZBA-L-plus opcionales permiten que el diagrama de
conexion de tornillos de las garras superiores se pueda rotar 90°. De esta
forma es mas sencillo disefiar y producir garras superiores (especialmente
en versiones largas), ya que no es necesario realizar perforaciones
profundas que las atraviesen.

Denominacion D Material Interfaz del  Material
dedo suministrado
IBA-L-plus 125 0311752 Aluminio PGN-plus 125 1

@ Conexioén de la pinza @ Bloqueo
@ Conexién del dedo @ indice del muelle
@ Conexion derecha o izquierda @ Profundidad de alojamiento en
opcional lado opuesto para casquillo de
centraje

La ilustracién muestra la mordaza intermedia universal UZB La corredera
UZB-S totalmente desmontable (también se puede encargar por separado)
permite un cambio rdpido de la mordaza.

Denominacion D Dimension plantilla

[mm]

UZB 125 0300045 3
ABR-PGZN-plus 125 0300013
SBR-PGZN-plus 125 0300023

UZB-S 125 5518273 3

@® Sila presion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe
comprobarse la idoneidad para su uso més alld de los limites de la
aplicacion.
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Dedos en bruto ABRISBR-PGZN-plus 125

Herramienta de programacién de sensores

1452 125
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@ Conexion del dedo @ indice del muelle

El esquema muestra las garras en bruto que pueden ser redisefiadas por el
cliente.

Denominacion D Material Material suministrado
Dedo en bruto

ABR-PGZN-plus 125 0300013 Aluminio (3.4365) 1

SBR-PGZN-plus 125 0300023 Acero (1.7131) 1

@® Cuando se utilizan dedos en bruto, la carrera de cierre de las series de
pinzas individuales puede verse limitada. Compruébelo previamente de
forma detallada utilizando los datos CAD y ajuste el repaso de los dedos
de forma correspondiente.

. Pinza con sistema de sensores Herramienta de programacion
integrado 10L de sensores

@ Cables de conexién
Si el gripper con sensores integrados (PGL-plus-P...-10L) se utiliza en modo

S10 sin un maestro 10-Link, se necesitara una herramienta de programa-
cion magnética independiente.

Denominacién D

Herramienta de programacion de sensores
MT-MMS 22-PI 0301030

® La herramienta de programacién magnética y el cable de conexion
deben pedirse como accesorios opcionales.
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Detectores de proximidad inductivos IN 80

sensor magnético electronico MMS

17

Salida del cable
Sensor IN ...
Sensor IN...-SA

Set de adaptacion con dos
interruptores de proximidad
inductivos

Montaje posterior opcional de
otro set de adaptacion para
dos interruptores de
proximidad adicionales

®OR

Sensor de posicion final, instalado con el kit de montaje Como alternativa,
los sensores pueden montarse directamente en la variante de pinza IN.

Denominacién D Normalmente en combinacién
AS-IN80-PGL-plus-P 20 1499629
sesorinductivodeproximidad
IN 80-0-M12 0301588

IN 80-0-M8 0301488

IN 80-SL-M12 0301529

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

IN-B 80-5-M12 0301479

IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-0 0301551

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor de proximidad inductivo con alida de cablelateral
IN 80-S-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]

INK 80-5-SA 0301566

® Se precisan dos sensores (contacto cerrado/S) para cada unidad y se
pueden utilizar cables de prolongacion de manera opcional. El kit de
montaje, se debe solicitar opcionalmente como un accesorio. Tenga en
cuenta el radio minimo admisible de flexidn, para los cables del sensor.
Por lo general suele ser de 35 mm.

(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...

Sensor de la posicidn final, para montar en la ranura en C

Sensor MMS 22...-SA

Denominacion D Normalmente en combinacion

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-mM8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.
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Sensor magnético programable MMS 22-PI1

Sensor magnético programable MMS 22-PI1

(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...-Pl1-...

Deteccidn de la posicion con una posicién programable por sensory un
sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacién magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, num. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicion final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Sensor MMS 22...-Pl1-...-SA

Denominacion D Normal en combinacién

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162
MMS 22-PI11-5-M8-PNP-SA 0301166 [ J
MMSK 22-PI1-5-PNP-SA 0301168
MMS 22-PI1-5S-M8-PNP-HD 0301110 [ ]
MMSK 22-PI1-5S-PNP-HD 0301112

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcién, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catalogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22...-PI2-...

Consulta de posicion con dos posiciones programables por cada sensory
un sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacién magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, num. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicién final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Denominacién D Normalmente en combinacion

MMS 22-PI12-S-M8-PNP 0301180 [ )
MMSK 22-PI2-S-PNP 0301182

MMS 22-PI2-5-M8-PNP-SA 0301186 [ ]
MMSK 22-PI2-5-PNP-SA 0301188
MMS 22-PI2-5-M8-PNP-HD 0301130 [ ]
MMSK 22-PI12-S-PNP-HD 0301132

@® Serequiere un sensor por unidad para monitorizar dos posiciones. Hay
disponibles opcionalmente cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catalogo se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.
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Sensor de posicion analégico MMS-A

Sensor de posicion flexible con MMS-A

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22-A-...

Medicidn sin contacto, consulta de posicion multiple analégica para
cualquier cantidad de posiciones, de facil montaje en la ranura en C. Se
puede programar con la herramienta de programacién magnética MT
(incluida en el volumen de entrega, nim. de identif. 0301030) o la
herramienta de programacién enchufable ST (opcional). Sensor de la
posicidn final, para montar en la ranura en CSi en la tabla provista se
indican las herramientas de programacién enchufables ST, la programa-
cién solo podra llevarse a cabo con estas herramientas.

Denominacién D
MMS 22-A-10V-M08 0315825
MMS 22-A-10V-M12 0315828

@® Serequiere un sensor por cada pinza. No se requiere ningln juego de
montaje adicional, ya que la pinza esta equipada por defecto para el uso
del sensor. En el capitulo «Sistema de sensores» del catdlogo, se pueden
consultar mds informacién y datos técnicos.

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22-A-...

Sistema electrénico de
evaluacion FPS-F5

©2 Cables de conexién

Sensor de posicidn flexible, con hasta cinco posiciones El sensor se puede
programar con la herramienta de programacion magnética MT (incluida en
el volumen de entrega, nim. de identif. 0301030) o la herramienta de
programacién enchufable ST (opcional). Se utilizan controladores
eléctricos, para asumir la actuacién/control de los médulos y sistemas
mecatrénicos, sin un sistema electrénico integrado.

Denominacion D

MMS 22-A-05V-M08 0315805

FPS-F5 0301805

MT-MMS 22-PI 0301030

KA BG16-L 12P-1000 0301801

® Al emplear un sistema FPS, se necesita un MMS 22-A-05V y un sistema
electrénico de evaluacion (FPS-F5) para cada garra, asi como un set de
montaje (AS), si se indica. Opcional: prolongaciones de cable (KV)
disponibles (véase la seccion "Accesorios" del catdlogo).
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Sensor magnético programable MMS-10-Link

@ Tope del sensor Sensor MMS 22-10L-...

Sensor para monitorizacion multi-posicion mediante deteccion de la
carrera completa del gripper El sensor esta montado directamente en la
ranura en C del gripper. El sensor esta programado para el gripper a través
de la interfaz 10-Link, la herramienta de programacién magnética MT
(incluida en el volumen de entrega; nim. de identif. 0301030) o la
herramienta de programacion enchufable ST (no incluida en el volumen de
entrega; nim. de identif. 0301026). Se requiere un maestro 10-Link para la
operacion.

Denominacion D
Sensor magnético programable
MMS 22-10L-M08 0315830
MMS 22-10L-M12 0315835

® Serequiere un sensor por cada pinza. No se requiere ningln juego de
montaje adicional, ya que la pinza esta equipada por defecto para el uso
del sensor. En el capitulo «Sistema de sensores» del catdlogo, se pueden
consultar mds informacién y datos técnicos.
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Cables de conexion

(93) KAW...
(605
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O
KAG... Cable de conexi6n con enchufe recto (8) Boquilla de conexién para @1) Pinza con sistema de sensores
KA W... Cable de conexién con enchufe angular lubricante integrado IOL
(9 Pernos estancos @2 (able con conector hembra
Extremo de cable con conector recto

macho recto Cable con conector hembra

angular

El cable de conexion es perfecto para conectar los componentes correspondientes al controlador o a la fuente de alimentacion. El cable de conexidn tiene
una toma M8 de &4 pines en un lado y un hilo abierto en el otro lado para conexiones individuales. Los cables de conexidn son aptos para utilizarse en la
cadena portacables y en aplicaciones de torsion.

Denominacion D L1 D1 L2 D2 L3 D3 Normalmente en

combinacién
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

KA GLNO804-10-00200-A
KA GLNO804-10-00500-A
KA GLN0804-10-01000-A
KA GLNO804-10-02000-A

KA WLN0804-10-00200-A
KA WLN0804-10-00500-A
KA WLNO804-10-01000-A
KA WLN0804-10-02000-A

1310371 2 4.8 33.7 10 M8
1310375 5 4.8 33.7 10 M8
1310379 10 4.8 33.7 10 M8
1442994 20 4.5 32 10 M8
Cablede aimentacion de tensidniconexicn de sfals - cadena de artastreyresisente a la torsidn, casquilo M, acodado
1310372 2 4.8 27.9 10 18.9 M8
1310376 5 4.8 27.9 10 18.9 M8
1310381 10 4.8 27.9 10 18.9 M8
1442996 20 4.5 25 10 20 M8

® Se debe respetar el radio de flexién min. para los cables de cadena de arrastre o el angulo de torsién max. para los cables de torsién. Por lo general son 10
veces el didmetro del cable o +/- 180°/m.
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Prolongaciones de cable
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KV G...
KV W...

Prolongacién de cable con conector hembra recto @ Boquilla de conexién para

lubricante

. Pinza con sistema de sensores
integrado 10L

@ Cable con conector hembra
recto

Cable con conector hembra
angular

Prolongacién de cable con conector hembra acodado

Pernos estancos

@
Extremo de cable con conector

macho recto

Las prolongaciones de cable son ideales para conectar los componentes pertinentes al sistema de control, o para uso como cables de extension. Las
prolongaciones de cable tienen una conexién hembra M8 de 4 polos con un disefio recto o acodado en el lado del médulo y un conector M12 de 4 polos con
un disefio recto en el otro lado. Las prolongaciones de cable se pueden utilizar en la cadena portacables y en aplicaciones de torsion.

Denominacién

11 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Prolongaciones de cable
KV GGN0804-1204-10-00500-A 1505830 5 4.5 32 10 M8
KV GGN0804-1204-10-01000-A 1505832 10 4.5 32 10 M8
KV WGN0804-1204-10-00500-A 1505803 5 4.5 25 10 20 M8
KV WGN0804-1204-10-01000-A 1505806 10 4.5 25 10 20 M8

@® Se debe respetar el radio de flexién min. para los cables de cadena de arrastre o el angulo de torsién max. para los cables de torsion. Por lo general son 10
veces el didmetro del cable o +/- 180°/m.
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Fuerza de agarre en el cierre

Cargas max.

Fuerza de agarre
— PGL-plus-P 25/4 bar — PGL-plus-P 25-ASi4 bar
PGL-plus-P 25/6 bar — PGL-plus-P 25-AS/6 bar
2500
2000
re—_
1500 4= —
\-0\ T~
1000 e
—
500
=
w
L[mm] 50 100 150 200 250 300
Longitud de las garras

Fuerza de agarre en la apertura

I Mx médx.167 Nm
My max. 145 Nm

Il Mz max. 137 Nm
[l Fz max. 5000 N

Fuerza de agarre
= PGL-plus-P 25/4 bar = PGL-plus-P 25-IS/t bar
PGL-plus-P 25/6 bar = PGL-plus-P 25-1S/6 bar

® Las fuerzasy los momentos indicados son
valores estaticos que se aplican por garra

2500 base y deben darse simultdneamente.
2000 Adicionalmente podrian producirse cargas en
1500 - \\ el momento generado por la fuerza de
—— —~——_ agarre.
1000 :\\_
500 ——
=
“L [mm] 50 100 150 200 250 300
Longitud de las garras
Datos técnicos de la PGL-plus-P
Denominacién PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P PGL-plus-P
25-10L 25-AS-10L 25-1S-10L 25 25-AS 25-IS
1D 1476647 1476648 1476649 1476523 1476569 1476570
Carrera por mordaza [mm] 25 25 25 25 25 25
Fuerza de cierre/apertura [N] 1400/1400 1900/- -11900 1400/1400 1900/~ -11900
Fuerza por muelle min./max. [N] 500/730 500/730 500/730 500/730
Peso [kg] 5.1 5.6 5.8 5.1 5.6 5.8
Peso recomendado de la pieza [kg] 7 7 7 7 7 7
Volumen del cilindro por carrera doble [cm3] 195 330 290 195 330 290
Presion de trabajo min./nom./max. [bar] 2.5/6/8 4/616.5 416/6.5 2.5/6/8 46/6.5 4/6/6.5
Presion de purga de aire min./max. [bar] 0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1
Tiempo de cierre/apertura [s] 0.2/0.2 0.25/0.35 0.35/0.25 0.2/0.2 0.25/0.35 0.35/0.25
Tiempo de cierre/apertura, solo con muelle [s] 0.35 0.35 0.35 0.35
Longitud maxima admisible de los dedos [mm] 260 260 260 260 260 260
Peso max. admisible por dedo [kgl 2.4 2.4 2.4 2.4 2.4 2.4
Tipo de proteccién IP (sin/con aire restringido) 64167 64167 64167 64167 64167 64167
Temperatura ambiente min./méx. [ec] 5/70 5170 5170 5/90 5190 5/90
Precision de repeticion [mm] 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03
Tension de trabajo min./nominal/méx. [vD(] 18/24/30 18/24130 18/24130
Corriente nominal [A] 0.2 0.2 0.2
Conector M8, con Conector M8, con Conector M8, con
Conector del cable codificacion A, & codificacion A, & codificacion A, &4
polos polos polos
Interfaz de comunicacion/especificacion 10-Link/V1.1 10-Link/V1.1 10-Link/V1.1
Velocidad de transmision oM2 com2 COM2
Puerto Clase A Clase A Clase A
Diferencia de la pieza detectable Hasta 0,1 mm Hasta 0,1 mm Hasta 0,1 mm
Opciones y caracteristicas
Modelo para altas temperaturas 1512498 1512499 1512500
Temperatura ambiente min./max. [oa 5/130 5/130 5/130
Version de precision 1476877 1476878 1476879 1476702 1476703 1476704
con juego de montaje premontado para IN 1476603 1476604 1476605
Version de precision/version con sensor inductivo 1476842 1476843 1476844

® Pueden ser necesarios 100 ciclos de agarre hasta que esté disponible la fuerza de agarre total (seglin lo indicado en la tabla de datos).
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Datos técnicos PGL-plus-P con posicion de fuerza de agarre segura

Denominacion

1D

Carrera por mordaza

Fuerza de cierre/apertura

Fuerza de aperturalcierre asegurada en caso de
pérdida de presion

Peso

Peso recomendado de la pieza

Volumen del cilindro por carrera doble
Presion de trabajo min./nom./max.
Presion de purga de aire min./max.
Tiempo de cierre/apertura

Longitud méxima admisible de los dedos
Peso max. admisible por dedo

Tipo de proteccidn IP (sin/con aire restringido)
Temperatura ambiente min./max.
Precision de repeticién

Opciones y caracteristicas

Version de precision

Version con 10-Link

Tensién de trabajo min./nominal/max.
Corriente nominal

Temperatura ambiente min./max.
Conector del cable

Interfaz de comunicacién/especificacion
Velocidad de transmision

Puerto

Diferencia de la pieza detectable

con juego de montaje premontado para IN
Version de precision/version con sensor inductivo
Version de precisién/version con 10-Link

Temperatura ambiente min./max.

[mm]

[N]
[N]

[ke]
[kg]
[em?]
[bar]
[bar]
[s]
[mm]
[kel

[°d

[mm]

[vo(
[A]
[°d

[°d

PGL-plus-P 25-ASC6
1476573

25

1400/1400

1100/-

7.9

7

200
5.5/6/6.5
0.5/11
0.2/0.2
260
2.4
6LI67
5190
0.03

1476707
1476651
18/24/30

0.2

5170
Conector M8, con codificacién A,
4 polos
10-Link/V1.1
oM2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476608
1476847
1476882

5170

PGL-plus-P 25-ISC6
1476546

25

1400/1400

-/1100

7.9

7

200
5.5/6/6.5
0.5/11
0.2/0.2
260
2.4
6467
5190
0.03

1476708
1476652
18/24/30

0.2

5170
Conector M8, con codificacidn A,
4 polos
10-Link/V1.1
(0M2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476609
1476848
1476883
5/70

PGL-plus-P 25-ASCk
1476571

25

930/930

T40/-

7.9

7

200
3.5/416.5
0.5/1
0.2/0.2
260
2.4
64167
5190
0.03

1476705
1476650
18/24/30

0.2

5/70
Conector M8, con codificacion A,
4 polos
10-Link/V1.1
C0M2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476606
1476845
1476880
5/70

PGL-plus-P 25-ISC4
1476572

25

930/930

-IT40

7.9

7

200
3.5/L416.5
0.5/1
0.2/0.2
260
2.4
64167
5/90
0.03

1476706
1476547
18/24/30

0.2

5/70
Conector M8, con codificacion A,
4 polos
10-Link/V1.1
(0M2

Clase A

Hasta 0,1 mm
1476607
1476846
1476881
5170

® Pueden ser necesarios 100 ciclos de agarre hasta que esté disponible la fuerza de agarre total (seglin lo indicado en la tabla de datos).
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Vista principal
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El esquema, muestra el modelo bésico de la Gripper con las dedos A, a Conexion principal/directa, @ Profundidad de alojamiento en
cerradas, sin tener en cuenta las dimensiones de las opciones descritas a apertura de pinza lado opuesto para casquillo de
continuacion. B, b Conexién principal/directa, centraje
cierre de pinza i i
® Como alternativa alademés de la posicion fuerza de agarre mecanica s ¢ -, P de a Iséiti(::]acii::;:);le; integrado
asistida por resorte, se puede utilizar la valvula de mantenimiento de onexion para purga de aire codificacion A. de u’ olos
la presion SDV-P para el agarre interior y el agarre exterior (véase el @ Conexién de la pinza » ' p
apartado "Accesorios" del catdlogo). (2) conexién del dedo Unidn roscada con acopla-

mientos para el montaje
personalizado (estos casquillos
de centraje no se incluyen en
el volumen de entrega)

@ indice del muelle
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Maxima proyeccion permitida de los dedos
Lmax
~
=
=
e
© © ~N
Y [m m] I-max
[ Margen admisible [ Margen inadmisible
Lmax equivale a la longitud de dedo méaxima permitida (consulte la tabla de

datos técnicos).

Deteccidon de la pinza con interruptores de proximidad

Conexion directa sin tubo, M5
inductivos IN
3 158
@,¥
‘ \
; / ‘ o
© ® °®°0o ~ ©
8 8 ﬂ 2 o N @ I
1 | 0 ?E [ee]
1 ‘ jis
113,
@5x1. 214.6 52.3

@ Adaptador @ Pinza

La conexion directa sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad

de tubos con tendencia a producir errores.
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Version con autoretencion de la fuerza de agarre AS/IS

292

©©©°© .‘

46.3

103

El dispositivo mecanico asegurador de la fuerza de agarre, garantiza una
fuerza de agarre minima, incluso en caso de caida de la presidn. En la
variante AS esto actiia como una fuerza de cierre, en la variante IS como
una fuerza de apertura. Ademas de esto, el mantenimiento de la fuerza
de sujecién puede usarse para aumentar la fuerza de agarre o para el
agarre de simple efecto.

GripGuard: Posicion de fuerza de agarre segura y certifi-
cada ASC/ISC

238

o :I o & 10

3 (@)

o V¥ lo

o~

33; o @ ©-°p9
- =" (D) © 9
| ol ;@?‘
= =

La posicién fuerza de agarre segura también garantiza una fuerza de
agarre permanente de minimo un 80 %, incluso aunque se produzca una
caida de la presion. En la variante ASC, actiia como una fuerza de cierre y,
en la variante ISC, como una fuerza de apertura.

GripGuard: Posicion de fuerza de agarre segura y certifi-
cada ASC/ISC

ASC ISC
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Las pinzas con posicién fuerza de agarre ASC o ISC se controlan general-
mente con una valvula distribuidora 2x3/2.

® Aseglrese de observar la secuencia de control en el manual de
instrucciones.

Version de precision

32+0.02
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@ indice del muelle

Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Para la versién ASC/ISC

Las tolerancias indicadas, solo se refieren a las variantes representadas en
las tablas de los datos técnicos, en las versiones de precisidn. Las demds
variantes de las versiones de precision, estan disponibles previa consulta.
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Simbolo electronico segtin DIN I1SO 1219

Valvula antirretorno SDV-P.

AS IS
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A, a Conexidn principal/directa,

apertura de pinza S, s Conexion directa principal de

. - ) aire restringido
B, b Conexidn principall/directa,

cierre de pinza

El simbolo del circuito muestra las opciones de conexién y la funcién del
gripper neumatico. "A" y "B" son las conexiones principales de la gripper
para abriry cerrar. "a" y "b" son conexiones directas opcionales para abrir
y cerrar sin mangueras que puedan generar interferencias. "S"y "s"
describen la conexidn para aire restringido opcional, que impide la
entrada de suciedad en la pinza.
@® SCHUNK también proporciona datos ECAD para su diseiio. Puede elegir
entre el acceso directo mediante el software EPLAN-Electric P8 o la

descarga desde EPLAN Data Portal. Puede encontrar mas informacion en
el sitio web de SCHUNK.

@ Pinza

Las valvulas de mantenimiento de la presion SDV-P garantizan que la
presion existente en la cdmara del émbolo, en los mddulos de cambio
rdpido, lineales, de giro y pinzas neumaticas, se mantenga temporal-
mente, cuando hay una parada de emergencia. La valvula de manteni-
miento de la presion no debe utilizarse en combinacién con las variantes
ASC e ISC.

Valvula antirretorno SDV-P.

Denominacion D Didmetro de la manguera recomendado
[mm]

Valvula de mantenimiento de la presién

SDV-P 04 0403130 6

SDV-P 07 0403131 8

Valvula de mantenimiento de la presion con tornillo del purgador de aire
SDV-P 04-E 0300120 6
SDV-P 07-E 0300121 8

@® Para lograr el tiempo de cierre y de apertura especificado para cada
variante de gripper hay que utilizar el didmetro de manguera reco-
mendado. Las asignaciones directas de cada variante de gripper al SVD-P
correspondiente pueden consultarse en www.schunk.com.
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Dispositivo de posicionamiento neumatico PPD

Sistemas de cambio rapido de garras BSWS
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BSWS-B
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BSWS-SBR

La PPD permite flexibilidad en todas las aplicaciones con grippers
neumaticos gracias al posicionamiento libre, la fuerza de sujecion y el

ajuste de la velocidad.

PPD 20-I0L 1540700
A GGN0804-1204-A 1540691
@ledeconedgnio-tin
KA GGN1205-1212-10L-00100-A 1540697
Cable de conexidn de aimentacion de tension - compatible con cadena portacables
KA GLN12B05-LK-01000-A 1540660
Polongaconesdecavle
KV GGN0804-10-00150-A 1540662
KV GGN0804-10-00300-A 1540663

Juego de montaje PPD 1540705

® Ademas del PPD, se requiere un sensor de posicion (sensor SCHUNK
10-Link o sensor analdgico (4...20 mA)).

Garras de pinzas

personalizadas

Hay disponibles varios sistemas de cambio rapido de garras para la pinza.
Para obtener una informacién més detallada, consulte el correspondiente
producto.

BSWS-A 160 0303030 2
BSWS-AR 25 1515477 2
BSWS-B 160 0303031 1
BSWS-ABR-PGZN-plus 160 0300076 1
BSWS-SBR-PGZN-plus 160 0300086 1

BSWS-UR 160 0302995 1

® Silapresion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe
comprobarse la idoneidad para su uso mds alla de los limites de la
aplicacién. Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla. En
la serie de pinzas PGL-plus-P, el uso de dedos con sistema de cambio
rapido de mordaza se traduce en una limitacién de la carrera de cierre.
Compruébelo previamente de forma detallada utilizando los datos CAD y
ajuste el repaso de los dedos de forma correspondiente.




PGL-plus-P 25

Pinza universal

Sistema de cambio rapido de mordazas BSWS-M

Sistema de cambio rapido de mordazas BSWS-R
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@ Pinza Garras de pinzas

personalizadas

Hay disponibles varios sistemas de cambio rapido de garras para la pinza.
Para obtener una informacién més detallada, consulte el correspondiente
producto.

Denominacion D Material suministrado

BSWS-A 160 0303030 2
BSWS-AR 25 1515477 2

BSWS-BM 160 1418962 1

BSWS-ABRM-PGZN-plus 160 1420855 1)

BSWS-URM 160 1420541 1

® Sila presion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe
comprobarse la idoneidad para su uso mds alla de los limites de la
aplicacién. Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla. En
la serie de pinzas PGL-plus-P, el uso de dedos con sistema de cambio
rapido de mordaza se traduce en una limitacién de la carrera de cierre.
Compruébelo previamente de forma detallada utilizando los datos CAD y
ajuste el repaso de los dedos de forma correspondiente.

@ Pinza Garras de pinzas

personalizadas

Si la presion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe compro-
barse la idoneidad para su uso méas alla de los limites de la aplicacién.
Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla. En la serie de
pinzas PGL-plus-P, el uso de dedos con sistema de cambio rdpido de
mordaza se traduce en una limitacidn de la carrera de cierre. Compruébelo
previamente de forma detallada utilizando los datos CAD y ajuste el
repaso de los dedos de forma correspondiente.

Denominacién D Material suministrado

BSWS-AR 25 1515477 2
BSWS-BR 160 1555940 1
BSWS-SR 160 1555974 1
AS-IN80-BSWS-SR 125/160 1561467 1
IN 80-5-M12 0301578
IN 80-5-M8 0301478
INK 80-S 0301550

@® Solo se pueden utilizar los sistemas indicados en la tabla.
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garras intermedias ZBA-L-plus 160

Mordaza intermedia universal UZB 160
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@ Conexion del dedo Profundidad de alojamiento en
66 Incluido con el material lado opuesto para casquillo de
suministrado centraje
@ indice del muelle @ No incluido con el material
suministrado

Las garras intermedias ZBA-L-plus opcionales permiten que el diagrama de
conexion de tornillos de las garras superiores se pueda rotar 90°. De esta
forma es mas sencillo disefiar y producir garras superiores (especialmente
en versiones largas), ya que no es necesario realizar perforaciones
profundas que las atraviesen.

Denominacion D Material Interfaz del  Material
dedo suministrado
ZBA-L-plus 160 0311762 Aluminio PGN-plus 160 1

@ Conexioén de la pinza
@ Conexién del dedo @ indice del muelle

@ Conexion derecha o izquierda @ Profundidad de alojamiento en
opcional lado opuesto para casquillo de
centraje

@ Bloqueo

La ilustracién muestra la mordaza intermedia universal UZB La corredera
UZB-S totalmente desmontable (también se puede encargar por separado)
permite un cambio rdpido de la mordaza.

Denominacion D Dimension plantilla

[mm]

UZB 160 0300046 3
ABR-PGZN-plus 160 0300014
SBR-PGZN-plus 160 0300024

UZB-S 160 5518274 3

@® Sila presion de funcionamiento es superior a los 6 bares, debe
comprobarse la idoneidad para su uso més alld de los limites de la
aplicacion.
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Dedos en bruto ABR/SBR-PGZN-plus 160

Herramienta de programacién de sensores
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@ Conexion del dedo @ indice del muelle

El esquema muestra las garras en bruto que pueden ser redisefiadas por el
cliente.

Denominacion D Material Material suministrado
Dedo en bruto
ABR-PGZN-plus 160 0300014

SBR-PGZN-plus 160 0300024

Aluminio (3.4365) 1
Acero (1.7131) 1

@® Cuando se utilizan dedos en bruto, la carrera de cierre de las series de
pinzas individuales puede verse limitada. Compruébelo previamente de
forma detallada utilizando los datos CAD y ajuste el repaso de los dedos
de forma correspondiente.

. Pinza con sistema de sensores Herramienta de programacion
integrado 10L de sensores

@ Cables de conexién
Si el gripper con sensores integrados (PGL-plus-P...-10L) se utiliza en modo
S10 sin un maestro 10-Link, se necesitara una herramienta de programa-
cion magnética independiente.
Denominacién D
Herramienta de programacion de sensores
MT-MMS 22-PI 0301030

® La herramienta de programacién magnética y el cable de conexion
deben pedirse como accesorios opcionales.
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Detectores de proximidad inductivos IN 80

sensor magnético electronico MMS

17

Salida del cable
Sensor IN ...
Sensor IN...-SA

Set de adaptacion con dos
interruptores de proximidad
inductivos

Montaje posterior opcional de
otro set de adaptacion para
dos interruptores de
proximidad adicionales

®OR

Sensor de posicion final, instalado con el kit de montaje Como alternativa,
los sensores pueden montarse directamente en la variante de pinza IN.

Denominacién D Normalmente en combinacién
AS-IN80-PGL-plus-P 25 1499634
sesorinductivodeproximidad
IN 80-0-M12 0301588

IN 80-0-M8 0301488

IN 80-SL-M12 0301529

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

IN-B 80-5-M12 0301479

IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-0 0301551

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor de proximidad inductivo con alida de cablelateral
IN 80-S-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]

INK 80-5-SA 0301566

® Se precisan dos sensores (contacto cerrado/S) para cada unidad y se
pueden utilizar cables de prolongacion de manera opcional. El kit de
montaje, se debe solicitar opcionalmente como un accesorio. Tenga en
cuenta el radio minimo admisible de flexidn, para los cables del sensor.
Por lo general suele ser de 35 mm.

(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...

Sensor de la posicidn final, para montar en la ranura en C

Sensor MMS 22...-SA

Denominacion D Normalmente en combinacion

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-mM8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.
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Sensor magnético programable MMS 22-PI1

Sensor magnético programable MMS 22-PI1

(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...-Pl1-...

Deteccidn de la posicion con una posicién programable por sensory un
sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacién magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, num. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicion final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Sensor MMS 22...-Pl1-...-SA

Denominacion D Normal en combinacién

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162
MMS 22-PI11-5-M8-PNP-SA 0301166 [ J
MMSK 22-PI1-5-PNP-SA 0301168
MMS 22-PI1-5S-M8-PNP-HD 0301110 [ ]
MMSK 22-PI1-5S-PNP-HD 0301112

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcién, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catalogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22...-PI2-...

Consulta de posicion con dos posiciones programables por cada sensory
un sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacién magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, num. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicién final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Denominacién D Normalmente en combinacion

MMS 22-PI12-S-M8-PNP 0301180 [ )
MMSK 22-PI2-S-PNP 0301182

MMS 22-PI2-5-M8-PNP-SA 0301186 [ ]
MMSK 22-PI2-5-PNP-SA 0301188
MMS 22-PI2-5-M8-PNP-HD 0301130 [ ]
MMSK 22-PI12-S-PNP-HD 0301132

@® Serequiere un sensor por unidad para monitorizar dos posiciones. Hay
disponibles opcionalmente cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catalogo se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.
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Sensor de posicion analégico MMS-A

Sensor de posicion flexible con MMS-A

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22-A-...

Medicidn sin contacto, consulta de posicion multiple analégica para
cualquier cantidad de posiciones, de facil montaje en la ranura en C. Se
puede programar con la herramienta de programacién magnética MT
(incluida en el volumen de entrega, nim. de identif. 0301030) o la
herramienta de programacién enchufable ST (opcional). Sensor de la
posicidn final, para montar en la ranura en CSi en la tabla provista se
indican las herramientas de programacién enchufables ST, la programa-
cién solo podra llevarse a cabo con estas herramientas.

Denominacién D
MMS 22-A-10V-M08 0315825
MMS 22-A-10V-M12 0315828

@® Serequiere un sensor por cada pinza. No se requiere ningln juego de
montaje adicional, ya que la pinza esta equipada por defecto para el uso
del sensor. En el capitulo «Sistema de sensores» del catdlogo, se pueden
consultar mds informacién y datos técnicos.

@ Tope del sensor

Sensor MMS 22-A-...

Sistema electrénico de
evaluacion FPS-F5

©2 Cables de conexién

Sensor de posicidn flexible, con hasta cinco posiciones El sensor se puede
programar con la herramienta de programacion magnética MT (incluida en
el volumen de entrega, nim. de identif. 0301030) o la herramienta de
programacién enchufable ST (opcional). Se utilizan controladores
eléctricos, para asumir la actuacién/control de los médulos y sistemas
mecatrénicos, sin un sistema electrénico integrado.

Denominacion D

MMS 22-A-05V-M08 0315805

FPS-F5 0301805

MT-MMS 22-PI 0301030

KA BG16-L 12P-1000 0301801

® Al emplear un sistema FPS, se necesita un MMS 22-A-05V y un sistema
electrénico de evaluacion (FPS-F5) para cada garra, asi como un set de
montaje (AS), si se indica. Opcional: prolongaciones de cable (KV)
disponibles (véase la seccion "Accesorios" del catdlogo).
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Sensor magnético programable MMS-10-Link

@ Tope del sensor Sensor MMS 22-10L-...

Sensor para monitorizacion multi-posicion mediante deteccion de la
carrera completa del gripper El sensor esta montado directamente en la
ranura en C del gripper. El sensor esta programado para el gripper a través
de la interfaz 10-Link, la herramienta de programacién magnética MT
(incluida en el volumen de entrega; nim. de identif. 0301030) o la
herramienta de programacion enchufable ST (no incluida en el volumen de
entrega; nim. de identif. 0301026). Se requiere un maestro 10-Link para la
operacion.

Denominacion D
Sensor magnético programable
MMS 22-10L-M08 0315830
MMS 22-10L-M12 0315835

® Serequiere un sensor por cada pinza. No se requiere ningln juego de
montaje adicional, ya que la pinza esta equipada por defecto para el uso
del sensor. En el capitulo «Sistema de sensores» del catdlogo, se pueden
consultar mds informacién y datos técnicos.
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Cables de conexion
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KAG... Cable de conexi6n con enchufe recto (8) Boquilla de conexién para @1) Pinza con sistema de sensores
KA W... Cable de conexién con enchufe angular lubricante integrado IOL
(9 Pernos estancos @2 (able con conector hembra
Extremo de cable con conector recto

macho recto Cable con conector hembra

angular

El cable de conexion es perfecto para conectar los componentes correspondientes al controlador o a la fuente de alimentacion. El cable de conexidn tiene
una toma M8 de &4 pines en un lado y un hilo abierto en el otro lado para conexiones individuales. Los cables de conexidn son aptos para utilizarse en la
cadena portacables y en aplicaciones de torsion.

Denominacion D L1 D1 L2 D2 L3 D3 Normalmente en

combinacién
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

KA GLNO804-10-00200-A
KA GLNO804-10-00500-A
KA GLN0804-10-01000-A
KA GLNO804-10-02000-A

KA WLN0804-10-00200-A
KA WLN0804-10-00500-A
KA WLNO804-10-01000-A
KA WLN0804-10-02000-A

1310371 2 4.8 33.7 10 M8
1310375 5 4.8 33.7 10 M8
1310379 10 4.8 33.7 10 M8
1442994 20 4.5 32 10 M8
Cablede aimentacion de tensidniconexicn de sfals - cadena de artastreyresisente a la torsidn, casquilo M, acodado
1310372 2 4.8 27.9 10 18.9 M8
1310376 5 4.8 27.9 10 18.9 M8
1310381 10 4.8 27.9 10 18.9 M8
1442996 20 4.5 25 10 20 M8

® Se debe respetar el radio de flexién min. para los cables de cadena de arrastre o el angulo de torsién max. para los cables de torsién. Por lo general son 10
veces el didmetro del cable o +/- 180°/m.
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Prolongaciones de cable
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Prolongacién de cable con conector hembra recto @ Boquilla de conexién para

lubricante

. Pinza con sistema de sensores
integrado 10L

@ Cable con conector hembra
recto

Cable con conector hembra
angular

Prolongacién de cable con conector hembra acodado

Pernos estancos

@
Extremo de cable con conector

macho recto

Las prolongaciones de cable son ideales para conectar los componentes pertinentes al sistema de control, o para uso como cables de extension. Las
prolongaciones de cable tienen una conexién hembra M8 de 4 polos con un disefio recto o acodado en el lado del médulo y un conector M12 de 4 polos con
un disefio recto en el otro lado. Las prolongaciones de cable se pueden utilizar en la cadena portacables y en aplicaciones de torsion.

Denominacién

11 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Prolongaciones de cable
KV GGN0804-1204-10-00500-A 1505830 5 4.5 32 10 M8
KV GGN0804-1204-10-01000-A 1505832 10 4.5 32 10 M8
KV WGN0804-1204-10-00500-A 1505803 5 4.5 25 10 20 M8
KV WGN0804-1204-10-01000-A 1505806 10 4.5 25 10 20 M8

@® Se debe respetar el radio de flexién min. para los cables de cadena de arrastre o el angulo de torsién max. para los cables de torsion. Por lo general son 10
veces el didmetro del cable o +/- 180°/m.
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