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Unidad de giro universal SRU-plus



SRU-plus

Unidad de giro universal

Robusto. Rapido. Elevado rendimiento.

Unidad de giro universal SRU-plus

Unidad de uso universal para giros neumaticos y movimientos giratorios

Campo de aplicacion

Aplicacidon en zonas limpias y sucias o donde se requiera un giro neumatico.

Ventajas y beneficios

Serie uniformemente dividida con aumento constante del par
de giro para muchas aplicaciones, la unidad y el tamafo

constructivo adecuado, esta disponible de forma estandar.

Se puede seleccionar el dngulo de giro a 90° o 180° Flexibilidad
completa a la hora de seleccionar el angulo de rotacion,
angulos para aplicaciones especificas disponibles previa
consulta

Posibilidad de ajuste de la posicién final +3°/-3° (pequefio) o
+3°/-90° (grande), seleccionable

Se puede seleccionar la posicion central neumatica o bloqueada
La posicién central bloqueada puede desbloquearse bajo
carga. Los dos tipos de posicion central, permiten siempre
el giro en ambas direcciones.

Sl

Tamanos

Pasos de fluido para gases, liquidos o vacio de este modo se
evitan tubos que interfieran

Distribuidor rotatorio eléctrico para una distribucién perma-
nentemente y segura del sensor y los actuadores, con
senales de bus opcionales

Alternativa entre sensores magnéticos o de proximidad
inductiva para una variabilidad absoluta en la deteccién de
la posicion

Casquillos guia atornillados e intercambiables (cojinete)
posibilitan un mantenimiento simple y un cambio rapido,
después de muchos millones de ciclos.

Serie extendida hacia abajo con la serie SRU-mini, para un
amplio rango de aplicaciones

Par de giro
3..15Nm 0.05°

Repetibilidad Angulo de giro

Cantidad: 8 90 .. 180°
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Descripcion de funcionamiento

Al aplicar presion por el frontal, los dos pistones
neumdticos se mueven en linea recta en sus orificios y
mueven el pifidn a través del engranaje colocado
lateralmente.

(M Accionamiento ® Tecnologia de casquillo

Accionamiento de doble piston, neumdtico y robusto para el ajuste radial de la posicion final, sin efecto

i remanente y asegurando una sustitucion rapida, durante

@ Pifion el mantenimiento

piindn estable, disponible de forma opcional con paso de

fluidos para convertir el movimiento del pistén en un ® Amortiguacion

movimiento giratorio amortiguadores hidraulicos, para momentos de inercia

elevados

(3 Carcasa

peso optimizado, usando aleaciones de aluminio
anodizado duro, de alta resistencia

e —

SCHUNK &7
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Descripcion detallada del funcionamiento

Accionamiento neumatico

La unidad de giro SRU-plus la accionan dos potentes émbolos. Los orificios
internos permiten presurizar ambos émbolos al mismo tiempo, de modo que se
dispone de grandes pares de torsién en un espacio pequeno.

El SRU-plus se puede pedir con una posicion central neumatica opcional para que
se pueda controlar una tercera posicion ademas de las dos posiciones finales. El
accionamiento neumatico de los émbolos de posicién central permite lograr un
cierto grado de flexibilidad en la posicién intermedia. La posicion central se
puede configurar £3° para un ajuste de precision.

Como alternativa, la unidad de giro SRU-plus esta disponible con una posicion
central bloqueada que permite acercarse a tres posiciones. La posicion central
esta bloqueada mecdnicamente y, ademds, amortiguada hidraulicamente, lo que
permite tiempos de giro cortos y cargas elevadas. La posicion central bloqueada
se puede configurar £3° para un ajuste de precision.

Paso de fluido

La unidad de giro SRU-plus estd disponible con paso de fluido opcional, lo que
elimina la necesidad de arrastar y girar las mangueras y, por lo tanto, se puede
implementar un proceso seguro de paso de aire comprimido, gases o vacio.
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Distribuidor rotatorio eléctrico

Ademas, la unidad de giro SRU-plus estd disponible con un paso eléctrico
opcional, que permite un paso fiable de sefales eléctricas.

Deteccion mediante sensores magnéticos

Los sensores magnéticos electrénicos MMS de SCHUNK se pueden montary
avellanar por completo en las ranuras en C de la unidad de giro SRU-plus. Esto
hace posible la deteccién de hasta tres posiciones con un contorno de interfe-
rencia minimo.

Control mediante sensores de proximidad inductivos y una leva de control ajustable

Para interrogar las posiciones finales con sensores inductivos-proximidad, se
puede montar un juego de montaje adicional en la mesa giratoria. Esto significa
que se pueden controlar hasta tres posiciones individuales.
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Rango de ajuste de las posiciones finales y el angulo de giro

Versiones con capacidad de ajuste moderada de la posicion final

Capacidad de ajuste moderada de la posicion final para ambas posiciones finales
(£3°) en el caso de unidades de giro con un angulo de giro de 180 °

© Rango de ajuste del dangulo inicial ® Rango de ajuste del angulo final

Capacidad de ajuste moderada de la posicion final para ambas posiciones finales
(% 3°) en el caso de unidades de giro con un angulo de giro de 90°

@ Rango de ajuste del angulo inicial ® Rango de ajuste del angulo final

Version con una elevada capacidad de ajuste de la posicion final

Elevada capacidad de ajuste de la posicién final para el ajuste variable del angulo
de giro (entre 02 y 186%). Ambas posiciones finales pueden limitarse a 902 (x 39).

© Rango de ajuste del angulo inicial ® Rango de ajuste del angulo final
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Informacion general sobre la serie

Condiciones normales: Los datos técnicos mencionados, se
refieren a un ambiente de trabajo de 20 °C con presidn
atmosférica.

Material de la carcasa: Aluminio (perfil extruido)

Accionamiento: Neumatico, con aire comprimido filtrado
seglin DIN ISO 8573-1: 7 4 &4

Principio de funcionamiento: Principio de doble piston/
cremallera/pifidn

Material suministrado: Racor regulable, casquillos de
centraje, juntas toricas para la conexién directa, tornillos
de ajuste (solo SRU-plus 63), manual de montaje y de
instrucciones, con certificado del fabricante

Garantia: 24 meses
Caracteristicas de la vida qtil: a peticion

Repetibilidad: se define como la dispersidn de la posicion
final, en 100 ciclos de giro sucesivos.

Posicion del pifion: siempre se muestra en la posicion
final izquierda. Desde aqui, el pifidn gira hacia la derecha
en el sentido de las agujas del reloj. La flecha indica el
sentido de giro.

Ejemplo de aplicacion

Unidad para tornear y unir componentes
pequenos

Unidad de giro SRU-plus

Unidad de compensacion de tole-
rancia TCU

Gripper paralelo de 2 dedos PGN-plus
Mddulo lineal KLM

Médulo lineal LM

960 OO0

Esquema de atornillado del pifidn: Al ajustar un angulo
de giro inferior a 90 °, el tope izquierdo debe estar
completamente girado hacia dentro. Esto significa que la
posicion final izquierda tiene un diagrama de conexion de
atornillamiento en el piidn, que estd girado 90 ° en
sentido horario en comparacion con la vista principal, la
cual muestra un angulo de giro de 180 °.

Angulo de rotacién personalizado: Hay disponibles mas
angulos de giro bajo demanda.

Par de giro en la posicidon final: Tenga en cuenta que, los
Gltimos grados del angulo (aprox. 2°) antes de la posicidn
final, se desplazan solo con la fuerza de un pistén de
accionamiento. Por lo tanto, los mddulos de doble
accionamiento solo disponen de aproximadamente la
mitad del par de giro nominal en este drea. Mediante un
tope externo, también es posible proporcionar el par de
giro total, en las posiciones finales.

Giro a la posicion central neumatica: se ejecuta Unica-
mente la mitad del par de giro nominal.

Tiempo de giro: es el tiempo de rotacién del pifdn/brida
en torno al angulo de rotacidn nominal. Los tiempos de
conmutacion de las vélvulas, los tiempos de llenado de los
tubos o los tiempos de reaccion del PLC no estan incluidos
y deben tomarse en consideracion para el cdlculo de los
tiempos de ciclo.
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SCHUNK le ofrece mas...

Estos componentes consiguen una mayor rentabilidad
del producto. La integracién adecuada para la maxima
funcionalidad, flexibilidad, fiabilidad y produccién
controlada.

Pinza universal Pinza estanca Gripper angular Mddulo lineal

Detectores de proximidad Conmutadores magnéticos Valvula de mantenimiento de Cartesiano
inductivos la presion

Conexion roscada

® Encontrara més informacidn sobre estos productos en las siguientes paginas o en www.schunk.com.

Opciones e informacion especial

Para cargas elevadas, también se pueden montar amortiguadores externos adicionales. Se pueden suministrar angulos de
giro especiales, por encima de 180° de forma radpida y econdmica, gracias a la innovadora tecnologia de casquillo. Si necesita
ayuda, por favor, péngase en contacto con nosotros.

Previa solicitud, es posible suministrar los pasos eléctricos con enchufes de conexién M5 o M12. Previa solicitud, los pasos
eléctricos también se pueden emplear para transmitir sefiales de bus.

Tenga en cuenta, que para los actuadores neumaticos, se necesitan estrategias en la parada de emergencia (p. ej., paro
controlado) y estrategias en el reinicio (p. ej., valvulas de aumento de la presion, conmutacidn correcta de vélvulas), que
sean validas y apropiadas.

Una interrupcién no controlada del suministro de presién, puede producir estados y comportamientos inesperados.
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Ejemplo de pedido
SRU-plus

Denominacion
SRU-plus

Tamafio
20/25/30/35/40/50/60/63

Tipo de método de amortiguacion
S = velocidad (con tamafo 20)

W = blando

H = duro (para grandes cargas)

Angulo de giro
90°/180°

Posibilidad de ajuste de la posicion final
3°/90°

Posicion central

-=no

M = posicion central del neumatico
VM = posicion central bloqueada

Nimero de pasos de aire
- =sin paso de fluidos

4 = para tamanos 20 - 35
8 = para tamanos 40 - 63

Tamano del conector para pasos de aire eléctricos
- = sin paso de aire eléctrico

M5 = conector M5 en el lado de giro

M8 = conector M8 en el lado de giro

M12 = conector M12 en el lado de giro

Kit de montaje para el detector inductivo de
proximidad
- =sin kit de montaje

AS = con kit de montaje

20

S

- 180

L

M8

AS
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Dimensiones y cargas maximas

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.

My méx.10.4 Nm  [Jjj Fz max. 800N

Datos técnicos de SRU-plus sin posicion media

Denominacion (amortiguacién blanda)

1D

Amortiguacién de fin de carrera

Denominacién (amortiguacion de la velocidad)

ID

Amortiguacion de fin de carrera

SRU-plus 20-W-90-3
0361400

Muelle elastémero
SRU-plus 20-5-90-3
0361300

Elastomero amortiguador

SRU-plus 20-W-180-3
0361420

Muelle elastémero
SRU-plus 20-5-180-3
0361320

Elastémero amortiguador

SRU-plus 20-W-180-90
0361450

Muelle elastémero
SRU-plus 20-5-180-90
0361350

Elastomero amortiguador

Angulo de giro [°] 90.0 180.0 180.0
Posibilidad de ajuste de la posicion final [°] 3.0 3.0 90.0

Par de giro [Nm] 3.4 3.4 3.4

Nimero de posiciones intermedias Ninguna Ninguna Ninguna

Clase de proteccion IP 67 67 67

Peso [kg] 1.2 1.2 1.24

Consumo de fluido (2 x &ngulo nominal) [em3] 36.0 60.0 60.0

Presion de trabajo min./nom./max. [bar] 416/8 41618 416/8

Didmetro del tubo de conexién 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05
Temperatura ambiente min./max. [eq] 5160 5160 5160
Repetibilidad [°] 0.05 0.05 0.05
Dimensiones Xx Y x Z [mm] 158.9 X 76 x 47 158.9x 76 x 47 166 x 76 X 47
Opciones con paso de fluidos

Denominacion (amortiguacion blanda) SRU-plus 20-W-90-3-4 SRU-plus 20-W-180-3-4 SRU-plus 20-W-180-90-4
] 0361402 0361422 0361452
Denominacion (amortiguacion de la velocidad) SRU-plus 20-5-90-3-4 SRU-plus 20-5-180-3-4 SRU-plus 20-5-180-90-4
1D 0361302 0361322 0361352

Par de giro [Nm] 3.0 3.0 3.0

Peso [kg] 1.4 1.4 1.44

Numero de pasos de fluido [ 4 b

Presion max. del paso de fluido [bar] 8 8 8

Dimensiones X x Y x Z [mm] 158.9x 76 x 63.5 158.9x 76 x 63.5 166 x 76 x 63.5

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda) SRU-plus 20-W-90-3-4-M8 SRU-plus 20-W-180-3-4-M8 SRU-plus 20-W-180-90-4-M8
ID 0361404 0361424 0361454

Denominacion (amortiguacion de la velocidad) SRU-plus 20-5-90-3-4-M8 SRU-plus 20-5-180-3-4-M8 SRU-plus 20-5-180-90-4-M8

D 0361304 0361324 0361354
Peso [kg] 2.05 2.05 2.09
Nimero/tamafio de las conexiones eléctricas en el
X 6/M8 6/M8 6/M8
extremo de salida
Tension max. I\ 24 24 24
Corriente max. por cable/total [A] 11 11 11
Dimensiones X x Y x Z [mm] 158.9x 76 x 109.6 158.9 x 76 x 109.6 166 x 76 x 109.6

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos y kit de montaje

Denominacion (amortiguacion blanda) SRU-plus 20-W-90-3-4-M8-AS SRU-plus 20-W-180-3-4-M8-AS SRU-plus 20-W-180-90-4-M8-AS
D 0361407 0361427 0361457

Denominacion (amortiguacion de la velocidad) SRU-plus 20-5-90-3-4-M8-AS SRU-plus 20-5-180-3-4-M8-AS SRU-plus 20-S-180-90-4-M8-AS
1D 0361307 0361327 0361357

Dimensiones X x Y x Z [mm] 158.9x 76 x 121 158.9x 76 x 121 166 x 76 x 121

® Todas las unidades estdn disponibles también en versidn FKM. Péngase en contacto con nosotros.




SRU-plus 20

Unidad de giro universal

Inercia J* maxima admisible

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora
[uh] 1200 2400 3600

0.050

0.040 — SRU-plus 20-W [s]

0.030 --fe-t-d--tdeedeebodd-bodd — SRU-plus 20-S [s]

0.020 - 5 == SRU-plus 20-W [1/h]

0.010 -1~ i ) S SRU-plus 20-S [1/h]
A

Tiempo de giro

* *Los esquemas son vdlidos para unidades
bdsicas y para aplicaciones con un eje de giro
vertical, asi como para cargas totalmente
céntricas con un eje de giro horizontal y una
presidn de trabajo de 6 bar. Se deben
respetar los tiempos de giro usando vélvulas
de estrangulacion; de lo contrario, se puede
ver reducida la vida util del equipo. Si tiene
una aplicacion diferente, no dude en
consultarnos. Ademas, la herramienta de
disefio de SCHUNK para el giro esta disponible

en linea.

Datos técnicos de SRU-plus con posicion media

Denominacion (amortiguacién de la velocidad)
D

Amortiguacién de fin de carrera

Angulo de giro [°]
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°]
Par de giro [Nm]

Nimero de posiciones intermedias
Posibilidad de ajuste de la posicién central [°]

Clase de proteccion IP

Peso [kg]
Consumo de fluido (2 x angulo nominal) [cm3]
Presion de trabajo min./nom./max. [bar]

Didmetro del tubo de conexién

Temperatura ambiente min./max. [eq
Repetibilidad [°]
Dimensiones X x Y x Z [mm]

Opciones con paso de fluidos
Denominacion (amortiguacion de la velocidad)

ID

Par de giro [Nm]
Peso [kg]

Nimero de pasos de fluido

Presion max. del paso de fluido [bar]
Dimensiones X x Y x Z [mm]

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacion (amortiguacion de la velocidad)

D

Peso [kg]
Nimero/tamafio de las conexiones eléctricas en el
extremo de salida

Tension max. [v]
Corriente max. por cable/total [A]
Dimensiones X x Y x Z [mm]

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos y kit de montaje
Denominacién (amortiguacion de la velocidad)
1D

Dimensiones X x Y x Z [mm]

SRU-plus 20-5-180-3-M
0361330

Elastomero amortiguador
180.0

3.0

3.4

1 x M (neumatica)

3.0

67

1.55

60.0

41618

6x3.9x1.05

5160

0.05

194.9 x 76 x 47

SRU-plus 20-5-180-3-M-4
0361332

3.0

1.75

4

8

194.9x 76 x 63.5

SRU-plus 20-S-180-3-M-4-M8

0361334
2.4

6/M8

24
11
194.9x 76 x 109.6

SRU-plus 20-5-180-3-M-4-M8-AS

0361337
194.9x76x121

SRU-plus 20-5-180-3-VM
0361340

Elastomero amortiguador
180.0

3.0

3.4

1 x VM (bloqueada)

3.0

67

1.76

60.0

41616.5

6x3.9x1.05

5160

0.05

225.9x 76 X 47

SRU-plus 20-S-180-3-VM-L4
0361342

3.0

1.96

A

8

225.9x 76 x 63.5

SRU-plus 20-S-180-3-VM-4-M8

0361344
2.61

6/M8

24
11
225.9x 76 x 109.6

SRU-plus 20-5-180-3-VM-L4-M8-AS

0361347
225.9x76x 121

® Todas las unidades estdn disponibles también en versidn FKM. Péngase en contacto con nosotros.

SRU-plus 20-S-180-90-M
0361360

Elastomero amortiguador
180.0

90.0

3.4

1 x M (neumatica)

3.0

67

1.6

60.0

41618

6x3.9x1.05

5160

0.05

202 x 76 x 47

SRU-plus 20-S-180-90-M-4
0361362

3.0

1.8

A

8

202x76x63.5

SRU-plus 20-5-180-90-M-4-M8
0361364
2.45

6/M8

24
11
202 x 76 x 109.6

SRU-plus 20-5-180-90-M-4-M8-AS
0361367
202x76x 121
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Vista principal de la SRU-plus sin EDF
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La vista principal muestra la versién mas sencilla de la SRU-plus, con un A, a Conexion principal/directa, @ Ajuste para pasador de
angulo de rotacién de 180°/90°, ajustabilidad reducida de la posicion final unidad de giro de sentido centraje

de 3°, sin posicion central y sin conductores de fluido. horario

B, b Conexidn principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

@ Conexién de la unidad de giro

@2 indice del muelle

® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios"
del catalogo).

Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Tapas

No para montar la unidad, solo
para los accesorios adicionales

@ Sensor MMS 22...
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Vista principal de la SRU-plus con EDF
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En la vista principal, se muestra la version mas sencilla de la SRU-plus con A, a Conexidn principal/directa, @ indice del muelle
EDFy pasos de fluido: dngulo de giro de 180°/90°, ajustabilidad reducida unidad de giro de sentido Profundidad de alojamiento en
de la posicion final (3°), sin posicién central. horario lado opuesto para casquillo de
® La opcidn EDF, puede montarse solo por la base, en la unidad de giro B, D Cor.'nexién principalldirgcta, centraje
SRU-plus. ’ ' g:i?:ﬁr::f'ro de sentido Entrada para la conduccién del
sensor de 3 polos
(1) Conexién de la unidad de giro Entrada para el conductor del
(2) Conexién de montaje sensor de & polos
@ Paso de fluido @ Alimentacién de salida del

sensor
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Conexion directa sin tubo, M5

Pifidn sin pasos de fluido

)
3
n
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/
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S
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Tl M5 (29,
7 o6 (2

o

@ Adaptador @ Unidad de giro

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.

Pifidn con pasos de fluido

@ Conexién de montaje @ indice del muelle

Paso de barra

Plantilla de fijacion del pifidn, a la estructura que se va a girar. Es
preferible la opcién con "4 roscas grandes, para 4 tornillos y 2 arandelas
para casquillos de centraje", sobre la opcion "4 roscas pequefas, para 2
tornillos y 2 tornillos pasadores" (de cabeza mdés baja).

Amplia ajustabilidad de la posicion final (90°)

1940,

o

2
17.1£0.1 Cé\\

>

M5 (2 299, 4
o8 (2@\?/(2/

@ Conexion de montaje @ indice del muelle

@ Paso de barra
Esquema de conexiones del pifdn, si se selecciona la opcién "con pasos

de fluido". Es preferible la opcion de plantilla, que prevé dos tornillos y
dos tornillos con casquillos de centraje (con g 8 H7).

® Vista aplicable sdlo a versiones sin EDF!

Tapas

El dibujo muestra el cambio del valor de las cotas de la opcidn "gran
ajustabilidad de la posicién final (90°)" en comparacidn con la variante
bdsica. La opcién permite ajustar las posiciones finales en hasta 93°.
Encontrara mas informacion a este respecto en la presentacion de la serie.
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Posicion central neumatica (M)

Posicion central bloqueada (VM)

©®

729 2 .

|[(@m]

—i e

225.9

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central

neumatica (M)" en comparacién con la variante basica. Las estructuras

pesadas pueden balancearse antes de llegar a la posicion final. La
posicion intermedia bloqueada (VM) puede solucionarlo.

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicién central

D, d Conexidon principal/directa,
posicidn central

Conexiones para pasos de fluido

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central

bloqueada (VM)" en comparacién con la variante bdsica. La posicién

central se bloquea y se alcanza con la fuerza del pistén de accionamiento
principal. Los amortiguadores consiguen que no se produzcan oscilaciones

y mejoran el rendimiento en la posicién intermedia.

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicidn central

D, d Conexidon principal/directa,
posicidn central

Disefio de la placa adaptadora

(25 M5/5 (4x), |
2
. :
0 8
2 0 e —— N @
,7&‘»&3? ?4M W'
| ~he s
g2 (2472)

A, a Conexioén principalldirecta,
unidad de giro de sentido @ Paso de fluido
horario @ indice del muelle

B, b Conexién principal/directa, @ Profundidad de alojamiento en
unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
antihorario centraje

Placa de conexiones inferior, en la opcién con "paso de fluidos". Se
pueden alimentar vacio, gases o fluidos. La conexidn puede ser roscada o
directa.

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!

Se sugiere un posible disefio de la placa adaptadora, para que se acceda
de la forma mas sencilla posible, a todas los pasos de fluido.

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!
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Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje vertical

Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje horizontal

A c
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Las unidades de giro en vertical VM, se controlan por lo general por medio
de dos vélvulas distribuidoras 5/3, con posicion central de escape. Para
evitar dafos, es imprescindible tener en cuenta el proceso que figura en
el manual de instrucciones.

Kit de montaje para el detector de proximidad de la
SRU-plus con EDF

M5 (2x)
_ 3 p)j 00| ]
< o ™,
© 1O
o)l s O
© - |@im]
3 5 0
3 ‘ o
<
M8 (2x)

El kit de montaje no se puede pedir por separado. SCHUNK suministra
como unidad completa la SRU-plus con set de adaptacién EDF. Tenga en
cuenta nuestras opciones para la SRU-plus...-AS.

Para utilizar las unidades de giro VM en horizontal o en posicién no

vertical, por lo general sera preciso un control con tres valvulas distribui-
doras 5/3, con posicién central de escape. Para evitar daios, es imprescin-
dible tener en cuenta el proceso que figura en el manual de instrucciones.

Distribuidor para SRU-plus

@ Adaptador @ Distribuidor conduccién de
@ Paso de fluido fluido
@ indice del muelle

El distribuidor para la SRU-plus facilita la utilizacion de las conducciones
de fluido, tanto si la toma tiene lugar directamente en el distribuidor
como si se deriva el fluido dentro de la placa adaptadora. Basta con
perforar un patrdn sencillo en la placa adaptadora que se encuentra entre
el pindn y el distribuidor.

Denominacion D

Placa distribuidora

V-SRU-plus 20/25/30 0357392

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!
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Protege el husillo de la maquina Kit de montaje para el
interruptor de proximidad IN 40

Sensores de proximidad inductivos IN para la SRU-plus
sin EDF

B
e

AS-NHS-F-SRU-plus 20 AS-NHS-SRU-plus 20

El kit de montaje para el tamafio constructivo correspondiente es
necesario para montar los detectores de proximidad inductivos. Con un
kit, se pueden montar hasta tres detectores de proximidad (2 de posicidn
final, 1 de posicion central).

Denominacién D

AS-NHS-F-SRU-plus 20 0361495
AS-NHS-F-SRU-plus 20-4 0361494
AS-NHS-SRU-plus 20/25/30-4 0361491
AS-NHS-SRU-plus 20/30 0361490

® En laseleccion del kit de montaje, tenga en cuenta el nimero de pasos
de fluido en la unidad de giro.

(A7) salida del cable

Sensor IN ...

Deteccién de la posicion final e intermedia puede implementarse con el
kit de montaje

Sensor IN...-SA

Denominacién D Normalmente en combinacién
AS-NHS-F-SRU-plus 20 0361495

AS-NHS-F-SRU-plus 20-4 0361494

AS-NHS-SRU-plus 20/25/30-4 0361491

AS-NHS-SRU-plus 20/30 0361490

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [
IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

IN 80-S-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 [
INK 80-S-SA 0301566

® Vista aplicable sdlo a versiones sin EDF!
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Sensores de proximidad inductivos IN para la SRU-plus
con EDF

Deteccion de la posicidn final e intermedia, montaje directo

Denominacién D Normalmente en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-5 0301550

INK 80-SL 0301579

sensor de proxinidad inductivo con salida de ablelateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 ([ ]

INK 80-5-SA 0301566

Goesdeconeion
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]

KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
Gppraconectorienciute
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Polongaconesdecavle
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-5G12 3P-0060-PNP 0301998

KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]

KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597
Dstbudordesensores
V2-M12 0301776 [

V2-M8 0301775 [ ]

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcién, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.

sensor magnético electronico MMS

(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...

Deteccion de la posicion final e intermedia, montaje en la ranura en C

Sensor MMS 22...-SA

Denominacion D Normalmente en combinacion

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-mM8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.
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Sensor magnético programable MMS 22-PI1

Cables de conexion
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(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...-Pl1-...

Deteccidn de la posicion con una posicién programable por sensory un
sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacion magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, num. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicion final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Sensor MMS 22...-PI1-...-SA

Denominacién D Normal en combinacién
Sensor magnético programable

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [}

MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

Sensor magnético programable con salida de cable lateral

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [}

MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

Sensor magnético programable con carcasa de acero inoxidable

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [

MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mds informa-
cién y datos técnicos.

Componente para la conexién Cable con conector recto

eléctrica @ Cable con conector angular
Denominacion D Longitud
[m]
Cables de conexidn
KA BG16-L 12P-1000 0301801 10
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

® BG representa un cable de conexién hembra recto y BW angular.SG
representa un cable de conexién con un conector macho rectoy SW un
conector macho angular.
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Datos técnicos de SRU-plus sin posicion

Denominacion (amortiguacién blanda)
1D

Denominacién (amortiguacion dura)

1D

Amortiguacion de fin de carrera
Angulo de giro

Posibilidad de ajuste de la posicion final
Par de giro

Nimero de posiciones intermedias
Clase de proteccion IP

Peso

Consumo de fluido (2 x dngulo nominal)
Presion de trabajo min./nom./méx.
Didmetro del tubo de conexion
Temperatura ambiente min./max.
Repetibilidad

Dimensiones Xx Y x Z

Opciones con paso de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)
ID

Denominacion (amortiguacion dura)

1D

Par de giro

Peso

Nimero de pasos de fluido

Presion méx. del paso de fluido
Dimensiones X x Y x Z

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacion (amortiguacion blanda)
1D

Denominacién (amortiguacion dura)

D

Peso

Nimero/tamaiio de las conexiones eléctricas en el

extremo de salida
Tension max.
Corriente max. por cable/total

Dimensiones Xx Y x Z

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos y kit de montaje

Denominacion (amortiguacion blanda)
1D

Denominacién (amortiguacion dura)
1D

Dimensiones Xx Y x Z

[°]
[
[Nm]

[kgl
[cm3]

[bar]
[°d

[

[mm]

[Nm]
[kg]

[bar]

[mm]

[kel

v
[A]

[mm]

[mm]

Dimensiones y cargas maximas

My max.10.4 Nm

[l Fz méx. 800N

media

SRU-plus 25-W-90-3
0361600

SRU-plus 25-H-90-3
0361700
amortiguador hidraulico
90.0

3.0

5.0

Ninguna

67

1.6

60.0

416/8

6x3.9x1.05

5/60

0.05

159.6 x 86 x 55

SRU-plus 25-W-90-3-4
0361602

SRU-plus 25-H-90-3-4
0361702

4.6

1.8

A

8

159.6 x 86 x 71.5

SRU-plus 25-W-90-3-4-M8
0361604

SRU-plus 25-H-90-3-4-M8
0361704

2.45

6/M8

24
1
159.6 x 86 x 117.5

SRU-plus 25-W-90-3-4-M8-AS
0361607

SRU-plus 25-H-90-3-4-M8-AS
0361707

159.6 x 86 x 129

SRU-plus 25-W-180-3
0361620

SRU-plus 25-H-180-3
0361720
amortiguador hidraulico
180.0

3.0

5.0

Ninguna

67

1.6

88.0

41618

6x3.9x1.05

5/60

0.05

159.6 x 86 x 55

SRU-plus 25-W-180-3-4
0361622

SRU-plus 25-H-180-3-4
0361722

4.6

1.8

A

8

159.6 x 86 x 71.5

SRU-plus 25-W-180-3-4-M8
0361624

SRU-plus 25-H-180-3-4-M8
0361724

2.45

6/M8

24
11
159.6 x 86 x 117.5

SRU-plus 25-W-180-3-4-M8-AS
0361627

SRU-plus 25-H-180-3-4-M8-AS
0361727

159.6 x 86 x 129

® Todas las unidades estdn disponibles también en versién FKM. Péngase en contacto con nosotros.

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.

SRU-plus 25-W-180-90
0361650

SRU-plus 25-H-180-90
0361750

amortiguador hidraulico
180.0

90.0

5.0

Ninguna

67

1.65

88.0

41618

6x3.9x1.05

5160

0.05

175.3 x 86 x 55

SRU-plus 25-W-180-90-4
0361652

SRU-plus 25-H-180-90-4
0361752

4.6

1.85

A

8

175.3x86 x 71.5

SRU-plus 25-W-180-90-4-M8
0361654

SRU-plus 25-H-180-90-4-M8
0361754

2.5

6/M8

pL
11
175.3x 86 x 117.5

SRU-plus 25-W-180-90-4-M8-AS
0361657

SRU-plus 25-H-180-90-4-M8-AS
0361757

175.3x 86 x 129
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Inercia J* maxima admisible

Inercia J* maxima admisible

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora

[ith] 500 750 1000
0.6

0.5 \ — SRU-plus 25-W [s]

— SRU-plus 25-H [s]

== SRU-plus 25-W [1/h]

== SRU-plus 25-H [1/h]

L~ Bl ekl PO

g
= [s] 1.0 1.5 2.0

Tiempo de giro

0.08

Momento de inercia de la masa

0.06
/

0.04

0

1<)
=

[kgm?]

[s] 0.6 07 0.8 0.9

1.0

— SRU-plus 25-W [s]

— SRU-plus 25-H [s]

Tiempo de giro

Datos técnicos de SRU-plus con posicion media

Denominacion (amortiguacién blanda)
D

Amortiguacién de fin de carrera

Angulo de giro [°]
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°]
Par de giro [Nm]

Nimero de posiciones intermedias
Posibilidad de ajuste de la posicién central [°]

Clase de proteccion IP

Peso [kg]
Consumo de fluido (2 x angulo nominal) [cm3]
Presion de trabajo min./nom./max. [bar]

Didmetro del tubo de conexién

Temperatura ambiente min./max. [eq
Repetibilidad [°]
Dimensiones X x Y x Z [mm]
Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

ID

Par de giro [Nm]
Peso [kg]
Nimero de pasos de fluido

Presion max. del paso de fluido [bar]
Dimensiones X x Y x Z [mm]
Opciones con pasos eléctricos y de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

D

Peso [kg]
Nimero/tamafio de las conexiones eléctricas en el
extremo de salida

Tensién max. [v]
Corriente max. por cable/total [A]
Dimensiones X x Y x Z [mm]

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos y kit de montaje
Denominacién (amortiguacion blanda)
1D

Dimensiones X x Y x Z [mm]

SRU-plus 25-W-180-3-M
0361630

amortiguador hidrdulico
180.0

3.0

5.0

1 x M (neumatica)

3.0

67

2.2

88.0

41618

6x3.9x1.05

5160

0.05

202.6 x 86 x 55

SRU-plus 25-W-180-3-M-4
0361632

4.6

2.4

L

8

202.6 x 86 x 71.5

SRU-plus 25-W-180-3-M-4-M8
0361634
3.05

6/M8

24
11
202.6 x 86 x 117.5

SRU-plus 25-W-180-3-M-4-M8-AS
0361637
202.6 x 86 x 129

SRU-plus 25-W-180-3-VYM
0361640

amortiguador hidraulico
180.0

3.0

5.0

1 x VM (bloqueada)

3.0

67

2.6

88.0

41616.5

6x3.9x1.05

5160

0.05

230.8 x 86 x 55

SRU-plus 25-W-180-3-VM-4
0361642

4.6

2.8

A

8

230.8 x 86 x 71.5

SRU-plus 25-W-180-3-VM-4-M8
0361644
3.45

6/M8

24
11
230.8 x 86 x 117.5

SRU-plus 25-W-180-3-VM-4-M8-AS
0361647
230.8 x 86 x 129

® Todas las unidades estdn disponibles también en versidn FKM. Péngase en contacto con nosotros.

*  *Los esquemas son validos para unidades
basicas y para aplicaciones con un eje de giro
vertical, asi como para cargas totalmente
céntricas con un eje de giro horizontal y una
presion de trabajo de 6 bar. Se deben
respetar los tiempos de giro usando valvulas
de estrangulacion; de lo contrario, se puede
ver reducida la vida Gtil del equipo. Si tiene
una aplicacion diferente, no dude en
consultarnos. Ademads, la herramienta de
disefio de SCHUNK para el giro esta disponible
en linea.

SRU-plus 25-W-180-90-M
0361660

amortiguador hidraulico
180.0

90.0

5.0

1 x M (neumatica)

3.0

67

2.25

88.0

41618

6x3.9x1.05

5160

0.05

218.3 x 86 x 55

SRU-plus 25-W-180-90-M-4
0361662

4.6

2.45

A

8

218.3x86 x 71.5

SRU-plus 25-W-180-90-M-4-M8
0361664
B8}

6/M8

24
11
218.3x 86 x 117.5

SRU-plus 25-W-180-90-M-4-M8-AS
0361667
218.3x 86 x 129
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Vista principal de la SRU-plus sin EDF
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La vista principal muestra la versién mas sencilla de la SRU-plus, con un
angulo de rotacién de 180°/90°, ajustabilidad reducida de la posicion final
de 3°, sin posicion central y sin conductores de fluido.

® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios"
del catalogo).

A, a Conexion principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

@ Conexién de la unidad de giro
@2 indice del muelle

@ Ajuste para pasador de
centraje

Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Tapas

No para montar la unidad, solo
para los accesorios adicionales

@ Sensor MMS 22...
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Vista principal de la SRU-plus con EDF
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En la vista principal, se muestra la version mas sencilla de la SRU-plus con A, a Conexion principal/directa, @ indice del muelle
EDF y pasos de fluido: angulo de giro de 180°/90°, ajustabilidad reducida unidad de giro de sentido Profundidad de alojamiento en
de la posicion final (3°), sin posicién central. horario lado opuesto para casquillo de
oL i6n EDF d ¢ | lab | idad de gi B, b Conexidn principal/directa, centraje
a opcion , puede montarse solo por la base, en la unidad de giro ) ) .
SRU-plus unidad de giro de sentido Entrada para la conduccién del
: antihorario
sensor de 3 polos
@ Conexién de la unidad de giro Entrada para el conductor del
(2) Conexién de montaje sensor de & polos
@ Paso de fluido @ Alimentacion de salida del

sensor
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Conexion directa sin tubo, M5

Pifidn sin pasos de fluido

)
3/
n
% =
|- J
8 8
@5x1 0.650. %®

@ Adaptador

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.

@ Unidad de giro

Pifidn con pasos de fluido

@ Conexién de montaje

Paso de barra

Plantilla de fijacion del pifidn, a la estructura que se va a girar. Es
preferible la opcién con "4 roscas grandes, para 4 tornillos y 2 arandelas
para casquillos de centraje", sobre la opcion "4 roscas pequefas, para 2
tornillos y 2 tornillos pasadores" (de cabeza mdés baja).

@ indice del muelle

Amplia ajustabilidad de la posicion final (90°)

o S—
‘}ﬂ i
f s (20,
8 (2x)‘\?)

@ Conexion de montaje
@ Paso de barra

@ indice del muelle

Esquema de conexiones del pifdn, si se selecciona la opcién "con pasos
de fluido". Es preferible la opcion de plantilla, que prevé dos tornillos y
dos tornillos con casquillos de centraje (con g 8 H7).

® Vista aplicable sdlo a versiones sin EDF!

Tapas

El dibujo muestra el cambio del valor de las cotas de la opcidn "gran
ajustabilidad de la posicién final (90°)" en comparacidn con la variante
bdsica. La opcién permite ajustar las posiciones finales en hasta 93°.
Encontrara mas informacion a este respecto en la presentacion de la serie.
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Posicion central neumatica (M)

Posicion central bloqueada (VM)

43 _29.4
33.5 23.5

[(@©)m]

230.8

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central

neumatica (M)" en comparacién con la variante basica. Las estructuras

pesadas pueden balancearse antes de llegar a la posicion final. La
posicion intermedia bloqueada (VM) puede solucionarlo.

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicién central

D, d Conexidon principal/directa,
posicidn central

Conexiones para pasos de fluido

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central

bloqueada (VM)" en comparacién con la variante bdsica. La posicién

central se bloquea y se alcanza con la fuerza del pistén de accionamiento
principal. Los amortiguadores consiguen que no se produzcan oscilaciones

y mejoran el rendimiento en la posicién intermedia.

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicidn central

D, d Conexidon principal/directa,
posicidn central

Disefio de la placa adaptadora
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A, a Conexioén principalldirecta,
unidad de giro de sentido @ Paso de fluido
horario @ indice del muelle

B, b Conexién principal/directa, @ Profundidad de alojamiento en
unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
antihorario centraje

Placa de conexiones inferior, en la opcién con "paso de fluidos". Se
pueden alimentar vacio, gases o fluidos. La conexidn puede ser roscada o
directa.

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!

Se sugiere un posible disefio de la placa adaptadora, para que se acceda
de la forma mas sencilla posible, a todas los pasos de fluido.

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!
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Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje vertical

Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje horizontal
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Las unidades de giro en vertical VM, se controlan por lo general por medio
de dos vélvulas distribuidoras 5/3, con posicion central de escape. Para
evitar dafos, es imprescindible tener en cuenta el proceso que figura en
el manual de instrucciones.

Kit de montaje para el detector de proximidad de la
SRU-plus con EDF
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El kit de montaje no se puede pedir por separado. SCHUNK suministra
como unidad completa la SRU-plus con set de adaptacién EDF. Tenga en
cuenta nuestras opciones para la SRU-plus...-AS.

Para utilizar las unidades de giro VM en horizontal o en posicién no

vertical, por lo general sera preciso un control con tres valvulas distribui-
doras 5/3, con posicién central de escape. Para evitar daios, es imprescin-
dible tener en cuenta el proceso que figura en el manual de instrucciones.

Distribuidor para SRU-plus

@ Adaptador @ Distribuidor conduccién de
@ Paso de fluido fluido
@ indice del muelle

El distribuidor para la SRU-plus facilita la utilizacion de las conducciones
de fluido, tanto si la toma tiene lugar directamente en el distribuidor
como si se deriva el fluido dentro de la placa adaptadora. Basta con
perforar un patrdn sencillo en la placa adaptadora que se encuentra entre
el pindn y el distribuidor.

Denominacion D

Placa distribuidora

V-SRU-plus 20/25/30 0357392

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!
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Protege el husillo de la maquina Kit de montaje para el
interruptor de proximidad IN 40

Sensores de proximidad inductivos IN para la SRU-plus
sin EDF

66.5
66.5

AS-NHS-F-SRU-plus 25/30

AS-NHS-SRU-plus 25

El kit de montaje para el tamafio constructivo correspondiente es
necesario para montar los detectores de proximidad inductivos. Con un
kit, se pueden montar hasta tres detectores de proximidad (2 de posicidn
final, 1 de posicion central).

Denominacién D

AS-NHS-F-SRU-plus 25/30 0361695
AS-NHS-F-SRU-plus 25/30-4 0361496
AS-NHS-SRU-plus 20/25/30-4 0361491
AS-NHS-SRU-plus 25 0361690

® En laseleccion del kit de montaje, tenga en cuenta el nimero de pasos
de fluido en la unidad de giro.

(A7) salida del cable

Sensor IN ...

Deteccién de la posicion final e intermedia puede implementarse con el
kit de montaje

Sensor IN...-SA

Denominacién D Normalmente en combinacién
AS-NHS-F-SRU-plus 25/30 0361695

AS-NHS-F-SRU-plus 25/30-4 0361496

AS-NHS-SRU-plus 20/25/30-4 0361491

AS-NHS-SRU-plus 25 0361690

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [
IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

IN 80-S-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 [
INK 80-S-SA 0301566

® Vista aplicable sdlo a versiones sin EDF!
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Sensores de proximidad inductivos IN para la SRU-plus
con EDF

Deteccion de la posicidn final e intermedia, montaje directo

Denominacién D Normalmente en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-5 0301550

INK 80-SL 0301579

sensor de proxinidad inductivo con salida de ablelateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 ([ ]

INK 80-5-SA 0301566

Goesdeconeion
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]

KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
Gppraconectorienciute
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Polongaconesdecavle
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-5G12 3P-0060-PNP 0301998

KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]

KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597
Dstbudordesensores
V2-M12 0301776 [

V2-M8 0301775 [ ]

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcién, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.

sensor magnético electronico MMS

(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...

Deteccion de la posicion final e intermedia, montaje en la ranura en C

Sensor MMS 22...-SA

Denominacion D Normalmente en combinacion

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-mM8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.
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Sensor magnético programable MMS 22-PI1

Cables de conexion
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(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...-Pl1-...

Deteccidn de la posicion con una posicién programable por sensory un
sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacion magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, num. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicion final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Sensor MMS 22...-PI1-...-SA

Denominacién D Normal en combinacién
Sensor magnético programable

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [}

MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

Sensor magnético programable con salida de cable lateral

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [}

MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

Sensor magnético programable con carcasa de acero inoxidable

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [

MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mds informa-
cién y datos técnicos.

Componente para la conexién Cable con conector recto

eléctrica @ Cable con conector angular
Denominacion D Longitud
[m]
Cables de conexidn
KA BG16-L 12P-1000 0301801 10
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

® BG representa un cable de conexién hembra recto y BW angular.SG
representa un cable de conexién con un conector macho rectoy SW un
conector macho angular.
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Datos técnicos de SRU-plus sin posicion

Denominacion (amortiguacién blanda)
1D

Denominacién (amortiguacion dura)

1D

Amortiguacion de fin de carrera
Angulo de giro

Posibilidad de ajuste de la posicion final
Par de giro

Nimero de posiciones intermedias
Clase de proteccion IP

Peso

Consumo de fluido (2 x dngulo nominal)
Presion de trabajo min./nom./méx.
Didmetro del tubo de conexion
Temperatura ambiente min./max.
Repetibilidad

Dimensiones Xx Y x Z

Opciones con paso de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)
ID

Denominacion (amortiguacion dura)

1D

Par de giro

Peso

Nimero de pasos de fluido

Presion méx. del paso de fluido
Dimensiones X x Y x Z

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacion (amortiguacion blanda)
1D

Denominacién (amortiguacion dura)

D

Peso

Nimero/tamaiio de las conexiones eléctricas en el

extremo de salida
Tension max.
Corriente max. por cable/total

Dimensiones Xx Y x Z

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos y kit de montaje

Denominacion (amortiguacion blanda)
1D

Denominacién (amortiguacion dura)
1D

Dimensiones Xx Y x Z

[°]
[
[Nm]

[kgl
[cm3]

[bar]
[°d

[

[mm]

[Nm]
[kg]

[bar]

[mm]

[kel

v
[A]

[mm]

[mm]

Dimensiones y cargas maximas

My max.19 Nm

[l Fz méx. 800N

media

SRU-plus 30-W-90-3
0361800

SRU-plus 30-H-90-3
0361900
amortiguador hidraulico
90.0

3.0

95

Ninguna

67

2.4

90.0

416/8

6x3.9x1.05

5/60

0.05

188.5x 96 x 55

SRU-plus 30-W-90-3-4
0361802

SRU-plus 30-H-90-3-4
0361902

9.0

2.7

A

8

188.5x96x 71.5

SRU-plus 30-W-90-3-4-M8
0361804

SRU-plus 30-H-90-3-4-M8
0361904

3.4

6/M8

24
1
188.5x 96 x 117.5

SRU-plus 30-W-90-3-4-M8-AS
0361807

SRU-plus 30-H-90-3-4-M8-AS
0361907

188.5 x 96 x 129

SRU-plus 30-W-180-3
0361820

SRU-plus 30-H-180-3
0361920
amortiguador hidraulico
180.0

3.0

9:5

Ninguna

67

2.4

145.0

41618

6x3.9x1.05

5/60

0.05

188.5 x 96 x 55

SRU-plus 30-W-180-3-4
0361822

SRU-plus 30-H-180-3-4
0361922

9.0

2.7

A

8

188.5x96 x 71.5

SRU-plus 30-W-180-3-4-M8
0361824

SRU-plus 30-H-180-3-4-M8
0361924

3.4

6/M8

24
11
188.5 x 96 x 117.5

SRU-plus 30-W-180-3-4-M8-AS
0361827

SRU-plus 30-H-180-3-4-M8-AS
0361927

188.5x 96 x 129

® Todas las unidades estdn disponibles también en versién FKM. Péngase en contacto con nosotros.

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.

SRU-plus 30-W-180-90
0361850

SRU-plus 30-H-180-90

0361950

amortiguador hidraulico
180.0

90.0

015

Ninguna

67

2.4

145.0

41618

6x3.9x1.05

5160

0.05

203.9x 96 x 55

SRU-plus 30-W-180-90-4
0361852

SRU-plus 30-H-180-90-4
0361952

9.0

2.7

L

8

203.9x 96 x 71.5

SRU-plus 30-W-180-90-4-M8
0361854

SRU-plus 30-H-180-90-4-M8
0361954

3.4

6/M8

pL
11
203.9x 96 x 117.5

SRU-plus 30-W-180-90-4-M8-AS
0361857

SRU-plus 30-H-180-90-4-M8-AS
0361957

203.9x 96 x 129
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Inercia J* maxima admisible

Inercia J* maxima admisible

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora
[uh] 500 750 1000

3.0
2.5 < — SRU-plus 30-W [s]
2.0 N — SRU-plus 30-H [s]
1.5

N == SRU-plus 30-W [1/h]
1.0 *

i == SRU-plus 30-H [1/h]

A

X [s11.0 1.5 2.0 2.5 3.0 3.5

Tiempo de giro

Momento de inercia de la masa

0.8 /
0.6 //
/

o
[N]

[kgm?]

— SRU-plus 30-W [s]

— SRU-plus 30-H [s]

Tiempo de giro

Datos técnicos de SRU-plus con posicion media

Denominacion (amortiguacién blanda)
D

Amortiguacién de fin de carrera

Angulo de giro [°]
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°]
Par de giro [Nm]

Nimero de posiciones intermedias
Posibilidad de ajuste de la posicién central [°]

Clase de proteccion IP

Peso [kg]
Consumo de fluido (2 x angulo nominal) [cm3]
Presion de trabajo min./nom./max. [bar]

Didmetro del tubo de conexién

Temperatura ambiente min./max. [eq
Repetibilidad [°]
Dimensiones X x Y x Z [mm]

Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

ID

Par de giro [Nm]
Peso [kg]

Nimero de pasos de fluido

Presion max. del paso de fluido [bar]
Dimensiones X x Y x Z [mm]

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)

D

Peso [kg]
Nimero/tamafio de las conexiones eléctricas en el
extremo de salida

Tension max. [v]
Corriente max. por cable/total [A]
Dimensiones X x Y x Z [mm]

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos y kit de montaje
Denominacién (amortiguacion blanda)
1D

Dimensiones X x Y x Z [mm]

SRU-plus 30-W-180-3-M
0361830

amortiguador hidrdulico
180.0

3.0

9.5

1 x M (neumatica)

3.0

67

3.2

145.0

41618

6x3.9x1.05

5160

0.05

238.5 x 96 x 55

SRU-plus 30-W-180-3-M-4
0361832

9.0

3.5

L

8

238.5x96 x 71.5

SRU-plus 30-W-180-3-M-4-M8
0361834
4.2

6/M8

24
11
238.5x96 x 117.5

SRU-plus 30-W-180-3-M-4-M8-AS
0361837
238.5x96 x 129

SRU-plus 30-W-180-3-VM
0361840

amortiguador hidraulico
180.0

3.0

9.5

1 x VM (bloqueada)

3.0

67

3.4

145.0

41616.5

6x3.9x1.05

5160

0.05

277.3 x 96 x 55

SRU-plus 30-W-180-3-VM-L4
0361842

9.0

Bhil

A

8

277.3x96 x 71.5

SRU-plus 30-W-180-3-VM-4-M8
0361844
bl

6/M8

24
11
277.3x96 x 117.5

SRU-plus 30-W-180-3-VM-L4-M8-AS
0361847
277.3x96 x 129

® Todas las unidades estdn disponibles también en versidn FKM. Péngase en contacto con nosotros.

*  *Los esquemas son validos para unidades
basicas y para aplicaciones con un eje de giro
vertical, asi como para cargas totalmente
céntricas con un eje de giro horizontal y una
presion de trabajo de 6 bar. Se deben
respetar los tiempos de giro usando valvulas
de estrangulacion; de lo contrario, se puede
ver reducida la vida Gtil del equipo. Si tiene
una aplicacion diferente, no dude en
consultarnos. Ademads, la herramienta de
disefio de SCHUNK para el giro esta disponible
en linea.

SRU-plus 30-W-180-90-M
0361860

amortiguador hidraulico
180.0

90.0

9.5

1 x M (neumatica)

3.0

67

3.3

145.0

41618

6x3.9x1.05

5160

0.05

253.9x 96 x 55

SRU-plus 30-W-180-90-M-4
0361862

9.0

3.6

A

8

253.9x96 x 71.5

SRU-plus 30-W-180-90-M-4-M8
0361864
4.3

6/M8

24
11
253.9x96 x 117.5

SRU-plus 30-W-180-90-M-L4-M8-AS
0361867
253.9x96 x 129
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Vista principal de la SRU-plus sin EDF
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La vista principal muestra la versién mas sencilla de la SRU-plus, con un
angulo de rotacién de 180°/90°, ajustabilidad reducida de la posicion final
de 3°, sin posicion central y sin conductores de fluido.

® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios"
del catalogo).

A, a Conexion principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

@ Conexién de la unidad de giro

@2 indice del muelle

@ Ajuste para pasador de
centraje

Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Tapas
No para montar la unidad, solo
para los accesorios adicionales

@ Sensor MMS 22...
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Vista principal de la SRU-plus con EDF
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En la vista principal, se muestra la versién mads sencilla de la SRU-plus con A, a Conexi6n principal/directa, @ indice del muelle
EDFy pasos de fluido: dngulo de giro de 180°/90°, ajustabilidad reducida unidad de giro de sentido Profundidad de alojamiento en
de la posicion final (3°), sin posicién central. horario lado opuesto para casquillo de
oL ién EDF d ¢ | lab | idad de gi B, b Conexidn principal/directa, centraje
a opcién EDF, puede montarse solo por la base, en la unidad de giro . ) .
- unidad de giro de sentido Entrada para la conduccién del
SRU-plus. ntihorari
antihorario sensor de 3 polos
@ Conexién de la unidad de giro Entrada para el conductor del
(2) Conexién de montaje sensor de & polos
@ Paso de fluido @ Alimentacién de salida del

sensor
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Conexion directa sin tubo, M5

Pifidn sin pasos de fluido
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@ Adaptador

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.

@ Unidad de giro

Pifidn con pasos de fluido

@ Conexién de montaje
Paso de barra

Plantilla de fijacion del pifidn, a la estructura que se va a girar. Es
preferible la opcién con "4 roscas grandes, para 4 tornillos y 2 arandelas
para casquillos de centraje", sobre la opcion "4 roscas pequefas, para 2
tornillos y 2 tornillos pasadores" (de cabeza mdés baja).

@ indice del muelle

Amplia ajustabilidad de la posicion final (90°)
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@ Conexion de montaje
@ Paso de barra

@ indice del muelle

Esquema de conexiones del pifdn, si se selecciona la opcién "con pasos
de fluido". Es preferible la opcion de plantilla, que prevé dos tornillos y
dos tornillos con casquillos de centraje (con g 8 H7).

® Vista aplicable sdlo a versiones sin EDF!

Tapas

El dibujo muestra el cambio del valor de las cotas de la opcidn "gran
ajustabilidad de la posicién final (90°)" en comparacidn con la variante
bdsica. La opcién permite ajustar las posiciones finales en hasta 93°.
Encontrara mas informacion a este respecto en la presentacion de la serie.
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Posicion central neumatica (M)

Posicion central bloqueada (VM)

— ;
ln. A6~ \ o ¥
2 fogko :
HOR Al \\ [@:m]
121 A psss

89.3

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicién central

D, d Conexidon principal/directa,
posicidn central

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central
neumatica (M)" en comparacién con la variante basica. Las estructuras
pesadas pueden balancearse antes de llegar a la posicion final. La
posicion intermedia bloqueada (VM) puede solucionarlo.

Conexiones para pasos de fluido

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicidn central

D, d Conexidon principal/directa,
posicidn central

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central
bloqueada (VM)" en comparacién con la variante bdsica. La posicién
central se bloquea y se alcanza con la fuerza del pistén de accionamiento
principal. Los amortiguadores consiguen que no se produzcan oscilaciones
y mejoran el rendimiento en la posicién intermedia.

Disefio de la placa adaptadora

44
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A, a Conexioén principalldirecta,
unidad de giro de sentido @ Paso de fluido
horario @ indice del muelle

B, b Conexién principal/directa, @ Profundidad de alojamiento en
unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
antihorario centraje

Placa de conexiones inferior, en la opcién con "paso de fluidos". Se
pueden alimentar vacio, gases o fluidos. La conexidn puede ser roscada o
directa.

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!

Se sugiere un posible disefio de la placa adaptadora, para que se acceda
de la forma mas sencilla posible, a todas los pasos de fluido.

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!
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Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje vertical

Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje horizontal
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Las unidades de giro en vertical VM, se controlan por lo general por medio
de dos vélvulas distribuidoras 5/3, con posicion central de escape. Para
evitar dafos, es imprescindible tener en cuenta el proceso que figura en
el manual de instrucciones.

Kit de montaje para el detector de proximidad de la
SRU-plus con EDF

N
(o)
(©)
42.5

El kit de montaje no se puede pedir por separado. SCHUNK suministra
como unidad completa la SRU-plus con set de adaptacién EDF. Tenga en
cuenta nuestras opciones para la SRU-plus...-AS.

Para utilizar las unidades de giro VM en horizontal o en posicién no
vertical, por lo general sera preciso un control con tres valvulas distribui-
doras 5/3, con posicién central de escape. Para evitar daios, es imprescin-
dible tener en cuenta el proceso que figura en el manual de instrucciones.

Distribuidor para SRU-plus

@ Adaptador @ Distribuidor conduccién de
@ Paso de fluido fluido
@ indice del muelle

El distribuidor para la SRU-plus facilita la utilizacion de las conducciones
de fluido, tanto si la toma tiene lugar directamente en el distribuidor
como si se deriva el fluido dentro de la placa adaptadora. Basta con
perforar un patrdn sencillo en la placa adaptadora que se encuentra entre
el pindn y el distribuidor.

Denominacion D

Placa distribuidora

V-SRU-plus 20/25/30 0357392

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!
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Protege el husillo de la maquina Kit de montaje para el
interruptor de proximidad IN 40

Sensores de proximidad inductivos IN para la SRU-plus
sin EDF

66.5
66.5

AS-NHS-F-SRU-plus 25/30 AS-NHS-SRU-plus 30

El kit de montaje no se puede pedir por separado. SCHUNK suministra
como unidad completa la SRU-plus con set de adaptacién EDF. Tenga en
cuenta nuestras opciones para la SRU-plus...-AS.

Denominacion D

AS-NHS-F-SRU-plus 25/30 0361695
AS-NHS-F-SRU-plus 25/30-4 0361496
AS-NHS-SRU-plus 20/25/30-4 0361491
AS-NHS-SRU-plus 20/30 0361490

® En laseleccion del kit de montaje, tenga en cuenta el nimero de pasos
de fluido en la unidad de giro.

(A7) salida del cable

Sensor IN ...

Deteccién de la posicion final e intermedia puede implementarse con el
kit de montaje

Sensor IN...-SA

Denominacién D Normalmente en combinacién
AS-NHS-F-SRU-plus 25/30 0361695

AS-NHS-F-SRU-plus 25/30-4 0361496

AS-NHS-SRU-plus 20/25/30-4 0361491

AS-NHS-SRU-plus 20/30 0361490

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [
IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

IN 80-S-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 [
INK 80-S-SA 0301566

® Vista aplicable sdlo a versiones sin EDF!
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Sensores de proximidad inductivos IN para la SRU-plus
con EDF

Deteccion de la posicidn final e intermedia, montaje directo

Denominacién D Normalmente en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-5 0301550

INK 80-SL 0301579

sensor de proxinidad inductivo con salida de ablelateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 ([ ]

INK 80-5-SA 0301566

Goesdeconeion
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]

KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
Gppraconectorienciute
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Polongaconesdecavle
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-5G12 3P-0060-PNP 0301998

KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]

KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597
Dstbudordesensores
V2-M12 0301776 [

V2-M8 0301775 [ ]

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcién, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.

sensor magnético electronico MMS

(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...

Deteccion de la posicion final e intermedia, montaje en la ranura en C

Sensor MMS 22...-SA

Denominacion D Normalmente en combinacion

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-mM8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.
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Sensor magnético programable MMS 22-PI1

Cables de conexion

I A '//7\‘
/ &
i
|
(90
7Y N
&
\J _/
\
\
]
~L

(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...-Pl1-...

Deteccidn de la posicion con una posicién programable por sensory un
sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacion magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, num. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicion final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Sensor MMS 22...-PI1-...-SA

Denominacién D Normal en combinacién
Sensor magnético programable

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [}

MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

Sensor magnético programable con salida de cable lateral

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [}

MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

Sensor magnético programable con carcasa de acero inoxidable

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [

MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mds informa-
cién y datos técnicos.

Componente para la conexién Cable con conector recto

eléctrica @ Cable con conector angular
Denominacion D Longitud
[m]
Cables de conexidn
KA BG16-L 12P-1000 0301801 10
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

® BG representa un cable de conexién hembra recto y BW angular.SG
representa un cable de conexién con un conector macho rectoy SW un
conector macho angular.
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Dimensiones y cargas maximas

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.

My méx.30.8 Nm [ Fz max. 1500 N

Datos técnicos de SRU-plus sin posicion media

Denominacion (amortiguacién blanda) SRU-plus 35-W-90-3 SRU-plus 35-W-180-3 SRU-plus 35-W-180-90

D

Amortiguacién de fin de carrera

0362000

amortiguador hidrdulico

0362020

amortiguador hidraulico

0362050

amortiguador hidraulico

Angulo de giro [°] 90.0 180.0 180.0

Posibilidad de ajuste de la posicién final [°] 3.0 3.0 90.0

Par de giro [Nm] 14.0 14.0 14.0

Nimero de posiciones intermedias Ninguna Ninguna Ninguna

Clase de proteccion IP 67 67 67

Peso [kg] 2.65 2.65 203

Consumo de fluido (2 x angulo nominal) [em3] 132.0 216.0 216.0

Presion de trabajo min./nom./méx. [bar] 41618 416/8 41618

Diametro del tubo de conexién 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05
Temperatura ambiente min./max. [eq] 5160 5160 5160

Repetibilidad [ 0.05 0.05 0.05

Dimensiones X x Y x Z [mm] 195.6 x 107 x 60 195.6 x 107 x 60 217.5 x 107 x 60
Opciones con paso de fluidos

Denominacion (amortiguacion blanda) SRU-plus 35-W-90-3-4 SRU-plus 35-W-180-3-4 SRU-plus 35-W-180-90-4
ID 0362002 0362022 0362052

Par de giro [Nm] 13.4 13.4 13.4

Peso [kg] 2.95 2.95 3.05

Nimero de pasos de fluido [ [ [

Presion max. del paso de fluido [bar] 8 8 8

Dimensiones X x Y x Z [mm] 195.6 x 107 x 81 195.6 x 107 x 81 217.5 x 107 x 81
Opciones con pasos eléctricos y de fluidos

Denominacion (amortiguacion blanda) SRU-plus 35-W-90-3-4-M8 SRU-plus 35-W-180-3-4-M8 SRU-plus 35-W-180-90-4-M8
] 0362004 0362024 0362054

Peso [kg] 3.7 3.7 3.8

Nimero/tamafio de las conexiones eléctricas en el

extremo de salida oIM8 bIM8 oIM8

Tension max. [v] 24 24 2l

Corriente max. por cable/total [A] 11 11 11

Dimensiones Xx Y x Z [mm] 195.6 x 107 x 128.12 195.6 x 107 x 128.12 217.5x107 x 128.12

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos y kit de montaje
Denominacion (amortiguacion blanda) SRU-plus 35-W-90-3-4-M8-AS SRU-plus 35-W-180-3-4-M8-AS SRU-plus 35-W-180-90-4-M8-AS
D 0362007 0362027 0362057

Dimensiones Xx Y x Z [mm] 195.6 x 107 x 139.5 195.6 x 107 x 139.5 217.5x 107 x 139.5

® Todas las unidades estdn disponibles también en versidn FKM. Péngase en contacto con nosotros.
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Inercia J* maxima admisible

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora
[1/h] 300 600 900 1200

5
ot /

\
3 y — SRU-plus 35-W [s]

'
2 “‘ == SRU-plus 35-W [1/h]

\
1 Ay
/N

[kgm?]

[s] 1.5 2.5 3.5

Tiempo de giro

* *Los esquemas son vdlidos para unidades
bdsicas y para aplicaciones con un eje de giro
vertical, asi como para cargas totalmente
céntricas con un eje de giro horizontal y una
presidn de trabajo de 6 bar. Se deben
respetar los tiempos de giro usando vélvulas
de estrangulacion; de lo contrario, se puede
ver reducida la vida util del equipo. Si tiene
una aplicacion diferente, no dude en
consultarnos. Ademas, la herramienta de
disefio de SCHUNK para el giro esta disponible

en linea.

Datos técnicos de SRU-plus con posicion media

Denominacion (amortiguacién blanda)
D

Amortiguacién de fin de carrera

Angulo de giro [°]
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°]
Par de giro [Nm]

Nimero de posiciones intermedias
Posibilidad de ajuste de la posicién central [°]

Clase de proteccion IP

Peso [kg]
Consumo de fluido (2 x angulo nominal) [cm3]
Presion de trabajo min./nom./max. [bar]

Didmetro del tubo de conexién

Temperatura ambiente min./max. [eq
Repetibilidad [°]
Dimensiones X x Y x Z [mm]

Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

ID

Par de giro [Nm]
Peso [kg]
Nimero de pasos de fluido

Presion max. del paso de fluido [bar]
Dimensiones X x Y x Z [mm]

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)

D

Peso [kg]

Nimero/tamafio de las conexiones eléctricas en el
extremo de salida

Tension max. [v]
Corriente max. por cable/total [A]
Dimensiones X x Y x Z [mm]

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos y kit de montaje
Denominacién (amortiguacion blanda)
1D

Dimensiones X x Y x Z [mm]

SRU-plus 35-W-180-3-M
0362030

amortiguador hidrdulico
180.0

3.0

14.0

1 x M (neumatica)

3.0

67

3.65

216.0

41618

6x3.9x1.05

5160

0.05

247.6 x 107 x 60

SRU-plus 35-W-180-3-M-4
0362032

13.4

3.95

L

8

247.6 x 107 x 81

SRU-plus 35-W-180-3-M-4-M8
0362034
L7

6/M8

24
11
247.6 x 107 x 128.12

SRU-plus 35-W-180-3-M-4-M8-AS
0362037
247.6 x 107 x 139.5

SRU-plus 35-W-180-3-VM
0362040

amortiguador hidraulico
180.0

3.0

14.0

1 x VM (bloqueada)

3.0

67

4.15

216.0

41616.5

6x3.9x1.05

5160

0.05

290.4 x 107 x 60

SRU-plus 35-W-180-3-VM-4
0362042

13.4

4.45

A

8

290.4 x 107 x 81

SRU-plus 35-W-180-3-VM-4-M8
0362044
5.2

6/M8

24
11
290.4x107 x 128.12

SRU-plus 35-W-180-3-VM-4-M8-AS
0362047
290.4x 107 x 139.5

® Todas las unidades estdn disponibles también en versidn FKM. Péngase en contacto con nosotros.

SRU-plus 35-W-180-90-M
0362060

amortiguador hidraulico
180.0

90.0

14.0

1 x M (neumatica)

3.0

67

3.75

216.0

41618

6x3.9x1.05

5160

0.05

269.5 x 107 x 60

SRU-plus 35-W-180-90-M-4
0362062

13.4

4.05

A

8

269.5x 107 x 81

SRU-plus 35-W-180-90-M-4-M8
0362064
4.8

6/M8

24
11
269.5 x 107 x 128.12

SRU-plus 35-W-180-90-M-4-M8-AS
0362067
269.5 x 107 x 139.5




SRU-plus 35

Unidad de giro universal

Vista principal de la SRU-plus sin EDF
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La vista principal muestra la versién mas sencilla de la SRU-plus, con un
angulo de rotacién de 180°/90°, ajustabilidad reducida de la posicion final
de 3°, sin posicion central y sin conductores de fluido.

® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios"
del catalogo).

A, a Conexion principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

@ Conexién de la unidad de giro
@2 indice del muelle

@ Ajuste para pasador de
centraje

Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Tapas

No para montar la unidad, solo
para los accesorios adicionales

@ Sensor MMS 22...
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Vista principal de la SRU-plus con EDF
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En la vista principal, se muestra la versién mas sencilla de la SRU-plus con
EDFy pasos de fluido: dngulo de giro de 180°/90°, ajustabilidad reducida
de la posicion final (3°), sin posicién central.

® La opcidn EDF, puede montarse solo por la base, en la unidad de giro
SRU-plus.

A, a Conexioén principalldirecta,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

@ indice del muelle

Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Entrada para la conduccién del
sensor de 3 polos

(1) Conexién de la unidad de giro Entrada para el conductor del

(2) Conexién de montaje
@ Paso de fluido

sensor de 4 polos

@ Alimentacion de salida del
sensor
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Conexion directa sin tubo, M5

Pifidn sin pasos de fluido
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@ Adaptador @ Unidad de giro

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.

Pifidn con pasos de fluido

@ Conexién de montaje
Paso de barra

Plantilla de fijacion del pifidn, a la estructura que se va a girar. Es
preferible la opcién con "4 roscas grandes, para 4 tornillos y 2 arandelas
para casquillos de centraje", sobre la opcion "4 roscas pequefas, para 2
tornillos y 2 tornillos pasadores" (de cabeza mdés baja).

@ indice del muelle

Amplia ajustabilidad de la posicion final (90°)
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@ Conexion de montaje
@ Paso de barra

@ indice del muelle

Esquema de conexiones del pifidn si se selecciona la opcién con
"conductores de fluido". Se debe dar prioridad al esquema de taladros,
que prevé dos tornillos y dos tornillos con casquillo de centraje.

® Vista aplicable sdlo a versiones sin EDF!

Tapas

El dibujo muestra el cambio del valor de las cotas de la opcidn "gran
ajustabilidad de la posicién final (90°)" en comparacidn con la variante
bdsica. La opcién permite ajustar las posiciones finales en hasta 93°.
Encontrara mas informacion a este respecto en la presentacion de la serie.
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Posicion central neumatica (M)

Posicion central bloqueada (VM)
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A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central

neumatica (M)" en comparacién con la variante basica. Las estructuras

pesadas pueden balancearse antes de llegar a la posicion final. La
posicion intermedia bloqueada (VM) puede solucionarlo.

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicién central

D, d Conexidon principal/directa,
posicidn central

Conexiones para pasos de fluido

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicidn central
D, d Conexidon principal/directa,

B, b Conexidn principal/directa, o
posicién central

unidad de giro de sentido
antihorario
El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central
bloqueada (VM)" en comparacién con la variante bdsica. La posicién
central se bloquea y se alcanza con la fuerza del pistén de accionamiento
principal. Los amortiguadores consiguen que no se produzcan oscilaciones
y mejoran el rendimiento en la posicién intermedia.

Disefio de la placa adaptadora
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A, a Conexioén principalldirecta,
unidad de giro de sentido @5 Paso de fluido
horario @ indice del muelle

B, b Conexién principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario centraje

Placa de conexiones inferior, en la opcién con "paso de fluidos". Se

pueden alimentar vacio, gases o fluidos. La conexidn puede ser roscada o

directa.

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!

@ Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de

Se sugiere un posible disefio de la placa adaptadora, para que se acceda
de la forma mas sencilla posible, a todas los pasos de fluido.

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!
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Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje vertical

Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje horizontal
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Las unidades de giro en vertical VM, se controlan por lo general por medio
de dos vélvulas distribuidoras 5/3, con posicion central de escape. Para
evitar dafos, es imprescindible tener en cuenta el proceso que figura en
el manual de instrucciones.

Kit de montaje para el detector de proximidad de la
SRU-plus con EDF

M6 (4x)
:9 Eq ® ofilo ° @co ~ 2‘
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El kit de montaje no se puede pedir por separado. SCHUNK suministra
como unidad completa la SRU-plus con set de adaptacién EDF. Tenga en
cuenta nuestras opciones para la SRU-plus...-AS.

Para utilizar las unidades de giro VM en horizontal o en posicién no
vertical, por lo general sera preciso un control con tres valvulas distribui-
doras 5/3, con posicién central de escape. Para evitar daios, es imprescin-
dible tener en cuenta el proceso que figura en el manual de instrucciones.

Distribuidor para SRU-plus

@ Adaptador @ Distribuidor conduccién de

@ Paso de fluido fluido
@ indice del muelle

El distribuidor para la SRU-plus facilita la utilizacion de las conducciones
de fluido, tanto si la toma tiene lugar directamente en el distribuidor
como si se deriva el fluido dentro de la placa adaptadora. Basta con
perforar un patrdn sencillo en la placa adaptadora que se encuentra entre
el pindn y el distribuidor.

Denominacion D

Placa distribuidora
V-SRU-plus 35 0357792

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!
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Protege el husillo de la maquina Kit de montaje para el
interruptor de proximidad IN 40

Sensores de proximidad inductivos IN para la SRU-plus
sin EDF

71.6

AS-NHS-F-SRU-plus 35 AS-NHS-SRU-plus 35

El kit de montaje no se puede pedir por separado. SCHUNK suministra
como unidad completa la SRU-plus con set de adaptacién EDF. Tenga en
cuenta nuestras opciones para la SRU-plus...-AS.

Denominacion D

AS-NHS-F-SRU-plus 35 0362095
AS-NHS-F-SRU-plus 35-4 0362096
AS-NHS-SRU-plus 35 0362090
AS-NHS-SRU-plus 35-4 0362091

® En laseleccion del kit de montaje, tenga en cuenta el nimero de pasos
de fluido en la unidad de giro.

(A7) salida del cable

Sensor IN ...

Deteccién de la posicion final e intermedia puede implementarse con el
kit de montaje

Sensor IN...-SA

Denominacién D Normalmente en combinacién
AS-NHS-F-SRU-plus 35 0362095

AS-NHS-F-SRU-plus 35-4 0362096

AS-NHS-SRU-plus 35 0362090

AS-NHS-SRU-plus 35-4 0362091

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5S-M8 0301478 [ )
IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

IN 80-S-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 [}
INK 80-S-SA 0301566

® Vista aplicable sdlo a versiones sin EDF!
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Sensores de proximidad inductivos IN para la SRU-plus
con EDF

Deteccion de la posicidn final e intermedia, montaje directo

Denominacién D Normalmente en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-5 0301550

INK 80-SL 0301579

sensor de proxinidad inductivo con salida de ablelateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 ([ ]

INK 80-5-SA 0301566

Goesdeconeion
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]

KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
Gppraconectorienciute
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Polongaconesdecavle
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-5G12 3P-0060-PNP 0301998

KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]

KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597
Dstbudordesensores
V2-M12 0301776 [

V2-M8 0301775 [ ]

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcién, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.

sensor magnético electronico MMS

(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...

Deteccion de la posicion final e intermedia, montaje en la ranura en C

Sensor MMS 22...-SA

Denominacion D Normalmente en combinacion

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-mM8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.
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Sensor magnético programable MMS 22-PI1

Cables de conexion
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(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...-Pl1-...

Deteccidn de la posicion con una posicién programable por sensory un
sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacion magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, num. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicion final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Sensor MMS 22...-PI1-...-SA

Denominacién D Normal en combinacién
Sensor magnético programable

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [}

MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

Sensor magnético programable con salida de cable lateral

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [}

MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

Sensor magnético programable con carcasa de acero inoxidable

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [

MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mds informa-
cién y datos técnicos.

Componente para la conexién Cable con conector recto

eléctrica @ Cable con conector angular
Denominacion D Longitud
[m]
Cables de conexidn
KA BG16-L 12P-1000 0301801 10
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

® BG representa un cable de conexién hembra recto y BW angular.SG
representa un cable de conexién con un conector macho rectoy SW un
conector macho angular.
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Datos técnicos de SRU-plus sin posicion

Denominacion (amortiguacién blanda)
1D

Denominacién (amortiguacion dura)

1D

Amortiguacion de fin de carrera
Angulo de giro

Posibilidad de ajuste de la posicion final
Par de giro

Nimero de posiciones intermedias
Clase de proteccion IP

Peso

Consumo de fluido (2 x dngulo nominal)
Presion de trabajo min./nom./méx.
Didmetro del tubo de conexion
Temperatura ambiente min./max.
Repetibilidad

Dimensiones Xx Y x Z

Opciones con paso de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)
ID

Denominacion (amortiguacion dura)

1D

Par de giro

Peso

Nimero de pasos de fluido

Presion méx. del paso de fluido
Dimensiones X x Y x Z

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacion (amortiguacion blanda)
1D

Denominacién (amortiguacion dura)

D

Peso

Nimero/tamaiio de las conexiones eléctricas en el

extremo de salida
Tension max.
Corriente max. por cable/total

Dimensiones Xx Y x Z

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos y kit de montaje

Denominacion (amortiguacion blanda)
1D

Denominacién (amortiguacion dura)
1D

Dimensiones Xx Y x Z

[°]
[
[Nm]

[kgl
[cm3]

[bar]
[°d

[

[mm]

[Nm]
[kg]

[bar]

[mm]

[kel

v
[A]

[mm]

[mm]

Dimensiones y cargas maximas

My max. 68 Nm

[l Fz méx. 2900 N

media

SRU-plus 40-W-90-3
0362200

SRU-plus 40-H-90-3
0362300
amortiguador hidraulico
90.0

3.0

20.0

Ninguna

67

4.2

208.0

416/8

8x6x1

5/60

0.05

223.4x121x 69

SRU-plus 40-W-90-3-8
0362202

SRU-plus 40-H-90-3-8
0362302

19.2

4.9

8

8

223.4x121x101.5

SRU-plus 40-W-90-3-8-M8
0362204

SRU-plus 40-H-90-3-8-M8
0362304

6.45

9/M8

24
1
223.4x 121 x 156.6

SRU-plus 40-W-90-3-8-M8-AS
0362207

SRU-plus 40-H-90-3-8-M8-AS
0362307

223.4x121x168

SRU-plus 40-W-180-3
0362220

SRU-plus 40-H-180-3
0362320
amortiguador hidraulico
180.0

3.0

20.0

Ninguna

67

4.2

336.0

41618

8x6x1

5/60

0.05

223.4x121 x 69

SRU-plus 40-W-180-3-8
0362222

SRU-plus 40-H-180-3-8
0362322

19.2

4.9

8

8

223.4:x121x101.5

SRU-plus 40-W-180-3-8-M8
0362224

SRU-plus 40-H-180-3-8-M8
0362324

6.45

9/M8

24
11
223.4x 121 x156.6

SRU-plus 40-W-180-3-8-M8-AS
0362227

SRU-plus 40-H-180-3-8-M8-AS
0362327

223.4x121x168

® Todas las unidades estdn disponibles también en versién FKM. Péngase en contacto con nosotros.

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.

SRU-plus 40-W-180-90
0362250

SRU-plus 40-H-180-90
0362350

amortiguador hidraulico
180.0

90.0

20.0

Ninguna

67

4.3

336.0

41618

8x6x1

5160

0.05

248.2x121 x 69

SRU-plus 40-W-180-90-8
0362252

SRU-plus 40-H-180-90-8
0362352

19.2

5

8

8

24:8.2 x 121 x 101.5

SRU-plus 40-W-180-90-8-M8
0362254

SRU-plus 40-H-180-90-8-M8
0362354

6.55

9IM8

pL
11
248.2 x 121 x 156.6

SRU-plus 40-W-180-90-8-M8-AS
0362257

SRU-plus 40-H-180-90-8-M8-AS
0362357

248.2x121x 168
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Inercia J* maxima admisible Inercia J* maxima admisible

Datos técnicos de SRU-plus con posicion media

Denominacion (amortiguacién blanda)

1D

Amortiguacién de fin de carrera

SRU-plus 40-W-180-3-M
0362230

amortiguador hidrdulico

SRU-plus 40-W-180-3-VM
0362240

amortiguador hidraulico

. . . . . * * Ali i
Momento de inercia de la masa Ciclos por hora Momento de inercia de la masa L’o§ esquemas son va.I|dos para umqades )
Whl 400 800 1200 1.5 basicas y para aplicaciones con un eje de giro
7 j / vertical, asi como para cargas totalmente
6 \ [ 1.2 7 céntricas con un eje de giro horizontal y una
H — SRU-plus 40-W [s] { .. .
5 : 0.9 — SRU-plus 40-W ] presion de trabajo de 6 bar. Se deben
A ‘| / — SRU-plus 40-H [s] / respetar los tiempos de giro usando valvulas
| X — SRU-plus 40-H [s] ion: i
3 : - SRU-plus 60-W [1h] 0.6 p de estran.gulamo.n, d? I.o contrar.lo, se.pl.Jede
2 . ver reducida la vida util del equipo. Si tiene
. - SRU- _ 0.3 o
S SRU-plus 40-H [1/h] una aplicacién diferente, no dude en
'“E B 'E‘ consultarnos. Ademads, la herramienta de
EG 1.5 2.5 3.5 21 10 15 20 25 disefio de SCHUNK para el giro esta disponible
Tiempo de giro Tiempo de giro en linea.

SRU-plus 40-W-180-90-M
0362260

amortiguador hidraulico

Angulo de giro [°] 180.0 180.0 180.0

Posibilidad de ajuste de la posicién final [°] 3.0 3.0 90.0

Par de giro [Nm] 20.0 20.0 20.0

Nimero de posiciones intermedias 1 x M (neumatica) 1 x VM (bloqueada) 1 x M (neumatica)
Posibilidad de ajuste de la posicién central [°] 3.0 3.0 3.0

Clase de proteccion IP 67 67 67

Peso [kg] 5.5 6.5 5.7

Consumo de fluido (2 x angulo nominal) [cm3] 336.0 336.0 336.0

Presion de trabajo min./nom./max. [bar] 416/8 41616.5 41618

Didmetro del tubo de conexién 8x6x1 8x6x1 8x6x1
Temperatura ambiente min./max. [eq 5160 5160 5160

Repetibilidad [ 0.05 0.05 0.05

Dimensiones Xx Y x Z [mm] 282.4x 121 x 69 343.5x121x 69 307.2x121x 69
Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda) SRU-plus 40-W-180-3-M-8 SRU-plus 40-W-180-3-VM-8 SRU-plus 40-W-180-90-M-8
ID 0362232 0362242 0362262

Par de giro [Nm] 19.2 19.2 19.2

Peso [kg] 6.2 7.2 6.4

Nimero de pasos de fluido 8 8 8

Presion max. del paso de fluido [bar] 8 8 8

Dimensiones X x Y x Z [mm] 282.4:x 121 x 101.5 343.5x 121 x101.5 307.2x121x101.5
Opciones con pasos eléctricos y de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda) SRU-plus 40-W-180-3-M-8-M8 SRU-plus 40-W-180-3-VM-8-M8 SRU-plus 40-W-180-90-M-8-M8
ID 0362234 0362244 0362264

Peso [kg] 7.75 8.75 7.95
Nimero/tamafio de las conexiones eléctricas en el

extremo de salida oIms 918 oIM8

Tensién max. [v] 24 24 24

Corriente max. por cable/total [A] 11 11 11

Dimensiones X x Y x Z [mm] 282.4 x 121 x 156.6 343.5x121 x 156.6 307.2 x 121 x 156.6

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos y kit de montaje

Denominacién (amortiguacion blanda)

1D

Dimensiones Xx Y x Z

[mm]

SRU-plus 40-W-180-3-M-8-M8-AS
0362237
282.4:x 121 x 168

SRU-plus 40-W-180-3-VM-8-M8-AS

0362247
343.5x 121 x168

® Todas las unidades estdn disponibles también en versidn FKM. Péngase en contacto con nosotros.

SRU-plus 40-W-180-90-M-8-M8-AS
0362267
307.2x121x 168
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Vista principal de la SRU-plus sin EDF
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La vista principal muestra la version mas sencilla de la SRU-plus, con un A, a Conexion principal/directa, @ Ajuste para pasador de
angulo de rotacién de 180°/90°, ajustabilidad reducida de la posicion final unidad de giro de sentido centraje
de 3°, sin posicion central y sin conductores de fluido. horario Profundidad de alojamiento en
) ) . B, b Conexion principal/directa, lado opuesto para casquillo de
® la v.a!\fula antlrretornf) SI?V-P puede. EJtI|IZ:‘:II’SE para mentener la . unidad de giro de sentido centraje
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios" . .
antihorario Tapas

del catalogo).

(1) Conexién de la unidad de giro No para montar la unidad, solo
@ indice del muelle para los accesorios adicionales
@ Sensor MMS 22...
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Vista principal de la SRU-plus con EDF
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En la vista principal, se muestra la versién mads sencilla de la SRU-plus con A, a Conexi6n principal/directa, @ indice del muelle
EDFy pasos de fluido: dngulo de giro de 180°/90°, ajustabilidad reducida unidad de giro de sentido Profundidad de alojamiento en
de la posicion final (3°), sin posicién central. horario lado opuesto para casquillo de
oL ién EDF d ¢ | lab | idad de gi B, b Conexién principal/directa, centraje
a opcién EDF, puede montarse solo por la base, en la unidad de giro . ) .
- unidad de giro de sentido Entrada para la conduccién del
SRU-plus. antihorari
0 sensor de 3 polos
@ Conexién de la unidad de giro Entrada para el conductor del
(2) Conexién de montaje sensor de & polos
@ Paso de fluido @ Alimentacién de salida del

sensor
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Conexion directa sin tubo, M5

Pifidn sin pasos de fluido
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@ Adaptador @ Unidad de giro

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.

Pifidn con pasos de fluido

@ Conexién de montaje @ indice del muelle

Paso de barra

Plantilla de fijacion del pifidn, a la estructura que se va a girar. Es
preferible la opcién con "4 roscas grandes, para 4 tornillos y 2 arandelas
para casquillos de centraje", sobre la opcion "4 roscas pequefas, para 2
tornillos y 2 tornillos pasadores" (de cabeza mdés baja).

Amplia ajustabilidad de la posicion final (90°)

16.60.1 (72)
G 28+01 - \72)
/ E I (28) (o
%8 (2)
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B e 28
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(i

@ Conexion de montaje @ indice del muelle

@ Paso de barra
Esquema de conexiones del pifidn si se selecciona la opcién con

"conductores de fluido". Se debe dar prioridad al esquema de taladros,
que prevé dos tornillos y dos tornillos con casquillo de centraje.

® Vista aplicable sdlo a versiones sin EDF!

Tapas

El dibujo muestra el cambio del valor de las cotas de la opcidn "gran
ajustabilidad de la posicién final (90°)" en comparacidn con la variante
bdsica. La opcién permite ajustar las posiciones finales en hasta 93°.

Encontrara mas informacion a este respecto en la presentacion de la serie.
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Posicion central neumatica (M)

Posicion central bloqueada (VM)

M5/5 4135

7.7

—f

i

Il

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicién central
D, d Conexidon principal/directa,

B, b Conexidn principall/directa, o
posicién central

unidad de giro de sentido
antihorario
El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central
neumatica (M)" en comparacién con la variante basica. Las estructuras
pesadas pueden balancearse antes de llegar a la posicion final. La
posicion intermedia bloqueada (VM) puede solucionarlo.

Conexiones para pasos de fluido

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicidn central
D, d Conexidon principal/directa,

B, b Conexidn principal/directa, o
posicién central

unidad de giro de sentido
antihorario
El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central
bloqueada (VM)" en comparacién con la variante bdsica. La posicién
central se bloquea y se alcanza con la fuerza del pistén de accionamiento
principal. Los amortiguadores consiguen que no se produzcan oscilaciones
y mejoran el rendimiento en la posicién intermedia.

Disefio de la placa adaptadora

(25)G1/8'/6 (8%)

] 50 |

LJ"—- \014 (2x@

32.5
16
o

A, a Conexioén principalldirecta,
unidad de giro de sentido @ Paso de fluido
horario @ indice del muelle

B, b Conexién principal/directa, @ Profundidad de alojamiento en
unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
antihorario centraje

Placa de conexiones inferior, en la opcién con "paso de fluidos". Se
pueden alimentar vacio, gases o fluidos. La conexidn puede ser roscada o
directa.

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!

Se sugiere un posible disefio de la placa adaptadora, para que se acceda
de la forma mas sencilla posible, a todas los pasos de fluido.

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!
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Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje vertical

Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje horizontal
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Las unidades de giro en vertical VM, se controlan por lo general por medio
de dos vélvulas distribuidoras 5/3, con posicion central de escape. Para
evitar dafos, es imprescindible tener en cuenta el proceso que figura en
el manual de instrucciones.

Kit de montaje para el detector de proximidad de la
SRU-plus con EDF

\n

IOO\

<, !

< ‘ _—

~ q! . ® 00 ® 0

[ce] 1 o
i I

14_J T_M10 (2%) w 20

El kit de montaje no se puede pedir por separado. SCHUNK suministra
como unidad completa la SRU-plus con set de adaptacién EDF. Tenga en
cuenta nuestras opciones para la SRU-plus...-AS.

Para utilizar las unidades de giro VM en horizontal o en posicién no
vertical, por lo general sera preciso un control con tres valvulas distribui-
doras 5/3, con posicién central de escape. Para evitar daios, es imprescin-
dible tener en cuenta el proceso que figura en el manual de instrucciones.

Distribuidor para SRU-plus

(e b¢
e(@ L/ 5%
982 0

@ Adaptador @ Distribuidor conduccién de

@ Paso de fluido fluido
@ indice del muelle

El distribuidor para la SRU-plus facilita la utilizacion de las conducciones
de fluido, tanto si la toma tiene lugar directamente en el distribuidor
como si se deriva el fluido dentro de la placa adaptadora. Basta con
perforar un patrdn sencillo en la placa adaptadora que se encuentra entre
el pindn y el distribuidor.

Denominacion D

Placa distribuidora
V-SRU-plus 40 0357992

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!
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Protege el husillo de la maquina Kit de montaje para el
interruptor de proximidad IN 40

Sensores de proximidad inductivos IN para la SRU-plus
sin EDF

80.6

AS-NHS-F-SRU-plus 40 AS-NHS-SRU-plus 40

El kit de montaje para el tamafio constructivo correspondiente es
necesario para montar los detectores de proximidad inductivos. Con un
kit, se pueden montar hasta tres detectores de proximidad (2 de posicidn
final, 1 de posicion central).

Denominacién D

AS-NHS-F-SRU-plus 40 0362295
AS-NHS-F-SRU-plus 40-8 0362296
AS-NHS-SRU-plus 40 0362290
AS-NHS-SRU-plus 40-8 0362291

® En laseleccion del kit de montaje, tenga en cuenta el nimero de pasos
de fluido en la unidad de giro.

(A7) salida del cable

Sensor IN ...

Deteccién de la posicion final e intermedia puede implementarse con el
kit de montaje

Sensor IN...-SA

Denominacién D Normalmente en combinacién
AS-NHS-F-SRU-plus 40 0362295

AS-NHS-F-SRU-plus 40-8 0362296

AS-NHS-SRU-plus 40 0362290

AS-NHS-SRU-plus 40-8 0362291

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5S-M8 0301478 [ )
IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

IN 80-S-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 [}
INK 80-S-SA 0301566

® Vista aplicable sdlo a versiones sin EDF!
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Sensores de proximidad inductivos IN para la SRU-plus
con EDF

Deteccion de la posicidn final e intermedia, montaje directo

Denominacién D Normalmente en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-5 0301550

INK 80-SL 0301579

sensor de proxinidad inductivo con salida de ablelateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 ([ ]

INK 80-5-SA 0301566

Goesdeconeion
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]

KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
Gppraconectorienciute
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Polongaconesdecavle
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-5G12 3P-0060-PNP 0301998

KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]

KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597
Dstbudordesensores
V2-M12 0301776 [

V2-M8 0301775 [ ]

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcién, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.

sensor magnético electronico MMS

(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...

Deteccion de la posicion final e intermedia, montaje en la ranura en C

Sensor MMS 22...-SA

Denominacion D Normalmente en combinacion

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-mM8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.
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Sensor magnético programable MMS 22-PI1

Cables de conexion
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(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...-Pl1-...

Deteccidn de la posicion con una posicién programable por sensory un
sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacion magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, num. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicion final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Sensor MMS 22...-PI1-...-SA

Denominacién D Normal en combinacién
Sensor magnético programable

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [}

MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

Sensor magnético programable con salida de cable lateral

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [}

MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

Sensor magnético programable con carcasa de acero inoxidable

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [

MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mds informa-
cién y datos técnicos.

Componente para la conexién Cable con conector recto

eléctrica @ Cable con conector angular
Denominacion D Longitud
[m]
Cables de conexidn
KA BG16-L 12P-1000 0301801 10
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

® BG representa un cable de conexién hembra recto y BW angular.SG
representa un cable de conexién con un conector macho rectoy SW un
conector macho angular.
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Datos técnicos de SRU-plus sin posicion

Denominacion (amortiguacién blanda)
1D

Denominacién (amortiguacion dura)

1D

Amortiguacion de fin de carrera
Angulo de giro

Posibilidad de ajuste de la posicion final
Par de giro

Nimero de posiciones intermedias
Clase de proteccion IP

Peso

Consumo de fluido (2 x dngulo nominal)
Presion de trabajo min./nom./méx.
Didmetro del tubo de conexion
Temperatura ambiente min./max.
Repetibilidad

Dimensiones Xx Y x Z

Opciones con paso de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)
ID

Denominacion (amortiguacion dura)

1D

Par de giro

Peso

Nimero de pasos de fluido

Presion méx. del paso de fluido
Dimensiones X x Y x Z

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacion (amortiguacion blanda)
1D

Denominacién (amortiguacion dura)

D

Peso

Nimero/tamaiio de las conexiones eléctricas en el

extremo de salida
Tension max.
Corriente max. por cable/total

Dimensiones Xx Y x Z

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos y kit de montaje

Denominacion (amortiguacion blanda)
1D

Denominacién (amortiguacion dura)
1D

Dimensiones Xx Y x Z

[°]
[
[Nm]

[kgl
[cm3]

[bar]
[°d

[

[mm]

[Nm]
[kg]

[bar]

[mm]

[kel

v
[A]

[mm]

[mm]

Dimensiones y cargas maximas

My max. 340 Nm

[l Fz méx. 9000 N

media

SRU-plus 50-W-90-3
0362600

SRU-plus 50-H-90-3
0362700
amortiguador hidraulico
90.0

3.0

52.0

Ninguna

67

9.4

448.0

416/8

8x6x1

5/60

0.05

317 x 150 x 92.5

SRU-plus 50-W-90-3-8
0362602

SRU-plus 50-H-90-3-8
0362702

50.3

9.6

8

8

317 x 150 x 103.5

SRU-plus 50-W-90-3-8-M8
0362604

SRU-plus 50-H-90-3-8-M8
0362704

11.55

9/M8

24
1
317 x 150 x 158.4

SRU-plus 50-W-90-3-8-M8-AS
0362607

SRU-plus 50-H-90-3-8-M8-AS
0362707

317x150x 173

SRU-plus 50-W-180-3
0362620

SRU-plus 50-H-180-3
0362720
amortiguador hidraulico
180.0

3.0

52.0

Ninguna

67

9.4

776.0

41618

8x6x1

5/60

0.05

317 x 150 x 92.5

SRU-plus 50-W-180-3-8
0362622

SRU-plus 50-H-180-3-8
0362722

50.3

9.6

8

8

317 x 150 x 103.5

SRU-plus 50-W-180-3-8-M8
0362624

SRU-plus 50-H-180-3-8-M8
0362724

11.55

9/M8

24
11
317 x 150 x 158.4

SRU-plus 50-W-180-3-8-M8-AS
0362627

SRU-plus 50-H-180-3-8-M8-AS
0362727

317x150x 173

® Todas las unidades estdn disponibles también en versién FKM. Péngase en contacto con nosotros.

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.

SRU-plus 50-W-180-90
0362650

SRU-plus 50-H-180-90

0362750

amortiguador hidraulico
180.0

90.0

52.0

Ninguna

67

9.8

776.0

41618

8x6x1

5160

0.05

357.9x 150 x 92.5

SRU-plus 50-W-180-90-8
0362652

SRU-plus 50-H-180-90-8
0362752

50.3

10

8

8

357.9 x 150 x 103.5

SRU-plus 50-W-180-90-8-M8
0362654

SRU-plus 50-H-180-90-8-M8
0362754

11.95

9IM8

pL
11
357.9 x 150 x 158.4

SRU-plus 50-W-180-90-8-M8-AS
0362657

SRU-plus 50-H-180-90-8-M8-AS
0362757

357.9x 150 x 173
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Inercia J* maxima admisible

Inercia J* maxima admisible

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora
[I/h] 250 300 350 400
) )

10 /i — SRU-plus 50-W [s]

— SRU-plus 50-H [s]

. == SRU-plus 50-W [1/h]

6
bt === SRU-plus 50-H [1/h]

[s] 20 2.5 3.0 3.5 4.0
Tiempo de giro

Momento de inercia de la masa
8

=

[kgm?]

6 — SRU-plus 50-W [s]

— SRU-plus 50-H [s]

Tiempo de giro

Datos técnicos de SRU-plus con posicion media

Denominacion (amortiguacién blanda)
D

Amortiguacién de fin de carrera

Angulo de giro [°]
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°]
Par de giro [Nm]

Nimero de posiciones intermedias
Posibilidad de ajuste de la posicién central [°]

Clase de proteccion IP

Peso [kg]
Consumo de fluido (2 x angulo nominal) [cm3]
Presion de trabajo min./nom./max. [bar]
Didmetro del tubo de conexién

Temperatura ambiente min./max. [eq
Repetibilidad [°]
Dimensiones X x Y x Z [mm]
Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

ID

Par de giro [Nm]
Peso [kg]
Nimero de pasos de fluido

Presion max. del paso de fluido [bar]
Dimensiones X x Y x Z [mm]
Opciones con pasos eléctricos y de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

D

Peso [kg]
Nimero/tamafio de las conexiones eléctricas en el
extremo de salida

Tensién max. [v]
Corriente max. por cable/total [A]
Dimensiones X x Y x Z [mm]

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos y kit de montaje
Denominacién (amortiguacion blanda)
1D

Dimensiones X x Y x Z [mm]

SRU-plus 50-W-180-3-M
0362630

amortiguador hidrdulico
180.0

3.0

52.0

1 x M (neumatica)

3.0

67

12.2

776.0

41618

8x6x1

5160

0.05

406.5 x 150 x 92.5

SRU-plus 50-W-180-3-M-8
0362632

50.3

12.4

8

8

406.5 x 150 x 103.5

SRU-plus 50-W-180-3-M-8-M8
0362634
14.35

9/M8

24
11
406.5x 150 x 158.4

SRU-plus 50-W-180-3-M-8-M8-AS
0362637
406.5x150x 173

SRU-plus 50-W-180-3-VM
0362640

amortiguador hidraulico
180.0

3.0

52.0

1 x VM (bloqueada)

3.0

67

12.8

776.0

41616.5

8x6x1

5160

0.05

459.5 x 150 x 92.5

SRU-plus 50-W-180-3-VM-8
0362642

50.3

13

8

8

459.5 x 150 x 103.5

SRU-plus 50-W-180-3-VM-8-M8

0362644
14.95

9/M8

24
11
459.5x 150 x 158.4

SRU-plus 50-W-180-3-VM-8-M8-AS

0362647
459.5x150x 173

® Todas las unidades estdn disponibles también en versidn FKM. Péngase en contacto con nosotros.

*Los esquemas son validos para unidades
basicas y para aplicaciones con un eje de giro
vertical, asi como para cargas totalmente
céntricas con un eje de giro horizontal y una
presion de trabajo de 6 bar. Se deben
respetar los tiempos de giro usando valvulas
de estrangulacion; de lo contrario, se puede
ver reducida la vida Gtil del equipo. Si tiene
una aplicacion diferente, no dude en
consultarnos. Ademads, la herramienta de
disefio de SCHUNK para el giro esta disponible
en linea.

SRU-plus 50-W-180-90-M
0362660

amortiguador hidraulico
180.0

90.0

52.0

1 x M (neumatica)

3.0

67

12.6

776.0

41618

8x6x1

5160

0.05

447.4 x 150 x 92.5

SRU-plus 50-W-180-90-M-8
0362662

50.3

12.8

8

8

447.4x 150 x 103.5

SRU-plus 50-W-180-90-M-8-M8
0362664
14.75

9IM8

24
11
4474 x 150 x 158.4

SRU-plus 50-W-180-90-M-8-M8-AS
0362667
4474 x 150 x 173
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Vista principal de la SRU-plus sin EDF
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La vista principal muestra la versién mas sencilla de la SRU-plus, con un A, a Conexion principal/directa, @ Ajuste para pasador de
angulo de rotacion de 180°/90°, ajustabilidad reducida de la posicion final unidad de giro de sentido centraje
de 3°, sin posicion central y sin conductores de fluido. horario Profundidad de alojamiento en
) ) . B, b Conexion principal/directa, lado opuesto para casquillo de
® la v.a!\fula antlrretornf) SI?V-P puede. EJtIlIZIaI'SE para mentener la . unidad de giro de sentido centraje
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios" antihorario
del catalogo). B . . Tapas
(1) Conexién de la unidad de giro No para montar la unidad, solo
@ Conexién de montaje para los accesorios adicionales

@ Sensor MMS 22...
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Vista principal de la SRU-plus con EDF
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En la vista principal, se muestra la version mas sencilla de la SRU-plus con A, a Conexidn principal/directa, @ indice del muelle
EDFy pasos de fluido: dngulo de giro de 180°/90°, ajustabilidad reducida unidad de giro de sentido Profundidad de alojamiento en
de la posicion final (3°), sin posicién central. horario lado opuesto para casquillo de
oL 6 EDF d ¢ | lab | idad de gi B, b Conexién principal/directa, centraje
a opcion EDF, puede montarse solo por la base, en la unidad de giro ) ) )
- unidad de giro de sentido Entrada para la conduccién del
SRU-plus. ntihorari
antihorario sensor de 3 polos
@ Conexién de la unidad de giro Entrada para el conductor del
(2) Conexién de montaje sensor de & polos
@ Paso de fluido @ Alimentacién de salida del

sensor
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Conexion directa sin tubo, M6

Pifidn sin pasos de fluido
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@ Adaptador

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.

@ Unidad de giro

Pifidn con pasos de fluido

@ Conexién de montaje
Paso de barra

Plantilla de fijacion del pifidn, a la estructura que se va a girar. Es
preferible la opcién con "4 roscas grandes, para 4 tornillos y 2 arandelas
para casquillos de centraje", sobre la opcion "4 roscas pequefas, para 2
tornillos y 2 tornillos pasadores" (de cabeza mdés baja).

@ indice del muelle

Amplia ajustabilidad de la posicion final (90°)
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@ Conexion de montaje
@ Paso de barra

@ indice del muelle

Esquema de conexiones del pifidn si se selecciona la opcién con
"conductores de fluido". Se debe dar prioridad al esquema de taladros,
que prevé dos tornillos y dos tornillos con casquillo de centraje.

® Vista aplicable sdlo a versiones sin EDF!

Tapas

El dibujo muestra el cambio del valor de las cotas de la opcidn "gran
ajustabilidad de la posicién final (90°)" en comparacidn con la variante
bdsica. La opcién permite ajustar las posiciones finales en hasta 93°.
Encontrara mas informacion a este respecto en la presentacion de la serie.
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Posicion central neumatica (M)

Posicion central bloqueada (VM)

G1/8'/8

89.5 36.5

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicién central
D, d Conexidon principal/directa,

B, b Conexidn principall/directa, o
posicién central

unidad de giro de sentido
antihorario
El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central
neumatica (M)" en comparacién con la variante basica. Las estructuras
pesadas pueden balancearse antes de llegar a la posicion final. La
posicion intermedia bloqueada (VM) puede solucionarlo.

Conexiones para pasos de fluido

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicidn central
D, d Conexidon principal/directa,

B, b Conexidn principal/directa, o
posicién central

unidad de giro de sentido
antihorario
El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central
bloqueada (VM)" en comparacién con la variante bdsica. La posicién
central se bloquea y se alcanza con la fuerza del pistén de accionamiento
principal. Los amortiguadores consiguen que no se produzcan oscilaciones
y mejoran el rendimiento en la posicién intermedia.

Disefio de la placa adaptadora

(5 " 4
(@G] /8'/8 (8x)

Y

18
7.8
3

N
i

!
216 (2{@

A, a Conexioén principalldirecta,
unidad de giro de sentido @ Paso de fluido
horario @ indice del muelle

B, b Conexién principal/directa, @ Profundidad de alojamiento en
unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
antihorario centraje

Placa de conexiones inferior, en la opcién con "paso de fluidos". Se
pueden alimentar vacio, gases o fluidos. La conexidn puede ser roscada o
directa.

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!

Se sugiere un posible disefio de la placa adaptadora, para que se acceda
de la forma mas sencilla posible, a todas los pasos de fluido.

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!
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Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje vertical

Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje horizontal
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Las unidades de giro en vertical VM, se controlan por lo general por medio
de dos vélvulas distribuidoras 5/3, con posicion central de escape. Para
evitar dafos, es imprescindible tener en cuenta el proceso que figura en
el manual de instrucciones.

Kit de montaje para el detector de proximidad de la
SRU-plus con EDF

25

790 00 o0

H=Ht

T M12(2%)

El kit de montaje no se puede pedir por separado. SCHUNK suministra
como unidad completa la SRU-plus con set de adaptacién EDF. Tenga en
cuenta nuestras opciones para la SRU-plus...-AS.

Para utilizar las unidades de giro VM en horizontal o en posicién no

vertical, por lo general sera preciso un control con tres valvulas distribui-
doras 5/3, con posicién central de escape. Para evitar daios, es imprescin-
dible tener en cuenta el proceso que figura en el manual de instrucciones.

Distribuidor para SRU-plus

@ Adaptador @ Distribuidor conduccién de
@ Paso de fluido fluido
@ indice del muelle

El distribuidor para la SRU-plus facilita la utilizacion de las conducciones
de fluido, tanto si la toma tiene lugar directamente en el distribuidor
como si se deriva el fluido dentro de la placa adaptadora. Basta con
perforar un patrdn sencillo en la placa adaptadora que se encuentra entre
el pindn y el distribuidor.

Denominacion D

Placa distribuidora

V-SRU-plus 50/60 0358192

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!
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Protege el husillo de la maquina Kit de montaje para el
interruptor de proximidad IN 40

Sensores de proximidad inductivos IN para la SRU-plus
sin EDF

106.4

AS-NHS-F-SRU-plus 50 AS-NHS-SRU-plus 50

El kit de montaje para el tamafio constructivo correspondiente es
necesario para montar los detectores de proximidad inductivos. Con un
kit, se pueden montar hasta tres detectores de proximidad (2 de posicidn
final, 1 de posicion central).

Denominacién D

AS-NHS-F-SRU-plus 50/60 0362695
AS-NHS-F-SRU-plus 50/60-8 0362696
AS-NHS-SRU-plus 50/60 0362690
AS-NHS-SRU-plus 50/60-8 0362691

® En laseleccion del kit de montaje, tenga en cuenta el nimero de pasos
de fluido en la unidad de giro.

(A7) salida del cable

Sensor IN ...

Deteccién de la posicion final e intermedia puede implementarse con el
kit de montaje

Sensor IN...-SA

Denominacién D Normalmente en combinacion
AS-NHS-F-SRU-plus 50/60 0362695

AS-NHS-F-SRU-plus 50/60-8 0362696

AS-NHS-SRU-plus 50/60 0362690

AS-NHS-SRU-plus 50/60-8 0362691

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5S-M8 0301478 (]
IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

IN 80-S-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 ([ ]
INK 80-S-SA 0301566

® Vista aplicable sdlo a versiones sin EDF!
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Sensores de proximidad inductivos IN para la SRU-plus
con EDF

Deteccion de la posicidn final e intermedia, montaje directo

Denominacién D Normalmente en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-5 0301550

INK 80-SL 0301579

sensor de proxinidad inductivo con salida de ablelateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 ([ ]

INK 80-5-SA 0301566

Goesdeconeion
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]

KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
Gppraconectorienciute
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Polongaconesdecavle
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-5G12 3P-0060-PNP 0301998

KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]

KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597
Dstbudordesensores
V2-M12 0301776 [

V2-M8 0301775 [ ]

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcién, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.

sensor magnético electronico MMS

(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...

Deteccion de la posicion final e intermedia, montaje en la ranura en C

Sensor MMS 22...-SA

Denominacion D Normalmente en combinacion

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-mM8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.
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Sensor magnético programable MMS 22-PI1

Cables de conexion
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(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...-Pl1-...

Deteccidn de la posicion con una posicién programable por sensory un
sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacion magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, num. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicion final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Sensor MMS 22...-PI1-...-SA

Denominacién D Normal en combinacién
Sensor magnético programable

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [}

MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

Sensor magnético programable con salida de cable lateral

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [}

MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

Sensor magnético programable con carcasa de acero inoxidable

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [

MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mds informa-
cién y datos técnicos.

Componente para la conexién Cable con conector recto

eléctrica @ Cable con conector angular
Denominacion D Longitud
[m]
Cables de conexidn
KA BG16-L 12P-1000 0301801 10
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

® BG representa un cable de conexién hembra recto y BW angular.SG
representa un cable de conexién con un conector macho rectoy SW un
conector macho angular.
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Dimensiones y cargas maximas

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.

My méx.340 Nm  [Jjj Fz max. 9000 N

Datos técnicos de SRU-plus sin posicion media

Denominacion (amortiguacién blanda) SRU-plus 60-W-90-3 SRU-plus 60-W-180-3 SRU-plus 60-W-180-90
1D 0362800 0362820 0362850

Amortiguacién de fin de carrera amortiguador hidrdulico amortiguador hidraulico amortiguador hidraulico
Angulo de giro [°] 90.0 180.0 180.0

Posibilidad de ajuste de la posicién final [°] 3.0 3.0 90.0

Par de giro [Nm] 72.0 72.0 72.0

Nimero de posiciones intermedias Ninguna Ninguna Ninguna

Clase de proteccion IP 67 67 67

Peso [kg] 12.8 12.8 13.5

Consumo de fluido (2 x angulo nominal) [em3] 656.0 1120.0 1120.0

Presion de trabajo min./nom./méx. [bar] 41618 416/8 41618

Diametro del tubo de conexién 8x6x1 8x6x1 8x6x1

Temperatura ambiente min./max. [eq] 5160 5160 5160

Repetibilidad [ 0.05 0.05 0.05

Dimensiones X x Y x Z [mm] 320.9 x 174 x 107.2 320.9 x 174 x 107.2 361.8 x 174 x 107.2
Opciones con paso de fluidos

Denominacion (amortiguacion blanda) SRU-plus 60-W-90-3-8 SRU-plus 60-W-180-3-8 SRU-plus 60-W-180-90-8
ID 0362802 0362822 0362852

Par de giro [Nm] 70.0 70.0 70.0

Peso [kg] 13 13 13.7

Nimero de pasos de fluido 8 8 8

Presion max. del paso de fluido [bar] 8 8 8

Dimensiones X x Y x Z [mm] 320.9 x 174 x 118.2 320.9 x 174 x 118.2 361.8 x 174 x 118.2
Opciones con pasos eléctricos y de fluidos

Denominacion (amortiguacion blanda) SRU-plus 60-W-90-3-8-M8 SRU-plus 60-W-180-3-8-M8 SRU-plus 60-W-180-90-8-M8
] 0362804 0362824 0362854

Peso [kg] 14.95 14.95 15.65

Nimero/tamafio de las conexiones eléctricas en el

extremo de salida oIm8 9Ims oIme

Tension max. [v] 24 24 2l

Corriente max. por cable/total [A] 11 11 11

Dimensiones Xx Y x Z [mm] 320.9 x 174 x 174.1 3209 x 174 x 174.1 361.8x 174 x 174.1
Opciones con pasos eléctricos y de fluidos y kit de montaje

Denominacion (amortiguacion blanda) SRU-plus 60-W-90-3-8-M8-AS SRU-plus 60-W-180-3-8-M8-AS SRU-plus 60-W-180-90-8-M8-AS
D 0362807 0362827 0362857

Dimensiones Xx Y x Z [mm] 320.9x 174 x 188.1 320.9x 174 x 188.1 361.8 x 174 x 188.1

® Todas las unidades estdn disponibles también en versidn FKM. Péngase en contacto con nosotros.
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Inercia J* maxima admisible

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora
[/h] 200 400 600 800

25
'

20 |

‘\
15 A — SRU-plus 60-W [s]
10 i - = SRU-plus 60-W [1/h]
— ‘\\
£ ey
¥ Sk

[s] 2.0 40 6.0 8.0
Tiempo de giro

* *Los esquemas son vdlidos para unidades
bdsicas y para aplicaciones con un eje de giro
vertical, asi como para cargas totalmente
céntricas con un eje de giro horizontal y una
presidn de trabajo de 6 bar. Se deben
respetar los tiempos de giro usando vélvulas
de estrangulacion; de lo contrario, se puede
ver reducida la vida util del equipo. Si tiene
una aplicacion diferente, no dude en
consultarnos. Ademas, la herramienta de
disefio de SCHUNK para el giro esta disponible

en linea.

Datos técnicos de SRU-plus con posicion media

Denominacion (amortiguacién blanda)
D

Amortiguacién de fin de carrera

Angulo de giro [°]
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°]
Par de giro [Nm]

Nimero de posiciones intermedias
Posibilidad de ajuste de la posicién central [°]

Clase de proteccion IP

Peso [kg]
Consumo de fluido (2 x angulo nominal) [cm3]
Presion de trabajo min./nom./max. [bar]

Didmetro del tubo de conexién

Temperatura ambiente min./max. [eq
Repetibilidad [°]
Dimensiones X x Y x Z [mm]

Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

ID

Par de giro [Nm]
Peso [kg]

Nimero de pasos de fluido

Presion max. del paso de fluido [bar]
Dimensiones X x Y x Z [mm]

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)

D

Peso [kg]
Nimero/tamafio de las conexiones eléctricas en el
extremo de salida

Tension max. [v]
Corriente max. por cable/total [A]
Dimensiones X x Y x Z [mm]

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos y kit de montaje
Denominacién (amortiguacion blanda)
1D

Dimensiones X x Y x Z [mm]

SRU-plus 60-W-180-3-M
0362830

amortiguador hidrdulico
180.0

3.0

72.0

1 x M (neumatica)

3.0

67

16.8

1120.0

41618

8x6x1

5160

0.05

410.1 x 174 x 107.2

SRU-plus 60-W-180-3-M-8
0362832

70.0

17

8

8

410.1x 174 x 118.2

SRU-plus 60-W-180-3-M-8-M8
0362834
18.95

9/M8

24
11
410.1x 174 x 174.1

SRU-plus 60-W-180-3-M-8-M8-AS
0362837
410.1x 174 x188.1

SRU-plus 60-W-180-3-VM
0362840

amortiguador hidraulico
180.0

3.0

72.0

1 x VM (bloqueada)

3.0

67

17.8

1120.0

41616.5

8x6x1

5160

0.05

459.1 x 174 x 107.2

SRU-plus 60-W-180-3-VM-8
0362842

70.0

18

8

8

459.1 x 174 x 118.2

SRU-plus 60-W-180-3-VM-8-M8
0362844
19.95

9/M8

24
11
459.1x 174 x 174.1

SRU-plus 60-W-180-3-VM-8-M8-AS
0362847
459.1x 174 x 188.1

® Todas las unidades estdn disponibles también en versidn FKM. Péngase en contacto con nosotros.

SRU-plus 60-W-180-90-M
0362860

amortiguador hidraulico
180.0

90.0

72.0

1 x M (neumatica)

3.0

67

17.5

1120.0

41618

8x6x1

5160

0.05

451 x 174 x 107.2

SRU-plus 60-W-180-90-M-8
0362862

70.0

17.7

8

8

451 x 174 x 118.2

SRU-plus 60-W-180-90-M-8-M8
0362864
19.65

9IM8

24
11
451 x 174 x 174.1

SRU-plus 60-W-180-90-M-8-M8-AS
0362867
451 x 174 x 188.1
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Vista principal de la SRU-plus sin EDF
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La vista principal muestra la versién mas sencilla de la SRU-plus, con un A, a Conexion principal/directa, @ Ajuste para pasador de
angulo de rotacién de 180°/90°, ajustabilidad reducida de la posicion final unidad de giro de sentido centraje
de 3°, sin posicion central y sin conductores de fluido. horario Profundidad de alojamiento en
B, b Conexidn principal/directa, i
® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la unid:(lj depg:ro Ige se;tido Lii(;rg?euesm pare casquillo e

posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios"
del catalogo).

antihorario Tapas
(1) Conexién de la unidad de giro No para montar la unidad, solo
(2) Conexién de montaje para los accesorios adicionales

@ indice del muelle @ Sensor MMS 22...
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Vista principal de la SRU-plus con EDF
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En la vista principal, se muestra la version mas sencilla de la SRU-plus con A, a Conexidn principal/directa, @ indice del muelle
EDF y pasos de fluido: angulo de giro de 180°/90°, ajustabilidad reducida unidad de giro de sentido Profundidad de alojamiento en
de la posicion final (3°), sin posicién central. horario lado opuesto para casquillo de
® La opcidn EDF, puede montarse solo por la base, en la unidad de giro B, b Cor.'nexic'm principalldirgcta, centraje
SRU-plus. ’ ' ””'f’ad de_ giro de sentido Entrada para la conduccién del
antihorario sensor de 3 polos
(1) Conexién de la unidad de giro Entrada para el conductor del
(2) Conexién de montaje sensor de & polos
@ Paso de fluido @ Alimentacion de salida del

sensor
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Conexion directa sin tubo, M6

Pi

)
3/
0
% =
|- J
8 8 "
@7x1 0.650. %CD

(N
N/

o)
N

M8 (2x)
@10 (21

@ Adaptador @ Unidad de giro

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.

Pifidn con pasos de fluido

@ Conexién de montaje

Paso de barra

Plantilla de fijacion del pifidn, a la estructura que se va a girar. Es
preferible la opcién con "4 roscas grandes, para 4 tornillos y 2 arandelas
para casquillos de centraje", sobre la opcion "4 roscas pequefas, para 2
tornillos y 2 tornillos pasadores" (de cabeza mdés baja).

@ indice del muelle

Amplia ajustabilidad de la posicion final (90°)

‘// V\‘

13 \72)
(28\‘ A-A a3 /2\
) A3 (2)
—riss X

&

@ Conexion de montaje
@ Paso de barra

@ indice del muelle

Esquema de conexiones del pifidn si se selecciona la opcién con
"conductores de fluido". Se debe dar prioridad al esquema de taladros,
que prevé dos tornillos y dos tornillos con casquillo de centraje.

® Vista aplicable sdlo a versiones sin EDF!

Tapas

El dibujo muestra el cambio del valor de las cotas de la opcidn "gran
ajustabilidad de la posicién final (90°)" en comparacidn con la variante
bdsica. La opcién permite ajustar las posiciones finales en hasta 93°.
Encontrara mas informacion a este respecto en la presentacion de la serie.
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Posicion central neumatica (M)

Posicion central bloqueada (VM)

)
OB
=

G1/8'/8

89.2 _36.5

109.9

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicién central
D, d Conexidon principal/directa,

B, b Conexidn principall/directa, o
posicién central

unidad de giro de sentido
antihorario
El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central
neumatica (M)" en comparacién con la variante basica. Las estructuras
pesadas pueden balancearse antes de llegar a la posicion final. La
posicion intermedia bloqueada (VM) puede solucionarlo.

Conexiones para pasos de fluido

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicidn central
D, d Conexidon principal/directa,

B, b Conexidn principal/directa, o
posicién central

unidad de giro de sentido
antihorario
El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central
bloqueada (VM)" en comparacién con la variante bdsica. La posicién
central se bloquea y se alcanza con la fuerza del pistén de accionamiento
principal. Los amortiguadores consiguen que no se produzcan oscilaciones
y mejoran el rendimiento en la posicién intermedia.

Disefio de la placa adaptadora

115+0.02

72.5
25)G1/8"/8 (8x),

fn

A

o
=N

A, a Conexioén principalldirecta,
unidad de giro de sentido @
horario @ indice del muelle

B, b Conexién principal/directa, @ Profundidad de alojamiento en
unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
antihorario centraje

Paso de fluido

Placa de conexiones inferior, en la opcién con "paso de fluidos". Se
pueden alimentar vacio, gases o fluidos. La conexidn puede ser roscada o
directa.

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!

Se sugiere un posible disefio de la placa adaptadora, para que se acceda
de la forma mas sencilla posible, a todas los pasos de fluido.

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!
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Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje vertical

Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje horizontal
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Las unidades de giro en vertical VM, se controlan por lo general por medio
de dos vélvulas distribuidoras 5/3, con posicion central de escape. Para
evitar dafos, es imprescindible tener en cuenta el proceso que figura en
el manual de instrucciones.

Kit de montaje para el detector de proximidad de la
SRU-plus con EDF

El kit de montaje no se puede pedir por separado. SCHUNK suministra
como unidad completa la SRU-plus con set de adaptacién EDF. Tenga en
cuenta nuestras opciones para la SRU-plus...-AS.

Para utilizar las unidades de giro VM en horizontal o en posicién no
vertical, por lo general sera preciso un control con tres valvulas distribui-
doras 5/3, con posicién central de escape. Para evitar daios, es imprescin-
dible tener en cuenta el proceso que figura en el manual de instrucciones.

Distribuidor para SRU-plus

@ Adaptador @ Distribuidor conduccién de

@ Paso de fluido fluido
@ indice del muelle

El distribuidor para la SRU-plus facilita la utilizacion de las conducciones
de fluido, tanto si la toma tiene lugar directamente en el distribuidor
como si se deriva el fluido dentro de la placa adaptadora. Basta con
perforar un patrdn sencillo en la placa adaptadora que se encuentra entre
el pindn y el distribuidor.

Denominacion D

Placa distribuidora

V-SRU-plus 50/60 0358192

@® jVista aplicable sélo a versiones sin EDF!
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Protege el husillo de la maquina Kit de montaje para el
interruptor de proximidad IN 40

Sensores de proximidad inductivos IN para la SRU-plus
sin EDF

122.1

AS-NHS-F-SRU-plus 60 AS-NHS-SRU-plus 60

El kit de montaje para el tamafio constructivo correspondiente es
necesario para montar los detectores de proximidad inductivos. Con un
kit, se pueden montar hasta tres detectores de proximidad (2 de posicidn
final, 1 de posicion central).

Denominacién D

AS-NHS-F-SRU-plus 50/60 0362695
AS-NHS-F-SRU-plus 50/60-8 0362696
AS-NHS-SRU-plus 50/60 0362690
AS-NHS-SRU-plus 50/60-8 0362691

® En laseleccion del kit de montaje, tenga en cuenta el nimero de pasos
de fluido en la unidad de giro.

(A7) salida del cable

Sensor IN ...

Deteccién de la posicion final e intermedia puede implementarse con el
kit de montaje

Sensor IN...-SA

Denominacién D Normalmente en combinacion
AS-NHS-F-SRU-plus 50/60 0362695

AS-NHS-F-SRU-plus 50/60-8 0362696

AS-NHS-SRU-plus 50/60 0362690

AS-NHS-SRU-plus 50/60-8 0362691

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5S-M8 0301478 (]
IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

IN 80-S-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 ([ ]
INK 80-S-SA 0301566

® Vista aplicable sdlo a versiones sin EDF!
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Sensores de proximidad inductivos IN para la SRU-plus
con EDF

Deteccion de la posicidn final e intermedia, montaje directo

Denominacién D Normalmente en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-5 0301550

INK 80-SL 0301579

sensor de proxinidad inductivo con salida de ablelateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 ([ ]

INK 80-5-SA 0301566

Goesdeconeion
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]

KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
Gppraconectorienciute
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Polongaconesdecavle
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-5G12 3P-0060-PNP 0301998

KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]

KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597
Dstbudordesensores
V2-M12 0301776 [

V2-M8 0301775 [ ]

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcién, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.

sensor magnético electronico MMS

(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...

Deteccion de la posicion final e intermedia, montaje en la ranura en C

Sensor MMS 22...-SA

Denominacion D Normalmente en combinacion

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-mM8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extensién y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.
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Sensor magnético programable MMS 22-PI1

Cables de conexion
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(A7) salida del cable

Sensor MMS 22...-Pl1-...

Deteccidn de la posicion con una posicién programable por sensory un
sistema electrénico integrado en el sensor. Se puede programar con la
herramienta de programacion magnética MT (incluida en el volumen de
entrega, num. de identif. 0301030) o la herramienta de programacion
enchufable ST (opcional). Sensor de la posicion final, para montar en la
ranura en C Se utilizan controladores eléctricos, para asumir la actuacion/
control de los mddulos y sistemas mecatrénicos, sin un sistema electré-
nico integrado.

Sensor MMS 22...-PI1-...-SA

Denominacién D Normal en combinacién
Sensor magnético programable

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [}

MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

Sensor magnético programable con salida de cable lateral

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [}

MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

Sensor magnético programable con carcasa de acero inoxidable

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [

MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mds informa-
cién y datos técnicos.

Componente para la conexién Cable con conector recto

eléctrica @ Cable con conector angular
Denominacion D Longitud
[m]
Cables de conexidn
KA BG16-L 12P-1000 0301801 10
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

® BG representa un cable de conexién hembra recto y BW angular.SG
representa un cable de conexién con un conector macho rectoy SW un
conector macho angular.
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Datos técnicos de SRU-plus sin posicion

Denominacién (amortiguacién blanda)

1D

Angulo de giro [°]
Posibilidad de ajuste de la posicion final [°]
Par de giro [Nm]
Posicion central

Clase de proteccion IP

Peso [kgl
Consumo de fluido (2 x dngulo nominal) [cm3]
Presion de trabajo min./nom./max. [bar]
Didmetro del tubo de conexidn

Ntmero de pasos de fluido

Temperatura ambiente min./max. [eq]
Repetibilidad [°]
Dimensiones Xx Y x Z [mm]

Inercia J* maxima admisible

Dimensiones y cargas maximas

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora
[yh] 200 400 600
35
30 A /
\
25
20 “ / — SRU-plus 63-W [s]
15 ‘/ -~ SRU-plus 63-W [1/h]
10
= / >
£ N
.%.D S
[(] 20 4.0 6.0
Tiempo de giro

*Los esquemas son validos para unidades
bdsicas y para aplicaciones con un eje de giro
vertical, asi como para cargas totalmente
céntricas con un eje de giro horizontal y una
presidn de trabajo de 6 bar. Se deben
respetar los tiempos de giro usando vélvulas
de estrangulacion; de lo contrario, se puede
ver reducida la vida atil del equipo. Si tiene
una aplicacion diferente, no dude en
consultarnos. Ademds, la herramienta de
diseiio de SCHUNK para el giro esta disponible
en linea.

media

SRU-plus 63-W-90-3-8-L

SRU-plus 63-W-90-3-8-R

0354841 0354851
90.0 90.0
2.0 2.0
115.0 115.0
Ninguna Ninguna
67 67
26.50 26.50
656.0 656.0
4.5/6/8 4.5/6/8
8x6x1 8x6x1
8 8

5160 5/60
0.05 0.05

526 x 180 x 138.5

526 x 180 x 138.5

® Todas las unidades estdn disponibles también en versién FKM. Pdngase en contacto con nosotros.

My max. 950 Nm

[l Fz méx. 11000 N

Las fuerzas y pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.

SRU-plus 63-W-180-3-8
0354801

180.0

2.0

115.0

Ninguna

67

26.50

1120.0

4.5/6/8

8x6x1

8

5160

0.05

526 x 180 x 138.5
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Vista principal para la SRU-plus
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En la vista principal se muestra la version mas sencilla de la SRU-plus:
angulo de giro de 180°/90° y una ajustabilidad reducida de la posicién
final de 3°.

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

@ Conexion de montaje
@ Tornillos de ajuste
@ Paso de barra

@ indice del muelle

@ Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

B, b Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la
posicién en caso de pérdida de presion (véase la seccion "Accesorios"

del catalogo).
@ Conexién de la unidad de giro
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Conexion directa sin tubo, M8 Pifidn con pasos de fluido
. 21
28=+0.1 =
16 | |
A-A
3) - =
© c IR
= (t}l RIS
— Yi' I © ’79 1
5@ N A
] * \2)
e
@8x1. 1.1os H\ID
@ Adaptador @ Pinza @ Conexién de montaje
La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad Esquema de montaje del piiidn, para la sujecion de la estructura que se va
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que a girar.
hay en la placa de montaje.
Conexiones para pasos de fluido Kit de montaje para el detector de proximidad IN 80
97 /8 (84(25) %0)
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@ Paso de fluido @ Contorno perturbante de la MMS 30

leva de mando Sensor IN ...

Placa de conexiones inferior, en la opcidn con "paso de fluidos". Se . .
P P @ Kit de montaje

pueden alimentar vacio, gases o fluidos. La conexién puede ser roscada o
directa. Sensor de posicion final, instalado con el kit de montaje

Denominacion D

AS-NHS-SRU-plus 63 0300762

@® El kit de montaje, se debe solicitar opcionalmente como un accesorio.
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Detectores de proximidad inductivos IN 80

sensor magnético electronico MMS

Sensor IN ...

Sensor de posicidn final, instalado con el kit de montaje

Denominacién D Normalmente en combinacion

AS-NHS-SRU-plus 63 0300762
IN 80-5-M12 0301578
IN 80-5-M8 0301478 [
IN-C 80-5-M8-PNP 0301475
INK 80-5S 0301550
INK 80-SL 0301579
IN 80-5-M12-SA 0301587
IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]
INK 80-5-SA 0301566

® Se precisan dos sensores (contacto cerrado/S) para cada unidad y se
pueden utilizar cables de prolongacién de manera opcional. El kit de
montaje, se debe solicitar opcionalmente como un accesorio. Tenga en
cuenta el radio minimo admisible de flexidn, para los cables del sensor.
Por lo general suele ser de 35 mm.

MMS 30

Sensor de la posicidn final, para montar en la ranura en C

Denominacién D Normalmente en combinacion

MMS 30-S-M12-PNP 0301571

MMS 30-S-M8-PNP 0301471 [ ]

MMSK 30-S-PNP 0301563

Gblesdeconexién
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ J

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
dpparaconectorfenchute
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Pobngacionesdecable
KV BG12-5SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]

KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5SG12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597
Distibuidordesensores
V2-M8 0301775 [ ]

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

@® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcién, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas informa-
cién y datos técnicos.
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