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Co-act EGP-C

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Kolaborativny. Vykonny. Certifikovany.

Uchopovac Co-act EGP-C

Elektricky 2-prstovy paralelny uchopovac certifikovany pre kolaborativnu operaciu s aktivaciou pomocou 24 V a digitalneho
110

Oblast pouzitia

Uchopovanie a prestvanie malych a stredne velkych h
obrobkov s flexibilnou silou v kolaborativnej prevadzke v
oblasti montaze, elektroniky a vkladania néastrojov do
stroja.

Vyhody - Vase benefity
Certifikovana uchopovacia jednotka Setri namahu pri
bezpecnostnom postdeni aplikacie

Plug & Work pre velké mnoZstvo réznych cobotov

Riadenie cez digitalne 1/0 na jednoduché uvedenie do
prevadzky a rychlu integraciu do existujtcich zariadeni

Funkéna bezpeénost vdaka inherentnému zabezpeceniu s
obmedzenim elektrického pradu

Vopred zmontovana uchopovacia jednotka s rozhranim pre
robot pre jednoduchd a rychlu integraciu

Integrovany displej na signalizaciu stavov Pre vizualny
indikator stavu aplikacie

Servisné krytky v kryte na ochranu pred koliziou zabudované
na Upravu uchopovacej sily a systému snimacov

Jednosmerny servomotor bez kief pre pouzitie takmer bez
opotrebovania a dlhd servisnd Zivotnost

Nadstavbové prsty k dispozicii s tromi roznymi viozkami

Sl (] = £ ™

Velkosti Hmotnost Uchopovacia sila Zdvih na celust Hmotnost obrobku
Kvantita: 2 0.59 .. 1.38 kg 140 .. 230 N 6 ..10 mm 0.7 .. 1.15 kg



Co-act EGP-C

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Popis funkcii

Uchopovac Co-act EGP-C je pohdnany elektricky a
disponuje integrovanym obmedzenim pridu a ochrannym
krytom pre pripad kolizie. Obmedzenie pridu zarucuje, Ze
uchopovacia sila neprekroci zadefinovant hodnotu.

Ochranny kryt pre pripad kolizie sliZi na minimalizaciu
nebezpecenstva vzniku zraneni pri pouzivani v ramci
kolaborativnej prevadzky.

() Ochrana pred koliziami

®

Uchopovac malych dielov EGP

® Priruba
s integrovanou elektronikou a kabeldZou

(® Svetelny pas LED
pre displej zobrazujici stavy

(® Integrovany snimacovy systém
na monitorovanie polohy celusti

(® Snimacovy systém servisnej krytky
na Upravu systému snimacov

(@ Uchopovacia sila servisnej krytky
na dpravu uchopovacej sily

e —
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Co-act EGP-C

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Podrobny popis funkcii

Dodrziavanie uchopovace;j sily v kolaborativnej prevadzke

Jednoducha montdz Co-act EGP-C

Specifikacia ,uchopovacej sily" v katal6gu sa vztahuje na aritmeticky sucet sil

posobiacich na kazdu celust jednotlivo vo vzdialenosti P (pozri obrazok). Na

vyhodnotenie biomechanickych medznych hodndt v sdlade s normou I1SO/TS 15066

sa musia pouzit len uchopovacie sily, ktoré pdsobia na kazdu uchopovaciu celust.

Okrem toho sa zohladnuju informdcie v navode na obsluhu.

@ Uchopovac Co-act EGP-C © Uchopovacia sila posobiaca na
kazdu celust uchopovaca

O Obrobok

® C(eluste uchopovaca (prispdsobené)

Uchopovac Co-act EGP-C bol vyvinuty pre jednoduchd montaz na kolaborativne
roboty (coboty). Pri montazZi je nutné najprv pomocou dodaného upevrovacieho
materialu namontovat priloZenu adaptérovu prirubu na prirubu cobota. Nasledne
mozno uchopovac pomocou priloZzeného inbusového kltica upevnit na adapté-
rovej prirube. Napokon je nutné vytvorit elektrické spojenie (neplati pre variant
KETI).

@ Uchopovac Co-act EGP-C © Priruba adaptéra
® Montdazny klI'G¢ s vnitornym @ Montazny material
Sesthranom

© Priruba cobota

Jednoducha metdda Plug & Work na viacerych cobotoch

iqe

Co-act EGP-C pre Universal Robots

Uchopovac Co-act EGP-C je Standardne k dispozicii pre velké mnoZstvo kolabo-
rativnych robotov (cobotov) od rdoznych vyrobcov, akymi st napriklad KUKA,
Universal Robots a FANUC. Uchopovac je vopred nakonfigurovany tak, Ze ho
mozno elektricky a mechanicky namontovat priamo na coboty. V zavislosti od
vyrobcu st okrem toho k dispozicii rézne varianty zavisiace od verzie priruby.

@ Uchopovac Co-act-EGP-C na KUKA ® Uchopovac Co-act EGP-C na FANUC
LBR iiwa CR-TiA

© Uchopovac Co-act EGP-C na UR

Pre roboty od vyrobcov Universal Robots a Techman Robot st k dispozicii dva
varianty uchopovaca Co-act EGP-C. Varianty URID resp. TMID pouZivaju nastrojové
rozhranie robota pre prevedenie signdlov do riadenia robota. Tento variant vSak
nedisponuje svetelnym pdsom. PouZitie svetelného pasu vratane volného
ovlddania je moZné len v pripade variantu s externym vedenim kabla.

@ C(o-act EGP-C na UR s vyuZzitim

nastrojového rozhrania
(verzia— URID)

® Co-act EGP-Cna UR s externym
vedenim kabla (variant —UREK)




Co-act EGP-C

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Priklad objednavania Co-act EGP-C
Co-act EGP - € - 40 - N - N - KTOE
Co-act = kolaborativny aktuator
Elektricky uchopovac malych dielov EGP
C = jednotka s certifikaciou DGUV

Velkost
40
64

N = neobsadené
N = neobsadené

Rozhranie robota a priruby

FCR7 = FANUC CR-7 iA | pripojenie prostrednictvom rozhrania EE

KTOE = KUKA LBR iiwa | elektrickd priruba Touch pre média

URID = Universal Robots | s prechodom (elektrické rozhranie nastroja)

UREK = Universal Robots | externa kabeldz

TMID = TM | s prechodom (elektrické rozhranie nastroja)

TMEK = TM | externa kabelaz

M1013 = Doosan Robotics

FCRXID = FANUC CRX 10-iA, CRX 10-iA/L | s prechodom (elektr. rozhranie néstroja)
FCRXEK = FANUC CRX 10-iA, CRX 10-iA / L | externd kabeldz

ASISTA = Mitsubishi MELFA ASSISTA | s prechodom (elektr. rozhranie néstroja)
GoFa = ABB GoFa (CRB 15000)




Co-act EGP-C

Kolaborativny uchopovac malych dielov

VSeobecné poznamky o sérii

Princip fungovania: Princip ozubenia a pastorku
Material tela: Polyamid s prisadou zo sklenych vldkien
Material zakladnej cel'uste: Ocel

Pohon: servoelektrické, jednosmernym bezkefkovym
servomotorom

Zaruka: pozri ndvod na montdaz a obsluhu
Charakteristiky Zivotnosti: na poZiadanie

Rozsah dodavky: Balik prislusenstva s adaptérovou
prirubou, montaznym materidlom a kfi¢om s vnitornym
Sesthranom, navod na montaz a obsluhu vratane vyhla-
senia o zhode a zacleneni, bezpecnostné informécie

Uchopovacia sila: je aritmeticky sticet uchopovacej sily
aplikovanej na kazdu celfust uchopovaca vo vzdialenosti P
(vid znazornenie). Viac informéacii najdete v podrobnom
funkénom opise.

Dizka prsta: je merané od referencného povrchu ako
vzdialenost P v smere hlavnej osi.

Presnost opakovania: je zadefinovana ako rozptyl
koncovej polohy pocas 100 za sebou nasledujticich
zdvihov.

Hmotnost obrobku: sa vypocitava zo silového tchopu s
koeficientom statického trenia 0,1 a stupfiom bezpecnosti
2 vodi skiznutiu obrobku pri zrychlen{ v ddsledku gravi-
técie g. Pre tvarové alebo zéchytné uchopenie st tu
vyrazne vysSie pripustné hmotnosti obrobku.

Viac informacii najdete v navode na montaz a obsluhu.

Doby uzatvarania a otvdrania: su cisté doby pohybu
zakladnych Celusti bez prstov uchopovaca Specifickych pre
aplikaciu. Reakcné doby PLC nie st zahrnuté vo vyssie
uvedenych dobdch a pri stanovovani dob cyklov musia byt
zohladnené.

Priklad aplikacie

Kolaborativna uchopovacia jednotka
na podporu obsluhy pri prisivani a dielov
polohovani obrobkov.

Co-act EGP-C

© Kolaborativny uchopovac malych




Co-act EGP-C

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Spolocnost SCHUNK pontka
viac...

Nasledujice komponenty eSte viac zvySuju produkti-
vitu vyrobku - vhodné doplnenie pre maximalnu
funkcnost, flexibilitu, spolahlivost a riadend vyrobu.

Manualny vymenny systém Nadstavbové prsty

® Viac informécii o tychto produktoch ndjdete na nasledovnych produktovych strankach alebo na stranke www.schunk.com.

Moznosti a Specialne informacie

Svetelny pas s variantmi pre Universal Robots a Techman Robot. FANUC, Mitsubishi: Ovladanie svetelného pasu je v pripade
variantov -UREK pre Universal Robots, ~-TMEK pre Techman Robot a ~FCRXEK pre FANUC moZné pomocou externej kabelaze. V pripade
FANUC (variant -FCR7) je pouZivanie svetelného pasu mozné pri priamom pripojeni uchopovaca k riadeniu robota. Ovladanie
svetelného pasu pri pripojeni prostrednictvom rozhrania EE nie je mozné. U variantu pre Mitsubishi MELFA ASSISTA je ovladanie
svetelného pasu moZné cez rozhranie ndstroja.

Manudlne nastavitel'na uchopovacia sila: Pomocou integrovaného otocného prepinaca mozno uchopovaciu silu nastavit pre Co-act
EGP-C 40 v Styroch stuprfioch =100 %, 75 %, 50 % a 25 %. Ak chcete nastavit uchopovaciu silu, musite otvorit servisnt krytku.
Integrovany snimacovy systém: Uchopovac je vybaveny dvomi integrovanymi indukénymi bezdotykovymi spina¢mi. Pomocou nich
si Standardne monitorované polohy uchopovaca "Otvorené" a "Zatvorené". Snima¢ mozno alternativne pouZit v zavislosti od
oblasti monitorovania obrobku. Pre tento Gcel je nutné manualne prestavenie snimaca. Na to musi byt servisna krytka otvorend
pre velkost 40.

SAC - bezpecnostné poznamky: V priloZenom navode na montdz a obsluhu najdete aj rozsiahle bezpecnostné poznamky o
pouzivani uchopovaca. V tychto pokynoch najdete aj informacie a odportcania pre celd oblast pouZitia.

Hmotnost: Vlastnd hmotnost zahffia cely uchopovac Co-act vratane kabla a pripdjacej zastrcky.

Tim Co-act: Experti z timu Co-act v spolocnosti SCHUNK st vam kedykolvek k dispozicii pre vietky vase dalSie otdzky tykajlce sa
témy spoluprdace ¢loveka a robota. Tim mdZete kontaktovat na telefénnom cisle +49-7133-103-3444 alebo prostrednictvom
e-mailovej adresy co-act-team@de.schunk.com.

Mazanie mazivami potravinarskej kvality: Produkt Standardne obsahuje maziva kompatibilné s potravinami. PoZiadavky normy
EN 1672-2:2020 nie st splnené v celom rozsahu. Prislusné certifikdty NSF moZno pomocou Gdajov o mazive uvedenych v navode na
obsluhu vyvolat na adrese https://info.nsf.org/USDA/Listings.asp. Komponenty, akymi st napriklad valivé loZiska, linedrne vedenia
alebo tImice narazov, neobsahujli mazivd kompatibilné s potravinami.




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Technické tdaje - Co-act EGP-C pre ABB

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tdaje
Kompatibilny robot

Priruba robota

Integrované snimace

Rozmery Xx Y x Z

Mechanické prevadzkové tdaje
Zdvih na cefust

Min./max. uchopovacia sila
Min./max. sila na celust
Odporti¢and hmotnost obrobku
Max. povolena dizka prsta
Max. povolena hmotnost na jeden prst
Presnost opakovania

Doba zatvdrania/otvarania
Hmotnost

Min./max. teplota okolia

Trieda ochrany IP

Kéblovy konektor/koncovka kébla
Dizka kabla L1

Dizka kabla L2

Elektrické prevadzkové tidaje
Nominélne napatie

Nominalny prud

Max. prad

Elektronika ovladaca

Komunikacné rozhranie

Pocet digitalnych vstupov/vystupov

[mm]

[mm]
[N]
[N]
[kg]
[mm]
[kg]
[mm]
[s]
[kg]
[

[mm]

[mm]

[voQ
[A]
[A]

Uchopovacia sila

Rozmery a max. zataZenia

Uchopovacia sila
-100% ~75% =50% =25%

200

150

FN]

L[mm] 10 20 30 40 50
DIZka prsta

Co-act EGP-C 40-N-N-GoFa
1468548

ABB GoFa (CRB 15000)
Standardna priruba

éno, dvojndsobne indukéné
93.8x90.2x123

6
35/140
17.5/70
0.7

50
0.08
0.02
0.2/0.2
0.62
5/55
30

2x M8
70

175

2

0.2

2

integrované

digitalne vstupy/vystupy
412

[ Mx max.1.5 Nm
My max.2 Nm

[l Mz max. 4 Nm
[l Fz max. 170N

® Uvedené momenty a sily predstavuju statické
hodnoty, vztahuji sa na kazdd zakladnu
Celust a mdZu sa vyskytovat sicasne.
ZataZenia sa smu vyskytovat dodatocne k
momentu vytvorenému uchopovacou silou.




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Technické tdaje - Co-act EGP-C pre FANUC

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tidaje

Kompatibilny robot

Priruba robota

Svetelny pas LED

Zobrazitelné farby

Integrované snimace

Rozmery Xx Y x Z [mm]

Mechanické prevadzkové tdaje

Zdvih na Cefust [mm]
Min./max. uchopovacia sila [N]
Min./max. sila na elust [N
Odpori¢ana hmotnost obrobku [kg]
Max. povolena dizka prsta [mm]
Max. povolena hmotnost na jeden prst [kg]
Presnost opakovania [mm]
Doba zatvarania/otvarania [s]
Hmotnost [kg]
Min./max. teplota okolia e

Trieda ochrany IP

Kablovy konektor/koncovka kébla

Dizka kabla [mm]
Elektrické prevadzkové udaje

Nominalne napétie [vbQ]
Nominalny prid [A]
Max. prid [A]

Elektronika ovlddaca

Komunikacné rozhranie

Pocet digitalnych vstupov/vystupov

Co-act EGP-C 40-N-N-FCRXID
1441947

FANUC CRX-10iA, CRX-10iA/L

Standardna priruba

éno, dvojnasobne indukéné
93.6x90.2x123

6
35/140
17.5170
0.7

50
0.08
0.02
0.2/0.2
0.59
5/55
30

M8

90

24

0.2

2

integrované

digitalne vstupy/vystupy
212

Co-act EGP-C 4:0-N-N-FCRXEK
1441949

FANUC CRX-10iA, CRX-10iA/L
Standardna priruba
integrované

zelena, ZIta, Cervend

ano, dvojnasobne indukéné
93.6x 90.2 x 123

6
35/140
17.5/70
0.7

50
0.08
0.02
0.2/0.2
0.86
5/55

30
otvorené droty
4000

24

0.2

2

integrované

digitalne vstupyl/vystupy
412

Co-act EGP-C 40-N-N-F(R7
1326456

FANUC CR-7 iA

Standardna priruba
integrované

zeleng, zIta, Cervena

ano, dvojndsobne indukcné
93.8x 90.2 x 120.5

6
35/140
17.5/70
0.7

50
0.08
0.02
0.2/0.2
0.66
5155
30
otvorené droty
1000

24

0.2

2

integrované

digitalne vstupy/vystupy
412




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Technické tdaje - Co-act EGP-C pre Universal Robots

Opis Co-act EGP-C 40-N-N-URID Co-act EGP-C 40-N-N-UREK
Ident. C. 1326455 1327883

VSeobecné prevadzkové tudaje

Kompatibilny robot UR 3/5/10/16 UR 3/5/10/16

Priruba robota
Svetelny pas LED
Zobrazitelné farby

Integrované snimace

Standardna priruba

ano, dvojndsobne indukéné

Standardna priruba
integrované
zelend, zIta, Cervena

ano, dvojnasobne indukéné

Rozmery Xx Y x Z [mm] 93.8x90.2x123 93.8x90.2x123
Mechanické prevadzkové tdaje

Zdvih na Cefust [mm] 6 6

Min./max. uchopovacia sila [N] 35/140 35/140
Min./max. sila na Celust [N] 17.5/70 17.5/170
Odpori¢ana hmotnost obrobku [kg] 0.7 0.7

Max. povolena dizka prsta [mm] 50 50

Max. povolena hmotnost na jeden prst [kg] 0.08 0.08

Presnost opakovania [mm] 0.02 0.02

Doba zatvarania/otvarania [s] 0.2/0.2 0.2/0.2
Hmotnost [kg] 0.59 0.86
Min./max. teplota okolia [eq] 5/55 555

Trieda ochrany IP 30 30

Kablovy konektor/koncovka kabla M8 otvorené droty
Dizka kébla [mm] 90 4000
Elektrické prevadzkové tidaje

Nominélne napatie [vD(] 24 24

Nominalny prid [A] 0.2 0.2

Max. prad [A] 0.6 2

Elektronika ovladaca integrované integrované

Komunikacné rozhranie

Pocet digitalnych vstupov/vystupov

digitalne vstupy/vystupy
212

digitalne vstupy/vystupy
4/2




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Technické tdaje - Co-act EGP-C pre TM.
Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tdaje

Kompatibilny robot

Priruba robota

Svetelny pas LED

Zobrazitelné farby

Integrované snimace

Rozmery Xx Y x Z [mm]

Mechanické prevadzkové tdaje

Zdvih na Cefust [mm]
Min./max. uchopovacia sila [N]
Min./max. sila na celust [N]
Odpori¢ana hmotnost obrobku [kg]
Max. povolena dizka prsta [mm]
Max. povolena hmotnost na jeden prst [kg]
Presnost opakovania [mm]
Doba zatvarania/otvarania [s]
Hmotnost [kg]
Min./max. teplota okolia [eq]

Trieda ochrany IP

Kablovy konektor/koncovka kabla

Dizka kébla [mm]
Elektrické prevadzkové tidaje

Nominélne napatie [vbq
Nominélny prid [A]
Max. prid [A]

Elektronika ovldadaca

Komunikacné rozhranie

Pocet digitalnych vstupov/vystupov

Co-act EGP-C 40-N-N-TMID
1374363

T™M 5/12/14

Standardna priruba

ano, dvojndsobne indukéné
93.8x90.2x123

6
35/140
17.5/70
0.7

50
0.08
0.02
0.2/0.2
0.59
5155
30
Konektor M8, 8-kolikovy
210

24

0.2

0.6

integrované

digitalne vstupy/vystupy
212

Co-act EGP-C 40-N-N-TMEK
1375931

T™ 5/12/14

Standardna priruba
integrované

zelend, zIta, Cervena

ano, dvojnasobne indukéné
93.8x90.2x 123

6
35/140
17.5/70
0.7

50
0.08
0.02
0.2/0.2
0.86
5155
30
otvorené droty
4000

24

0.2

2

integrované

digitalne vstupy/vystupy
4/2




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Technické tdaje - Co-act EGP-C pre Doosan Robotics

Opis Co-act EGP-C 40-N-N-M1013
Ident. C. 1359018

VSeobecné prevadzkové tudaje

Kompatibilny robot Doosan Robotics M-Series/A-Series/H-Series
Priruba robota Standardna priruba
Integrované snimace ano, dvojnasobne indukéné
Rozmery Xx Y x Z [mm] 93.8x90.2x123
Mechanické prevadzkové tdaje

Zdvih na Celust [mm] 6

Min./max. uchopovacia sila [N] 35/140

Min./max. sila na ¢efust [N] 17.5170

Odportcana hmotnost obrobku [ke] 0.7

Max. povolend dizka prsta [mm] 50

Max. povolend hmotnost na jeden prst [kg] 0.08

Presnost opakovania [mm] 0.02

Doba zatvéranialotvarania [s] 0.2/0.2

Hmotnost [kg] 0.59

Min./max. teplota okolia [°q] 555

Trieda ochrany IP 30

Kablovy konektor/koncovka kébla Konektor M8, 8-kolikovy
Dizka kabla [mm] 100

Elektrické prevadzkové tudaje

Nomindlne napétie [vD(] 24

Nomindlny prid [A] 0.2

Max. prid [A] 2

Elektronika ovladaca integrované
Komunikacné rozhranie digitalne vstupy/vystupy

Pocet digitalnych vstupov/vystupov 2/2




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Technické tdaje - Co-act EGP-C pre Mitsubishi

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tidaje
Kompatibilny robot

Priruba robota

Svetelny pas LED

Zobrazitelné farby

Integrované snimace

Rozmery Xx Y x 7

Mechanické prevadzkové tdaje
Zdvih na cefust

Min./max. uchopovacia sila
Min./max. sila na celust
Odporticand hmotnost obrobku

Max. povolena dizka prsta

Max. povolena hmotnost na jeden prst

Presnost opakovania

Doba zatvérania/otvérania
Hmotnost

Min./max. teplota okolia
Trieda ochrany IP

Kablovy konektor/koncovka kabla
Dizka kébla

Prst je sicastou dodavky
Elektrické prevadzkové tdaje
Nominélne napatie
Nominélny prid

Max. prad

Elektronika ovladaca

Komunikacné rozhranie

Pocet digitdlnych vstupov/vystupov

[mm]

[mm]
[N]
[N]
[kg]
[mm]
[kg]
[mm]
[s]
[kg]
[

[mm]

voq
[A]
[A]

Co-act EGP-C 40 N-N-ASSISTA
1408586

Mitsubishi MELFA ASSISTA
Standardna priruba
integrované

zelena, zIta, cervena

éno, dvojndsobne indukéné
93.6x92.1x136.9

6

35/140

17.5/70

0.7

50

0.08

0.02

0.2/0.2

0.89

5155

30

Konektor M12, 8-kolikovy
120

Ano (AUB Co-act EGP 40/24)

24

0.2

0.6

integrované

digitalne vstupy/vystupy
212




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad - Co-act EGP-C 40-N-N-GoFa
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Vykres znazorrniuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi @ Pripojka uchopovaca Konektor M8, 3-kolikovy

Celustami. @ Pripojka prsta

@ Vhodné pre centrovacie koliky
@79 Diika kébla

@ Vhodné pre centrovanie

Rozstupova kruZnica otvorov
DIN 1S0-9409

@ Priechodné otvory pre
skrutkové pripojky

M8, 4-kolikovy, samci konektor




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad na Co-act EGP-C 40-N-N-FCRXID
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Vykres znazorrniuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi
Celustami.

@ Pripojka uchopovaca Konektor M8, 8-kolikovy
@ Pripojka prsta Rozstupova kruZnica otvorov
@73 Vhodné pre centrovacie koliky DIN 150-9409

@75 Dizka kabla @ Priechodné otvory pre

@ Vhodné pre centrovanie skrutkové pripojky




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad na Co-act EGP-C 40-N-N-FCRXEK
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Vykres znazorrniuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi
Celustami.

@ Pripojka uchopovaca otvorené droty

@ Pripojka prsta Rozstupova kruZnica otvorov
@73 Vhodné pre centrovacie koliky DIN 150-9409

@75 Dizka kabla @ Priechodné otvory pre

@ Vhodné pre centrovanie skrutkové pripojky




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad - Co-act EGP-C 40-N-N-FCR7
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Vykres znazorrniuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi
Celustami.

@ Pripojka uchopovaca otvorené droty

@ Pripojka prsta Rozstupova kruZnica otvorov
@73 Vhodné pre centrovacie koliky DIN 150-9409

@75 Dizka kabla @ Priechodné otvory pre

@ Vhodné pre centrovanie skrutkové pripojky




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad Co-act EGP-C 40-N-N-URID
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Vykres znazorrniuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi @ Pripojka uchopovata Zasuvka M8, 8-kolikova
celustamt (2) Pripojka prsta Rozstupova kruznica otvorov
@73 Vhodné pre centrovacie koliky DIN 150-9409
@79 Diika kébla @2 Priechodné otvory pre

@ Vhodné pre centrovanie skrutkové pripojky




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad na Co-act EGP-C 40-N-N-UREK
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Vykres znazorrniuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi @ Pripojka uchopovaca otvorené droty
Celustami. @ Pripojka prsta Rozstupova kruznica otvorov
@73 Vhodné pre centrovacie koliky DIN 1S0-9409
@ Dizka kabla @ Priechodné otvory pre

@ Vhodné pre centrovanie skrutkové pripojky




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad Co-act EGP-C 40-N-N-TMID
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Vykres znazorrniuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi @ Pripojka uchopovaca Konektor M8, 8-kolikovy
Celustami. @ Pripojka prsta Rozstupova kruznica otvorov

DIN 1S0-9409
@ Priechodné otvory pre
skrutkové pripojky

@ Vhodné pre centrovacie koliky
@79 Diika kébla
@ Vhodné pre centrovanie




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad Co-act EGP-C 40-N-N-TMEK
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Vykres znazorfiuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi @ Pripojka uchopovaca Vhodné pre centrovanie
celustamt (2) Pripojka prsta Rozstupova kruznica otvorov
@73 Vhodné pre centrovacie koliky DIN 1S0-9409
@79 Diika kbla ©2 Priechodné otvory pre

skrutkové pripojky




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad Co-act EGP-C 40-N-N-M1013
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Vykres znazorfiuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi @ Pripojka uchopovaca Uhlovy konektor
Celustami. @ Pripojka prsta Rozstupova kruZnica otvorov
@73 Vhodné pre centrovacie koliky DIN 1S0-9409
@ Dizka kabla @ Priechodné otvory pre

skrutkové pripojky

@ Vhodné pre centrovanie




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac¢ malych dielov

Hlavny pohlad Co-act EGP-C 40-N-N-ASSISTA
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Vykres znazorrniuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi
Celustami.

Maximdlne povolené precnievanie prsta

@ Pripojka uchopovaca @ Dizka kabla
(2) Pripojka prsta (78 Vhodné pre centrovanie
@ Zahrnuté v rozsahu dodavky Uhlovy konektor

@ Vhodné pre centrovacie koliky Rozstupova kruznica otvorov
DIN 1S0-9409

=
E
N
Y [mm] Limax
[ Povoleny rozsah [ Nepovoleny rozsah

L™ je ekvivalentné maximélnej povolenej dizke prsta, vid tabulku
technickych tdajov.




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Vrchna celust AUB Co-act EGP-C

Vrchna celust AUB Co-act EGP-C

1B,

== 1.5

Prstové vliozky

Vrchné Celuste su Specificky skonStruované pre uchopovac Co-act EGP. V
zavislosti od konStrukénej velkosti st k dispozicii s roznymi upinacimi
rozsahmi. V zévislosti do aplikacie a obrobku mozZno pouZit jednu z
priloZenych prstovych vloZiek. Prstové vlozky st vyrobené z pevného
alebo pruzného materidlu.

Opis Ident. ¢. Material
AUB Co-act EGP 40/12 1401285 PAITPU

® Rozsah dodavky zahfiia dve vrchné Celuste vratane upeviiovacieho
materialu. Je nutné dodrZiavat pokyny uvedené v ndvode na montaz a
prevadzku uchopovaca Co-act EGP.

Prstové vliozky

Vrchné Celuste su Specificky skonStruované pre uchopovac Co-act EGP. V
zavislosti od konStrukénej velkosti st k dispozicii s roznymi upinacimi
rozsahmi. V zévislosti do aplikacie a obrobku mozno pouZit jednu z
priloZenych prstovych vloZiek. Prstové vlozky st vyrobené z pevného
alebo pruzného materidlu.

Opis Ident. ¢. Material
AUB Co-act EGP 40/24 1401286 PAITPU

® Rozsah dodavky zahffia dve vrchné Celuste vratane upeviiovacieho
materialu. Je nutné dodrZiavat pokyny uvedené v ndvode na montaz a
prevadzku uchopovaca Co-act EGP.




Co-act EGP-C 40

Kolaborativny uchopovac malych dielov




Co-act EGP-C 64

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Uchopovacia sila Rozmery a max. zataZenia
Uchopovacia sila
=100 % 5% =50% =25%

300

200

100

=)

“Lmm] 20 30 4 50 60 7 80

DiZka prsta

[ Mx max.3.5 Nm Il Mz max. 9 Nm
My max. 6 Nm [l Fz max. 250N

® Uvedené momenty a sily predstavuju statické
hodnoty, vztahuji sa na kazdd zakladnu
Celust a mdZu sa vyskytovat sicasne.
ZataZenia sa smu vyskytovat dodatocne k
momentu vytvorenému uchopovacou silou.

Technické tdaje - Co-act EGP-C pre ABB

Opis Co-act EGP-C 64-N-N-GoFa
Ident. €. 1468551
VSeobecné prevadzkové tdaje

Kompatibilny robot ABB GoFa (CRB 15000)
Priruba robota Standardna priruba
Integrované snimace éno, dvojndsobne indukéné
Rozmery Xx Y x Z [mm] 125.5 x 86.4 x 146.7
Mechanické prevadzkové tdaje

Zdvih na Cefust [mm] 10

Min./max. uchopovacia sila [N] 65/230

Min./max. sila na celust [N] 32.5/115
Odportc¢ana hmotnost obrobku [kg] 1.15

Max. povolena dizka prsta [mm] 80

Max. povolena hmotnost na jeden prst [ke] 0.24

Presnost opakovania [mm] 0.02

Doba zatvaranialotvérania [s] 0.49/0.49

Hmotnost [kg] 1.2

Min./max. teplota okolia [eq] 5155

Trieda ochrany IP 30

Kéblovy konektor/koncovka kébla 2x M8

Dizka kabla L1 [mm] 70

Dizka kabla L2 [mm] 175

Elektrické prevadzkové tidaje

Nominélne napatie [vD(] 24

Nominalny prid [A] 0.15

Max. priid [A] 2

Elektronika ovladaca integrované

Pocet digitalnych vstupov/vystupov 412




Co-act EGP-C 64

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Technické tdaje - Co-act EGP-C pre FANUC

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tidaje

Kompatibilny robot

Priruba robota

Svetelny pas LED

Zobrazitelné farby

Integrované snimace

Rozmery Xx Y x Z [mm]

Mechanické prevadzkové tdaje

Zdvih na Cefust [mm]
Min./max. uchopovacia sila [N]
Min./max. sila na elust [N
Odpori¢ana hmotnost obrobku [kg]
Max. povolena dizka prsta [mm]
Max. povolena hmotnost na jeden prst [kg]
Presnost opakovania [mm]
Doba zatvarania/otvarania [s]
Hmotnost [kg]
Min./max. teplota okolia e

Trieda ochrany IP

Kablovy konektor/koncovka kébla

Dizka kabla [mm]
Elektrické prevadzkové udaje

Nominalne napétie [vbQ]
Nominalny prid [A]
Max. prid [A]

Elektronika ovlddaca

Pocet digitdlnych vstupov/vystupov

Co-act EGP-C 64-N-N-FCRXID
1441948

FANUC CRX-10iA, CRX-10iA/L

Standardna priruba

éno, dvojnasobne indukéné
125.5 x 86.4 x 149.2

10
65/230
32.5/115
LA

80

0.24
0.02
0.49/0.49
il
5/55

30

M8

90

2L

0.15

2
integrované
212

Co-act EGP-C 64-N-N-FCRXEK
1441950

FANUC CRX-10iA, CRX-10iA/L
Standardna priruba
integrované

zelena, ZIta, Cervend

ano, dvojnasobne indukéné
125.5 x 86.4 x 149.2

10
65/230
32.5/115
1.15

80

0.24
0.02
0.49/0.49
1.38

5/55

30
otvorené droty
4000

0.15

2
integrované
42

Co-act EGP-C 64-N-N-FCR7
1326469

FANUC CR-7 iA

Standardna priruba
integrované

zeleng, zIta, Cervena

ano, dvojndsobne indukcné
125.5 x 86.4 x 146.7

10
65/230
32.5/115
1.15

80

0.24
0.02
0.49/0.49
1.38

5155

30
otvorené droty
4000

24

0.15

2
integrované
42




Co-act EGP-C 64

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Technické tdaje - Co-act EGP-C pre Universal Robots

Opis Co-act EGP-C 64-N-N-URID Co-act EGP-C 64-N-N-UREK
Ident. C. 1436401 1327885

VSeobecné prevadzkové tudaje

Kompatibilny robot UR 3/5/10/16 (len e-Series) UR 3/5/10/16

Priruba robota
Svetelny pas LED
Zobrazitelné farby

Integrované snimace

Standardna priruba

ano, dvojndsobne indukéné

Standardna priruba
integrované
zelend, zIta, Cervena

ano, dvojnasobne indukéné

Rozmery Xx Y x Z [mm] 125.5 x 86.4 x 149.2 125.5 x 86.4 x 146.7
Mechanické prevadzkové tdaje

Zdvih na Cefust [mm] 10 10
Min./max. uchopovacia sila [N] 65/230 65/230
Min./max. sila na Celust [N] 32.5/115 32.5/115
Odpori¢ana hmotnost obrobku [kg] 1.15 1.15

Max. povolena dizka prsta [mm] 80 80

Max. povolena hmotnost na jeden prst [kg] 0.24 0.24
Presnost opakovania [mm] 0.02 0.02

Doba zatvarania/otvarania [s] 0.49/0.49 0.49/0.49
Hmotnost [kg] 1.11 1.38
Min./max. teplota okolia [eq] 5/55 555

Trieda ochrany IP 30 30

Kablovy konektor/koncovka kabla M8 otvorené droty
Dizka kébla [mm] 90 4000
Elektrické prevadzkové tidaje

Nominélne napatie [vD(] 24 24
Nominalny prid [A] 0.15 0.15

Max. prad [A] 2 2
Elektronika ovladaca integrované integrované
Pocet digitalnych vstupov/vystupov 212 412




Co-act EGP-C 64

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Technické tdaje - Co-act EGP-C pre TM.

Opis Co-act EGP-C 64-N-N-TMEK
Ident. C. 1400578

VSeobecné prevadzkové tudaje

Kompatibilny robot T™ 5/12/14

Priruba robota Standardna priruba
Svetelny pas LED integrované

Zobrazitelné farby zelena, zIta, cervena
Integrované snimace éno, dvojndsobne indukéné
Rozmery Xx Y x Z [mm] 125.5 x 86.4 x 146.7

Mechanické prevadzkové tidaje

Zdvih na Cefust [mm] 10
Min./max. uchopovacia sila [N] 65/230
Min./max. sila na Celust [N] 32.5/115
Odpori¢ana hmotnost obrobku [kg] 1.15

Max. povolena dizka prsta [mm] 80

Max. povolena hmotnost na jeden prst [ke] 0.24
Presnost opakovania [mm] 0.02

Doba zatvarania/otvarania [s] 0.49/0.49
Hmotnost [kg] 1.38
Min./max. teplota okolia [eq] 5/55

Trieda ochrany IP 30

Kablovy konektor/koncovka kabla otvorené droty
Dizka kébla [mm] 4000
Elektrické prevadzkové tidaje

Nominélne napatie [v (] 24
Nominalny prid [A] 0.15

Max. prid [A] 2
Elektronika ovldadaca integrované
Pocet digitalnych vstupov/vystupov 412

Technické tidaje - Co-act EGP-C pre Doosan Robotics

Opis Co-act EGP-C 64-N-N-M1013
Ident. ¢ 1416679

Vseobecné prevadzkové tudaje

Kompatibilny robot Doosan Robotics M-Series/A-Series/H-Series
Priruba robota Standardna priruba
Integrované snimace éno, dvojndsobne indukéné
Rozmery Xx Y x Z [mm] 125.5 x 86.4 x 149.2
Mechanické prevadzkové tidaje

Zdvih na Cefust [mm] 10

Min./max. uchopovacia sila [N] 65/230

Min./max. sila na Celust [N] 32.5/115
Odporti¢ana hmotnost obrobku [kg] 1.15

Max. povolena dizka prsta [mm] 80

Max. povolena hmotnost na jeden prst [ke] 0.24

Presnost opakovania [mm] 0.02

Doba zatvéranialotvérania [s] 0.49/0.49

Hmotnost [kg] 1.11

Min./max. teplota okolia [eq] 5155

Trieda ochrany IP 30

Kablovy konektor/koncovka kébla otvorené droty
Dizka kabla [mm] 4000

Elektrické prevadzkové tidaje

Nominélne napatie [vD(] 24

Nominélny prid [A] 0.15

Max. prad [A] 2

Elektronika ovldadaca integrované

Pocet digitalnych vstupov/vystupov 2/2




Co-act EGP-C 64

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Technické udaje - Co-act EGP-C pre KUKA

Opis Co-act EGP-C 64-N-N-KTOE
Ident. C. 1321172
VSeobecné prevadzkové tudaje

Kompatibilny robot KUKA LBR iiwa 7/14
Priruba robota Elektricka priruba pre média Touch
Svetelny pas LED integrované
Zobrazitelné farby zelena, ZIta, Cervena
Integrované snimace ano, dvojndsobne indukéné
Rozmery Xx Y x Z [mm] 125.5 x 86.4 x 146.7
Mechanické prevadzkové tdaje

Zdvih na Celust [mm] 10

Min./max. uchopovacia sila [N] 65/230

Min./max. sila na Celust [N] 32.5/115
Odporti¢ana hmotnost obrobku [kg] 1.15

Max. povolena dizka prsta [mm] 80

Max. povolena hmotnost na jeden prst [ke] 0.24

Presnost opakovania [mm] 0.02

Doba zatvéranialotvarania [s] 0.49/0.49

Hmotnost [ke] 1.15

Min./max. teplota okolia [ec 5/55

Trieda ochrany IP 30

Kablovy konektor/koncovka kabla M12

Dizka kébla [mm] 70

Elektrické prevadzkové tdaje

Nomindlne napétie [vD(] 24

Nomindlny prid [A] 0.15

Max. prad [A] 2

Elektronika ovladaca integrované

Pocet digitalnych vstupov/vystupov 42




Co-act EGP-C 64

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad - Co-act EGP-C 64-N-N-GoFa
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Vykres znazorfiuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi @ Pripojka uchopovaca Konektor M8, 3-kolikovy
celustamt (2) Pripojka prsta Rozstupova kruznica otvorov
@73 Vhodné pre centrovacie koliky DIN 150-9409
@79 Diika kbla ©2 Priechodné otvory pre

@ Vhodné pre centrovanie skrutkové pripojky
M8, 4-kolikovy, samci konektor




Co-act EGP-C 64

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad na Co-act EGP-C 64~-N-N-FCRXID
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Vykres znazorrniuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi
Celustami.

@ Pripojka uchopovaca Konektor M8, 8-kolikovy
@ Pripojka prsta Rozstupova kruZnica otvorov
@73 Vhodné pre centrovacie koliky DIN 150-9409

@75 Dizka kabla @ Priechodné otvory pre

@ Vhodné pre centrovanie skrutkové pripojky




Co-act EGP-C 64

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad na Co-act EGP-C 64-N-N-FCRXEK
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15.9
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Vykres znazorrniuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi @ Pripojka uchopovaca otvorené droty
Celustami. @ Pripojka prsta Rozstupova kruznica otvorov
@73 Vhodné pre centrovacie koliky DIN 1S0-9409
@ Dizka kabla @ Priechodné otvory pre

@ Vhodné pre centrovanie skrutkové pripojky




Co-act EGP-C 64

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad - Co-act EGP-C 64-N-N-FCR7
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Vykres znazorrniuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi
Celustami.

@ Pripojka uchopovaca otvorené droty

@ Pripojka prsta Rozstupova kruZnica otvorov
@73 Vhodné pre centrovacie koliky DIN 150-9409

@75 Dizka kabla @ Priechodné otvory pre

@ Vhodné pre centrovanie skrutkové pripojky




Co-act EGP-C 64

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad Co-act EGP-C 64-N-N-URID
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Vykres znazorrniuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi @ Pripojka uchopovaca Zasuvka M8, 8-kolikova

celustamt (2) Pripojka prsta Rozstupova kruznica otvorov
@73 Vhodné pre centrovacie koliky DIN 1S0-9409
@79 Diika kbla ©2 Priechodné otvory pre

@ Vhodné pre centrovanie skrutkové pripojky




Co-act EGP-C 64

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad na Co-act EGP-C 64-N-N-UREK
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Vykres znazorrniuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi
Celustami.

@ Pripojka uchopovaca otvorené droty

@ Pripojka prsta Rozstupova kruZnica otvorov
@73 Vhodné pre centrovacie koliky DIN 150-9409

@75 Dizka kabla @ Priechodné otvory pre

@ Vhodné pre centrovanie skrutkové pripojky




Co-act EGP-C 64

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad Co-act EGP-C 64-N-N-TMEK
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Vykres znazorfiuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi @ Pripojka uchopovaca Vhodné pre centrovanie
celustamt (2) Pripojka prsta Rozstupova kruZznica otvorov
@73 Vhodné pre centrovacie koliky DIN 1S0-9409
@79 Diika kbla ©2 Priechodné otvory pre

skrutkové pripojky




Co-act EGP-C 64

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Hlavny pohlad Co-act EGP-C 64-N-N-M1013
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Vykres znazorrniuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi
Celustami.

@ Pripojka uchopovaca

@ Pripojka prsta

@ Vhodné pre centrovacie koliky
@79 Diika kébla

@ Vhodné pre centrovanie

Uhlovy konektor

Rozstupova kruZnica otvorov
DIN 1S0-9409

@ Priechodné otvory pre
skrutkové pripojky




Co-act EGP-C 64

Kolaborativny uchopovac¢ malych dielov

Hlavny pohlad na Co-act EGP-C, variant - KTOE
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Vykres znazorrniuje uchopovac v zdkladnom vyhotoveni s otvorenymi @ Pripojka uchopovata Konektor M12, 17-kolkovy
cefustam. (2) Pripojka prsta Rozstupova kruznica otvorov
@73 Vhodné pre centrovacie koliky DIN 1S0-9409
@79 Dizka kabla @2 Priechodné otvory pre

@ Vhodné pre centrovanie skrutkoveé pripojky

Maximalne povolené precnievanie prsta

I-max

—

€

=

e

N

Y [mm] Linax

[ Povoleny rozsah [ Nepovoleny rozsah

L™ je ekvivalentné maximalnej povolenej dizke prsta, vid tabulku
technickych ddajov.




Co-act EGP-C 64

Kolaborativny uchopovac malych dielov

Vrchna celust AUB Co-act EGP-C

Vrchna celust AUB Co-act EGP-C

90) )
Y AA 20..40 A

Prstové vliozky

Vrchné Celuste su Specificky skonStruované pre uchopovac Co-act EGP. V
zavislosti od konStrukénej velkosti st k dispozicii s roznymi upinacimi
rozsahmi. V zévislosti do aplikacie a obrobku mozZno pouZit jednu z
priloZenych prstovych vloZiek. Prstové vlozky st vyrobené z pevného
alebo pruzného materidlu.

Opis Ident. ¢. Material
AUB Co-act EGP 64/20 1401294 PAITPU

® Rozsah dodavky zahfiia dve vrchné Celuste vratane upeviiovacieho
materialu. Je nutné dodrZiavat pokyny uvedené v ndvode na montaz a
prevadzku uchopovaca Co-act EGP.

Prstové vliozky

Vrchné Celuste su Specificky skonStruované pre uchopovac Co-act EGP. V
zavislosti od konStrukénej velkosti st k dispozicii s roznymi upinacimi
rozsahmi. V zévislosti do aplikacie a obrobku mozno pouZit jednu z
priloZenych prstovych vloZiek. Prstové vlozky st vyrobené z pevného
alebo pruzného materidlu.

Opis Ident. ¢. Material
AUB Co-act EGP 64/40 1401297 PAITPU

® Rozsah dodavky zahffia dve vrchné Celuste vratane upeviiovacieho
materialu. Je nutné dodrZiavat pokyny uvedené v ndvode na montaz a
prevadzku uchopovaca Co-act EGP.




Co-act EGP-C 64

Kolaborativny uchopovac malych dielov
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