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Czujnik sity/momentu obrotowego FT
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Czujnik sity/momentu obrotowego

Wytrzymaty. Elastyczny. Precyzyjny.

6-osiowy czujnik sity i momentu FT

Sztywny 6-osiowy czujnik sity/momentu obrotowego zapewniajacy doktadnos¢ pomiaru we wszystkich szesciu stopniach

ruchu

Zakres zastosowania

Ogolnie przyjete zastosowania w robotyce, takie jak haptyka, medycyna, szlifowanie, préby, wprowadzanie oraz badania i

rozwoj

Zalety — Korzysci dla uzytkownika

Wiele rozmiarow przy réznych zakresach pomiarowych

Czujnik dokonuje pomiarow we wszystkich szesciu osiach
ruchu sity jak i momenty

Rotacja i przetozenie uktadu wspétrzednych we wszyst-
kich trzech kierunkach w przestrzeni

Zintegrowana kompensacja temperaturowa zapewnia
okreslong doktadno$¢ pomiaru

il ]

Zakres pomiaru sity

Rozmiary
llosé: 17 +8 .. 88000 N

Prosta integracja procesowa dzieki tatwej
kompatybilnosci interfejsu

Wytrzymata konstrukcja dzieki wiekszemu zakresowi
przecigzeniowemu zapewniajacemu dtuzszg zywotnos¢

Stopien ochrony IP IP60, IP65, IP68 dostepny opcjonalnie

Zakres pomiaru
obcigzenie
chwilowego
#0.05 .. 6000 Nm
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Opis dziatania

Tensometry (DMS) szescioosiowych czujnikéw sity/
momentu mierzg obcigzenie stosowane we wszystkich
szesciu ptaszczyznach swobody (Fx, Fy, Fz, Mx, My i Mz).
Sygnaty DMS s3 wzmacniane w czujniku.

() Elektronika @ Tensometry wytrzymatosci
integracja z obudowa oznacza brak kolidujgcego obrysu Mierniki silikonowe zapewniajg 75-krotnie silniejszy
(od gammy rozmiaru) sygnat niz konwencjonalne mierniki foliowe. Sygnat ten

jest wzmacniany zapewniajgc niemal zerowe
znieksztatcenie szumowe.

SCHUNK &7
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Ogolne informacje dotyczace serii

Doktadnos¢ pomiaru: < 1% gdrnej wartosci granicznej
zakresu pomiarowego przy 22 °C

Zabezpieczenie przed zachlapaniem: IP60, IP65, IP68
dostepny opcjonalnie

Obudowa: Aluminium i stal nierdzewna

Gwarancja: 12 miesiecy

Trudne warunki srodowiskowe: Pamietaj, ze praca w
trudnych warunkach srodowiskowych (np. z chtodziwem
lub przy wystepowaniu pytu odlewniczego i sciernego)
moze w spos6b znaczny ograniczy¢ zywotnos¢ modutdw
oraz nie jest objeta gwarancjg. Jednak w wielu przypad-
kach mozemy wypracowac rozwigzanie. Aby uzyskac
pomoc, skontaktuj sie z nami.

Masa obstugowa: to ciezar catkowitego obcigzenia
przymocowanego do kotnierza Podczas projektowania
nalezy zwréci¢ uwage na dopuszczalne sity i momenty
obrotowe. Przekroczenie zalecanej masy obstugowej
skutkuje skréceniem okresu trwatosci uzytkowej.

Przyktad zastosowania

Modut chwytakowy z czujnikiem sity / @ 6-osiowy czujnik sity i momentu FT @ Dwupalcowy chwytak réwnolegty

momentu obrotowego do kontrolo-
wania jakosci Srednic ttokéw

do wprowadzania do stacji
pomiarowej

PGN-plus-P
do przenoszenia detali
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Wiecej w ofercie SCHUNK...

Ponizsze komponenty jeszcze bardziej zwiekszaja
produktywnos¢ produktu — stanowia odpowiedni
dodatek umozliwiajgcy osiggniecie najwyzszego
poziomu funkcjonalnosci, elastycznosci, niezawodnosci
i kontroli produkgji.

23/

Wersja EtherNet/IP Wersja DAQ Wersja samodzielna Wersja EtherCAT

® Wiecej informacji o produktach znajduje sie na stronach tych produktéw lub w witrynie schunk.com.

Opcje i informacje specjalne

6-osiowy czujnik sity i momentu: Krzemowe tensometry wytrzymatosciowe (DMS) mierzg obcigzenie stosowane we wszyst-
kich szesciu stopniach swobody (Fx, Fy, Fz, Mx, My oraz Mz). Sygnaty DMS s3 wzmacniane w czujniku. Ze wzgledu na rozmiar,
tablica wzmacniacza serii Nano i Mini umieszczono w skrzynce zasilania (IFPS) zamiast czujnika.

Kable czujnikéw: W przypadku czujnikéw serii Nano i Mini kable sa podtgczone bezposrednio do czujnika. 0d rozmiaru
Gamma w gore przewdd czujnika mozna podtaczyc do wtyczki czujnika. Wysoko elastyczny kabel czujnika zabezpiecza
sygnaty czujnika przed polami elektrycznymi oraz obcigzeniami mechanicznymi.




FT

Czujnik sity/momentu obrotowego




FT
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Informacje ogolne

6-osiowe czujniki sity/moment SCHUNK (czujnik FT) mierza szesc czesci sktadowych sity i momentu (F,, Fy, F,, My, M,,
M,). Czujniki FT firmy SCHUNK wykorzystujg tensometry krzemowe, ktdre zapewniajg doskonata odpornos¢ na
zaktdcenia. Dla wszystkich rozmiaréw dostepne sg nastepujace interfejsy: FTN (Ethernet, DeviceNet lub CAN, opcjona-
Inie z PROFINET), FTE (EtherCAT), FTD (PCI, USB).

Charakterystyka

Czujniki FT firmy SCHUNK oferujg wszechstronne wysoko wydajne funkcje:
* Przesuniecie zerowe:
Przesuwa i/lub obraca uktad odniesienia FT.
* Program demonstracyjny:
Umozliwia ustawianie i rejestrowanie pomiardw.
+ Ustawienie na zero:
Zapewnia prosty sposéb na kompensacje masy narzedzia.
Kompensacja progu:
Generuje kod wyjsciowy w przypadku przekroczenia automatycznie okreslonego progu (FTN lub FTE).
+ Wbudowane wyréwnywanie temperatury:
Zapewnia doktadnosc mierzonych wartosci w duzym zakresie temperatury.
Przecigzenie:
Czujniki FT firmy SCHUNK sg szczeg6lnie wytrzymate i majg dtuga zywotnosc¢. Wspdtczynnik bezpieczeristwa moze
by¢ nawet o 40 razy wiekszy od zakresu pomiaru, w zaleznosci od rozmiaru.
+ Sygnat pomiarowy bardziej odporny na zaktdcenia:
Opcjonalne krzemowe paski pomiarowe zapewniaja sygnat, ktéry jest mocniejszy o 75 od konwencjonalnych
paskéw pomiarowych z folii oraz obnizajg szum sygnatu niemal do zera.
Klasa ochrony IP:
Czujniki FT firmy SCHUNK wystepuja w wersjach o klasie ochrony IP60, IP65 oraz IP68.

Doktadnosc Rozwigzanie

Doktadnosc to réznica pomiedzy zastosowanym Rozdzielczo$¢ danych to najmniejsza zmiana obcigzenia,
obcigzeniem a faktycznym pomiarem obcigzenia.Maksym- ktéra odpowiada zmianie wartosci wyjsciowych mierzonej
alna niedoktadnos¢ pomiaru jako utamek odnosi sie do sity i momentu.lm mniejsza rozdzielczos¢ danych czujnika
wartosci maksymalnej, ktérg mozna zmierzy¢ za pomoca FT, tym wieksza czutos¢ czujnika. Jest to wazne, gdy dane
czujnika (patrz przyktad ponizej dot. Gamma SI-32-2.5). zastosowanie wymaga ,wykrywania dotykowego".

Powtarzalnosc to réznica pomiedzy zmierzonymi
wartosciami przy zastosowaniu tego samego obcigzenia
przy kazdym pomiarze.

Przyktad: Gamma SI-32-2,5

Nazwa Kalibrowanie F. S F, T, 1, T,
Gamma S1-32-2.5 0.75 % 1.00 % 0.75 % 1.00 % 1.25 % 1.00 %

F. maks. zakres pomiaru wynosi 32 N, maks. niedoktadnos¢ pomiaru wynosi 0,24 N.
F, maks. zakres pomiaru wynosi 100 N, maks. niedoktadnos¢ pomiaru wynosi 0,75 N.
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Dane techniczne

Typ Ocena Predko$c wyjsciowa (zas oczekiwania
poprzez Ethernet, DeviceNet opcjonalnie z
PROFINET leer leer
FTN 7000 Hz 500 ps
Tryb standardowy 7000 Hz 288 1is
Tryb RDT H
FTE przez EtherCAT 1000 Hz do1ms
FTD poprzez karte DAQ (PCl) 0d 16,67 kHz do 41,67 kHz 1/predko$¢ wyjsciowa

Zastosowanie w praktyce

6-osiowe czujniki sity/momentu firmy SCHUNK juz s3
stosowane w réznych uktadach sterowanych przez roboty:
* Procesy taczenia:
taczenie lub montowanie detali za pomoca robotéw.
» Gratowanie, polerowanie, szlifowanie:
Optymalne wyniki dzieki statej sile nacisku.
Informacje zwrotne o sile/momencie:
Manipulatory sterownicze (np. rozbezpieczanie bomb).
* Medycyna:
Projektowanie protez i symulatory operacyjne.
Testy produktow:
pomiary haptyczne czesci motoryzacyjnych oraz
ekranéw smartfondw.
+ Badania i rozwoj:
Dzieki wysoce doktadnym i powtarzalnym wynikom
pomiaréw, jest on stosowany w wielu uniwersytetach i
instytutach badawczych
* Robotyka serwisowa:
Elastycznosc i wszechstronnos$¢ dzieki kompaktowej
konstrukgji.

Sprzezenie zwrotne sitalmoment obrotowy pomiedzy
robotem a czujnikiem SCHUNK FT pozwala na znaczne
podniesienie jakosci zautomatyzowanego szlifowania
komdr powietrza nawiewanego do kominkéw.
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FTN — wszechstronne rozwigzanie do Twoich interfejsow

Czujnik FTN podtacza sie do systemu za pomoca EtherNet/IP lub DeviceNet (opcjonalnie PROFINET). Nowe ztacze
przegladarki zapewnia prostg konfiguracje i regulacje czujnika FTN.

Cechy produktu

* Interfejs EtherNet/IP w petni zgodny z 0DVA™ (opcjona-
Inie dostepny z PROFINET).

+ NetBox systemu FTN posiada klase ochrony IP65.

+ NetBox jest zasilany poprzez Ethernet (Power over
Ethernet, PoE) lub zewnetrzne Zrddto zasilania (11 V do
24 V).

+ Do 16 kalibracji czujnika mozna zapisac¢ na state w @ Czujnik FT
systemie do wyboru przez uzytkownika.

® Kable czujnikéw

Zakres dostawy:Czujnik FT, kabel czujnika, NetBox, © NetBox

opcjonalny adapter RJ45
O Opcjonalnie z adapterem RJ45

FTE - Ultraszybki standard komunikacji

Czujnik FTE jest podtaczony do systemu za pomocg EtherCAT. Interfejs obstuguje wszystkie czujniki serii Nano i Mini
oraz wybrane wersje IP serii Gamma, Delta i Omega.

Cechy produktu

+ Mozliwos¢ kalibracji w maksymalnie trzech zakresach
pomiarowych

+ Dostep do danych pomiarowych poprzez magistrale PDO
lub SPI

+ Seria Nano/Mini: ocena przy uzyciu ECATOEM lub ECATBA

+ Seria Gammal/Delta/Omega: elektronika i dioda LED stanu © Czujnik FT z kablem
zintegrowana z obudowag

® Karta interfejsu ECATOEM

Zakres dostawy Nano/Mini:Czujnik FT z kablem, ECATOEM

lub ECATBA © Skrzynka interfejsu ECATBA

Zakres dostawy Gammal/Delta/Omega:Czujnik FT z O (zujnik FTz wbudowang elektronika

wbudowang elektronika, opcjonalnie z kablem (4-pinowe
M12 do RIL5) © Adapter RJ45 (opcjonalnie)
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FTD - tatwe gromadzenie danych za pomoca komputera PC

Czujnik FTD podtacza sie do komputera PC za pomocg karty DAQ. Sze$¢ analogowych sygnatédw wyjsciowych z czujnika
jest konwertowanych na sygnaty cyfrowe za pomocg elektroniki w karcie DAQ. Nastepnie oprogramowanie (dostarc-
zone przez klienta) wykorzystuje matryce kalibracyjng do graficznego przedstawienia w komputerze wystepujacych

sit i momentow.

Cechy produktu Py
+ Maksymalna mozliwa predkos¢ wyjsciowa T ] ) Q
+ Mozna stosowac wiele kart DAQ / -~
+ Mozliwa kalibracja podwdjna /

P __

@ C(zujnik FT z kablem

Zakres dostawy:Czujnik FT, kabel czujnika, skrzynka
zasilajaca, opcjonalnie z karta DAQ (PCI lub USB)

® Skrzynka zasilania
© Opcjonalnie z kartg DAQ (PCl)
® Opcjonalnie z kartg DAQ (USB)

© Kabel do karty DAQ
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Plan wyboru 6-osiowych czujnikow sity/momentu

1. Obliczanie oczekiwanych sit i momentow

0goélnie rzecz biorac obcigzenie chwilowe to decydujaca
zmienna przy wyborze czujnika. Masa narzedzia oraz
proces zastosowania generuja sity, ktére moga
oddziatywac na czujnik jako momenty. Moment oblicza sie
na podstawie zastosowanej sity (statycznej i dynamicznej)
pomnozonej przez ramie dZwigni. Ramie dZwigni to
odlegtos¢ od punktu przytozenia sity do punktu zerowego
czujnika. Konstrukcja musi réwniez uwzgledniac sity i
momenty, ktédre moga oddziatywac na czujnik w sytuacji
wykraczajacej poza zwykte dziatanie.

2. Wstepny wybor czujnika na podstawie sit
i momentow

W tym celu uzyj ponizszej tabeli.

3. Definicja rozdzielczosci

Upewnij sig, ze rozdzielczos¢ czujnika odpowiada Twoim
potrzebom. Zwykle im wigkszy zakres pomiarowy, tym
nizsza rozdzielczosc.

Przyktad

Maksymalna oczekiwana sita, ktdra bedzie
oddziatywacd na czujnik wynosi 98 N (10 kg). Sita ta
oddziatuje na czujnik z odlegtosci 25 cm. Zatem
moment wynosi 24,5 Nm.Do tego zastosowania
odpowiedni bytby czujnik FT-Delta-SI-330-30
(zakres pomiarowy 330 N oraz 30 Nm).
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Krotki przeglad FT

Opis Maks. Fy, Fy Maks. F, Maks. M,, My, M, Masa Srednica Wysokos$¢
leer [+N] [£N] [+Nm] [kg] [mm] [mm]
Nanol7 Titanium 32 56.4 0.2 0.00907 17 14
Nanol7 50 70 0.5 0.00907 17 14
Nanol7 IP65/1P68 50 70 0.5 0.0408 20 22
Nano25 250 1000 6 0.0635 25 22
Nano25 IP65/IP68 250 1000 6 0.136 28 27
Nano43 36 36 0.5 0.0408 43 11
Mini40 80 240 L 0.0499 40 12
Mini&0 IP64/1P68 80 240 L 0.272 53 21
Mini43LP 250 250 2 0.5 43 7.9
Mini45 580 1160 20 0.0907 45 16
Mini45 IP65/IP68 580 1160 20 0.39 58 25
Mini58 2800 6800 120 0.499 58 30
Mini58 IP60 2800 6800 120 0.522 82 36
Mini58 IP65/IP68 2800 6800 120 0.803 66 38
Mini85 1900 3800 80 0.635 85 30
Gamma 130 400 10 0.254 75 33
Gamma IP60 130 400 10 0.467 99 40
Gamma IP65 130 400 10 1.09 110 52
Gamma IP68 130 400 10 1.98 110 52
Delta 660 1980 60 0.912 94 33
Delta IP60 660 1980 60 1.81 120 L7
Delta IP65 660 1980 60 1.77 130 52
Delta IP68 660 1980 60 2.63 100 52
Theta 2500 6250 400 4.99 150 61
Theta IP60 2500 6250 400 8.62 190 i
Theta IP65/80 2500 6250 400 9 160 75
Omega85 1900 3800 80 0.658 85 34
Omega85 IP65/1P68 1900 3800 80 1.91 93 39
Omegal60 2500 6250 400 2.72 160 56
0megal60 IP60 2500 6250 400 7.67 190 58
Omegal60 IP65 2500 6250 400 7.26 170 66
Omegal9l 7200 18000 1400 9.41 190 64
Omegal91 IP60 7200 18000 1400 14.1 238 73.7
Omegal9l IP65/IP68 7200 18000 1400 13.2 204 4.8
Omega250 IP60 16000 32000 2000 31.8 290 95
Omega250 IP65 16000 32000 2000 31.8 290 95

Omega33l 40000 88000 6000 L7 330 110
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Dane techniczne FTN

Opis

ocena poprzez

Masa

Kalibrowanie

Zakres pomiarowy Fx, Fy
Zakres pomiarowy Fz
Zakres pomiarowy Mx, My
Zakres pomiarowy Mz
Przecigzeniowy Fx, Fy
Przecigzenie Fz
Przecigzenie Mx, My

Przecigzenie Mz

(zestotliwos¢ rezonansowa Fx, Fy, Mz

(zestotliwos¢ rezonansowa Fz, Mx, My

Rozdzielczosc Fx, Fy
Rozdzielczo$c Fz
Rozdzielczos¢ Mx, My
Rozdzielczo$¢ Mz

Wymiary @ D x Z

0dchylenia danych technicznych do FTD

Opis

ocena poprzez

0dchylenia danych technicznych dot. FTE

Opis

ocena poprzez

[kg]

[N]

[N]
[Nm]
[Nm]
[N]

[N]
[Nm]
[Nm]
[Hz]
[Hz]
[N]

[N]
[Nmm]
[Nmm]

[mm]

Wymiary i maksymalne obcigzenia

technicznych

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTN-Nano-17 S1-12-0.12
EtherNet/IP

0.0091

S1-12-0.12

+1.8
7200
7200
0.004
0.004
0.015
0.015
17 x 14.5

FTD-Nano-17 §1-12-0.12
DAQ

FTE-Nano-17 SI-12-0.12
EtherCAT

FTN-Nano-17 SI-25-0.25
EtherNet/IP
0.0091
$1-25-0.25
+25

+35

+0.25
+0.25
+250

+480

+1.6

+1.8

7200

7200

0.007
0.007
0.035
0.035

17 x 14.5

FTD-Nano-17 §1-25-0.25
DAQ

FTE-Nano-17 SI-25-0.25
EtherCAT

FTN-Nano-17 SI-50-0.5
EtherNet/IP

0.0091

S1-50-0.5

+250
+480
+1.6
+1.8
7200
7200
0.015
0.015
0.065
0.065
17 x 14.5

FTD-Nano-17 §1-50-0.5
DAQ

FTE-Nano-17 SI-50-0.5
EtherCAT

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwo$¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznig sie od wersji podstawowej.
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Gtowny widok

6.957+0.025
1.085+0.025

8.291+0.025
6.153+0.025

X L 2/3 (2x)®@
\ ‘E ) .
L

14.5

5.411+£0.025

@2/3 (2x)@@

9.373+0.025
6.248+0.025

Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j.

@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ It3cze po stronie narzedzia Promieniste wyjscie przewodu
@9 Kotnierz ztacza z upustem napiecia

Osiowe wyjscie przewodu
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Widok gtéwny IP65/1P68

8.908+0.025 22.2 ©22/3 (2x)

‘L 1.389+0.025 19.3 M2/2.1 (3x)

10.616+0.025
7.879+0.025

©20.1
217
N

9.9

6.248+0.025
9.373+0.025_

Widok gtowny przedstawia produkt z ochrong IP. (1) ztacze po stronie robota @4 Kotnierz ztacza
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujacych
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Dane techniczne FTN

Opis

ocena poprzez

Masa

Kalibrowanie

Zakres pomiarowy Fx, Fy
Zakres pomiarowy Fz
Zakres pomiarowy Mx, My
Zakres pomiarowy Mz
Przecigzeniowy Fx, Fy
Przecigzenie Fz
Przecigzenie Mx, My

Przecigzenie Mz

(zestotliwos¢ rezonansowa Fx, Fy, Mz

(zestotliwos¢ rezonansowa Fz, Mx, My

Rozdzielczosc Fx, Fy
Rozdzielczo$c Fz
Rozdzielczos¢ Mx, My
Rozdzielczo$¢ Mz

Wymiary @ D x Z

0dchylenia danych technicznych do FTD

Opis

ocena poprzez

Odchylenia danych technicznych dot. FTE

Opis

ocena poprzez

[kg]

[N]

[N]
[Nm]
[Nm]
[N]

[N]
[Nm]
[Nm]
[Hz]
[Hz]
[N]

[N]
[Nmm]
[Nmm]

[mm]

Wymiary i maksymalne obcigzenia

technicznych

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTN-Nano-17-T 51-8-0.05
EtherNet/IP
0.01
S1-8-0.05
+8

+14.1
+0.05
+0.05
+160

+310

*1

+1.2

3000

3000
0.0015
0.0015
0.0085
0.007

17 x 14.5

FTD-Nano-17-T 5I-8-0.05
DAQ

FTE-Nano-17-T SI-8-0.05
EtherCAT

FTN-Nano-17-T SI-16-0.1
EtherNet/IP
0.01
SI-16-0.1
+16

+28.2

+0.1

+0.1

+160

+310

+1

+1.2

3000

3000
0.003
0.003

0.02

0.015

17 x 14.5

FTD-Nano-17-T SI-16-0.1
DAQ

FTE-Nano-17-T SI-16-0.1
EtherCAT

FTN-Nano-17-T SI-32-0.2
EtherNet/IP
0.01
S1-32-0.2
+32

+56.4

+0.2

+0.2

+160

+310

*1

+1.2

3000

3000
0.006
0.006
0.035

0.03

17 x 14.5

FTD-Nano-17-T 51-32-0.2
DAQ

FTE-Nano-17-T SI-32-0.2
EtherCAT

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwo$¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznig sie od wersji podstawowej.




FT Nano17-Titan

Czujnik sity/momentu obrotowego
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Osiowe wyjscie przewodu




FT Nano25

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne FTN

Opis

ocena poprzez

Masa [kg]
Kalibrowanie

Zakres pomiarowy Fx, Fy [N]
Zakres pomiarowy Fz [N]
Zakres pomiarowy Mx, My [Nm]
Zakres pomiarowy Mz [Nm]
Przecigzeniowy Fx, Fy [N]
Przecigzenie Fz [N]
Przeciazenie Mx, My [Nm]
Przeciazenie Mz [Nm]
(zestotliwosc rezonansowa Fx, Fy, Mz [Hz]
Czgstotliwo$c rezonansowa Fz, Mx, My [Hz]
Rozdzielczosc Fx, Fy [N]
Rozdzielczo$¢ Fz [N]
Rozdzielczo$¢ Mx, My [Nm]
Rozdzielczos¢ Mz [Nm]
Wymiary @ D x Z [mm]

0Odchylenia danych technicznych do FTD
0Opis

ocena poprzez

0dchylenia danych technicznych dot. FTE
Opis

ocena poprzez

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
technicznych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTN-Nano-25 SI-125-3
EtherNet/IP

0.063

SI-125-3

£125

+500

3600
3800
0.025
0.065
0.001
0.001
25x21.6

FTD-Nano-25 SI-125-3
DAQ

FTE-Nano-25 SI-125-3
EtherCAT

FTN-Nano-25 SI-250-6
EtherNet/IP
0.063
S1-250-6
+250
+1000

+6

+3.4
+2300
+7300

+43

+63

3600

3800

0.045
0.125
0.002
0.002
25x21.6

FTD-Nano-25 S1-250-6
DAQ

FTE-Nano-25 SI1-250-6
EtherCAT

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwo$¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznig sie od wersji podstawowej.




FT Nano25

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok
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FT Nano25

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP65/1P68
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FT Nano25

Czujnik sity/momentu obrotowego




FT Nano43

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne FTN

Opis

ocena poprzez

Masa [kg]
Kalibrowanie

Zakres pomiarowy Fx, Fy [N]
Zakres pomiarowy Fz [N]
Zakres pomiarowy Mx, My [Nm]
Zakres pomiarowy Mz [Nm]
Przecigzeniowy Fx, Fy [N]
Przecigzenie Fz [N]
Przecigzenie Mx, My [Nm]
Przecigzenie Mz [Nm]
(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fx, Fy, Mz [Hz)
(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fz, Mx, My [Hz]
Rozdzielczosc¢ Fx, Fy [N]
Rozdzielczo$¢ Fz [N]
Rozdzielczo$¢ Mx, My [Nm]
Rozdzielczos¢ Mz [Nm]
Wymiary @ D x Z [mm]

0dchylenia danych technicznych do FTD
Opis

ocena poprzez

0dchylenia danych technicznych dot. FTE
Opis

ocena poprzez

Wymiary i maksymalne obcigzenia

technicznych

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTN-Nano-43 S1-9-0.125
EtherNet/IP

0.039

S$1-9-0.125

+4.6
2800
2300
0.002
0.002
0.001
0.001
43 x11.5

FTD-Nano-43 $1-9-0.125
DAQ

FTE-Nano-43 $1-9-0.125
EtherCAT

FTN-Nano-43 SI-18-0.25
EtherNet/IP

0.039

$1-18-0.25

+4.6
2800
2300
0.004
0.004
0.001
0.001
43x11.5

FTD-Nano-43 SI-18-0.25
DAQ

FTE-Nano-43 SI1-18-0.25
EtherCAT

FTN-Nano-43 SI-36-0.5
EtherNet/IP

0.039

S1-36-0.5

+300
+380
*3.2
*4.6
2800
2300
0.008
0.008
0.001
0.001
43x11.5

FTD-Nano-43 SI-36-0.5
DAQ

FTE-Nano-43 SI-36-0.5
EtherCAT

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwo$¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznig sie od wersji podstawowej.




FT Nano43

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok
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FT Mini40

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne FTN

Opis

ocena poprzez

Masa [kg]
Kalibrowanie

Zakres pomiarowy Fx, Fy [N]
Zakres pomiarowy Fz [N]
Zakres pomiarowy Mx, My [Nm]
Zakres pomiarowy Mz [Nm]
Przecigzeniowy Fx, Fy [N]
Przecigzenie Fz [N]
Przecigzenie Mx, My [Nm]
Przecigzenie Mz [Nm]
(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fx, Fy, Mz [Hz)
(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fz, Mx, My [Hz]
Rozdzielczosc¢ Fx, Fy [N]
Rozdzielczo$¢ Fz [N]
Rozdzielczo$¢ Mx, My [Nm]
Rozdzielczos¢ Mz [Nm]
Wymiary @ D x Z [mm]

0dchylenia danych technicznych do FTD
Opis

ocena poprzez

0dchylenia danych technicznych dot. FTE
Opis

ocena poprzez

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
technicznych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTN-Mini-40 SI-20-1

EtherNet/IP EtherNet/IP
0.049 0.049
S1-20-1 SI-40-2
+20 40
*60 +120
*1 +2

+1 *2
+810 +810
*+2400 +2400
+19 +19
+20 +20
3200 3200
4900 4900
0.005 0.01
0.01 0.02
0.001 0.001
0.001 0.001
40 x 14 L0 x 14

FTD-Mini-40 SI-20-1
DAQ DAQ

FTE-Mini-40 SI-20-1
EtherCAT EtherCAT

FTN-Mini-40 SI-40-2

FTD-Mini-40 SI-40-2

FTE-Mini-40 SI-40-2

FTN-Mini-40 SI-80-4
EtherNet/IP

0.049

SI-80-4

FTD-Mini-40 SI-80-4
DAQ

FTE-Mini-40 SI-80-4
EtherCAT

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwo$¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznig sie od wersji podstawowej.




FT Mini40

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok
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FT Mini40

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP65/1P68
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FT Mini40

Czujnik sity/momentu obrotowego




FT Mini43LP

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne FTN

Opis

ocena poprzez

Masa [kg]
Kalibrowanie

Zakres pomiarowy Fx, Fy [N]
Zakres pomiarowy Fz [N]
Zakres pomiarowy Mx, My [Nm]
Zakres pomiarowy Mz [Nm]
Przecigzeniowy Fx, Fy [N]
Przecigzenie Fz [N]
Przecigzenie Mx, My [Nm]
Przecigzenie Mz [Nm]
(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fx, Fy, Mz [Hz)
(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fz, Mx, My [Hz]
Rozdzielczosc¢ Fx, Fy [N]
Rozdzielczo$¢ Fz [N]
Rozdzielczo$¢ Mx, My [Nm]
Rozdzielczos¢ Mz [Nm]
Wymiary @ D x Z [mm]

0dchylenia danych technicznych do FTD
Opis

ocena poprzez

0dchylenia danych technicznych dot. FTE
Opis

ocena poprzez

Wymiary i maksymalne obcigzenia

technicznych

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTN-Mini-43LP SI-62-0.75
EtherNet/IP

0.05

S1-62-0.75

5200
7300
0.015625
0.015625
0.0002
0.0003
43x7.9

FTD-Mini-43LP SI-62-0.75
DAQ

FTE-Mini-43LP SI-62-0.75
EtherCAT

FTN-Mini-43LP SI-125-1.5
EtherNet/IP

0.05

SI1-125-1.5

+125

+125

+1.5

+2.5

+1200

+1200

FTD-Mini-43LP $I-125-1.5
DAQ

FTE-Mini-43LP SI-125-1.5
EtherCAT

FTN-Mini-43LP SI-250-3
EtherNet/IP

0.05

S1-250-3

£250

+250

FTD-Mini-43LP SI-250-3
DAQ

FTE-Mini-43LP SI-250-3
EtherCAT

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwo$¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznig sie od wersji podstawowej.




FT Mini43LP

Czujnik sity/momentu obrotowego
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FT Mini45

Czujnik sity/momentu obrotowego

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
technicznych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

Dane techniczne FTN

Opis FTN-Mini-45 SI-145-5 FTN-Mini-45 SI-290-10 FTN-Mini-45 SI-580-20
ocena poprzez EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP

Masa [kg] 0.091 0.091 0.091

Kalibrowanie SI-145-5 $1-290-10 SI-580-20

Zakres pomiarowy Fx, Fy [N] +145 +290 +580

Zakres pomiarowy Fz [N] +290 +580 +1160

Zakres pomiarowy Mx, My [Nm] +5 +10 +20

Zakres pomiarowy Mz [Nm] +5 +10 +20

Przecigzeniowy Fx, Fy [N] +5100 +5100 +5100

Przecigzenie Fz [N] +10000 +10000 +10000

Przecigzenie Mx, My [Nm] +110 +110 +110

Przecigzenie Mz [Nm] +140 £140 +140

(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fx, Fy, Mz [Hz) 5600 5600 5600

(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fz, Mx, My [Hz] 5400 5400 5400

Rozdzielczosc Fx, Fy [N] 0.0625 0.125 0.25

Rozdzielczo$¢ Fz [N] 0.0625 0.125 0.25

Rozdzielczo$¢ Mx, My [Nm] 0.001 0.003 0.005

Rozdzielczos¢ Mz [Nm] 0.001 0.001 0.003

Wymiary @ D x Z [mm] 45x15.7 45x15.7 45x15.7

0dchylenia danych technicznych do FTD

Opis FTD-Mini-45 SI-145-5 FTD-Mini-45 SI-290-10 FTD-Mini-45 SI-580-20
ocena poprzez DAQ DAQ DAQ

0dchylenia danych technicznych dot. FTE

Opis FTE-Mini-45 SI-145-5 FTE-Mini-45 SI-290-10 FTE-Mini-45 SI-580-20
ocena poprzez EtherCAT EtherCAT EtherCAT

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwo$¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznig sie od wersji podstawowej.




FT Miniu5

Czujnik sity/momentu obrotowego
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FT Mini45

Czujnik sity/momentu obrotowego
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FT Miniu5

Czujnik sity/momentu obrotowego




FT Mini58

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne FTN
Opis

ocena poprzez

Masa

Kalibrowanie

Zakres pomiarowy Fx, Fy

Zakres pomiarowy Fz

Zakres pomiarowy Mx, My

Zakres pomiarowy Mz

Przecigzeniowy Fx, Fy

Przecigzenie Fz

Przecigzenie Mx, My

Przecigzenie Mz

(zestotliwos¢ rezonansowa Fx, Fy, Mz
Czestotliwo$c¢ rezonansowa Fz, Mx, My
Rozdzielczosc Fx, Fy

Rozdzielczos¢ Fz

Rozdzielczos¢ Mx, My

Rozdzielczos¢ Mz

Wymiary @ D x Z

0dchylenia danych technicznych do FTD
Opis

ocena poprzez

0dchylenia danych technicznych dot. FTE
Opis

ocena poprzez

[kg]

[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[Hz]
[Hz]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]

[mm]

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Poszczegdlne wartosci - zob. tabela danych
technicznych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTN-Mini-58 SI-700-30 FTN-Mini-58 SI-1400-60
EtherNet/IP EtherNet/IP

0.345 0.345

SI-700-30 SI-1400-60

+700 +1400

+1700 +3400

+30 +60

+30 +60

+21000 +21000

+48000 +48000

+590 +590

+800 +800

3000 3000

5700 5700

0.17 0.333

0.295 0.585

0.006 0.015

0.003 0.006

58 x 30 58 x 30

FTD-Mini-58 SI-700-30 FTD-Mini-58 SI-1400-60
DAQ DAQ

FTE-Mini-58 SI-700-30 FTE-Mini-58 SI-1400-60
EtherCAT EtherCAT

FTN-Mini-58 SI-2800-120
EtherNet/IP
0.345
S1-2800-120
+2800
+6800

+120

+120
+21000
+48000
+590

+800

3000

5700

0.75

1.25

0.025

0.015

58 x 30

FTD-Mini-58 5I-2800-120
DAQ

FTE-Mini-58 SI-2800-120
EtherCAT

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwos¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznia sie od wersji podstawowej.




FT Mini58

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok

34.095+0.025
17.048+0.025 ‘
30 17.3
S
«
o)
o ° |8
S_ +<ZG74 777777 _ :_;Z -
9 S | X
Lol ]
’ %
™ o)
N
o
) o
Bl
@
6.5 )
M5/6.5(6x) .
: 22.5
@ L———@4/3.8 (2%)
Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j. @ Ztgcze po stronie robota @ Kotnierz ztacza
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujacych

@ 0twor centrujacy




FT Mini85

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne FTN

Opis

ocena poprzez

Masa [kg]
Kalibrowanie

Zakres pomiarowy Fx, Fy [N]
Zakres pomiarowy Fz [N]
Zakres pomiarowy Mx, My [Nm]
Zakres pomiarowy Mz [Nm]
Przecigzeniowy Fx, Fy [N]
Przecigzenie Fz [N]
Przecigzenie Mx, My [Nm]
Przecigzenie Mz [Nm]
(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fx, Fy, Mz [Hz)
(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fz, Mx, My [Hz]
Rozdzielczosc¢ Fx, Fy [N]
Rozdzielczo$¢ Fz [N]
Rozdzielczo$¢ Mx, My [Nm]
Rozdzielczos¢ Mz [Nm]
Wymiary @ D x Z [mm]

0dchylenia danych technicznych do FTD
Opis

ocena poprzez

0dchylenia danych technicznych dot. FTE
Opis

ocena poprzez

Wymiary i maksymalne obcigzenia

technicznych

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTN-Mini-85 SI-475-20
EtherNet/IP
0.635
SI-475-20
475

+950

+20

+20
+13000
+27000
+500

+610

2400

3100

0.08

0.11

0.003
0.002
85x29.8

FTD-Mini-85 SI-475-20
DAQ

FTE-Mini-85 SI-475-20
EtherCAT

FTN-Mini-85 SI-950-40
EtherNet/IP
0.635
S1-950-40
+950
+1900
+40

+40
+13000
+27000
+500

+610

2400

3100

0.16

0.215
0.007
0.005
85x29.8

FTD-Mini-85 SI-950-40
DAQ

FTE-Mini-85 SI-950-40
EtherCAT

FTN-Mini-85 SI-1900-80
EtherNet/IP
0.635
S1-1900-80
+1900
+3800

+80

+80
+13000
+27000
+500

+610

2400

3100
0.325

0.43

0.013
0.009
85x29.8

FTD-Mini-85 $I-1900-80
DAQ

FTE-Mini-85 SI-1900-80
EtherCAT

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwo$¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznig sie od wersji podstawowej.




FT Mini85

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j. @ Ztgcze po stronie robota @ Kotnierz ztacza

@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujacych




FT Mini85

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok

13.86+0.025
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23.383+0.025

40.5+0.025

27+0.025

Niniejszy widok gtéwny przedstawia modut w otworem na wylot.

@ It3cze po stronie robota

@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza
@ Pasuje do trzpieni centrujacych




FT Mini85

Czujnik sity/momentu obrotowego




FT Gamma

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne FTN

Opis

ocena poprzez

Masa [kgl
Kalibrowanie

Zakres pomiarowy Fx, Fy [N]
Zakres pomiarowy Fz [N]
Zakres pomiarowy Mx, My [Nm]
Zakres pomiarowy Mz [Nm]
Przecigzeniowy Fx, Fy [N]
Przecigzenie Fz [N]
Przecigzenie Mx, My [Nm]
Przecigzenie Mz [Nm]
(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fx, Fy, Mz [Hz)
(zestotliwos¢ rezonansowa Fz, Mx, My [Hz]
Rozdzielczosc¢ Fx, Fy [N]
Rozdzielczo$¢ Fz [N]
Rozdzielczo$¢ Mx, My [Nm]
Rozdzielczo$¢ Mz [Nm]
Wymiary @ D x Z [mm]

0dchylenia danych technicznych do FTD
Opis

ocena poprzez

Dane techniczne odbiegajace od FTE IP 65
Opis

ocena poprzez

Wymiary i maksymalne obcigzenia

technicznych

Poszczegdlne wartosci - zob. tabela danych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTN-Gamma SI-32-2.5
EtherNet/IP

0.255

S1-32-2.5

1400

2000
0.006
0.013
0.0005
0.0005
75.4:x33.3

FTD-Gamma SI-32-2.5
DAQ

FTE-Gamma-IP65 SI-32-2.5

EtherCAT

FTN-Gamma SI-65-5
EtherNet/IP

0.255

SI-65-5

1400

2000
0.013
0.025
0.0008
0.0008
75.4:x33.3

FTD-Gamma SI-65-5
DAQ

FTE-Gamma-IP65 SI-65-5

EtherCAT

FTN-Gamma SI-130-10
EtherNet/IP

0.255

SI-130-10

£130

400

1400

2000
0.025

0.05
0.0013
0.0013
75.4 x33.3

FTD-Gamma SI-130-10
DAQ

FTE-Gamma-IP65 SI-130-10

EtherCAT

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwos¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznia sie od wersji podstawowej.




FT Gamma

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok

28.6

@60

Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j.

@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia
@ Kotnierz ztacza

@ Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ Pasuje do elementéw
centrujgcych




FT Gamma

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP60

38.105+0.025
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FTD 38.5
FTN 32.2
Widok gtowny przedstawia produkt z ochrong IP. (1) ztacze po stronie robota 73 Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw

@ Kotnierz ztacza centrujgcych




FT Gamma

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP65
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Widok gtowny przedstawia produkt z ochrong IP. (1) ztacze po stronie robota 73 Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw

@ Kotnierz ztacza centrujgcych




FT Gamma

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP68
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Widok gtéwny przedstawia produkt z ochrong IP. @ Ztgcze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw

@ Kotnierz ztacza centrujgcych




FT Gamma

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP65 (FTE)
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Widok gtowny przedstawia produkt z ochrong IP. (1) ztacze po stronie robota Pasuje do elementéw
@ Itacze po stronie narzedzia centrujgcych
@ Kotnierz ztacza Odpowietrzanie przez
@ Pasuje do trzpieni centrujacych membrang
Konstrukcja ptyty adaptera
-
73)03 M3/11 (8x)
738\ s
N
=)
IS
1
d
™
(o) DOF
\24)
@ Kotnierz ztgcza Pasuje do elementow
@ Pasuje do trzpieni centrujacych centrujgcych

Widok dodatkowy przedstawia produkt bez pokrywy. Ptyta adaptera stuzy
jako pokrywa w wersji podstawowej.




FT Delta

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne FTN

Opis

ocena poprzez

Masa [kg]
Kalibrowanie

Zakres pomiarowy Fx, Fy [N]
Zakres pomiarowy Fz [N]
Zakres pomiarowy Mx, My [Nm]
Zakres pomiarowy Mz [Nm]
Przecigzeniowy Fx, Fy [N]
Przecigzenie Fz [N]
Przecigzenie Mx, My [Nm]
Przecigzenie Mz [Nm]
(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fx, Fy, Mz [Hz)
(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fz, Mx, My [Hz]
Rozdzielczosc¢ Fx, Fy [N]
Rozdzielczo$¢ Fz [N]
Rozdzielczo$¢ Mx, My [Nm]
Rozdzielczos¢ Mz [Nm]
Wymiary @ D x Z [mm]

0dchylenia danych technicznych do FTD
Opis

ocena poprzez

Dane techniczne odbiegajace od FTE IP60
Opis

ocena poprzez

Dane techniczne odbiegajace od FTE IP 65
Opis

ocena poprzez

Wymiary i maksymalne obcigzenia

technicznych

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTN-Delta SI-165-15
EtherNet/IP
0.913
SI-165-15
+165

*495

+15

+15

+3700
+10000
+280

+400

1500

1700

0.035
0.065
0.002
0.002
94.5x 33.3

FTD-Delta SI-165-15
DAQ

FTE-Delta-IP60 SI-165-15

EtherCAT

FTE-Delta-IP65 SI-165-15

EtherCAT

FTN-Delta SI-330-30
EtherNet/IP
0.913
SI1-330-30
+330
+990

+30

+30

+3700
+10000
+280

+400
1500

1700

0.065
0.125
0.004
0.004
94.5x 33.3

FTD-Delta SI-330-30
DAQ

FTE-Delta-IP60 SI-330-30

EtherCAT

FTE-Delta-1P65 SI-330-30

EtherCAT

FTN-Delta SI-660-60
EtherNet/IP
0.913
SI-660-60
+660
+1980

+60

+60

+3700
+10000
+280

+400

1500

1700
0.125

0.25

0.008
0.008
94.5x 33.3

FTD-Delta SI-660-60
DAQ

FTE-Delta-IP60 SI-660-60

EtherCAT

FTE-Delta-1P65 SI-660-60

EtherCAT

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwos¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznia sie od wersji podstawowej.




FT Delta

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowej. (1) ztacze po stronie robota 73 Pasuje do trzpieni centrujgcych

@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw
@ Kotnierz ztacza centrujgcych




FT Delta

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP60

27.28+0.025 47.13
114
o ~
3 +E____ _;Z —
Q Q
g el
S & 1
9 S E
o &
— N
o N
-
45.2
Widok gtowny przedstawia produkt z ochrong IP. (1) ztacze po stronie robota 73 Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw

@ Kotnierz ztacza centrujgcych




FT Delta

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP65
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Widok gtéwny przedstawia produkt z ochrong IP. @ Ztgcze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw

@ Kotnierz ztacza centrujgcych




FT Delta

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP68
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Widok gtéwny przedstawia produkt z ochrong IP.

@ It3cze po stronie robota

@ It3cze po stronie narzedzia
@ Kotnierz ztacza

@ Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ Pasuje do elementéw
centrujgcych




FT Delta

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP60 (FTE)
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Widok gtowny przedstawia produkt z ochrong IP. (1) ztacze po stronie robota 73 Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw

@ Kotnierz ztacza centrujgcych




FT Delta

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP65 (FTE)
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Widok gtowny przedstawia produkt z ochrong IP. (1) ztacze po stronie robota Pasuje do elementéw
@ Itacze po stronie narzedzia centrujgcych
@ Kotnierz ztacza Odpowietrzanie przez
@ Pasuje do trzpieni centrujacych membrang
Konstrukcja ptyty adaptera
(72)
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@) 2 —M5/8 (6x)
@ Kotnierz ztgcza Pasuje do elementow

@3 Pasuje do trzpieni centrujacych centrujgcych

Widok dodatkowy przedstawia produkt bez pokrywy. Ptyta adaptera stuzy
jako pokrywa w wersji podstawowej.




FT Delta

Czujnik sity/momentu obrotowego




FT Theta

Czujnik sity/momentu obrotowego

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
technicznych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

Dane techniczne FTN

Opis FTN-Theta SI-1000-120 FTN-Theta SI-1500-240 FTN-Theta SI-2500-400
ocena poprzez EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP
Masa [ke] 4.99 4.99 4.99
Kalibrowanie S1-1000-120 S1-1500-240 SI1-2500-400
Zakres pomiarowy Fx, Fy [N] +1000 +1500 +2500
Zakres pomiarowy Fz [N] +2500 +3750 +6250
Zakres pomiarowy Mx, My [Nm] +120 +240 +400

Zakres pomiarowy Mz [Nm] +120 £240 +400
Przecigzeniowy Fx, Fy [N] +20000 +20000 +20000
Przecigzenie Fz [N] +51000 +51000 +51000
Przecigzenie Mx, My [Nm] +2000 +2000 +2000
Przecigzenie Mz [Nm] +2000 £2000 +2000
(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fx, Fy, Mz [Hz) 680 680 680
(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fz, Mx, My [Hz] 820 820 820
Rozdzielczosc Fx, Fy [N] 0.25 0.5 0.5
Rozdzielczo$¢ Fz [N] 0.25 0.5 1
Rozdzielczo$¢ Mx, My [Nm] 0.025 0.05 0.05
Rozdzielczos¢ Mz [Nm] 0.0125 0.025 0.05
Wymiary @ D x Z [mm] 155x61.1 155x61.1 155 x 61.1
0dchylenia danych technicznych do FTD

Opis FTD-Theta SI-1000-120 FTD-Theta SI-1500-240 FTD-Theta SI-2500-400
ocena poprzez DAQ DAQ DAQ

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwo$¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznig sie od wersji podstawowej.




FT Theta

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j.

@ It3cze po stronie robota

@ It3cze po stronie narzedzia
@ Kotnierz ztacza

@ Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ Pasuje do elementéw
centrujgcych




FT Theta

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP60
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Widok gtowny przedstawia produkt z ochrong IP. (1) ztacze po stronie robota 73 Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw

@ Kotnierz ztacza centrujgcych




FT Theta

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP65/1P68
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Widok gtéwny przedstawia produkt z ochrong IP. @ Ztgcze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw

@ Kotnierz ztacza centrujgcych




FT Omega85

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne FTN
Opis

ocena poprzez

Masa

Kalibrowanie

Zakres pomiarowy Fx, Fy

Zakres pomiarowy Fz

Zakres pomiarowy Mx, My

Zakres pomiarowy Mz
Przecigzeniowy Fx, Fy

Przecigzenie Fz

Przecigzenie Mx, My

Przecigzenie Mz

(zestotliwos¢ rezonansowa Fx, Fy, Mz
(zestotliwos¢ rezonansowa Fz, Mx, My
Rozdzielczosc Fx, Fy

Rozdzielczo$c Fz

Rozdzielczos¢ Mx, My

Rozdzielczo$¢ Mz

Wymiary @ D x Z

0dchylenia danych technicznych do FTD
Opis

ocena poprzez

[kg]

[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[Hz]
[Hz]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]

[mm]

Wymiary i maksymalne obcigzenia

technicznych

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTN-Omega85 SI-475-20
EtherNet/IP
0.658
SI-475-20
475

+950

+20

+20
+13000
+27000
+500

+610

2100

3000

0.075

0.11

0.003
0.002

85 x 33.4

FTD-0mega85 SI-475-20
DAQ

FTN-Omega85 SI-950-40
EtherNet/IP
0.658
S1-950-40
+950
+1900

+40

+40
+13000
+27000
+500

+610

2100

3000

0.145
0.215
0.007
0.005

85x 33.4

FTD-0mega85 SI-950-40
DAQ

FTN-Omega85 SI-1900-80
EtherNet/IP
0.658
S1-1900-80
+1900
+3800

+80

+80
+13000
+27000
+500

+610

2100

3000

0.285

0.43

0.015
0.009

85x 33.4

FTD-0mega85 S1-1900-80
DAQ

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwo$¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznig sie od wersji podstawowej.




FT Omega85

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowej. @ Ztacze po stronie robota @ Kotnierz ztacza

@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujacych




FT Omega85

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP65/1P68
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Widok gtéwny przedstawia produkt z ochrong IP. @ Itacze po stronie robota @ Kotnierz ztacza

@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujacych




FT Omega85

Czujnik sity/momentu obrotowego




FT Omegal160

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne FTN

Opis

ocena poprzez

Masa [kgl
Kalibrowanie

Zakres pomiarowy Fx, Fy [N]
Zakres pomiarowy Fz [N]
Zakres pomiarowy Mx, My [Nm]
Zakres pomiarowy Mz [Nm]
Przecigzeniowy Fx, Fy [N]
Przecigzenie Fz [N]
Przecigzenie Mx, My [Nm]
Przecigzenie Mz [Nm]
(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fx, Fy, Mz [Hz)
(zestotliwos¢ rezonansowa Fz, Mx, My [Hz]
Rozdzielczosc¢ Fx, Fy [N]
Rozdzielczo$¢ Fz [N]
Rozdzielczo$¢ Mx, My [Nm]
Rozdzielczo$¢ Mz [Nm]
Wymiary @ D x Z [mm]

0dchylenia danych technicznych do FTD
Opis

ocena poprzez

Dane techniczne odbiegajace od FTE IP60
Opis

ocena poprzez

Dane techniczne odbiegajace od FTE IP 65
Opis

ocena poprzez

Wymiary i maksymalne obcigzenia

technicznych

Poszczegdlne wartosci - zob. tabela danych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTN-Omega-160 SI-1000-120
EtherNet/IP
2.72
S1-1000-120
+1000
+2500

+120

+120
+18000
+48000
+1700
+1900

1300

1000

0.25

0.25

0.025

0.015

156.5 x 55.9

FTD-0mega-160 SI-1000-120
DAQ

FTE-Omega-160-1P60 SI 1000-120

EtherCAT

FTE-Omega-160-IP65 SI 1000-120

EtherCAT

FTN-Omega-160 SI-1500-240
EtherNet/IP
2.72
SI-1500-240
+1500
+3750

240

+240
+18000
+48000
+1700
+1900

1300

1000

0.25

0.5

0.05

0.025

156.5 x 55.9

FTD-0mega-160 SI-1500-240
DAQ

FTE-Omega-160-1P60 SI 1500-240

EtherCAT

FTE-Omega-160-1P65 SI 1500-240

EtherCAT

FTN-Omega-160 SI-2500-400
EtherNet/IP
2.72
S1-2500-400
+2500
+6250

+400

+400
+18000
+48000
+1700
+1900

1300

1000

0.5

0.75

0.05

0.05

156.5 x 55.9

FTD-0mega-160 SI-2500-400
DAQ

FTE-Omega-160-1P60 SI 2500-400

EtherCAT

FTE-Omega-160-IP65 SI 2500-400

EtherCAT

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwos¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznia sie od wersji podstawowej.




FT Omega160

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok

78)@40H7/10
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(e ]

12.2 L
FTS /FTD14.7
FTN 19.1
Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowej. (1) ztacze po stronie robota 73 Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw

@ Kotnierz ztacza centrujgcych




FT Omegal160

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP60
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Widok gtéwny przedstawia produkt z ochrong IP. @ Ztgcze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych

@ It3cze po stronie narzedzia
@ Kotnierz ztacza

@ Pasuje do elementéw
centrujgcych




FT Omega160

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP65/1P68
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Widok gtéwny przedstawia produkt z ochrong IP. @ Ztgcze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw

@ Kotnierz ztacza centrujgcych




FT Omegal160

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP60 (FTE)
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Widok gtéwny przedstawia produkt z ochrong IP. @ Ztacze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia
@ Kotnierz ztacza

@ Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ Pasuje do elementéw
centrujgcych




FT Omega160

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP65 (FTE)
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Widok gtowny przedstawia produkt z ochrong IP. (1) ztacze po stronie robota Pasuje do elementéw
@ Itacze po stronie narzedzia centrujgcych
@ Kotnierz ztacza Odpowietrzanie przez
membrane

Konstrukcja ptyty adaptera
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@ Kotnierz ztgcza
@ Pasuje do trzpieni centrujacych

centrujgcych

Pasuje do elementéw

Widok dodatkowy przedstawia produkt bez pokrywy. Ptyta adaptera stuzy
jako pokrywa w wersji podstawowej.

@ Pasuje do trzpieni centrujacych




FT Omega191

Czujnik sity/momentu obrotowego
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Dane techniczne FTN
Opis
ocena poprzez
Masa [kg]
Kalibrowanie
Zakres pomiarowy Fx, Fy [N]
Zakres pomiarowy Fz [N]
Zakres pomiarowy Mx, My [Nm]
Zakres pomiarowy Mz [Nm]
Przecigzeniowy Fx, Fy [N]
Przecigzenie Fz [N]
Przecigzenie Mx, My [Nm]
Przecigzenie Mz [Nm]
Rozdzielczo$¢ Fx, Fy [N]
Rozdzielczos¢ Fz [N]
Rozdzielczos¢ Mx, My [Nm]
Rozdzielczos¢ Mz [Nm]
Wymiary @ D x Z [mm]

0dchylenia danych technicznych do FTD
Opis

ocena poprzez

Dane techniczne odbiegajace od FTE IP60
Opis

ocena poprzez

Dane techniczne odbiegajace od FTE IP 65
Opis

ocena poprzez

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
technicznych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTN-Omega-191 SI-1800-350

EtherNet/IP EtherNet/IP
9.41 9.41
S1-1800-350 SI1-3600-700
+1800 +3600
4500 +9000
+350 +700

+350 +700
+36000 +36000
+110000 +110000
+6800 +6800
+6800 +6800
0.375 0.75

0.75 1.5

0.055 0.105
0.035 0.07

190 x 64 190 x 64

FTD-Omega-191 SI-1800-350
DAQ DAQ

FTE-Omega-191-IP60 SI-1800-350
EtherCAT EtherCAT

FTE-Omega-191-IP65 SI-1800-350
EtherCAT EtherCAT

FTN-Omega-191 SI-3600-700

FTD-0mega-191 SI-3600-700

FTE-Omega-191-1P60 $I-3600-700

FTE-Omega-191-1P65 SI-3600-700

FTN-Omega-191 SI-7200-1400
EtherNet/IP
9.41
SI-7200-1400
+7200
+18000
+1400

+1400
+36000
+110000
+6800

+6800

1.5

3

0.21

0.14

190 x 64

FTD-Omega-191 SI-7200-1400
DAQ

FTE-Omega-191-IP60 SI-7200-1400
EtherCAT

FTE-Omega-191-IP65 SI-7200-1400
EtherCAT

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwo$¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznig sie od wersji podstawowej.




FT Omega191

Czujnik sity/momentu obrotowego

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j.

@ It3cze po stronie robota

@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza
@ Pasuje do trzpieni centrujacych




FT Omega191

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP60
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Widok gtéwny przedstawia produkt z ochrong IP.

@ It3cze po stronie robota

@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza
@ Pasuje do trzpieni centrujacych




FT Omega191

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP65
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Widok gtéwny przedstawia produkt z ochrong IP. @ Itacze po stronie robota @ Kotnierz ztacza

@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujacych




FT Omega191

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP68
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Widok gtéwny przedstawia produkt z ochrong IP. @ Itacze po stronie robota @ Kotnierz ztacza

@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujacych




FT Omega191

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP60 (FTE)
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Widok gtéwny przedstawia produkt z ochrong IP. @ Ztgcze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw

@ Kotnierz ztacza centrujgcych




FT Omega191

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP65 (FTE)
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Widok gtéwny przedstawia produkt z ochrong IP.

@ It3cze po stronie robota

@ It3cze po stronie narzedzia
@ Kotnierz ztacza

@ Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ Pasuje do elementéw
centrujgcych




FT Omega191

Czujnik sity/momentu obrotowego




FT Omega250

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne FTN

Opis

ocena poprzez

Masa [kg]
Kalibrowanie

Zakres pomiarowy Fx, Fy [N]
Zakres pomiarowy Fz [N]
Zakres pomiarowy Mx, My [Nm]
Zakres pomiarowy Mz [Nm]
Przecigzeniowy Fx, Fy [N]
Przecigzenie Fz [N]
Przecigzenie Mx, My [Nm]
Przecigzenie Mz [Nm]
(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fx, Fy, Mz [Hz)
(zgstotliwo$¢ rezonansowa Fz, Mx, My [Hz]
Rozdzielczosc¢ Fx, Fy [N]
Rozdzielczo$¢ Fz [N]
Rozdzielczo$¢ Mx, My [Nm]
Rozdzielczos¢ Mz [Nm]
Wymiary @ D x Z [mm]

0dchylenia danych technicznych do FTD
Opis

ocena poprzez

Dane techniczne odbiegajace od FTE IP60
Opis

ocena poprzez

Wymiary i maksymalne obcigzenia

technicznych

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTN-Omega-250 SI-4000-500
EtherNet/IP
31.8
SI-4000-500
+4000
+8000

+500

+500
+160000
+330000
+21000
+25000

780

770

1

2

0.125

0.125

295 x94.9

FTD-0mega-250 SI-4000-500
DAQ

FTE-Omega-250-1P60 SI-4000-500
EtherCAT

FTN-Omega-250 SI-8000-1000 FTN-Omega-250 SI-16000-2000
EtherNet/IP EtherNet/IP

31.8 31.8

$1-8000-1000 S1-16000-2000

+8000 +16000

+16000 +32000

+1000 +2000

+1000 +2000

+160000 +160000

+330000 +330000

+21000 +21000

+25000 +25000

780 780

770 770

2 4

A 8

0.25 0.5

0.25 0.5

295 x 94.9 295 x 94.9

FTD-0mega-250 SI-8000-1000 FTD-0mega-250 SI-16000-2000
DAQ DAQ

FTE-Omega-250-IP60 SI-8000-1000 FTE-Omega-250-1P60 SI-16000-2000
EtherCAT EtherCAT

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwo$¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznig sie od wersji podstawowej.




FT Omega250

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP60
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Widok gtéwny przedstawia produkt z ochrong IP. @ Ztacze po stronie robota @ Otwory przelotowe potaczen
(2) acze po stronie narzedzia Srubowych

(29 Kotnierz ztacza 73 Pasuje do trzpieni centrujgcych




FT Omega250

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP65/1P68
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Widok gtéwny przedstawia produkt z ochrong IP. @ Itacze po stronie robota @ Kotnierz ztacza

@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujacych




FT Omega250

Czujnik sity/momentu obrotowego

Widok gtéwny IP60 (FTE)
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Widok gtéwny przedstawia produkt z ochrong IP. @ Ztgcze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementéw

@ Kotnierz ztacza centrujgcych




FT Omega331

Czujnik sity/momentu obrotowego

Dane techniczne FTN
Opis

ocena poprzez

Masa

Kalibrowanie

Zakres pomiarowy Fx, Fy

Zakres pomiarowy Fz

Zakres pomiarowy Mx, My

Zakres pomiarowy Mz
Przecigzeniowy Fx, Fy
Przecigzenie Fz

Przecigzenie Mx, My

Przecigzenie Mz

Rozdzielczosc Fx, Fy
Rozdzielczo$c Fz

Rozdzielczos¢ Mx, My
Rozdzielczo$¢ Mz

Wymiary @ D x Z

0dchylenia danych technicznych do FTD
Opis

ocena poprzez

[kg]

[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]

[mm]

Wymiary i maksymalne obcigzenia

technicznych

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych

® Wszystkie sity i momenty obr. dziatajace na
czujnik powinny miescic sie w przewidzianym
zakresie pomiarowym.Przekroczenie zakresu
pomiarowego zmniejsza maksymalng liczbe
cykli obcigzenia i moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika. Skontaktuj sie nami,
jesli w Twoim zastosowaniu dochodzi do
przekroczenia zakresu pomiarowego

FTN-Omega-331 SI-10000-1500
EtherNet/IP

L7
S1-10000-1500
+10000
+22000

+1500

+1500
+240000
+520000
+32000
+36000

2

A

0.375

0.19

330 x 107

FTD-Omega-331 $1-10000-1500
DAQ

FTN-Omega-331 SI-20000-3000 FTN-Omega-331 SI-40000-6000
EtherNet/IP EtherNet/IP

47 47

$1-20000-3000 SI-40000-6000

+20000 +40000

+44000 +88000

+3000 +6000

+3000 +6000

+240000 +240000

+520000 +520000

+32000 +32000

+36000 +36000

3 6

8 20

0.75 1.5

0.375 0.75

330 x 107 330 x 107

FTD-Omega-331 SI-20000-3000 FTD-0mega-331 SI-40000-6000
DAQ DAQ

® Prosze pamietac, ze wymiary, masa wtasna i czestotliwos¢ rezonansowa stopnia ochrony IP réznia sie od wersji podstawowej.
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Czujnik sity/momentu obrotowego
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@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujacych
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