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Zestaw do zastosowania MTB



MTB

Zestaw do zastosowania

Modutowy. Elastyczny. Proste.
MTB

Zestawy zastosowan MTB umozliwiajg szybkie i tatwe wdrozenie zautomatyzowanego zatadunku maszyn. Specyficzne
zestawy aplikacyjne odgrywaja kluczowa role w obstudze i mocowaniu obrabianego przedmiotu. Bezproblemowo
dopasowuja sie do srodowiska maszyny.

Zakres zastosowania

Obstuga zadan w srodowisku maszyn tnacych o trudnych warunkach otoczenia i zanieczyszczeniu wiérami, chtodzi
olejem.




MTB

Zestaw do zastosowania

Opis dziatania

Robot jest waznym kluczowym elementem w zautomaty- chwytania i mocowania firmy SCHUNK oraz zapewniaja
zowanym zatadunku maszyn. Stuzy do podawania wsparcie zarbwno podczas mocowania przedmiotéw
surowych czesci oraz usuwania gotowych produktow. obrabianych w maszynie, jak i podczas przenoszenia ich za
Zestawy do zastosowan MTB taczg synergie technologii pomocg robota.

() Pojedynczy chwytak @ Podwajny chwytak
Idealne rozwigzanie do pracy w ograniczonej przestrzeni Zatadunek i roztadunek podczas jednego cyklu
Zwiekszona wydajnos¢ maszyny

® Blok sity mocowania
Niezawodne utrzymywanie detalu podczas obrébki
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MTB

Zestaw do zastosowania

Szczegotowy opis dziatania

Chwytaki pojedyncze i podwdjne

Chwytaki pojedyncze (1) to idealne rozwigzanie do pracy w ograniczonej
przestrzeni, ktére utatwia rozpoczecie procesu automatycznego zatadunku
maszyny. Chwytaki podwdjne (2) pozwalajg zwigkszy¢ wydajnos¢ maszyny,
poniewaz jest ona tadowana i roztadowywana w jednym cyklu.

@ Pojedynczy chwytak @ Szybkoztacze wtykowe do

odtgczenia sprezonego powietrza
@® Podwdjny chwytak podia prezonego p

@ Wstepnie zmontowana dysza

© Uszczelniona skrzynka zaworowa z przedmuchowa

diodg LED stanu
® Uniwersalna szczeka posrednia UZB

(dostepna jako wyposazenie
dodatkowe)

O Adapter mechaniczny do
podtaczenia robota

© Itacze M12 do potaczen

© Uniwersalna szczeka nasadowa AUB
elektrycznych

JGP-P (dostepna jako wyposazenie
dodatkowe)

Zautomatyzowany blok zaciskowy z zespotami zaworowymi

Wspotdziatanie chwytakdw i zautomatyzowanego bloku zaciskowego PGS3 (1)
zwieksza wydajnos$¢ obrabiarki do ciecia metalu. Czas integracji jest ograniczony
do minimum dzieki zastosowaniu bloku zaworowego, ktdry wchodzi w zakres

dostawy.
© Blok zaciskowy o duzej mocy O Szybkoztacze wtykowe do
TANDEM PGS3 podtgczenia sprezonego powietrza
® Zintegrowany kotnierz umozliwia © Itacze M12 do potaczen
bezposredni montaz na stole elektrycznych
obrobczym .
24 @ Szczeki surowe gorne KTR-H do
© Uszczelniona skrzynka zaworowa z indywidualnej przerdbki (dostepne
diodg LED stanu przygotowana do jako wyposazenie dodatkowe)

montazu w terenie

Obstugiwane roboty

A o . Zestawy zastosowan MTB sg standardowo dostepne do szerokiej gamy robotéw
réznych producentéw. Nalezg do nich roboty producentédw Universal Robots,
\ FANUC, Doosan Robotics, Techman Robot, OMRON i ABB. Szczeg6towa liste kompa-
j < £ tybilnych robotédw mozna znalez¢ w dziale akcesoriow. Nie ma Twojego robota?

Skontaktuj sie z nami, aby ustali¢ szczegdty!




MTB

Zestaw do zastosowania

Pakiety potgczenia od strony robota
Idealne dostosowanie pakietu potaczen do uzywanego robota to jedyny sposéb
na jego ptynna interakcje z elementem Zakres dostawy mozna pobrac z listy.
” m Zestaw podtaczeniowy robota do bloku zaciskowego PGS3 nie zawiera ptyty
K adaptera. W zestawie znajduja sie réwniez metalowe weze ochronne, ktére

dodatkowo zabezpieczajg weze z tworzywa sztucznego w maszynowni.

@ Ptyta adaptera dostosowana do © Tasmy na rzepy mocujace kable i
schematu wiercenia odpowied- weze do robota
niego robota

O Kable przytaczeniowe
® Pamiec USB na oprogramowanie

robota © Waz z tworzywa sztucznego

Regulacja skoku za pomocg uniwersalnej szczeki posredniej UZB

Uniwersalna szczeka posrednia UZB (1) umozliwia szybkie i bezpieczne przesu-
wanie szczek nasadowych na chwytaku bez uzycia narzedzi. Oznacza to, ze
chwytak mozna dostosowac do nowego rozmiaru detalu w ciggu zaledwie kilku
sekund.

@ Uniwersalna szczeka posrednia UZB @ Krotki detal

nik
.'.I—o i

@ Dtugi detal

System szybkiej wymiany szczek bez uzycia narzedzi BSWS-M

System szybkiej wymiany szczek BSWS-M umozliwia reczng, szybka wymiane
szczek nasadowych na chwytaku, bez uzycia narzedzi. W przypadku zmiany
geometrii detalu lub charakterystyk procesu chwytania, jednym nacisnieciem
przycisku mozna dostosowac chwytak do nowych szczek nasadowych,
zwiekszajac w ten sposdb réznorodnos¢ obstugiwanych detali.

@ Podstawa BSWS-BM ® Sworzen adaptera BSWS-A




MTB

Zestaw do zastosowania

Ogolne informacje dotyczace serii
Materiat obudowy: Aluminium
Materiat szczeki bazowej: Stal

Uruchamianie: pneumatyczne, przy uzyciu przefiltrowa-
nego sprezonego powietrza wg normy IS0 8573-1:2010
[3:4:3]

Gwarancja: 24 miesigce

Sita chwytania: to arytmetyczna suma poszczegdlnych sit
chwytania przytozonych do kazdej ze szczek chwytaka w
odlegtosci P (zob. ilustracja).

Dtugosc palca: jest mierzona od powierzchni referencyjnej
jako odlegtosc¢ P w kierunku gtéwnej osi. Maksymalna
dopuszczalna dtugosc palca obowigzuje do momentu
osiggniecia znamionowego cisnienia roboczego. W
przypadku wyzszych wartosci ciSnienia dtugosc palca
nalezy odpowiednio zredukowa¢ do momentu osiggniecia
znamionowego cisnienia roboczego.

Powtarzalnos$¢: okresla sie jako rozktad potozenia
skrajnego w 100 kolejnych skokach.

Ciezar przedmiotu obrabianego: jest obliczany dla
uchwytu z pasowaniem wttaczanym ze wspdtczynnikiem
tarcia statycznego 0,1 oraz wspdétczynnikiem 2 zabezpie-
czenia przed poslizgiem elementu obrabianego na skutek
przyspieszenia ziemskiego g. W przypadku uchwytu z
pasowaniem ksztattowym dopuszczalne ciezary elementu
obrabianego sg znacznie wigeksze.

Czasy zamykania i otwierania: to czasy ruchu samych
szczek bazowych, bez palcow chwytaka specyficznych dla
danego zastosowania, w tym czasy przetgczania zaworow.
Czaséw reakcji PLC nie zawarto w powyzszym zestawieniu
czasOw i nalezy wziac je pod uwage przy ustalaniu czaséw
cyKkli.

Przyktad zastosowania

Zatadunek i roztadunek obrabiarki zoptymalizowany pod katem czasu cyklu.

© Dwupalczasty chwytak rownolegty

Dzieki zastosowaniu dwéch chwytakéw na robocie, obrabiarka moze by¢ IGP-P

tadowana automatycznie w sposéb zoptymalizowany pod katem czasu cyklu, a
produktywnos¢ moze zostac¢ zwigkszona. Po wyjeciu gotowej czesci z pierwszego

® Blok zaciskowy o duzej mocy
TANDEM PGS3

chwytaka, zautomatyzowany blok sity mocowania jest czyszczony z chtodziwa i
wiéréw przez zintegrowang dysze odmuchowa podwdéjnego chwytaka. Nastepnie
drugi chwytak moze bezposrednio wtozyc¢ nieobrobiona czes¢ i rozpoczac proces
obrébki. Gotowa czesc jest nastepnie odktadana, a nastepna nieobrobiona czesc

jest ponownie odbierana réwnolegle z obrébka przedmiotu.




MTB

Zestaw do zastosowania

Wiecej w ofercie SCHUNK...

Ponizsze komponenty jeszcze bardziej zwiekszaja
produktywnos¢ produktu — stanowia odpowiedni
dodatek umozliwiajgcy osiggniecie najwyzszego
poziomu funkcjonalnosci, elastycznosci, niezawodnosci
i kontroli produkgji.

ik

|
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Uniwersalna szczeka System szybkiej wymiany Kolumna palcéw Kolumna palcéw z systemem
posrednia szczek szybkiej wymiany szczek

13

Palce przytaczeniowe

® Wiecej informacji o produktach znajduje sie na stronach tych produktéw lub w witrynie schunk.com.

Opcje i informacje specjalne

Smarowanie do zastosowan w przemysle spozywczym: Produkt zawiera w standardzie srodki smarne dopuszczone do
kontaktu z zywnos$cig. Wymagania normy EN 1672-2:2020 nie sa w petni spetnione. Odpowiednie certyfikaty NSF mozna
zobaczyc na stronie https://info.nsf.org/USDA/Listings.asp, korzystajac z informacji o srodkach smarnych w instrukcji obstugi.




MTB Single Gripper JGP-P 80

Zestaw do zastosowania

Sita chwytania, chwyt sr. zewn.

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Sita chwytania
JGP-P 80-1 — JGP-P 80-2
— JGP-P 80-1-AS — JGP-P 80-2-AS
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Dtugosc palca

Sita chwytania, chwyt sr. wewn.

B Vx 61 Nm B vz 50 Nm
maks. maks.
My 86 Nm [l Fz maks.2250 N

Sita chwytania

JGP-P 80-1 = JGP-P 80-2
—JGP-P 80-1-IS = JGP-P 80-2-IS
2000
\
1500 ———
1000 S =
500
=
=
L[mm] 25 50 Ie 100 125
Dtugos¢ palca
Dane techniczne
Opis MTB SG-JGP-P 80-1
Nrid. 1490825

0golne dane robocze

System czujnikow wstepnie zmontowany, dwustronnie regulowany magnetycznie

Wymiary Xx Y x Z [mm] 96 x 100 x 116
Masa [kg] 0.99
Mechaniczne dane uzytkowe

Skok na szczeke [mm] 8

Sita zamykanialotwierania [N] 550/610
Zalecana masa detalu [kg] 2.75
Maks. dopuszczalna dtugosc palca [mm] 110
Maks. dopuszczalna masa na palec [ke] 0.6
Stopien ochrony IP chwytaka 40
Stopien ochrony IP skrzynki zaworowej 67
Min./maks. temperatura otoczenia [eq] 5150
Min./lznam./maks. ci$nienie robocze [bar] 2.516/7
Min. I maks. ciSnienie powietrza oczyszczajgcego  [bar] 0.5/1
czas zamykanialotwierania [s] 0.07/0.07
Objeto$c cylindra na podwéjny skok [cm3] 29

Dysza wydmuchowa zuzycia ptynu [cm3ls] 3000
Powtarzalnos$¢ [mm] 0.01
Itgcze kablowe M12, kod A
Elektryczne dane robocze

Napigcie znamionowe [vD(] pIn

Prad znamionowy [mA] 170
Maks. prad [mA] 500

Interfejs komunikacyjny Cyfrowe welwy

Liczba welwy cyfrowych 42

maks.

® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi, ktére dotycza
kazdej szczeki bazowej i moga wystepowac
réwnoczesnie. Oprécz momentu generowa-
nego przez samg site chwytania mozliwe jest
wystepowanie obcigzen.

® Petna sita chwytania zgodnie z tabelg danych bedzie mozliwa do osiggniecia po kilkuset cyklach chwytania. Kompatybilnos¢ z robotem jest podana tylko
w potaczeniu z odpowiednim pakietem potaczen.




MTB Single Gripper JGP-P 80

Zestaw do zastosowania

Gtowny widok

JGP-P80/1 26

JGP-P80/1 37 .
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Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknigetymi S Przytacze powietrza do Gteboko$¢ otworu na tuleje
szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej. przedmuchu centrujaca w czesci kontrujacej
@ Itacze chwytaka Czujnik MMS 22..
@ It3cze palca Przytacze wtykowe @ 6 mm

@ Chwytaki

@ Pasuje do tulei centrujgcych
@ Pasuje do trzpieni centrujacych

(przytacze powietrza)
@ Itgcze M12, kodowanie A
(przytacze elektryczne)

Dysza odmuchowa

Wylot powietrzalttumik




MTB Single Gripper JGP-P 80

Zestaw do zastosowania

Maksymalne dopuszczalne wystawanie palca

)4

Lmax

z
—
E
6 E
© © ~
Y [m m] 80% I-max
. Dopuszczalny zakres . Niedopuszczalny zakres

Lmax odpowiada maksymalnej dopuszczalnej dtugosci palca, patrz tabela
danych technicznych

Pakiet potaczenia od strony robota

< \m. :
(<"

Zestawy potgczenia z robotem zawiera wszystkie niezbedne elementy do
prawidtowego dostosowania chwytaka do robota i uruchomienia go.

Universal X URTe, UR12e,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 e-Series
Robots UR16e, UR15
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 FANUC CRX CRX-series
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 ABB GoFa CRB 15000
TM5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 Techman Robot TM -
TM5, TM12,
MTB (NK-SG/DG-RF1 1490834 OMRON ™
TM14
M609, M1509,
A-Serie, M1013, M0617,
Doosan )
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 X M-Serie, A0509, AD509s,
Robotics .
H-Serie A0912, AD912s,

H2017, H2515

® Zakres dostawy pakietu przytgczeniowego robota obejmuje
nastepujaca zawartosé: adapter mechaniczny wraz z materiatem
mocujgcym, kabel potgczeniowy, waz sprezonego powietrza, paski na
rzep do mocowania kabli i wezy do robota, pendrive. Nalezy
przestrzegac instrukcji zawartych w instrukcjach uruchomienia do
konkretnego robota. Oprogramowanie do konkretnego robota i
instrukcje uruchomienia dostgepne sg na stronie www.schunk.com/
mtb-downloads.




MTB Single Gripper JGP-P 80

Zestaw do zastosowania

System szybkiej wymiany szczek BSWS-M

(4)
‘ \
8 & BSWS-AR
BSWS-BM @ ﬂ ﬂ
BswsA BE &
o &
P — N R ’@Q
I Bows-asem | @ \ BSWS-URM
M { ) /
Ol e
&5
@ Chwytaki Indywidualnie dobrane palce
chwytaka

Dla kazdego chwytaka dostepne sa rézne systemy szybkiej wymiany
szczeki. Wiecej informacji mozna znalez¢ w opisie danego produktu.

Opis Nrid. Zakres dostawy
BSWS-A 80 0303024 2
BSWS-AR 80 0300093 2

BSWS-BM 80 1313901 1

BSWS-ABRM-PGZN-plus 80 1420852 1

BSWS-URM 80 1398402 1

® Jesli ciSnienie robocze przekracza 6 bar, nalezy sprawdzi¢ mozliwos¢
wykorzystania ponad wartosciami granicznymi zastosowania.
Stosowac mozna jedynie systemy wymienione w tabeli.

Zakresy zastosowania

Seria Rozmiar Wariant Stosownosc
Single Gripper _

MTB 16P_P 80 1 (6 bar) [ 111]

EEER Mozna taczyc bez ograniczen

oo Stosowanie z ograniczeniami (patrz wartosci graniczne
zatadunku)

oooo nie mozna taczy¢

Wartosci graniczne obcigzenia do okreslenia wartosci granicznych
zastosowania mozna znaleZ¢ w rozdziale katalogu odpowiadajacym
konkretnym akcesoriom.




MTB Single Gripper JGP-P 80

Zestaw do zastosowania

Uniwersalna szczeka posrednia UZB 80

Kolumny palcéw ABR/SBR-PGZN-plus 80
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@ It3cze chwytaka

@ It3cze palca
@ Opcjonalne ztacze lewo- lub
prawostronne

@ Blokowanie

@ Pasuje do tulei centrujacych

@ Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Rysunek przedstawia uniwersalna szczeke posredniag UZB. Catkowicie
zdejmowany suwak UZB-S (mozna zamawiac osobno) umozliwia szybka
wymiane szczek.

Opis Nrid. Rozmiar siatki

[mm]

UZB-S 80 5518271 2
UZB 80 0300043 2
ABR-PGZN-plus 80 0300011
SBR-PGZN-plus 80 0300021

® Jesli ciSnienie robocze przekracza 6 bar, nalezy sprawdzi¢ mozliwos¢
wykorzystania ponad wartosSciami granicznymi zastosowania.

Zakresy zastosowania

Seria Rozmiar Wariant Stosownosc
Single Gripper _

MTB 16-p 80 1 (6 bar) EEER

EEER Mozna taczyc bez ograniczen

T Stosowanie z ograniczeniami (patrz wartosci graniczne
zatadunku)

oooo nie mozna taczyc

Wartosci graniczne obcigzenia do okreslenia wartosci granicznych
zastosowania mozna znaleZ¢ w rozdziale katalogu odpowiadajacym
konkretnym akcesoriom.

ABR-PGZN-plus
SBR-PGIN-plus

Rysunek przedstawia kolumne palca do obrébki przez klienta.

@ It3cze palca
@ Pasuje do tulei centrujgcych

Opis Nrid. Materiat Zakres dostawy
ABR-PGZN-plus 80 0300011 Aluminium (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 80 0300021 Stal (1.7131) 1

® W przypadku stosowania kolumn palcdw skok zamykania poszczegdl-
nych serii chwytakdw moze byc ograniczony. Nalezy to wczesniej
szczegotowo sprawdzi¢ na podstawie danych CAD i odpowiednio
dostosowac przerébke palcow.




MTB Single Gripper JGP-P 80

Zestaw do zastosowania

Uniwersalna szczeka nasadowa AUB JGP-P
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@ Pasuje do tulei centrujgcych Maks. chwytana srednica

Min. chwytana $rednica

Szczeki gérne zostaty specjalnie zaprojektowane do chwytaka JGP-P.
Zaleznie od rozmiaru dostepne sg z réznymi zakresami zaciskania. W
zaleznosci od zastosowania gérne szczeki moga by¢ uzywane do
chwytania przedmiotéw cylindrycznych lub kwadratowych. Minimalna i
maksymalna srednica uchwytu oznacza srednice, ktdrg mozna uchwycic
za pomocg pryzmatu szczek nasadowych.

Opis Nrid. Materiat Zakres dostawy
Uniwersalna szczgka nasadowa
MTB AUB-JGP-P 80/25 1490846 Aluminium 2

® Zakres dostawy obejmuje dwie szczeki nasadowe, w tym elementy
montazowe. Nalezy zapoznac sie z uwagami zawartymi w instrukcji
montazu i obstugi chwytaka JGP-P.




MTB Single Gripper JGP-P 100

Zestaw do zastosowania

Sita chwytania, chwyt sr. zewn.

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Sita chwytania
JGP-P100-1
— JGP-P 100-1-AS

= JGP-P100-2
= JGP-P100-2-AS
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Sita chwytania, chwyt sr. wewn.
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My 104 Nm [ Fz maks.2430 N

Sita chwytania

JGP-P100-1 = JGP-P100-2

= JGP-P100-1-IS = JGP-P100-2-1S
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Dtugos¢ palca

Dane techniczne

maks.

® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi, ktére dotycza
kazdej szczeki bazowej i moga wystepowac
réwnoczesnie. Oprécz momentu generowa-
nego przez samg site chwytania mozliwe jest
wystepowanie obcigzen.

Opis
Nrid.
0golne dane robocze

System czujnikow

MTB SG-JGP-P 100-1
1490827

wstepnie zmontowany, dwustronnie regulowany magnetycznie

Wymiary Xx Y x Z [mm] 120 x 104 x 116
Masa [kg] 1.38
Mechaniczne dane uzytkowe

Skok na szczeke [mm] 10

Sita zamykanialotwierania [N] 870/930
Zalecana masa detalu [kg] 4.35
Maks. dopuszczalna dtugosc palca [mm] 145
Maks. dopuszczalna masa na palec [ke] 1.1
Stopien ochrony IP chwytaka 40
Stopien ochrony IP skrzynki zaworowej 67
Min./maks. temperatura otoczenia [eq] 5150
Min./lznam./maks. ci$nienie robocze [bar] 2.516/7
Min. I maks. ciSnienie powietrza oczyszczajgcego  [bar] 0.5/1
czas zamykanialotwierania [s] 0.09/0.09
Objeto$c cylindra na podwéjny skok [cm3] 29

Dysza wydmuchowa zuzycia ptynu [cm3ls] 3000
Powtarzalnos$¢ [mm] 0.01
Itgcze kablowe M12, kod A
Elektryczne dane robocze

Napigcie znamionowe [vD(] pIn

Prad znamionowy [mA] 170
Maks. prad [mA] 500

Interfejs komunikacyjny Cyfrowe welwy

Liczba welwy cyfrowych 42

® Petna sita chwytania zgodnie z tabelg danych bedzie mozliwa do osiggniecia po kilkuset cyklach chwytania. Kompatybilnos¢ z robotem jest podana tylko
w potaczeniu z odpowiednim pakietem potaczen.




MTB Single Gripper JGP-P 100

Zestaw do zastosowania

Gtowny widok
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Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknigetymi S Przytacze powietrza do Gteboko$¢ otworu na tuleje
szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej. przedmuchu centrujaca w czesci kontrujacej
@ Itacze chwytaka Czujnik MMS 22..
@ It3cze palca Przytacze wtykowe @ 6 mm
(4) Chwytaki (przytacze powietrza)

@ Itgcze M12, kodowanie A
(przytacze elektryczne)

Dysza odmuchowa

Wylot powietrzalttumik

@ Pasuje do tulei centrujgcych
@ Pasuje do trzpieni centrujacych




MTB Single Gripper JGP-P 100

Zestaw do zastosowania

Maksymalne dopuszczalne wystawanie palca

)4

Lmax

z
—
E
6 E
© © ~
Y [m m] 80% I-max
. Dopuszczalny zakres . Niedopuszczalny zakres

Lmax odpowiada maksymalnej dopuszczalnej dtugosci palca, patrz tabela
danych technicznych

Pakiet potaczenia od strony robota

< \m. :
(<"

Zestawy potgczenia z robotem zawiera wszystkie niezbedne elementy do
prawidtowego dostosowania chwytaka do robota i uruchomienia go.

Universal X URTe, UR12e,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 e-Series
Robots UR16e, UR15
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 FANUC CRX CRX-series
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 ABB GoFa CRB 15000
TM5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 Techman Robot TM -
TM5, TM12,
MTB (NK-SG/DG-RF1 1490834 OMRON ™
TM14
M609, M1509,
A-Serie, M1013, M0617,
Doosan )
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 X M-Serie, A0509, AD509s,
Robotics .
H-Serie A0912, AD912s,

H2017, H2515

® Zakres dostawy pakietu przytgczeniowego robota obejmuje
nastepujaca zawartosé: adapter mechaniczny wraz z materiatem
mocujgcym, kabel potgczeniowy, waz sprezonego powietrza, paski na
rzep do mocowania kabli i wezy do robota, pendrive. Nalezy
przestrzegac instrukcji zawartych w instrukcjach uruchomienia do
konkretnego robota. Oprogramowanie do konkretnego robota i
instrukcje uruchomienia dostgepne sg na stronie www.schunk.com/
mtb-downloads.




MTB Single Gripper JGP-P 100

Zestaw do zastosowania

System szybkiej wymiany szczek BSWS-M

(4)
‘ \
8 & BSWS-AR
BSWS-BM @ ﬂ ﬂ
BswsA BE &
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I Bows-asem | @ \ BSWS-URM
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@ Chwytaki Indywidualnie dobrane palce
chwytaka

Dla kazdego chwytaka dostepne sa rézne systemy szybkiej wymiany
szczeki. Wiecej informacji mozna znalez¢ w opisie danego produktu.

Opis Nrid. Zakres dostawy
BSWS-A 100 0303026 2
BSWS-AR 100 0300094 2

BSWS-BM 100 1313902 1

BSWS-ABRM-PGZN-plus 100 1420853 1

BSWS-URM 100 1398403 1

® Jesli ciSnienie robocze przekracza 6 bar, nalezy sprawdzi¢ mozliwos¢
wykorzystania ponad wartosciami granicznymi zastosowania.
Stosowac mozna jedynie systemy wymienione w tabeli.

Zakresy zastosowania

Seria Rozmiar Wariant Stosownosc
Single Gripper _

MTB 16PP 100 1 (6 bar) EEER

EEER Mozna taczyc bez ograniczen

oo Stosowanie z ograniczeniami (patrz wartosci graniczne
zatadunku)

oooo nie mozna taczy¢

Wartosci graniczne obcigzenia do okreslenia wartosci granicznych
zastosowania mozna znaleZ¢ w rozdziale katalogu odpowiadajacym
konkretnym akcesoriom.




MTB Single Gripper JGP-P 100

Zestaw do zastosowania

Uniwersalna szczeka posrednia UZB 100

Kolumny palcéw ABR/SBR-PGZN-plus 100
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@ It3cze chwytaka

@ It3cze palca
@ Opcjonalne ztacze lewo- lub
prawostronne

@ Blokowanie

@ Pasuje do tulei centrujacych

@ Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Rysunek przedstawia uniwersalna szczeke posredniag UZB. Catkowicie
zdejmowany suwak UZB-S (mozna zamawiac osobno) umozliwia szybka

wymiane szczek.
Opis Nrid. Rozmiar siatki

[mm]

UzB-S 100 5518272 2.5
UZB 100 0300044 2.5
ABR-PGZN-plus 100 0300012
SBR-PGZN-plus 100 0300022

® Jesli ciSnienie robocze przekracza 6 bar, nalezy sprawdzi¢ mozliwos¢
wykorzystania ponad wartosSciami granicznymi zastosowania.

Zakresy zastosowania

Seria Rozmiar Wariant Stosownosc
Single Gripper _

MTB 16P-P 100 1 (6 bar) EEER

EEER Mozna taczyc bez ograniczen

T Stosowanie z ograniczeniami (patrz wartosci graniczne
zatadunku)

oooo nie mozna taczyc

Wartosci graniczne obcigzenia do okreslenia wartosci granicznych
zastosowania mozna znaleZ¢ w rozdziale katalogu odpowiadajacym
konkretnym akcesoriom.

@ It3cze palca @ Pasuje do tulei centrujgcych

Rysunek przedstawia kolumne palca do obrébki przez klienta.

Opis Nrid. Materiat Zakres dostawy
ABR-PGZN-plus 100 0300012 Aluminium (3.4365) 1

SBR-PGZN-plus 100 0300022 Stal (1.7131) 1

® W przypadku stosowania kolumn palcdw skok zamykania poszczegdl-
nych serii chwytakéw moze byc¢ ograniczony. Nalezy to wczesniej
szczegotowo sprawdzi¢ na podstawie danych CAD i odpowiednio
dostosowac przerébke palcow.




MTB Single Gripper JGP-P 100

Zestaw do zastosowania

Uniwersalna szczeka nasadowa AUB JGP-P
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@ Pasuje do tulei centrujgcych Maks. chwytana srednica

Min. chwytana $rednica

Szczeki gérne zostaty specjalnie zaprojektowane do chwytaka JGP-P.
Zaleznie od rozmiaru dostepne sg z réznymi zakresami zaciskania. W
zaleznosci od zastosowania gérne szczeki moga by¢ uzywane do
chwytania przedmiotéw cylindrycznych lub kwadratowych. Minimalna i
maksymalna srednica uchwytu oznacza srednice, ktdrg mozna uchwycic
za pomocg pryzmatu szczek nasadowych.

Opis Nrid. Materiat Zakres dostawy
Uniwersalna szczeka nasadowa
MTB AUB-JGP-P 100/32 1490854 Aluminium 2

® Zakres dostawy obejmuje dwie szczeki nasadowe, w tym elementy
montazowe. Nalezy zapoznac sie z uwagami zawartymi w instrukcji
montazu i obstugi chwytaka JGP-P.




MTB Double Gripper JGP-P 64

Zestaw do zastosowania

Dane techniczne

Opis

Nrid.

0golne dane robocze

System czujnikow

Wymiary Xx Y x Z

Masa

Mechaniczne dane uzytkowe

Skok na szczeke

Sita zamykanialotwierania
Zalecana masa detalu

Maks. dopuszczalna dtugosc palca
Maks. dopuszczalna masa na palec
Stopien ochrony IP chwytaka
Stopien ochrony IP skrzynki zaworowej
Min./maks. temperatura otoczenia
Min./znam./maks. cisnienie robocze
Min. I maks. cisnienie powietrza oczyszczajacego
czas zamykanialotwierania
Objetosc cylindra na podwdjny skok
Dysza wydmuchowa zuzycia ptynu
Powtarzalnos¢

Itgcze kablowe

Elektryczne dane robocze

Napigcie znamionowe

Pragd znamionowy

Maks. prad

Interfejs komunikacyjny

Liczba welwy cyfrowych

[mm]
[kg]

[mm]
[N]
[kg]
[mm]
[kg]

[°d
[bar]
[bar]
[s]
[em3]
[cm3is]

[mm]

[vbd
[mA]
[mA]

Sita chwytania, chwyt sr. zewn.

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Sita chwytania
JGP-P 64-1
— JGP-P 64-1-AS

= JGP-P 64-2

= JGP-P 64-2-AS
1200
1000

800

\

|

“LImm] 20 40 60 80 100
Dtugosc palca

B Vx 43 Nm B vz 48 Nm
. . - maks. maks.
Sita chwytania, chwyt sr. wewn. My 56 Nm ] Fz maks.1170 N
maks.

Sita chwytania

1GP-P 614-1 — IGP-P 642
— IGP-P 614-1-IS — IGP-P 64-2-15
1200
1000 P
800
T —
600 ——
400 —
200
=)
=
LImm] 20 40 60 80 100

Dtugos¢ palca

MTB DG-JGP-P 64-1
1490830

wstepnie zmontowany, dwustronnie regulowany magnetycznie
178 x 96 x 117
1.62

6
350/375
1.75

90

0.4

40

67

5/50
2.516/7
0.5/1
0.05/0.05
15

3000
0.01

M12, kod A

24

170

500

Cyfrowe welwy
6/4

® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi, ktére dotycza
kazdej szczeki bazowej i moga wystepowac
réwnoczesnie. Oprécz momentu generowa-
nego przez samg site chwytania mozliwe jest
wystepowanie obcigzen.

® Petna sita chwytania zgodnie z tabelg danych bedzie mozliwa do osiggniecia po kilkuset cyklach chwytania. Kompatybilnos¢ z robotem jest podana tylko
w potaczeniu z odpowiednim pakietem potaczen.




MTB Double Gripper JGP-P 64

Zestaw do zastosowania

Gtowny widok

o
o 177.6
o™
0660 % 0
. o pen ko
w : ) ) ’
e@o&e@e
|5
<
3 103.5 237
30,51,
o © 52+0.02 9 215
o Q 9| — |
s i * + _
1 2 5
ARIPAL NP & % Yeo:
D, 0
X e e
62.6_ | 62.6 "X
JGP-P64/1 28.5 ... 40.5 .
1 JGP-P64/1 21 |
@@6 (2

355

o A
I
i
£%0 0 o
comio |
B 7 B
ke e
I
i
i
?’ﬁf*p

18

17
98

Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknigtymi S
szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej.

Przytacze powietrza do
przedmuchu

@ Itgcze chwytaka

@ It3cze palca

@ Chwytaki

@ Pasuje do tulei centrujgcych
@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej
Czujnik MMS 22..

Przytacze wtykowe @ 6 mm
(przytacze powietrza)

@ Itgcze M12, kodowanie A
(przytacze elektryczne)
Dysza odmuchowa

Wylot powietrzalttumik




MTB Double Gripper JGP-P 64

Zestaw do zastosowania

Maksymalne dopuszczalne wystawanie palca

)4

Lmax
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Y [m m] 80% I-max
. Dopuszczalny zakres . Niedopuszczalny zakres

Lmax odpowiada maksymalnej dopuszczalnej dtugosci palca, patrz tabela
danych technicznych

Pakiet potaczenia od strony robota

< \m. :
(<"

Zestawy potgczenia z robotem zawiera wszystkie niezbedne elementy do
prawidtowego dostosowania chwytaka do robota i uruchomienia go.

Universal X URTe, UR12e,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 e-Series
Robots UR16e, UR15
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 FANUC CRX CRX-series
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 ABB GoFa CRB 15000
TM5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 Techman Robot TM -
TM5, TM12,
MTB (NK-SG/DG-RF1 1490834 OMRON ™
TM14
M609, M1509,
A-Serie, M1013, M0617,
Doosan )
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 X M-Serie, A0509, AD509s,
Robotics .
H-Serie A0912, AD912s,

H2017, H2515

® Zakres dostawy pakietu przytgczeniowego robota obejmuje
nastepujaca zawartosé: adapter mechaniczny wraz z materiatem
mocujgcym, kabel potgczeniowy, waz sprezonego powietrza, paski na
rzep do mocowania kabli i wezy do robota, pendrive. Nalezy
przestrzegac instrukcji zawartych w instrukcjach uruchomienia do
konkretnego robota. Oprogramowanie do konkretnego robota i
instrukcje uruchomienia dostgepne sg na stronie www.schunk.com/
mtb-downloads.




MTB Double Gripper JGP-P 64

Zestaw do zastosowania

System szybkiej wymiany szczek BSWS-M

(4)
‘ \
8 & BSWS-AR
BSWS-BM @ ﬂ ﬂ
BswsA BE &
o &
P — N R ’@Q
I Bows-asem | @ \ BSWS-URM
M { ) /
Ol e
&5
@ Chwytaki Indywidualnie dobrane palce
chwytaka

Dla kazdego chwytaka dostepne sa rézne systemy szybkiej wymiany
szczeki. Wiecej informacji mozna znalez¢ w opisie danego produktu.

Opis Nrid. Zakres dostawy
BSWS-A 64 0303022 2
BSWS-AR 64 0300092 2

BSWS-BM 64 1313900 1

BSWS-ABRM-PGZN-plus 64 1420851 1

BSWS-URM 64 1398401 1

® Jesli ciSnienie robocze przekracza 6 bar, nalezy sprawdzi¢ mozliwos¢
wykorzystania ponad wartosciami granicznymi zastosowania.
Stosowac mozna jedynie systemy wymienione w tabeli.

Zakresy zastosowania

Seria Rozmiar Wariant Stosownosc
Double Gripper

MTB 1GP-P 64 1 (6 bar) EEER

EEER Mozna taczyc bez ograniczen

oo Stosowanie z ograniczeniami (patrz wartosci graniczne
zatadunku)

oooo nie mozna taczy¢

Wartosci graniczne obcigzenia do okreslenia wartosci granicznych
zastosowania mozna znaleZ¢ w rozdziale katalogu odpowiadajacym
konkretnym akcesoriom.




MTB Double Gripper JGP-P 64

Zestaw do zastosowania

Uniwersalna szczeka posrednia UZB 64

Kolumny palcéw ABR/SBR-PGZN-plus 64
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@ It3cze chwytaka

@ It3cze palca
@ Opcjonalne ztacze lewo- lub
prawostronne

@ Blokowanie

@ Pasuje do tulei centrujacych

@ Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Rysunek przestawia uniwersalng szczeke posrednia UZB.

Opis Nrid. Rozmiar siatki

[mm]

UZB 64 0300042 1.5
ABR-PGZN-plus 64 0300010
SBR-PGZN-plus 64 0300020

® Jesli cisnienie robocze przekracza 6 bar, nalezy sprawdzi¢ mozliwos¢
wykorzystania ponad wartosciami granicznymi zastosowania.

Zakresy zastosowania

Seria Rozmiar Wariant Stosownosc
Double Gripper

MTB 1GP_P 64 1 (6 bar) EEER

EEER Mozna taczy¢ bez ograniczen

oo Stosowanie z ograniczeniami (patrz wartosci graniczne
zatadunku)

oooo nie mozna taczyc

Wartosci graniczne obcigzenia do okre$lenia wartosci granicznych
zastosowania mozna znaleZ¢ w rozdziale katalogu odpowiadajacym
konkretnym akcesoriom.

@ It3cze palca @ Pasuje do tulei centrujgcych

Rysunek przedstawia kolumne palca do obrébki przez klienta.

Opis Nr id. Materiat Zakres dostawy
ABR-PGZN-plus 64 0300010 Aluminium (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 64 0300020 Stal (1.7131) 1

® W przypadku stosowania kolumn palcdw skok zamykania poszczegdl-
nych serii chwytakéw moze byc¢ ograniczony. Nalezy to wczesniej
szczegotowo sprawdzi¢ na podstawie danych CAD i odpowiednio
dostosowac przerébke palcow.




MTB Double Gripper JGP-P 64

Zestaw do zastosowania

Uniwersalna szczeka nasadowa AUB JGP-P
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@ Pasuje do tulei centrujgcych Maks. chwytana srednica

Min. chwytana $rednica

Szczeki gérne zostaty specjalnie zaprojektowane do chwytaka JGP-P.
Zaleznie od rozmiaru dostepne sg z réznymi zakresami zaciskania. W
zaleznosci od zastosowania gérne szczeki moga by¢ uzywane do
chwytania przedmiotéw cylindrycznych lub kwadratowych. Minimalna i
maksymalna srednica uchwytu oznacza srednice, ktdrg mozna uchwycic
za pomocg pryzmatu szczek nasadowych.

Opis Nrid. Materiat Zakres dostawy
Uniwersalna szczgka nasadowa
MTB AUB-JGP-P 64/15 1490841 Aluminium 2

® Zakres dostawy obejmuje dwie szczeki nasadowe, w tym elementy
montazowe. Nalezy zapoznac sie z uwagami zawartymi w instrukcji
montazu i obstugi chwytaka JGP-P.




MTB Double Gripper JGP-P 80

Zestaw do zastosowania

Sita chwytania, chwyt sr. zewn.

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Sita chwytania
JGP-P 80-1 — JGP-P 80-2
— JGP-P 80-1-AS — JGP-P 80-2-AS
2000
1500
1000] T — s
—
—
500 I ——
=
'
L[mm] 25 50 75 100 125
Dtugosc palca

Sita chwytania, chwyt sr. wewn.

B Vx 61 Nm B vz 50 Nm
maks. maks.
My 86 Nm [l Fz maks.2250 N

Sita chwytania

JGP-P 80-1 = JGP-P 80-2
—JGP-P 80-1-IS = JGP-P 80-2-IS
2000
\
1500 ———
1000 S =
500
=
=
L[mm] 25 50 Ie 100 125
Dtugos¢ palca
Dane techniczne
Opis MTB DG-JGP-P 80-1
Nrid. 1490832

0golne dane robocze

System czujnikow wstepnie zmontowany, dwustronnie regulowany magnetycznie

Wymiary Xx Y x Z [mm] 206 x 96 x 117
Masa [kg] 2.1
Mechaniczne dane uzytkowe

Skok na szczeke [mm] 8

Sita zamykanialotwierania [N] 550/610
Zalecana masa detalu [kg] 2.75
Maks. dopuszczalna dtugosc palca [mm] 110
Maks. dopuszczalna masa na palec [ke] 0.6
Stopien ochrony IP chwytaka 40
Stopien ochrony IP skrzynki zaworowej 67
Min./maks. temperatura otoczenia [eq] 5150
Min./lznam./maks. ci$nienie robocze [bar] 2.516/7
Min. I maks. ciSnienie powietrza oczyszczajgcego  [bar] 0.5/1
czas zamykanialotwierania [s] 0.07/0.07
Objeto$c cylindra na podwéjny skok [cm3] 29

Dysza wydmuchowa zuzycia ptynu [cm3ls] 3000
Powtarzalnos$¢ [mm] 0.01
Itgcze kablowe M12, kod A
Elektryczne dane robocze

Napigcie znamionowe [vD(] pIn

Prad znamionowy [mA] 170
Maks. prad [mA] 500

Interfejs komunikacyjny Cyfrowe welwy

Liczba welwy cyfrowych 6/4

maks.

® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi, ktére dotycza
kazdej szczeki bazowej i moga wystepowac
réwnoczesnie. Oprécz momentu generowa-
nego przez samg site chwytania mozliwe jest
wystepowanie obcigzen.

® Petna sita chwytania zgodnie z tabelg danych bedzie mozliwa do osiggniecia po kilkuset cyklach chwytania. Kompatybilnos¢ z robotem jest podana tylko
w potaczeniu z odpowiednim pakietem potaczen.




MTB Double Gripper JGP-P 80

Zestaw do zastosowania

Gtowny widok
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Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknigtymi S Przytacze powietrza do Gteboko$¢ otworu na tuleje

szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej.

przedmuchu
@ Itgcze chwytaka
@ It3cze palca
@ Chwytaki
@ Pasuje do tulei centrujgcych
@ Pasuje do trzpieni centrujacych

centrujaca w czesci kontrujacej

Czujnik MMS 22..

Przytacze wtykowe @ 6 mm
(przytacze powietrza)

@ Itgcze M12, kodowanie A
(przytacze elektryczne)

Dysza odmuchowa

Wylot powietrzalttumik




MTB Double Gripper JGP-P 80

Zestaw do zastosowania

Maksymalne dopuszczalne wystawanie palca

)4

Lmax

z
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Y [m m] 80% I-max
. Dopuszczalny zakres . Niedopuszczalny zakres

Lmax odpowiada maksymalnej dopuszczalnej dtugosci palca, patrz tabela
danych technicznych

Pakiet potaczenia od strony robota
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Zestawy potgczenia z robotem zawiera wszystkie niezbedne elementy do
prawidtowego dostosowania chwytaka do robota i uruchomienia go.

Universal X URTe, UR12e,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 e-Series
Robots UR16e, UR15
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 FANUC CRX CRX-series
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 ABB GoFa CRB 15000
TM5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 Techman Robot TM -
TM5, TM12,
MTB (NK-SG/DG-RF1 1490834 OMRON ™
TM14
M609, M1509,
A-Serie, M1013, M0617,
Doosan )
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 X M-Serie, A0509, AD509s,
Robotics .
H-Serie A0912, AD912s,

H2017, H2515

® Zakres dostawy pakietu przytgczeniowego robota obejmuje
nastepujaca zawartosé: adapter mechaniczny wraz z materiatem
mocujgcym, kabel potgczeniowy, waz sprezonego powietrza, paski na
rzep do mocowania kabli i wezy do robota, pendrive. Nalezy
przestrzegac instrukcji zawartych w instrukcjach uruchomienia do
konkretnego robota. Oprogramowanie do konkretnego robota i
instrukcje uruchomienia dostgepne sg na stronie www.schunk.com/
mtb-downloads.




MTB Double Gripper JGP-P 80

Zestaw do zastosowania

System szybkiej wymiany szczek BSWS-M
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@ Chwytaki Indywidualnie dobrane palce
chwytaka

Dla kazdego chwytaka dostepne sa rézne systemy szybkiej wymiany
szczeki. Wiecej informacji mozna znalez¢ w opisie danego produktu.

Opis Nrid. Zakres dostawy
BSWS-A 80 0303024 2
BSWS-AR 80 0300093 2

BSWS-BM 80 1313901 1

BSWS-ABRM-PGZN-plus 80 1420852 1

BSWS-URM 80 1398402 1

® Jesli ciSnienie robocze przekracza 6 bar, nalezy sprawdzi¢ mozliwos¢
wykorzystania ponad wartosciami granicznymi zastosowania.
Stosowac mozna jedynie systemy wymienione w tabeli.

Zakresy zastosowania

Seria Rozmiar Wariant Stosownosc
Double Gripper

MTB 1GP—P 80 1 (6 bar) [ 111]

EEER Mozna taczyc bez ograniczen

oo Stosowanie z ograniczeniami (patrz wartosci graniczne
zatadunku)

oooo nie mozna taczy¢

Wartosci graniczne obcigzenia do okreslenia wartosci granicznych
zastosowania mozna znaleZ¢ w rozdziale katalogu odpowiadajacym
konkretnym akcesoriom.




MTB Double Gripper JGP-P 80

Zestaw do zastosowania

Uniwersalna szczeka posrednia UZB 80

Kolumny palcéw ABR/SBR-PGZN-plus 80
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@ It3cze chwytaka

@ It3cze palca
@ Opcjonalne ztacze lewo- lub
prawostronne

@ Blokowanie

@ Pasuje do tulei centrujacych

@ Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Rysunek przedstawia uniwersalna szczeke posredniag UZB. Catkowicie
zdejmowany suwak UZB-S (mozna zamawiac osobno) umozliwia szybka
wymiane szczek.

Opis Nrid. Rozmiar siatki

[mm]

UZB-S 80 5518271 2
UZB 80 0300043 2
ABR-PGZN-plus 80 0300011
SBR-PGZN-plus 80 0300021

® Jesli ciSnienie robocze przekracza 6 bar, nalezy sprawdzi¢ mozliwos¢
wykorzystania ponad wartosSciami granicznymi zastosowania.

Zakresy zastosowania

Seria Rozmiar Wariant Stosownosc
Double Gripper

MTB 1GP-P 80 1 (6 bar) [ 1 1]]

EEER Mozna taczyc bez ograniczen

T Stosowanie z ograniczeniami (patrz wartosci graniczne
zatadunku)

oooo nie mozna taczyc

Wartosci graniczne obcigzenia do okreslenia wartosci granicznych
zastosowania mozna znaleZ¢ w rozdziale katalogu odpowiadajacym
konkretnym akcesoriom.

ABR-PGZN-plus
SBR-PGIN-plus

Rysunek przedstawia kolumne palca do obrébki przez klienta.

@ It3cze palca
@ Pasuje do tulei centrujgcych

Opis Nrid. Materiat Zakres dostawy
ABR-PGZN-plus 80 0300011 Aluminium (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 80 0300021 Stal (1.7131) 1

® W przypadku stosowania kolumn palcdw skok zamykania poszczegdl-
nych serii chwytakdw moze byc ograniczony. Nalezy to wczesniej
szczegotowo sprawdzi¢ na podstawie danych CAD i odpowiednio
dostosowac przerébke palcow.




MTB Double Gripper JGP-P 80

Zestaw do zastosowania

Uniwersalna szczeka nasadowa AUB JGP-P
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@ Pasuje do tulei centrujgcych Maks. chwytana srednica

Min. chwytana $rednica

Szczeki gérne zostaty specjalnie zaprojektowane do chwytaka JGP-P.
Zaleznie od rozmiaru dostepne sg z réznymi zakresami zaciskania. W
zaleznosci od zastosowania gérne szczeki moga by¢ uzywane do
chwytania przedmiotéw cylindrycznych lub kwadratowych. Minimalna i
maksymalna srednica uchwytu oznacza srednice, ktdrg mozna uchwycic
za pomocg pryzmatu szczek nasadowych.

Opis Nrid. Materiat Zakres dostawy
Uniwersalna szczgka nasadowa
MTB AUB-JGP-P 80/25 1490846 Aluminium 2

® Zakres dostawy obejmuje dwie szczeki nasadowe, w tym elementy
montazowe. Nalezy zapoznac sie z uwagami zawartymi w instrukcji
montazu i obstugi chwytaka JGP-P.




MTB Vise PGS3 100

Zestaw do zastosowania

Wymiary

Poszczeg6lne wartosci - zob. tabela danych
technicznych

Dane techniczne

Opis MTB KS-PGS3 100
Nrid. 1490833
0golne dane robocze

System czujnikow brak
Wymiary mocnego imadta @ D x Z [mm] 158 x 87.7
Masa [kg] 5

Wymiary skrzynki zaworowej X x Y x Z [mm] 100 x 90 x 34
Masa skrzynki zaworowej [ke] 0.46

Mechaniczne dane uzytkowe

Skok na szczeke [mm] 2
Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar] 21616
Powtarzalnos¢ [mm] 0.02
Maks. wysokos¢ szczeki [mm] 30

Elektryczne dane robocze

Napiecie znamionowe [vbq 24

Prad znamionowy [mA] 170

Maks. prad [mA] 500

Interfejs komunikacyjny Cyfrowe welwy

Liczba we/wy cyfrowych 310




MTB Vise PGS3 100

Zestaw do zastosowania

Widok gtéwny pneumatyczny blok sity docisku PGS3 100
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Na rysunku pokazana jest podstawowa wersja gtowicy skretnej. @ Ztacze palca @ Przygotowane pod sworzen
Gteboko$¢ osadzenia mocujacy VERO-S
Przytacze wtykowe @ 6 mm Przygotowane pod sworzen

przestawny IXB V1
Przygotowane pod sruby M12

(przytacze powietrza)




MTB Vise PGS3 100

Zestaw do zastosowania

Skrzynka zaworowa widoku gtéwnego dla PGS3 100
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Rysunek przedstawia skrzynke zaworowg z ramkg montazowg do montazu Sruby montazowe
na miejscu.

@ Itgcze M12, kodowanie A
Przytacze wtykowe § 6 mm (przytacze elektryczne)
(przytacze powietrza) Wylot powietrzal/ttumik




MTB Vise PGS3 100

Zestaw do zastosowania

Pakiet potaczenia od strony robota

Szczeki surowe wiercone gorne KTR-H
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Zestawy potgczenia z robotem zawiera wszystkie niezbedne elementy do
prawidtowego dostosowania chwytaka do robota i uruchomienia go.

Opis Nrid. Producent Seria Model
Pakiet potaczenia od strony robota
. . URTe, UR12e,
MTB CNK-KS-RF1 1490839 Universal Robots e-Series
UR16e, UR15
MTB CNK-KS-RF1 1490839 FANUC CRX CRX-series
MTB CNK-KS-RF1 1490839 ABB GoFa (RB 15000
MTB CNK-KS-RF1 1490839 Techman Robot  TM TM5, TM12, TM14
MTB CNK-KS-RF1 1490839 OMRON ™ TM5, TM12, TM14
M609, M1509,
. ~ M1013, M0617,
A-Serie, M-Serie,
MTB CNK-KS-RF1 1490839 Doosan Robotics A0509, A0509s,

H-Serie
A0912, A0912s,

H2017, H2515

® Zakres dostawy pakietu przytgczeniowego robota obejmuje
nastepujaca zawartos¢: adapter mechaniczny wraz z materiatem
mocujgcym, kabel potgczeniowy, waz sprezonego powietrza, paski na
rzep do mocowania kabli i wezy do robota, pendrive. Nalezy
przestrzegac instrukcji zawartych w instrukcjach uruchomienia do
konkretnego robota. Oprogramowanie do konkretnego robota i
instrukcje uruchomienia dostepne sg na stronie www.schunk.com/
mtb-downloads.

@ It3cze palca
Gtebokos$¢ osadzenia

Szczeki surowe gérne w wypustem i wstepnie zamontowanym rowkiem
mocujgcym do przerobienia przez klienta.

. Powierzchnia robocza

Opis Nrid. Zakres dostawy
Szczeki surowe gérne wiercone
KTR-H 100 0402221 2
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