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MTB

Aplikacna stprava

Modularny. Flexibilny. Jednoducho.
MTB

Aplikac¢né stpravy MTB umoZiuji rychlu a jednoduchd realizaciu automatizovaného nakladania do strojov. Aplikacné
stipravy Specifické pre aplikaciu preberaju ddlezitd klicovi Glohu pri manipuldcii s obrobkom a pri upinani obrobku.
Bezproblémovo zapadaju do prostredia stroja. Bezproblémovo zapadaju do prostredia stroja.

Oblast pouzitia

Zvladanie dloh v oblasti obrabacich strojov s narocnymi podmienkami prostredia a kontaminaciou trieskami
kvapalinou a olejom.

Dokonala kom
aplikacnej §




MTB

Aplikac¢na stprava

Popis funkcii

Robot je ddlezitym klticovym prvkom pri automatizo- techniky SCHUNK a pomdhaju tak pri upinani obrobkov v
vanom nakladani strojov. PouZiva sa na prisun neobro- ramci stroja, ako aj pri manipulacii s nimi pomocou
benych Casti a tieZ odoberd hotové vyrobky. Aplikacné robota.

sipravy MTB kombinuji synergiu uchopovacej a upinacej

(@ Jednoduchy uchopovac @ Dvojity uchopovac
Idealne pre pouZitie v stiesnenych priestoroch Nakladanie a vykladanie len v jednom cykle Zvysenie
produktivity stroja

(3 Blok s upinacou silou
Spolahlivé drzanie obrobku pocas obrabania

e —

SCHUNK &7



MTB

Aplikacna suprava

Podrobny popis funkcii

Jednoduché a dvojité uchopovace

Jednoduché uchopovace (1) st idealne pre stiesnené priestory a umoznuju lahky
vstup do automatizovaného nakladania stroja. Dvojité uchopovace (2) mozu
zvysit produktivitu stroja, pretoZe stroj je naloZeny a vyloZeny len v jednom
cykle.

@ Jednoduchy uchopovac @ Zasuvna pripojka pre pripojenie

o . stlaeného vzduchu
® Dvojity uchopovac

)

Predmontovana odfukovacia tryska
© Uzavretad skrinka ventilu so

stavovou LED diddou @® Univerzalna stredna Celust UZB (k

o i o dispozicii ako prislusenstvo)
O Mechanicky adaptér pre pripojenie

robota ©® Univerzalna horna Celust AUB JGP-P

o (k dispozicii ako prislusenstvo)
© Konektor M12 pre elektrické

pripojenie

Automaticky upinaci blok s ventilovym terminalom

Interakcia medzi uchopovacmi a automatizovanym upinacim blokom PGS3 (1)
zvysuje produktivitu rezacieho stroja. Doba integracie je minimalizovana venti-
lovym blokom, ktory je sticastou dodavky.

@ Upinaci silovy blok TANDEM PGS3 O® Zasuvna pripojka pre pripojenie

L . stlaceného vzduchu
@ Integrovana priruba pre priamu

montaZz na st6l stroja © Konektor M12 pre elektrické
pripojenie

© Uzavretad skrinka ventilu so
stavovou LED diédou pripravend na @ Polotovary hornych Celusti KTR-H
monta? v teréne pre individudlne prepracovanie (k
dispozicii ako prislusenstvo)

Podporované roboty

A ) Aplikacné supravy MTB st Standardne dostupné pre Siroku Skalu robotov od
\ réznych vyrobcov. Patria k nim roboty od vyrobcov Universal Robots, FANUC,

2

<<l

Doosan Robotics, Techman Robot a OMRON a ABB. Podrobny zoznam kompati-
bilnych robotov ndjdete v casti prisluSenstvo. Vas robot tam nie je? Ak potrebu-
jete dalSie podrobnosti, nevdhajte a kontaktujte nds!




MTB

Aplikacnd suprava

Balik na pripojenie robota

Kombindcia vhodného pripojovacieho balika s pouZitym robotom je jediny
sposob, ako umoznit bezproblémovu interakciu medzi komponentom a robotom.
Rozsah dodavky je uvedeny v zozname. Stprava pripojenia robota pre blok
upinacej sily PGS3 neobsahuje adaptérovi platiu. Sicastou dodavky st aj kovové
ochranné hadice, ktoré poskytuji dodatocnu ochranu plastovych hadicv
strojovni.

@ Adaptérova doska zodpovedajtica © Pasky so suchym zipsom na
vzoru vitania prislusného robota upevnenie kablov a hadic k robotu
@ USB kltc pre softvér robota O Pripajacie kable

@ Plastova hadica

Nastavenie zdvihu pomocou univerzalnej medzilahlej celuste UZB

LULE

)

Univerzalna medzicelust UZB (1) umoZiuje rychly, bezpecny pohyb hornych celusti
na uchopovaci bez pouzitia ndradia. To znamena, Ze uchopovac je mozné nastavit
na novu velkost obrobku v priebehu niekolkych sektnd.

@ Univerzalna stredna Celust UZB © Kratky obrobok

® Dlhy obrobok

Systém na rychlu vymenu Celusti bez pouzitia nastrojov BSWS-M

Systém pre rychlu vymenu celfusti BSWS-M, pri ktorom nie je nutné pouZivat
naradie, umoznuje rychlu a manudlnu vymenu vrchnych celusti na uchopovacdi.
Ak sa zmeni geometria obrobku alebo proces uchopenia, uchopovac je mozné
stlacenim tlacidla konvertovat na nové horné Celuste, ¢im sa zvysi rozmanitost
obrobkov, s ktorymi je moZné manipulovat.

@ Zakladna BSWS-BM @ Adaptérovy Cap BSWS-A




MTB

Aplikacna suprava

VSeobecné poznamky o sérii
Materidl tela: Hlinik
Materidl zakladnej cel'uste: Ocel

Pohon: pneumaticky, pomocou filtrovaného stlaceného
vzduchu podfa I1SO 8573-1:2010 [3:4:3]

Zaruka: 24 mesiacov

Uchopovacia sila: je aritmetickym stctom jednotlivej sily
posobiacej na kaZdej Celusti vo vzdialenosti P (pozrite si
nakres).

DiZka prsta: je merané od referenéného povrchu ako
vzdialenost P v smere hlavnej osi. Maximalna pripustna
dizka prsta plati, pri dosiahnuti nominalneho prevadzko-
vého tlaku. S vy$3imi tlakmi sa musi dizka prsta znizit
pomerne voCi nomindlnemu prevadzkovému tlaku.

Presnost opakovania: je zadefinovana ako rozptyl
koncovej polohy pocas 100 za sebou nasledujtcich
zdvihov.

Hmotnost obrobku: sa vypocitava zo silového tchopu s
koeficientom statického trenia 0,1 a stupfiom bezpecnosti
2 vodi skiznutiu obrobku pri zrychlen{ v ddsledku gravi-
técie g. Pre tvarové alebo zédchytné uchopenie st tu
vyrazne vyssie pripustné hmotnosti obrobku.

Doby uzatvarania a otvarania: su Cisté doby pohybu
zakladnych Celusti bez prstov uchopovaca Specifickych pre
aplikaciu vratane spinacich dob ventilu. Reakéné doby PLC
nie si zahrnuté vo vyssie uvedenych dobdch a pri stano-
vovani dob cyklov musia byt zohladnené.

Priklad aplikacie

Nakladanie a vykladanie obrdbacieho nastroja optimalizovaného na dobu cyklu.

© 2-prstovy paralelny uchopovac

Pouzitim dvoch uchopovacov na robote sa obrabaci stroj méZe automaticky JGP-P

nakladat spdsobom, ktory je optimalizovany na dobu cyklu, a produktivita sa

® Upinaci silovy blok TANDEM PGS3

mozZe zvysit. Po odstrdneni hotového dielu z prvého uchopovaca sa automaticky
upinaci silovy blok ocCisti od chladiacej kvapaliny a triesok prostrednictvom
integrovanej ofukovacej dyzy dvojitého uchopovaca. Potom moze druhy
uchopovac priamo zasunut neopracovany diel a mdze sa spustit proces
obrdbania. Hotovy diel sa potom uloZi a dalSi neopracovany diel sa opat

vyzdvihne pocas obrdbania obrobku.




MTB

Aplikacnd suprava

Spolocnost SCHUNK pontka

viac...

Nasledujice komponenty eSte viac zvySuju produkti-
vitu vyrobku - vhodné doplnenie pre maximalnu
funkcnost, flexibilitu, spolahlivost a riadend vyrobu.

Univerzédlna stredna celust

Systém rychlej vymeny Celusti

L

Polotovar prsta

ik

g

Polotovar prsta so systémom
pre rychlu vymenu Celusti

13

Nadstavbové prsty

® Viac informacii o tychto produktoch ndjdete na nasledovnych produktovych strankach alebo na stranke www.schunk.com.

Moznosti a Specidlne informacie

Mazanie mazivami potravindrskej kvality: Produkt Standardne obsahuje mazivéd kompatibilné s potravinami. PoZiadavky
normy EN 1672-2:2020 nie st splnené v celom rozsahu. Prislusné certifikdty NSF moZno pomocou tidajov o mazive uvedenych
v ndvode na obsluhu vyvolat na adrese https://info.nsf.org/USDA/Listings.asp.




MTB Single Gripper JGP-P 80

Aplikacna suprava

Technické udaje

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tdaje

Snimacovy systém

Rozmery Xx Y x Z [mm]
Hmotnost [kg]
Mechanické prevadzkové udaje

Zdvih na Celust [mm]
Zatvéracialotvaracia sila [N]
Odporti¢ana hmotnost obrobku [kg]
Max. povolena dizka prsta [mm]
Max. povolena hmotnost na jeden prst [ke]

Trieda ochrany IP uchopovaca

Trieda ochrany IP ventilovej skrine

Min./max. teplota okolia [eq]
Min./menovity/max. prevadzkovy tlak [bar]
Min./max. tlak preplachovacieho vzduchu [bar]
Doba zatvéranialotvarania [s]
Objem valca na jeden dvojity zdvih [cm3]
Ofukovacia dyza so spotrebou kvapaliny [cm3ls]
Presnost opakovania [mm]

Kablovy konektor

Elektrické prevadzkové tidaje

Nomindlne napétie [vD(]
Nominalny prid [mA]
Max. prad [mA]

Komunikacné rozhranie

Pocet digitalnych vstupov/vystupov

Uchopovacia sila, vonkajsSie uchopenie

Rozmery a max. zataZenia

Uchopovacia sila
JGP-P 80-1 - JGP-P 80-2
— JGP-P 80-1-AS — JGP-P 80-2-AS
2000
1500
1000] T — s
—
—
500 ————
=)
.
L[mm] 25 50 75 100 125
DlZka prsta

Uchopovacia sila, vnitorné uchopenie

[l Mx max. 61 Nm
My max. 86 Nm

[l Mz max. 50 Nm
[l Fz max. 2250 N

Uchopovacia sila

JGP-P 80-1 = JGP-P 80-2
—JGP-P 80-1-IS = JGP-P 80-2-IS
2000
\

1500 S
1000 o -

500

=)

=

L[mm] 25 50 75 100 125

DiZka prsta

MTB SG-JGP-P 80-1
1490825

predmontované, 2-cestné magneticky nastavitelné
96 x 100 x 116
0.99

8
550/610
2.0(3

110

0.6

40

67

5150
2.516/7
0.5/1
0.07/0.07
29

3000
0.01
M12, kddovanie A

24

170

500

digitalne vstupy/vystupy
412

® Uvedené momenty a sily predstavuju statické
hodnoty, vztahuji sa na kazdd zakladnu
Celust a mdZu sa vyskytovat sicasne.
ZataZenia sa smu vyskytovat dodatocne k
momentu vytvorenému uchopovacou silou.

® PIna uchopovacia sila podla tabulky Gidajov sa mdze stat Gcinnou po niekolkych stovkach cyklov uchopenia. Kompatibilita s robotom je dana len v spojeni
s prisluSnym pripojovacim balikom.




MTB Single Gripper JGP-P 80

Aplikacnd suprava

Hlavny pohlad
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Vykres zobrazuje uchopovac v zakladnej verzii so zatvorenymi ¢elustami, S Pripojka preplachovania Hibka otvoru pre centrovacie
bez zohladnenia rozmerov moznosti opisanych nizsie. vzduchom puzdro v protilahlom diele
@ Pripojka uchopovaca Snimac MMS 22..
@ Pripojka prsta Zasuvné zavitové spojenie § 6
@ Uchopovace mm (pripojka vzduchu)

@ Konektor M12, kédovanie A
(elektricka pripojka)

Odfukovacia dyza

Odpadovy timic/timic hluku

@ Vhodné pre centrovacie puzdra
@ Vhodné pre centrovacie koliky




MTB Single Gripper JGP-P 80

Aplika¢nd stprava

Maximdlne povolené precnievanie prsta

Y
Lmax
z

'E
6 E

o © ~

Y [mm] 80% L.y
[ Povoleny rozsah [ Nepovoleny rozsah

L™ je ekvivalentné maximélnej povolenej dizke prsta, vid tabulku
technickych tdajov.

Balik na pripojenie robota

Balik na pripojenie robota obsahuje vSetky komponenty potrebné na
GspeSnu montaz uchopovaca k robotu a jeho uvedenie do prevadzky.

Universal . URTe, UR12e,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 e-Series
Robots UR16e, UR15
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 FANUC (RX CRX-series
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 ABB GoFa CRB 15000
M5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 Techman Robot T™M
™14
TM5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 OMRON ™
™14
M609, M1509,
A-Serie, M1013, M0617,
Doosan .
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 . M-Serie, A0509, A0509s,
Robotics .
H-Serie A0912, A0912s,

H2017, H2515

® Vrozsahu dodavky balika na pripojenie robota st nasledovné polozky:
mechanicky adaptér vrat. upeviiovacieho materialu, pripojovaci kabel,
hadica na stlaceny vzduch, suché zipsy na upevnenie kablov a hadic k
robotu, USB kI'i¢. Musia sa dodrZiavat pokyny uvedené v navode na
uvedenie do prevadzky pre konkrétny robot. Softvér Specificky pre
robot a navod na uvedenie do prevddzky najdete na www.schunk.
com/mtb-downloads.




MTB Single Gripper JGP-P 80

Aplikac¢nd stprava

Systémy pre rychlu vymenu celusti BSWS-M

‘ & & BSWS-AR

BSWS-BM @ ﬂ ﬂ,
BWsA BE &
o &
[ r’@e
I Bows-asem | @ \ BSWS-URM
\ { ) /
\ i
. (L
O T
g
@ Uchopovace Prsty uchopovacov na mieru

Pre uchopovac st dostupné rozne systémy rychlej vymeny celuste.
Ohladom detailnych informacii sa prosim obratte na prislusny produkt.

Opis Ident. ¢. Rozsah dodavky
BSWS-A 80 0303024 2
BSWS-AR 80 0300093 2

BSWS-BM 80 1313901 1

BSWS-ABRM-PGZN-plus 80 1420852 1

BSWS-URM 80 1398402 1

® Ak je prevadzkovy tlak vyssi ako 6 bar, tak je nutné skontrolovat
vhodnost na pouZzitie nad limitmi pouZitia. M6Zu sa pouZit iba systémy
uvedené v tabulke.

Moznosti pouzitia

Konstrukcny rad Vel'kost Variant Vhodnost
Single Gripper _
MTB 1GP-P 80 1 (6 barov) EEER

EEER MozZno kombinovat bez obmedzeni
| | [m]m] PouZitie s obmedzeniami (pozrite si limity zatazenia)
oooo nemozno kombinovat

Limity zataZenia pre opis hranic pouZitia najdete v kapitole kataldogu
prislusného prislusenstva.




MTB Single Gripper JGP-P 80

Aplika¢nd stprava

Univerzalna stredna celust UZB 80

Polotovary prstov ABR/ISBR-PGZN-plus 80
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@ Pripojka uchopovaca
@ Pripojka prsta @ Vhodné pre centrovacie puzdra

@ Volitelna prava alebo lava @ Hibka otvoru pre centrovacie
pripojka puzdro v protilahlom diele

@ Zaistenie

Tento vykres znazorfiuje univerzalnu strednd elust UZB. Uplne
odstranitelny postiva¢ UZB-S (md6Ze sa objednat aj samostatne) umoziuje
rychlu vymenu Celuste.

Opis Ident. ¢. Rozmer mriezky

[mm]

UZB-S 80 5518271 2

UZB 80 0300043 2

ABR-PGZN-plus 80 0300011
SBR-PGZN-plus 80 0300021

® Ak je prevadzkovy tlak vyssi ako 6 bar, tak je nutné skontrolovat
vhodnost na pouZitie nad limitmi pouZitia.

MozZnosti pouzitia

KonStrukcny rad Vel'kost Variant Vhodnost
Single Gripper _

MTB 16P-p 80 1 (6 barov) EEER

EEER Mozno kombinovat bez obmedzenf{

| | [m]m] PouZitie s obmedzeniami (pozrite si limity zataZenia)

oooo nemozno kombinovat

Limity zataZenia pre opis hranic pouZitia najdete v kapitole kataldgu
prislusného prisluSenstva.

@ Pripojka prsta ABR-PGZN-plus

@ Vhodné pre centrovacie puzdra SBR-PGZN-plus

Vykres zndzorriuje polotovar prsta, ktory moze zékaznik prepracovat.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 80 0300011 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 80 0300021 Ocel (1.7131) 1

® Pri pouZiti polotovarov prstov moze pri jednotlivych konstrukénych
radoch uchopovacov ddjst k obmedzeniu zatvaracieho zdvihu. Tidto
skutocnost si vopred podrobne skontrolujte pomocou CAD tdajov a
prisluSne upravte zaverecné opracovanie prstov.




MTB Single Gripper JGP-P 80

Aplikacnd suprava

Univerzalna vrchna celust AUB JGP-P

16 135 A 50) (91)
185 090) (O
@10 95..255 O O A
miGaiE::
N
un
3 0
1
gy
& | ‘@5.5 28.5
@55 S
28(72) 36 25 A

@ Vhodné pre centrovacie puzdra Max. uchopitelny priemer
Min. uchopitelny priemer

Vrchné Celuste su Specidlne skonStruované pre uchopovac JGP-P. V
zavislosti od konstrukénej velkosti st k dispozicii s roznymi upinacimi
rozsahmi. V zéavislosti od aplikdacie mozno horné Celuste pouZit na
uchopenie valcovych alebo Stvorcovych obrobkov. Minimdlny a maximalny
uchopitelny priemer sa vztahuje na priemer, s ktorym je mozné
manipulovat pomocou hranola vrchnych celusti.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
Univerzdlna vrchnd Celust
MTB AUB-JGP-P 80/25 1490846 Hlinik 2

® Rozsah dodavky zahffia dve vrchné Celuste vratane upeviovacieho
materidlu. Je nutné dodrZiavat pokyny uvedené v ndvode na montéz a
prevadzku uchopovaca JGP-P.




MTB Single Gripper JGP-P 100

Aplikacna suprava

Technické udaje

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tdaje

Snimacovy systém

Rozmery Xx Y x Z [mm]
Hmotnost [kg]
Mechanické prevadzkové udaje

Zdvih na Celust [mm]
Zatvéracialotvaracia sila [N]
Odporti¢ana hmotnost obrobku [kg]
Max. povolena dizka prsta [mm]
Max. povolena hmotnost na jeden prst [ke]

Trieda ochrany IP uchopovaca

Trieda ochrany IP ventilovej skrine

Min./max. teplota okolia [eq]
Min./menovity/max. prevadzkovy tlak [bar]
Min./max. tlak preplachovacieho vzduchu [bar]
Doba zatvéranialotvarania [s]
Objem valca na jeden dvojity zdvih [cm3]
Ofukovacia dyza so spotrebou kvapaliny [cm3ls]
Presnost opakovania [mm]

Kablovy konektor

Elektrické prevadzkové tidaje

Nomindlne napétie [vD(]
Nominalny prid [mA]
Max. prad [mA]

Komunikacné rozhranie

Pocet digitalnych vstupov/vystupov

Uchopovacia sila, vonkajsSie uchopenie

Rozmery a max. zataZenia

Uchopovacia sila
JGP-P 100-1
— JGP-P100-1-AS

= JGP-P100-2

= JGP-P100-2-AS
3000
2500
2000
1500
1000

500
=

= - -

- L[mm] 30 60 920 120 150 180

—,
T
[——

Dizka prsta

Uchopovacia sila, vnitorné uchopenie

[l Mx max.79 Nm
My max.104 Nm

[l Mz max.72 Nm
[l Fz max. 2430 N

Uchopovacia sila

JGP-P100-1 = JGP-P100-2
= JGP-P100-1-IS = JGP-P100-2-1S
3000
25001 g
2000 — S
1500 E— i
.
1000+ —
500 : :
= | |
e T T
=

L[mm] 30 60 920 120 150 180

DiZka prsta

MTB SG-JGP-P 100-1
1490827

predmontované, 2-cestné magneticky nastavitelné
120 x 104 x 116
1.38

10
870/930
4.35

145

i

40

67

5150
2.516/7
0.5/1
0.09/0.09
29

3000
0.01

M12, kddovanie A

24

170

500

digitalne vstupy/vystupy
412

® Uvedené momenty a sily predstavuju statické
hodnoty, vztahuji sa na kazdd zakladnu
Celust a mdZu sa vyskytovat sicasne.
ZataZenia sa smu vyskytovat dodatocne k
momentu vytvorenému uchopovacou silou.

® PIna uchopovacia sila podla tabulky Gidajov sa mdze stat Gcinnou po niekolkych stovkach cyklov uchopenia. Kompatibilita s robotom je dana len v spojeni
s prisluSnym pripojovacim balikom.




MTB Single Gripper JGP-P 100

Aplikacnd suprava

Hlavny pohlad
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Vykres zobrazuje uchopovac v zakladnej verzii so zatvorenymi ¢elustami, S Pripojka preplachovania Hibka otvoru pre centrovacie
bez zohladnenia rozmerov moznosti opisanych nizsie. vzduchom puzdro v protilahlom diele
@ Pripojka uchopovaca Snimac MMS 22..
@ Pripojka prsta Zasuvné zavitové spojenie § 6
@ Uchopovace mm (pripojka vzduchu)

@ Konektor M12, kédovanie A
(elektricka pripojka)

Odfukovacia dyza

Odpadovy timic/timic hluku

@ Vhodné pre centrovacie puzdra
@ Vhodné pre centrovacie koliky




MTB Single Gripper JGP-P 100

Aplika¢nd stprava

Maximdlne povolené precnievanie prsta

Y
Lmax
z

'E
6 E

o © ~

Y [mm] 80% L.y
[ Povoleny rozsah [ Nepovoleny rozsah

L™ je ekvivalentné maximélnej povolenej dizke prsta, vid tabulku
technickych tdajov.

Balik na pripojenie robota

Balik na pripojenie robota obsahuje vSetky komponenty potrebné na
GspeSnu montaz uchopovaca k robotu a jeho uvedenie do prevadzky.

Universal . URTe, UR12e,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 e-Series
Robots UR16e, UR15
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 FANUC (RX CRX-series
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 ABB GoFa CRB 15000
M5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 Techman Robot T™M
™14
TM5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 OMRON ™
™14
M609, M1509,
A-Serie, M1013, M0617,
Doosan .
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 . M-Serie, A0509, A0509s,
Robotics .
H-Serie A0912, A0912s,

H2017, H2515

® Vrozsahu dodavky balika na pripojenie robota st nasledovné polozky:
mechanicky adaptér vrat. upeviiovacieho materialu, pripojovaci kabel,
hadica na stlaceny vzduch, suché zipsy na upevnenie kablov a hadic k
robotu, USB kI'i¢. Musia sa dodrZiavat pokyny uvedené v navode na
uvedenie do prevadzky pre konkrétny robot. Softvér Specificky pre
robot a navod na uvedenie do prevddzky najdete na www.schunk.
com/mtb-downloads.




MTB Single Gripper JGP-P 100

Aplikac¢nd stprava

Systémy pre rychlu vymenu celusti BSWS-M

‘ & & BSWS-AR

BSWS-BM @ ﬂ ﬂ,
BWsA BE &
o &
[ r’@e
I Bows-asem | @ \ BSWS-URM
\ { ) /
\ i
. (L
O T
g
@ Uchopovace Prsty uchopovacov na mieru

Pre uchopovac st dostupné rozne systémy rychlej vymeny celuste.
Ohladom detailnych informacii sa prosim obratte na prislusny produkt.

Opis Ident. ¢. Rozsah dodavky
BSWS-A 100 0303026 2
BSWS-AR 100 0300094 2

BSWS-BM 100 1313902 1)

BSWS-ABRM-PGZN-plus 100 1420853 1

BSWS-URM 100 1398403 1)

® Ak je prevadzkovy tlak vyssi ako 6 bar, tak je nutné skontrolovat
vhodnost na pouZzitie nad limitmi pouZitia. M6Zu sa pouZit iba systémy
uvedené v tabulke.

Moznosti pouzitia

Konstrukcny rad Vel'kost Variant Vhodnost
Single Gripper _
MTB 1GP-P 100 1 (6 barov) EEER

EEER MozZno kombinovat bez obmedzeni
| | [m]m] PouZitie s obmedzeniami (pozrite si limity zatazenia)
oooo nemozno kombinovat

Limity zataZenia pre opis hranic pouZitia najdete v kapitole kataldogu
prislusného prislusenstva.




MTB Single Gripper JGP-P 100

Aplika¢nd stprava

Univerzalna stredna celust UZB 100

Polotovary prstov ABR/ISBR-PGZN-plus 100
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@ Pripojka uchopovaca

@ Pripojka prsta

@ Volitelna prava alebo lava @ Hibka otvoru pre centrovacie
pripojka puzdro v protilahlom diele

@ Zaistenie

@ Vhodné pre centrovacie puzdra

Tento vykres znazorfiuje univerzalnu strednd elust UZB. Uplne
odstranitelny postiva¢ UZB-S (md6Ze sa objednat aj samostatne) umoziuje
rychlu vymenu Celuste.

Opis Ident. ¢. Rozmer mriezky

[mm]

UzB-S 100 5518272 2.5
UZB 100 0300044 2.5
ABR-PGZN-plus 100 0300012
SBR-PGZN-plus 100 0300022

® Ak je prevadzkovy tlak vyssi ako 6 bar, tak je nutné skontrolovat
vhodnost na pouZitie nad limitmi pouZitia.

MozZnosti pouzitia

KonStrukcny rad Vel'kost Variant Vhodnost
Single Gripper _

MTB 16P-p 100 1 (6 barov) EEER

EEER Mozno kombinovat bez obmedzenf{

| | [m]m] PouZitie s obmedzeniami (pozrite si limity zataZenia)

oooo nemozno kombinovat

Limity zataZenia pre opis hranic pouZitia najdete v kapitole kataldgu
prislusného prisluSenstva.

@ Pripojka prsta @ Vhodné pre centrovacie puzdrd

Vykres zndzorfiuje polotovar prsta, ktory moze zakaznik prepracovat.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 100 0300012 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 100 0300022 Ocel (1.7131) 1

® Pri pouZiti polotovarov prstov moze pri jednotlivych konstrukénych
radoch uchopovacov ddjst k obmedzeniu zatvdracieho zdvihu. Tito
skutocnost si vopred podrobne skontrolujte pomocou CAD tdajov a
prisluSne upravte zaverecné opracovanie prstov.




MTB Single Gripper JGP-P 100

Aplikacnd suprava

Univerzalna vrchna celust AUB JGP-P

A-A on) /2N
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@ Vhodné pre centrovacie puzdra Max. uchopitelny priemer
Min. uchopitelny priemer

Vrchné Celuste su Specidlne skonStruované pre uchopovac JGP-P. V
zavislosti od konstrukénej velkosti st k dispozicii s roznymi upinacimi
rozsahmi. V zéavislosti od aplikdacie mozno horné Celuste pouZit na
uchopenie valcovych alebo Stvorcovych obrobkov. Minimdlny a maximalny
uchopitelny priemer sa vztahuje na priemer, s ktorym je mozné
manipulovat pomocou hranola vrchnych celusti.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
Univerzdlna vrchnd Celust
MTB AUB-JGP-P 100/32 1490854 Hlinik 2

® Rozsah dodavky zahffia dve vrchné Celuste vratane upeviovacieho
materidlu. Je nutné dodrZiavat pokyny uvedené v ndvode na montéz a
prevadzku uchopovaca JGP-P.




MTB Double Gripper JGP-P 64

Aplikacna suprava

Technické udaje

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tdaje

Snimacovy systém

Rozmery Xx Y x Z [mm]
Hmotnost [kg]
Mechanické prevadzkové udaje

Zdvih na Celust [mm]
Zatvéracialotvaracia sila [N]
Odporti¢ana hmotnost obrobku [kg]
Max. povolena dizka prsta [mm]
Max. povolena hmotnost na jeden prst [ke]

Trieda ochrany IP uchopovaca

Trieda ochrany IP ventilovej skrine

Min./max. teplota okolia [eq]
Min./menovity/max. prevadzkovy tlak [bar]
Min./max. tlak preplachovacieho vzduchu [bar]
Doba zatvéranialotvarania [s]
Objem valca na jeden dvojity zdvih [cm3]
Ofukovacia dyza so spotrebou kvapaliny [cm3ls]
Presnost opakovania [mm]

Kablovy konektor

Elektrické prevadzkové tidaje

Nomindlne napétie [vD(]
Nominalny prid [mA]
Max. prad [mA]

Komunikacné rozhranie

Pocet digitalnych vstupov/vystupov

Uchopovacia sila, vonkajsSie uchopenie

Rozmery a max. zataZenia

Uchopovacia sila
JGP-P 64-1
— JGP-P 64-1-AS

= JGP-P 64-2

= JGP-P 64-2-AS
1200
1000

800

\

|

T

“Llmm] 20 40 60 80 100

Dizka prsta

Uchopovacia sila, vnitorné uchopenie

[ Mx max.43 Nm
My max. 54 Nm

Il Mz max. 48 Nm
[l Fz max. 170N

Uchopovacia sila

1GP-P 614-1 — IGP-P 642
— IGP-P 614-1-IS — IGP-P 64-2-15
1200
1000 P
800
T —
600 ——
400 —
200
=)
=
LImm] 20 40 60 80 100

DiZka prsta

MTB DG-JGP-P 64-1
1490830

predmontované, 2-cestné magneticky nastavitelné
178 x 96 x 117
1.62

6
350/375
.13

90

0.4

40

67

5150
2.516/7
0.5/1
0.05/0.05
15

3000
0.01

M12, kddovanie A

24

170

500

digitalne vstupy/vystupy
6/4

® Uvedené momenty a sily predstavuju statické
hodnoty, vztahuji sa na kazdd zakladnu
Celust a mdZu sa vyskytovat sicasne.
ZataZenia sa smu vyskytovat dodatocne k
momentu vytvorenému uchopovacou silou.

® PIna uchopovacia sila podla tabulky Gidajov sa mdze stat Gcinnou po niekolkych stovkach cyklov uchopenia. Kompatibilita s robotom je dana len v spojeni
s prisluSnym pripojovacim balikom.




MTB Double Gripper JGP-P 64

Aplikacnd suprava

Hlavny pohlad
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Vykres zobrazuje uchopovac v zdkladnej verzii so zatvorenymi celustami, S Pripojka preplachovania Hibka otvoru pre centrovacie
bez zohladnenia rozmerov moznosti opisanych nizsie. vzduchom puzdro v protilahlom diele

@ Pripojka uchopovaca Snimac MMS 22..

@ Pripojka prsta Zasuvné zavitové spojenie § 6

@ Uchopovace mm (pripojka vzduchu)

@ Konektor M12, kédovanie A
(elektricka pripojka)

Odfukovacia dyza

Odpadovy timic/timic hluku

@ Vhodné pre centrovacie puzdra
@ Vhodné pre centrovacie koliky




MTB Double Gripper JGP-P 64

Aplika¢nd stprava

Maximdlne povolené precnievanie prsta

Y
Lmax
z

'E
6 E

o © ~

Y [mm] 80% L.y
[ Povoleny rozsah [ Nepovoleny rozsah

L™ je ekvivalentné maximélnej povolenej dizke prsta, vid tabulku
technickych tdajov.

Balik na pripojenie robota

Balik na pripojenie robota obsahuje vSetky komponenty potrebné na
GspeSnu montaz uchopovaca k robotu a jeho uvedenie do prevadzky.

Universal . URTe, UR12e,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 e-Series
Robots UR16e, UR15
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 FANUC (RX CRX-series
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 ABB GoFa CRB 15000
M5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 Techman Robot T™M
™14
TM5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 OMRON ™
™14
M609, M1509,
A-Serie, M1013, M0617,
Doosan .
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 . M-Serie, A0509, A0509s,
Robotics .
H-Serie A0912, A0912s,

H2017, H2515

® Vrozsahu dodavky balika na pripojenie robota st nasledovné polozky:
mechanicky adaptér vrat. upeviiovacieho materialu, pripojovaci kabel,
hadica na stlaceny vzduch, suché zipsy na upevnenie kablov a hadic k
robotu, USB kI'i¢. Musia sa dodrZiavat pokyny uvedené v navode na
uvedenie do prevadzky pre konkrétny robot. Softvér Specificky pre
robot a navod na uvedenie do prevddzky najdete na www.schunk.
com/mtb-downloads.




MTB Double Gripper JGP-P 64

Aplikac¢nd stprava

Systémy pre rychlu vymenu celusti BSWS-M

‘ & & BSWS-AR

BSWS-BM @ ﬂ ﬂ,
BWsA BE &
o &
[ r’@e
I Bows-asem | @ \ BSWS-URM
\ { ) /
\ i
. (L
O T
g
@ Uchopovace Prsty uchopovacov na mieru

Pre uchopovac st dostupné rozne systémy rychlej vymeny celuste.
Ohladom detailnych informacii sa prosim obratte na prislusny produkt.

Opis Ident. ¢. Rozsah dodavky
BSWS-A 64 0303022 2
BSWS-AR 64 0300092 2

BSWS-BM 64 1313900 1

BSWS-ABRM-PGZN-plus 64 1420851 1

BSWS-URM 64 1398401 1

® Ak je prevadzkovy tlak vyssi ako 6 bar, tak je nutné skontrolovat
vhodnost na pouZzitie nad limitmi pouZitia. M6Zu sa pouZit iba systémy
uvedené v tabulke.

Moznosti pouzitia

Konstrukcny rad Vel'kost Variant Vhodnost
Double Gripper _
MTB 1GP-P 64 1 (6 barov) EEER

EEER MozZno kombinovat bez obmedzeni
| | [m]m] PouZitie s obmedzeniami (pozrite si limity zatazenia)
oooo nemozno kombinovat

Limity zataZenia pre opis hranic pouZitia najdete v kapitole kataldogu
prislusného prislusenstva.




MTB Double Gripper JGP-P 64

Aplika¢nd stprava

Univerzalna stredna celust UZB 64

Polotovary prstov ABRISBR-PGZN-plus 64
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@ Zaistenie

@ Pripojka uchopovaca

@ Pripojka prsta @ Vhodné pre centrovacie puzdra

@ Volitelna prava alebo lava @ Hibka otvoru pre centrovacie
pripojka puzdro v protilahlom diele

Tento vykres znazorfiuje univerzalnu strednu Celust UZB.
Opis Ident. ¢. Rozmer mriezky

[mm]

UZB 64 0300042 1.5
ABR-PGZN-plus 64 0300010
SBR-PGZN-plus 64 0300020

® Ak je prevadzkovy tlak vyssi ako 6 bar, tak je nutné skontrolovat
vhodnost na pouZzitie nad limitmi pouZitia.

Moznosti pouzitia

Konstrukény rad Vel'kost Variant Vhodnost
Double Gripper

MTB 1GP_P 64 1 (6 barov) EEER

EEER MoZno kombinovat bez obmedzeni

| | [m]m] PouZitie s obmedzeniami (pozrite si limity zatazenia)

oooo nemozno kombinovat

Limity zataZenia pre opis hranic pouzZitia najdete v kapitole kataldgu
prislusného prislusenstva.

@ Pripojka prsta @ Vhodné pre centrovacie puzdrd

Vykres zndzorfiuje polotovar prsta, ktory moze zakaznik prepracovat.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 64 0300010 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 64 0300020 Ocel (1.7131) 1

® Pri pouZiti polotovarov prstov moze pri jednotlivych konstrukénych
radoch uchopovacov ddjst k obmedzeniu zatvdracieho zdvihu. Tito
skutocnost si vopred podrobne skontrolujte pomocou CAD tdajov a
prisluSne upravte zaverecné opracovanie prstov.




MTB Double Gripper JGP-P 64

Aplikacnd suprava

Univerzalna vrchna celust AUB JGP-P
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@ Vhodné pre centrovacie puzdra Max. uchopitelny priemer
Min. uchopitelny priemer

Vrchné Celuste su Specidlne skonStruované pre uchopovac JGP-P. V
zavislosti od konstrukénej velkosti st k dispozicii s roznymi upinacimi
rozsahmi. V zéavislosti od aplikdacie mozno horné Celuste pouZit na
uchopenie valcovych alebo Stvorcovych obrobkov. Minimdlny a maximalny
uchopitelny priemer sa vztahuje na priemer, s ktorym je mozné
manipulovat pomocou hranola vrchnych celusti.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
Univerzdlna vrchnd Celust
MTB AUB-JGP-P 64/15 1490841 Hlinik 2

® Rozsah dodavky zahffia dve vrchné Celuste vratane upeviovacieho
materidlu. Je nutné dodrZiavat pokyny uvedené v ndvode na montéz a
prevadzku uchopovaca JGP-P.




MTB Double Gripper JGP-P 80

Aplikacna suprava

Technické udaje

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tdaje

Snimacovy systém

Rozmery Xx Y x Z [mm]
Hmotnost [kg]
Mechanické prevadzkové udaje

Zdvih na Celust [mm]
Zatvéracialotvaracia sila [N]
Odporti¢ana hmotnost obrobku [kg]
Max. povolena dizka prsta [mm]
Max. povolena hmotnost na jeden prst [ke]

Trieda ochrany IP uchopovaca

Trieda ochrany IP ventilovej skrine

Min./max. teplota okolia [eq]
Min./menovity/max. prevadzkovy tlak [bar]
Min./max. tlak preplachovacieho vzduchu [bar]
Doba zatvéranialotvarania [s]
Objem valca na jeden dvojity zdvih [cm3]
Ofukovacia dyza so spotrebou kvapaliny [cm3ls]
Presnost opakovania [mm]

Kablovy konektor

Elektrické prevadzkové tidaje

Nomindlne napétie [vD(]
Nominalny prid [mA]
Max. prad [mA]

Komunikacné rozhranie

Pocet digitalnych vstupov/vystupov

Uchopovacia sila, vonkajsSie uchopenie

Rozmery a max. zataZenia

Uchopovacia sila
JGP-P 80-1 - JGP-P 80-2
— JGP-P 80-1-AS — JGP-P 80-2-AS
2000
1500
1000] T — s
—
—
500 ————
=)
.
L[mm] 25 50 75 100 125
DlZka prsta

Uchopovacia sila, vnitorné uchopenie

[l Mx max. 61 Nm
My max. 86 Nm

[l Mz max. 50 Nm
[l Fz max. 2250 N

Uchopovacia sila

JGP-P 80-1 = JGP-P 80-2
—JGP-P 80-1-IS = JGP-P 80-2-IS
2000
\

1500 S
1000 o -

500

=)

=

L[mm] 25 50 75 100 125

DiZka prsta

MTB DG-JGP-P 80-1
1490832

predmontované, 2-cestné magneticky nastavitelné
206 x 96 x 117
2.1

8
550/610
2.0(3

110

0.6

40

67

5150
2.516/7
0.5/1
0.07/0.07
29

3000
0.01
M12, kddovanie A

24

170

500

digitalne vstupy/vystupy
6/4

® Uvedené momenty a sily predstavuju statické
hodnoty, vztahuji sa na kazdd zakladnu
Celust a mdZu sa vyskytovat sicasne.
ZataZenia sa smu vyskytovat dodatocne k
momentu vytvorenému uchopovacou silou.

® PIna uchopovacia sila podla tabulky Gidajov sa mdze stat Gcinnou po niekolkych stovkach cyklov uchopenia. Kompatibilita s robotom je dana len v spojeni
s prisluSnym pripojovacim balikom.




MTB Double Gripper JGP-P 80

Aplikacnd suprava

Hlavny pohlad
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Vykres zobrazuje uchopovac v zakladnej verzii so zatvorenymi ¢elustami, S Pripojka preplachovania Hibka otvoru pre centrovacie
bez zohladnenia rozmerov moznosti opisanych nizsie. vzduchom puzdro v protilahlom diele
@ Pripojka uchopovaca Snimac MMS 22..
@ Pripojka prsta Zasuvné zavitové spojenie § 6
@ Uchopovace mm (pripojka vzduchu)

@ Vhodné pre centrovacie puzdra @ Konektor M12, kodovanie A
(elektricka pripojka)

Odfukovacia dyza

Odpadovy timic/timic hluku

@ Vhodné pre centrovacie koliky




MTB Double Gripper JGP-P 80

Aplika¢nd stprava

Maximdlne povolené precnievanie prsta

Y
Lmax
z

'E
6 E

o © ~

Y [mm] 80% L.y
[ Povoleny rozsah [ Nepovoleny rozsah

L™ je ekvivalentné maximélnej povolenej dizke prsta, vid tabulku
technickych tdajov.

Balik na pripojenie robota

Balik na pripojenie robota obsahuje vSetky komponenty potrebné na
GspeSnu montaz uchopovaca k robotu a jeho uvedenie do prevadzky.

Universal . URTe, UR12e,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 e-Series
Robots UR16e, UR15
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 FANUC (RX CRX-series
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 ABB GoFa CRB 15000
M5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 Techman Robot T™M
™14
TM5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 OMRON ™
™14
M609, M1509,
A-Serie, M1013, M0617,
Doosan .
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 . M-Serie, A0509, A0509s,
Robotics .
H-Serie A0912, A0912s,

H2017, H2515

® Vrozsahu dodavky balika na pripojenie robota st nasledovné polozky:
mechanicky adaptér vrat. upeviiovacieho materialu, pripojovaci kabel,
hadica na stlaceny vzduch, suché zipsy na upevnenie kablov a hadic k
robotu, USB kI'i¢. Musia sa dodrZiavat pokyny uvedené v navode na
uvedenie do prevadzky pre konkrétny robot. Softvér Specificky pre
robot a navod na uvedenie do prevddzky najdete na www.schunk.
com/mtb-downloads.




MTB Double Gripper JGP-P 80

Aplikac¢nd stprava

Systémy pre rychlu vymenu celusti BSWS-M
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@ Uchopovace Prsty uchopovacov na mieru

Pre uchopovac st dostupné rozne systémy rychlej vymeny celuste.
Ohladom detailnych informacii sa prosim obratte na prislusny produkt.

Opis Ident. ¢. Rozsah dodavky
BSWS-A 80 0303024 2
BSWS-AR 80 0300093 2

BSWS-BM 80 1313901 1

BSWS-ABRM-PGZN-plus 80 1420852 1

BSWS-URM 80 1398402 1

® Ak je prevadzkovy tlak vyssi ako 6 bar, tak je nutné skontrolovat
vhodnost na pouZzitie nad limitmi pouZitia. M6Zu sa pouZit iba systémy
uvedené v tabulke.

Moznosti pouzitia

Konstrukcny rad Vel'kost Variant Vhodnost
Double Gripper _
MTB 1GP-P 80 1 (6 barov) EEER

EEER MozZno kombinovat bez obmedzeni
| | [m]m] PouZitie s obmedzeniami (pozrite si limity zatazenia)
oooo nemozno kombinovat

Limity zataZenia pre opis hranic pouZitia najdete v kapitole kataldogu
prislusného prislusenstva.




MTB Double Gripper JGP-P 80

Aplika¢nd stprava

Univerzalna stredna celust UZB 80

Polotovary prstov ABR/ISBR-PGZN-plus 80
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@ Pripojka uchopovaca
@ Pripojka prsta @ Vhodné pre centrovacie puzdra

@ Volitelna prava alebo lava @ Hibka otvoru pre centrovacie
pripojka puzdro v protilahlom diele

@ Zaistenie

Tento vykres znazorfiuje univerzalnu strednd elust UZB. Uplne
odstranitelny postiva¢ UZB-S (md6Ze sa objednat aj samostatne) umoziuje
rychlu vymenu Celuste.

Opis Ident. ¢. Rozmer mriezky

[mm]

UZB-S 80 5518271 2

UZB 80 0300043 2

ABR-PGZN-plus 80 0300011
SBR-PGZN-plus 80 0300021

® Ak je prevadzkovy tlak vyssi ako 6 bar, tak je nutné skontrolovat
vhodnost na pouZitie nad limitmi pouZitia.

MozZnosti pouzitia

KonStrukcny rad Vel'kost Variant Vhodnost
Double Gripper

MTB 16P=-P 80 1 (6 barov) EEER

EEER Mozno kombinovat bez obmedzenf{

| | [m]m] PouZitie s obmedzeniami (pozrite si limity zataZenia)

oooo nemozno kombinovat

Limity zataZenia pre opis hranic pouZitia najdete v kapitole kataldgu
prislusného prisluSenstva.

@ Pripojka prsta ABR-PGZN-plus

@ Vhodné pre centrovacie puzdra SBR-PGZN-plus

Vykres zndzorriuje polotovar prsta, ktory moze zékaznik prepracovat.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 80 0300011 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 80 0300021 Ocel (1.7131) 1

® Pri pouZiti polotovarov prstov moze pri jednotlivych konstrukénych
radoch uchopovacov ddjst k obmedzeniu zatvaracieho zdvihu. Tidto
skutocnost si vopred podrobne skontrolujte pomocou CAD tdajov a
prisluSne upravte zaverecné opracovanie prstov.




MTB Double Gripper JGP-P 80

Aplikacnd suprava

Univerzalna vrchna celust AUB JGP-P
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@ Vhodné pre centrovacie puzdra Max. uchopitelny priemer
Min. uchopitelny priemer

Vrchné Celuste su Specidlne skonStruované pre uchopovac JGP-P. V
zavislosti od konstrukénej velkosti st k dispozicii s roznymi upinacimi
rozsahmi. V zéavislosti od aplikdacie mozno horné Celuste pouZit na
uchopenie valcovych alebo Stvorcovych obrobkov. Minimdlny a maximalny
uchopitelny priemer sa vztahuje na priemer, s ktorym je mozné
manipulovat pomocou hranola vrchnych celusti.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
Univerzdlna vrchnd Celust
MTB AUB-JGP-P 80/25 1490846 Hlinik 2

® Rozsah dodavky zahffia dve vrchné Celuste vratane upeviovacieho
materidlu. Je nutné dodrZiavat pokyny uvedené v ndvode na montéz a
prevadzku uchopovaca JGP-P.




MTB Vise PGS3 100

Aplikacna suprava

Rozmery

Hodnoty pozri v tabulke s technickymi

tdajmi
Technické udaje
Opis MTB KS-PGS3 100
Ident. C. 1490833
VSeobecné prevadzkové tdaje
Snimacovy systém Ziadne
Rozmery zveraku @ D x Z [mm] 158 x 87.7
Hmotnost [kg] 5
Rozmery ventilovej skrine X x Y x Z [mm] 100 x 90 x 34
Hmotnost ventilovej skrine [ke] 0.46
Mechanické prevadzkové tdaje
Zdvih na Celust [mm] 2
Min./menovity/max. prevadzkovy tlak [bar] 21616
Presnost opakovania [mm] 0.02
Max. vyska Celuste [mm] 30
Elektrické prevadzkové tdaje
Nomindlne napdtie [vbq 24
Nomindlny prid [mA] 170
Max. prad [mA] 500
Komunikacné rozhranie digitalne vstupy/vystupy

Pocet digitdlnych vstupov/vystupov 310




MTB Vise PGS3 100

Aplikacnd suprava

Hlavny pohlad - pneumaticky silovy upinaci blok PGS3 100
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Vykres znazornuje silovy upinaci blok v zakladnom vyhotoveni. @ Pripojka prsta @ Pripravené pre upinacie ¢apy

Montézna hibka VERO-S
Pripravené pre indexovaci ¢ap

IXB V1
Pripravené pre skrutky M12

Zasuvné zavitové spojenie § 6
mm (pripojka vzduchu)




MTB Vise PGS3 100

Aplikacna suprava

Hlavny pohlad - ventilova skrifia pre PGS3 100
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Vykres zndzorfiuje ventilovl skrifiu s montaznym ramom pre montdz v Upevriovacie skrutky
teréne.

@ Konektor M12, kddovanie A
Zasuvné zavitové spojenie @ 6 (elektricka pripojka)
mm (pripojka vzduchu) Odpadovy timic/timic hluku




MTB Vise PGS3 100

Aplikacnd suprava

Balik na pripojenie robota Vitané polotovary vrchnych celusti KTR-H
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Balik na pripojenie robota obsahuje vietky komponenty potrebné na @ Pripojka prsta Pracovny povrch
Gspesnu montaz uchopovaca k robotu a jeho uvedenie do prevadzky. Montazna hibka
Opis Ident. ¢. Vyrobca Konstrukcny rad  Model L, . Lo
- — Polotovary vrchnych Celusti s perom a drazkou a vopred vyrobenymi
Balik na pripojenie robota upeviiovacimi otvormi pre dodato¢né obrabanie zakaznikom.
URTe, UR12e,
MTB CNK-KS-RF1 1490839 Universal Robots  e-Seri i g 4
niversal Robots e-Series URL6e, URLS Opis Ident. ¢. Rozsah dodavky
MTB CNK-KS-RF1 1490839 FANUC CRX (RX-series AL [IOOUELR) D G
MTB CNK-KS-RF1 1490839 ABB GoFa (RB 15000 KTR=H 100 0£02221 2
MTB CNK-KS-RF1 1490839 Techman Robot  TM M5, TM12, TM14
MTB CNK-KS-RF1 1490839 OMRON ™ TM5, TM12, TM14
M609, M1509,

. . M1013, M0617,
A-Serie, M-Serie,
MTB CNK-KS-RF1 1490839 Doosan Robotics g A0509, AD509s,
-Serie
A0912, A0912s,
H2017, H2515

® Vrozsahu dodéavky balika na pripojenie robota si nasledovné polozky:
mechanicky adaptér vrat. upeviiovacieho materidlu, pripojovaci kabel,
hadica na stlaceny vzduch, suché zipsy na upevnenie kdblov a hadic k
robotu, USB klt¢. Musia sa dodrZiavat pokyny uvedené v ndvode na
uvedenie do prevadzky pre konkrétny robot. Softvér Specificky pre
robot a navod na uvedenie do prevadzky najdete na www.schunk.
com/mtb-downloads.
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