Hand in hand for tomorrow SCHUNK‘ﬂ®

Datovy list vyrobku
AplikaCni sada MTB



MTB

Aplikacni sada

Modularni. Flexibilni. Jednoduse.
MTB

Aplikacni sady MTB umoziuji rychlou a snadnou implementaci automatizovaného zakladani stroje. Specifické aplikacni sady
prebiraji ddleZitou klicovou roli pfi manipulaci s obrobkem a pfi upinani obrobku. Bezproblémové zapadaji do prostiedi
stroje.

Oblast pouziti

Manipulaéni Gkoly v prostiedi strojt tfiskového obrabéni s drsnymi podminkami okolniho prostredi a se zneci
tiiskami, chladici kapalinou a olejem.




MTB

Aplikacni sada

Popis funkce

Robot je ddlezitym klicovym prvkem pfi automatizovaném poskytuji podporu jak pfi upinani obrobk{ uvnitr stroje,
zakladani stroje. UZiva se pro podavani polotovartl a také tak pfi manipulaci s nimi pomoci robotu.

odebird obrobené vyrobky. Aplika¢ni sady MTB kombinuji

SYNERGII SCHUNK z uchopovaci a upinaci technologie a

@ Jediné chapadlo @ Dvaojité chapadlo
Perfektni pro pouZiti ve stisnénych prostorech Naklddani a vykladani v jediném cyklu. ZvySena produk-
tivita stroje.

® Silovy upinaci blok
Spolehlivé zajisténi obrobku béhem obrabéni

e —

SCHUNK &7



MTB

Aplikacni sada

Podrobny funkcni popis

Jednoducha chapadla a dvojita chapadla

Jednoducha chapadla (1) jsou idealni pro stisnéné prostory a umoZnuji snadny
vstup do automatizovaného zakladani stroje. Dvojita chapadla (2) mohou zvysit
produktivitu stroje, protoZe stroj je zaloZen a vyloZen béhem jediného cyklu.

@ Jediné chapadlo @ Zasuvné Sroubeni pro pripojeni

o stlaceného vzduchu
® Dvojité chapadlo

@ Predmontovana odfukovaci tryska
© Utésnéna ventilova skfin s
LEDkovym ukazatelem stavu @ Univerzalni mezicelist UZB (k
dispozici jako pfislusenstvi)

® Mechanicky adaptér pro pripojeni
robotu ©® Univerzalni ndstavbova celist AUB
JGP-P (k dispozici jako

© Konektor M12 pro elektrické pFislugenstvi)

pripojeni

Automatizovany silovy svérdk s ventilovymi ostriivky

Souhra chapadel a automatického silového svéraku PGS3 (1) zvySuje produktivitu
kovoobrabéciho stroje. Doba integrace je minimalizovana blokem ventill, ktery je
soucasti dodavky.

@ Silovy svérak TANDEM PGS3 O Zésuvné Sroubeni pro pfipojeni

o .. stlaCeného vzduchu
® Integrovana pfiruba pro primou

- montaZ na stdl stroje © Konektor M12 pro elektrické
'! pfipojeni
© Utésnéna skiin ventilu s LEDkovym
ukazatelem stavu pfipravena pro @® Polotovary nastavbovych Celisti
monta? v terénu KTR-H pro individudlni opracovani

(k dispozici jako pfislusenstvi)

Podporované roboty

A = Aplikacni sady MTB jsou standardné k dispozici pro Sirokou Skalu robotl riiznych
\ vyrobcd. To zahrnuje roboty od vyrobci Universal Robots, FANUC, Doosan

2
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Robotics, Techman Robot, OMRON a ABB. Podrobny seznam kompatibilnich robot

kontaktujte!




MTB

Aplikacni sada

Balicky pro pfipojeni robotu

Spojeni vhodného pfipojovaciho bali¢ku s pouZitym robotem je jediny zpUsob, jak
umoznit bezproblémovou interakci mezi komponentem a robotem. Rozsah
” m doddvky lze pfevzit ze seznamu. PFipojovaci sada robotu pro silovy svérdk PGS3

K neobsahuje mezipfirubu. Soucasti dodavky jsou také kovové ochranné hadice,

které poskytuji dodatecnou ochranu plastovym hadicim ve strojovné.

@ Mezipriruba odpovidajici zavitu © Pasky na suchy zip pro pfipevnéni
pfislusného robotu kabell a hadic k robotu
® USB pro software robotu @ Pripojovaci kabely

© Plastova hadice

Nastaveni zdvihu pomoci univerzalni mezicelisti UZB

Univerzalni mezicelist UZB (1) umoZiiuje rychly bezpe¢ny pohyb néstavbovych
Celisti na chapadle bez potfeby naradi. To znamend, Ze chapadlo Ize nastavit na
novou velikost obrobku béhem nékolika sekund.

@ Univerzalni mezicelist UZB © Kratky obrobek

LS

)

® Dlouhy obrobek

Rychlovyménny systém celisti BSWS-M bez pouZiti nastroj(

Rychlovyménny systém celisti BSWS-M bez potfeby nafadi umoZiiuje vyménit
nastavbové celisti na chapadle manualné, rychle a bez néfadi. Pokud se zméni
tvar obrobku nebo proces uchopeni, Ize chapadlo stisknutim tlacitka pfevést na
nové nastavbové Celisti, (imZ se zvysi rozmanitost obrobk{, se kterymi Ize
manipulovat.

@ Zakladna BSWS-BM ® Cep adaptéru BSWS-A




MTB

Aplikacni sada

Obecné informace k rade

Material téla: Hlinik
Material zakladnich celisti: Ocel

Spousténi: pneumaticky, s prefiltrovanym stlaCenym
vzduchem dle normy ISO 8573-1:2010 [3:4:3]

Zaruka: 24 mésicQ

Uchopovaci sila: je aritmeticky soucet individualni sily
vyvinuté na kazdé chapadlo ve vzdélenosti P (viz obrazek)

Délka prstu: méfi se od referencniho povrchu jako
vzddalenost P ve sméru k hlavni ose. Maximalni pfipustna
délka prstll bude platit, dokud nebude dosazeno jmenovi-
tého provozniho tlaku. S vyssimi tlaky je nutno zkratit
délku prstl v poméru ke jmenovitému provoznimu tlaku.

Opakovatelna presnost: je definovdna jako rozloZeni
koncovych poloh béhem 100 po sobé jdoucich zdvihd.

Hmotnost obrobku: se vypocitd jako silové uchopovani se
soucinitelem statického tfeti 0,1 a bezpecnostnim
faktorem 2 proti vyklouznuti obrobku pfi zrychleni v
ddsledku gravitace g. V pfipadé uchopeni s tvarovym
stykem jsou pfipustné vyznamné vyssi hmotnosti obrobku

Zaviraci a otviraci casy: jsou doby pohybu vyhradné
zakladnich celisti bez prstli chapadla specifickych pro
danou aplikaci, v¢. spinacich dob ventild. Casy pfepinani
ventill, doby pInéni hadic nebo reakéni doby PLC nejsou
zahrnuty a musi byt zohlednény pfi uréovani ¢asi cyklu.

Priklad aplikace

Casové optimalizované zaklddani a vykladani obrab&ciho stroje. Pomoci dvou
chapadel na robotu Ize obrabéci stroj zakladat automaticky zptsobem, ktery je

@ 2prsté paralelni chapadlo JGP-P
@ Silovy svérak TANDEM PGS3

optimalizovan pro dobu cyklu a zvySit produktivitu. Po vyjmuti dokonceného
dilu z prvniho chapadla je automaticky silovy svérdk oCiStén od chladici kapaliny
a tiisek prostfednictvim integrované odfukovaci trysky dvojitého chapadla. Poté
mUZe druhé chapadlo pfimo vloZit neobrobeny dil a proces obrabéni miZze zacit.
Hotovy dil se pak uloZi a dalSi neobrobeny dil se znovu vyzvedne soubézné s

obrabénim obrobku.




MTB

Aplikacni sada

SCHUNK nabizi vice...

Nasledujici komponenty délaji produkt jesté
produktivnéjsim - vhodné doplnéni pro nejvyssi
funkcnost, flexibilitu, spolehlivost a bezpecnost
procesu.

8s

Univerzalni mezicelist Rychlovyménny systém celisti

|

.

Polotovar prstu

-

® Vice informaci o téchto vyrobcich naleznete na nédsledujicich strdnkach nebo na adrese schunk.com.

Moznosti a zvlastni informace

ik

Polotovary prstd pro systém
rychlé vymény celisti

-< _=

Nastavbové prsty

Mazani potravinarské kvality: Vyrobek standardné obsahuje maziva kompatibilni s potravinami. Pozadavky normy EN 1672~

2:2020 nejsou zcela spInény. Prislusné certifikaty NSF jsou k dispozici na adrese https://linfo.nsf.org/USDA/Listings.asp pomoci
informaci o mazivu v provoznim navodu.




MTB Single Gripper JGP-P 80

Aplikacni sada

Uchopovaci sila, uchopeni zvenku

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Uchopovacisila
JGP-P 80-1 - IGP-P 80-2
— JGP-P 80-1-AS — IGP-P 80-2-AS
2000
1500
1000] T — s
—
—
500 ————
=)
=
LImm] 25 50 75 100 125
Délka prstu

Uchopovaci sila, uchopeni zevnitr

[l Mx max. 61 Nm
My max. 86 Nm

[l Mz max. 50 Nm
[l Fz max. 2250 N

Uchopovacisila

JGP-P 80-1 = JGP-P 80-2
—JGP-P 80-1-IS = JGP-P 80-2-IS
2000
\
1500 ———
10004 f =
500
=)
=
LImm] 25 50 75 100 125
Délka prstu
Technické udaje
Popis MTB SG-JGP-P 80-1
D 1490825

Obecné provozni idaje

Systém cidel pfedmontovany, 2nasobné magneticky, nastavitelny
Rozméry Xx Y x Z [mm] 96 x 100 x 116
Vlastni hmotnost [kg] 0.99
Mechanické provozni tidaje

Zdvih na Celist [mm] 8
Zaviraciloteviraci sila [N] 550/610
Doporucend hmotnost obrobku [kg] 2.75

Max. pfipustna délka prstu [mm] 110

Max. pfipustna hmotnost jednoho prstu [ke] 0.6

IP tfida ochrany chapadla 40

IP tfida ochrany ventilové skiiné 67

Min./max. okolni teplota [eq] 5150
Min./nom./max. provozni tlak [bar] 2.51617
Min./max. tlak zavérného vzduchu [bar] 0.5/1
Zaviraciloteviraci ¢as [s] 0.07/0.07
Objem vilce na dvojity zdvih [cm3] 29

Odfukovaci tryska pro spotfebu kapaliny [cm3ls] 3000
Opakovatelna pfesnost [mm] 0.01

Kabelovy konektor M12, kdd A
Elektrické provozni udaje

Jmenovité napéti [vD(] pIn

Jmenovity proud [mA] 170

Max. proud [mA] 500
Komunika¢ni rozhrani digitdIni 1/0 (vstupy/vystupy)
Pocet digitalnich 1/0 412

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty platné pro kazdou zakladni Celist a
mohou se objevovat soucasné. Kromé
momentu tvofenému samotnou uchopovaci
silou mohou navic plsobit dalsi zatiZeni.

® PlIna uchopovacisila dle tabulky Gidajii se mozna stane G¢innou aZ po nékolika stovkach uchopovacich cykld. Kompatibilita s robotem je dana pouze ve
spojeni s odpovidajicim pfipojovacim balickem.




MTB Single Gripper JGP-P 80

Aplikacni sada

Hlavni pohled
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Na vykresu je zndzornéna zékladni verze chapadla s uzavienymi Celistmi S Tésnéni vzduchové piipojky Hloubka otvoru stfediciho
bez zohlednéni niZze popsanych moZnosti. @ PFipojeni uchopovaciho pouzdra v protistrané
zafizeni Snimac MMS 22..
@ Pfipojeni prst Zasuvné pfipojeni @ 6 mm
@ Chapadla (pfipojka vzduchu)

@ Konektor M12, s kédem A
(elektrické pfipojeni)

0dfukovaci tryska

Vyfukovy vzduch/tlumic

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra
@ Vhodné pro stfedici koliky




MTB Single Gripper JGP-P 80

Aplikacni sada

Maximalni pfipustny presah

Lmax

Z [mm]

Y [mm]

80% Liax

Balicek pro pfipojeni robotu

Balicky pro pfipojeni robotu obsahuji viechny potfebné dily pro
pfizplisobeni chapadla viici robotu a pro jeho Uspésné uvedeni do
provozu.

Universal . URTe, UR12e,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 e-Series
Robots UR16e, UR15
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 FANUC CRX CRX-series
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 ABB GoFa CRB 15000
TM5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 Techman Robot TM
TM14
TM5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 OMRON ™
™14
M609, M1509,
A-Serie, M1013, M0617,
Doosan .
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 . M-Serie, A0509, A0509s,
Robotics .
H-Serie A0912, A0912s,

H2017, H2515

® Balicek pro pfipojeni robota obsahuje: mechanicky adaptér v¢.
upeviiovaciho materidlu, pfipojovaci kabel, hadice na stlaceny vzduch,
pasky Velco pro upevnéni kabel( a hadic k robotu, USB flash disk. Je
tfeba dodrZovat instrukce uvedené v pokynech pro uvedeni do
provozu specifickych pro roboty. Software a pokyny pro uvedeni do
provozu specifické pro robot naleznete na adrese www.schunk.com/
mtb-downloads.

[ Ppfipustny rozsah

[ Nepfipustny rozsah

Lmax je ekvivalent maximalni pfipustné délky prstu, viz tabulka

technickych udaja.




MTB Single Gripper JGP-P 80

Aplikacni sada

Rychlovyménny systém celisti BSWS-M

(4)
‘ \
8 & BSWS-AR
BSWS-BM @ ﬂ ﬂ
| ’
BSWs-A EE ®
o &
P N R ’@Q
L/ Bows-asem | @ \ BSWS-URM
M { ) /
o] o S
g
@ Chapadla Na miru upravené prsty
chapadla

Pro chapadlo jsou k dispozici riizné systémy rychlovyménnych Celisti. Pro
podrobné informace viz pfislusny vyrobek.

Popis D Rozsah dodavky
BSWS-A 80 0303024 2
BSWS-AR 80 0300093 2

BSWS-BM 80 1313901 1

BSWS-ABRM-PGZN-plus 80 1420852 1

BSWS-URM 80 1398402 1

® Je-li provozni tlak vy3si neZ 6 bar(, je nutné ovéfit vhodnost pouZiti
pomoci aplikacnich limitl. Je moZné pouZivat pouze systémy uvedené
v tabulce.

Oblasti pouziti

Rada Velikost Varianta Vhodnost
Single Gripper _

MTB 16P_P 80 1 (6 bar) EEER

EEER Je mozné bez omezeni kombinovat

EEOO PouZiti s omezenimi (viz limity zatéze)

oooa nelze kombinovat

Limity zatéZe pro popis limitl nasazeni Ize nalézt v kapitole katalogu k
odpovidajicimu pfisluSenstvi.




MTB Single Gripper JGP-P 80

Aplikacni sada

Univerzalni mezicelist UZB 80

Polotovary prstii ABRISBR-PGZN-plus 80
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@ Pfipojeni uchopovaciho
zafizeni

(2) Pripojeni prstil

@ Volitelné levé nebo pravé
pfipojeni

@ Uzamceni

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra

@ Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

Vykres zndzorfiuje univerzalni upinaci celist UZB PIné demontovatelny
pojezd UZB-S (Ize také objednat samostatné) umoziiuje rychlou vyménu
Celisti.

Popis D Rozte¢

[mm]

UZB-S 80 5518271 2

UZB 80 0300043 2
ABR-PGZN-plus 80 0300011
SBR-PGZN-plus 80 0300021

® Je-li provozni tlak vyssi neZ 6 bar(, je nutné ovéfit vhodnost pouZiti
pomoci aplika¢nich limitd.

Oblasti pouziti

Rada Velikost Varianta Vhodnost
Single Gripper _

MTB 16-p 80 1 (6 bar) EEER

EEER Je mozné bez omezeni kombinovat

| | [m]m] PouZiti s omezenimi (viz limity zatéze)

oooa nelze kombinovat

Limity zatéZe pro popis limitl nasazeni Ize nalézt v kapitole katalogu k
odpovidajicimu pfisluSenstvi.

@ Pfipojeni prstd ABR-PGZN-plus
@ Vhodné pro centrovaci pouzdra SBR-PGZN-plus

Vykres zndzornuje polotovar prstu pro zékaznické dodatecné zpracovani.

Popis D Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 80 0300011 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 80 0300021 Ocel (1.7131) 1

® P¥i pouZiti polotovard prstl mdZe byt omezen zdvih pfi zavirani
jednotlivych fad chapadel. Toto si prosim pfedem podrobné ovérte
pomoci CAD dat a podle toho upravte prepracovani prstd.




MTB Single Gripper JGP-P 80

Aplikacni sada

Univerzalni nastavbova celist AUB JGP-P

16 135 A 50) (91)
185 090) (O
@10 95..255 O O A
miGaiE::
N
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1
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& | ‘@5.5 28.5
@55 S
28(72) 36 25 A

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra Max. uchopovaci primér
Min. uchopovaci primér

Nastavbové Celisti jsou navrZeny specialné pro chapadlo JGP-P. V zavislosti
na velikosti jsou k dispozici s riznymi rozsahy uchopeni. V zévislosti na
aplikaci Ize nastavbové Celisti pouZit pro uchopeni valcovych nebo
Ctvercovych obrobkd. Minimdlni a maximalni uchopitelny pramér se
vztahuje k priméru, s kterym Ize manipulovat pomoci prizmatickych
nastavbovych celisti.

Popis 1] Material Rozsah dodavky
UniverzaIni horni Celist
MTB AUB-JGP-P 80/25 1490846 Hlinik 2

® Rozsah dodavky zahrnuje dvé nastavbové Celisti véetné upeviiovaciho
materidlu. Dbejte pokynd v navodu k montézi a pouZiti chapadla
JGP-P.




MTB Single Gripper JGP-P 100

Aplikacni sada

Uchopovaci sila, uchopeni zvenku

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Uchopovacisila
JGP-P100-1
— JGP-P 100-1-AS

= JGP-P100-2
= JGP-P100-2-AS
3000

2500
—

2000

1500 I — —
— —

1000 —

500

= i i
“Lmm]30 60 9 120 150 180
Délka prstu

Uchopovaci sila, uchopeni zevnitr

[l Mx max.79 Nm
My max.104 Nm

[l Mz max.72 Nm
[l Fz max. 2430 N

Uchopovacisila

JGP-P100-1 = JGP-P100-2

= JGP-P100-1-IS = JGP-P100-2-1S

3000

25001 g

2000 — S

1500 E— i
.

1000+ —

500 :

= | |
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L[mm]30 60 9 10 150 180
Délka prstu

Technické udaje

Popis MTB SG-JGP-P 100-1
1D 1490827
Obecné provozni idaje

Systém cidel pfedmontovany, 2nasobné magneticky, nastavitelny
Rozméry Xx Y x Z [mm] 120 x 104 x 116
Vlastni hmotnost [kg] 1.38
Mechanické provozni tidaje

Zdvih na Celist [mm] 10
Zaviraciloteviraci sila [N] 870/930
Doporucend hmotnost obrobku [kg] 4.35

Max. pfipustna délka prstu [mm] 145

Max. pfipustna hmotnost jednoho prstu [ke] 1.1

IP tfida ochrany chapadla 40

IP tfida ochrany ventilové skiiné 67
Min./max. okolni teplota [eq] 5150
Min./nom./max. provozni tlak [bar] 2.51617
Min./max. tlak zavérného vzduchu [bar] 0.5/1
Zaviraciloteviraci ¢as [s] 0.09/0.09
Objem vilce na dvojity zdvih [cm3] 29
Odfukovaci tryska pro spotfebu kapaliny [cm3ls] 3000
Opakovatelna pfesnost [mm] 0.01
Kabelovy konektor M12, kdd A
Elektrické provozni udaje

Jmenovité napéti [vD(] pIn
Jmenovity proud [mA] 170

Max. proud [mA] 500

Komunika¢ni rozhrani digitdIni 1/0 (vstupy/vystupy)

Pocet digitalnich 1/0 412

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty platné pro kazdou zakladni Celist a
mohou se objevovat soucasné. Kromé
momentu tvofenému samotnou uchopovaci
silou mohou navic plsobit dalsi zatiZeni.

® PlIna uchopovacisila dle tabulky Gidajii se mozna stane G¢innou aZ po nékolika stovkach uchopovacich cykld. Kompatibilita s robotem je dana pouze ve
spojeni s odpovidajicim pfipojovacim balickem.




MTB Single Gripper JGP-P 100

Aplikacni sada

Hlavni pohled
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Na vykresu je zndzornéna zékladni verze chapadla s uzavienymi Celistmi S Tésnéni vzduchové piipojky Hloubka otvoru stfediciho
bez zohlednéni niZze popsanych moZnosti. @ PFipojeni uchopovaciho pouzdra v protistrané
zafizeni Snimac MMS 22..
@ Pfipojeni prst Zasuvné pfipojeni @ 6 mm
@ Chapadla (pfipojka vzduchu)

@ Konektor M12, s kédem A
(elektrické pfipojeni)

0dfukovaci tryska

Vyfukovy vzduch/tlumic

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra
@ Vhodné pro stfedici koliky




MTB Single Gripper JGP-P 100

Aplikacni sada

Maximalni pfipustny presah

Lmax

Z [mm]

Y [mm]

80% Liax

Balicek pro pfipojeni robotu

Balicky pro pfipojeni robotu obsahuji viechny potfebné dily pro
pfizplisobeni chapadla viici robotu a pro jeho Uspésné uvedeni do
provozu.

Universal . URTe, UR12e,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 e-Series
Robots UR16e, UR15
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 FANUC CRX CRX-series
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 ABB GoFa CRB 15000
TM5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 Techman Robot TM
TM14
TM5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 OMRON ™
™14
M609, M1509,
A-Serie, M1013, M0617,
Doosan .
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 . M-Serie, A0509, A0509s,
Robotics .
H-Serie A0912, A0912s,

H2017, H2515

® Balicek pro pfipojeni robota obsahuje: mechanicky adaptér v¢.
upeviiovaciho materidlu, pfipojovaci kabel, hadice na stlaceny vzduch,
pasky Velco pro upevnéni kabel( a hadic k robotu, USB flash disk. Je
tfeba dodrZovat instrukce uvedené v pokynech pro uvedeni do
provozu specifickych pro roboty. Software a pokyny pro uvedeni do
provozu specifické pro robot naleznete na adrese www.schunk.com/
mtb-downloads.

[ Ppfipustny rozsah

[ Nepfipustny rozsah

Lmax je ekvivalent maximalni pfipustné délky prstu, viz tabulka

technickych udaja.




MTB Single Gripper JGP-P 100

Aplikacni sada

Rychlovyménny systém celisti BSWS-M

(4)
‘ \
8 & BSWS-AR
BSWS-BM @ ﬂ ﬂ
| ’
BSWs-A EE ®
o &
P N R ’@Q
L/ Bows-asem | @ \ BSWS-URM
M { ) /
o] o S
g
@ Chapadla Na miru upravené prsty
chapadla

Pro chapadlo jsou k dispozici riizné systémy rychlovyménnych Celisti. Pro
podrobné informace viz pfislusny vyrobek.

Popis D Rozsah dodavky
BSWS-A 100 0303026 2
BSWS-AR 100 0300094 2

BSWS-BM 100 1313902 1

BSWS-ABRM-PGZN-plus 100 1420853 1

BSWS-URM 100 1398403 1

® Je-li provozni tlak vy3si neZ 6 bar(, je nutné ovéfit vhodnost pouZiti
pomoci aplikacnich limitl. Je moZné pouZivat pouze systémy uvedené
v tabulce.

Oblasti pouziti

Rada Velikost Varianta Vhodnost
Single Gripper _

MTB 16PP 100 1 (6 bar) EEER

EEER Je mozné bez omezeni kombinovat

EEOO PouZiti s omezenimi (viz limity zatéze)

oooa nelze kombinovat

Limity zatéZe pro popis limitl nasazeni Ize nalézt v kapitole katalogu k
odpovidajicimu pfisluSenstvi.




MTB Single Gripper JGP-P 100

Aplikacni sada

Univerzalni mezicelist UZB 100

Polotovary prstii ABRISBR-PGZN-plus 100
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@ Pfipojeni uchopovaciho @ Uzamceni
zafizeni @ Vhodné pro centrovaci pouzdra

(2) Pripojeni prstil ®0 Hloubka otvoru stfediciho
@ Volitelné levé nebo pravé pouzdra v protistrané
pfipojeni

Vykres zndzorfiuje univerzalni upinaci celist UZB PIné demontovatelny
pojezd UZB-S (Ize také objednat samostatné) umoziiuje rychlou vyménu
Celisti.

Popis D Rozted

[mm]

UZB-S 100 5518272 2.5
UZB 100 0300044 2.5
ABR-PGZN-plus 100 0300012
SBR-PGZN-plus 100 0300022

® Je-li provozni tlak vyssi neZ 6 bar(, je nutné ovéfit vhodnost pouZiti
pomoci aplika¢nich limitd.

Oblasti pouziti

Rada Velikost Varianta Vhodnost
Single Gripper _

MTB 16PP 100 1 (6 bar) EEER

EEER Je mozné bez omezeni kombinovat

| | [m]m] PouZiti s omezenimi (viz limity zatéze)

oooa nelze kombinovat

Limity zatéZe pro popis limitl nasazeni Ize nalézt v kapitole katalogu k
odpovidajicimu pfisluSenstvi.

@ Pfipojeni prstd @ Vhodné pro centrovaci pouzdra

Vykres zndzorfiuje polotovar prstu pro zdkaznické dodatecné zpracovani.

Popis D Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 100 0300012 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 100 0300022 Ocel (1.7131) 1

® P¥i pouZiti polotovar prstl mdZe byt omezen zdvih pfi zavirani
jednotlivych fad chapadel. Toto si prosim pfedem podrobné ovérte
pomoci CAD dat a podle toho upravte pfepracovani prstd.




MTB Single Gripper JGP-P 100

Aplikacni sada

Univerzalni nastavbova celist AUB JGP-P

A-A on) /2N
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@ Vhodné pro centrovaci pouzdra Max. uchopovaci primér
Min. uchopovaci primér

Nastavbové Celisti jsou navrZeny specialné pro chapadlo JGP-P. V zavislosti
na velikosti jsou k dispozici s riznymi rozsahy uchopeni. V zévislosti na
aplikaci Ize nastavbové Celisti pouZit pro uchopeni valcovych nebo
Ctvercovych obrobkd. Minimdlni a maximalni uchopitelny pramér se
vztahuje k priméru, s kterym Ize manipulovat pomoci prizmatickych
nastavbovych celisti.

Popis D Material Rozsah dodavky
UniverzaIni horni Celist
MTB AUB-JGP-P 100/32 1490854 Hlinik 2

® Rozsah dodavky zahrnuje dvé nastavbové Celisti véetné upeviiovaciho
materidlu. Dbejte pokynd v navodu k montézi a pouZiti chapadla
JGP-P.




MTB Double Gripper JGP-P 64

Aplikacni sada

Technické udaje

Popis

1D

Obecné provozni idaje

Systém cidel

Rozméry Xx Y x Z

Vlastni hmotnost

Mechanické provozni tidaje

Zdvih na Celist

Zaviraciloteviraci sila

Doporucena hmotnost obrobku
Max. pfipustnd délka prstu

Max. pfipustnd hmotnost jednoho prstu
IP tfida ochrany chapadla

IP tfida ochrany ventilové skiiné
Min./max. okolni teplota
Min./nom./max. provozni tlak
Min./max. tlak zévérného vzduchu
Zaviraciloteviraci ¢as

Objem vilce na dvojity zdvih
Odfukovaci tryska pro spotiebu kapaliny
Opakovatelnd pfesnost

Kabelovy konektor

Elektrické provozni udaje
Jmenovité napéti

Jmenovity proud

Max. proud

Komunika¢ni rozhrani

Pocet digitalnich 1/0

[mm]
[kg]

[mm]
[N]
[kg]
[mm]
[kg]

[°d
[bar]
[bar]
[s]
[em3]
[cm3is]

[mm]

[vbd
[mA]
[mA]

Uchopovaci sila, uchopeni zvenku Rozméry a maximalni zatiZzeni

Uchopovacisila
JGP-P 64-1 = JGP-P 64-2
= JGP-P 64-1-AS = JGP-P 64-2-AS
1200
1000
800 —
600 '\«\\\
400 h—
200
= ;
“LImm] 20 40 60 80 100
Délka prstu
. Mx max. 43 Nm . Mz max. 48 Nm
Uchopovaci sila, uchopeni zevnitf My max.54 Nm i Fz max. 1170 N

Uchopovacisila

® Uvedené momenty a sily jsou statické
JGP-P 64-1 — JGP-P 64-2

hodnoty platné pro kazdou zakladni Celist a

— JGP-P 64-1-I5 - JGP-P 64-2-1S
1200 mohou se objevovat souc¢asné. Kromé
1000 P momentu tvofenému samotnou uchopovaci
800 silou mohou navic plsobit dalsi zatiZeni.
T—
600 —
400 —
200
=)
=
L[mm] 20 40 60 80 100
Délka prstu

MTB DG-JGP-P 64-1
1490830

pfedmontovany, 2nasobné magneticky, nastavitelny
178 x 96 x 117
1.62

6
350/375
1.75

90

0.4

40

67

5/50
2.516/7
0.5/1
0.05/0.05
15

3000
0.01

M12, kod A

24

170

500

digitdIni 1/0 (vstupy/vystupy)
6/4

® PlIna uchopovacisila dle tabulky Gidajii se mozna stane G¢innou aZ po nékolika stovkach uchopovacich cykld. Kompatibilita s robotem je dana pouze ve
spojeni s odpovidajicim pfipojovacim balickem.




MTB Double Gripper JGP-P 64

Aplikacni sada

Hlavni pohled
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Na vykresu je zndzornéna zékladni verze chapadla s uzavienymi Celistmi S Tésnéni vzduchové piipojky Hloubka otvoru stfediciho
bez zohlednéni niZze popsanych moZnosti. @ PFipojeni uchopovaciho pouzdra v protistrané
zafizeni Snimac MMS 22..
@ Pfipojeni prst Zasuvné pfipojeni @ 6 mm
@ Chapadla (pfipojka vzduchu)

@ Konektor M12, s kédem A
(elektrické pfipojeni)

0dfukovaci tryska

Vyfukovy vzduch/tlumic

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra
@ Vhodné pro stfedici koliky




MTB Double Gripper JGP-P 64

Aplikacni sada

Maximalni pfipustny presah

Lmax

Z [mm]

Y [mm]

80% Liax

Balicek pro pfipojeni robotu

Balicky pro pfipojeni robotu obsahuji viechny potfebné dily pro
pfizplisobeni chapadla viici robotu a pro jeho Uspésné uvedeni do
provozu.

Universal . URTe, UR12e,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 e-Series
Robots UR16e, UR15
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 FANUC CRX CRX-series
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 ABB GoFa CRB 15000
TM5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 Techman Robot TM
TM14
TM5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 OMRON ™
™14
M609, M1509,
A-Serie, M1013, M0617,
Doosan .
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 . M-Serie, A0509, A0509s,
Robotics .
H-Serie A0912, A0912s,

H2017, H2515

® Balicek pro pfipojeni robota obsahuje: mechanicky adaptér v¢.
upeviiovaciho materidlu, pfipojovaci kabel, hadice na stlaceny vzduch,
pasky Velco pro upevnéni kabel( a hadic k robotu, USB flash disk. Je
tfeba dodrZovat instrukce uvedené v pokynech pro uvedeni do
provozu specifickych pro roboty. Software a pokyny pro uvedeni do
provozu specifické pro robot naleznete na adrese www.schunk.com/
mtb-downloads.

[ Ppfipustny rozsah

[ Nepfipustny rozsah

Lmax je ekvivalent maximalni pfipustné délky prstu, viz tabulka

technickych udaja.




MTB Double Gripper JGP-P 64

Aplikacni sada

Rychlovyménny systém celisti BSWS-M

(4)
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@ Chapadla Na miru upravené prsty
chapadla

Pro chapadlo jsou k dispozici riizné systémy rychlovyménnych Celisti. Pro
podrobné informace viz pfislusny vyrobek.

Popis D Rozsah dodavky
BSWS-A 64 0303022 2
BSWS-AR 64 0300092 2

BSWS-BM 64 1313900 1

BSWS-ABRM-PGZN-plus 64 1420851 1

BSWS-URM 64 1398401 1

® Je-li provozni tlak vy3si neZ 6 bar(, je nutné ovéfit vhodnost pouZiti
pomoci aplikacnich limitl. Je moZné pouZivat pouze systémy uvedené
v tabulce.

Oblasti pouziti

Rada Velikost Varianta Vhodnost
Double Gripper _

MTB 1GP-P 64 1 (6 bar) EEER

EEER Je mozné bez omezeni kombinovat

EEOO PouZiti s omezenimi (viz limity zatéze)

oooa nelze kombinovat

Limity zatéZe pro popis limitl nasazeni Ize nalézt v kapitole katalogu k
odpovidajicimu pfisluSenstvi.




MTB Double Gripper JGP-P 64

Aplikacni sada

Univerzalni mezicelist UZB 64

Polotovary prstdi ABRISBR-PGZN-plus 64
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@ Pfipojeni uchopovaciho @ Uzamceni
zafizeni @ Vhodné pro centrovaci pouzdra
(2) Pripojeni prstil ®0 Hloubka otvoru stfediciho
@ Volitelné levé nebo pravé pouzdra v protistrané
pfipojeni

Vykres zndzorfiuje univerzalni upinaci celist UZB

Popis D Roztec
[mm]
UZB 64 0300042 1.5
ABR-PGZN-plus 64 0300010
SBR-PGZN-plus 64 0300020

® Je-li provozni tlak vyssi nez 6 bard, je nutné ovéfit vhodnost pouZiti
pomoci aplika¢nich limitd.

Oblasti pouziti

Rada Velikost Varianta Vhodnost
Double Gripper _
MTB 1GP-P 64 1 (6 bar) EEER

EEER Je mozné bez omezeni kombinovat
[ | [u]m] PouZiti s omezenimi (viz limity zatéZze)
oooo nelze kombinovat

Limity zatéZe pro popis limitl nasazeni Ize nalézt v kapitole katalogu k
odpovidajicimu pfislusenstvi.

@ Pfipojeni prstd @ Vhodné pro centrovaci pouzdra

Vykres zndzorfiuje polotovar prstu pro zdkaznické dodatecné zpracovani.

Popis D Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 64 0300010 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 64 0300020 Ocel (1.7131) 1

® P¥i pouZiti polotovar prstl mdZe byt omezen zdvih pfi zavirani
jednotlivych fad chapadel. Toto si prosim pfedem podrobné ovérte
pomoci CAD dat a podle toho upravte pfepracovani prstd.




MTB Double Gripper JGP-P 64

Aplikacni sada

Univerzalni nastavbova celist AUB JGP-P
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@ Vhodné pro centrovaci pouzdra Max. uchopovaci primér
Min. uchopovaci primér

Nastavbové Celisti jsou navrZeny specialné pro chapadlo JGP-P. V zavislosti
na velikosti jsou k dispozici s riznymi rozsahy uchopeni. V zévislosti na
aplikaci Ize nastavbové Celisti pouZit pro uchopeni valcovych nebo
Ctvercovych obrobkd. Minimdlni a maximalni uchopitelny pramér se
vztahuje k priméru, s kterym Ize manipulovat pomoci prizmatickych
nastavbovych celisti.

Popis 1] Material Rozsah dodavky
UniverzaIni horni Celist
MTB AUB-JGP-P 64/15 1490841 Hlinik 2

® Rozsah dodavky zahrnuje dvé nastavbové Celisti véetné upeviiovaciho
materidlu. Dbejte pokynd v navodu k montézi a pouZiti chapadla
JGP-P.




MTB Double Gripper JGP-P 80

Aplikacni sada

Uchopovaci sila, uchopeni zvenku

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Uchopovacisila
JGP-P 80-1 - IGP-P 80-2
— JGP-P 80-1-AS — IGP-P 80-2-AS
2000
1500
1000] T — s
—
—
500 ————
=)
=
LImm] 25 50 75 100 125
Délka prstu

Uchopovaci sila, uchopeni zevnitr

[l Mx max. 61 Nm
My max. 86 Nm

[l Mz max. 50 Nm
[l Fz max. 2250 N

Uchopovacisila

JGP-P 80-1 = JGP-P 80-2
—JGP-P 80-1-IS = JGP-P 80-2-IS
2000
\
1500 ———
10004 f =
500
=)
=
LImm] 25 50 75 100 125
Délka prstu
Technické udaje
Popis MTB DG-JGP-P 80-1
D 1490832

Obecné provozni idaje

Systém cidel pfedmontovany, 2nasobné magneticky, nastavitelny
Rozméry Xx Y x Z [mm] 206 x 96 x 117
Vlastni hmotnost [kg] 2.1
Mechanické provozni tidaje

Zdvih na Celist [mm] 8
Zaviraciloteviraci sila [N] 550/610
Doporucend hmotnost obrobku [kg] 2.75

Max. pfipustna délka prstu [mm] 110

Max. pfipustna hmotnost jednoho prstu [ke] 0.6

IP tfida ochrany chapadla 40

IP tfida ochrany ventilové skiiné 67
Min./max. okolni teplota [eq] 5150
Min./nom./max. provozni tlak [bar] 2.51617
Min./max. tlak zavérného vzduchu [bar] 0.5/1
Zaviraciloteviraci ¢as [s] 0.07/0.07
Objem vilce na dvojity zdvih [cm3] 29
Odfukovaci tryska pro spotfebu kapaliny [cm3ls] 3000
Opakovatelna pfesnost [mm] 0.01
Kabelovy konektor M12, kdd A
Elektrické provozni udaje

Jmenovité napéti [vD(] pIn
Jmenovity proud [mA] 170

Max. proud [mA] 500

Komunika¢ni rozhrani digitdIni 1/0 (vstupy/vystupy)

Pocet digitalnich 1/0 64

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty platné pro kazdou zakladni Celist a
mohou se objevovat soucasné. Kromé
momentu tvofenému samotnou uchopovaci
silou mohou navic plsobit dalsi zatiZeni.

® PlIna uchopovacisila dle tabulky Gidajii se mozna stane G¢innou aZ po nékolika stovkach uchopovacich cykld. Kompatibilita s robotem je dana pouze ve
spojeni s odpovidajicim pfipojovacim balickem.




MTB Double Gripper JGP-P 80

Aplikacni sada

Hlavni pohled
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Na vykresu je zndzornéna zékladni verze chapadla s uzavienymi Celistmi S Tésnéni vzduchové piipojky Hloubka otvoru stfediciho
bez zohlednéni niZze popsanych moZnosti. @ PFipojeni uchopovaciho pouzdra v protistrané
zafizeni Snimac MMS 22..
@ Pfipojeni prst Zasuvné pfipojeni @ 6 mm
@ Chapadla (pfipojka vzduchu)
@ Vhodné pro centrovaci pouzdra @ I(onekt.or P’”zvg s 'féd?m A
@ Vhodné pro stfedici koliky (elektrické pFipojeni)

0dfukovaci tryska

Vyfukovy vzduch/tlumic




MTB Double Gripper JGP-P 80

Aplikacni sada

Maximalni pfipustny presah

Lmax

Z [mm]

Y [mm]

80% Liax

Balicek pro pfipojeni robotu

Balicky pro pfipojeni robotu obsahuji viechny potfebné dily pro
pfizplisobeni chapadla viici robotu a pro jeho Uspésné uvedeni do
provozu.

Universal . URTe, UR12e,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 e-Series
Robots UR16e, UR15
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 FANUC CRX CRX-series
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 ABB GoFa CRB 15000
TM5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 Techman Robot TM
TM14
TM5, TM12,
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 OMRON ™
™14
M609, M1509,
A-Serie, M1013, M0617,
Doosan .
MTB CNK-SG/DG-RF1 1490834 . M-Serie, A0509, A0509s,
Robotics .
H-Serie A0912, A0912s,

H2017, H2515

® Balicek pro pfipojeni robota obsahuje: mechanicky adaptér v¢.
upeviiovaciho materidlu, pfipojovaci kabel, hadice na stlaceny vzduch,
pasky Velco pro upevnéni kabel( a hadic k robotu, USB flash disk. Je
tfeba dodrZovat instrukce uvedené v pokynech pro uvedeni do
provozu specifickych pro roboty. Software a pokyny pro uvedeni do
provozu specifické pro robot naleznete na adrese www.schunk.com/
mtb-downloads.

[ Ppfipustny rozsah

[ Nepfipustny rozsah

Lmax je ekvivalent maximalni pfipustné délky prstu, viz tabulka

technickych udaja.




MTB Double Gripper JGP-P 80

Aplikacni sada

Rychlovyménny systém celisti BSWS-M
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@ Chapadla Na miru upravené prsty
chapadla

Pro chapadlo jsou k dispozici riizné systémy rychlovyménnych Celisti. Pro
podrobné informace viz pfislusny vyrobek.

Popis D Rozsah dodavky
BSWS-A 80 0303024 2
BSWS-AR 80 0300093 2

BSWS-BM 80 1313901 1

BSWS-ABRM-PGZN-plus 80 1420852 1

BSWS-URM 80 1398402 1

® Je-li provozni tlak vy3si neZ 6 bar(, je nutné ovéfit vhodnost pouZiti
pomoci aplikacnich limitl. Je moZné pouZivat pouze systémy uvedené
v tabulce.

Oblasti pouziti

Rada Velikost Varianta Vhodnost
Double Gripper _

MTB 1GP—P 80 1 (6 bar) EEER

EEER Je mozné bez omezeni kombinovat

EEOO PouZiti s omezenimi (viz limity zatéze)

oooa nelze kombinovat

Limity zatéZe pro popis limitl nasazeni Ize nalézt v kapitole katalogu k
odpovidajicimu pfisluSenstvi.




MTB Double Gripper JGP-P 80

Aplikacni sada

Univerzalni mezicelist UZB 80

Polotovary prstii ABRISBR-PGZN-plus 80
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@ Pfipojeni uchopovaciho
zafizeni

(2) Pripojeni prstil

@ Volitelné levé nebo pravé
pfipojeni

@ Uzamceni

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra

@ Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

Vykres zndzorfiuje univerzalni upinaci celist UZB PIné demontovatelny
pojezd UZB-S (Ize také objednat samostatné) umoziiuje rychlou vyménu
Celisti.

Popis D Rozte¢

[mm]

UZB-S 80 5518271 2

UZB 80 0300043 2
ABR-PGZN-plus 80 0300011
SBR-PGZN-plus 80 0300021

® Je-li provozni tlak vyssi neZ 6 bar(, je nutné ovéfit vhodnost pouZiti
pomoci aplika¢nich limitd.

Oblasti pouziti

Rada Velikost Varianta Vhodnost
Double Gripper

MTB 16p-p 80 1 (6 bar) EEER

EEER Je mozné bez omezeni kombinovat

| | [m]m] PouZiti s omezenimi (viz limity zatéze)

oooa nelze kombinovat

Limity zatéZe pro popis limitl nasazeni Ize nalézt v kapitole katalogu k
odpovidajicimu pfisluSenstvi.

@ Pfipojeni prstd ABR-PGZN-plus
@ Vhodné pro centrovaci pouzdra SBR-PGZN-plus

Vykres zndzornuje polotovar prstu pro zékaznické dodatecné zpracovani.

Popis D Material Rozsah dodavky
ABR-PGZN-plus 80 0300011 Hlinik (3.4365) 1
SBR-PGZN-plus 80 0300021 Ocel (1.7131) 1

® P¥i pouZiti polotovard prstl mdZe byt omezen zdvih pfi zavirani
jednotlivych fad chapadel. Toto si prosim pfedem podrobné ovérte
pomoci CAD dat a podle toho upravte prepracovani prstd.




MTB Double Gripper JGP-P 80

Aplikacni sada

Univerzalni nastavbova celist AUB JGP-P
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@ Vhodné pro centrovaci pouzdra Max. uchopovaci primér
Min. uchopovaci primér

Nastavbové Celisti jsou navrZeny specialné pro chapadlo JGP-P. V zavislosti
na velikosti jsou k dispozici s riznymi rozsahy uchopeni. V zévislosti na
aplikaci Ize nastavbové Celisti pouZit pro uchopeni valcovych nebo
Ctvercovych obrobkd. Minimdlni a maximalni uchopitelny pramér se
vztahuje k priméru, s kterym Ize manipulovat pomoci prizmatickych
nastavbovych celisti.

Popis 1] Material Rozsah dodavky
UniverzaIni horni Celist
MTB AUB-JGP-P 80/25 1490846 Hlinik 2

® Rozsah dodavky zahrnuje dvé nastavbové Celisti véetné upeviiovaciho
materidlu. Dbejte pokynd v navodu k montézi a pouZiti chapadla
JGP-P.




MTB Vise PGS3 100

Aplikacni sada

Rozméry

Na hodnoty se podivejte do Tabulky
technickych tdajt

Technické udaje

Popis MTB KS-PGS3 100
1D 1490833

Obecné provozni idaje

Systém cidel zadné

Rozméry silového svéraku @ D x Z [mm] 158 x 87.7
Vlastni hmotnost [kg] 5

Rozméry ventilové skiiné X x Y x Z [mm] 100 x 90 x 34
Hmotnost ventilové skiiné [ke] 0.46

Mechanické provozni tidaje

Zdvih na Celist [mm] 2
Min./nom./max. provozni tlak [bar] 21616
Opakovatelnd pfesnost [mm] 0.02
Max. vyska Celisti [mm] 30

Elektrické provozni udaje

Jmenovité napéti [vbq 24

Jmenovity proud [mA] 170

Max. proud [mA] 500

Komunika¢ni rozhrani digitdlni 110 (vstupylvystupy)

Pocet digitdlnich 1/0 310




MTB Vise PGS3 100

Aplikacni sada

Hlavni pohled na pneumaticky silovy svérak PGS3 100
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Vykres znazorfiuje zakladni verzi silového svéraku. @ PFipojeni prsti @ S pfipravou pro upinaci ¢epy
Montazni hloubka VERO-S
Zasuvné pfipojeni @ 6 mm Pfipraveno pro indexovaci ¢ep

IXB V1
Pfipraveno pro Srouby M12

(pfipojka vzduchu)




MTB Vise PGS3 100

Aplikacni sada

Hlavni pohled na ventilovou skfifi pro PGS3 100
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Vykres zndzorfiuje ventilovou skfifi s montaznim ramem pro montdz v MontaZn{ rouby
terénu.

@ Konektor M12, s kodem A
Zasuvné pfipojeni § 6 mm (elektrické pfipojeni)
(pfipojka vzduchu) Vyfukovy vzduch/tlumic




MTB Vise PGS3 100

Aplikacni sada

Balicek pro pripojeni robotu

Vrtané polotovary nastavbovych celisti KTR-H
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Balicky pro pfipojeni robotu obsahuji vSechny potfebné dily pro
pfizplsobeni chapadla vici robotu a pro jeho Gspésné uvedeni do
provozu.

Popis D Vyrobce Rada Model
Balicek pro pfipojeni robotu
. . URTe, UR12e,
MTB CNK-KS-RF1 1490839 Universal Robots e-Series
UR16e, UR15
MTB CNK-KS-RF1 1490839 FANUC CRX CRX-series
MTB CNK-KS-RF1 1490839 ABB GoFa (RB 15000
MTB CNK-KS-RF1 1490839 Techman Robot  TM TM5, TM12, TM14
MTB CNK-KS-RF1 1490839 OMRON ™ TM5, TM12, TM14
M609, M1509,
M1013, M0617,
A-Serie, M-Serie,
MTB CNK-KS-RF1 1490839 Doosan Robotics A0509, A0509s,

H-Serie
A0912, A0912s,

H2017, H2515

® Balicek pro pfipojeni robota obsahuje: mechanicky adaptér v¢.
upeviiovaciho materidlu, pfipojovaci kabel, hadice na stlaceny vzduch,
pasky Velco pro upevnéni kabel( a hadic k robotu, USB flash disk. Je
tfeba dodrZovat instrukce uvedené v pokynech pro uvedeni do
provozu specifickych pro roboty. Software a pokyny pro uvedeni do
provozu specifické pro robot naleznete na adrese www.schunk.com/
mtb-downloads.

@ Pfipojeni prstd
Montazni hloubka

Polotovary upinacich Celisti s pérem a drazkou a s pfipravenymi
montéZnimi otvory k pfepracovani ze strany zdkaznika.

Pracovni povrch

Popis ID Rozsah dodavky
Vrtané polotovary upinacich Celisti

KTR-H 100 0402221 2
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