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Superior Clamping and Gripping

Informacion sobre el producto
Unidad de giro universal SRU-plus-D



SRU-plus-D

Unidad de giro universal

Robusto. Rapido. Elevado rendimiento.

Unidad de giro universal SRU-plus-D

Unidad de uso universal para giros neumaticos y movimientos giratorios

Campo de aplicacion

Aplicacidon en zonas limpias y sucias o donde se requiera un giro neumatico.

Ventajas y beneficios

Serie uniformemente dividida con aumento constante
del par de giro para muchas aplicaciones, la unidad y el
tamano constructivo adecuado, estd disponible de forma
estandar.

Se puede seleccionar el angulo de giro a 90° o 180°
Flexibilidad completa a la hora de seleccionar el angulo de
rotacidn, dngulos para aplicaciones especificas disponibles
previa consulta

Conectores M12 del lado de accionamiento del distribu-
idor giratorio eléctrico para una puesta en marcha y un
mantenimiento sencillos

Se puede seleccionar la posicion central neumatica o
bloqueada La posicién central bloqueada puede desblo-
quearse bajo carga. Los dos tipos de posicion central,
permiten siempre el giro en ambas direcciones.

Sl

Pasos de fluido para gases, liquidos o vacio de este modo
se evitan tubos que interfieran

Distribuidor rotatorio eléctrico para una distribucion
permanentemente y segura del sensor y los actuadores,
con sefales de bus opcionales

Alternativa entre sensores magnéticos o de proximidad
inductiva para una variabilidad absoluta en la deteccion
de la posicion

Casquillos guia atornillados e intercambiables (cojinete)
posibilitan un mantenimiento simple y un cambio rapido,
después de muchos millones de ciclos.

Tamaiios Peso Par de giro

3..72Nm

Repetibilidad Angulo de giro

Cantidad: 7 0.05° 90 .. 180°

1.2 ..19.95 kg
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Descripcion de funcionamiento

Al aplicar presion por el frontal, los dos pistones
neumdticos se mueven en linea recta en sus orificios y
mueven el pifidn a través del engranaje colocado
lateralmente.

() Accionamiento (@ Distribuidor rotatorio eléctrico
Accionamiento potente de doble pistdn neumatico con Distribuidor de la sefiales de sensores y actuadores
cinematica de pindn/cremallera para convertir el plenamente integrado

movimiento del pistdn en un movimiento giratorio
(® Conexiones para pasos de fluido

@ Ajuste del angulo de giro para la conexidn directa del suministro neumatico de la
para el ajuste preciso de las posiciones finales y carac- configuracién giratoria con la parte fija de la unidad de
teristicas de amortiguacion giro

(® Control inductivo con leva de mando fija (® Conexiones del distribuidor giratorio eléctrico
para el control seguro de las posiciones finales Conector M12 estandar para una conexion sencilla y

posterior transformacion de las sefales eléctricas

e —

SCHUNK &7
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Informacion general sobre la serie

Material de la carcasa: Aluminio (perfil extruido)

Accionamiento: Neumatico, con aire comprimido filtrado
segln DIN ISO 8573-1: 7 4 &4

Principio de funcionamiento: Principio de doble pistdn/
cremallera/pindn

Material suministrado: Racor regulable, casquillos de
centraje, juntas toricas para la conexién directa, tornillos
de ajuste (solo SRU-plus 63), manual de montaje y de
instrucciones, con certificado del fabricante

Garantia: 24 meses

Caracteristicas de la vida qtil: a peticion

Repetibilidad: se define como la dispersion de la posicion
final, en 100 ciclos de giro sucesivos.

Posicion del pifién: siempre se muestra en la posicion
final izquierda. Desde aqui, el pifién gira hacia la derecha
en el sentido de las agujas del reloj. La flecha indica el
sentido de giro.

Ejemplo de aplicacion

Unidad de giro con paso eléctrico y
neumdtico y gripper doble para carga y
descarga de una maquina herramienta

Unidad de giro universal SRU-plus-D
Unidad de compensacion de tole-
rancia TCU

Gripper universal PGN-plus-P
Sensores de proximidad inductivos IN
Interruptor magnético MMS

Maédulo lineal universal Beta, con
correa dentada

0060 OO

Par de giro en la posicion final: Tenga en cuenta que, los
Gltimos grados del angulo (aprox. 2°) antes de la posicion
final, se desplazan solo con la fuerza de un piston de
accionamiento. Por lo tanto, los mddulos de doble
accionamiento solo disponen de aproximadamente la
mitad del par de giro nominal en este drea. Mediante un
tope externo, también es posible proporcionar el par de
giro total, en las posiciones finales.

Giro a la posicion central neumatica: se ejecuta lnica-
mente la mitad del par de giro nominal.

Tiempo de giro: es el tiempo de rotacidn del pifién/brida
en torno al angulo de rotacion nominal. Los tiempos de
conmutaciéon de las vélvulas, los tiempos de llenado de los
tubos o los tiempos de reaccion del PLC no estan incluidos
y deben tomarse en consideracidon para el calculo de los
tiempos de ciclo.
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SCHUNK le ofrece mas...

Estos componentes consiguen una mayor rentabilidad
del producto. La integracién adecuada para la maxima
funcionalidad, flexibilidad, fiabilidad y produccién
controlada.

-

Pinza universal Pinza estanca Gripper angular Mddulo lineal

Detectores de proximidad Conmutadores magnéticos Valvula de mantenimiento de Cartesiano
inductivos la presion

Accesorios

® Encontrara més informacidn sobre estos productos en las siguientes paginas o en www.schunk.com.

Opciones e informacion especial

Para cargas elevadas, también se pueden montar amortiguadores externos adicionales. Se pueden suministrar angulos de
giro especiales, por encima de 180° de forma radpida y econdmica, gracias a la innovadora tecnologia de casquillo. Si necesita
ayuda, por favor, péngase en contacto con nosotros.

Tenga en cuenta, que para los actuadores neumaticos, se necesitan estrategias en la parada de emergencia (p. ej., paro
controlado) y estrategias en el reinicio (p. ej., valvulas de aumento de la presion, conmutacidn correcta de vélvulas), que
sean validas y apropiadas.

Una interrupcién no controlada del suministro de presion, puede producir estados y comportamientos inesperados.
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Ejemplo de pedido
SRU-plus-D

Denominacion

SRU-plus-D
SRU-plus-D1 (a partir del tamafio 40 con paso de cables
eléctricos)

Tamafno
20/25/30/35/40/50/60

Tipo de método de
amortiguacion
W = blando

Angulo de giro
90°/180°

Posibilidad de ajuste de la posicion final
30

Posicion central

-=no

M = posicion central del neumatico
VM = posicién central bloqueada

Nimero de pasos de aire
- =sin paso de fluidos

4 = para tamanos 20 - 35
8 = para tamanos 40 - 60

Tamano del conector para pasos de aire eléctricos
- = sin paso de aire eléctrico

M8 = conector M8 en el lado de giro

M12 = conector M12 en el lado de giro

Kit de montaje para el detector inductivo de
proximidad
AS = con kit de montaje

20

w

- 180 -

3

L

M8

AS
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Dimensiones y cargas maximas

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.

My méx.10.4 Nm  [Jjj Fz max. 800N

Datos técnicos de SRU-plus-D sin posicion central

Denominacion (amortiguacién blanda) SRU-plus-D 20-W-90-3-AS SRU-plus-D 20-W-180-3-AS
D 37361400 37361420

Amortiguacién de fin de carrera Muelle elastomero Muelle elastémero

Angulo de giro [ 90.0 180.0

Posibilidad de ajuste de la posicién final [°] 3.0 3.0

Par de giro [Nm] 3.4 3.4

Nimero de posiciones intermedias Ninguna Ninguna

Clase de proteccién IP 67 67

Peso [kg] 1.2 1.2

Consumo de fluido (2 x dngulo nominal) [em3] 36.0 60.0

Presion de trabajo min./nom./méx. [bar] 41618 416/8

Didmetro del tubo de conexién 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05

Temperatura ambiente min./max. [°q 5160 5160

Repetibilidad [°] 0.05 0.05

Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda) SRU-plus-D 20-W-90-3-4-AS SRU-plus-D 20-W-180-3-4-AS
1D 37361402 37361422

Par de giro [Nm] 3.0 3.0

Peso [kel 1.4 1.4

Numero de pasos de fluido [ [

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda) SRU-plus-D 20-W-90-3-4-M8-AS SRU-plus-D 20-W-180-3-4-M8-AS
1D 37361407 37361427
Peso [kgl 2.05 2.05

® Todas las unidades estan disponibles también en version FKM. Péngase en contacto con nosotros.
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Inercia J* maxima admisible

. % - .
Momento de inercia de la masa Ciclos por hora L,Of esquemas 50':' va'Ildos para un@ades )
[h] 1200 2400 3600 basicas y para aplicaciones con un eje de giro

0.050 . vertical, asi como para cargas totalmente

: céntricas con un eje de giro horizontal y una
presidn de trabajo de 6 bar. Se deben
0.030 it bde 441 — SRU-plus 20-S [s] respetar los tiempos de giro usando vélvulas
de estrangulacion; de lo contrario, se puede

0.040 § — SRU-plus 20-W [s]

0.020 > - = SRU-plus 20-W [1/h]
N, ver reducida la vida util del equipo. Si tiene
0.010 -ty i SRU-plus 20-S [1/h] una aplicacién diferente, no dude en
T 3 : , : consultarnos. Ademas, la herramienta de
EdG 1.0 1.5 disefio de SCHUNK para el giro esta disponible
Tiempo de giro en linea.

Datos técnicos de SRU-plus-D con posicion central

Denominacién (amortiguacién blanda) SRU-plus-D 20-W-180-3-M-AS SRU-plus-D 20-W-180-3-VM-AS
1D 37361430 37361440
Amortiguacién de fin de carrera Muelle elastomero Muelle elastémero
Angulo de giro [ 180.0 180.0

Posibilidad de ajuste de la posicién final [°] 3.0 3.0

Par de giro [Nm] 3.4 3.4

Nimero de posiciones intermedias 1 x M (neumatica) 1 x VM (bloqueada)
Posibilidad de ajuste de la posicién central [°] 3.0 3.0

Clase de proteccién IP 67 67

Peso [kg] 1.55 1.76

Consumo de fluido (2 x dngulo nominal) [em3] 60.0 60.0

Presion de trabajo min./nom./max. [bar] 41618 141616.5

Didmetro del tubo de conexién 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05
Temperatura ambiente min./méx. [°c] 5160 5160

Repetibilidad [E] 0.05 0.05

Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda) SRU-plus-D 20-W-180-3-M-4-AS SRU-plus-D 20-W-180-3-VM-L4-AS
1D 37361432 37361442

Par de giro [Nm] 3.0 3.0

Peso [kgl 1.75 1.96

Nimero de pasos de fluido [ L

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda) SRU-plus-D 20-W-180-3-M-4-M8-AS SRU-plus-D 20-W-180-3-VM-4-M8-AS
1D 37361437 37361447
Peso [kg] 2.4 2.61

® Todas las unidades estan disponibles también en version FKM. Pdngase en contacto con nosotros.
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Vista principal de la SRU-plus-D sin EDF

2.5@

24

33.8 117 29.4

85x+0.02

21.2+0.02

® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios"
del catalogo).

A, a Conexion principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

@ Conexién de la unidad de giro

Paso de barra

@ indice del muelle

@3 Ajuste para pasador de
centraje

@ Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Tapas

No para montar la unidad, solo
para los accesorios adicionales
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Vista principal de la SRU-plus-D con EDF
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A, a Conexidn principal/directa, @ Paso de fluido
< . - unidad de giro de sentido [
@® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la horario g @ Indice del muelle
posicion en caso de pérdida de presion (véase la seccién "Accesorios" . ) @ Profundidad de alojamiento en
del catélogo). B, b Conexidn principal/directa, lado opuesto para casquillo de
unidad de giro de sentido centraje
ntihorari .
antihorario Entrada para la conduccidn del
@ Conexién de la unidad de giro sensor de 3 polos
(2 Conexion de montaje @9 Alimentacion de salida del

sensor
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Conexion directa sin tubo, M5 Pifidn sin pasos de fluido
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@ Adaptador @ Unidad de giro

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad

de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.

Pifidn con pasos de fluido

@ Conexién de montaje @ indice del muelle

Paso de barra

Plantilla de fijacion del pifidn, a la estructura que se va a girar. Es
preferible la opcién con "4 roscas grandes, para 4 tornillos y 2 arandelas
para casquillos de centraje", sobre la opcion "4 roscas pequefas, para 2
tornillos y 2 tornillos pasadores" (de cabeza mdés baja).

Posicion central neumatica (M)

1940,

o

2
17.1£0.1 Cé\\

>

M5 (2 299, 4
o8 (2@\?/(2/

|(@)m]

@ Conexion de montaje @ indice del muelle

@ Paso de barra
Esquema de conexiones del pifdn, si se selecciona la opcién "con pasos

de fluido". Es preferible la opcion de plantilla, que prevé dos tornillos y
dos tornillos con casquillos de centraje (con g 8 H7).

® Vista aplicable sélo a versiones sin EDF!

A, a Conexion principalldirecta,
unidad de giro de sentido
horario

C, ¢ Conexidn principal/directa,
posicion central

D, d Conexion principalldirecta,
posicién central

B, b Conexidn principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcidn "posicion central

neumatica (M)" en comparacién con la variante bdsica. Las estructuras

pesadas pueden balancearse antes de llegar a la posicion final. La
posicion intermedia bloqueada (VM) puede solucionarlo.
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Posicion central bloqueada (VM)

Conexiones para pasos de fluido

72.9

|(@m]

225.9

33.5

/a0
(25) M5/5 (4x), 1

50

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicién central
D, d Conexidon principal/directa,

B, b Conexidn principall/directa, o
posicién central

unidad de giro de sentido
antihorario
El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central
bloqueada (VM)" en comparacién con la variante bésica. La posicién
central se bloquea y se alcanza con la fuerza del pistén de accionamiento
principal. Los amortiguadores consiguen que no se produzcan oscilaciones
y mejoran el rendimiento en la posicién intermedia.

Disefio de la placa adaptadora

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido @9 Paso de fluido
horario 2 indice del muelle

B, b Conexidn principal/directa, Profundidad de alojamiento en
unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
antihorario centraje

Placa de conexiones inferior, en la opcién con "paso de fluidos". Se
pueden alimentar vacio, gases o fluidos. La conexién puede ser roscada o
directa.

® jVista aplicable sdlo a versiones sin EDF!

Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje vertical
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<&
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«

Se sugiere un posible disefio de la placa adaptadora, para que se acceda
de la forma mads sencilla posible, a todas los pasos de fluido.

® iVista aplicable sélo a versiones sin EDF!

Las unidades de giro en vertical VM, se controlan por lo general por medio
de dos vélvulas distribuidoras 5/3, con posicion central de escape. Para
evitar danos, es imprescindible tener en cuenta el proceso que figura en
el manual de instrucciones.
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Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje horizontal

Distribuidor para SRU-plus

4 2 4 12 1 4 2 4 12
s [ e
3 5 1AV3

Para utilizar las unidades de giro VM en horizontal o en posicién no
vertical, por lo general sera preciso un control con tres valvulas distribui-
doras 5/3, con posicion central de escape. Para evitar daios, es imprescin-
dible tener en cuenta el proceso que figura en el manual de instrucciones.

@ Adaptador @ Distribuidor conduccién de
@ Paso de fluido fluido

@ indice del muelle
El distribuidor para la SRU-plus facilita la utilizacion de las conducciones
de fluido, tanto si la toma tiene lugar directamente en el distribuidor

como si se deriva el fluido dentro de la placa adaptadora. Basta con
perforar un patrdn sencillo en la placa adaptadora que se encuentra entre
el pinén y el distribuidor.

Denominacidn D

Placa distribuidora

V-SRU-plus 20/25/30 0357392

® jVista aplicable sdlo a versiones sin EDF!
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Detectores de proximidad inductivos

@ Salida del cable Sensor IN...-SA

SensorIN ...

Denominacion D Normalmente en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [

IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor de proximidad inductivo con saida de cable ateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5S-M8-SA 0301483 [}

INK 80-5-SA 0301566

Gblesdeconexién
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 (]

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

dippara conectorfonector hembra
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Pobngacionesdecable
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [

KV BW12-5SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597
Distibuidordesensores
V2-M12 0301776 [ ]

V2-M8 0301775 [

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas
informacién y datos técnicos.
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Dimensiones y cargas maximas

My max.10.4 Nm

[l Fz méx. 800N

Datos técnicos de SRU-plus-D sin posicion central

Denominacion (amortiguacién blanda)

1D

Amortiguacién de fin de carrera

Angulo de giro [
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°]
Par de giro [Nm]

Nimero de posiciones intermedias

Clase de proteccién IP

Peso [kg]
Consumo de fluido (2 x dngulo nominal) [em3]
Presion de trabajo min./nom./méx. [bar]

Didmetro del tubo de conexién

Temperatura ambiente min./max. [°q
Repetibilidad [°]
Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

1D
Par de giro [Nm]
Peso [kel

Numero de pasos de fluido

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)

1D

Peso [ke]

® Todas las unidades estan disponibles también en version FKM. Péngase en contacto con nosotros.

SRU-plus-D 25-W-90-3-AS
37361600
amortiguador hidraulico
90.0

3.0

5.0

Ninguna

67

1.6

60.0

L4/6/8

6x3.9x1.05

5160

0.05

SRU-plus-D 25-W-90-3-4-AS
37361602

4.6

1.8

L

SRU-plus-D 25-W-90-3-4-M8-AS
37361607
2.45

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.

SRU-plus-D 25-W-180-3-AS
37361620
amortiguador hidraulico
180.0

3.0

5.0

Ninguna

67

1.6

88.0

416/8

6x3.9x1.05

5/60

0.05

SRU-plus-D 25-W-180-3-4-AS
37361622

4.6

1.8

n

SRU-plus-D 25-W-180-3-4-M8-AS
37361627
2.45
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Inercia J* maxima admisible

Inercia J* maxima admisible

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora

[th] 500 750 1000
0.6
0.5 \ — SRU-plus 25-W [s]
0.4 1
| X / — SRU-plus 25-H [s]
0.3 ¢
AN / - - SRU-plus 25-W [1/h]
0.2 N
/ - - SRU-plus 25-H [1/h]
L~ TETmeeL

g
= [s] 1.0 1.5 2.0

Tiempo de giro

Momento de inercia de la masa
0.08

0.06
/

0.04

— SRU-plus 25-W [s]

— SRU-plus 25-H [s]

0

1<)
=

[kgm?]

[s] 0.6 07 0.8 0.9 1.0

Tiempo de giro

Datos técnicos de SRU-plus-D con posicion central

Denominacion (amortiguacién blanda)

1D

Amortiguacién de fin de carrera

Angulo de giro [
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°]
Par de giro [Nm]

Nimero de posiciones intermedias
Posibilidad de ajuste de la posicién central [°]

Clase de proteccién IP

Peso [kg]
Consumo de fluido (2 x dngulo nominal) [em3]
Presion de trabajo min./nom./max. [bar]
Didmetro del tubo de conexién

Temperatura ambiente min./méx. [°c]
Repetibilidad [°]
Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

1D

Par de giro [Nm]
Peso [kgl
Nimero de pasos de fluido

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)

1D

Peso [kg]

SRU-plus-D 25-W-180-3-M-AS
37361630

amortiguador hidraulico
180.0

3.0

5.0

1 x M (neumatica)

3.0

67

2.2

88.0

41618

6x3.9x1.05

5160

0.05

SRU-plus-D 25-W-180-3-M-L4-AS
37361632

4.6

2.4

A

SRU-plus-D 25-W-180-3-M-4-M8-AS
37361637
3.05

® Todas las unidades estan disponibles también en version FKM. Pdngase en contacto con nosotros.

*  *Los esquemas son validos para unidades
basicas y para aplicaciones con un eje de giro
vertical, asi como para cargas totalmente
céntricas con un eje de giro horizontal y una
presion de trabajo de 6 bar. Se deben
respetar los tiempos de giro usando valvulas
de estrangulacion; de lo contrario, se puede
ver reducida la vida util del equipo. Si tiene
una aplicacion diferente, no dude en
consultarnos. Ademds, la herramienta de
disefio de SCHUNK para el giro esta disponible
en linea.

SRU-plus-D 25-W-180-3-VM-AS
37361640
amortiguador hidraulico
180.0

3.0

5.0

1 x VM (bloqueada)

3.0

67

2.6

88.0

41616.5

6x3.9x1.05

5160

0.05

SRU-plus-D 25-W-180-3-VM-4-AS
37361642

4.6

2.8

I

SRU-plus-D 25-W-180-3-VM-4-M8-AS
37361647
3.45
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Unidad de giro universal

Vista principal de la SRU-plus-D sin EDF

25(8)

N
159.6 /96 (2 _‘lw
z ‘J,
o=l
< e T | & <
N Ik ¢ 5

. 32.4 117 29.4,

©

Oz

i
|

‘ L =
133.5 ]
86 M5/6 (4x
M5/ | @5/5 (4x@
o @
_____ . 6% W 6% I
o il
o™
Ll 7?37}47}7 —VEV}* - a ﬂ-_
12727 o
~ o
33 [32.5 o
M5/5 (2x) 85+0.02 3
N

® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios"
del catalogo).

A, a Conexion principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

@ Conexién de la unidad de giro

Paso de barra

@ indice del muelle

@3 Ajuste para pasador de
centraje

@ Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Tapas

No para montar la unidad, solo
para los accesorios adicionales
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Unidad de giro universal

Vista principal de la SRU-plus-D con EDF
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® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la

posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios"

del catalogo).

A, a Conexion principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

@ Conexién de la unidad de giro

(2) Conexién de montaje

@ Paso de fluido
2 indice del muelle
@ Profundidad de alojamiento en

lado opuesto para casquillo de
centraje

Entrada para la conduccién del
sensor de 3 polos

@ Alimentacion de salida del
sensor
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Unidad de giro universal

Conexion directa sin tubo, M5

Pifidn sin pasos de fluido

)
3/
n
% =
|- J
8 8
@5x1 0.650. %®

@ Adaptador

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.

@ Unidad de giro

Pifidn con pasos de fluido

@ Conexién de montaje

Paso de barra

Plantilla de fijacion del pifidn, a la estructura que se va a girar. Es
preferible la opcién con "4 roscas grandes, para 4 tornillos y 2 arandelas
para casquillos de centraje", sobre la opcion "4 roscas pequefas, para 2
tornillos y 2 tornillos pasadores" (de cabeza mdés baja).

@ indice del muelle

Posicion central neumatica (M)

o S—
‘}ﬂ i
f s (20,
8 (2x)‘\?)

43 _29.4
33.5 23

19

{(@)|]

@ Conexion de montaje
@ Paso de barra

@ indice del muelle

Esquema de conexiones del pifdn, si se selecciona la opcién "con pasos
de fluido". Es preferible la opcion de plantilla, que prevé dos tornillos y
dos tornillos con casquillos de centraje (con g 8 H7).

® Vista aplicable sélo a versiones sin EDF!

A, a Conexion principalldirecta,
unidad de giro de sentido
horario

C, ¢ Conexidn principal/directa,
posicion central
D, d Conexion principalldirecta,

B, b Conexidn principall/directa, o
posicion central

unidad de giro de sentido
antihorario

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcidn "posicion central
neumatica (M)" en comparacién con la variante bdsica. Las estructuras
pesadas pueden balancearse antes de llegar a la posicion final. La
posicion intermedia bloqueada (VM) puede solucionarlo.
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Posicion central bloqueada (VM) Conexiones para pasos de fluido
335
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A, a Conexidn principal/directa, A, a Conexidn principal/directa,

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicién central

unidad de giro de sentido Paso de fluido

horario

unidad de giro de sentido

horario indice del muelle
D, d Conexidon principal/directa,

posicidn central

OPD®

B, b Conexidn principall/directa, B, b Conexidn principal/directa, Profundidad de alojamiento en
unidad de giro de sentido unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
antihorario antihorario centraje

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central

bloqueada (VM)" en comparacién con la variante bésica. La posicién

central se bloquea y se alcanza con la fuerza del pistén de accionamiento
principal. Los amortiguadores consiguen que no se produzcan oscilaciones

y mejoran el rendimiento en la posicién intermedia.

Placa de conexiones inferior, en la opcién con "paso de fluidos". Se
pueden alimentar vacio, gases o fluidos. La conexién puede ser roscada o
directa.

® jVista aplicable sdlo a versiones sin EDF!

Disefio de la placa adaptadora Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje vertical
[0 [s780°
A ‘ ‘ C
/ / ©
/ ‘ 0;
//" / : B O D
/ \ e
Vool
‘\ \ . VAB
| R 4 2 4 2
) 14 12 14 ] 12
/ I Z a\ 0 b f / Z a\ 0 b /‘ Z
/ T\YTTVIV/T TAVITTVYIV/T
5VAV3 5VAV3
1 1
Se sugiere un posible disefio de la placa adaptadora, para que se acceda Las unidades de giro en vertical VM, se controlan por lo general por medio
de la forma mads sencilla posible, a todas los pasos de fluido. de dos vélvulas distribuidoras 5/3, con posicién central de escape. Para
® iVista aplicable s6lo a versiones sin EDF! evitar danos, es imprescindible tener en cuenta el proceso que figura en

el manual de instrucciones.
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Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje horizontal

Distribuidor para SRU-plus

4 2 4 12 1 4 2 4 12
s [ e
3 5 1AV3

Para utilizar las unidades de giro VM en horizontal o en posicién no
vertical, por lo general sera preciso un control con tres valvulas distribui-
doras 5/3, con posicion central de escape. Para evitar daios, es imprescin-
dible tener en cuenta el proceso que figura en el manual de instrucciones.

@ Adaptador @ Distribuidor conduccién de
@ Paso de fluido fluido

@ indice del muelle
El distribuidor para la SRU-plus facilita la utilizacion de las conducciones
de fluido, tanto si la toma tiene lugar directamente en el distribuidor

como si se deriva el fluido dentro de la placa adaptadora. Basta con
perforar un patrdn sencillo en la placa adaptadora que se encuentra entre
el pinén y el distribuidor.

Denominacidn D

Placa distribuidora

V-SRU-plus 20/25/30 0357392

® jVista aplicable sdlo a versiones sin EDF!
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Detectores de proximidad inductivos

@ Salida del cable Sensor IN...-SA

SensorIN ...

Denominacion D Normalmente en combinacion
IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [

IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

IN 80-S-M12-SA 0301587 ([ ]

IN 80-5-M8-SA 0301483 [

INK 80-5-SA 0301566

Golesdeconexin
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 ([ ]

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

Gippara conectoriconectorhemora
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Polongadonesdecable
KV BG12-5G12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]

KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597
Dstbuidordesensores
V2-M12 0301776 ([ ]

V2-M8 0301775 ([ ]

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas
informacién y datos técnicos.
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Unidad de giro universal

Dimensiones y cargas maximas

My max.19 Nm

[l Fz méx. 800N

Datos técnicos de SRU-plus-D sin posicion central

Denominacion (amortiguacién blanda)

1D

Amortiguacién de fin de carrera

Angulo de giro [
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°]
Par de giro [Nm]

Nimero de posiciones intermedias

Clase de proteccién IP

Peso [kg]
Consumo de fluido (2 x dngulo nominal) [em3]
Presion de trabajo min./nom./méx. [bar]

Didmetro del tubo de conexién

Temperatura ambiente min./max. [°q
Repetibilidad [°]
Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

1D
Par de giro [Nm]
Peso [kel

Numero de pasos de fluido

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)

1D

Peso [ke]

® Todas las unidades estan disponibles también en version FKM. Péngase en contacto con nosotros.

SRU-plus-D 30-W-90-3-AS
1359345

amortiguador hidraulico
90.0

3.0

9.5

Ninguna

67

2.4

90.0

L4/6/8

6x3.9x1.05

5160

0.05

SRU-plus-D 30-W-90-3-4-AS
1359540

9.0

21

L

SRU-plus-D 30-W-90-3-4-M8-AS
37361807
3.4

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.

SRU-plus-D 30-W-180-3-AS
1359548

amortiguador hidraulico
180.0

3.0

9.5

Ninguna

67

2.4

145.0

416/8

6x3.9x1.05

5/60

0.05

SRU-plus-D 30-W-180-3-4-AS
37361822

9.0

2.7

n

SRU-plus-D 30-W-180-3-4-M8-AS
1336508
3.4
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Inercia J* maxima admisible

Inercia J* maxima admisible

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora
[uh] 500 750 1000
3.0
2.5 < — SRU-plus 30-W [s]
2.0 N — SRU-plus 30-H [s]
2 N - - SRU-plus 30-W [1/h]
1.0 2
o == SRU-plus 30-H [1/h]
W
X [s11.0 1.5 2.0 2.5 3.0 3.5
Tiempo de giro

Momento de inercia de la masa

0.8 /
0.6 //
/

— SRU-plus 30-W [s]

— SRU-plus 30-H [s]

o
[N]

[kgm?]

Tiempo de giro

Datos técnicos de SRU-plus-D con posicion central

Denominacion (amortiguacién blanda)

1D

Amortiguacién de fin de carrera

Angulo de giro [
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°]
Par de giro [Nm]

Nimero de posiciones intermedias
Posibilidad de ajuste de la posicién central [°]

Clase de proteccién IP

Peso [kg]
Consumo de fluido (2 x dngulo nominal) [em3]
Presion de trabajo min./nom./max. [bar]
Didmetro del tubo de conexién

Temperatura ambiente min./méx. [°c]
Repetibilidad [°]
Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

1D

Par de giro [Nm]
Peso [kgl
Nimero de pasos de fluido

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)

1D

Peso [kg]

SRU-plus-D 30-W-180-3-M-AS
1359560

amortiguador hidraulico
180.0

3.0

9.5

1 x M (neumatica)

3.0

67

3.2

145.0

41618

6x3.9x1.05

5160

0.05

SRU-plus-D 30-W-180-3-M-4-AS
37361832

9.0

3.5

A

SRU-plus-D 30-W-180-3-M-4-M8-AS
1359567
4.2

® Todas las unidades estan disponibles también en version FKM. Pdngase en contacto con nosotros.

*  *Los esquemas son validos para unidades
basicas y para aplicaciones con un eje de giro
vertical, asi como para cargas totalmente
céntricas con un eje de giro horizontal y una
presion de trabajo de 6 bar. Se deben
respetar los tiempos de giro usando valvulas
de estrangulacion; de lo contrario, se puede
ver reducida la vida util del equipo. Si tiene
una aplicacion diferente, no dude en
consultarnos. Ademds, la herramienta de
disefio de SCHUNK para el giro esta disponible
en linea.

SRU-plus-D 30-W-180-3-VM-AS
1359571

amortiguador hidraulico
180.0

3.0

9.5

1 x VM (bloqueada)

3.0

67

3.4

145.0

41616.5

6x3.9x1.05

5160

0.05

SRU-plus-D 30-W-180-3-VM-L4-AS
1359573

9.0

3.7

I

SRU-plus-D 30-W-180-3-VM-4-M8-AS
1359581
b4
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Vista principal de la SRU-plus-D sin EDF
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A, a Conexidn principal/directa, @ indice del muelle
< . - unidad de giro de sentido ;
® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la horario g @ Ajuste para pasador de
posicion en caso de pérdida de presion (véase la seccién "Accesorios" o ) centraje
del catélogo). B, b Conexion principalidirecta, ®0 Profundidad de alojamiento en
unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
antihorario centraje
@ Conexion de la unidad de giro Tapas
Paso de barra No para montar la unidad, solo

para los accesorios adicionales
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Unidad de giro universal

Vista principal de la SRU-plus-D con EDF
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A, a Conexidn principal/directa, @ Paso de fluido
< . - unidad de giro de sentido [
@® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la horario g @ Indice del muelle
posicion en caso de pérdida de presion (véase la seccién "Accesorios" . ) @ Profundidad de alojamiento en
del catélogo). B, b Conexidn principal/directa, lado opuesto para casquillo de
unidad de giro de sentido centraje
antihorario .
Entrada para la conduccidn del
@ Conexién de la unidad de giro sensor de 3 polos
(2) Conexién de montaje €9 Alimentacién de salida del

sensor
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Conexion directa sin tubo, M5

Pifidn sin pasos de fluido
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@ Adaptador

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.

@ Unidad de giro

Pifidn con pasos de fluido

@ Conexién de montaje
Paso de barra

Plantilla de fijacion del pifidn, a la estructura que se va a girar. Es
preferible la opcién con "4 roscas grandes, para 4 tornillos y 2 arandelas
para casquillos de centraje", sobre la opcion "4 roscas pequefas, para 2
tornillos y 2 tornillos pasadores" (de cabeza mdés baja).

@ indice del muelle

Posicion central neumatica (M)

19+0.02
7.1x0.1
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E
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@ Conexion de montaje
@ Paso de barra

@ indice del muelle

Esquema de conexiones del pifdn, si se selecciona la opcién "con pasos
de fluido". Es preferible la opcion de plantilla, que prevé dos tornillos y
dos tornillos con casquillos de centraje (con g 8 H7).

® Vista aplicable sélo a versiones sin EDF!

A, a Conexion principalldirecta,
unidad de giro de sentido
horario

C, ¢ Conexidn principal/directa,
posicion central
D, d Conexion principalldirecta,

B, b Conexidn principall/directa, o
posicion central

unidad de giro de sentido
antihorario

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcidn "posicion central
neumatica (M)" en comparacién con la variante bdsica. Las estructuras
pesadas pueden balancearse antes de llegar a la posicion final. La
posicion intermedia bloqueada (VM) puede solucionarlo.
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Posicion central bloqueada (VM) Conexiones para pasos de fluido
- 44
89.3 @>M5/5 4

§ ©
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\
277.3 s S~
212 (2x)\\7?/1
A, a Conexidn principal/directa, » o . A, a Conexidn principal/directa, )
unidad de giro de sentido G Con.e>'(|’on principalldirecta, unidad de giro de sentido @ Paso de fluido
horario p05|c|c.>f1 cen.tra.I . horario @ indice del muelle
B, b Conexidn principall/directa, D, d (onfe>f|lon principalidirecta, B, b Conexién principal/directa, Profundidad de alojamiento en
unidad de giro de sentido posicion central unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
antihorario antihorario centraje

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central
bloqueada (VM)" en comparacién con la variante bésica. La posicién
central se bloquea y se alcanza con la fuerza del pistén de accionamiento
principal. Los amortiguadores consiguen que no se produzcan oscilaciones
y mejoran el rendimiento en la posicién intermedia.

Placa de conexiones inferior, en la opcién con "paso de fluidos". Se
pueden alimentar vacio, gases o fluidos. La conexién puede ser roscada o
directa.

® jVista aplicable sdlo a versiones sin EDF!

Disefio de la placa adaptadora Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje vertical
[0 [s780°
A ‘ ‘ C
/ / ©
/ ‘ 0;
//" / : B O D
/ \ e
Vool
‘\ \ . VAB
| R 4 2 4 2
) 14 12 14 ] 12
/ I Z a\ 0 b f / Z a\ 0 b /‘ Z
/ T\YTTVIV/T TAVITTVYIV/T
5VAV3 5VAV3
1 1
Se sugiere un posible disefio de la placa adaptadora, para que se acceda Las unidades de giro en vertical VM, se controlan por lo general por medio
de la forma mads sencilla posible, a todas los pasos de fluido. de dos vélvulas distribuidoras 5/3, con posicién central de escape. Para
® iVista aplicable s6lo a versiones sin EDF! evitar danos, es imprescindible tener en cuenta el proceso que figura en

el manual de instrucciones.
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Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje horizontal

Distribuidor para SRU-plus

4 2 4 12 1 4 2 4 12
s [ e
3 5 1AV3

Para utilizar las unidades de giro VM en horizontal o en posicién no
vertical, por lo general sera preciso un control con tres valvulas distribui-
doras 5/3, con posicion central de escape. Para evitar daios, es imprescin-
dible tener en cuenta el proceso que figura en el manual de instrucciones.

@ Adaptador @ Distribuidor conduccién de
@ Paso de fluido fluido

@ indice del muelle
El distribuidor para la SRU-plus facilita la utilizacion de las conducciones
de fluido, tanto si la toma tiene lugar directamente en el distribuidor

como si se deriva el fluido dentro de la placa adaptadora. Basta con
perforar un patrdn sencillo en la placa adaptadora que se encuentra entre
el pinén y el distribuidor.

Denominacidn D

Placa distribuidora

V-SRU-plus 20/25/30 0357392

® jVista aplicable sdlo a versiones sin EDF!




SRU-plus-D 30

Unidad de giro universal

Detectores de proximidad inductivos

@ Salida del cable Sensor IN...-SA

SensorIN ...

Denominacion D Normalmente en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [

IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor de proximidad inductivo con saida de cable ateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5S-M8-SA 0301483 [}

INK 80-5-SA 0301566

Gblesdeconexién
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 (]

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

dippara conectorfonector hembra
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Pobngacionesdecable
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [

KV BW12-5SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597
Distibuidordesensores
V2-M12 0301776 [ ]

V2-M8 0301775 [

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas
informacién y datos técnicos.




SRU-plus-D 35

Unidad de giro universal

Dimensiones y cargas maximas

My méx.30.8 Nm [ Fz max. 1500 N

Datos técnicos de SRU-plus-D sin posicion central

Denominacion (amortiguacién blanda)

1D

Amortiguacién de fin de carrera

Angulo de giro [
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°]
Par de giro [Nm]

Nimero de posiciones intermedias

Clase de proteccién IP

Peso [kg]
Consumo de fluido (2 x dngulo nominal) [em3]
Presion de trabajo min./nom./méx. [bar]

Didmetro del tubo de conexién

Temperatura ambiente min./max. [°q
Repetibilidad [°]
Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

1D
Par de giro [Nm]
Peso [kel

Numero de pasos de fluido

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)

1D

Peso [ke]

® Todas las unidades estan disponibles también en version FKM. Péngase en contacto con nosotros.

SRU-plus-D 35-W-90-3-AS
37362000
amortiguador hidraulico
90.0

3.0

14.0

Ninguna

67

2.65

132.0

L4/6/8

6x3.9x1.05

5160

0.05

SRU-plus-D 35-W-90-3-4-AS
37362002

13.4

2.95

L

SRU-plus-D 35-W-90-3-4-M8-AS
37362007
3.7

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.

SRU-plus-D 35-W-180-3-AS
37362020
amortiguador hidraulico
180.0

3.0

14.0

Ninguna

67

2.65

216.0

416/8

6x3.9x1.05

5/60

0.05

SRU-plus-D 35-W-180-3-4-AS
37362022

13.4

2.95

n

SRU-plus-D 35-W-180-3-4-M8-AS
37362027
3.7




SRU-plus-D 35

Unidad de giro universal

Inercia J* maxima admisible

*  *Los esquemas son validos para unidades

bdsicas y para aplicaciones con un eje de giro

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora
[1/h] 300 600 900 1200

5 vertical, asi como para cargas totalmente
. H / céntricas con un eje de giro horizontal y una
'|‘ presidn de trabajo de 6 bar. Se deben
3 , — SRU-plus 35-W [s] respetar los tiempos de giro usando vélvulas
2 ".‘ -~ SRU-plus 35-W [1h] de estrangulacion; de lo contrario, se puede
\ ver reducida la vida util del equipo. Si tiene
1 / N una aplicacion diferente, no dude en
Frosies consultarnos. Ademds, la herramienta de

[kgm?]

[s] 1.5 2.5 3.5 disefio de SCHUNK para el giro esta disponible

Tiempo de giro en linea.

Datos técnicos de SRU-plus-D con posicion central

Denominacion (amortiguacién blanda)
1D

Amortiguacién de fin de carrera

SRU-plus-D 35-W-180-3-M-AS
37362030

amortiguador hidraulico

SRU-plus-D 35-W-180-3-VM-AS
37362040

amortiguador hidraulico

Angulo de giro [ 180.0 180.0
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°] 3.0 3.0

Par de giro [Nm] 14.0 14.0
Nimero de posiciones intermedias 1 x M (neumatica) 1 x VM (bloqueada)
Posibilidad de ajuste de la posicién central [°] 3.0 3.0

Clase de proteccién IP 67 67

Peso [kg] 3.65 4.15
Consumo de fluido (2 x dngulo nominal) [em3] 216.0 216.0
Presion de trabajo min./nom./max. [bar] 41618 141616.5
Didmetro del tubo de conexién 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05
Temperatura ambiente min./méx. [°c] 5160 5160
Repetibilidad [E] 0.05 0.05

Opciones con paso de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)
1D

SRU-plus-D 35-W-180-3-M-4-AS
37362032

SRU-plus-D 35-W-180-3-VM-L4-AS

37362042
Par de giro [Nm] 13.4 13.4
Peso [kgl 3.95 .45
Nimero de pasos de fluido [ L

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)

1D
Peso [kg]

® Todas las unidades estan disponibles también en version FKM. Pdngase en contacto con nosotros.

SRU-plus-D 35-W-180-3-M-4-M8-AS
37362037
b7

SRU-plus-D 35-W-180-3-VM-L4-M8-AS
37362047
5.2
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Unidad de giro universal

Vista principal de la SRU-plus-D sin EDF

56+0.02

o M8 (2%)

100+0.02

31+0.02

349 735 _ 8

A, a Conexidn principal/directa, @ indice del muelle
< . - unidad de giro de sentido ;
® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la horario g @ Ajuste para pasador de
posicion en caso de pérdida de presion (véase la seccién "Accesorios" o ) centraje
del catélogo). B, b Conexion principalidirecta, ®0 Profundidad de alojamiento en
unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
antihorario centraje
@ Conexion de la unidad de giro Tapas
Paso de barra No para montar la unidad, solo

para los accesorios adicionales
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Unidad de giro universal

Vista principal de la SRU-plus-D con EDF
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25)
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110

14.6
15

ksl

96.8

® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios"
del catalogo).

A, a Conexion principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

@ Conexién de la unidad de giro

(2) Conexién de montaje

@ Paso de fluido

2 indice del muelle

@ Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Entrada para la conduccién del
sensor de 3 polos

@ Alimentacion de salida del
sensor




SRU-plus-D 35

Unidad de giro universal

Conexion directa sin tubo, M5

Pifidn sin pasos de fluido

)
3/
n
%ZZ% =
|- J
8 8
@5x1 0.650. %®

16.3 01%310'0%
. B
R = 2 (79)
AL E (28) \72)
A i A-A (2)
: N : %g>/
9 28
'R wzzzz7 2z
- ny
o |
+
@ 3
? 3

@ Adaptador

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.

@ Unidad de giro

Pifidn con pasos de fluido

@ Conexién de montaje
Paso de barra

Plantilla de fijacion del pifidn, a la estructura que se va a girar. Es
preferible la opcién con "4 roscas grandes, para 4 tornillos y 2 arandelas
para casquillos de centraje", sobre la opcion "4 roscas pequefas, para 2
tornillos y 2 tornillos pasadores" (de cabeza mdés baja).

@ indice del muelle

Posicion central neumatica (M)

. 12+0.1
5+0.1 p

K \!

A-A

=

07.5\\ 2)
M5 (2¥)/ 5/
@6 (2x)®\;/

1.5

14

16 BN

@ Conexion de montaje
@ Paso de barra

@ indice del muelle

Esquema de conexiones del pifidn si se selecciona la opcién con
"conductores de fluido". Se debe dar prioridad al esquema de taladros,
que prevé dos tornillos y dos tornillos con casquillo de centraje.

® Vista aplicable sélo a versiones sin EDF!

A, a Conexion principalldirecta,
unidad de giro de sentido
horario

C, ¢ Conexidn principal/directa,
posicion central
D, d Conexion principalldirecta,

B, b Conexidn principall/directa, o
posicion central

unidad de giro de sentido
antihorario

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcidn "posicion central
neumatica (M)" en comparacién con la variante bdsica. Las estructuras
pesadas pueden balancearse antes de llegar a la posicion final. La
posicion intermedia bloqueada (VM) puede solucionarlo.
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Unidad de giro universal

Posicion central bloqueada (VM)

Conexiones para pasos de fluido

52 _29.4
32.5

16
16

90
- 38.5
(23) o 13
(25)M5/6 (41 M5/8 .

0
19

—-o-|®

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central

bloqueada (VM)" en comparacién con la variante bésica. La posicién

central se bloquea y se alcanza con la fuerza del pistén de accionamiento
principal. Los amortiguadores consiguen que no se produzcan oscilaciones

y mejoran el rendimiento en la posicién intermedia.

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicién central

D, d Conexidon principal/directa,
posicidn central

Disefio de la placa adaptadora

A, a Conexidn principal/directa, )
unidad de giro de sentido @9 Paso de fluido

horario @ indice del muelle

B, b Conexidn principal/directa, Profundidad de alojamiento en
unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de

antihorario centraje
Placa de conexiones inferior, en la opcién con "paso de fluidos". Se
pueden alimentar vacio, gases o fluidos. La conexién puede ser roscada o
directa.
® jVista aplicable sdlo a versiones sin EDF!

Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje vertical

. @)
=l

B D
al =
=2 4 2 4 2 12

éw%% é&fnﬁ%

5 A
1 Vs 1V3

<&

«

5

Se sugiere un posible disefio de la placa adaptadora, para que se acceda
de la forma mads sencilla posible, a todas los pasos de fluido.

® iVista aplicable sélo a versiones sin EDF!

Las unidades de giro en vertical VM, se controlan por lo general por medio
de dos vélvulas distribuidoras 5/3, con posicion central de escape. Para
evitar danos, es imprescindible tener en cuenta el proceso que figura en
el manual de instrucciones.
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Unidad de giro universal

Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje horizontal

Distribuidor para SRU-plus

4 2 4 12 1 4 2 4 12
s [ e
3 5 1AV3

Para utilizar las unidades de giro VM en horizontal o en posicién no
vertical, por lo general sera preciso un control con tres valvulas distribui-
doras 5/3, con posicion central de escape. Para evitar daios, es imprescin-
dible tener en cuenta el proceso que figura en el manual de instrucciones.

@ Adaptador @ Distribuidor conduccién de

@ Paso de fluido fluido
@ indice del muelle

El distribuidor para la SRU-plus facilita la utilizacion de las conducciones
de fluido, tanto si la toma tiene lugar directamente en el distribuidor
como si se deriva el fluido dentro de la placa adaptadora. Basta con
perforar un patrdn sencillo en la placa adaptadora que se encuentra entre
el pinén y el distribuidor.

Denominacion D

Placa distribuidora
V-SRU-plus 35 0357792

® jVista aplicable sdlo a versiones sin EDF!




SRU-plus-D 35

Unidad de giro universal

Detectores de proximidad inductivos

@ Salida del cable Sensor IN...-SA

SensorIN ...

Denominacion D Normalmente en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [

IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor de proximidad inductivo con saida de cable ateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5S-M8-SA 0301483 [}

INK 80-5-SA 0301566

Gblesdeconexién
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 (]

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

dippara conectorfonector hembra
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Pobngacionesdecable
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [

KV BW12-5SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597
Distibuidordesensores
V2-M12 0301776 [ ]

V2-M8 0301775 [

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas
informacién y datos técnicos.




SRU-plus-D 40

Unidad de giro universal

Dimensiones y cargas maximas

My max. 68 Nm

[l Fz méx. 2900 N

Datos técnicos de SRU-plus-D sin posicion central

Denominacion (amortiguacién blanda)

1D

Amortiguacién de fin de carrera

Angulo de giro [
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°]
Par de giro [Nm]

Nimero de posiciones intermedias

Clase de proteccién IP

Peso [kg]
Consumo de fluido (2 x dngulo nominal) [em3]
Presion de trabajo min./nom./méx. [bar]

Didmetro del tubo de conexién

Temperatura ambiente min./max. [°q
Repetibilidad [°]
Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

1D
Par de giro [Nm]
Peso [kel

Numero de pasos de fluido

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)

1D

Peso [ke]

® Todas las unidades estan disponibles también en version FKM. Péngase en contacto con nosotros.

SRU-plus-D 40-W-90-3-AS
37362200

amortiguador hidraulico
90.0

3.0

20.0

Ninguna

67

4.2

208.0

L4/6/8

8x6x1

5160

0.05

SRU-plus-D 40-W-90-3-8-AS
37362202

19.2

4.9

8

SRU-plus-D1 40-W-90-3-8-M12-AS
1001682
6.45

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.

SRU-plus-D 40-W-180-3-AS
37362220
amortiguador hidraulico
180.0

3.0

20.0

Ninguna

67

4.2

336.0

416/8

8x6x1

5/60

0.05

SRU-plus-D 40-W-180-3-8-AS
37362222

19.2

4.9

8

SRU-plus-D1 40-W-180-3-8-M12-AS
1001684
6.45




SRU-plus-D 40

Unidad de giro universal

Inercia J* maxima admisible

Inercia J* maxima admisible

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora
[iy1h] w00 800 1200
7
6 ; [
H — SRU-plus 40-W [s]
5 .
A \ / — SRU-plus 40-H [s]
3 . - - SRU-plus 40-W [1/h]
2 D
‘v == SRU-plus 40-H [1/h]
~ R RTINS
£
oo
= [s] 1.5 2.5 3.5
Tiempo de giro

Momento de inercia de la masa

1.5 /
1.2 /

— SRU-plus 40-W [s]

0.9 /

0.6 — SRU-plus 40-H [s]

o
W

[kgm?]

Tiempo de giro

Datos técnicos de SRU-plus-D con posicion central

Denominacion (amortiguacién blanda)

1D

Amortiguacién de fin de carrera

Angulo de giro [
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°]
Par de giro [Nm]

Nimero de posiciones intermedias
Posibilidad de ajuste de la posicién central [°]

Clase de proteccién IP

Peso [kg]
Consumo de fluido (2 x dngulo nominal) [em3]
Presion de trabajo min./nom./max. [bar]
Didmetro del tubo de conexién

Temperatura ambiente min./méx. [°c]
Repetibilidad [°]
Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

1D

Par de giro [Nm]
Peso [kgl
Nimero de pasos de fluido

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)

1D

Peso [kg]

SRU-plus-D 40-W-180-3-M-AS
37362230

amortiguador hidraulico
180.0

3.0

20.0

1 x M (neumatica)

3.0

67

5.5

336.0

41618

8x6x1

5160

0.05

SRU-plus-D 40-W-180-3-M-8-AS
37362232

19.2

6.2

8

SRU-plus-D1 40-W-180-3-M-8-M12-AS
1001686
1.75

® Todas las unidades estan disponibles también en version FKM. Pdngase en contacto con nosotros.

*  *Los esquemas son validos para unidades
basicas y para aplicaciones con un eje de giro
vertical, asi como para cargas totalmente
céntricas con un eje de giro horizontal y una
presion de trabajo de 6 bar. Se deben
respetar los tiempos de giro usando valvulas
de estrangulacion; de lo contrario, se puede
ver reducida la vida util del equipo. Si tiene
una aplicacion diferente, no dude en
consultarnos. Ademds, la herramienta de
disefio de SCHUNK para el giro esta disponible
en linea.

SRU-plus-D 40-W-180-3-VM-AS
37362240
amortiguador hidraulico
180.0

3.0

20.0

1 x VM (bloqueada)

3.0

67

6.5

336.0

41616.5

8x6x1

5160

0.05

SRU-plus-D 40-W-180-3-VM-8-AS
37362242

19.2

1.2

8

SRU-plus-D1 40-W-180-3-VM-8-M12-AS
1001688
8.75
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Unidad de giro universal

Vista principal de la SRU-plus-D sin EDF
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A, a Conexi6n principal/directa, @ indice del muelle
@ Llavilvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la :Elrg?i(ide giro de sentido @ Ajuste para pasador de
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios" B o ) centraje
del catélogo). B, b Conexion principalidirecta, ®0 Profundidad de alojamiento en
unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
antihorario centraje
@ Conexidn de la unidad de giro Tapas
Paso de barra No para montar la unidad, solo

para los accesorios adicionales
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Unidad de giro universal

Vista principal de la SRU-plus-D con EDF
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A, a Conexion principal/directa, @ Paso de fluido
® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la :mrd?.d de giro de sentido 2 indice del muelle
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios" orario @ Profundidad de alojamiento en

B, b Conexidn principall/directa,

del catalogo).
unidad de giro de sentido

lado opuesto para casquillo de

tih - centraje

antihorario

: ! Entrada para el conductor del
@ Conexién de la unidad de giro sensor de 4 polos

(2 Conexion de montaje @9 Alimentacion de salida del

sensor
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Unidad de giro universal

Conexion directa sin tubo, M5

Pifidn sin pasos de fluido
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@ Adaptador @ Unidad de giro

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.

Pifidn con pasos de fluido

@ Conexién de montaje @ indice del muelle

Paso de barra

Plantilla de fijacion del pifidn, a la estructura que se va a girar. Es
preferible la opcién con "4 roscas grandes, para 4 tornillos y 2 arandelas
para casquillos de centraje", sobre la opcion "4 roscas pequefas, para 2
tornillos y 2 tornillos pasadores" (de cabeza mdés baja).

Posicion central neumatica (M)
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@ Conexion de montaje @ indice del muelle

@ Paso de barra

Esquema de conexiones del pifidn si se selecciona la opcién con
"conductores de fluido". Se debe dar prioridad al esquema de taladros,
que prevé dos tornillos y dos tornillos con casquillo de centraje.

® Vista aplicable sélo a versiones sin EDF!

A, a Conexion principalldirecta,
unidad de giro de sentido
horario

C, ¢ Conexidn principal/directa,
posicion central
D, d Conexion principalldirecta,

B, b Conexidn principall/directa, o
posicion central

unidad de giro de sentido
antihorario

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcidn "posicion central
neumatica (M)" en comparacién con la variante bdsica. Las estructuras
pesadas pueden balancearse antes de llegar a la posicion final. La
posicion intermedia bloqueada (VM) puede solucionarlo.
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Unidad de giro universal

Posicion central bloqueada (VM)

Conexiones para pasos de fluido
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A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicién central
D, d Conexidon principal/directa,

B, b Conexidn principall/directa, o
posicién central

unidad de giro de sentido
antihorario
El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central
bloqueada (VM)" en comparacién con la variante bésica. La posicién
central se bloquea y se alcanza con la fuerza del pistén de accionamiento
principal. Los amortiguadores consiguen que no se produzcan oscilaciones
y mejoran el rendimiento en la posicién intermedia.

Disefio de la placa adaptadora

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido @9 Paso de fluido
horario 2 indice del muelle

B, b Conexidn principal/directa, Profundidad de alojamiento en
unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
antihorario centraje

Placa de conexiones inferior, en la opcién con "paso de fluidos". Se
pueden alimentar vacio, gases o fluidos. La conexién puede ser roscada o
directa.

® jVista aplicable sdlo a versiones sin EDF!

Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje vertical
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Se sugiere un posible disefio de la placa adaptadora, para que se acceda
de la forma mads sencilla posible, a todas los pasos de fluido.

® iVista aplicable sélo a versiones sin EDF!

Las unidades de giro en vertical VM, se controlan por lo general por medio
de dos vélvulas distribuidoras 5/3, con posicion central de escape. Para
evitar danos, es imprescindible tener en cuenta el proceso que figura en
el manual de instrucciones.
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Unidad de giro universal

Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje horizontal

Distribuidor para SRU-plus

4 2 4 12 1 4 2 4 12
s [ e
3 5 1AV3

Para utilizar las unidades de giro VM en horizontal o en posicién no
vertical, por lo general sera preciso un control con tres valvulas distribui-
doras 5/3, con posicion central de escape. Para evitar daios, es imprescin-
dible tener en cuenta el proceso que figura en el manual de instrucciones.

@ Adaptador @ Distribuidor conduccién de

@ Paso de fluido fluido
@ indice del muelle

El distribuidor para la SRU-plus facilita la utilizacion de las conducciones
de fluido, tanto si la toma tiene lugar directamente en el distribuidor
como si se deriva el fluido dentro de la placa adaptadora. Basta con
perforar un patrdn sencillo en la placa adaptadora que se encuentra entre
el pinén y el distribuidor.

Denominacion D

Placa distribuidora
V-SRU-plus 40 0357992

® jVista aplicable sdlo a versiones sin EDF!
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Unidad de giro universal

Detectores de proximidad inductivos

@ Salida del cable Sensor IN...-SA

SensorIN ...

Denominacion D Normalmente en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [

IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor de proximidad inductivo con saida de cable ateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5S-M8-SA 0301483 [}

INK 80-5-SA 0301566

Gblesdeconexién
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 (]

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

dippara conectorfonector hembra
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Pobngacionesdecable
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [

KV BW12-5SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597
Distibuidordesensores
V2-M12 0301776 [ ]

V2-M8 0301775 [

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas
informacién y datos técnicos.
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Unidad de giro universal

Dimensiones y cargas maximas

My max. 340 Nm

[l Fz méx. 9000 N

Datos técnicos de SRU-plus-D sin posicion central

Denominacion (amortiguacién blanda)

1D

Amortiguacién de fin de carrera

Angulo de giro [
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°]
Par de giro [Nm]

Nimero de posiciones intermedias

Clase de proteccién IP

Peso [kg]
Consumo de fluido (2 x dngulo nominal) [em3]
Presion de trabajo min./nom./méx. [bar]

Didmetro del tubo de conexién

Temperatura ambiente min./max. [°q
Repetibilidad [°]
Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

1D
Par de giro [Nm]
Peso [kel

Numero de pasos de fluido

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)

1D

Peso [ke]

® Todas las unidades estan disponibles también en version FKM. Péngase en contacto con nosotros.

SRU-plus-D 50-W-90-3-AS
37362600

amortiguador hidraulico
90.0

3.0

52.0

Ninguna

67

9.4

448.0

L4/6/8

8x6x1

5160

0.05

SRU-plus-D 50-W-90-3-8-AS
37362602

50.3

9.6

8

SRU-plus-D1 50-W-90-3-8-M12-AS
1001707
11.55

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.

SRU-plus-D 50-W-180-3-AS
37362620
amortiguador hidraulico
180.0

3.0

52.0

Ninguna

67

9.4

776.0

416/8

8x6x1

5/60

0.05

SRU-plus-D 50-W-180-3-8-AS
37362622

50.3

9.6

8

SRU-plus-D1 50-W-180-3-8-M12-AS
1001709
JINI5E)
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Unidad de giro universal

Inercia J* maxima admisible

Inercia J* maxima admisible

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora
[I/h] 250 300 350 400
) )

10 /i — SRU-plus 50-W [s]

— SRU-plus 50-H [s]

. == SRU-plus 50-W [1/h]

- =4 == SRU-plus 50-H [1/h]

[s] 2.0 2.5 3.0 3.5 4.0

Tiempo de giro

Momento de inercia de la masa
8

6 — SRU-plus 50-W [s]

— SRU-plus 50-H [s]

=

[kgm?]

Tiempo de giro

Datos técnicos de SRU-plus-D con posicion central

Denominacion (amortiguacién blanda)

1D

Amortiguacién de fin de carrera

Angulo de giro [
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°]
Par de giro [Nm]

Nimero de posiciones intermedias
Posibilidad de ajuste de la posicién central [°]

Clase de proteccién IP

Peso [kg]
Consumo de fluido (2 x dngulo nominal) [em3]
Presion de trabajo min./nom./max. [bar]
Didmetro del tubo de conexién

Temperatura ambiente min./méx. [°c]
Repetibilidad [°]
Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

1D

Par de giro [Nm]
Peso [kgl
Nimero de pasos de fluido

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)

1D

Peso [kg]

SRU-plus-D 50-W-180-3-M-AS
37362630

amortiguador hidraulico
180.0

3.0

52.0

1 x M (neumatica)

3.0

67

12.2

776.0

41618

8x6x1

5160

0.05

SRU-plus-D 50-W-180-3-M-8-AS
37362632

50.3

12.4

8

SRU-plus-D1 50-W-180-3-M-8-M12-AS
1001712
14.35

® Todas las unidades estan disponibles también en version FKM. Pdngase en contacto con nosotros.

*  *Los esquemas son validos para unidades
basicas y para aplicaciones con un eje de giro
vertical, asi como para cargas totalmente
céntricas con un eje de giro horizontal y una
presion de trabajo de 6 bar. Se deben
respetar los tiempos de giro usando valvulas
de estrangulacion; de lo contrario, se puede
ver reducida la vida util del equipo. Si tiene
una aplicacion diferente, no dude en
consultarnos. Ademds, la herramienta de
disefio de SCHUNK para el giro esta disponible
en linea.

SRU-plus-D 50-W-180-3-VM-AS
37362640
amortiguador hidraulico
180.0

3.0

52.0

1 x VM (bloqueada)

3.0

67

12.8

776.0

41616.5

8x6x1

5160

0.05

SRU-plus-D 50-W-180-3-VM-8-AS
37362642

50.3

13

8

SRU-plus-D1 50-W-180-3-VM-8-M12-AS
1001714
14.95
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Unidad de giro universal

Vista principal de la SRU-plus-D sin EDF
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A, a Conexion principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

@ indice del muelle

@3 Ajuste para pasador de
centraje

@ Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Tapas

No para montar la unidad, solo
para los accesorios adicionales

® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios"

del catalogo). B, b Conexidn principall/directa,

unidad de giro de sentido
antihorario
@ Conexién de la unidad de giro

Paso de barra




SRU-plus-D 50

Unidad de giro universal

Vista principal de la SRU-plus-D con EDF
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A, a Conexién principal/directa, @ Paso de fluido
. . . unidad de giro de sentido [
® Lavélvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la horario g @ Indice del muelle
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios" @ Profundidad de alojamiento en

B, b Conexidn principall/directa,

. . - lado opuesto para casquillo de
unidad de giro de sentido

del catalogo).

tih - centraje

antihorario

: ! Entrada para el conductor del
@ Conexién de la unidad de giro sensor de 4 polos

@ Conexién de montaje @ Alimentacién de salida del

sensor
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Unidad de giro universal

Conexion directa sin tubo, M6

Pifidn sin pasos de fluido
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@ Adaptador

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.

@ Unidad de giro

Pifidn con pasos de fluido

@ Conexién de montaje
Paso de barra

Plantilla de fijacion del pifidn, a la estructura que se va a girar. Es
preferible la opcién con "4 roscas grandes, para 4 tornillos y 2 arandelas
para casquillos de centraje", sobre la opcion "4 roscas pequefas, para 2
tornillos y 2 tornillos pasadores" (de cabeza mdés baja).

@ indice del muelle

Posicion central neumatica (M)
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@ Conexion de montaje
@ Paso de barra

@ indice del muelle

Esquema de conexiones del pifidn si se selecciona la opcién con
"conductores de fluido". Se debe dar prioridad al esquema de taladros,
que prevé dos tornillos y dos tornillos con casquillo de centraje.

® Vista aplicable sélo a versiones sin EDF!

A, a Conexion principalldirecta,
unidad de giro de sentido
horario

C, ¢ Conexidn principal/directa,
posicion central
D, d Conexion principalldirecta,

B, b Conexidn principall/directa, o
posicion central

unidad de giro de sentido
antihorario

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcidn "posicion central
neumatica (M)" en comparacién con la variante bdsica. Las estructuras
pesadas pueden balancearse antes de llegar a la posicion final. La
posicion intermedia bloqueada (VM) puede solucionarlo.
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Posicion central bloqueada (VM)

Conexiones para pasos de fluido

89.5 36.5

115+0.02
72.5

(98 "
(25)G1/8"/8 (8x)

ol .0 203 40, B
H 20 gl
/0 24

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicién central
D, d Conexidon principal/directa,

B, b Conexidn principall/directa, o
posicién central

unidad de giro de sentido
antihorario
El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central
bloqueada (VM)" en comparacién con la variante bésica. La posicién
central se bloquea y se alcanza con la fuerza del pistén de accionamiento
principal. Los amortiguadores consiguen que no se produzcan oscilaciones
y mejoran el rendimiento en la posicién intermedia.

Disefio de la placa adaptadora

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido @9 Paso de fluido
horario 2 indice del muelle

B, b Conexidn principal/directa, Profundidad de alojamiento en
unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
antihorario centraje

Placa de conexiones inferior, en la opcién con "paso de fluidos". Se
pueden alimentar vacio, gases o fluidos. La conexién puede ser roscada o
directa.

® jVista aplicable sdlo a versiones sin EDF!

Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje vertical
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Se sugiere un posible disefio de la placa adaptadora, para que se acceda
de la forma mads sencilla posible, a todas los pasos de fluido.

® iVista aplicable sélo a versiones sin EDF!

Las unidades de giro en vertical VM, se controlan por lo general por medio
de dos vélvulas distribuidoras 5/3, con posicion central de escape. Para
evitar danos, es imprescindible tener en cuenta el proceso que figura en
el manual de instrucciones.
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Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje horizontal

Distribuidor para SRU-plus

4 2 4 12 1 4 2 4 12
s [ e
3 5 1AV3

Para utilizar las unidades de giro VM en horizontal o en posicién no
vertical, por lo general sera preciso un control con tres valvulas distribui-
doras 5/3, con posicion central de escape. Para evitar daios, es imprescin-
dible tener en cuenta el proceso que figura en el manual de instrucciones.

@ Adaptador @ Distribuidor conduccién de

@ Paso de fluido fluido
@ indice del muelle

El distribuidor para la SRU-plus facilita la utilizacion de las conducciones
de fluido, tanto si la toma tiene lugar directamente en el distribuidor
como si se deriva el fluido dentro de la placa adaptadora. Basta con
perforar un patrdn sencillo en la placa adaptadora que se encuentra entre
el pinén y el distribuidor.

Denominacion D

Placa distribuidora
V-SRU-plus 50/60 0358192

® jVista aplicable sdlo a versiones sin EDF!
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Detectores de proximidad inductivos

@ Salida del cable Sensor IN...-SA

SensorIN ...

Denominacion D Normalmente en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [

IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor de proximidad inductivo con saida de cable ateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5S-M8-SA 0301483 [}

INK 80-5-SA 0301566

Gblesdeconexién
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 (]

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

dippara conectorfonector hembra
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Pobngacionesdecable
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [

KV BW12-5SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597
Distibuidordesensores
V2-M12 0301776 [ ]

V2-M8 0301775 [

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas
informacién y datos técnicos.
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Unidad de giro universal

Dimensiones y cargas maximas

My max. 340 Nm

[l Fz méx. 9000 N

Datos técnicos de SRU-plus-D sin posicion central

Denominacion (amortiguacién blanda)

1D

Amortiguacién de fin de carrera

Angulo de giro [
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°]
Par de giro [Nm]

Nimero de posiciones intermedias

Clase de proteccién IP

Peso [kg]
Consumo de fluido (2 x dngulo nominal) [em3]
Presion de trabajo min./nom./méx. [bar]

Didmetro del tubo de conexién

Temperatura ambiente min./max. [°q
Repetibilidad [°]
Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda)

1D
Par de giro [Nm]
Peso [kel

Numero de pasos de fluido

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda)

1D

Peso [ke]

® Todas las unidades estan disponibles también en version FKM. Péngase en contacto con nosotros.

SRU-plus-D 60-W-90-3-AS
37362800

amortiguador hidraulico
90.0

3.0

72.0

Ninguna

67

12.8

656.0

L4/6/8

8x6x1

5160

0.05

SRU-plus-D 60-W-90-3-8-AS
37362802

70.0

13

8

SRU-plus-D1 60-W-90-3-8-M12-AS
1001718
14.95

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.

SRU-plus-D 60-W-180-3-AS
37362820
amortiguador hidraulico
180.0

3.0

72.0

Ninguna

67

12.8

1120.0

416/8

8x6x1

5/60

0.05

SRU-plus-D 60-W-180-3-8-AS
37362822

70.0

13

8

SRU-plus-D1 60-W-180-3-8-M12-AS
1001719
14.95




SRU-plus-D 60

Unidad de giro universal

Inercia J* maxima admisible

. B . * * aH .
Momento de inercia de la masa Ciclos por hora Los esquemas son validos para unidades

[i1h] 200 400 600 800

[s] 20 &0 6.0 8.0

Tiempo de giro en linea.

Datos técnicos de SRU-plus-D con posicion central

Denominacion (amortiguacién blanda) SRU-plus-D 60-W-180-3-M-AS
1D 37362830

Amortiguacién de fin de carrera amortiguador hidraulico

Angulo de giro [ 180.0
Posibilidad de ajuste de la posicién final [°] 3.0

Par de giro [Nm] 72.0
Nimero de posiciones intermedias 1 x M (neumatica)
Posibilidad de ajuste de la posicién central [°] 3.0
Clase de proteccién IP 67

Peso [kg] 16.8
Consumo de fluido (2 x dngulo nominal) [em3] 1120.0
Presion de trabajo min./nom./max. [bar] 41618
Didmetro del tubo de conexién 8x6x1
Temperatura ambiente min./méx. [°c] 5160
Repetibilidad [°] 0.05

Opciones con paso de fluidos

Denominacién (amortiguacion blanda) SRU-plus-D 60-W-180-3-M-8-AS

1D 37362832
Par de giro [Nm] 70.0
Peso [kgl 17
Nimero de pasos de fluido 8

Opciones con pasos eléctricos y de fluidos
Denominacién (amortiguacion blanda) SRU-plus-D1 60-W-180-3-M-8-M12-AS
1D 1001722

Peso [kg] 18.95

® Todas las unidades estan disponibles también en version FKM. Pdngase en contacto con nosotros.

bdsicas y para aplicaciones con un eje de giro

25 vertical, asi como para cargas totalmente
. céntricas con un eje de giro horizontal y una
20 “. presidn de trabajo de 6 bar. Se deben
15 B — SRU-plus 60-W [s] respetar los tiempos de giro usando vélvulas
10 » - SRU-plus 60-W [Uh] de estrangulacion; de lo contrario, se puede
N ver reducida la vida util del equipo. Si tiene
E * ey una aplicacion diferente, no dude en
2 b consultarnos. Ademds, la herramienta de

disefio de SCHUNK para el giro esta disponible

SRU-plus-D 60-W-180-3-VM-AS
37362840
amortiguador hidraulico
180.0

3.0

72.0

1 x VM (bloqueada)

3.0

67

17.8

1120.0

41616.5

8x6x1

5160

0.05

SRU-plus-D 60-W-180-3-VM-8-AS
37362842

70.0

18

8

SRU-plus-D1 60-W-180-3-VM-8-M12-AS
1369416
19.95




SRU-plus-D 60

Unidad de giro universal

Vista principal de la SRU-plus-D sin EDF
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® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la

posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios"

del catalogo).

A, a Conexion principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principall/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

@ Conexién de la unidad de giro

Paso de barra

@ indice del muelle

@3 Ajuste para pasador de
centraje

@ Conexion de la unidad de giro

Tapas

No para montar la unidad, solo
para los accesorios adicionales




SRU-plus-D 60

Unidad de giro universal

Vista principal de la SRU-plus-D con EDF
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A, a Conexion principal/directa, @ Paso de fluido
® Lavélvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la :Elrg?i(ide giro de sentido @ indice del muelle
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios" @ Profundidad de alojamiento en

B, b Conexidn principall/directa,

del catalogo).
unidad de giro de sentido

lado opuesto para casquillo de

tih - centraje

antihorario L.

: ! Entrada para la conduccidn del
@ Conexién de la unidad de giro sensor de 3 polos

@ Conexién de montaje @ Alimentacién de salida del

sensor




SRU-plus-D 60

Unidad de giro universal

Conexion directa sin tubo, M6

Pi

(3)
3
0
% =
|- .
8 8 "
@7x1 0.6501 (4

AN

210 (2x)

(N

M8 (2x)( v )

@ Adaptador @ Unidad de giro

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.

Pifidn con pasos de fluido

@ Conexién de montaje

Paso de barra

Plantilla de fijacion del pifidn, a la estructura que se va a girar. Es
preferible la opcién con "4 roscas grandes, para 4 tornillos y 2 arandelas
para casquillos de centraje", sobre la opcion "4 roscas pequefas, para 2
tornillos y 2 tornillos pasadores" (de cabeza mdés baja).

@ indice del muelle

Posicion central neumatica (M)

VAN

/o2 13, —>72\
\28) AA 3_(2)
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o]
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G1/8'/8

@ Conexion de montaje
@ Paso de barra

@ indice del muelle

Esquema de conexiones del pifidn si se selecciona la opcién con
"conductores de fluido". Se debe dar prioridad al esquema de taladros,
que prevé dos tornillos y dos tornillos con casquillo de centraje.

® Vista aplicable sélo a versiones sin EDF!

A, a Conexion principalldirecta,
unidad de giro de sentido
horario

C, ¢ Conexidn principal/directa,
posicion central
D, d Conexion principalldirecta,

B, b Conexidn principall/directa, o
posicion central

unidad de giro de sentido
antihorario

El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcidn "posicion central
neumatica (M)" en comparacién con la variante bdsica. Las estructuras
pesadas pueden balancearse antes de llegar a la posicion final. La
posicion intermedia bloqueada (VM) puede solucionarlo.




SRU-plus-D 60

Unidad de giro universal

Posicion central bloqueada (VM)

Conexiones para pasos de fluido

89.2 _36.5

109.9

115+0.02

72.5

25)G1/8'/8 (8x

!

o ‘ 243 .
~ -0 ge@72)

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

(, ¢ Conexidn principal/directa,
posicién central
D, d Conexidon principal/directa,

B, b Conexidn principall/directa, o
posicién central

unidad de giro de sentido
antihorario
El dibujo muestra el cambio de cotas de la opcion "posicion central
bloqueada (VM)" en comparacién con la variante bésica. La posicién
central se bloquea y se alcanza con la fuerza del pistén de accionamiento
principal. Los amortiguadores consiguen que no se produzcan oscilaciones
y mejoran el rendimiento en la posicién intermedia.

Disefio de la placa adaptadora

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido @9 Paso de fluido
horario 2 indice del muelle

B, b Conexidn principal/directa, Profundidad de alojamiento en
unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
antihorario centraje

Placa de conexiones inferior, en la opcién con "paso de fluidos". Se
pueden alimentar vacio, gases o fluidos. La conexién puede ser roscada o
directa.

® jVista aplicable sdlo a versiones sin EDF!

Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje vertical
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Se sugiere un posible disefio de la placa adaptadora, para que se acceda
de la forma mads sencilla posible, a todas los pasos de fluido.

® iVista aplicable sélo a versiones sin EDF!

Las unidades de giro en vertical VM, se controlan por lo general por medio
de dos vélvulas distribuidoras 5/3, con posicion central de escape. Para
evitar danos, es imprescindible tener en cuenta el proceso que figura en
el manual de instrucciones.




SRU-plus-D 60

Unidad de giro universal

Esquema neumatico de la SRU-plus-VM: eje horizontal

Distribuidor para SRU-plus

4 2 4 12 1 4 2 4 12
s [ e
3 5 1AV3

Para utilizar las unidades de giro VM en horizontal o en posicién no
vertical, por lo general sera preciso un control con tres valvulas distribui-
doras 5/3, con posicion central de escape. Para evitar daios, es imprescin-
dible tener en cuenta el proceso que figura en el manual de instrucciones.

@ Adaptador @ Distribuidor conduccién de

@ Paso de fluido fluido
@ indice del muelle

El distribuidor para la SRU-plus facilita la utilizacion de las conducciones
de fluido, tanto si la toma tiene lugar directamente en el distribuidor
como si se deriva el fluido dentro de la placa adaptadora. Basta con
perforar un patrdn sencillo en la placa adaptadora que se encuentra entre
el pinén y el distribuidor.

Denominacion D

Placa distribuidora
V-SRU-plus 50/60 0358192

® jVista aplicable sdlo a versiones sin EDF!




SRU-plus-D 60

Unidad de giro universal

Detectores de proximidad inductivos

@ Salida del cable Sensor IN...-SA

SensorIN ...

Denominacion D Normalmente en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [

IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor de proximidad inductivo con saida de cable ateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5S-M8-SA 0301483 [}

INK 80-5-SA 0301566

Gblesdeconexién
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 (]

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

dippara conectorfonector hembra
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Pobngacionesdecable
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [

KV BW12-5SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597
Distibuidordesensores
V2-M12 0301776 [ ]

V2-M8 0301775 [

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Serequieren dos sensores por unidad para monitorizar dos posiciones.
Como opcidn, hay disponibles cables de extension y distribuidores de
sensor. En el capitulo Sistema de sensores del catdlogo, se puede
consultar variantes de producto adicionales del sensor y mas
informacién y datos técnicos.
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