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Univerzalni rotacni jednotka SRM



SRM

Univerzalni rotacni jednotka

Robustni. Rychle. Vysoky vykon.
Univerzalni otocna jednotka SRM

Univerzadlné pouzitelnd jednotka pro pneumatické otaceni

”

Oblast pouziti

Pro Cisté i neCisté prostfedi a jakykoli provoz vyzadujici pouziti pneumatickych otocnych jednotek.

Vyhody - Prinos pro Vas

Pozvolné odstupriovana produktova rada pokryvajici Volitelna bud’ mala nebo velka nastavitelnost koncové
celou skdlu hodnot krouticiho momentu pro mnoho polohy pro flexibilni nastavitelnost dhlu otaceni
aplikaci je spravna velikost k dodani jako standard Volitelné Ize pripojit rozvod média a elektrické energie
Velky stfedovy otvor pro vedeni kabeld a hadic pfi stejné pro trvale bezpecny rozvod plyn(, vakua a elektrickych
vysce jednotky signalt snimacd a akénich clend

Prednastaveny zdvih tlumice narazu pro rychlé a jedno- Modularni pripojeni k riiznym moznostem pro indivi-
duché uvedeni do provozu dudlni pfizplsobeni riiznym pfipaddm pouziti

Lze zvolit tihel otaceni 90° nebo 180° absolutni flexibilita Nabidka elektromagnetickych senzorii a indukcnich

pfi vybéru Ghlu otoceni, thly pro konkrétni aplikace jsou k priblizovacich snimaci pro naprostou variabilitu pfi
dispozici na vyzadani monitorovani polohy

Sl

Uhel rotace
90 .. 180°

Velikosti Vlastni hmotnost Kroutici moment Opakovatelna presnost
Mnozstvi: 8 0.252 .. 11.14 kg 0.45 .. 23.7 Nm 0.03 .. 0.07°
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Univerzalni rotacni jednotka

Popis funkce

Vlivem vyvijeného tlaku dochdzi k pfimoc¢arému pohybu
el dvou pneumatickych pistd, které pres ozubeni po
stranach otaci pastorkem.

6+

@ Télo ® Tlumeni
hmotnostni optimalizace pouZitim tvrdé anodizované Hydraulické tlumice narazl pro vysoké momenty
hlinikové slitiny setrvacnosti
@ Pastorek ® Pohon
stabilni pastorek pro pfevod pohybu pistu na pohyb Pneumaticky vykonny dvoupistovy pohon
rotacni
® Lozisko
(® Nastaveni thlu otaceni predpnuté loZisko bez vile

pro rychlé, snadné a intuitivni nastaveni koncové polohy

e —
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Univerzélni rotacni jednotka

Podrobny funkcni popis

Lozisko pastorku

Pastorek rotacniho modulu SRM je pohanén dvéma pisty a je namontovan na

dvou bodech. Horni loZisko je integrovano v pastorku, pficemz je dosaZena

minimalni vyska celé jednotky. Dolni loZisko je pfedepnuté bez vile, diky cemuz

je dosazeno velmi vysoké presnosti a tuhosti loZiska. Obé loZiska jsou ve sméru

ven opatfena tésnénimi s dvojitym okrajem vyrobenymi z materidlu FKM.

@ Predpnuté loZisko s tésnénim s © Velky stfedovy otvor pro priichod
dvojitym okrajem kabell a hadic

@ Integrované loZisko s dvojitym
tésnénim

tlumice razu

0bé koncové polohy a pfislusny zdvih tlumice rdzu Ize nastavit manualné na
jednotce z boku. Diky pfednastaveni zdvihu tlumice rdzu z vyroby jej neni nutno
u mnoha aplikaci upravovat. 0znaceni na krytu zndzorfuji vliv sméru otaceni na
nastaveni Ghlu otaceni

@ Nastaveni zdvihu tlumice narazu ® Nastaveni koncové polohy

Verze s externim tlumenim

V zakladni varianté SRM je pohyb pohonnych pistl tlumen tlumici narazu v

pistové komofe. Ve varianté s externim tlumenim jsou tlumice nérazu pfipevnény

na vystupni strané jednotky. Zde je pohyb pfimo tlumen na otocném stole. Diky

tomu je mozné dosahnout vy3$si momenty setrvacnosti a vyssSi presnost

opakovani. Navic je ve viech polohach k dispozici pIny to¢ivy moment.

@ Hydraulicky tlumic narazd ® Rotacni stlll s mechanickou
zarazkou

Otaceci jednotka SRM mdZe byt volitelné vybavena priichodem médifi, ktery
umozniuje procesné spolehlivé pfivadéni stlaceného vzduchu, plynd nebo
podtlaku. V pfipadé velikosti 10, 12, 14 a 16 m{Ze byt prlichod médii volitelné
veden stfedovym otvorem, ktery jej nasledné zakryva. V pfipadé velikosti SRM 20,
25,32 a 40 je velky stfedovy otvor zcela neporuseny, i kdyZ je zvolena moznost
prichodu médii.
@ Pripojeni pro oto¢nou ndstavbu s ® Pripojeni priichodl kapalin, pevna
pfivodem kapaliny cast
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Univerzdlni rotacni jednotka

Varianta s elektrickym rotacnim priichodem

Otocnd jednotka SRM mUZe byt volitelné vybavena elektrickym rotacnim

prlichodem, coZ zajistuje provozné spolehlivé pfivadéni elektrickych signald.

Elektricky rotacni prlichod je vybaven na obou stranédch standardizovanymi a

barevné kédovanymi kabelovymi konektory M8 nebo M12. Tim je usnadnéna

identifikace priichodu signélll a zjednoduSeno uvedeni do provozu.

©® Konektor na strané pohonu, © Konektor na strané pohonu,
4poélovy, barevné kédovany 4polovy, barevné kdédovany

® Konektor na strané pohonu,
3po6lovy, barevné kddovany

Kontrola pomoci elektronickych magnetickych snimact

Na kazdé strané otocné jednotky SRM jsou k dispozici dva sloty C, které umoznuji
vloZeni elektrickych magnetickych snimact SCHUNK MMS. Tim je umoZnéno pruzné
monitorovani koncovych poloh bez ohledu na montdzni polohu SRM.

@ Monitorovani s magnetickym ® Monitorovani s magnetickym
snimacCem na zadni strané otocné snimacem na predni strané otocné
jednotky jednotky

Monitorovani prostfednictvim indukénich polohovych senzord a nastavitelnou fidici vacku

K monitorovani koncovych poloh otaceci jednotky pomoci indukénich senzord je
na rotacnim stole namontovan dodatecny ndstavec. Pro flexibilni monitorovani
Uhlu otaceni je k dispozici verze s nastavitelnou Fidici vackou. Diky tomu je
mozné indukéni monitorovani az 3 poloh.

Monitorovani prostfednictvim indukénich polohovych senzor(l a pevné fidici vacky

Pro snadné zprovoznéni a Udrzbu indukéniho monitorovani je také k dispozici
verze s pevnou fidici vackou. Ta neni nastavitelnd a proto je k dispozici jen pro
Uhly otoceni 180° nebo 90°. TakZe je moZné monitorovani aZ ve tiech polohach.
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Varianta s pneumatickou stfedovou polohou

Otocnou jednotku SRM Ize volitelné objednat s pneumatickou stfedovou polohou.
To umoznuje ke dvéma koncovym poloham navic ovladani tfeti polohy.
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Univerzalni rotacni jednotka

Rozsah nastaveni koncovych poloh a thlu natoceni

Verze s malou nastavitelnosti koncové polohy

Mald nastavitelnosti koncové polohy pro jemné sefizeni obou koncovych poloh
(£3°) u otoCnych jednotek s otocnym thlem 180°

@ Rozsah nastaveni, startovaci thel ® Rozsah nastaveni, koncovy Ghel

Mala nastavitelnosti koncové polohy pro jemné sefizeni obou koncovych poloh
(£3°) u otocCnych jednotek s otocnym Ghlem 90°

© Rozsah nastaveni, startovaci thel ® Rozsah nastaveni, koncovy Ghel

Verze s velkou nastavitelnosti koncové polohy

Velka nastavitelnost koncové polohy pro rizné sefizeni otocného thlu v rozmezi

g7 90" o3¢ N - . -
0° a7 186°. Kazda z obou koncovych poloh Ize omezit 0 90° (£3°).

@ Rozsah nastaveni, startovaci Uhel ® Rozsah nastaveni, koncovy Uhel
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Priklad objednavky
SRM 25 - H -180 - 3 - M - 4P - 6E - Sl

Popis
SRM

Velikost
10/12/14/16/20/25/32/40

Typ tlumici metody

H = hydraulické

E = Elastomer (pro velikosti 10-14)

X = externi tlumeni (pro velikosti 10-1%)

S = Tlumeni rychlosti (pro velikost 12 a 14)

Uhel otaceni
90°/180°

Nastavitelnost koncové polohy
3=#3°

90 = +5°/-95° (pro velikosti 10-14)
90 = +3°/-93° (pro velikosti 16-40)

Stredni poloha
M = pneumaticka stfedova poloha

Pocet priichodek pro média

- = 7adné

2P = 2 pneumatické prichodky (pro velikost 10)

4P = 4 pneumatické priichodky (pro velikosti 12 - 40)

Pocet konektorti pro elektricky rotacni priichod

- = 7adné

6E = 6 konektor( na kazdou stranu (pro velikosti 16-32)
10E = 10 konektor( na kazdou stranu (pro velikost 40)

Moznost pro indukcni pribliZovaci snimace

- = Zadné

Sl = s nastavitelnou polohou (pro velikosti 16-40)
SF = s pevnou polohou (pro velikosti 16-40)
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Univerzélni rotacni jednotka

Obecné informace k rade

Standardni podminky: Uvedené technické ddaje plati pro
prostfedi o teploté 20 °C s atmosferickym tlakem.

Material téla: Hlinik (extrudovany profil)

Spousténi: pneumaticky, s prefiltrovanym stlacenym
vzduchem dle normy ISO 8573-1:2010 [7:4:4].

Princip fungovani: Princip dvojité pistové tyce a pastorku

Rozsah dodavky: Oto¢nd jednotka v objednané variantg,
sada pfisluSenstvi (stfedici pouzdra, 0-krouzky pro pfimé
pfipojeni/podrobny obsah viz ndvod k obsluze) a
bezpecnostni informace. Ndvody pro konkrétni produkt si
mUzZete stahnout na strdnkach schunk.com/
downloads-manuals.

Zaruka: 24 mésicl
Parametry Zivotnosti: na vyzadani

Opakovatelnd presnost: je definovdna jako rozloZeni
koncovych poloh béhem 100 po sobé jdoucich cykld.

Poloha pastorku: je vZdy zobrazena v levé koncové poloze.
0dsud se pastorek otaci doprava ve sméru hodinovych
ru¢icek. Sipka znaci smér otaceni.

Priklad aplikace

Otocna jednotka s pneumatickymi a
elektrickymi préichody a dvojitym
chapadlem a nasazovanim a odebiranim
obrdbéciho nastroje

© Univerzalni oto¢nd jednotka SRM
® Jednotka pro vyrovnavani toleranci
TCU

Univerzalni chapadlo PGN-plus-P
Indukéni pribliZzovaci snimac IN
Magneticky snimac MMS
Univerzalni linearni modul Beta s
pohonem ozubenym femenem

0609

Schéma pripojeni Sroubu pastorku: Pfi nastaveni dhlu
rotace na méné neZ 90° musi byt levy doraz zaSroubovan
zcela dovnitf To znamena, Ze leva koncova poloha ma
Sroubové pripojeni na pastorku, ktery je oto¢en 0 90 ° po
sméru hodinovych rucicek v porovnani s pohledem, ktery
zobrazuje thel rotace 180 °.

Specificky tihel otoceni: Dal3i thly otaceni jsou k dispozici
na vyzadani.

Kroutici moment v koncovych polohach: Dovolujeme si
upozornit, Ze pohyb v rozmezi nékolika stupfiti od koncové
polohy (pfiblizné 2°) je pohanén silou jediného hnaciho
pistu. Moduly pohanéné dvéma pisty tak disponuji v
tomto rozmezi pouze zhruba polovi¢nim jmenovitym
krouticim momentem.

Piejit do pneumatické stredové polohy: se provadi pouze
s polovi¢nim jmenovitym momentem.

Doba otaceni: je Cistd doba rotace pastorku / pFiruby
kolem jmenovitého dhlu otaceni. Casy prepinani ventil@,
doby pInéni hadic nebo reakéni doby PLC nejsou zahrnuty
a musi byt zohlednény pfi urcovéani ¢asd cyklu.
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SCHUNK nabizi vice...

Nasledujici komponenty délaji produkt jesté
produktivnéjsim - vhodné doplnéni pro nejvyssi
funkcnost, flexibilitu, spolehlivost a bezpecnost
procesu.

-

Univerzalni chapadlo Chapadlo pro malé dily Linedrni modul Prostorovy portal

—

Pfipevnéni pomoci Sroubt Indukéni polohovy snimac Magnetické snimace Tlakovy ventil

® Vice informaci o téchto vyrobcich naleznete na nédsledujicich strdnkach nebo na adrese schunk.com.

Moznosti a zvlastni informace

Varianty tlumicil narazi: Zakladni verze otocné jednotky SRM je vybavena hydraulickymi tlumici naraz(. K dispozici jsou
dalsi varianty tlumicl: elastomerové tlumeni (E), vnéjsi tlumeni (X) a tlumeni rychlosti (S).

Nastavitelnost koncové polohy: SRM je k dispozici ve dvou otocnych Ghlech 90° a 180° a koncové polohy Ize pfesné nastavit.
V tomto pfipadé je moZné presné nastaveni koncovych poloh +3°. V pfipadé Ghlu otaceni je volitelné k dispozici Siroky
sefizovaci rozsah koncové polohy. Lze tak dosahnout dhlu otdceni od -3° do +183°.

Varianta s priichodem médii MDF: Volitelny pfivod médii zarucuje procesné spolehlivy pfivod stlaceného vzduchu, plyni
nebo podtlak se ¢tyfmi kapalinovymi kanaly.

Varianta s elektrickym rotacnim priichodem EDF: Volitelny elektricky otocny prlichod zarucuje procesné spolehlivy priichod
elektrickych signald.

Varianta s indukénim monitorovanim: Pro monitorovani SRM induk&nimi pfiblizovacimi snimaci je potfeba dalSi ndstavba.
Zde si midZete zvolit mezi pevnou (SF) a nastavitelnou (SI) spinaci polohou.

Dovolujeme si upozornit, Ze vSechny pneumatické pohony musi navic disponovat vhodnymi prvky pro nouzové zastaveni
(napf. fizenym vypnutim) a restart zafizeni (napf. tlakovymi ventily a vhodnymi spinacimi sekvencemi ventild).

Varianta s pneumatickou stfedovou polohou: O0tocnou jednotku SRM Ize volitelné objednat s pneumatickou stfedovou
polohou. To umoziiuje ke dvéma koncovym polohdm navic ovladani tfeti polohy.

Mazani potravinarské kvality: Vyrobek standardné obsahuje maziva kompatibilni s potravinami. PoZadavky normy EN 1672~
2:2020 nejsou zcela spInény. Prislusné certifikaty NSF jsou k dispozici na adrese https://info.nsf.org/USDA/Listings.asp pomoci
informaci 0 mazivu v provoznim navodu. Soucasti, jako jsou valiva loZiska, linedrni vedeni nebo tlumice narazd, nejsou
oSetfeny mazivy vyhovujicimi potravinam.




SRM 10
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Rozméry a maximalni zatizeni

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty platné pro zédkladni jednotku a
mohou se objevovat sou¢asné. Skrceni
vstupniho vzduchu je nutné k zajisténi toho,
aby jednotka dokazala najet do koncovych
poloh bez razd. Jinak se snizuje Zivotnost.

My max.3 Nm B Fz max. 215N
Technické tdaje SRM
Popis SRM 10-H-180-90 SRM 10-E-180-90 SRM 10-X-90-3 SRM 10-X-180-3
1D 1413281 1413282 1413286 1413285
Tlumeni koncové polohy hydr. tlumic¢ Elastomer Externi tlumic Externi tlumic¢
Uhel rotace [°] 180.0 180.0 90.0 180.0
Nastavitelnost koncové polohy [°] +5/-95 +5/-95 +3/-3 +3/-3
Kroutici moment [Nm] 0.5 0.5 0.5 0.5
Pocet mezi poloh Zadné zadné Zadné Zadné
Trida ochrany IP 40 40 40 40
Vlastni hmotnost [kg] 0.266 0.252 0.33 0.33
Spotieba kapaliny (2 x jmenovity dhel) [cm3] 1.2 7.2 4.2 1.2
Min./nom./max. provozni tlak [bar] 316/6.5 4.5/6/6.5 31616.5 31616.5
Prdmér pfipojovaci hadice 3x1.8x0.6 3x1.8x0.6 3x1.8x0.6 3x1.8x0.6
Min./max. okolni teplota [eq] 5160 5175 5160 5/60
Trida Cistého prostoru IS0 14644-1:2015 5 5 5 5
Opakovatelnd pfesnost [°] 0.03 0.06 0.03 0.03
Priimér stfedového otvoru [mm] 6 6 6 6
Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti  [kgm?] 0.0008 0.0009 0.0014 0.0014
Rozméry Xx Y x Z [mm] 125.6 x 36 x 25 114 x 36 x 25 120 x 45 x 35.5 120 x 45 x 35.5
Moznosti
S préichodkou médii (MDF) SRM 10-H-180-90-2P SRM 10-E-180-90-2P SRM 10-X-90-3-2P SRM 10-X-180-3-2P
1D 1413283 1413284 1413288 1413287

® Kompletni nebo doplfiujici technické ddaje vSech moznych kombinaci najdete niZe v katalogu nebo na schunk.com.
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Max. pfripustna setrvacnost J*

Hmotnostni moment setrvacnos€ykly za hodinu *  Diagramy jsou platné pro zakladni jednotky a
[i/h] 1000 2000 3000 40O 5000 pro aplikace se svislou osou otaceni, stejné
1600 jako pro absolutné centrickd zatiZeni s
1400 / — SRM10-H [s] vodorovnou osou otaceni a s provoznim
1200 | . SRM 10~E [s] tlakem 6 bar(. Musi byt dodrZeny doby
1000 . — SRM10-X[s] otaceni na $krceni, jinak by se mohla sniZit
igg B ‘ - SRM10-H [1/h] Zivotnost. Radi vém pomdZeme navrhnout
400 | '-| ‘\‘ SRM 10-E [1/h] systém i pro jiné aplikace. Kromé toho je
- u ~L._i-= SRM10-X[1/h] ndstroj pro navrhovani rotacnich jednotek
el 1 : SCHUNK k dispozici online.
2] 02 04 06 08 1.0

Doba otaceni

Technické tidaje jednotky SRM se stfedni polohou

Popis

1D

Tlumeni koncové polohy

Uhel rotace

Nastavitelnost koncové polohy
Kroutici moment

Kroutici moment, stfedova poloha
Pocet mezi poloh

Nastavitelnost stfedni polohy

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost

Spotfeba kapaliny (2 x jmenovity thel)
Min./nom./max. provozni tlak

Primér pfipojovaci hadice

Min./max. okolni teplota

Trida Cistého prostoru I1SO 14644-1:2015
Opakovatelnd pfesnost

Primér stfedového otvoru

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti
Rozméry Xx Y x Z

Moznosti

S priichodkou médii (MDF)

1D

[
[°]
[Nm]
[Nm]

[l

[kgl
[cm3]

[bar]

[°d

[°]
[mm]
[kgm?]

[mm]

SRM 10-H-180-90-M
1482200

hydr. tlumic¢

180.0

+5/-95

0.5

0.3

1 x M (pneumatické)
+45/-45

40

0.34

8.8

3/6/6.5

3x1.8x0.6

5160

5

0.03

6

0.0008

170 x 36 x 25

SRM 10-H-180-90-M-2P
1482202

SRM 10-E-180-90-M
1482201

Elastomer

180.0

+5/-95

0.5

0.3

1x M (pneumatické)
+45/-45

40

0.33

8.8

4.5/6/6.5
3x1.8x0.6

5175

5

0.06

6

0.0009

180 x 36 x 25

SRM 10-E-180-90-M-2P
1482203

® Kompletni nebo dopliujici technické Gdaje vSech moznych kombinaci najdete niZe v katalogu nebo na schunk.com.
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Hlavni pohled na zakladni verzi s hydraulickym tlumenim
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Pfipojeni pfipevnéni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru @ Priichozi otvor

hodinovych rucicek

B, b Hlavni/pFimé pfFipojeni, rotacni
jednotka se toci proti sméru
hodinovych rucicek

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra
@ Vhodné pro stiedici koliky

Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Snimad MMS 22..

® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

@ Pfipojeni otoCné jednotky
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Hlavni pohled na zakladni verzi s elastomerovym tlumenim
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Pfipojeni pfipevnéni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru @ Priichozi otvor
o L @ Vhodné pro centrovaci pouzdra
B, b Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Vhodné pro stedici kolik
jednotka se toci proti sméru oo y
hodinovych rugicek Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Snimac MMS 22..

hodinovych rucicek
® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v

pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

@ Pfipojeni otoCné jednotky
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Univerzélni rotacni jednotka

Hlavni pohled na zakladni verzi s externim tlumenim
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Pfipojeni pfipevnéni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru @ Priichozi otvor

hodinovych rudicek ; .
y @ Vhodné pro centrovaci pouzdra

@ Vhodné pro stiedici koliky

® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v

IR ) , I , B, b Hlavni/pFimé pfFipojeni, rotacni
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

jednotka se toci proti sméru

hodinovych ruticek Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Snimad MMS 22..

@ Pfipojeni otoCné jednotky
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Prikladna konstrukce

Celkova vyska
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Zakladna SRM Volitelna varianta MDF

Vykres znézorfiuje pfiklad SRM s maximalnim poctem volitelnych moduld.
SRM Ize objednat jako zakladni verzi bez volitelnych modul(, s volitelnou
variantou samostatné nebo jako kombinaci nékolika volitelnych moduld.
Jednotka se doddvd kompletné smontovand. Varianty nelze objednat
jednotlivé. Seznam dostupnych kombinaci véetné obj.C. najdete v tabulce
technickych tdajt.

Celkovd vyska zakladni verze @ MoZnost instalaniho rozméru
SRM (zptlisob tlumeni H/E) MDF

Celkovd vyska zakladni verze
SRM (zplsob tlumeni X)

Vykres zndzorfiuje maximalni konstrukéni rozmér. V zavislosti na
vybranych volitelnych modulech se celkova vyska sniZi odpovidajicim
zplisobem
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MoZnost hlavniho zobrazeni priichodu médii MDF

15.5
2

Na nakresu je moznost priichodu médii bez zakladového modulu a dalSich @ Pfipojeni pfipevnéni Moznost instalaéniho rozméru
moznosti pro otocnou jednotku. @ PFivod kapaliny MDF
Diagram 3roubového pfipojeni @ Tésnéni
Ize nalézt na nakresu zakladni Zakladna SRM

jednotky.
SniZeni krouticiho tu pfi Hmotnost modulu bez Pocet priichodii médii Min. tlak v kapalinovém Max. tlak v kapalinovém Max. objemovy priitok
tlaku 6 barii v priichodu zékladové jednotky pfivodu pfivodu priichodu (pfi 6 bar)
kapalinovych médii
[Nm] [kel [bar] [bar] [limin]
-0.05 0.025 2 -0.8 8 40

® Tuto variantu nelze objednat zvlast. Pouze jako soucast nakonfigurované verze otocné jednotky. Chcete-li ziskat GplIné technické Gidaje vSech moznych
kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozoriiujeme, Ze vySe uvedené idaje se vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a
nikoli na kompletni jednotku.
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Bezkabelové primé pripojeni M3

@ Adaptér

@ Rotacni jednotka

Pevnd Skrtici klapka

Pro pfivod stlaceného vzduchu se pouZiva pfimé pfipojeni bez porucho-
vého trubkového vedeni. Namisto toho je tlakové médium pfivddéno
vyvrty v montazni desce. PoZzadovany 0-krouZek a pevna skrtici klapka
jsou soucasti baliku pfisluSenstvi.

Adaptér pro chapadlo SCHUNK

Pneumaticka stfedova poloha (M)

By
- 0 |
M3/3 (2x)

7.5 65.2

Ssi==

@ Rotacni jednotka

Mezipfiruba

K montaZzi rGznych typl chapadel SCHUNK jsou k dispozici mezipfiruby.
Vsechny kombinace oto¢nych uchopovacich jednotek a pfidruzenych
mezipfirub lze nakonfigurovat v SCHUNK PARTCommunity a stdhnout jako
3D model.

Chapadla

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rota¢ni B, b Hlavni/pfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci po sméru jednotka se toCi proti sméru
hodinovych rucicek hodinovych rucicek

C Hlavni pfipojeni, stfedovd
poloha

Vykres zndzorriuje zménu rozméru varianty "poloha pneumatického stiedu
(M)" ve srovnéni se zakladni variantou.Tézké konstrukce se mohou pfetocit
pfed dosazenim koncové polohy.
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Uhlovy adaptér WA Uhlovy adaptér WA
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@ Pfipojeni otocné jednotky
@ Pfipojeni pfipevnéni
@ Vhodné pro centrovaci pouzdra

@ Vhodné pro stiedici koliky

@ Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

Uhlovy adaptér umoZiuje boéni pfipojeni oto¢né jednotky pomoci $roubfi.

Popis D

WA-SRM 10/12 1414971

@ Neni soucasti dodavky

Uhlovy adaptér umoZfuje pFisroubovani oto¢né jednotky na stranu
zakaznickych konstrukci nebo na komponenty z moduldrniho systému pro
montéZni automatizaci.

Popis D

WA-SRM 10/12 1414971
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Elektricky magneticky snimac MMS

@ Kabelovy vystup Snimac MMS 22...-SA

Snimac MMS 22..

Monitorovéni koncové polohy u pfipevnéni do slotu C

Popis D Casto kombinované
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [ ]
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-S-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® K monitorovani dvou poloh jsou potfeba dva senzory na kazdou
jednotku. Jako volitelna moZnost jsou k dispozici prodluZovaci kabely
a rozdélovac snimacd. Dalsi produktové varianty snimace, dalsi
informace a technické Gidaje naleznete v katalogu v kapitole snimacd.
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Rozméry a maximalni zatizeni

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty platné pro zédkladni jednotku a
mohou se objevovat sou¢asné. Skrceni
vstupniho vzduchu je nutné k zajisténi toho,
aby jednotka dokazala najet do koncovych
poloh bez razd. Jinak se snizuje Zivotnost.

My max.5 Nm B Fz max. 330N

Technické tdaje SRM
Popis SRM 12-H-180-90 SRM 12-E-180-90 SRM 12-5-180-90 SRM 12-X-90-3 SRM 12-X-180-3
1D 1413289 1413300 1482204 1413304 1413303
Tlumeni koncové polohy hydr. tlumic¢ Elastomer hydr. tlumic¢ Externi tlumic¢ Externi tlumic
Uhel rotace [°] 180.0 180.0 180.0 90.0 180.0
Nastavitelnost koncové polohy [°] +5/-95 +5/-95 +5/-95 +3/-3 +3/-3
Kroutici moment [Nm] 0.8 0.8 0.8 0.8 0.8
Pocet mezi poloh zadné Zadné zadné Zadné zadné
Trida ochrany IP 40 40 40 40 40
Vlastni hmotnost [kg] 0.406 0.392 0.416 0.44 0.44
Spotieba kapaliny (2 x jmenovity dhel) [cm3] 10.8 10.8 10.8 6.0 10.8
Min./nom./max. provozni tlak [bar] 3/6/6.5 4.51616.5 3/6/6.5 3/6/6.5 3/6/6.5
Primér pfipojovaci hadice 3x1.8x0.6 3x1.8x0.6 3x1.8x0.6 3x1.8x0.6 3x1.8x0.6
Min./max. okolni teplota [°q] 5160 5175 5160 5160 5160
Trida cistého prostoru IS0 14644-1:2015 5 5 5 5 5
Opakovatelnd pfesnost [°] 0.03 0.06 0.04 0.03 0.03
Priimér stfedového otvoru [mm] 8 8 8 8 8
Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti  [kgm?] 0.005 0.0036 0.0025 0.0072 0.0072
Rozméry Xx Y x Z [mm] 130.9 x 41 x 30.5 121.5x41x30.5 151 x 41 x 31 124.1 x 45 x 41.5 124.1x45x41.5
Moznosti
S priichodkou médii (MDF) SRM oRM SRM SRM SRM

12-H-180-90-4P 12-E-180-90-4P 12-5-180-90-4P 12-X-90-3-4P 12-X-180-3-4P
D 1413301 1413302 1482205 1413306 1413305

® Kompletni nebo doplfiujici technické ddaje vSech moznych kombinaci najdete niZe v katalogu nebo na schunk.com.
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Max. pfripustna setrvacnost J*

Max. pripustna setrvacnost J*

Hmotnostni moment setrvacnos€ykly za hodinu
[1/h] 1000 2000 3000 4000 5000 6000
8000
7000 i — SRM 12-H [s]
6000 /‘ SRM 12-E [s]
5000 / M — SRM 12-X [s]
I SRM 12-5 [s]
4000 W -= SRM 12-H [i/h]
3000 / B SRM 12-E [1/h]
2000 I W -~ SRM 12-X [1ith]
17 i SRM 12-5 [1/h]
E
X [s] 03 0.6 09 12 15 1.8
Doba otaceni

Hmotnostni moment setrvacnos€ykly za hodinu
[th] 1000 2000 3000
8000
7000 \ /- — SRM 12-H [s]
6000 L SRM 12-E [s]
5000 ;(‘ — SRM 12-X [s]
4000 ! | SRM 12-5 [s]
W == SRM 12-H [1/h]
3000 X SRM 12-E [17h]
2000 J / | B -~ SRM 12-X [1/h]
E y 4 [ SRM 12-5 [1/h]
£ . T T
Z[s] 01 0.2 03 0.4 0.5 0.6 0.7
Doba otacenf

Technické tidaje jednotky SRM se stfedni polohou

Popis

1D

Tlumeni koncové polohy

Uhel rotace [°]
Nastavitelnost koncové polohy [°]
Kroutici moment [Nm]
Kroutici moment, stfedova poloha [Nm]

Pocet mezi poloh
Nastavitelnost stfedni polohy [°]

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost [ke]
Spotfeba kapaliny (2 x jmenovity thel) [cm3]
Min./nom./max. provozni tlak [bar]
Primér pfipojovaci hadice

Min./max. okolni teplota [°q]
Trida Cistého prostoru I1SO 14644-1:2015

Opakovatelna pfesnost [°]
Priimér stfedového otvoru [mm]
Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti ~ [kgm?]
Rozméry Xx Y x Z [mm]

Moznosti
S priichodkou médii (MDF)
1D

SRM 12-H-180-90-M
1482206

hydr. tlumic¢

180.0

+5/-95

0.8

0.5

1 x M (pneumatické)
+45/-45

40

0.51

15.0

3/6/6.5

3x1.8x0.6

5160

5

0.03

8

0.003

180 x 41 x 30.5

SRM 12-H-180-90-M-4P
1482208

* Diagramy jsou platné pro zakladni jednotky a
pro aplikace se svislou osou otaceni, stejné
jako pro absolutné centrickd zatiZeni's
vodorovnou osou otaceni a s provoznim
tlakem 6 bard. Musi byt dodrzeny doby
otdceni na skrceni, jinak by se mohla sniZit
Zivotnost. Radi vam pomiZeme navrhnout
systém i pro jiné aplikace. Kromé toho je
nastroj pro navrhovani rotacnich jednotek
SCHUNK k dispozici online.

SRM 12-E-180-90-M
1482207

Elastomer

180.0

+5/-95

0.8

0.5

1x M (pneumatické)
+45/-45

40

0.50

15.0

4.5/6/6.5
3x1.8x0.6

5175

5

0.06

8

0.0036

170 x 41 x 30.5

SRM 12-E-180-90-M-L4P
1482209

® Kompletni nebo dopliujici technické Gdaje vSech moznych kombinaci najdete niZe v katalogu nebo na schunk.com.
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Hlavni pohled na zakladni verzi s hydraulickym tlumenim
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Pfipojeni pfipevnéni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru

@ Priichozi otvor
@ Vhodné pro centrovaci pouzdra
@ Vhodné pro stiedici koliky

hodinovych rucicek
® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v

IR ) , I , B, b Hlavni/pFimé pfFipojeni, rotacni
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

jednotka se toci proti sméru

hodinovych ruticek Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Snimad MMS 22..

@ Pfipojeni otoCné jednotky
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Hlavni pohled na zakladni verzi s elastomerovym tlumenim
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a HlavnilpFimé pfipojeni, rotacni @ Pfipojeni pfipevnéni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru

@ Priichozi otvor
@ Vhodné pro centrovaci pouzdra
@ Vhodné pro stiedici koliky

hodinovych rucicek
® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v

IR ) , I , B, b Hlavni/pFimé pfipojeni, rotacni
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

jednotka se toci proti sméru

hodinovych ruticek Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Snimac MMS 22..

@ Pfipojeni otoCné jednotky
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Hlavni pohled na zakladni verzi s tlumenim rychlosti
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Pfipojeni pfipevnéni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru @ Priichozi otvor

hodinovych rudicek ; .
y @ Vhodné pro centrovaci pouzdra

@ Vhodné pro stiedici koliky

® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v

IR ) , I , B, b Hlavni/pFimé pfFipojeni, rotacni
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

jednotka se toci proti sméru

hodinovych ruticek Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Snimad MMS 22..

@ Pfipojeni otoCné jednotky
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Hlavni pohled na zakladni verzi s externim tlumenim
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu

na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd.

® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v

pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci po sméru
hodinovych rucicek

B, b Hlavni/pFimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci proti sméru
hodinovych rucicek

@ Pfipojeni otoCné jednotky

@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Priichozi otvor

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra

@ Vhodné pro stiedici koliky

Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Snimac MMS 22..
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Prikladna konstrukce

Celkova vyska

u

(53)

Volitelna varianta MDF

zakladna SRM

Vykres znézorfiuje pfiklad SRM s maximalnim poctem volitelnych moduld.
SRM Ize objednat jako zakladni verzi bez volitelnych modul(, s volitelnou
variantou samostatné nebo jako kombinaci nékolika volitelnych moduld.
Jednotka se doddvd kompletné smontovand. Varianty nelze objednat
jednotlivé. Seznam dostupnych kombinaci véetné obj.C. najdete v tabulce
technickych tdajt.

Celkovd vyska zakladni verze @ MoZnost instalaniho rozméru
SRM (zptisob tlumeni H/E) MDF

Celkovd vyska zakladni verze
SRM (zplsob tlumeni X)

Vykres zndzorfiuje maximalni konstrukéni rozmér. V zavislosti na
vybranych volitelnych modulech se celkova vyska sniZi odpovidajicim
zplisobem
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MoZnost hlavniho zobrazeni priichodu médii MDF

M3/4 (4x)—\
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Na nakresu je moznost priichodu médii bez zakladového modulu a dalSich @ Pfipojeni pFipevnéni Moznost instalaéniho rozméru
moznosti pro otocnou jednotku. @ PFivod kapaliny MDF

Diagram Sroubového pfipojeni @ Tésnéni
Ize nalézt na nakresu zakladni Zékladna SRM

jednotky.
Snizeni krouticiho momentu pfi Hmotnost modulu bez Pocet priichodil médii Min. tlak v kapalinovém Max. tlak v kapalinovém Max. objemovy priitok
tlaku 6 barii v priichodu zakladové jednotky privodu privodu priichodu (pfi 6 bar)
kapalinovych médii
[Nm] [kel [bar] [bar] [I/min]
Moznost pro priichod médii MDF
-0.05 0.047 4 -0.8 8 40

® Tuto variantu nelze objednat zvlast. Pouze jako soucast nakonfigurované verze otocné jednotky. Chcete-li ziskat GplIné technické Gidaje vSech moznych
kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozoriiujeme, Ze vySe uvedené idaje se vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a
nikoli na kompletni jednotku.
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Bezkabelové primé pripojeni M3

@ \f,‘/]

@ Adaptér Pevnd Skrtici klapka

@ Rotacni jednotka

Pro pfivod stlaceného vzduchu se pouZiva pfimé pfipojeni bez porucho-
vého trubkového vedeni. Namisto toho je tlakové médium pfivddéno
vyvrty v montazni desce. PoZzadovany 0-krouZek a pevna skrtici klapka
jsou soucasti baliku pfisluSenstvi.

Adaptér pro chapadlo SCHUNK Pneumaticka stfedova poloha (M)
20
lo ( ) ﬁ m] 0,@ \
o o )
3 - S @ o0y
\/ ~ b-®
(4)
ol a N2 M3/3 (2%)
‘*\ - 7.5 71.7 31.4
N —
(o1) o
_—9)
@ Rotalni jednotka Chapadla A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rota¢ni B, b Hlavni/pfimé pfipojeni, rotacni
Mezipfiruba jednotka se toci po sméru jednotka se toCi proti sméru
hodinovych rucicek hodinovych rucicek
K montézi rlznych typl chapadel SCHUNK jsou k dispozici mezipFiruby. € Hlavni pfipojeni, stfedov
Vsechny kombinace oto¢nych uchopovacich jednotek a pfidruzenych poloha
mezipfirub lze nakonfigurovat v SCHUNK PARTCommunity a stdhnout jako
3D model. Vykres znazorfiuje zménu rozméru varianty "poloha pneumatického stfedu

(M)" ve srovnéni se zakladni variantou.Tézké konstrukce se mohou pfetocit
pfed dosazenim koncové polohy.
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Uhlovy adaptér WA Uhlovy adaptér WA
A . _ .10 .
B 34 B N\ ._1.2.5(80)
L N
-fer 40 ; !
S ! @1 =
) ) — | )
o o Jof & &
O| 5| @ < = -
S A _as+002_ T8 2 S (81)
H (o) N - D
@ (2) 72) D
- 65 NS \Z
B-B : DN
o ! o jp
<
o .o
‘ /e
723 LA] ) (81
(73)25 (3% _| ) -
M5 (4x) 2/
@ Pfipojeni otocné jednotky @ Vhodné pro stiedici koliky @ Neni soucasti dodavky
@ Pripojeni pripevnént @ Hloubka otvoru strediciho Uhlovy adaptér umoZfuje pFisroubovani otoné jednotky na stranu

(72 Vhodné pro centrovaci pouzdra pouzdra v protistran&

Uhlovy adaptér umoZiuje boéni pfipojeni oto¢né jednotky pomoci $roubfi.

Popis D

Mezipfiruba
WA-SRM 10/12 1414971

zakaznickych konstrukci nebo na komponenty z moduldrniho systému pro
montdZni automatizaci.

Popis D

Mezipfiruba

WA-SRM 10/12 1414971
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Elektricky magneticky snimac MMS

@ Kabelovy vystup Snimac MMS 22...-SA

Snimac MMS 22..

Monitorovéni koncové polohy u pfipevnéni do slotu C

Popis D Casto kombinované
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [ ]
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-S-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® K monitorovani dvou poloh jsou potfeba dva senzory na kazdou
jednotku. Jako volitelna moZnost jsou k dispozici prodluZovaci kabely
a rozdélovac snimacd. Dalsi produktové varianty snimace, dalsi
informace a technické Gidaje naleznete v katalogu v kapitole snimacd.
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Technické tdaje SRM

Popis

1D

Tlumeni koncové polohy

Uhel rotace

Nastavitelnost koncové polohy

Kroutici moment

Pocet mezi poloh

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost

Spotieba kapaliny (2 x jmenovity dhel)
Min./nom./max. provozni tlak

Primér pfipojovaci hadice

Min./max. okolni teplota

Trida cistého prostoru IS0 14644-1:2015
Opakovatelna pfesnost

Primér stfedového otvoru

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti
Rozméry Xx Y x Z

Moznosti
S priichodkou médii (MDF)

1D

[°]
[°]
[Nm]

[kg]
[em?]

[bar]

[°d

[°]
[mm]
[kgm?]
[mm]

Rozméry a maximalni zatizeni

My max. 6 Nm

B Fz max. 330N

SRM 14-H-180-90
1331278

hydr. tlumic¢
180.0

+5/-95

1.15

zadné

40

0.44

15.0

31616.5
3x1.8x0.6
5160

5

0.03

9

0.01

146.5 x 45 x 33

SRM
14-H-180-90-4P
1331281

SRM 14-E-180-90
1331258
Elastomer
180.0

+5/-95

1.15

Zadné

40

0.41

15.0

4.5/6/6.5
3x1.8x0.6
5/75

5

0.06

9

0.006

126.5 x 45 x 33

SRM
14-E-180-90-4P
1331263

SRM 14-5-180-90
1412969
hydr. tlumic¢
180.0
+5/-95

1.15

zadné

40

0.55

15.0

31616.5
3x1.8x0.6
5160

5

0.03

9

0.005

157 x 45 x 33

SRM
14-5-180-90-4P
1413290

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty platné pro zédkladni jednotku a
mohou se objevovat sou¢asné. Skrceni
vstupniho vzduchu je nutné k zajisténi toho,
aby jednotka dokazala najet do koncovych
poloh bez razd. Jinak se snizuje Zivotnost.

SRM 14-X-90-3
1347008
Externi tlumi¢
90.0

+3/-3

1.15

zadné

40

0.67

8.2

31616.5
3x1.8x0.6
5160

5

0.03

9

0.014

149.8 x 52 x 46.2

SRM
14-X-90-3-4P
1347015

® Kompletni nebo doplfiujici technické ddaje vSech moznych kombinaci najdete niZe v katalogu nebo na schunk.com.

SRM 14-X-180-3
1331282
Externi tlumi¢
180.0

+3/-3

1.15

Zadné

40

0.67

15.0

31616.5
3x1.8x0.6
5160

5

0.03

9

0.014

149.8 x 52 x 46.2

SRM
14-X-180-3-4P
1331284
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Max. pfripustna setrvacnost J*

Max. pripustna setrvacnost J*

Hmotnostni moment setrvacnos€ykly za hodinu
[I1h]10 1300 2600 3900 5200
14000 — SRM 14-H [s]
12000 - - SRM 14-H [1h]
10000 SRM 14-E [s]
8000 I SRM 14-E [1/h]
6000 SRM 14-X [s]
4000 / : N SRM 14-X [1/h]
'5900«"7[ - — SRM 145 [s]
é 0 e Lol SRM =S [1h]
Z[lo 05 1.0 1.5 2.0

Doba otaceni

Hmotnostni moment setrvacnos€ykly za hodinu
[1/h]600 1000 1400 1800
14000 t
— SRM 14-H [s]
12000
- = SRM 14-H [1/h]
10000
SRM 14-E [s]
8000
SRM 14-E [1/h]
6000 SRM 14X [s]
=X 1S,
4000 / SRM 14-X [1/h]
2000 /
T o - — SRM 14-S[s]
E T
Z[slo 0.25 0.50 0.75
Doba otaceni

Technické tidaje jednotky SRM se stfedni polohou

Popis

1D

Tlumeni koncové polohy

Uhel rotace [°]
Nastavitelnost koncové polohy [°]
Kroutici moment [Nm]
Kroutici moment, stfedova poloha [Nm]

Pocet mezi poloh
Nastavitelnost stfedni polohy [°]

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost [ke]
Spotfeba kapaliny (2 x jmenovity thel) [cm3]
Min./nom./max. provozni tlak [bar]
Primér pfipojovaci hadice

Min./max. okolni teplota [°q]
Trida Cistého prostoru I1SO 14644-1:2015

Opakovatelna pfesnost [°]
Priimér stfedového otvoru [mm]
Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti ~ [kgm?]
Rozméry Xx Y x Z [mm]

Moznosti
S priichodkou médii (MDF)
1D

SRM 14-H-180-90-M
1457320

hydr. tlumic¢

180.0

+5/-95

1.15

0.8

1 x M (pneumatické)
+45/-45

40

0.65

19.0

3/6/6.5

3x1.8x0.6

5160

5

0.03

9

0.01

195 x 45 x 33

SRM 14-H-180-90-M-4P
1464297

* Diagramy jsou platné pro zakladni jednotky a
pro aplikace se svislou osou otaceni, stejné
jako pro absolutné centrickd zatiZeni's
vodorovnou osou otaceni a s provoznim
tlakem 6 bard. Musi byt dodrzeny doby
otdceni na skrceni, jinak by se mohla sniZit
Zivotnost. Radi vam pomiZeme navrhnout
systém i pro jiné aplikace. Kromé toho je
nastroj pro navrhovani rotacnich jednotek
SCHUNK k dispozici online.

SRM 14-E-180-90-M
1457317

Elastomer

180.0

+5/-95

1.15

0.8

1x M (pneumatické)
+45/-45

40

0.63

19.0

4.5/6/6.5
3x1.8x0.6

5175

5

0.06

9

0.006

180 x 45 x 33

SRM 14-E-180-90-M-4P
1464298

® Kompletni nebo dopliujici technické Gdaje vSech moznych kombinaci najdete niZe v katalogu nebo na schunk.com.
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Hlavni pohled na zakladni verzi s hydraulickym tlumenim

129.8 ...

148.4

2.3

15,15

@7/1.2 (2 )_/ -25_]

M3/3.5 (2x

33

Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd.

® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni

jednotka se toci po sméru
hodinovych rucicek

B, b Hlavni/pFimé pfFipojeni, rotacni

jednotka se toci proti sméru
hodinovych rucicek

@ Pfipojeni otoCné jednotky

@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Priichozi otvor

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra
@ Vhodné pro stiedici koliky

. Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Snimad MMS 22..
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Hlavni pohled na zakladni verzi s elastomerovym tlumenim

15,15
©
®

@7/1.2 (2 / _25_|

M3/3.5 (2)

« 115.5...127.1
o
[, - —
(a2}
™
107
60.75
8.5...20.1

'H @

A

Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd.

® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci po sméru
hodinovych rucicek

B, b Hlavni/pFimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci proti sméru
hodinovych rucicek

@ Pfipojeni otoCné jednotky

@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Priichozi otvor

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra

@ Vhodné pro stiedici koliky

Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Snimac MMS 22..
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Hlavni pohled na zakladni verzi s tlumenim rychlosti

15,15

o 2 5
@7/1.2 (2% )/ 25
M3/3.5 (2x

@8/4.4 (2x)

‘ 146.0 ... 164.6

N

I
I
NS

33
—=—t
]
[
19
Q \©
©
@
15
[ T[]
=3

=1
J

ki

(92) 92
107
60.75 @ 9

39.0..57.6 27.3

0 2
O ° B o
o ¥ o\ Loy
ol "L o (@&)el 750 ol 5
—H 8 | fipeat
0 :
A M3/3
Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Pfipojeni pfipevnéni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru

@ Priichozi otvor
@ Vhodné pro centrovaci pouzdra
@ Vhodné pro stiedici koliky

hodinovych rucicek
® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v

IR ) , I , B, b Hlavni/pFimé pfFipojeni, rotacni
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

jednotka se toci proti sméru

hodinovych ruticek Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Snimad MMS 22..

@ Pfipojeni otoCné jednotky
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Hlavni pohled na zakladni verzi s externim tlumenim

148.8 ... 160.7

1.5

155

15,15

||:l§|:1

@7/1.2 (2x)—)_//
M3/3.5 (2x

28/4.4 (2x)

46.2
30.7
1

92.5 27.3
o
%J
= ol
—
A L
‘ M3/3
| 102.6 ... 114.5

I I

N,

ol i

O
15
I

[ {%[[]

= —
0

KLGS (24(72) 0

®)

M4/6.5 (4x)( 2

Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd.

® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci po sméru
hodinovych rucicek

B, b Hlavni/pFimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci proti sméru
hodinovych rucicek

@ Pfipojeni otoCné jednotky

@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Priichozi otvor

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra
@ Vhodné pro stiedici koliky

Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Snimac MMS 22..
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Prikladna konstrukce

Celkova vyska

-

!

i

i

i
i
i

i

(67.95 _
54.75

)

©
N
21.75

e

Volitelna varianta MDF

zakladna SRM

Vykres znézorfiuje pfiklad SRM s maximalnim poctem volitelnych moduld.
SRM Ize objednat jako zakladni verzi bez volitelnych modul(, s volitelnou
variantou samostatné nebo jako kombinaci nékolika volitelnych moduld.
Jednotka se doddvd kompletné smontovand. Varianty nelze objednat
jednotlivé. Seznam dostupnych kombinaci véetné obj.C. najdete v tabulce
technickych tdajt.

Celkovd vyska zakladni verze @ MoZnost instalaniho rozméru
SRM (druh tlumeni H/EIS) MDF

Celkovd vyska zakladni verze
SRM (zplsob tlumeni X)

Vykres zndzorfiuje maximalni konstrukéni rozmér. V zavislosti na
vybranych volitelnych modulech se celkova vyska sniZi odpovidajicim
zplisobem
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MoZnost hlavniho zobrazeni priichodu médii MDF

o
M3/4 (4XV\Z ,_ p—

IO,
N N N
o 153‘692 Y —
— A
= 45_ | | 45 v_‘
~ o
Na nakresu je moznost priichodu médii bez zakladového modulu a dalSich @ Pfipojeni pFipevnéni Moznost instalaéniho rozméru
moznosti pro otocnou jednotku. @ PFivod kapaliny MDF

Diagram Sroubového pfipojeni @ Tésnéni
Ize nalézt na nakresu zakladni Zékladna SRM

jednotky.
Snizeni krouticiho momentu pfi Hmotnost modulu bez Pocet priichodil médii Min. tlak v kapalinovém Max. tlak v kapalinovém Max. objemovy priitok
tlaku 6 barii v priichodu zakladové jednotky privodu privodu priichodu (pfi 6 bar)
kapalinovych médii
[Nm] [kel [bar] [bar] [I/min]
Moznost pro priichod médii MDF
-0.15 0.05 4 -0.8 8 60

® Tuto variantu nelze objednat zvlast. Pouze jako soucast nakonfigurované verze otocné jednotky. Chcete-li ziskat GplIné technické Gidaje vSech moznych

kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozoriiujeme, Ze vySe uvedené idaje se vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a
nikoli na kompletni jednotku.
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Bezkabelové primé pripojeni M3

@ \4/]

@ Adaptér Pevnd Skrtici klapka

@ Rotacni jednotka

Pro pfivod stlaceného vzduchu se pouZiva pfimé pfipojeni bez porucho-
vého trubkového vedeni. Namisto toho je tlakové médium pfivddéno
vyvrty v montazni desce. PoZzadovany 0-krouZek a pevna skrtici klapka
jsou soucasti baliku pfisluSenstvi.

Adaptér pro chapadlo SCHUNK

Pneumaticka stfedova poloha (M)

25
S o® \
8 @@l o-{O)!
! S b@ |
M3/3 (2x)
7.5 71.75 34

@ Rotacni jednotka Chapadla
Mezipfiruba

K montaZzi rGznych typl chapadel SCHUNK jsou k dispozici mezipfiruby.
Vsechny kombinace oto¢nych uchopovacich jednotek a pfidruzenych
mezipfirub lze nakonfigurovat v SCHUNK PARTCommunity a stdhnout jako
3D model.

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rota¢ni B, b Hlavni/pfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci po sméru jednotka se toCi proti sméru
hodinovych rucicek hodinovych rucicek

C Hlavni pfipojeni, stfedovd
poloha

Vykres znazorriuje zménu rozméru varianty "poloha pneumatického stiedu
(M)" ve srovnéni se zakladni variantou.Tézké konstrukce se mohou pfetocit
pfed dosazenim koncové polohy.




SRM 14

Univerzdlni rotacni jednotka

Uhlovy adaptér WA Uhlovy adaptér WA
A
——
B 34_ | i
i 9 o ™
o7 : N0
) ( o 1 !
o I
2 A=
- 60+0.02 (81
© ' A
- 74 \3g -0
B-B ‘ DY
o : o 8
o ! | o /
. SENEL (s 81/<‘
(73) @5 (3 -
& .
M5 (4x)(2)

@ Vhodné pro stiedici koliky

@ Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Pfipojeni otocné jednotky

@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra
Uhlovy adaptér umoZiuje boéni pfipojeni oto¢né jednotky pomoci $roubfi.

Popis D

Mezipfiruba
WA-SRM 14 1372525

@ Neni soucasti dodavky

Uhlovy adaptér umoZfuje pFisroubovani otoné jednotky na stranu
zakaznickych konstrukci nebo na komponenty z moduldrniho systému pro
montéZni automatizaci.

Popis ID
Mezipfiruba
WA-SRM 14 1372525
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Elektricky magneticky snimac MMS

@ Kabelovy vystup Snimac MMS 22...-SA

Snimac MMS 22..

Monitorovéni koncové polohy u pfipevnéni do slotu C

Popis D Casto kombinované
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [ ]
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-S-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® K monitorovani dvou poloh jsou potfeba dva senzory na kazdou
jednotku. Jako volitelna moZnost jsou k dispozici prodluZovaci kabely
a rozdélovac snimacd. Dalsi produktové varianty snimace, dalsi
informace a technické Gidaje naleznete v katalogu v kapitole snimacd.
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Rozméry a maximalni zatizeni

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty platné pro zédkladni jednotku a
mohou se objevovat sou¢asné. Skrceni
vstupniho vzduchu je nutné k zajisténi toho,
aby jednotka dokazala najet do koncovych
poloh bez razd. Jinak se snizuje Zivotnost.

My max.19 Nm [l Fz max. 1100 N

Technické tdaje SRM

Popis SRM 16-H-90-3 SRM 16-H-180-3 SRM 16-H-180-90

1D 1347181 1331286 1347230

Tlumeni koncové polohy hydr. tlumic¢ hydr. tlumic hydr. tlumic

Uhel rotace [°] 90.0 180.0 180.0

Nastavitelnost koncové polohy [°] +3/-3 +3/-3 +3/-93

Kroutici moment [Nm] 1.47 1.47 1.47

Pocet mezi poloh zadné Zadné Zadné

Trida ochrany IP 65 65 65

Vlastni hmotnost [kg] 0.62 0.62 0.72

Spotieba kapaliny (2 x jmenovity dhel) [cm3] 12.0 22.0 22.0

Min./nom./max. provozni tlak [bar] 141616.5 41616.5 4/616.5

Priimér pfipojovaci hadice 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05

Min./max. okolni teplota [eq] 5160 5160 5160

Trida Cistého prostoru 150 14644-1:2015 5 5 5

Opakovatelnd pfesnost [°] 0.06 0.06 0.06

Priimér stfedového otvoru [mm] 10.5 10.5 10.5

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti  [kgm?] 0.08 0.08 0.08

Rozméry X x Y x Z [mm] 125.5 x56.5 x 36.5 125.5 x56.5 x 36.5 152.5 x 56.5 x 36.5
Moznosti

S priichodkou médii (MDF) SRM 16-H-90-3-4P SRM 16-H-180-3-4P SRM 16-H-180-90-4P

] 1468367 1468365 1468369

s elektrickymi priichodkami (EDF) SRM 16-H-90-3-6E SRM 16-H-180-3-6E SRM 16-H-180-90-6E

D 1347189 1331289 1347249

Pro indukéni senzory, nastavitelné (SI) SRM 16-H-90-3-SI SRM 16-H-180-3-SI SRM 16-H-180-90-SI

D 1347203 1347140 1347257

Pro indukéni senzory, pevné (SF) SRM 16-H-90-3-SF SRM 16-H-180-3-SF SRM 16-H-180-90-SF

D 1357447 1357409 1357425

s MDF a SI SRM 16-H-90-3-4P-S| SRM 16-H-180-3-4P-SI SRM 16-H-180-90-4P-SI
D 1468368 1468366 1468370

s MDF a SF SRM 16-H-90-3-4P-SF SRM 16-H-180-3-4P-SF SRM 16-H-180-90-4P-SF
D 1468373 1468371 1468372

sEDFa S| SRM 16-H-90-3-6E-SI SRM 16-H-180-3-6E-SI SRM 16-H-180-90-6E-SI
1D 1347224 1347167 1347266

s EDF a SF SRM 16-H-90-3-6E-SF SRM 16-H-180-3-6E-SF SRM 16-H-180-90-6E-SF
D 1357459 1357422 1357431

® Kompletni nebo dopliujici technické ddaje vSech moznych kombinaci najdete niZe v katalogu nebo na schunk.com.
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Max. pfripustna setrvacnost J*

Hmotnostni moment setrvacnos€ykly za hodinu *  Diagramy jsou platné pro zakladni jednotky a

[i7h] 750 1000 1250 1500 1750 2000 pro aplikace se svislou osou otdceni, stejné

0.09 jako pro absolutné centrickd zatiZeni s
0.08 vodorovnou osou otaceni a s provoznim
8:367 ; tlakem 6 bar(. Musi byt dodrZeny doby
0.05 e — SRM 16-H [s] otaceni na Skrceni, jinak by se mohla sniZit
0.04 = < - SRM16-H [1h] zivotnost. Radi vdm pomiizeme navrhnout
0.03 systém i pro jiné aplikace. Kromé toho je
0.02 = nastroj pro navrhovani rotacnich jednotek

T SCHUNK k dispozici online.

Z[s] 0.5 075 1.0 125 1.5 175

Doba otaceni

Technické tidaje jednotky SRM se stfedni polohou

Popis SRM 16-H-180-3-M SRM 16-H-180-90-M

1D 1455606 1455607

Tlumeni koncové polohy hydr. tlumic¢ hydr. tlumic

Uhel rotace [] 180.0 180.0

Nastavitelnost koncové polohy [°] +3/-3 +3/-93

Kroutici moment [Nm] 1.47 1.47

Kroutici moment, stfedova poloha [Nm] 1.0 1.0

Pocet mezi poloh 1 x M (pneumatické) 1 x M (pneumatické)
Nastavitelnost stfedni polohy [°] +3/-3 +3/-3

Trida ochrany IP 65 65

Vlastni hmotnost [ke] 0.85 0.95

Spotfeba kapaliny (2 x jmenovity thel) [cm3] 30.0 30.0

Min./nom./max. provozni tlak [bar] 4/616.5 4/616.5

Primér pfipojovaci hadice 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05

Min./max. okolni teplota [°q] 5160 5160

Trida Cistého prostoru IS0 14644-1:2015 5 5

Opakovatelna pfesnost [°] 0.06 0.06

Priimér stfedového otvoru [mm] 10.5 10.5

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti ~ [kgm?] 0.03 0.03

Rozméry Xx Y x Z [mm] 190 x 56.5 x 36.5 217 x 56.5 x 36.5

Moznosti

S priichodkou médii (MDF) SRM 16-H-180-3-M-4P SRM 16-H-180-90-M-4P
1D 1468374 1468375

s elektrickymi priichodkami (EDF) SRM 16-H-180-3-M-6E SRM 16-H-180-90-M-6E

1D 1455680 1455681

Pro indukéni senzory, nastavitelné (SI) SRM 16-H-180-3-M-S| SRM 16-H-180-90-M-SI

1D 1455684 1455685

Pro indukéni senzory, pevné (SF) SRM 16-H-180-3-M-SF SRM 16-H-180-90-M-SF

1D 1455692 1455693

s MDF a SI SRM 16-H-180-3-M-4P-S| SRM 16-H-180-90-M-4P-S|
1D 1468376 1468377

s MDF a SF SRM 16-H-180-3-M-4P-SF SRM 16-H-180-90-M-L4P-SF
1D 1468378 1468379

s EDFa S| SRM 16-H-180-3-M-6E-SI SRM 16-H-180-90-M-6E-SI
1D 1455688 1455689

s EDF a SF SRM 16-H-180-3-M-6E-SF SRM 16-H-180-90-M-6E-SF
1D 1455696 1455697

® Kompletni nebo dopliujici technické ddaje vSech moznych kombinaci najdete niZe v katalogu nebo na schunk.com.
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Hlavni pohled na zakladni verzi s hydraulickym tlumenim
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Pfipojeni pfipevnéni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru @ 0-krouzek

hodinovych rucicek

@ Priichozi otvor
@ Vhodné pro centrovaci pouzdra

Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Snimad MMS 22..

® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v

IR ) , I , B, b Hlavni/pFimé pfFipojeni, rotacni
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

jednotka se toci proti sméru
hodinovych rucicek

@ Pfipojeni otoCné jednotky




SRM 16

Univerzdlni rotacni jednotka

Priklad usporadani s MDF

Priklad usporadani s EDF

zakladna SRM
Varianty SI

Vykres znédzorniuje pfiklad SRM s maximalnim poctem volitelnych moduld.
SRM Ize objednat jako zakladni verzi bez volitelnych moduld, s volitelnou
variantou samostatné nebo jako kombinaci nékolika volitelnych moduld.
Jednotka se doddva kompletné smontovand. Varianty nelze objednat
jednotlivé. Seznam dostupnych kombinaci v€etné obj.¢. najdete v tabulce
technickych udaja.

@ Volitelna varianta MDF

Celkova vyska s MDF

zakladna SRM
Varianty SI

Vykres znédzorniuje pfiklad SRM s maximalnim poctem volitelnych moduld.
SRM Ize objednat jako zakladni verzi bez volitelnych moduld, s volitelnou
variantou samostatné nebo jako kombinaci nékolika volitelnych moduld.
Jednotka se doddva kompletné smontovand. Varianty nelze objednat
jednotlivé. Seznam dostupnych kombinaci v€etné obj.c. najdete v tabulce
technickych adaja.

©2 Varianty EDF

Celkova vyska s EDF

i

(85.5)
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(102.5

i
|
el T
@)
365

Celkovd vyska zakladni verze @ MoZnost instalacniho rozméru
SRM MDF

Moznost instalacniho rozméru
SIISF

Vykres znazorfiuje maximalni konstrukéni rozmér. V zavislosti na
vybranych volitelnych modulech se celkovd vyska sniZi odpovidajicim
zplisobem

Celkovd vyska zakladni verze @ MoZnost instalacniho rozméru
SRM EDF

Moznost instala¢niho rozméru
SIISF

Vykres zndzorfiuje maximalni konstrukéni rozmér. V zavislosti na
vybranych volitelnych modulech se celkovd vyska sniZi odpovidajicim
zplsobem
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MoZnost hlavniho zobrazeni priichodu médii MDF

Na nakresu je moznost priichodu médii bez zakladového modulu a dalSich

@ Pfipojeni pfipevnéni MozZnost instalacniho rozméru
moznosti pro otocnou jednotku.

@ Pfivod kapaliny MDF
Diagram Sroubového pfipojeni @ Tésnéni
Ize nalézt na nakresu zakladni Zékladna SRM

jednotky.
Snizeni krouticiho Hmotnost modulu bez Pocet priichodii médii Min. tlak v kapalinové J ity tlak kapalinové Max. tlak v kapalinové Max. obj y priitok
momentu pfi tlaku 6 bardi  zdkladové jednotky privodu priichodky privodu prichodu (pfi 6 bar)
v priichodu kapalinovych
médii
[Nm] [kgl [bar] [bar] [bar] [limin]
Moznost pro priichod médii MDF
- 0.47 0.28 4 -0.8 6 8 120

® Tuto variantu nelze objednat zvlast. Pouze jako soucast nakonfigurované verze otocné jednotky. Chcete-li ziskat GplIné technické Gdaje vSech moznych
kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Moznosti MDF a EDF nelze u velikosti 16 kombinovat. Upozoriiujeme, Ze vySe
uvedené udaje se vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a nikoli na kompletni jednotku.
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Hlavni pohled na moZnost elektrického rotacniho priichodu EDF
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Na nédkresu je moznost elektrického rota¢niho priichodu bez zakladového A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni Vstup pro 3-pd6lovy senzorovy
modulu a dalSich moZnosti pro oto¢nou jednotku. jednotka se toc¢i po sméru pFivod
hodinovych rucicek ®4 Vstup pro 4pélovy senzorovy
B, b Hlavni/pfimé pfipojeni, rotacni pFivod
jedr1'0tl(a’se toEjvproti sméru MoZnost instalaéniho rozméru
hodinovych rucicek EDF na vystupni strané
(2) Pipojent pfipevnéni Moznost instalaéniho rozméru
@ Pfivod kapaliny EDF na strané pohonu
72 Vhodné pro centrovaci pouzdra Zakrytd strana pohonu EDF
Hloubka otvoru stfediciho Zakrytd vystupni strana EDF
pouzdra v protistrané Zakladna SRM a dal$i moznosti
Hmotnost modulu bez Velikost zdifky (vystup) Velikost konektoru (pohon) Poéet vodicti Max. napéti Max. proud vodi¢em Max. okolni teplota
zakladové jednotky
[kl V] [A] [°q
Moznost pro elektricky rotacni priichod EDF
035 4xM8/3-polfg loxM813-poI{g 20 i a 60
2xM8/4-polig 2xM8/4-polig

® Tuto variantu nelze objednat zvlast. Pouze jako soucast nakonfigurované verze otocné jednotky. Chcete-li ziskat Gplné technické Gdaje vSech moznych
kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. MoZnosti MDF a EDF nelze u velikosti 16 kombinovat. Upozoriiujeme, Ze vySe
uvedené udaje se vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a nikoli na kompletni jednotku.
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Moznost hlavniho zobrazeni pro indukcni bezdotykové spinace pro kombinaci bez MDF

I
—— TE E TS
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©24+0.02 025 (25 @24+0.02 025 (4 25)
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_____ ]L_.o
7.2
11.4

@
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214/1.2 5
Na vykresu je moznost pouZziti indukZnich pfiblizovacich senzori bez (2) Pripojeni ptipevnéni Indukéni monitorovani pevné
zakladniho modulu a dalSich moZnosti pro oto¢nou jednotku.S touto @ 0-krouzek polohy (SF)
movznostl je por’nf)a induikcnlc’h senzordl mozn’e ?Iedoyat az tfi pollolhy. ] @ PFivod kapaliny Indukéni monitorovani
Moznost SI nabizi nastavitelné polohy sledovani, moznost SF nabizi pevné nastavitelné polohy (SF)
Prlichozi otvor
polohy. . . @ MoZnost instalacniho rozméru
@72 Vhodné pro centrovaci pouzdra SIISE
@ Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané
Popis Natavitelné monitorovani polohy H dulu bez zdkladové jednotky
[kl
SF16 0.19
SI'16 ano 0.12

® Toto volitelné pfisluSenstvi Ize objednat bud jednotlivé jako montazni sada nebo jako soucast konfigurované verze otoc¢né jednotky. Chcete-li ziskat
UplIné technické Gdaje vSech moZnych kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozorfiujeme, Ze vySe uvedené tdaje se
vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a nikoli na kompletni jednotku.
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Moznost hlavniho zobrazeni pro indukcni bezdotykové spinace pro kombinaci s MDF
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Na vykresu je moznost pouZiti indukénich pfibliZzovacich senzorli bez @ PFipojeni pfipevnéni Indukéni monitorovani pevné
zakladniho modulu a dalSich moZnosti pro oto¢nou jednotku.S touto @ PFivod kapaliny polohy (SF)

moznosti je pomoci indukénich senzord mozné sledovat az tfi polohy. , . Indukéni monitorovén{
MoZnost SI nabizi nastavitelné polohy sledovani, moZnost SF nabizi pevné @ Vhodné pro centrovaci pouzdra

polohy @ Hloubka otvoru stfediciho nasvtawtelne polvorly (F) B
: pouzdra v protistran& @ MoZnost instalacniho rozméru
SIISF
Popis Natavitelné monitorovani polohy Hi dulu bez zakladové jednotky
[kgl
Moznost pro indukéni pribliZzovaci snimace
SF 16 MDF 0.21
SI'16 MDF ano 0.13

® Toto volitelné pfisluSenstvi Ize objednat bud jednotlivé jako montazni sada nebo jako soucast konfigurované verze otoc¢né jednotky. Chcete-li ziskat
UplIné technické Gdaje vSech moZnych kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozorfiujeme, Ze vySe uvedené tdaje se
vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a nikoli na kompletni jednotku.
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Bezkabelové primé pripojeni M3

Velka nastavitelnost koncové polohy 90°

\4/]

@ Adaptér Pevnd Skrtici klapka

@ Rotacni jednotka

Pro pfivod stlaceného vzduchu se pouZiva pfimé pfipojeni bez porucho-
vého trubkového vedeni. Namisto toho je tlakové médium pfivddéno
vyvrty v montazni desce. PoZzadovany 0-krouZek a pevna skrtici klapka
jsou soucasti baliku pfisluSenstvi.

Adaptér pro chapadlo SCHUNK

Na vykrese je znazornéna rozmérova zména moznosti "Velka nastavi-
telnost koncové polohy (90°)" oproti zékladni verzi. Volba umoZiiuje
nastaveni koncovych poloh aZ o 93°. Vice informaci naleznete v dvodu

fady.

Pneumaticka stfedova poloha (M)

30.30, _42_30
un
o
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M5/4 (2%) 18
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——— e
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@ Rotacni jednotka
Mezipfiruba

K montaZzi rGznych typl chapadel SCHUNK jsou k dispozici mezipfiruby.
Vsechny kombinace oto¢nych uchopovacich jednotek a pfidruzenych
mezipfirub lze nakonfigurovat v SCHUNK PARTCommunity a stdhnout jako
3D model.

Chapadla

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci po sméru
hodinovych rucicek

B, b Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci proti sméru
hodinovych rucicek

Hlavni pfipojeni, stfedova
poloha
Hlavni pfipojeni, stfedova
poloha

Vykres zndzorriuje zménu rozméru varianty "poloha pneumatického stiedu
(M)" ve srovndni se zakladni variantou.Tézké konstrukce se mohou pfetocit
pfed dosazenim koncové polohy.
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Indukéni polohové snimace IN 80

Elektricky magneticky snimac MMS

(91

90) 17

@ Kabelovy vystup

SnimacIN ...

Monitorovéni koncové a stfedové polohy Ize namontovat pomoci
pfipeviiovaci sady. Poznamka k objednévce: Pfi kombinaci SRM 16 s volbou
MDF budete potfebovat pfipeviiovaci sadu se zkratkou (4P).

Snimac IN..-SA

©2 Volba SI/SF

Popis D Casto kombinované

AS-NHS-SF-SRM 16 1483228

AS-NHS-SF-SRM 16 (4P) 1496612

AS-NHS-SI-SRM 16 1483226

AS-NHS-SI-SRM 16 (4P) 1496586
Iaudnipolohovysninat
IN 80-0-M12 0301588

IN 80-0-M8 0301488

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 (]

INK 80-0 0301551

INK 80-S 0301550

Indukéni bezdotykoysnimacs botnim vistupem ebels
IN 80-S-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 [ ]

INK 80-5-SA 0301566

® Na kazdou jednotku jsou vyzadovany dva nebo tfi senzory (zavirac/s),
stejné jako volitelné prodluZovaci kabely. U kabel snimace dbejte na
minimalni pfipustny polomér ohybu. Jeho velikost je obecné 35 mm.

@ Kabelovy vystup

Snimac MMS 22..

Monitorovéni koncové polohy u pfipevnéni do slotu C

Snimag MMS 22...-SA

Popis D Casto kombinované
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [ ]
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-S-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-mM8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® K monitorovani dvou poloh jsou potfeba dva senzory na kazdou
jednotku. Jako volitelna moZnost jsou k dispozici prodluzovaci kabely
a rozdélovac snimacd. Dalsi produktové varianty snimace, dalsi
informace a technické Gidaje naleznete v katalogu v kapitole snimacd.
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Programovatelny magneticky snimac MMS 22-Pl1

A7) Kabelovy vystup Snimag MMS 22 ..-PI1-...-SA

Snimac MMS 22 PI1-...

Monitorovéni polohy s jednou programovatelnou polohou na jeden senzor
a s elektronikou integrovanou do senzoru. Je mozné je naprogramovat
pomoci magnetického zaucovaciho néstroje MT (ktery je soucasti dodavky,
ID 0301030) nebo pfipojovaciho zaucovaciho néstroje ST (volitelny).
Monitorovani koncové polohy u pfipevnéni do slotu C. Pokud jsou
pfipojovaci zaucovaci nastroje ST uvedeny v tabulce, je zauceni mozné
pouze pomoci zaucovacich nastrojd ST.

Popis D Casto kombinované

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 ([ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [ )
MMSK 22-PI1-5S-PNP-HD 0301112

® K monitorovani dvou poloh jsou potfeba dva senzory na kazdou
jednotku. Jako volitelna moZnost jsou k dispozici prodluZovaci kabely
a rozdélovac snimacd. Dalsi produktové varianty snimace, dalsi
informace a technické Gidaje naleznete v katalogu v kapitole snimacd.
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Technické tdaje SRM

Popis

1D

Tlumeni koncové polohy

Uhel rotace

Nastavitelnost koncové polohy
Kroutici moment

Pocet mezi poloh

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost

Spotieba kapaliny (2 x jmenovity dhel)
Min./nom./max. provozni tlak
Priimér pfipojovaci hadice
Min./max. okolni teplota

Trida Cistého prostoru 150 14644-1:2015
Opakovatelna pfesnost

Priimér stfedového otvoru

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti
Rozméry X x Y x Z

Moznosti

S priichodkou médii (MDF)

]

s elektrickymi priichodkami (EDF)
D

Pro indukéni senzory, nastavitelné (SI)
D

Pro indukéni senzory, pevné (SF)
D

s MDF a EDF

D

s MDF a SI

D

s MDF a SF

1D

sEDFa S|

D

s EDF a SF

1D

s MDF, EDF a SI

D

s MDF, EDF a SF

1D

[°]
[
[Nm]

[kg]
[cm3]

[bar]

[d

[°]
[mm]
[kgm?]

[mm]

Rozméry a maximalni zatizeni

My max. 46 Nm [l Fz max. 2000 N
SRM 20-H-90-3 SRM 20-H-180-3
1414867 1414866
hydr. tlumic¢ hydr. tlumic
90.0 180.0
+3/-3 +3/-3
3.6 3.6
zadné zadné
65 65
1.15 1.15
24.0 45.0
416/6.5 416/6.5
6x3.9x1.05 6x3.9x1.05
5160 5160
5 5
0.05 0.05
14.1 14.1
0.16 0.16

149.5 x 68.5 x 44.5

SRM 20-H-90-3-4P
1414870

SRM 20-H-90-3-6E
1414873

SRM 20-H-90-3-SI
1414879

SRM 20-H-90-3-SF
1414891

SRM 20-H-90-3-4P-6E
1414876

SRM 20-H-90-3-4P-S|
1414882

SRM 20-H-90-3-4P-SF
1414894

SRM 20-H-90-3-6E-SI
1414885

SRM 20-H-90-3-6E-SF
1414897

SRM 20-H-90-3-4P-6E-SI
1414888

SRM 20-H-90-3-4P-6E-SF
1414900

149.5 x 68.5 x 44.5

SRM 20-H-180-3-4P
1414869

SRM 20-H-180-3-6E
1414872

SRM 20-H-180-3-SI
1414878

SRM 20-H-180-3-SF
1414890

SRM 20-H-180-3-4P-6E
1414875

SRM 20-H-180-3-4P-SI
1414881

SRM 20-H-180-3-4P-SF
1414893

SRM 20-H-180-3-6E-SI
1414884

SRM 20-H-180-3-6E-SF
1414896

SRM 20-H-180-3-4P-6E-SI
1414887

SRM 20-H-180-3-4P-6E-SF
1414899

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty platné pro zdkladni jednotku a
mohou se objevovat sou¢asné. Skrceni
vstupniho vzduchu je nutné k zajisténi toho,
aby jednotka dokazala najet do koncovych
poloh bez razd. Jinak se snizuje Zivotnost.

SRM 20-H-180-90
1414868

hydr. tlumic
180.0

+3/-93

3.6

Zadné

65

1.30

45.0

416/6.5
6x3.9x1.05
5160

5

0.05

14.1

0.16

182 x 68.5 x 44.5

SRM 20-H-180-90-4P
1414871

SRM 20-H-180-90-6E
1414874

SRM 20-H-180-90-5SI
1414880

SRM 20-H-180-90-SF
1414892

SRM 20-H-80-90-4P-6E
1414877

SRM 20-H-180-90-4P-SI
1414883

SRM 20-H-180-90-4P-SF
1414895

SRM 20-H-180-90-6E-SI
1414886

SRM 20-H-180-90-6E-SF
1414898

SRM 20-H-180-90-4P-6E-SI
1414889

SRM 20-H-180-90-4P-6E-SF
1414901

® Kompletni nebo dopliujici technické Gdaje vSech moznych kombinaci najdete niZe v katalogu nebo na schunk.com.
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Max. pfripustna setrvacnost J*

* Diagramy jsou platné pro zdkladni jednotky a

Hmotnostni moment setrvacnos€ykly za hodinu ' . e )
pro aplikace se svislou osou otaceni, stejné

[i1h] 800 1200 1600 2000

0.20 jako pro absolutné centricka zatiZeni s
vodorovnou osou otaceni a s provoznim
0.15 . / tlakem 6 bar(. Musi byt dodrZeny doby
: — SRM20-H 5] otaceni na skrceni, jinak by se mohla sniZit
010 . = SRM 20-H [i/h] Zivotnost. Radi vdm pomiizeme navrhnout
0.05 // . systém i pro jiné aplikace. Kromé toho je
: nastroj pro navrhovani rotacnich jednotek
SCHUNK k dispozici online.

[s] 075 1.00 1.25 1.50
Doba otaceni

Technické tidaje jednotky SRM se stfedni polohou

Popis
D

Tlumeni koncové polohy

Uhel rotace []
Nastavitelnost koncové polohy [°]
Kroutici moment [Nm]
Kroutici moment, stfedova poloha [Nm]

Pocet mezi poloh
Nastavitelnost stfedni polohy [°]

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost [ke]
Spotfeba kapaliny (2 x jmenovity thel) [cm3]
Min./nom./max. provozni tlak [bar]

Primér pfipojovaci hadice

Prdmér pfipojovaci hadice (/D

Min./max. okolni teplota [°q]
Trida ¢istého prostoru IS0 14644-1:2015

Opakovatelnd pfesnost [°]
Priimér stfedového otvoru [mm]
Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti  [kgm?]
Rozméry Xx Y x Z [mm]
Moznosti

S priichodkou médii (MDF)

D

s elektrickymi priichodkami (EDF)

1D

Pro indukéni senzory, nastavitelné (SI)

D

Pro indukéni senzory, pevné (SF)

1D

s MDF a EDF

D

s MDFa S|

1D

s MDF a SF

D

s EDFa Sl

1D

s EDF a SF

D

s MDF, EDF a SI

1D

s MDF, EDF a SF

D

SRM 20-H-180-3-M
1490186

hydr. tlumic¢
180.0

+3/-3

3.6

2.3

1 x M (pneumatické)
+3/-3

65

1.50

61.0

41616.5
6x3.9x1.05
3x1.8x0.6

5160

5

0.05

14.1

0.054

220 x 68.5 x 44.5

SRM 20-H-180-3-M-L4P
1490188

SRM 20-H-180-3-M-6E
1490220

SRM 20-H-180-3-M-S|
1490223

SRM 20-H-180-3-M-SF
1490231

SRM 20-H-180-3-M-4P-6E
1490222

SRM 20-H-180-3-M-4P-SI
1490225

SRM 20-H-180-3-M-L4P-SF
1490233

SRM 20-H-180-3-M-6E-SI
1490227

SRM 20-H-180-3-M-6E-SF
1490235

SRM 20-H-180-3-M-4P-6E-SI
1490229

SRM 20-H-180-3-M-4P-6E-SF
1490237

SRM 20-H-180-90-M
1490187

hydr. tlumic
180.0

+3/-93

3.6

2.3

1 x M (pneumatické)
+3/-3

65

1.65

61.0

41616.5
6x3.9x1.05
3x1.8x0.6
5160

5

0.05

141

0.054

220 x 68.5 x 44.5

SRM 20-H-180-90-M-4P
1490189

SRM 20-H-180-90-M-6E
1490221

SRM 20-H-180-90-M-SI
1490224

SRM 20-H-180-90-M-SF
1490232

SRM 20-H-180-90-M-4P-6E
1490239

SRM 20-H-180-90-M-L4P-SI
1490226

SRM 20-H-180-90-M-4P-SF
1490234

SRM 20-H-180-90-M-6E-SI
1490228

SRM 20-H-180-90-M-6E-SF
1490236

SRM 20-H-180-90-M-L4P-6E-SI
1490230

SRM 20-H-180-90-M-4P-6E-SF
1490238

® Kompletni nebo dopliiujici technické ddaje vSech moznych kombinaci najdete niZe v katalogu nebo na schunk.com.
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Hlavni pohled na zakladni verzi s hydraulickym tlumenim

M5/4.5 (2x)—\
5o

***** 0-(©)-0o|

i 5

40 __40
(72)08 (2x)—\ J
@9.5/1.2 (2
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O o7

17.5

149.0 ... 157.0 (80)2.4 : 66.5 s o5 (272 g
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1 M8 (2x) /00\ I 29 29 i
@@12 (2x @ 37.5 40 40
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~
o) | ©18.5/1.2
‘ 22.0...30.0 B @
. 5 ©14.1(28)
: 3 q
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] X
M5/7
Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavni/pfimé pfipojenf, rotacni @ PFipojeni pFipevnéni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvka. jednotka se to€i po sméru @ 0-krouzek

hodinovych rudicek . ,
y @ Prlichozi otvor

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra

® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

B, b Hlavni/pFimé pfFipojeni, rotacni
jednotka se toci proti sméru

hodinovych ruticek Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Snimad MMS 22..

@ Pfipojeni otoCné jednotky
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Univerzdlni rotacni jednotka

Prikladna konstrukce

Celkova vyska

2 1
o
\ (o1 ™
b i U8 q
1 ™
— - — I
 —  S— /"\lﬂ ~1
[ (@) o (903
. — |
(93)0
93y

zakladna SRM

Volitelnd varianta MDF

@ Varianty SI

Varianty EDF

Vykres znédzorniuje pfiklad SRM s maximalnim poctem volitelnych moduld.
SRM Ize objednat jako zakladni verzi bez volitelnych moduld, s volitelnou
variantou samostatné nebo jako kombinaci nékolika volitelnych moduld.
Jednotka se doddva kompletné smontovand. Varianty nelze objednat
jednotlivé. Seznam dostupnych kombinaci v€etné obj.¢. najdete v tabulce
technickych udaja.

Celkovd vyska zakladni verze @ MoZnost instalaniho rozméru

SRM SIISF
Moznost instala¢niho rozméru Moznost instalacniho rozméru
MDF EDF

Vykres zndzorfiuje maximalni konstrukéni rozmér. V zavislosti na
vybranych volitelnych modulech se celkova vyska sniZi odpovidajicim
zplisobem




SRM 20
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MoZnost hlavniho zobrazeni priichodu médii MDF

@8 (2x)(72 25
2 )D6.1 (4x) F O

M5/5 (4x)—\\

4.5

4.5

o~
S
o
+ !
© ~ 8 0~
32+0.02 — —
Na nakresu je moznost priichodu médii bez zakladového modulu a dalSich @ Pfipojeni otocné jednotky @ Vhodné pro centrovaci pouzdra
moznosti pro otocnou jednotku. @ Pfipojeni pfipevnéni @ Hloubka otvoru stfediciho
@ 0-krouzek pouzdra v protistrané
@ P¥ivod kapaliny MoZnost instalaéniho rozméru
Priichozi otvor MDF
Snizeni krouticiho Hmotnost modulu bez Pocet priichodii médii Min. tlak v kapalinové J ity tlak kapalinové Max. tlak v kapalinové Max. obj y priitok
momentu pfi tlaku 6 bardi  zdkladové jednotky pfivodu priichodky privodu priichodu (pfi 6 bar)
v priichodu kapalinovych
médii
[Nm] [kg] [bar] [bar] [bar] [limin]
Moznost pro priichod médii MDF
=15 0.45 4 -0.8 6 8 120

® Tuto variantu nelze objednat zvlast. Pouze jako soucast nakonfigurované verze otocné jednotky. Chcete-li ziskat GplIné technické Gdaje vSech moznych
kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozorfiujeme, Ze vyse uvedené tdaje se vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a
nikoli na kompletni jednotku.
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Hlavni pohled na moZnost elektrického rotacniho priichodu EDF

105
84+0.02
40_, 40
L“.
~ Jin Wi} M5/5 (2x)
i ——"Y
%é,,,j+,,,@ S @9.5/1.2 (2x)(25
| o, !
“ g 2 )@6.2 (4x)
®
\
o~
I 3
SNV
© N
20 e ©
@@ @
0 320 156 | _ 156 O
N = = 8.2 (2x)\ 2
@ 57 84)M12 (6x
-7 - | o2,
6.8 (6x)_ . A
\
32+0.02 M3/5 (4x 1.7
8.8
©@5/0.7 (4x 3
1 /0.7 6.8
N 11.7
n
o~
Q
(@]
+
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™
Na nédkresu je moznost elektrického rota¢niho priichodu bez zakladového A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni Vstup pro 3-pd6lovy senzorovy
modulu a dalSich moZnosti pro oto¢nou jednotku. jednotka se toc¢i po sméru pFivod
hodinovych rucicek ®4 Vstup pro 4pélovy senzorovy
B, b Hlavni/pfimé pfipojeni, rotacni pfivod
jedr1'0tl(a’se toEjvproti sméru MoZnost instalaéniho rozméru
hodinovych rucicek EDF na vystupni strané
(2) Pripojeni pfipevnéni MoZnost instalaéniho rozméru
@ Pfivod kapaliny EDF na strané pohonu
72 Vhodné pro centrovaci pouzdra Zakrytd strana pohonu EDF
Hloubka otvoru stfediciho Zakryta vystupni strana EDF
pouzdra v protistrané Zakladna SRM a dal$i moznosti
Hmotnost modulu bez Velikost zdifky (vystup) Velikost konektoru (pohon) Poéet vodicti Max. napéti Max. proud vodi¢em Max. okolni teplota
zakladové jednotky
[kgl V] [A] [°q
Moznost pro elektricky rotacni priichod EDF
4xM8/3-polig X
0.52 R 6xM12/4-polig 20 48 1 60
2xM8/4-polig

® Tuto variantu nelze objednat zvlast. Pouze jako soucast nakonfigurované verze otocné jednotky. Chcete-li ziskat Gplné technické Gdaje vSech moznych
kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozorfiujeme, Ze vyse uvedené tdaje se vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a
nikoli na kompletni jednotku.
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Hlavni pohled na moZnost indukénich pfiblizovacich snimaci

(2)@6.2 (4 o8 2472) (2)@6.2 (4x

o~
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| l; O U — | ‘;
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Na vykresu je moznost pouZziti indukZnich pfiblizovacich senzori bez (2) Pripojeni ptipevnéni Indukéni monitorovani pevné
zakladniho modulu a dalSich moZnosti pro oto¢nou jednotku.S touto @ 0-krouFek polohy (SF)
moznosti je pomoci indukénich senzord mozné sledovat az tfi polohy. .. . Indukéni monitorovani
MoZnost SI nabizi nastavitelné polohy sledovani, moZnost SF nabizi pevné @ Privod kapaliny nastavitelné polohy (SF)

polohy. Priichozi otvor
@72 Vhodné pro centrovaci pouzdra

@ Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ MoZnost instalacniho rozméru
SIISF

Popis Natavitelné monitorovani polohy dulu bez zdkladové jednotky
[kl

SF 20 0.31

SI 20 ano 0.17

® Toto volitelné pfisluSenstvi Ize objednat bud jednotlivé jako montazni sada nebo jako soucast konfigurované verze otoc¢né jednotky. Chcete-li ziskat
UplIné technické Gdaje vSech moZnych kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozorfiujeme, Ze vySe uvedené tdaje se
vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a nikoli na kompletni jednotku.
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Bezkabelové pfimé pripojeni M5

M5

@ Adaptér Pevnd Skrtici klapka

@ Rotacni jednotka

Pro pfivod stlaceného vzduchu se pouZiva pfimé pfipojeni bez porucho-
vého trubkového vedeni. Namisto toho je tlakové médium pfivddéno
vyvrty v montazni desce. PoZzadovany 0-krouZek a pevna skrtici klapka
jsou soucasti baliku pfisluSenstvi.

Velka nastavitelnost koncové polohy 90° Adaptér pro chapadlo SCHUNK

1

H
il
|

. 39.3..625_ /;1\
- a1 a &
—
H = T
— 7Y/
] /a7
‘@ — Bl
- U
Na vykrese je znazornéna rozmérova zména moznosti "Velka nastavi- @ Rotaéni jednotka Chapadla
telnost koncové polohy (90°)" oproti zakladni verzi. Volba umoZziiuje Mezipfiruba
nastaveni koncovych poloh az o 93°. Vice informaci naleznete v tivodu
fady. K montézi riznych typd chapadel SCHUNK jsou k dispozici mezipfiruby.

Vsechny kombinace oto¢nych uchopovacich jednotek a pfidruzenych
mezipfirub lze nakonfigurovat v SCHUNK PARTCommunity a stdhnout jako
3D model.
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Pneumaticka stfedova poloha (M)

IndukEni polohové snimace IN 80

0
=~ -

i )D .%
,Q’%Q\“ 5
~N
- M5/4 (2%)

M3/3 (2x) 26
Ci
oo* \n

™

M5/4 (2%)

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci po sméru
hodinovych rucicek

Hlavni pfipojeni, stfedova
poloha
Hlavni pfipojeni, stfedova

B, b Hlavni/pFimé pfipojeni, rotacni
poloha

jednotka se toci proti sméru
hodinovych rucicek
Vykres zndzorfiuje zménu rozméru varianty "poloha pneumatického stfedu

(M)" ve srovnani se zakladni variantou.Tézké konstrukce se mohou pfetocit
pfed dosazenim koncové polohy.

@ Kabelovy vystup

SnimacIN ...

Monitorovéni koncové a stiedové polohy prostfednictvim senzorQ
pfipojenych pomoci montdzni sady

Snimac IN..-SA

©2 Volba SI/SF

Popis D Casto kombinované

AS-NHS-SF-SRM 20 1483230
AS-NHS-SI-SRM 20 1483229

IN 80-0-M12 0301588

IN 80-0-M8 0301488

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

INK 80-0 0301551

INK 80-S 0301550

Indukdnd bezdotylovy snimat s botoim vistupem kavely
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 ([ ]

INK 80-5-SA 0301566

® Na kazdou jednotku jsou vyzadovany dva nebo tfi senzory (zavirac/s),
stejné jako volitelné prodluzovaci kabely. U kabel snimace dbejte na
minimalni pfipustny polomér ohybu. Jeho velikost je obecné 35 mm.
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Elektricky magneticky snimac MMS

Programovatelny magneticky snimac MMS 22-PI1

@ Kabelovy vystup

Snimac MMS 22..

Monitorovéni koncové polohy u pfipevnéni do slotu C

Snimag MMS 22...-SA

Popis D Casto kombinované
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [ ]
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-S-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® K monitorovani dvou poloh jsou potfeba dva senzory na kazdou
jednotku. Jako volitelna moZnost jsou k dispozici prodluZovaci kabely
a rozdélovac snimacd. Dalsi produktové varianty snimace, dalsi
informace a technické Gidaje naleznete v katalogu v kapitole snimacd.

@ Kabelovy vystup

Snimac MMS 22 PI1-...

Monitorovéni polohy s jednou programovatelnou polohou na jeden senzor
a s elektronikou integrovanou do senzoru. Je mozné je naprogramovat
pomoci magnetického zaucovaciho néstroje MT (ktery je soucasti dodavky,
ID 0301030) nebo pfipojovaciho zaucovaciho néstroje ST (volitelny).
Monitorovani koncové polohy u pfipevnéni do slotu C. Pokud jsou
pfipojovaci zaucovaci nastroje ST uvedeny v tabulce, je zauceni mozné
pouze pomoci zaucovacich nastrojd ST.

Snimag MMS 22 ..-PI1-...-SA

Popis D Casto kombinované

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 (]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [ J
MMSK 22-PI1-5-PNP-HD 0301112

® K monitorovani dvou poloh jsou potfeba dva senzory na kazdou
jednotku. Jako volitelna mozZnost jsou k dispozici prodluZovaci kabely
a rozdélovac snimacd. Dalsi produktové varianty snimace, dalsi
informace a technické idaje naleznete v katalogu v kapitole snimacd.




SRM 25

Univerzélni rotacni jednotka

Technické tdaje SRM

Popis

1D

Tlumeni koncové polohy

Uhel rotace

Nastavitelnost koncové polohy
Kroutici moment

Pocet mezi poloh

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost

Spotieba kapaliny (2 x jmenovity dhel)
Min./nom./max. provozni tlak
Priimér pfipojovaci hadice
Min./max. okolni teplota

Trida Cistého prostoru 150 14644-1:2015
Opakovatelna pfesnost

Priimér stfedového otvoru

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti
Rozméry X x Y x Z

Moznosti

S priichodkou médii (MDF)

]

s elektrickymi priichodkami (EDF)
D

Pro indukéni senzory, nastavitelné (SI)
D

Pro indukéni senzory, pevné (SF)
D

s MDF a EDF

D

s MDF a SI

D

s MDF a SF

1D

sEDFa S|

D

s EDF a SF

1D

s MDF, EDF a SI

D

s MDF, EDF a SF

1D

[°]
[
[Nm]

[kg]
[cm3]

[bar]

[d

[°]
[mm]
[kgm?]

[mm]

Rozméry a maximalni zatizeni

My max. 64 Nm [l Fz max. 2250 N
SRM 25-H-90-3 SRM 25-H-180-3
1347287 1324471
hydr. tlumic¢ hydr. tlumic
90.0 180.0
+3/-3 +3/-3
5.95 5.95
zadné Zadné
65 65
1.71 1.71
440 84.0
416/6.5 4/616.5
6x3.9x1.05 6x3.9x1.05
5160 5160
5 5
0.07 0.07
17.1 17.1
0.5 0.5
175x 80 x 51 175x 80 x 51

SRM 25-H-90-3-4P
1347290

SRM 25-H-90-3-6E
1347292

SRM 25-H-90-3-SI
1347298

SRM 25-H-90-3-SF
1357504

SRM 25-H-90-3-4P-6E
1347296

SRM 25-H-90-3-4P-SI
1347304

SRM 25-H-90-3-4P-SF
1357506

SRM 25-H-90-3-6E-SI
1347310

SRM 25-H-90-3-6E-SF
1357510

SRM 25-H-90-3-4P-6E-SI
1347312

SRM 25-H-90-3-4P-6E-SF
1359583

SRM 25-H-180-3-4P
1324473

SRM 25-H-180-3-6E
1328112

SRM 25-H-180-3-5I
1347273

SRM 25-H-180-3-SF
1357466

SRM 25-H-180-3-4P-6E
1324474

SRM 25-H-180-3-4P-S|
1347277

SRM 25-H-180-3-4P-SF
1357469

SRM 25-H-180-3-6E-SI
1347280

SRM 25-H-180-3-6E-SF
1357475

SRM 25-H-180-3-4P-6E-SI
1347283

SRM 25-H-180-3-4P-6E-SF
1357481

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty platné pro zdkladni jednotku a
mohou se objevovat sou¢asné. Skrceni
vstupniho vzduchu je nutné k zajisténi toho,
aby jednotka dokazala najet do koncovych
poloh bez razd. Jinak se snizuje Zivotnost.

SRM 25-H-180-90
1347317
hydr. tlumic
180.0

+3/-93

5.95

Zadné

65

1.86

84.0

416/6.5
6x3.9x1.05
5160

5

0.07

17.1

0.5

211 x 80 x 51

SRM 25-H-180-90-4P
1347323

SRM 25-H-180-90-6E
1347356

SRM 25-H-180-90-SI
1347361

SRM 25-H-180-90-SF
1357487

SRM 25-H-180-90-4P-6E
1347358

SRM 25-H-180-90-4P-S|
1347364

SRM 25-H-180-90-4P-SF
1357495

SRM 25-H-180-90-6E-SI
1347367

SRM 25-H-180-90-6E-SF
1357498

SRM 25-H-180-90-4P-6E-SI
1347372

SRM 25-H-180-90-4P-6E-SF
1357499

® Kompletni nebo dopliujici technické Gdaje vSech moznych kombinaci najdete niZe v katalogu nebo na schunk.com.
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Max. pfripustna setrvacnost J*

* Diagramy jsou platné pro zdkladni jednotky a

Hmotnostni moment setrvacnos€ykly za hodinu ' . e )
pro aplikace se svislou osou otaceni, stejné

[h] 500 750 1000

0.6 jako pro absolutné centrickd zatiZeni s

0.5 vodorovnou osou otaceni a s provoznim
tlakem 6 bar(. Musi byt dodrZeny doby

0.4 v — SRM 25-H [s] v L P

. otaceni na Skrceni, jinak by se mohla sniZit

03 E -- SRM25-K [ifh] Zivotnost. Radi vam pom@zZeme navrhnout

0.2 = : systém i pro jiné aplikace. Kromé& toho je

0.1 > nastroj pro navrhovani rotacnich jednotek

= SCHUNK k dispozici online.

£

an
=
=

[s] 075 1.25 175 2.25
Doba otaceni

Technické tidaje jednotky SRM se stfedni polohou

Popis SRM 25-H-180-3-M SRM 25-H-180-90-M
1D 1482210 1482211

Tlumeni koncové polohy hydr. tlumic¢ hydr. tlumic

Uhel rotace [] 180.0 180.0

Nastavitelnost koncové polohy [°] +3/-3 +3/-93

Kroutici moment [Nm] 5.95 5.95

Kroutici moment, stfedova poloha [Nm] L7 4.7

Pocet mezi poloh

1 x M (pneumatické)

1 x M (pneumatické)

Nastavitelnost stfedni polohy [°] +3/-3 +3/-3

Trida ochrany IP 65 65

Vlastni hmotnost [ke] 2.35 2.50
Spotfeba kapaliny (2 x jmenovity thel) [cm3] 100.0 100.0
Min./nom./max. provozni tlak [bar] 4/616.5 4/616.5
Primér pfipojovaci hadice 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05
Min./max. okolni teplota [°q] 5160 5160

Trida Cistého prostoru IS0 14644-1:2015 5 5
Opakovatelna pfesnost [°] 0.07 0.07

Priimér stfedového otvoru [mm] 17.1 17.1

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti ~ [kgm?] 0.16 0.16
Rozméry Xx Y x Z [mm] 245 x 80 x 51 281 x 80 x 51
Moznosti

S priichodkou médii (MDF)

SRM 25-H-180-3-M-4P

SRM 25-H-180-90-M-4P

1D 1482212 1482213

s elektrickymi priichodkami (EDF) SRM 25-H-180-3-M-6E SRM 25-H-180-90-M-6E

1D 1482214 1482215

Pro indukéni senzory, nastavitelné (SI) SRM 25-H-180-3-M-S| SRM 25-H-180-90-M-SI

1D 1482218 1482219

Pro indukéni senzory, pevné (SF) SRM 25-H-180-3-M-SF SRM 25-H-180-90-M-SF

1D 1482226 1482227

s MDF a EDF SRM 25-H-180-3-M-4P-6E SRM 25-H-180-90-M-4P-6E
1D 1482216 1482217

s MDF a S| SRM 25-H-180-3-M-4P-S| SRM 25-H-180-90-M-4P-S|
1D 1482220 1482221

s MDF a SF SRM 25-H-180-3-M-4P-SF SRM 25-H-180-90-M-L4P-SF
1D 1482228 1482229

sEDFa S| SRM 25-H-180-3-M-6E-SI SRM 25-H-180-90-M-6E-SI
1D 1482222 1482223

s EDF a SF SRM 25-H-180-3-M-6E-SF SRM 25-H-180-90-M-6E-SF
1D 1482230 1482231

s MDF, EDF a SI SRM 25-H-180-3-M-4P-6E-SI SRM 25-H-180-90-M-L4P-6E-S|
1D 1482224 1482225

s MDF, EDF a SF SRM 25-H-180-3-M-4P-6E-SF SRM 25-H-180-90-M-L4P-6E-SF
1D 1482232 1482233

® Kompletni nebo dopliujici technické Gdaje vSech moznych kombinaci najdete niZe v katalogu nebo na schunk.com.




SRM 25

Univerzélni rotacni jednotka

Hlavni pohled na zakladni verzi s hydraulickym tlumenim
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Pfipojeni pfipevnéni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru @ 0-krouzek

hodinovych rudicek . ,
y @ Prlichozi otvor

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra

® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

B, b Hlavni/pFimé pfFipojeni, rotacni
jednotka se toci proti sméru

hodinovych ruticek Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Snimad MMS 22..

@ Pfipojeni otoCné jednotky
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Prikladna konstrukce Celkova vyska

=2

N
S
Q)
YANSY
19

=
Q- 2
- i
(91)2
D ¢ e
1 o
I 2

= =
i 8 ) J (0

(97)©

KZB/‘NY !
Zakladna SRM @ Varianty SI Celkovd vyska zakladni verze @ MoZnost instalaniho rozméru
Volitelnd varianta MDF Varianty EDF SRM SIISF

| L o . ) i . Moznost instala¢niho rozméru MozZnost instalacniho rozméru

Vykres znazornuje pfiklad SRM s maximalnim poctem volitelnych moduld. MDF EDF
SRM Ize objednat jako zakladni verzi bez volitelnych moduld, s volitelnou
variantou samostatné nebo jako kombinaci nékolika volitelnych moduld. Vykres znazorfiuje maximalni konstrukéni rozmér. V zavislosti na
Jednotka se doddvéa kompletné smontovana. Varianty nelze objednat vybranych volitelnych modulech se celkova vyska sniZi odpovidajicim
jednotlivé. Seznam dostupnych kombinaci véetné obj.C. najdete v tabulce zplisobem

technickych udaja.
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MoZnost hlavniho zobrazeni priichodu médii MDF
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Na nakresu je moznost priichodu médii bez zakladového modulu a dalSich @ Pfipojeni otocné jednotky @ Vhodné pro centrovaci pouzdra
moznosti pro otocnou jednotku. @ Pfipojeni pfipevnéni @ Hloubka otvoru stfediciho
@ 0-krouzek pouzdra v protistrané
@ P¥ivod kapaliny MoZnost instalaéniho rozméru
Priichozi otvor MDF
Snizeni krouticiho Hmotnost modulu bez  Pocet priichodii médii  Min. tlak v Jmenovity tlak Max. tlak v Max. objemovy priitok Priimér stfedového
momentu pfi tlaku 6  zdkladové jednotky kapalinovém pfivodu  kapalinové priichodky kapalinovém pfivodu  priichodu (pfi 6 bar) otvoru
bard v priichodu
kapalinovych médii
[Nm] [kg] [bar] [bar] [bar] [I/min] [mm]
Moznost pro priichod médii MDF
= 1LC5 0.85 4 -0.8 6 8 140 17.1

® Tuto variantu nelze objednat zvlast. Pouze jako soucast nakonfigurované verze otocné jednotky. Chcete-li ziskat GplIné technické Gdaje vSech moznych
kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozorfiujeme, Ze vyse uvedené tdaje se vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a
nikoli na kompletni jednotku.
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Hlavni pohled na moZnost elektrického rotacniho priichodu EDF

105
_ 85%0.02 _
40 __ 40

&)
21,21

2

Na nakresu je moznost elektrického rotacniho priichodu bez zakladového A, a Hlavnilpfimé pfipojenf, rotacni
modulu a dalSich moZnosti pro oto¢nou jednotku. jednotka se toc¢i po sméru

hodinovych rucicek

Vstup pro 3-pdlovy senzorovy
pfivod

Vstup pro 4pélovy senzorovy
B, b Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni pFivod
jednotka se toci proti sméru
hodinovych rucicek

@ Pfipojeni pfipevnéni

® ®

MoZnost instalacniho rozméru
EDF na vystupni strané

MozZnost instalacniho rozméru

®

@ Pfivod kapaliny EDF na strané pohonu
72 Vhodné pro centrovaci pouzdra Zakrytd strana pohonu EDF
Hloubka otvoru stfediciho Zakrytd vystupni strana EDF
pouzdra v protistrané Zakladna SRM a dal$i moznosti
Hmotnost modulu bez Velikost zdifky (vystup) Velikost konektoru (pohon) Poéet vodicti Max. napéti Max. proud vodi¢em Max. okolni teplota
zakladové jednotky
[kl V] [A] [°q
Moznost pro elektricky rotacni priichod EDF
4xM8/3-polig X
0.64 R 6xM12/4-polig 20 48 1 60
2xM8/4-polig

® Tuto variantu nelze objednat zvlast. Pouze jako soucast nakonfigurované verze otocné jednotky. Chcete-li ziskat Gplné technické Gdaje vSech moznych
kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozorfiujeme, Ze vyse uvedené tdaje se vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a
nikoli na kompletni jednotku.
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Hlavni pohled na moZnost indukénich pfiblizovacich snimaci
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Na vykresu je moznost pouZziti indukZnich pfiblizovacich senzori bez (2) Pripojeni ptipevnéni Indukéni monitorovani pevné
zakladniho modulu a dalSich moZnosti pro oto¢nou jednotku.S touto @ 0-krouzek polohy (SF)

movznostl je por’nf)a induikcnlc’h senzordl mozn’e ?Iedoyat az tfi pollolhy. ] @ PFivod kapaliny Indukéni monitorovani
MoZnost SI nabizi nastavitelné polohy sledovani, moznost SF nabizi pevné nastavitelné polohy (SF)
polohy. Priichozi otvor

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra @ MoZnost instalacniho rozméru

o SIISF
@ Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané
Popis Natavitelné monitorovani polohy dulu bez zakladové jednotky
[kgl
SF 25 0.39
SI 25 ano 0.22

® Toto volitelné pfisluSenstvi Ize objednat bud jednotlivé jako montazni sada nebo jako soucast konfigurované verze otoc¢né jednotky. Chcete-li ziskat
UplIné technické Gdaje vSech moZnych kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozorfiujeme, Ze vySe uvedené tdaje se
vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a nikoli na kompletni jednotku.
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Bezkabelové pfimé pripojeni M5

@ Adaptér Pevnd Skrtici klapka

@ Rotacni jednotka

Pro pfivod stlaceného vzduchu se pouZiva pfimé pfipojeni bez porucho-
vého trubkového vedeni. Namisto toho je tlakové médium pfivddéno
vyvrty v montazni desce. PoZzadovany 0-krouZek a pevna skrtici klapka
jsou soucasti baliku pfisluSenstvi.

Velka nastavitelnost koncové polohy 90°

Adaptér pro chapadlo SCHUNK

Na vykrese je znazornéna rozmérova zména moznosti "Velka nastavi-
telnost koncové polohy (90°)" oproti zakladni verzi. Volba umoZziiuje
nastaveni koncovych poloh az o 93°. Vice informaci naleznete v tivodu
fady.

@ Rotacni jednotka Chapadla
Mezipfiruba

K montazi rGznych typl chapadel SCHUNK jsou k dispozici mezipfiruby.
Vsechny kombinace oto¢nych uchopovacich jednotek a pfidruzenych
mezipfirub lze nakonfigurovat v SCHUNK PARTCommunity a stdhnout jako
3D model.




SRM 25

Univerzélni rotacni jednotka

Pneumaticka stfedova poloha (M)

IndukEni polohové snimace IN 80

40__40 55_ 25
~ ‘
LT T
O |
~
M5/4 (2x)
A0 M5/4 (4%)
B [} = A—*» I ° ®
m ™
22_| _'T.\‘ 21.4
—— =™

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci po sméru
hodinovych rucicek

C  Hlavni pfipojeni, stfedovd
poloha
D Hlavni pfipojeni, stfedova

B, b Hlavni/pFimé pfipojeni, rotacni
poloha

jednotka se toci proti sméru
hodinovych rucicek
Vykres zndzorfiuje zménu rozméru varianty "poloha pneumatického stfedu

(M)" ve srovnani se zakladni variantou.Tézké konstrukce se mohou pfetocit
pfed dosazenim koncové polohy.

@ Kabelovy vystup

SnimacIN ...

Monitorovéni koncové a stiedové polohy prostfednictvim senzorQ
pfipojenych pomoci montdzni sady

Snimac IN..-SA

©2 Volba SI/SF

Popis D Casto kombinované

AS-NHS-SF-SRM 25 1483234
AS-NHS-SI-SRM 25 1483232

IN 80-0-M12 0301588

IN 80-0-M8 0301488

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

INK 80-0 0301551

INK 80-S 0301550

Indukdnd bezdotylovy snimat s botoim vistupem kavely
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 ([ ]

INK 80-5-SA 0301566

® Na kazdou jednotku jsou vyzadovany dva nebo tfi senzory (zavirac/s),
stejné jako volitelné prodluzovaci kabely. U kabel snimace dbejte na
minimalni pfipustny polomér ohybu. Jeho velikost je obecné 35 mm.
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Elektricky magneticky snimac MMS

Programovatelny magneticky snimac MMS 22-PI1

@ Kabelovy vystup

Snimac MMS 22..

Monitorovéni koncové polohy u pfipevnéni do slotu C

Snimag MMS 22...-SA

Popis D Casto kombinované
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [ ]
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-S-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® K monitorovani dvou poloh jsou potfeba dva senzory na kazdou
jednotku. Jako volitelna moZnost jsou k dispozici prodluZovaci kabely
a rozdélovac snimacd. Dalsi produktové varianty snimace, dalsi
informace a technické Gidaje naleznete v katalogu v kapitole snimacd.

@ Kabelovy vystup

Snimac MMS 22 PI1-...

Monitorovéni polohy s jednou programovatelnou polohou na jeden senzor
a s elektronikou integrovanou do senzoru. Je mozné je naprogramovat
pomoci magnetického zaucovaciho néstroje MT (ktery je soucasti dodavky,
ID 0301030) nebo pfipojovaciho zaucovaciho néstroje ST (volitelny).
Monitorovani koncové polohy u pfipevnéni do slotu C. Pokud jsou
pfipojovaci zaucovaci nastroje ST uvedeny v tabulce, je zauceni mozné
pouze pomoci zaucovacich nastrojd ST.

Snimag MMS 22 ..-PI1-...-SA

Popis D Casto kombinované

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 (]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [ J
MMSK 22-PI1-5-PNP-HD 0301112

® K monitorovani dvou poloh jsou potfeba dva senzory na kazdou
jednotku. Jako volitelna mozZnost jsou k dispozici prodluZovaci kabely
a rozdélovac snimacd. Dalsi produktové varianty snimace, dalsi
informace a technické idaje naleznete v katalogu v kapitole snimacd.
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Univerzélni rotacni jednotka

Technické tdaje SRM

Popis

1D

Tlumeni koncové polohy

Uhel rotace

Nastavitelnost koncové polohy
Kroutici moment

Pocet mezi poloh

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost

Spotieba kapaliny (2 x jmenovity dhel)
Min./nom./max. provozni tlak
Priimér pfipojovaci hadice
Min./max. okolni teplota

Trida Cistého prostoru 150 14644-1:2015
Opakovatelna pfesnost

Priimér stfedového otvoru

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti
Rozméry X x Y x Z

Moznosti

S priichodkou médii (MDF)

]

s elektrickymi priichodkami (EDF)
D

Pro indukéni senzory, nastavitelné (SI)
D

Pro indukéni senzory, pevné (SF)
D

s MDF a EDF

D

s MDF a SI

D

s MDF a SF

1D

sEDFa S|

D

s EDF a SF

1D

s MDF, EDF a SI

D

s MDF, EDF a SF

1D

[°]
[
[Nm]

[kg]
[cm3]

[bar]

[d

[°]
[mm]
[kgm?]

[mm]

Rozméry a maximalni zatizeni

My max. 91 Nm [l Fz max. 2750 N
SRM 32-H-90-3 SRM 32-H-180-3
1398197 1331295
hydr. tlumic¢ hydr. tlumic
90.0 180.0
+3/-3 +3/-3
12.0 12.0
zadné Zadné
65 65
3.16 3.16
90.0 165.0
416/6.5 4/616.5
8x6x1 8x6x1
5160 5160
5 5
0.05 0.05
21.1 21.1
1.5 1.5

204.2 x100 x 60

SRM 32-H-90-3-4P
1398198

SRM 32-H-90-3-6E
1398199

SRM 32-H-90-3-SI
1398209

SRM 32-H-90-3-SF
1398214

SRM 32-H-90-3-4P-6E
1398200

SRM 32-H-90-3-4P-SI
1398210

SRM 32-H-90-3-4P-SF
1398215

SRM 32-H-90-3-6E-SI
1398211

SRM 32-H-90-3-6E-SF
1398216

SRM 32-H-90-3-4P-6E-SI
1398213

SRM 32-H-90-3-4P-6E-SF
1398217

204.2 x 100 x 60

SRM 32-H-180-3-4P
1331296

SRM 32-H-180-3-6E
1331299

SRM 32-H-180-3-SI
1398190

SRM 32-H-180-3-SF
1398193

SRM 32-H-180-3-4P-6E
1331300

SRM 32-H-180-3-4P-SI
1398191

SRM 32-H-180-3-4P-SF
1398194

SRM 32-H-180-3-6E-SI
1398192

SRM 32-H-180-3-6E-SF
1398195

SRM 32-H-180-3-4P-6E-S|
1380217

SRM 32-H-180-3-4P-6E-SF
1398196

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty platné pro zdkladni jednotku a
mohou se objevovat sou¢asné. Skrceni
vstupniho vzduchu je nutné k zajisténi toho,
aby jednotka dokazala najet do koncovych
poloh bez razd. Jinak se snizuje Zivotnost.

SRM 32-H-180-90
1398230

hydr. tlumic
180.0

+3/-93

12.0

Zadné

65

3.48

165.0

416/6.5

8x6x1

5160

5

0.05

21.1

1.5

249.7x 100 x 60

SRM 32-H-180-90-4P
1398231

SRM 32-H-180-90-6E
1398232

SRM 32-H-180-90-5I
1398201

SRM 32-H-180-90-SF
1398205

SRM 32-H-180-90-4P-6E
1398233

SRM 32-H-180-90-4P-S|
1398202

SRM 32-H-180-90-4P-SF
1398206

SRM 32-H-180-90-6E-SI
1398203

SRM 32-H-180-90-6E-SF
1398207

SRM 32-H-180-90-4P-6E-SI
1398204

SRM 32-H-180-90-4P-6E-SF
1398208

® Kompletni nebo dopliujici technické Gdaje vSech moznych kombinaci najdete niZe v katalogu nebo na schunk.com.




SRM 32

Univerzdlni rotacni jednotka

Max. pfripustna setrvacnost J*

Setrvacnost * Diagramy jsou platné pro zdkladni jednotky a

[/h]400 600 800 1000 pro aplikace se svislou osou otaceni, stejné
1.6 jako pro absolutné centrickd zatiZeni s
14 - vodorovnou osou ot4ceni a s provoznim
1.2 : tlakem 6 bar(. Musi byt dodrZeny doby
1.0 /- — SRM 32-H[s] fx ey £ pon

otaceni na Skrceni, jinak by se mohla sniZit
0.8 7/ % - = SRM 32-H [1/h] v P 0w
06 / - Zivotnost. Radi vém pomdzZeme navrhnout
0'4 -/ v systém i pro jiné aplikace. Kromé toho je
02 / * nastroj pro navrhovéni rotacnich jednotek
T SCHUNK k dispozici online.
Z[s] 1.00 1.50 2.00 2.50
Doba otaceni

Technické tidaje jednotky SRM se stfedni polohou

Popis SRM 32-H-180-3-M SRM 32-H-180-90-M
1D 1500680 1500681

Tlumeni koncové polohy hydr. tlumic¢ hydr. tlumic

Uhel rotace [] 180.0 180.0
Nastavitelnost koncové polohy [°] +3/-3 +3/-93

Kroutici moment [Nm] 12.0 12.0

Kroutici moment, stfedova poloha [Nm] 7.0 7.0

Pocet mezi poloh

1 x M (pneumatické)

1 x M (pneumatické)

Nastavitelnost stfedni polohy [°] +3/-3 +3/-3
Trida ochrany IP 65 65
Vlastni hmotnost [ke] 3.90 4.20
Spotfeba kapaliny (2 x jmenovity thel) [cm3] 195.0 195.0
Min./nom./max. provozni tlak [bar] 4/616.5 4/616.5
Primér pfipojovaci hadice 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05
Min./max. okolni teplota [°q] 5160 5160
Trida Cistého prostoru IS0 14644-1:2015 5 5
Opakovatelna pfesnost [°] 0.05 0.05
Priimér stfedového otvoru [mm] 21.1 21.1
Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti ~ [kgm?] 0.4 0.4

Rozméry Xx Y x Z [mm]

Moznosti

S priichodkou médii (MDF)

280x 100 x 60

SRM 32-H-180-3-M-4P

325x 100 x 60

SRM 32-H-180-90-M-4P

1D 1500682 1500683

s elektrickymi priichodkami (EDF) SRM 32-H-180-3-M-6E SRM 32-H-180-90-M-6E

1D 1500684 1500685

Pro indukéni senzory, nastavitelné (SI) SRM 32-H-180-3-M-S| SRM 32-H-180-90-M-SI

1D 1500688 1500689

Pro indukéni senzory, pevné (SF) SRM 32-H-180-3-M-SF SRM 32-H-180-90-M-SF

1D 1500696 1500697

s MDF a EDF SRM 32-H-180-3-M-4P-6E SRM 32-H-180-90-M-4P-6E
1D 1500686 1500687

s MDF a S| SRM 32-H-180-3-M-L4P-SI SRM 32-H-180-90-M-4P-S|
1D 1500690 1500691

s MDF a SF SRM 32-H-180-3-M-4P-SF SRM 32-H-180-90-M-4P-SF
1D 1500698 1500699

sEDFa S| SRM 32-H-180-3-M-6E-SI SRM 32-H-180-90-M-6E-SI
1D 1500692 1500693

s EDF a SF SRM 32-H-180-3-M-6E-SF SRM 32-H-180-90-M-6E-SF
1D 1500700 1500701

s MDF, EDF a SI SRM 32-H-180-3-M-4P-6E-SI SRM 32-H-180-90-M-4P-6E-SI
1D 1500694 1500695

s MDF, EDF a SF SRM 32-H-180-3-M-4P-6E-SF SRM 32-H-180-90-M-4P-6E-SF
1D 1500702 1500703

® Kompletni nebo dopliujici technické Gdaje vSech moznych kombinaci najdete niZe v katalogu nebo na schunk.com.




SRM 32
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Hlavni pohled na zakladni verzi s hydraulickym tlumenim

M5/4.5
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Pfipojeni pfipevnéni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru @ 0-krouzek

hodinovych rucicek
® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v

IR ) , I , B, b Hlavni/pFimé pfFipojeni, rotacni
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

jednotka se toci proti sméru
hodinovych rucicek

@ Pfipojeni otoCné jednotky

@ Priichozi otvor
@ Vhodné pro centrovaci pouzdra

Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Snimad MMS 22..
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Prikladna konstrukce Celkova vyska
N\
93)2
m ‘ 2 1 I
i foo\a
i i o2
(o)
(91)®
<
X @
Ch— N
= —
%@ C ) o (903
(93)0
%) ,
Zakladna SRM @ Varianty SI Celkovd vyska zakladni verze @ MoZnost instalaniho rozméru
Volitelnd varianta MDF Varianty EDF SRM SIISF
| L » o . i Moznost instala¢niho rozméru MozZnost instalacniho rozméru
Vykres znédzorniuje pfiklad SRM s maximalnim poctem volitelnych moduld. MDF EDF
SRM Ize objednat jako zakladni verzi bez volitelnych moduld, s volitelnou
variantou samostatné nebo jako kombinaci nékolika volitelnych moduld. Vykres zndzorfiuje maximalni konstrukéni rozmér. V zavislosti na
Jednotka se doddvéa kompletné smontovana. Varianty nelze objednat vybranych volitelnych modulech se celkova vyska sniZi odpovidajicim
jednotlivé. Seznam dostupnych kombinaci véetné obj.C. najdete v tabulce zplisobem

technickych udaja.
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MoZnost hlavniho zobrazeni priichodu médii MDF

Q@ (4x)

® 212249 M5/5 (4x@
i, = ﬂrl
(D 3 ® g 2/ 1
®

U\—J
1212 (20
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Na nakresu je moznost priichodu médii bez zakladového modulu a dalSich @ Pfipojeni otocné jednotky @ Vhodné pro centrovaci pouzdra
moznosti pro otocnou jednotku. @ Pfipojeni pfipevnéni @ Hloubka otvoru stfediciho
@ 0-krouzek pouzdra v protistrané
@ P¥ivod kapaliny MoZnost instalaéniho rozméru
Priichozi otvor MDF
Snizeni krouticiho Hmotnost modulu bez  Pocet priichodii médii  Min. tlak v Jmenovity tlak Max. tlak v Max. objemovy priitok Priimér stfedového
momentu pfi tlaku 6  zdkladové jednotky kapalinovém pfivodu  kapalinové priichodky kapalinovém pfivodu  priichodu (pfi 6 bar) otvoru
bard v priichodu
kapalinovych médii
[Nm] [kg] [bar] [bar] [bar] [I/min] [mm]
Moznost pro priichod médii MDF
L 0.93 4 -0.8 6 8 200 21.1

® Tuto variantu nelze objednat zvlast. Pouze jako soucast nakonfigurované verze otocné jednotky. Chcete-li ziskat GplIné technické Gdaje vSech moznych
kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozorfiujeme, Ze vyse uvedené tdaje se vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a
nikoli na kompletni jednotku.
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Hlavni pohled na moZnost elektrického rotacniho priichodu EDF

120

15.6

15.6

o I =
: - ~
3 21
72

@12 (2 8.5 (2x)

Na nakresu je moznost elektrického rotacniho priichodu bez zakladového
modulu a dalSich moZnosti pro oto¢nou jednotku.

Hmotnost modulu bez
zakladové jednotky

Velikost zdifky (vystup) Velikost konektoru (pohon) Poéet vodicti

[kgl

Moznost pro elektricky rotacni priichod EDF
4xM8/3-poli 6xM12/4-poli

0.78 P ,g Pt 20
2xM8/4-polig

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toc¢i po sméru
hodinovych rucicek

B, b Hlavni/pfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci proti sméru
hodinovych rucicek

@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Pfivod kapaliny

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra

Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

Max. napéti
v [Al
48 1

Max. proud vodi¢em

Vstup pro 3-pdlovy senzorovy
pfivod

Vstup pro 4pélovy senzorovy
pfivod

® ®

MoZnost instalacniho rozméru
EDF na vystupni strané

MozZnost instalacniho rozméru
EDF na strané pohonu

Zakryta strana pohonu EDF
Zakryta vystupni strana EDF
Zakladna SRM a dal$i moznosti

®

Max. okolni teplota

[°d

60

® Tuto variantu nelze objednat zvlast. Pouze jako soucast nakonfigurované verze otocné jednotky. Chcete-li ziskat Gplné technické Gdaje vSech moznych
kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozorfiujeme, Ze vyse uvedené tdaje se vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a
nikoli na kompletni jednotku.
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Hlavni pohled na moZnost indukénich pfiblizovacich snimaci

22.5,

+ @40+0.02
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Na vykresu je moZnost pouZiti induk¢nich pfibliZzovacich senzorl bez @ Piipojeni pfipevnéni Indukéni monitorovani pevné
zakladniho modulu a dalSich moZnosti pro oto¢nou jednotku.S touto @ 0-krouzek polohy (SF)
moznosti je pomoci indukénich senzord mozné sledovat az tfi polohy. @ pFivod kapaliny Indukéni monitorovén{
MoZnost SI nabizi nastavitelné polohy sledovani, moZnost SF nabizi pevné : 5
oh Priichozi otvor nastavitelné polohy (SF)
polony. . . @ MoZnost instalacniho rozméru
@ Vhodné pro centrovaci pouzdra
o SIISF
@ Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané
Popis Natavitelné monitorovani polohy dulu bez zakladové jednotky
[kl
SF32 0.52
SI 32 ano 0.27

® Toto volitelné pfisluSenstvi Ize objednat bud jednotlivé jako montazni sada nebo jako soucast konfigurované verze otoc¢né jednotky. Chcete-li ziskat
UplIné technické Gdaje vSech moZnych kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozorfiujeme, Ze vySe uvedené tdaje se
vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a nikoli na kompletni jednotku.
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Bezkabelové primé pripojeni G1/8"

7
i

/

Gl

Sl
{
)

(Q)
‘\O
-

AN

@ Adaptér Pevnd Skrtici klapka

@ Rotacni jednotka

Pro pfivod stlaceného vzduchu se pouZiva pfimé pfipojeni bez porucho-
vého trubkového vedeni. Namisto toho je tlakové médium pfivddéno
vyvrty v montazni desce. PoZzadovany 0-krouZek a pevna skrtici klapka
jsou soucasti baliku pfisluSenstvi.

Velka nastavitelnost koncové polohy 90° Adaptér pro chapadlo SCHUNK
———
H o @y . G B
54.1...84.5 B
f4>
a1 a =
] ‘ B /N
(%0
—
o)
H H @
b
Na vykrese je znazornéna rozmérova zména moznosti "Velka nastavi- @ Rotaéni jednotka Chapadla
telnost koncové polohy (90°)" oproti zakladni verzi. Volba umoZziiuje Mezipfiruba
nastaveni koncovych poloh az o 93°. Vice informaci naleznete v tivodu
fady. K montézi riznych typd chapadel SCHUNK jsou k dispozici mezipfiruby.

Vsechny kombinace oto¢nych uchopovacich jednotek a pfidruzenych
mezipfirub lze nakonfigurovat v SCHUNK PARTCommunity a stdhnout jako
3D model.
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Pneumaticka stfedova poloha (M)

IndukEni polohové snimace IN 80

40,40 60

G1/8'/8 (2%)

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci po sméru
hodinovych rucicek

C  Hlavni pfipojeni, stfedovd
poloha
D Hlavni pfipojeni, stfedova

B, b Hlavni/pFimé pfipojeni, rotacni
poloha

jednotka se toci proti sméru
hodinovych rucicek
Vykres zndzorfiuje zménu rozméru varianty "poloha pneumatického stfedu

(M)" ve srovnani se zakladni variantou.Tézké konstrukce se mohou pfetocit
pfed dosazenim koncové polohy.

@ Kabelovy vystup

SnimacIN ...

Monitorovéni koncové a stiedové polohy prostfednictvim senzorQ
pfipojenych pomoci montdzni sady

Snimac IN..-SA

©2 Volba SI/SF

Popis D Casto kombinované

AS-NHS-SF-SRM 32 1483238
AS-NHS-SI-SRM 32 1483236

IN 80-0-M12 0301588

IN 80-0-M8 0301488

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

INK 80-0 0301551

INK 80-S 0301550

Indukdnd bezdotylovy snimat s botoim vistupem kavely
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 ([ ]

INK 80-5-SA 0301566

® Na kazdou jednotku jsou vyzadovany dva nebo tfi senzory (zavirac/s),
stejné jako volitelné prodluzovaci kabely. U kabel snimace dbejte na
minimalni pfipustny polomér ohybu. Jeho velikost je obecné 35 mm.
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Elektricky magneticky snimac MMS

Programovatelny magneticky snimac MMS 22-PI1

@ Kabelovy vystup

Snimac MMS 22..

Monitorovéni koncové polohy u pfipevnéni do slotu C

Snimag MMS 22...-SA

Popis D Casto kombinované
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [ ]
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-S-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® K monitorovani dvou poloh jsou potfeba dva senzory na kazdou
jednotku. Jako volitelna moZnost jsou k dispozici prodluZovaci kabely
a rozdélovac snimacd. Dalsi produktové varianty snimace, dalsi
informace a technické Gidaje naleznete v katalogu v kapitole snimacd.

@ Kabelovy vystup

Snimac MMS 22 PI1-...

Monitorovéni polohy s jednou programovatelnou polohou na jeden senzor
a s elektronikou integrovanou do senzoru. Je mozné je naprogramovat
pomoci magnetického zaucovaciho néstroje MT (ktery je soucasti dodavky,
ID 0301030) nebo pfipojovaciho zaucovaciho néstroje ST (volitelny).
Monitorovani koncové polohy u pfipevnéni do slotu C. Pokud jsou
pfipojovaci zaucovaci nastroje ST uvedeny v tabulce, je zauceni mozné
pouze pomoci zaucovacich nastrojd ST.

Snimag MMS 22 ..-PI1-...-SA

Popis D Casto kombinované

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 (]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [ J
MMSK 22-PI1-5-PNP-HD 0301112

® K monitorovani dvou poloh jsou potfeba dva senzory na kazdou
jednotku. Jako volitelna mozZnost jsou k dispozici prodluZovaci kabely
a rozdélovac snimacd. Dalsi produktové varianty snimace, dalsi
informace a technické idaje naleznete v katalogu v kapitole snimacd.




SRM 40

Univerzélni rotacni jednotka

Technické tdaje SRM

Popis

1D

Tlumeni koncové polohy

Uhel rotace

Nastavitelnost koncové polohy
Kroutici moment

Pocet mezi poloh

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost

Spotieba kapaliny (2 x jmenovity dhel)
Min./nom./max. provozni tlak
Priimér pfipojovaci hadice
Min./max. okolni teplota

Trida Cistého prostoru 150 14644-1:2015
Opakovatelna pfesnost

Priimér stfedového otvoru

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti
Rozméry X x Y x Z

Moznosti

S priichodkou médii (MDF)

]

s elektrickymi priichodkami (EDF)
D

Pro indukéni senzory, nastavitelné (SI)
D

Pro indukéni senzory, pevné (SF)
D

s MDF a EDF

D

s MDF a SI

D

s MDF a SF

1D

sEDFa S|

D

s EDF a SF

1D

s MDF, EDF a SI

D

s MDF, EDF a SF

1D

[°]
[
[Nm]

[kg]
[cm3]

[bar]

[d

[°]
[mm]
[kgm?]

[mm]

Rozméry a maximalni zatizeni

My max.162 Nm  [Jjj Fz max. 4000 N

SRM 40-H-90-3
1347385

hydr. tlumic¢
90.0

+3/-3

23.7

zadné

65

5.93

172.0

416/6.5
8x6x1

5160

5

0.05

26.1

7

260.1x120x 72

SRM 40-H-90-3-4P
1347388

SRM 40-H-90-3-10E
1347394

SRM 40-H-90-3-5I
1347417

SRM 40-H-90-3-SF
1357532

SRM 40-H-90-3-4P-10E
1347398

SRM 40-H-90-3-4P-S|
1347420

SRM 40-H-90-3-4P-SF
1357533

SRM 40-H-90-3-10E-SI
1347424

SRM 40-H-90-3-10E-SF
1357536

SRM 40-H-90-3-4P-10E-SI
1347427

SRM 40-H-90-3-4P-10E-SF
1357539

SRM 40-H-180-3
1331301

hydr. tlumic
180.0

+3/-3

23.7

zadné

65

5.93

333.0

41616.5

8x6x1

5160

5

0.05

26.1

7

260.1x120x 72

SRM 40-H-180-3-4P
1331302

SRM 40-H-180-3-10E
1331304

SRM 40-H-180-3-SI
1347375

SRM 40-H-180-3-SF
1357513

SRM 40-H-180-3-4P-10E
1331306

SRM 40-H-180-3-4P-SI
1347378

SRM 40-H-180-3-4P-SF
1357515

SRM 40-H-180-3-10E-SI
1347379

SRM 40-H-180-3-10E-SF
1357516

SRM 40-H-180-3-4P-10E-SI
1347381

SRM 40-H-180-3-4P-10E-SF
1357518

® Uvedené momenty a sily jsou statické

hodnoty platné pro zdkladni jednotku a
mohou se objevovat sou¢asné. Skrceni
vstupniho vzduchu je nutné k zajisténi toho,
aby jednotka dokazala najet do koncovych
poloh bez razd. Jinak se snizuje Zivotnost.

SRM 40-H-180-90
1347433

hydr. tlumic
180.0

+3/-93

23.7

Zadné

65

6.55

333.0

416/6.5
8x6x1

5160

5

0.05

26.1

7

323x120x 72

SRM 40-H-180-90-4P
1347435

SRM 40-H-180-90-10E
1347436

SRM 40-H-180-90-5I
1347446

SRM 40-H-180-90-SF
1357520

SRM 40-H-180-90-4P-10E
1347440

SRM 40-H-180-90-4P-SI
1347453

SRM 40-H-180-90-4P-SF
1357521

SRM 40-H-180-90-10E-SI
1347455

SRM 40-H-180-90-10E-SF
1357522

SRM 40-H-180-90-4P-10E-SI
1347461

SRM 40-H-180-90-4P-10E-SF
1357526

® Kompletni nebo dopliujici technické Gdaje vSech moznych kombinaci najdete niZe v katalogu nebo na schunk.com.




SRM 40

Univerzdlni rotacni jednotka

Max. pfripustna setrvacnost J*

* Diagramy jsou platné pro zdkladni jednotky a

Hmotnostni moment setrvacnos€ykly za hodinu ' . e )
pro aplikace se svislou osou otaceni, stejné

[17h] 350 450 550 650 750 850

8.0 jako pro absolutné centrickd zatiZeni s
7.04; T vodorovnou osou otaceni a s provoznim

6.0 : 3 tlakem 6 bar(. Musi byt dodrZeny doby

5.0 Y — SRM 40-H [5] otaceni na skrceni, jinak by se mohla snizit

Doba otaceni

:'g ’ N -~ SRM 40-H [1/h] Zivotnost. Radi vdm pomUZeme navrhnout

2:0 . systém i pro jiné aplikace. Kromé toho je
nastroj pro navrhovani rotacnich jednotek

T SCHUNK k dispozici online.

Z[s] 1.5 20 25 3.0 3.5 4.0

Technické tidaje jednotky SRM se stfedni polohou

Popis SRM 40-H-180-3-M SRM 40-H-180-90-M
1D 1482234 1482235

Tlumeni koncové polohy hydr. tlumic¢ hydr. tlumic

Uhel rotace [] 180.0 180.0

Nastavitelnost koncové polohy [°] +3/-3 +3/-93

Kroutici moment [Nm] 23.7 23.7

Kroutici moment, stfedova poloha [Nm] 12.5 12.5

Pocet mezi poloh

1 x M (pneumatické)

1 x M (pneumatické)

Nastavitelnost stfedni polohy [°] +3/-3 +3/-3
Trida ochrany IP 65 65
Vlastni hmotnost [ke] 7.35 7.95
Spotfeba kapaliny (2 x jmenovity thel) [cm3] 380.0 380.0
Min./nom./max. provozni tlak [bar] 4/616.5 4/616.5
Primér pfipojovaci hadice 8x6x1 8x6x1
Min./max. okolni teplota [°q] 5160 5160
Trida Cistého prostoru IS0 14644-1:2015 5 5
Opakovatelna pfesnost [°] 0.05 0.05
Priimér stfedového otvoru [mm] 26.1 26.1
Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti ~ [kgm?] 1.49 1.49

Rozméry Xx Y x Z [mm]

Moznosti

S priichodkou médii (MDF)

352x120x 72

SRM 40-H-180-3-M-4P

415x120x 72

SRM 40-H-180-90-M-4P

1D 1482236 1482237

s elektrickymi priichodkami (EDF) SRM 40-H-180-3-M-10E SRM 40-H-180-90-M-10E

1D 1482238 1482239

Pro indukéni senzory, nastavitelné (SI) SRM 40-H-180-3-M-SI SRM 40-H-180-90-M-S|

1D 1482242 1482243

Pro indukéni senzory, pevné (SF) SRM 40-H-180-3-M-SF SRM 40-H-180-90-M-SF

1D 1482250 1482251

s MDF a EDF SRM 40-H-180-3-M-4P-10E SRM 40-H-180-90-M-4P-10E
1D 1482240 1482241

s MDF a S| SRM 40-H-180-3-M-4P-S| SRM 40-H-180-90-M-4P-S|
1D 1482244 1482245

s MDF a SF SRM 40-H-180-3-M-L4P-SF SRM 40-H-180-90-M-4P-SF
1D 1482252 1482253

sEDFa S| SRM 40-H-180-3-M-10E-SI SRM 40-H-180-90-M-10E-SI
1D 1482246 1482247

s EDF a SF SRM 40-H-180-3-M-10E-SF SRM 40-H-180-90-M-10E-SF
1D 1482254 1482255

s MDF, EDF a SI SRM 40-H-180-3-M-L4P-10E-SI SRM 40-H-180-90-M-4P-10E-SI
1D 1482248 1482249

s MDF, EDF a SF SRM 40-H-180-3-M-4P-10E-SF SRM 40-H-180-90-M-4P-10E-SF
D 1482256 1482257

® Kompletni nebo dopliujici technické Gdaje vSech moznych kombinaci najdete niZe v katalogu nebo na schunk.com.




SRM 40

Univerzélni rotacni jednotka

Hlavni pohled na zakladni verzi s hydraulickym tlumenim
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Pfipojeni pfipevnéni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. jednotka se toci po sméru @ 0-krouzek

hodinovych rudicek . ,
y @ Prlichozi otvor

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra

® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi*).

B, b Hlavni/pFimé pfFipojeni, rotacni
jednotka se toci proti sméru

hodinovych ruticek Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

@ Snimad MMS 22..

@ Pfipojeni otoCné jednotky
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Univerzdlni rotacni jednotka

Prikladna konstrukce

Celkova vyska
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zakladna SRM

Volitelnd varianta MDF

@ Varianty SI

Varianty EDF

Vykres znédzorniuje pfiklad SRM s maximalnim poctem volitelnych moduld.
SRM Ize objednat jako zakladni verzi bez volitelnych moduld, s volitelnou
variantou samostatné nebo jako kombinaci nékolika volitelnych moduld.
Jednotka se doddva kompletné smontovand. Varianty nelze objednat
jednotlivé. Seznam dostupnych kombinaci v€etné obj.¢. najdete v tabulce
technickych udaja.

Celkovd vyska zakladni verze @ MoZnost instalaniho rozméru

SRM SIISF
Moznost instala¢niho rozméru Moznost instalacniho rozméru
MDF EDF

Vykres zndzorfiuje maximalni konstrukéni rozmér. V zavislosti na
vybranych volitelnych modulech se celkova vyska sniZi odpovidajicim
zplisobem
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Univerzélni rotacni jednotka

MoZnost hlavniho zobrazeni priichodu médii MDF

72)
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Na nakresu je moznost priichodu médii bez zakladového modulu a dalSich @ Pfipojeni otocné jednotky @ Vhodné pro centrovaci pouzdra
moznosti pro otocnou jednotku. @ Pfipojeni pfipevnéni @ Hloubka otvoru stfediciho
@ 0-krouzek pouzdra v protistrané
@ P¥ivod kapaliny MoZnost instalaéniho rozméru
Priichozi otvor MDF
Snizeni krouticiho Hmotnost modulu bez  Pocet priichodii médii  Min. tlak v Jmenovity tlak Max. tlak v Max. objemovy priitok Priimér stfedového
momentu pfi tlaku 6  zdkladové jednotky kapalinovém pfivodu  kapalinové priichodky kapalinovém pfivodu  priichodu (pfi 6 bar) otvoru
bard v priichodu
kapalinovych médii
[Nm] [kg] [bar] [bar] [bar] [I/min] [mm]
Moznost pro priichod médii MDF
=3 1.34 4 -0.8 6 8 340 26.1

® Tuto variantu nelze objednat zvlast. Pouze jako soucast nakonfigurované verze otocné jednotky. Chcete-li ziskat GplIné technické Gdaje vSech moznych
kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozorfiujeme, Ze vyse uvedené tdaje se vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a
nikoli na kompletni jednotku.
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Univerzdlni rotacni jednotka

Hlavni pohled na

moznost elektrického rotacniho priichodu EDF
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Na nakresu je moznost elektrického rotacniho priichodu bez zakladového
modulu a dalSich moZnosti pro oto¢nou jednotku.

Hmotnost modulu bez Velikost zdifky (vystup) Velikost konektoru (pohon) Poéet vodicti

zakladové jednotky
[kgl
Moznost pro elektricky rotacni priichod EDF
LxM8/3-polig
1.19 10xM12/4-polig 2xM8/4-polig 36

4xM12/4-polig

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toc¢i po sméru
hodinovych rucicek

B, b Hlavni/pfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci proti sméru
hodinovych rucicek

@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Pfivod kapaliny

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra

Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

Max. napéti
v [Al
48 1

Max. proud vodi¢em

Vstup pro 3-pdlovy senzorovy
pfivod

Vstup pro 4pélovy senzorovy
pfivod

MoZnost instalacniho rozméru
EDF na vystupni strané

® ®

MozZnost instalacniho rozméru
EDF na strané pohonu

®

Zakryta strana pohonu EDF

Zakryta vystupni strana EDF
Zakladna SRM a dal$i moznosti

Max. okolni teplota

[°d

60

® Tuto variantu nelze objednat zvI&st. Pouze jako soucast nakonfigurované verze otocné jednotky. Chcete-li ziskat GipIné technické idaje vSech moznych
kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozoriiujeme, Ze vyse uvedené Gdaje se vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a
nikoli na kompletni jednotku.
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Univerzélni rotacni jednotka

Hlavni pohled na moZnost indukénich pfiblizovacich snimaci

_ 0 I
R 92 @ 2

@50+0.02 29 6.] ©50+0.02 26,1 @
227 227
10.6 10.6
=—at s
10.6 10.6
| 22.7 22.7

@7.1/0.7 (4x) ©7.1/0.7 (4x)

?30/1 2@

Na vykresu je moznost pouZziti indukZnich pfiblizovacich senzori bez (2) Pripojeni ptipevnéni Indukéni monitorovani pevné
zakladniho modulu a dalSich moZnosti pro oto¢nou jednotku.S touto @ 0-krouzek polohy (SF)

moznosti je pomoci indukénich senzord mozné sledovat az tfi polohy. @ pFivod kapaliny Indukéni monitorovén{

MoZnost SI nabizi nastavitelné polohy sledovani, moZnost SF nabizi pevné : 5
polohy. Priichozi otvor nastavitelné polohy (SF)

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra @ MoZnost instalacniho rozméru

o SIISF
@ Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

Popis Natavitelné monitorovani polohy H dulu bez zdkladové jednotky
[kl

SF 40 0.66

SI 40 ano 0.39

® Toto volitelné pfisluSenstvi Ize objednat bud jednotlivé jako montazni sada nebo jako soucast konfigurované verze otoc¢né jednotky. Chcete-li ziskat
UplIné technické Gdaje vSech moZnych kombinaci, nakonfigurujte si oto¢nou jednotku na webu schunk.com. Upozorfiujeme, Ze vySe uvedené tdaje se
vztahuji vyhradné ke zvolené varianté a nikoli na kompletni jednotku.
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Univerzdlni rotacni jednotka

Bezkabelové primé pripojeni G1/8"
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@ Adaptér Pevnd Skrtici klapka

@ Rotacni jednotka

Pro pfivod stlaceného vzduchu se pouZiva pfimé pfipojeni bez porucho-
vého trubkového vedeni. Namisto toho je tlakové médium pfivddéno
vyvrty v montazni desce. PoZzadovany 0-krouZek a pevna skrtici klapka
jsou soucasti baliku pfisluSenstvi.

Velka nastavitelnost koncové polohy 90° Adaptér pro chapadlo SCHUNK
n | = =

df = ]I ——

65.2...103.7 | 2
E \ ol ao N
/oS ‘ B — ‘o)
{90)
@ @E \~

o ©@

H | s

Na vykrese je znazornéna rozmérova zména moznosti "Velka nastavi- @ Rotaéni jednotka Chapadla
telnost koncové polohy (90°)" oproti zakladni verzi. Volba umoZziiuje Mezipfiruba

nastaveni koncovych poloh az o 93°. Vice informaci naleznete v tivodu

fady.

K montazi rGznych typl chapadel SCHUNK jsou k dispozici mezipfiruby.
Vsechny kombinace oto¢nych uchopovacich jednotek a pfidruzenych

mezipfirub lze nakonfigurovat v SCHUNK PARTCommunity a stdhnout jako
3D model.
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Univerzélni rotacni jednotka

Pneumaticka stfedova poloha (M)

IndukEni polohové snimace IN 80

60, 60 80

] e o
ool —
40 —I'© 2738

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci po sméru
hodinovych rucicek

C  Hlavni pfipojeni, stfedovd
poloha
D Hlavni pfipojeni, stfedova

B, b Hlavni/pFimé pfipojeni, rotacni
poloha

jednotka se toci proti sméru
hodinovych rucicek
Vykres zndzorfiuje zménu rozméru varianty "poloha pneumatického stfedu

(M)" ve srovnani se zakladni variantou.Tézké konstrukce se mohou pfetocit
pfed dosazenim koncové polohy.

@ Kabelovy vystup

SnimacIN ...

Monitorovéni koncové a stiedové polohy prostfednictvim senzorQ
pfipojenych pomoci montdzni sady

Snimac IN..-SA

©2 Volba SI/SF

Popis D Casto kombinované

AS-NHS-SF-SRM 40 1483242
AS-NHS-SI-SRM 40 1483240

IN 80-0-M12 0301588

IN 80-0-M8 0301488

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

INK 80-0 0301551

INK 80-S 0301550

Indukdnd bezdotylovy snimat s botoim vistupem kavely
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 ([ ]

INK 80-5-SA 0301566

® Na kazdou jednotku jsou vyzadovany dva nebo tfi senzory (zavirac/s),
stejné jako volitelné prodluzovaci kabely. U kabel snimace dbejte na
minimalni pfipustny polomér ohybu. Jeho velikost je obecné 35 mm.




SRM 40

Univerzdlni rotacni jednotka

Elektricky magneticky snimac MMS

Programovatelny magneticky snimac MMS 22-PI1

@ Kabelovy vystup

Snimac MMS 22..

Monitorovéni koncové polohy u pfipevnéni do slotu C

Snimag MMS 22...-SA

Popis D Casto kombinované
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [ ]
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-S-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® K monitorovani dvou poloh jsou potfeba dva senzory na kazdou
jednotku. Jako volitelna moZnost jsou k dispozici prodluZovaci kabely
a rozdélovac snimacd. Dalsi produktové varianty snimace, dalsi
informace a technické Gidaje naleznete v katalogu v kapitole snimacd.

@ Kabelovy vystup

Snimac MMS 22 PI1-...

Monitorovéni polohy s jednou programovatelnou polohou na jeden senzor
a s elektronikou integrovanou do senzoru. Je mozné je naprogramovat
pomoci magnetického zaucovaciho néstroje MT (ktery je soucasti dodavky,
ID 0301030) nebo pfipojovaciho zaucovaciho néstroje ST (volitelny).
Monitorovani koncové polohy u pfipevnéni do slotu C. Pokud jsou
pfipojovaci zaucovaci nastroje ST uvedeny v tabulce, je zauceni mozné
pouze pomoci zaucovacich nastrojd ST.

Snimag MMS 22 ..-PI1-...-SA

Popis D Casto kombinované

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 (]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [ J
MMSK 22-PI1-5-PNP-HD 0301112

® K monitorovani dvou poloh jsou potfeba dva senzory na kazdou
jednotku. Jako volitelna mozZnost jsou k dispozici prodluZovaci kabely
a rozdélovac snimacd. Dalsi produktové varianty snimace, dalsi
informace a technické idaje naleznete v katalogu v kapitole snimacd.
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