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SRM

Universele zwenkeenheid

Robuust. Snel. High-performance.

Universele draaiaandrijving SRM

Universeel inzetbare eenheid voor pneumatische zwenk- en draaibewegingen

Toepassingsgebied

Kan worden gebruikt in schone of verontreinigde omgevingen of daar waar pneumatische zwenkbewegingen moeten

worden uitgevoerd.

Innovaties - uw voordelen

Fijn afgestelde series met een gelijkmatige toename van
het koppel voor uiteenlopende toepassingen, de juiste
maat is als standaardproduct leverbaar

Grote middenboring voor doorvoer van kabels en slangen
bij eenzelfde hoogte van de eenheid

Vooraf afgestelde schokdemperslag voor een snelle en
eenvoudige inbedrijfstelling

Voor de zwenkhoek kan de waarde 90° of 180° worden
geselecteerd volledige flexibiliteit bij de keuze van de
rotatiehoek, toepassingsspecifieke hoeken op verzoek
mogelijk

il (]

Formaten Gewicht

Hoeveelheid: 8 0.252 .. 1.14 kg

Selecteerbare afstelbaarheid eindpositie klein of groot
voor flexibele instelbaarheid van de zwenkhoek

Optioneel monteerbare vloeistofdoorvoer en elektrische
doorvoer voor permanent veilige doorvoer van gassen,
vaculim en elektrische sensor- en aandrijvingssignalen

Modulaire bevestiging van verschillende opties voor
individuele aanpassing aan verschillende toepassingen

Keuze uit elektronische magnetische sensoren of induc-
tieve naderingssensoren voor absolute variatie van
positiebewaking

Rotatie hoek
90 .. 180°

Rondloopnauwkeurig-
heid
0.03 .. 0.07°
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Universele zwenkeenheid

Functionele beschrijving

Als de twee pneumatische zuigers onder druk staan,
bewegen hun kopse kanten in een rechte lijn in hun
boringen waardoor ze het rondsel via de vertanding aan
de zijkanten ronddraaien.

() Behuizing ® Demping
optimaal gewicht door gebruik van een hard-geanodise- Hydraulische schokdempers voor grote
erde aluminiumlegering traagheidsmomenten
@ Rondsel ® Aandrijving
stabiel rondsel voor het omzetten van de zuigerbewe- Pneumatische, krachtige dubbele zuigeraandrijving
ging in een draaibeweging
® Lager
(3 Afstelling van de zwenkhoek spelingsvrij, voorgespannen lager
voor snelle, eenvoudige en intuitieve afstelling van de
eindpositie
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Universele zwenkeenheid

Gedetailleerde functionele beschrijving

Lager van het tandwiel

Het rondsel van de draaimodule SRM wordt aangedreven door twee zuigers en is
op twee punten gelagerd. Het bovenste lager is geintegreerd in het tandwiel,
waardoor een minimale hoogte van de volledige eenheid wordt bereikt. Het
onderste lager is spelingvrij voorgespannen, waardoor een zeer hoge nauwkeu-
righeid en lagerstijfheid wordt bereikt. Beide lagers zijn aan de buitenzijde
afgedicht met afdichtingen voorzien van dubbele lip. De afdichtingen zijn
vervaardigd van robuust en duurzaam FKM-materiaal.

© Voorgespannen lager met © Grote centreerboring voor het
afdichting voorzien van dubbele lip doorvoeren van kabels en slangen

® Geintegreerd lager met afdichting
voorzien van dubbele lip

Afstelling van eindpositie en schokdemperslag

Versie met externe demping

Variant met mediadoorvoer

De twee eindposities en de betreffende schokdemperslag kunnen aan de zijkant
van de eenheid handmatig worden afgesteld. De schokdemperslag is fabrieks-
matig afgesteld. Aanpassing van de slag is daarom voor een groot aantal toepas-
singen niet nodig. De markeringen op het deksel geven aan wat de invloed van
de rotatierichting is op de instelling van de zwenkhoek

@ Afstelling van de schokdemperslag @ Afstelling van de eindpositie

In de basisvariant van de SRM wordt de beweging van de aandrijfzuigers gedempt
door de schokdempers in de zuigerkamer. In de variant met externe demping zijn
de schokdempers gemonteerd aan de uitgangszijde van de eenheid. Hier wordt
de beweging direct op de draaitafel gedempt. Daardoor zijn hogere traagheids-
koppels en een hogere herhalingsnauwkeurigheid te realiseren. Bovendien is het
volledige draaimoment beschikbaar in alle posities.

@ Hydraulische schokdemper ® Draaitafel met mechanische stop

De SRM zwenkeenheid kan optioneel worden uitgerust met een mediadoorvoer
die een procesveilige doorvoer van perslucht, gassen of vacuiim mogelijk maakt.
Bij de maten 10, 12, 14 en 16 kan de mediadoorvoer optioneel door het centrale
boorgat worden geleid en deze op zijn beurt bedekken. Bij de maten SRM 20, 25,
32 en 40 blijft het grote centrale boorgat volledig intact, ook als voor de optie
mediadoorvoer wordt gekozen.

@ Aansluiting voor de zwenkopbouw, ® Aansluiting vlioeistofdoorvoeren
uitgerust met vlioeistofdoorvoeren vast onderdeel
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Variant met elektrische draaidoorvoer

De zwenkeenheid SRM kan optioneel worden uitgerust met een elektrische
draaidoorvoer, waardoor een bedrijfsveilige doorvoer van elektrische signalen is
gewaarborgd. De elektrische draaidoorvoer is aan beide zijden uitgerust met
gestandaardiseerde en kleurgecodeerde M8- of M12-kabelconnectoren. Hierdoor
is de signaalstroom eenvoudig te identificeren en wordt de inbedrijfstelling
vereenvoudigd.

@ C(onnector aan de aandrijfzijde, © C(onnector aan de aangedreven
L-polig, kleurgecodeerd zijde, 4-polig, kleurgecodeerd

® Connector aan de aangedreven
zijde, 3-polig, kleurgecodeerd

Bewaking via elektronische magneetschakelaars

Aan beide zijden van de SRM zwenkeenheid zijn twee (-sleuven aangebracht
waarin de SCHUNK elektronische magneetschakelaars MMS kunnen worden
geplaatst. Dit zorgt voor flexibele bewaking van de eindposities, ongeacht de
installatiepositie van de SRM.

@ Bewaking met magneetschakelaar ® Bewaking met magneetschakelaar
aan de achterkant van de aan de voorkant van de
zwenkeenheid zwenkeenheid

Bewaking van inductieve naderingssensoren en verstelbare schakelnok

Om de eindposities van de zwenkeenheid met inductieve sensoren te bewaken is
de draaitafel voorzien van een extra opbouwconstructie. Voor een flexibele
bewaking van individuele zwenkhoeken is een versie met afstelbare regelnok
verkrijgbaar. Hierdoor zijn maximaal 3 posities inductief te bewaken.

Bewaking via inductieve naderingssensoren en vaste schakelnok

Voor een eenvoudige inbedrijfstelling van de inductieve bewaking is er ook een
versie met vaste controlenok beschikbaar. Deze is niet verstelbaar en daarom
alleen beschikbaar voor zwenkhoeken van 180° of 90°. Als resultaat is een
bewaking van maximaal drie posities mogelijk.
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Variant met pneumatische middenpositie

De SRM-zwenkunit kan optioneel worden besteld met pneumatische middenpo-
sitie. Hierdoor kunt u, naast de twee eindposities, nog een derde positie regelen.
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Instelbereik van eindposities en zwenkhoek

Uitvoeringen met fijne verstelbaarheid van de eindpositie

Lichte eindpositieverstelling voor fijnafstelling van beide eindposities (+3°) in
geval van zwenkeenheden met een zwenkhoek van 180°

@ Instelbereik starthoek @ Instelbereik eindhoek

Lichte eindpositieverstelling voor fijnafstelling van beide eindposities (+3°) in
geval van zwenkeenheden met een zwenkhoek van 90°

@ Instelbereik starthoek @ Instelbereik eindhoek

Uitvoering met grote verstelbaarheid van de eindpositie

87° 90° 93°

Grote verstelbaarheid van de eindpositie voor een variabele instelling van de
zwenkhoek tussen 0° en 186°. Beide eindposities kunnen elk met 90° (+3°)
worden begrensd.

@ Instelbereik starthoek @ |Instelbereik eindhoek
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Bestelvoorbeeld
SRM 25 - H -180 - 3 - M - 4LP - 6E - Sl

Beschrijving
SRM

Maatuitvoering
10/12/14/16/20/25/32/40

Type dempingsmethode

H = hydraulisch

E = elastomeer (voor maten 10-14)

X = externe demping (voor maten 10-14)

S = snelheidsdemping (voor maat 12 en 14)

Zwenkhoek
90°/180°

Eindpositie kan worden afgesteld
3=43°

90 = +5°/-95° (voor maten 10 - 14)
90 = +3°/-93° (voor maten 16 - 40)

Middenpositie
M = pneumatische middenpositie

Aantal doorvoeren

- =geen

2P = twee pneumatische doorvoeren (voor maten 10)

4P = vier pneumatische doorvoeren (voor maten 12 - 40)

Aantal aansluitingen voor elektrische draaidoorvoer
- =geen

6E = zes connectoren per zijde (voor maten 16-32)
10E = tien connectoren per zijde (voor maat 40)

Optie "Inductieve naderingsschakelaars"

- = geen

Sl = met verstelbare positie (voor maten 16-L40)
S| = met vaste positie (voor maten 16-40)
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Universele zwenkeenheid

Algemene opmerkingen over de reeks

Standaardcondities: De getoonde technische gegevens
hebben betrekking op een omgevingstemperatuur van 20
°Cen een atmosferische druk.

Materiaal behuizing: Aluminium (geéxtrudeerd profiel)

Aandrijving: pneumatisch, met gefilterde perslucht
conform IS0 8573-1:2010 [7:4:4].

Werkingsprincipe: Tandheugelprincipe met dubbele zuiger

Levering: Zwenkeenheid in de bestelde variant, acces-
soireset (centreerhulzen, 0-ringen voor directe aanslui-
ting/gedetailleerde inhoud zie bedieningshandleiding) en
veiligheidsinformatie. Productspecifieke instructies
kunnen gedownload worden op schunk.com/
downloads-handleidingen.

Garantie: 24 maanden

Kenmerken levensduur: op verzoek
Rondloopnauwkeurigheid: wordt gedefinieerd als
verdeling van de eindpositie voor 100 opeenvolgende cycli.

Tandwielpositie: wordt altijd getoond op de linker
eindpositie. Het tandwiel draait vandaaruit naar rechts,
kloksgewijs. De pijl geeft aan in welke richting het
tandwiel draait.

Toepassingsvoorbeeld

Zwenkeenheid met elektrische en
pneumatische doorvoer en dubbele
grijper voor het laden en lossen van
machinegereedschap

Universele draaiaandrijving SRM
Tolerantiecompensatie-eenheid TCU
Universele grijper PGN-plus-P
Inductieve naderingsschakelaars IN
Magneetschakelaar MMS

006000

Universele lineaire as Beta met
getande riemaandrijving

Aansluitdiagram tandwielschroef: Bij het instellen van
een zwenkhoek kleiner dan 90° moet de eindstop aan de
linkerkant volledig naar binnen worden gedraaid. Dit
betekent dat de linker eindpositie een schroefaanslui-
tingsschema op het rondsel heeft dat 90° rechtsom is
gedraaid in vergelijking met het hoofdaanzicht, dat een
zwenkhoek van 180° toont.

Aangepaste rotatiehoek: Meer zwenkhoeken zijn op
aanvraag leverbaar.

Koppel in de eindposities: Houd er rekening mee dat de
laatste graden (ca. 2°) voor de eindpositie alleen met de
kracht van een enkele aandrijfzuiger kunnen worden
benaderd. Daarom beschikken dubbel aangedreven
modules over slechts de helft van het nominale koppel in
dit gebied.

Pad naar de pneumatische middenpositie: wordt uitge-
voerd met slechts de helft van het nominale koppel.

Zwenktijd: is de rotatietijd van het tandwiel/de flens om
de nominale rotatiehoek. Dit is exclusief de tijden voor
klepomschakeling, het vullen van de slangen of de
PLC-responstijden. Deze moeten bij het berekenen van de
cyclustijden in acht worden genomen.
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SCHUNK biedt nog meer ...

De volgende onderdelen verhogen de productiviteit
van het product nog meer: de juiste legering voor de
beste functionaliteit, flexibiliteit, betrouwbaarheid en
gestuurde productie.

-

Universele grijper Grijper voor kleine Lineaire as Kamerportaal
onderdelen

—

Bevestigd met schroeven Inductieve Magneetschakelaars Drukregelventiel
naderingsschakelaar.

® Meer informatie over deze producten vindt u op de volgende productpagina's of op schunk.com.

Opties en speciale informatie

Schokdempervarianten: De basisvariant van de zwenkeenheid SRM is uitgerust met hydraulische schokdempers. Er zijn extra schokdem-
pervarianten verkrijgbaar: demping via elastomeer (E), externe demping (X) en snelheidsdemping (S).

Eindpositie kan worden afgesteld: De SRM is verkrijgbaar met de twee zwenkhoeken 90° en 180°. Fijnafstelling van de eindposities is
mogelijk. In dit geval is een fijnafstelling van de eindposities van + 3° mogelijk. Voor alle afwijkende zwenkhoeken zijn optioneel een
groot aantal mogelijkheden voor afstelling van de eindpositie beschikbaar. Hierdoor is elke rotatiehoek tussen -3° en +183 te realiseren.
Variant met mediadoorvoer MDF: De optionele mediadoorvoer waarborgt een procesveilige doorvoer van perslucht, gas of vacuiim met
vier vloeistofkanalen.

Variant met elektrische draaidoorvoer EDF: De optionele elektrische draaidoorvoer waarborgt een procesveilige doorvoer van elektrische
signalen.

Variant met inductieve bewaking: Om de SRM met inductieve naderingsschakelaars te bewaken is een extra aanbouwdeel nodig. Hiervoor
kunt u kiezen uit een vaste (SF) en een afstelbare (SI) schakelpositie.

Houd er rekening mee dat voor alle pneumatische aandrijvingen passende noodstopscenario's (bijv. gecontroleerde uitschakeling) en
herstartscenario's (bijv. drukopbouwkleppen, passende kleposchakelsequenties) nodig zijn.

Variant met pneumatische middenpositie: De SRM-zwenkunit kan optioneel worden besteld met pneumatische middenpositie. Hierdoor
kunt u, naast de twee eindposities, nog een derde positie regelen.

Voedselveilige smering: Het product bevat standaard smeermiddelen die geschikt zijn voor voedingsmiddelen. Er wordt niet volledig
voldaan aan de eisen van de norm EN 1672-2:2020. De relevante NSF-certificaten zijn beschikbaar op https://info.nsf.org/USDA/Listings.asp
met behulp van de smeermiddelinformatie in de handleiding. Onderdelen zoals rollagers, lineaire geleidingen of schokdempers zijn niet
voorzien van smeermiddelen die voldoen aan de voedselveiligheidsnormen.
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Technische gegevens SRM

Beschrijving

IDnr.
Eindpositiedemping
Rotatie hoek

Eindpositie kan worden afgesteld

Koppel

Aantal tussenposities
IP-beschermklasse
Gewicht

Vloeistofverbruik (2 x nom. hoek)
Min./nom./max. werkdruk
Diameter van verbindingsslang
Min./max. omgevingstemperatuur
Cleanroomklasse IS0 14644-1:2015

Rondloopnauwkeurigheid
Diameter van centergat

Max. toegelaten
massatraagheidsmoment

Afmetingen Xx Y x Z
Opties

met doorvoer (MDF)

IDnr.

[]
[°]
[Nm]

[kg]
[em3]
[bar]

[d

]
[mm]
[kgm?]

[mm]

Afmetingen en maximaal toegelaten
belasting

Max. My 5 Nm

Y

[l Max. Fz 330N

SRM 12-H-180-90
1413289
Hydr. demper
180.0

+5/-95

0.8

geen

40

0.406

10.8

316/6.5
3x1.8x0.6
5/60

5

0.03

8

0.005
130.9x 41 x30.5
SRM

12-H-180-90-4P
1413301

SRM 12-E-180-90
1413300
Elastomeer
180.0
+5/-95

0.8

geen

40

0.392

10.8
4.5/616.5
3x1.8x0.6
5175

5

0.06

8

0.0036

121.5x 41 x30.5

SRM

12-E-180-90-4P
1413302

SRM 12-5-180-90
1482204
Hydr. demper
180.0

+5/-95

0.8

geen

40

0.416

10.8

316/6.5
3x1.8x0.6
5160

5

0.04

8

0.0025
151 x41x31
SRM

12-5-180-90-4P
1482205

® De opgegeven waarden voor moment en
kracht zijn statische waarden, geldig voor de
basismodule, en kunnen gelijktijdig
voorkomen. Er moet altijd zo worden
gesmoord dat de rotatie zonder slag of
stuiteren gebeurt. Anders wordt de

levensduur korter.

SRM 12-X-90-3
1413304
Uitwendige demper
90.0

+3/-3

0.8

geen

40

0.44

6.0

316/6.5
3x1.8x0.6
5/60

5

0.03

8

0.0072
1241 x 45 x 41.5
SRM

12-X-90-3-4P
1413306

SRM 12-X-180-3
1413303
Uitwendige demper
180.0

+3/-3

0.8

geen

40

0.44

10.8

316/6.5
3x1.8x0.6
5160

5

0.03

8

0.0072
1241 x 45 x 41.5
SRM

12-X-180-3-4P
1413305

® De volledige of aanvullende technische gegevens van alle mogelijke combinaties vindt u in onderstaande catalogus of op schunk.com.
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Max. toegestane traagheid J*

Max. toegestane traagheid J*

. . . . * i ii i i -
Massatraagheidsmoment Cycli per uur Massatraagheidsmoment Cycli per uur De diagrammen zun.geldlg voor ba5|se(.en
[17h] 1000 2000 3000 4000 5000 6000 [I/h] 1000 2000 3000 heden voor toepassingen met een verticale
8000 8000 zwenkas. Daarnaast gelden de diagrammen
7000 /" — SRM12-H[s] 7000 A — SRM12-H 5] voor absoluut centrische belastingen met
SRM 12-E . SRM 12-E .
6000 [ 12-E L 6000 ‘ 2oEEl een horizontale zwenkas en met een
000 — SRM 12-X [s] 5000 — SRM 12-X [s] = -
5 [ SRM 12-5 [<] 1 SRM 12-5 [s] bedrijfsdruk van 6 bar. Neem de zwenktijden
:ggg & << SRM 12-H [/h] ‘;ggg o <= SRM 12-H [i/h] per smoring in acht, anders kan de
5000 /L SRM 12-E [1/h] 2000 X SRM 12-E [1/h] levensduur afnemen. Wij helpen u graag bij
=1 I/ i -- SRM =X [h] . . a ) "7 SRMm2-X ] het ontwerpen van andere toepassingen.
SRM 12-S [1/h / N f SRM 12-S [17h . . .
E / ! ol g / Cn ! ol Bovendien is de maatassistent zwenken van
Z[s]1 03 06 09 12 1.5 1.8 Z[s]1 01 02 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 SCHUNK online beschikbaar.
Zwenktijd Zwenktijd

Technische gegevens SRM met middenpositie

Beschrijving
IDnr.
Eindpositiedemping

Rotatie hoek [°]
Eindpositie kan worden afgesteld  [°]
Koppel [Nm]

Middenpositie van het koppel [Nm]
Aantal tussenposities
Instelbaarheid van middenpositie  [°]

IP-beschermklasse

Gewicht [kg]
Vloeistofverbruik (2 x nom. hoek)  [cm3]
Min./nom./max. werkdruk [bar]

Diameter van verbindingsslang
Min./max. omgevingstemperatuur  [°(]
Cleanroomklasse IS0 14644-1:2015

Rondloopnauwkeurigheid [°]
Diameter van centergat [mm]
Max. toegelaten 5
massatraagheidsmoment (kgm?]
Afmetingen X x Y x Z [mm]
Opties

met doorvoer (MDF)
IDnr.

SRM 12-H-180-90-M
1482206

Hydr. demper

180.0

+5/-95

0.8

0.5

1 x M (pneumatisch)
+45/-45

40

0.51

15.0

31616.5

3x1.8x0.6

5160

5

0.03

8

0.003
180 x 41 x 30.5

SRM 12-H-180-90-M-4P
1482208

SRM 12-E-180-90-M
1482207
Elastomeer

180.0

+5/-95

0.8

0.5

1 x M (pneumatisch)
+45/-45

40

0.50

15.0

4.5616.5
3x1.8x0.6

5175

5

0.06

8

0.0036
170 x 41 x 30.5

SRM 12-E-180-90-M-4P
1482209

® De volledige of aanvullende technische gegevens van alle mogelijke combinaties vindt u in onderstaande catalogus of op schunk.com.
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Hoofdaanzicht van de basisuitvoering met hydraulische dempers
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De tekening geeft de eenheid in standaardontwerp weer, zonder rekening A, a Hoofdaansluitng / directe @ Aansluiting aanbouwdeel
te houden met de afmetingen van onderstaande opties. aansluiting, rechtsdraaiende

zwenkmodule
® Drukhoudklep SDV-P kan worden gebruikt voor het handhaven van de

positie in geval van drukverlies (zie de paragraaf 'Toebehoren' in de
catalogus).

B, b Hoofdaansluitng / directe
aansluiting, linksdraaiende
zwenkmodule

@ Aansluiting zwenkeenheid

8 Doorgaand gat
@ Geschikt voor centreerhulzen

@ Geschikt voor centreerpennen

Diepte van het centreerhulsgat
in bijpassend deel

@2 sensor MMS 22..
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Hoofdaanzicht van de basisuitvoering met elastomeren dempers
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te houden met de afmetingen van onderstaande opties. aansluiting, rechtsdraaiende

8 Doorgaand gat
zwenkmodule

® Drukhoudklep SDV-P kan worden gebruikt voor het handhaven van de (72 Geschikt voor centreerhulzen
positie in geval van drukverlies (zie de paragraaf 'Toebehoren' in de

catalogus).

B, b Hoofdaansluitng / directe

aansluiting, linksdraaiende @ Geschikt voor centreerpennen

zwenkmodule Diepte van het centreerhulsgat
in bijpassend deel

@2 Sensor MMS 22..

@ Aansluiting zwenkeenheid
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Hoofdaanzicht van de basisversie met Speed-demping

© 4620.02
"\i H
| o 1 I—
2 n| [H
| ° 0] [Ev
0 -
S erna @/ <20
M3/3.5 (2x
| 139.7 ... 154.3 @22.59, @6/3.3 (2x)
~ \ | |
1T T —
o i} -
‘ H

0 i i i
— N { 1 \ D |
& \ . /ﬂ
=Ty
o34 (24 (73)
15+0.02
De tekening geeft de eenheid in standaardontwerp weer, zonder rekening A, a Hoofdaansluitng / directe @ Aansluiting aanbouwdeel
te houden met de afmetingen van onderstaande opties. aansluiting, rechtsdraaiende

zwenkmodule
® Drukhoudklep SDV-P kan worden gebruikt voor het handhaven van de

positie in geval van drukverlies (zie de paragraaf 'Toebehoren' in de
catalogus).

B, b Hoofdaansluitng / directe
aansluiting, linksdraaiende
zwenkmodule

@ Aansluiting zwenkeenheid

8 Doorgaand gat
@ Geschikt voor centreerhulzen

@ Geschikt voor centreerpennen

Diepte van het centreerhulsgat
in bijpassend deel

@2 sensor MMS 22..




SRM 12

Universele zwenkeenheid

Hoofdaanzicht van de basisuitvoering met externe dempers
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De tekening geeft de eenheid in standaardontwerp weer, zonder rekening A, a Hoofdaansluitng / directe @ Aansluiting aanbouwdeel
te houden met de afmetingen van onderstaande opties. aansluiting, rechtsdraaiende @ Doorgaand gat

zwenkmodule

- i Geschikt voor centreerhulzen
® Drukhoudklep SDV-P kan worden gebruikt voor het handhaven van de B, b Hoofdaansluitng / directe @

positie in geval van drukverlies (zie de paragraaf 'Toebehoren' in de aansluiting, linksdraaiende @ Geschikt voor centreerpennen
catalogus). zwenkmodule Diepte van het centreerhulsgat
in bijpassend deel

@ Aansluiting zwenkeenheid
@2 Sensor MMS 22..
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Voorbeeldig ontwerp

Totale hoogte

u

(53)

SRM-basis Optie MDF

De tekening toont een voorbeeld van de SRM met het maximaal mogelijke
aantal optionele modules. De SRM kan worden besteld als basisversie
zonder optionele modules, met elke optie afzonderlijk of als een
combinatie van meerdere optionele modules. De unit wordt volledig
gemonteerd geleverd. U kunt deze opties niet los bestellen. Een lijst van
de beschikbare combinaties inclusief ID's vindt u in de technische
gegevenstabel.

Totale hoogte SRM basisversie @ Additionele maat voor de
(type dempingsmethode H/E) aanbouwmodule, optie MDF
Totale hoogte SRM basic (type
dempingsmethode X)

De tekening toont de maximale extra afmeting. Afhankelijk van de
gekozen optionele modules wordt de totale hoogte overeenkomstig
gereduceerd.
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Hoofdaanzicht van de MDF-optie "Doorvoer voor media™

Rechtstreekse aansluiting M3 zonder slang

@ @ 8
]
2
kL) ]
L. — 4
o 9%
=,
M3/4 (4
) 1 g, o il
[ G ® 2
8 T Pe 3
' =1
i i
Pars a2 4 !
EE B S

@ Aansluiting aanbouwdeel
@ Vloeistofdoorvoer aanbouwmodule, optie MDF
U treft de tekening met de @ Afdichting

schroefverbindingen aan bij de SRM-basis

tekeningen voor de

basismodule.

. Additionele maat voor de

De tekening toont de optie voor mediadoorvoer zonder basismodule of
andere opties voor de draaimodule.

Beperking  Gewicht van Aantal Min. druk in Max. druk  Maximale

van het de module vloeistof- de vloeistof-  volume-
koppel bij 6 zonder doorvoeren vloeistof- doorvoer  stroomvan
bar in de basismodule doorvoer doorvoer
vloeistof- (bij 6 bar)
doorvoer

[Nm] [kg] [bar] [bar] [l/min]
MDF-optie 'Mediadoorvoer'

-0.05 0.047 4 -0.8 8 40

® U kunt deze optie niet los bestellen. De optie maakt deel uit van een
geconfigureerde uitvoering van de draaimodule. Voor de volledige
technische specificaties van alle mogelijke combinaties kunt u de
zwenkeenheid configureren via de internetsite www.schunk.com.
Houd er rekening mee dat de bovenstaande gegevens alleen
betrekking hebben op de optie en niet op de complete unit.

Adapter voor SCHUNK-grijper

@ Draai-eenheid

Adapterplaat

Grijpers

Voor de montage van vele soorten SCHUNK-grijpers zijn adapterplaten
verkrijgbaar. Alle combinaties van zwenk-/grijpeenheden en bijbehorende
adapterplaten kunnen in de SCHUNK PARTCommunity worden geconfigu-
reerd en als 3D-model worden gedownload.

@ Adapter

@ Draai-eenheid

Vaste smoorklep

De rechtstreekse aansluiting wordt gebruikt voor de toevoer van perslucht
zonder foutgevoelige slangen. In plaats daarvan wordt het drukmedium
toegevoerd via boorgaten in de montageplaat. De vereiste O-ring en de
vaste smoorklep zijn bij de accessoires van het product inbegrepen.
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Pneumatische middenpositie (M)
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B, b Hoofdaansluitng / directe
aansluiting, linksdraaiende
zwenkmodule

C  Hoofdverbinding
middenpositie

A, a Hoofdaansluitng / directe
aansluiting, rechtsdraaiende
zwenkmodule

De tekening toont de wijziging in afmeting van de optie "pneumatische
middenpositie (M)" ten opzichte van de basisvariant.Zware aanbouwcom-
ponenten kunnen slingeren voordat ze de eindpositie bereiken.
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@ Geschikt voor centreerpennen

@ Diepte van het centreerhulsgat
in bijpassend deel

@ Aansluiting zwenkeenheid
@ Aansluiting aanbouwdeel
@ Geschikt voor centreerhulzen

Met de hoekadapter kan de zwenkeenheid zijdelings met schroeven
worden verbonden.

Beschrijving IDnr.

WA-SRM 10/12 1414971

@ Niet bij de levering inbegrepen

De hoekadapter maakt het mogelijk om de zwenkeenheid met schroeven
zijdelings te verbinden met de klantspecifieke opbouw of componenten
uit het modulaire-montageautomatiseringssysteem.

Beschrijving IDnr.

WA-SRM 10/12 1414971
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Elektronische magneetschakelaar MMS

@ Kabeluitgang Sensor MMS 22...-SA

Sensor MMS 22..

Monitoring van de eindpositie voor montage in de C-sleuf.

Beschrijving IDnr. Vaak gecombineerd
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 (]
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 ([ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044

KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 (]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO08-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ®
V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Per eenheid zijn wee sensoren vereist voor het bewaken van twee
posities. Als optie zijn verlengkabels en sensorverdelers verkrijgbaar.
Andere productvarianten van de sensor, meer informatie en
technische gegevens zijn te vinden in het hoofdstuk Sensorsysteem
van de catalogus.
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