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SRM

Uniwersalny modut obrotowy

Wytrzymaty. Szybki. Wysoka wydajnosc.

Uniwersalny sitownik obrotowy SRM

Modut uniwersalny do pneumatycznego ruchu obrotowego i skretnego.

Zakres zastosowania

Moze by¢ uzytkowany w obszarach czystych, zanieczyszczonych lub wszedzie tam, gdzie wymagany jest pneumatyczny ruch

obrotowy.

Zalety — Korzysci dla uzytkownika

Seria wielostopniowa z rownomiernym przyrostem
momentu sity do réznych zastosowan, prawidtowy
rozmiar jako produkt standardowy jest dostepny

Duzy otwdr centralny przepust kabli i wezy o tej samej
wysokosci jednostkowej

Wstepnie ustawiony skok amortyzatora do tatwego i
szybkiego uruchomienia

Kat obrotu do wyboru to 90 lub 180° Petna elastycznosc
doboru kata obrotu, katy obrotu dobierane do konkret-
nych zastosowan dostepne na zamdwienie

Sl

Rozmiary Masa
llosc: 8 0.252 .. 11.14 kg

Moment obrotowy
0.45 .. 23.7 Nm

Regulacja potozenia koricowego w duzym lub matym
zakresie do elastycznej regulacji kata obrotu

Opcjonalnie dotaczany przepust hydrauliczny i elektry-
czny bezpieczne podawanie gazu, podcisnienia, oraz
sygnatow czujnikow i sygnatéw uruchomienia sitownikéw

Modutowa wielowariantowos¢ indywidualne dostoso-
wanie do rozmaitych zastosowan

Wybér elektronicznych czujnikéw magnetycznych lub
indukcyjnych czujnikéw zblizeniowych zapewnia szeroka
réznorodno$¢ monitorowania potozenia

Powtarzalnosc Kat obrotu
0.03 .. 0.07° 90 .. 180°
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Opis dziatania

Po zastosowaniu cisnienia dwa ttoki pneumatyczne
przesuwajg swoje czota w linii prostej w swoich otworach,
tym samym obracajac zebnik dzigki zgbkowaniom na ich
bokach.

(1) Obudowa
Optymalizacja pod katem ciezaru dzieki uzyciu galwani-
zowanego stopu aluminium o duzej wytrzymatosci

@ Zebnik
stabilny zebnik do przeksztatcania ruchu ttoka na ruch
skretny

(3 Regulacja kata obrotu
do szybkiej, tatwej i intuicyjnej regulacji potozenia
krancowego

® Tilumienie
Amortyzatory hydrauliczne do duzych momentéw
bezwtadnosci

® Naped
Pneumatyczny, wydajny naped dwuttokowy

® tozysko
bezluzowe, wstepnie obcigzone tozysko

e —
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Uniwersalny modut obrotowy

Szczegotowy opis dziatania

tozysko watka zebatego

Watek zebaty modutu obrotowego SRM napedzany dwoma ttokami jest zamoco-
wany dwupunktowo. GArne tozysko jest wbudowane w watek, co pozwolito
zminimalizowad wysokos¢ catego modutu. Dolne, wstepnie dociggniete tozysko
jest bezluzowe, dzieki czemu osiggnieto wysoka doktadnosc i sztywnos¢. Oba
tozyska zostaty uszczelnione od zewngtrz dwuwargowymi uszczelkami wykona-
nymi z wytrzymatego tworzywa FKM.
@ Wstepnie dociggniete tozysko z © Duzy otwdr centralny stuzacy jako
dwuwargowa uszczelka przepust kablowy i przewodowy

® Wbudowane tozysko z
dwuwargowa uszczelka

Regulacja potozenia kranicowego oraz skoku amortyzatora

Wersja z zewnetrznym ttumieniem

Wariant z przepustem medidw

Z boku modutu mozna wyregulowac dwa potozenia kraficowe oraz odpowiedni
skok amortyzatora. Dzigki fabrycznemu ustawieniu skoku amortyzatora jego
regulacja nie jest konieczna przy wielu zastosowaniach. Znaczniki na ostonie
pokazuja wptyw kierunku obrotu na regulacje kata obrotu.

© Regulacja skoku amortyzatora ® Regulacja potozen kraricowych

W podstawowym wariancie SRM ruch ttokéw napedowych jest ttumiony przez
amortyzatory w komorze ttoka. W wariancie z zewnetrznym ttumieniem amorty-
zatory zamontowane sg od strony wyjsciowej modutu. W tym wariancie ruch jest
ttumiony bezposrednio na stole obrotowym. W rezultacie mozna osiagna¢ wyzsze
momenty bezwtadnosci i wyzsza doktadnos¢ powtdrzen. Ponadto we wszystkich
potozeniach dostepny jest peten moment obrotowy.

©® Amortyzator hydrauliczny @® Stot obrotowy z mechanicznym
ogranicznikiem

Modut obrotowy SRM mozna opcjonalnie wyposazy¢ w przepust mediéw, ktdry
umozliwia niezawodne procesowo podawanie sprezonego powietrza, gazéw lub
prézni. W przypadku rozmiaréw 10, 12, 14 i 16 przepust mediéw mozna opcjonalnie
poprowadzic przez otwdr centralny i tym samym zakryc otwdr. W przypadku
rozmiaréw SRM 20, 25, 32 i 40 duzy otwdr centralny pozostaje catkowicie niena-
ruszony, nawet jesli wybrano opcje przepustu medidw.

@ Przytacze obrotowe, wyposazonew @ Przytacze z przepustami ptynu,
przepusty ptynu cze$¢ nieruchoma
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Wariant z elektrycznym przepustem obrotowym

Modut obrotowy SRM moze by¢ opcjonalnie wyposazony w elektryczny przepust
obrotowy, ktéry zapewnia niezawodny przesyt sygnatéw elektrycznych. Elektry-
czny przepust obrotowy jest wyposazony w oznaczone kolorami wtyki kablowe
M8 lub M12 po obu stronach Utatwia to rozpoznanie przeptywu sygnatu i
uruchomienie.

@ Ztacze wtykowe od strony © Itacze wtykowe od strony
napedowej, 4L-biegunowe, napedzanej, b-biegunowe,
oznaczone kolorami oznaczone kolorami

@ Ztacze wtykowe od strony
napedowej, 3-biegunowe,
oznaczone kolorami

Monitorowanie za pomocg elektronicznych czujnikéw magnetycznych

Po obu stronach modutu obrotowego SRM znajdujg sie szczeliny ceowe, w ktére

mozna wpasowac elektroniczne czujniki magnetyczne SCHUNK MMS. W ten sposdb

mozliwe jest elastyczne monitorowanie potozen kraricowych niezaleznie od

potozenia montazowego modutu SRM.

@ Monitorowanie za pomocg czujnika @ Monitorowanie za pomocg czujnika
magnetycznego z tytu modutu magnetycznego z przodu modutu
obrotowego obrotowego

Monitorowanie za pomocg indukcyjnych przetgcznikéw zblizeniowych oraz regulowanego watka

sterowniczego

Na potrzeby monitorowania potozer kraricowych modutu obrotowego za pomoca
czujnikéw indukcyjnych, na stole obrotowym montuje sie dodatkowy zestaw.
Dostepna jest wersja z regulowana krzywka sterujacg do elastycznego monitoro-
wania indywidualnych katéw obrotu. Umozliwia to indukcyjne monitorowanie
nawet trzech potozen.

Monitorowanie za pomocg indukcyjnych przetgcznikéw zblizeniowych oraz statego watka
sterowniczego

Zapewnia prosty odbidr i konserwacje monitoringu indukcyjnego - dostepna jest
rdwniez wersja ze statym watkiem sterowniczym. Nie jest regulowany i zatem
jest dostepny jedynie do katéw obrotu 180° lub 90°. W zwiazku z tym mozliwy
jest monitoring maks. trzech potozen.
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Wariant z pneumatycznym potozeniem srodkowym

Modut obrotowy SRM mozna opcjonalnie zamdéwic¢ z pneumatycznym potozeniem
srodkowym. Opcja ta umozliwia to sterowanie trzecim potozeniem, oprécz dwdch
potozen skrajnych.




SRM

Uniwersalny modut obrotowy

Zakres regulacji potozen krancowych i kata obrotu

Wersje z matym zakresem regulacji w pozycji korncowej

Niewielka regulacja pozycji koficowej do precyzyjnej regulacji obu pozycji
koricowych (+3°) w przypadku modutéw obrotowych z katem obrotu wynoszacym
180°

@ Kat poczatkowy zakresu regulacji @ Kat kofcowy zakresu regulacji

Niewielka regulacja potozenia koricowego w celu doktadnego ustawienia obu
potozen kraricowych (+ 3 °) w przypadku jednostek obrotowych o kacie obrotu 90

o

@ Kat poczatkowy zakresu regulacji @ Kat kofAcowy zakresu regulacji

Wersje z duzym zakresem regulacji w pozycji koncowej

Duzy zakres regulacji pozycji koricowej do regulacji kata w zakresie od 0° do 186°.

87° %% 93° . el . .
Obie pozycje koricowe moga byc¢ ograniczone o 90° (£3°).

@ Kat poczatkowy zakresu regulacji ® Kat kofcowy zakresu regulacji
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Przyktadowe zamowienie
SRM 25 - H -180 - 3 - M - 4P - 6E - Sl

Opis
SRM

Rozmiar
10/12/14/16/20/25/32/40

Rodzaj metody ttumienia

H = hydrauliczny

E = elastomer (do rozmiardw 10-14)

X = ttumienie zewnetrzne (do rozmiaréw 10-14)
S = ttumienie predkosci (do rozmiaru 12 i 14)

Kat obrotowy
90°/180°

Regulacja pozycji koncowej

3=13°

90 = +5°/-95° (do rozmiarow 10 - 14)
90 = +3°/-93° (do rozmiardw 16 - 40)

Potozenie posrednie
M = pneumatyczne potozenie Srodkowe

Liczba przepustow mediow

- = nie

2P = 2 przepusty pneumatyczne (do rozmiaru 10)

4P = 4 przepusty pneumatyczne (do rozmiaréw 12-40)

Liczba ztaczy elektrycznego przepustu obrotowego
- = nie

6E = 6 ztgczy na strone (do rozmiaréw 16-32)

10E = 10 ztaczy na strong (do rozmiaru 40)

Opcja do indukcyjnych przetgcznikéw zblizeniowych
- = nie

Sl = z regulowanym potozeniem (do rozmiaréw 16-40)
SF = ze statym potozeniem (do rozmiaréw 16-40)
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Ogolne informacje dotyczace serii

Warunki standardowe: Podane dane techniczne odnosza
sie do warunkéw z temperaturg 20°C i ciSnieniem
atmosferycznym.

Materiat obudowy: Aluminium (profil wyciskany)

Uruchamianie: pneumatyczne, przy uzyciu przefiltrowa-
nego sprezonego powietrza wg 1S0 8573-1:2010 [7:4:4].

Zasada dziatania: Mechanizm zebatkowy z podwéjnym
ttokiem

Zakres dostawy: Modut obrotowy w zamdwionej wersji,
zestaw akcesoriow (tuleje centrujace, o-ringi do
bezposredniego podtaczania / szczegdtowa zawartosc

- patrz instrukcja obstugi) oraz informacje dotyczace
bezpieczenstwa. Instrukcje dotyczace poszczegdlinych
produktéw mozna pobrac ze stron schunk.com/
downloads-manuals.

Gwarancja: 24 miesigce
Charakterystyka zywotnosci: na zamdéwienie

Powtarzalnos¢: okresla sie jako rozktad potozenia
skrajnego w 100 kolejnych cyklach.

Pozycja watka zebatego: jest zawsze pokazana jako lewe,
skrajne potozenie Watek obraca si¢ w prawo, zgodnie z
ruchem wskazéwek zegara. Strzatka wyraznie wskazuje
kierunek obrotu.

Przyktad zastosowania

Modut obrotowy z modutem przelo-
towym energii elektrycznego i pneuma-
tyki oraz podwéjnym chwytakiem do
zatadunku i roztadunku narzedzia do
obrébki

Uniwersalny sitownik obrotowy SRM
Modut kompensacji tolerancji CU
Chwytak uniwersalny PGN-plus-P
Indukcyjne czujniki zblizeniowe IN
Przetacznik magnetyczny MMS

006000

Uniwersalna o$ liniowa Beta z
napedem z pasem zebatym

Schemat potaczenia sSrubowego watka zebatego: Przy
ustawianiu kata obrotu mniejszego niz 90°C, lewy ograni-
cznik musi by¢ catkowicie wkrecony. Oznacza to, ze lewe
potozenie skrajne posiada schemat ztgcza srubowego na
zebniku, ktdry jest obracany zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara 0 90°C wzgledem widoku gtéwnego, ktéry przeds-
tawia kat obrotu wynoszacy 180°C.

Indywidualnie dobierany kat obrotu: Wieksze katy obrotu
dostepne na zyczenie.

Moment sity w potozeniach skrajnych: Pamietaj, ze
ostateczne wartosci katowe (ok. 2°) przed potozeniem
skrajnym mozna osiagnac jedynie przy zastosowaniu
pojedynczego ttoka napedowego. Z tego powodu moduty z
podwdjnym uruchamianiem posiadaja jedynie potowe
momentu znamionowego dostepnego w tym obszarze.
Ruch w kierunku pneumatycznego potozenia
posredniego: jest wykonywany przy uzyciu potowy
momentu znamionowego.

Czas obrotu: jest to czas skretu zebnika/kotnierza wokadt
znamionowego kata skretu. Nie obejmuja one czaséw
przetaczania zaworu, czasu napetniania przewoddw
gietkich ani czaséw reakcji sterownika PLC i powinny by¢
uwzgledniane przy obliczaniu czaséw cyklu.
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Wiecej w ofercie SCHUNK...

Ponizsze komponenty jeszcze bardziej zwiekszaja
produktywnos¢ produktu — stanowia odpowiedni
dodatek umozliwiajgcy osiggniecie najwyzszego
poziomu funkcjonalnosci, elastycznosci, niezawodnosci
i kontroli produkgji.

-

Chwytak uniwersalny Chwytak do matych 0$ linowa Suwnica halowa
komponentéw

—

Mocowane za pomoca $rub Indukcyjny czujnik Przetgczniki magnetyczne Zawor podtrzymujacy
zblizeniowy cisnienie

® Wiecej informacji o produktach znajduje sie na stronach tych produktéw lub w witrynie schunk.com.

Opcje i informacje specjalne

Warianty amortyzatoréw: Wersje podstawowa modutu obrotowego SRM wyposazono w amortyzatory hydrauliczne. Dostepne sa dodatkowe
warianty amortyzatoréw: ttumienie elastomerowe (E), ttumienie zewnetrzne (X) oraz ttumienie predkosci (S).

Regulacja pozycji koricowej: Modut SRM jest dostepny z dwoma katami obrotu: 90° i180°, a potozenia skrajne umozliwiaja precyzyjna regulacje. W
tym przypadku mozliwa jest precyzyjna regulacja potozenia skrajnego w zakresie £3°. W przypadku wszystkich katéw obrotu z odchyleniem jako
opcja dostepna jest duza regulacja potozenia skrajnego. Zatem dostepny jest dowolny kat obrotu w zakresie od -3° do +183°.

Wariant z modutem przelotowym mediéw MDF: Opcjonalny przepust medidw zapewnia niezawodny przesyt sprezonego powietrza, gazéw lub
podcisnienia z &4 kanatami cieczy.

Wariant z elektrycznym obrotowym modutem przelotowym EDF: Opcjonalny elektryczny obrotowy modut przelotowy medidw zapewnia
niezawodnosc przepustu sygnatow elektrycznych.

Wariant z monitoringiem indukcyjnym: Dodatkowa przystawka jest konieczna do monitorowania modutu SRM z indukcyjnymi przetacznikami
zblizeniowymi. W tym przypadku mozna wybrac potozenie przetgczania state (SF) lub regulowane (SI).

Prosze pamietac, ze odpowiednie plany zatrzyman awaryjnych (np. kontrolowanego zatrzymania) oraz ponownych rozruchéw (np. zawory przyrostu
cisnienia, odpowiednie sekwencje przetgczania zawordw) sg konieczne w odniesieniu do wszystkich sitownikéw pneumatycznych.

Wariant z pneumatycznym potozeniem srodkowym: Modut obrotowy SRM mozna opcjonalnie zamdwic z pneumatycznym potozeniem srodkowym.
Opcja ta umozliwia to sterowanie trzecim potozeniem, oprécz dwéch potozen skrajnych.

Smarowanie do zastosowan w przemysle spozywczym: Produkt zawiera w standardzie Srodki smarne dopuszczone do kontaktu z zywnoscia.
Wymagania normy EN 1672-2:2020 nie sg w petni spetnione. 0dpowiednie certyfikaty NSF mozna zobaczy¢ na stronie https://info.nsf.org/USDA/
Listings.asp, korzystajac z informacji o Srodkach smarnych w instrukgji obstugi. Komponenty takie jak tozyska toczne, prowadnice liniowe lub
amortyzatory nie sa dostarczane ze srodkami smarnymi dopuszczonymi do kontaktu z zywnoscia.
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Dane techniczne SRM

Opis

Nrid.

Amortyzowanie potozenia skrajnego

Kat obrotu

Regulacja pozycji koricowej

Moment obrotowy

Liczba potozen posrednich

Stopien ochrony IP

Masa

Zuzycie ptynu (2 x kat znam.)
Min./znam./maks. cisnienie robocze

Srednica przewodu gigtkiego podtgczeniowego
Min./maks. temperatura otoczenia

Klasa pomieszczenia sterylnego 150 14644-1:2015
Powtarzalnos¢

Srednica otworu centrujgcego

Maks. dopuszczalny moment bezwtadnosci
Wymiary Xx Y x Z

Opcje

z przepustem mediéw (MDF)

Nrid.

[°]
[°]
[Nm]

[kg]
[em?]

[bar]

[°d

[°]
[mm]
[kgm?]
[mm]

Wymiary i maksymalne obcigzenia

My
maks.

[l Fz maks.330 N

SRM 14-H-180-90
1331278
ttumik hydr.
180.0

+5/-95

1.15

brak

40

0.44

15.0

31616.5
3x1.8x0.6
5160

5

0.03

9

0.01

146.5 x 45 x 33

SRM
14-H-180-90-4P
1331281

SRM 14-E-180-90
1331258
Elastomer
180.0

+5/-95

1.15

brak

40

0.41

15.0

4.5/6/6.5
3x1.8x0.6
5/75

5

0.06

9

0.006

126.5 x 45 x 33

SRM
14-E-180-90-4P
1331263

SRM 14-5-180-90
1412969
ttumik hydr.
180.0
+5/-95

1.15

brak

40

0.55

15.0

31616.5
3x1.8x0.6
5/60

5

0.03

9

0.005

157 x 45 x 33

SRM
14-5-180-90-4P
1413290

® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznym dla modutu
bazowego i moga wystepowac réwnoczesnie.
Dtawienie jest konieczne, aby zapewnic
wykonanie ruchu obrotowego bez udaru lub
odbijania. W przeciwnym razie zywotnos$¢

ulegnie skrdceniu.

SRM 14-X-90-3
1347008

Ttumik zewnetrzny
90.0

+3/-3

1.15

brak

40

0.67

8.2

31616.5
3x1.8x0.6
5160

5

0.03

9

0.014

149.8 x 52 x 46.2

SRM
14-X-90-3-4P
1347015

SRM 14-X-180-3
1331282

Ttumik zewnetrzny
180.0

+3/-3

1.15

brak

40

0.67

15.0

31616.5
3x1.8x0.6
5/60

5

0.03

9

0.014

149.8 x 52 x 46.2

SRM
14-X-180-3-4P
1331284

® Petne lub uzupetniajace dane techniczne wszystkich mozliwych kombinacji mozna znalez¢ w katalogu ponizej lub na stronie schunk.com.
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Maks. dopuszczalna bezwtadnos¢ J*

Maks. dopuszczalna bezwtadnos¢ J*

Moment bezwtadnosci Cykle na godzineg
[/h] 0 1300 2600 3900 5200
14000 — SRM T4-H s]
12000 - = SRM T4-H [/h]
10000 SRM 14-E [s]
8000 I SRM 14-E [1/h]
6000 SRM 14-X [s]
4000 / : SRM 14-X [1/h]
'5900«"7[ ;L — SRM 14-S [s]
é 0 e Lol SRM =S [1h]
Z[lo 05 1.0 1.5 2.0

Czas obrotu

Moment bezwtadnosci Cykle na godzine
[1/h]600 1000 1400 1800
14000 ¢
— SRM 14-H [s]
12000
-~ SRM 14-H [1/h]
10000
SRM 14-E [s]
8000
SRM 14-E [1/h]
6000 SRM 14-X [s]
4000 / ki SRM 14 x[:/h]
2000 /. i
E 0 A — SRM 14-5 [s]
Z[slo 0.25 0.50 0.75
Czas obrotu

Dane techniczne modutu SRM z potozeniem centralnym

Opis
Nrid.

Amortyzowanie potozenia skrajnego

Kat obrotu [°]
Regulacja pozycji koricowej [°]
Moment obrotowy [Nm]
Potozenie $srodka momentu obrotowego [Nm]

Liczba potozeri posrednich
Regulacja potozenia posredniego [°]

Stopien ochrony IP

Masa [kgl
Zuzycie ptynu (2 x kat znam.) [cm3]
Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar]

Srednica przewodu gigtkiego podtaczeniowego
Min./maks. temperatura otoczenia [°q]

Klasa pomieszczenia sterylnego 1S0 14644-1:2015

Powtarzalno$¢ [°]
Srednica otworu centrujgcego [mm]
Maks. dopuszczalny moment bezwtadnosci [kgm?]
Wymiary Xx Y x Z [mm]

Opcje
z przepustem mediéw (MDF)
Nrid.

SRM 14-H-180-90-M
1457320

ttumik hydr.

180.0

+5/-95

1.15

0.8

1 x M (pneumatycznie)
+45/-45

40

0.65

19.0

3/6/6.5

3x1.8x0.6

5160

5

0.03

9

0.01

195 x 45 x 33

SRM 14-H-180-90-M-4P
1464297

* *Schematy obowiazuja dla modutéw
podstawowych oraz uktadéw z pionowa osia
obrotowg, a takze dla catkowicie wycentro-
wanych obcigzeniami z pozioma osig
obrotowa i cisnieniem roboczym
wynoszacym 6 bar. Nalezy kontrolowac czasy
obrotu w odniesieniu do dtawienia, w
przeciwnym razie moze dojs¢ do redukcji
zywotnosci. Chetnie pomozemy w projekto-
waniu rozwigzan dla innych zastosowania.
Ponadto Asystent wymiarowania modutéw
obrotowych SCHUNK jest dostepny online.

SRM 14-E-180-90-M
1457317

Elastomer

180.0

+5/-95

1.15

0.8

1x M (pneumatycznie)
+45/-45

40

0.63

19.0

4.5/6/6.5
3x1.8x0.6

5175

5

0.06

9

0.006

180 x 45 x 33

SRM 14-E-180-90-M-4P
1464298

® Petne lub uzupetniajace dane techniczne wszystkich mozliwych kombinacji mozna znalez¢ w katalogu ponizej lub na stronie schunk.com.
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Widok gtéwny wersji podstawowej z ttumieniem hydraulicznym
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Na rysunku przedstawiono standardowg konstrukcje modutu bez A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ Ztacze modutu obrotowego
uwzglednienia wymiaréw opcji opisanych ponizej. obrot sitownika obrotowego @ Element przytaczeniowy
zgodnie z ruchem wskazowek .
® Ciénieniowy zawdr serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w zegara @8 otwor przelotowy
przypadku utraty cisnienia (patrz czes¢ katalogu pod nazwa @ Pasuje do tulei centrujacych

Akcesoria”). o ° :
#Akcesoria") obrét sitownika obrotowego

przeciwnie do ruchu
wskazéwek zegara

B, b Ztacze gtdwne / bezposrednie,

@ Pasuje do trzpieni centrujacych
Gtebokos¢ otworu na tuleje

centrujaca w czesci kontrujacej
@ Czujnik MMS 22..
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Widok gtéwny wersji podstawowej z ttumieniem elastomerowym
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Na rysunku przedstawiono standardowg konstrukcje modutu bez A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ Ztacze modutu obrotowego
uwzglednienia wymiaréw opcji opisanych ponizej. obrot sitownika obrotowego @ Element przytaczeniowy
zgodnie z ruchem wskazowek .
® Ciénieniowy zawdr serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w zegara @8 otwor przelotowy
przypadk.u"utraty cisnienia (patrz czes¢ katalogu pod nazwa B, b Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ Pasuje do tulei centrujgcych
#Akcesoria"). @ Pasuje do trzpieni centrujgcych

obrét sitownika obrotowego
przeciwnie do ruchu
wskazéwek zegara

Gteboko$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej
@ Czujnik MMS 22..
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Widok gtéwny wersji podstawowej z ttumieniem predkosci
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Na rysunku przedstawiono standardowg konstrukcje modutu bez A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ Ztacze modutu obrotowego
uwzglednienia wymiaréw opcji opisanych ponizej. obrot §i+ownika obrotow’ego @ Element przytaczeniowy
zgodnie z ruchem wskazowek .
® Ciénieniowy zawdr serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w zegara @8 otwor przelotowy
przlypadl(.u"utraty cisnienia (patrz czes¢ katalogu pod nazwa B, b Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ PaSUj.e do tU|EI. ce.ntrUJqq./ch
JAkcesoria"). obrét sitownika obrotowego @ Pasuje do trzpieni centrujacych
przeciwnie do ruchu Gtebokosc otworu na tuleje
wskazéwek zegara centrujgca w czesci kontrujgcej

@ Czujnik MMS 22..
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Widok gtéwny wersji podstawowej z ttumieniem zewnetrznym
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Na rysunku przedstawiono standardowg konstrukcje modutu bez A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ Ztacze modutu obrotowego
uwzglednienia wymiaréw opcji opisanych ponizej. obrot §i+ownika obrotow’ego @ Element przytaczeniowy
zgodnie z ruchem wskazowek .
® Ciénieniowy zawdr serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w zegara @8 otwor przelotowy
przlypadk.u"utraty cisnienia (patrz czes¢ katalogu pod nazwa B, b Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ PaSUJve do tU|EI. ce.ntrUJqq./ch
nhkeesoria”). obrét sitownika obrotowego @ Pasuje do trzpieni centrujacych
przeciwnie do ruchu Gtebokos¢ otworu na tuleje
wskazéwek zegara centrujgca w czesci kontrujgcej

@ Czujnik MMS 22..
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Przyktadowa konstrukcja

Catkowita wysokosc
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. Podstawa SRM Opcja MDF Catkowita wysokos¢ SRM w @ Dodatkowe wymiary
. . . wersji podstawowej (metoda dotaczonego modutu, opcja
Rysunek przedstawia przyktad SRM z maksymalng mozliwg liczbg thumienia HIEIS) MDF

opcjonalnych modutéw. SRM mozna zaméwic jako wersje podstawowa bez
opcjonalnych modutdéw, jako wersje z jedna z opcji albo jako potaczenie
kilku opcjonalnych modutédw. Urzadzenie jest dostarczane kompletnie
zmontowane. Opcji nie mozna zamawiac oddzielnie. Liste dostepnych
kombinacji wraz z ich identyfikatorami mozna znalez¢ w tabeli danych
technicznych.

Catkowita wysokos¢ SRM w
wersji podstawowej (rodzaj
metody ttumienia X)

Rysunek przedstawia maksymalny dodatkowy wymiar. W zaleznosci od
wybranych opcjonalnych modutédw catkowita wysokos¢ jest odpowiednio
zmniejszana
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Opcja widoku gtéwnego modutu przelotowego mediow MDF

‘ — 4.5 4.5 <
< ©
Rysunek przedstawia opcje modutu przelotowego medidow, bez modutu @ Element przytaczeniowy Dodatkowe wymiary
podstawowego lub pozostatych opcji do modutu obrotowego. @ Przepust oleju dotaczonego modutu, opcja
Schemat potaczenia Srubowego MDF
mozna znalez¢ na rysunku @ Uszczelka
modutu podstawowego. Podstawa SRM
Redukcja tu obr go Masa modutu bez el tu Liczba przepustow cieczy Min. ci$nienie w przepuscie Maks. ciSnienie ptynu w Maks. przeptyw wolumetryczny
przy cisnieniu przeptywu ptynu podstawy przepuscie modutu przelotowego (przy 6
wynoszacym 6 bar barach)
[Nm] [kel [bar] [bar] [I/min]
Opcja do modutu przelotowego medidw MDF
-0.15 0.05 4 -0.8 8 60

® Opcje te mozna zamawiac oddzielnie. Jest to cze$¢ skonfigurowanej wersji modutu obrotowego. W celu uzyskania kompletnych danych technicznych
wszystkich mozliwych kombinacji, prosze skonfigurowa¢ modut obrotowy na stronie internetowej schunk.com. Nalezy pamietac, ze powyzsze dane
odnoszg sie tylko do opcji, a nie do catej jednostki.
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Bezposrednie przytacze bez przewodéw gietkich M3

\4/]

@ Adapter

@ Modut obrotowy

Staty zawdr dtawiacy

Bezposrednie przytacze stuzy do dostarczania sprezonego powietrza bez
uzycia przewodéw podatnych na awarie. Zamiast nich medium pod

cisnieniem ttoczone jest przez otwory

wywiercone w ptycie montazowe;j.

Wymagany 0-ring tak jak staty zawér dtawigcy sg zatgczone do zestawu

akcesoriow.

Adapter do chwytaka SCHUNK

Pneumatyczna pozycja srodkowa (M)

25
I \

3 -
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! |
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M3/3 (2x)
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@ Modut obrotowy

Ptyta adaptera

Chwytaki

Ptyty adaptera sa dostepne do montazu wielu rodzajéw chwytakéw
SCHUNK. Wszystkie kombinacje modutdéw obrotowych/chwytakowych i
powigzanych ptyt adaptera mozna skonfigurowac w SCHUNK PARTCommu-

nity oraz pobra¢ w postaci modelu 3D.

A, a Ztacze gtédwne | bezposrednie,
obrét sitownika obrotowego
zgodnie z ruchem wskazdwek
zegara

B, b Ztacze gtowne / bezposrednie,

obrét sitownika obrotowego
przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara

Potozenie srodkowe gtéwnego
przytacza

Na rysunku pokazano zmiane wymiaru opcji ,pneumatyczne potozenie
srodkowe (M)" w stosunku do wariantu podstawowego.Ciezkie przyrzady
moga sie kotysac zanim osiggna ostateczna pozycje.
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Adapter katowy WA

Adapter katowy WA
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@ Pasuje do trzpieni centrujacych

@ Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

@ Zt3cze modutu obrotowego
@ Element przytaczeniowy
@ Pasuje do tulei centrujacych
Adapter katowy umozliwia boczne przytaczenie modutu obrotowego za
pomoca $rub.

Opis Nrid.

Ptyta adaptera
WA-SRM 14 1372525

@ Nie wchodzi w zakres dostawy

Adapter kagtowy umozliwia boczne przytaczenie modutu obrotowego za
pomoca $rub do konstrukcji nosnych dostosowanych do potrzeb klienta
lub komponentéw z modutowego systemu do automatyzacji montazu.

Opis Nrid.
Ptyta adaptera
WA-SRM 14 1372525




SRM 14

Uniwersalny modut obrotowy

Elektroniczny przetgcznik magnetyczny MMS

A7) Wyjscie przewodu Czujnik MMS 22...-SA

Czujnik MMS 22..

Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C.

Opis Nrid. (zgsto w potaczeniu
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 ([ ]
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Do monitorowania obu potozer potrzebne sa dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajace i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.
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