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SRM

Univerzdlna otocna jednotka

Robustny. Rychly. Vysoky vykon.

Univerzalny otocny aktuator SRM

Univerzdlne pouzitelna jednotka pre pneumatické otocné a rotacné pohyby.

Oblast pouzitia

MozZno pouzivat v Cistych a znecistenych prostrediach vSade tam, kde je potrebné pneumatické otacanie.

Vyhody - Vase benefity

Jemne odstupriovana séria s rovnomernym narastom
momentu pre mnohé pripady aplikacie mozno dodat
spravnu velkost ako Standardny produkt

Vel'ky stredovy otvor pre prevadzanie kablov a hadic pri
rovnakej konstrukénej vyske jednotky

Prednastaveny zdvih timica narazov pre rychle a jedno-
duché uvedenie do prevadzky

Pre uhol otocenia mozno zvolit hodnotu 90° alebo 180°
Gplna flexibilita vo vybere uhla otacania, uhly Specifické
pre konkrétnu aplikaciu st k dispozicii na poZiadanie

Sl

Velkosti Hmotnost
Kvantita: 8 0.252 .. 11.14 kg

Kratiaci moment
0.45 .. 23.7 Nm

VoliteIne mala alebo velka nastavitel'nost koncovej
polohy pre flexibilné nastavenie uhla otocenia

Volitelne namontovatelny prechod pre kvapaliny a
elektricky prechod pre trvalo bezpecné prevadzanie
plynov, vakua a elektrickych signalov snimacov a aktorov

Modularne upevnenie réznych volitel'nych prvkov pre
individudlne prisposobenie réznym pripadom aplikacie

Vyber elektronickych magnetickych snimacov alebo
indukcnych bezdotykovych snimacov pre absolttnu
variabilitu monitorovania polohy

Uhol rotacie
90 .. 180°

Presnost opakovania
0.03 .. 0.07°




SRM

Univerzdlna otocnd jednotka

Popis funkcii

Pri pésobeni tlaku na ich Celné plochy sa dva pneumatické
piesty pohybuju priamociaro vo svojich otvoroch a
prostrednictvom ozubeni na svojich boénych strandch
otacaju pastorok.

@ Kryt ® TIimenie
s optimalizovanou hmotnostou vdaka pouZzitiu tvrdo Hydraulické timice pre vysoké momenty zotrvacnosti
anodizovanej hlinikovej zliatiny
® Pohon
@ Pastorok Vykonny pneumaticky pohon s dvojitym piestom
stabilny pastorok pre premenu pohybu piesta na rotacny
pohyb ® Lozisko

predpdté uloZenie bez véle
(3 Nastavenie uhla otocenia
pre rychle, jednoduché a intuitivne nastavenie koncovej
polohy

e —
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SRM

Univerzédlna otocna jednotka

Podrobny popis funkcii

Lozisko pastorka

Pastorok oto¢ného modulu SRM, ktory je pohanany dvomi piestami, je uloZeny na
dvoch miestach. Horné loZisko je integrované do pastorka, vdaka comu je
dosiahnuta minimalna konStrukénd vyska celej jednotky. Dolné loZisko je
predpdté bez vdle, vdaka ¢omu je dosiahnuta velmi vysoka presnost a tuhost
loZiska. Obe loZiska si smerom von utesnené pomocou tesneni s dvomi
manzetami, ktoré si vyrobené z robustného a odolného materialu FKM.

© Predpdté loZisko s tesnenim s © Velky stredovy otvor pre preve-
dvomi manzetami denie kablov a hadic

® Integrované lozisko s tesnenim s
dvomi manzetami

Nastavenie koncovej polohy a zdvihu timica razov

Obe koncové polohy a prislusny zdvih timica rdzov mozno manudlne prestavit na
bocnej strane jednotky. Vdaka prednastaveniu zdvihu timica rdzov z vyroby nie je
jeho prisposobenie pre mnohé aplikacie vobec potrebné. Oznacenia na kryte
znazornuju vplyv smeru otdcania na nastavenie uhla otacania.

© Nastavenie zdvihu timica razov ® Nastavenie koncovej polohy

Verzia s externym timenim

V zakladnom variante SRM je pohyb hnacich piestov timeny pomocou timicov
rdzov v piestovej komore. V pripade variantu s externym timenim su timice razov
namontované na vystupnej strane jednotky. Tu je pohyb timeny priamo na
oto¢nom tanieri. Vdaka tomu moZno dosahovat vysSie hmotnostné momenty
zotrvacnosti a vysSiu presnost opakovania. PIny kritiaci moment je navysSe k
dispozicii vo vsetkych polohdch.

© Hydraulicky timic @® Otocny tanier s mechanickym
dorazom

Variant s prechodom pre média

Otocna jednotka SRM mdZe byt volitelne vybavena priechodkou pre média, vdaka
¢omu mozno procesne spolahlivym spdésobom prevadzat stlaceny vzduch, plyny
alebo vakuum. V pripade konstrukénych velkosti 10, 12, 14 a 16 je volitelna
priechodka pre médid vedena cez stredovy otvor, ktory sa fou zakryje. V pripade
kon3trukénych velkosti SRM 20, 25, 32 a 40 zostava velky stredovy otvor aj pri
pouziti volitelnej priechodky pre média kompletne zachovany.

@ Pripojka pre otocnl nadstavbu s ® Pripojka prechodov pre kvapaliny
prechodmi pre kvapaliny - pevny diel




SRM

Univerzdlna otocnd jednotka

Variant s elektrickym otocnym prechodom

Otocna jednotka SRM mézZe byt volitelne vybavena elektrickym otocnym
prechodom, vdaka comu moZno bezpecne prevadzat elektrické signaly. Elektricky
otocny prechod je na oboch stranach vybaveny Standardizovanymi a farebne
oznacenymi kdblovymi konektormi M8 alebo M12. To umoZziuje jednoducho
identifikovat tok signalov a zjednodusit uvedenie do prevadzky.

@ Zasuvny konektor na strane ® Zasuvny konektor na vystupnej
pohonu, 4-pdlovy, farebne strane, 3-pdlovy, farebne oznaceny
oznaceny

© Zasuvny konektor na vystupnej
strane, 4-pdlovy, farebne oznaceny

Na kazdej strane otocnej jednotky SRM sa nachadzaju (-drazky, do ktorych mozno
zaviest elektronické magnetické spinace SCHUNK MMS. To zarucuje flexibilné
snimanie koncovych poldh, nezavisle od montaznej polohy SRM.

© Snimanie pomocou magnetického ® Snimanie pomocou magnetického
spinaca na zadnej strane otoCnej spinaca na prednej strane otocnej
jednotky jednotky

Snimanie pomocou indukénych bezdotykovych spinacov a prestavitelnej spinacej vacky

Pre snimanie koncovych poléh otocnej jednotky pomocou indukénych snimacov
sa na otoCny tanier namontuje pridavna konsStrukcia. Pre flexibilné snimanie
individudlnych uhlov otacania je k dispozicii verzia s prestavitelnou spinacou
vackou. Tak mozno indukéne snimat az tri polohy.

Snimanie pomocou indukcnych bezdotykovych spinaCov a pevnej spinacej vacky

Pre jednoduché uvedenie do prevadzky a udrzbu indukéného monitorovania je k
dispozicii aj variant s pevnou spinacou vackou. Tato vacka nie je nastavitelnd, a
preto je k dispozicii iba pre uhly otdcania 180° alebo 90°. Tym padom je mozné
monitorovanie aZ troch poldh.




SRM

Univerzédlna otocna jednotka

Variant s pneumatickou stredovou polohou

Otocna jednotka SRM sa dé volitelne objednat s pneumatickou stredovou
polohou. To umoZiuje kontrolovat tretiu poziciu okrem dvoch koncovych pozicii.
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Univerzalna otocnd jednotka

Rozsah nastavenia koncovych poloh a uhlov otacania

Varianty s malou nastavitelnostou koncovej polohy

Mald nastavitelnost koncovej polohy pre jemné nastavenie oboch koncovych
poldh (£3°) pri otocnych jednotkach s uhlom otacania 180°

@ Nastavovaci rozsah - pociatocny

uhol ® Nastavovaci rozsah - koncovy uhol

Mala nastavitelnost koncovej polohy pre jemné nastavenie oboch koncovych
pol6h (£3°) pri otoCnych jednotkach s uhlom otacania 90°
@ Nastavovaci rozsah - pociatocny

uhol ® Nastavovaci rozsah - koncovy uhol

Variant s velkou nastavitelnostou koncovej polohy

Velka nastavitelnost koncovej polohy pre variabilné nastavenie uhla otacania v

o 90° ae
87° %% o3
rozsahu 0° az 186°. Obe koncové polohy mozno obmedzit 0 90° (£3°).

@ Nastavovaci rozsah - pociatocny
uhol

® Nastavovaci rozsah - koncovy uhol
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Univerzédlna otocna jednotka

Priklad objednavky
SRM

Opis
SRM

Vel'kost
10/12/14/16/20/25/32/40

Typ timenia

H = hydraulické

E = Elastomér (pre velkosti 10-14)

X = externé timenie (pre velkosti 10-14)

S = timenie rychlosti (pre konstruként velkost 12 a 14)

Uhol otocenia
90°/180°

Nastavenie koncovej polohy
3=13°

90 = +5°/-95° (pre velkosti 10 - 14)
90 = +3°/-93° (pre velkosti 16 - 40)

Strednd poloha
M = pneumaticka stredova poloha

Pocet prechodov pre média

- = Ziadne

2P = 2 pneumatické prechody (pre velkost 10)

4P = 4 pneumatické prechody (pre velkosti 12-40)

Pocet konektorov pre elektrickii otocni priechodku

- = Ziadne

6E = 6 konektorov na kazdu stranu (pre velkosti 16-32)
10E = 10 konektorov na kazdu stranu (pre velkost 40)

Verzia pre indukéné bezdotykové spinace

- = Ziadne

SI = s nastavitelnou polohou (pre velkosti 16 - 40)
Sl = s pevnou polohou (pre velkosti 16 — 40)
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SRM

Univerzédlna otocna jednotka

VSeobecné poznamky o sérii

Standardné podmienky: Uvedené technické tidaje sa
vztahujd na prostredie s teplotou 20 °C a atmosférickym
tlakom.

Material tela: Hlinik (extrudovany profil)

Pohon: pneumaticky, s filtrovanym stlaenym vzduchom
podla IS0 8573-1:2010 [7:4:4].

Princip fungovania: Princip ozubenej tyCe dvojitého piesta
a pastorka

Rozsah dodavky: Otoc¢na jednotka v objednanom variante,
suprava prisluSenstva (centrovacie puzdra, 0-krazky pre
priame pripojenie/podrobny obsah je uvedeny v navode
na pouZzitie) a bezpecnostné informacie. Produktovo
Specifické ndvody si mozno stiahnut na adrese schunk.
com/downloads-manuals.

Zaruka: 24 mesiacov
Charakteristiky Zivotnosti: na poZiadanie

Presnost opakovania: je zadefinovana ako rozptyl
koncovej polohy pocas 100 za sebou nasledujlcich cyklov.

Poloha pastorka: je vidy znazornena v lavej koncovej
polohe. Pastorok sa z tejto polohy otac¢a smerom doprava
v smere chodu hodinovych rutigiek. Sipka znazorfiuje smer
otacania.

Priklad aplikacie

0tocnd jednotka s elektrickym a pneu-
matickym prechodom a dvojitym
uchopovacom pre nakladanie do obrdba-
cieho stroja a vykladanie z neho

©® Univerzalny otocny aktudtor SRM
lednotka kompenzécie tolerancie TCU
Univerzédlny uchopovac PGN-plus-P
Indukéné bezdotykové spinace IN
Magneticky spina¢ MMS

0600

Univerzdlna linedrna os Beta s
pohonom s ozubenym remefiom

Schéma skrutkového pripojenia pastorka: Pri nastavovani
uhla otacania na hodnotu niZsiu ako 90° je nutné lplne
zaskrutkovat lavy koncovy doraz. Lava koncova poloha
tak bude mat schému skrutkovych pripojeni na pastorku
otoCenu o 90° v smere chodu hodinovych ruciciek v
porovnani s hlavnym pohladom, ktory zobrazuje stav pri
uhle otacania s hodnotou 180°.

Prisposobeny uhol otacania: Viac uhlov otoCenia je k
dispozicii na vyZiadanie.

Moment v koncovych polohdch: Je nutné vediet, Ze
posledné uhlové stupne (cca 2°) pred koncovou polohou
mozno absolvovat len pomocou sily piesta pohonu. Z
tohto dovodu maju dvoj¢inné moduly v tejto oblasti k
dispozicii priblizne len polovicu menovitého momentu.

Presun do pneumatickej strednej polohy: sa vykonava
vyuzitim len polovice menovitého momentu.

Otocny cas: je Cista doba otdcania pastorka/priruby okolo
menovitého uhla ota¢ania. Casy spinania ventilu, ¢asy
plnenia hadice alebo reakcné casy PLC nie si zahrnuté a
musia byt zohladnené pri vypocte ¢asov cyklov.
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Univerzdlna otocnd jednotka

Spolocnost SCHUNK pontka
viac...

Nasledujice komponenty eSte viac zvySuju produkti-
vitu vyrobku - vhodné doplnenie pre maximalnu
funkcnost, flexibilitu, spolahlivost a riadend vyrobu.

-

Univerzalny uchopovac Uchopovac pre malé Linedrna os Priestorovy portél
komponenty

—

Upevnené skrutkami Indukény bezdotykovy spinac Magnetické spinace Ventil na udrZiavanie tlaku

® Viac informacii o tychto produktoch ndjdete na nasledovnych produktovych strankach alebo na stranke www.schunk.com.

Moznosti a Specidlne informacie

Varianty timicov razov: Zakladna verzia otocnej jednotky SRM je vybavena hydraulickymi timi¢mi narazov. Na vyber st aj dalSie
varianty tImicov razov: elastomérové timenie (E), externé timenie (X) a timenie Speed (S).

Nastavenie koncovej polohy: SRM je k dispozicii v oboch otocnych uhloch 90° a 180°, pricom disponuje jemnou nastavitelnostou
koncovych poldh. V tomto pripade je mozna jemné nastavitelnost koncovych pol6h v rozsahu #3°. Pre v3etky odliSné uhly otacania
je volitelne k dispozicii velka nastavitelnost koncovych poléh. Tak moZno zrealizovat fubovolny uhol otdcania v rozsahu od -3° do
+183°.

Variant s prechodom pre média MDF: Volitelny prechod pre média zaistuje procesne spolahlivé prevddzanie stlaCeného vzduchu,
plynov alebo vakua pomocou Styroch kvapalinovych kanalov.

Variant s elektrickym rotacnym prechodom EDF: Volitelnd elektricka oto¢na priechodka zaistuje procesne spolahlivé prevadzanie
elektrickych signalov.

Variant s indukénym monitorovanim: Pre monitorovanie SRM pomocou indukénych bezdotykovych spinacov je potrebna dodatocna
montaz. Pritom si moZno vybrat medzi pevnou (SF) a nastavitelnou (SI) spinacou polohou.

Je nutné dbat na to, Ze pri vietkych pneumatickych aktuatoroch st potrebné vhodné scendre ntiidzového zastavenia (napr.
kontrolované vypnutie) a scenare reStartu (napr. ventily na zvysovanie tlaku, vhodné sekvencie spinania ventilov).

Variant s pneumatickou stredovou polohou: 0tocnd jednotka SRM sa da volitelne objednat s pneumatickou stredovou polohou. To
umoznuje kontrolovat tretiu poziciu okrem dvoch koncovych pozicii.

Mazanie mazivami potravinarskej kvality: Produkt Standardne obsahuje mazivd kompatibilné s potravinami. PoZiadavky normy
EN 1672-2:2020 nie st splnené v celom rozsahu. Prislusné certifikaty NSF mozno pomocou tdajov o mazive uvedenych v ndvode na
obsluhu vyvolat na adrese https://info.nsf.org/USDA/Listings.asp. Komponenty, akymi st napriklad valivé loZiska, linearne vedenia
alebo tImice nadrazov, neobsahuji mazivd kompatibilné s potravinami.
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Technické tdaje SRM

Opis

Ident. ¢.

TImenie koncovej polohy

Uhol rotacie

Nastavenie koncovej polohy

Kratiaci moment

Pocet medzipoloh

Trieda ochrany IP

Hmotnost

Spotreba vzduchu (2x menovity uhol)
Min./menovity/max. prevadzkovy tlak
Priemer pripajacej hadice

Min./max. teplota okolia

Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015
Presnost opakovania

Priemer stredového otvoru

Max. povoleny hmotnostny moment zotrvacnosti
Rozmery Xx Y x Z

Varianty

s prechodom pre média (MDF)

Ident. €.

s elektrickym prechodom (EDF)
Ident. €.

pre indukéné snimace, nastavitefna (SI)
Ident. €.

pre indukéné snimace, pevna (SF)
Ident. €.

s MDF a EDF

Ident. €.

s MDF a SI

Ident. €.

s MDF a SF

Ident. ¢.

sEDFa S|

Ident. ¢.

s EDF a SF

Ident. ¢.

s MDF, EDF a SI

Ident. ¢.

s MDF, EDF a SF

Ident. €.

[°]
[
[Nm]

[kg]
[cm3]

[bar]

[d

[°]
[mm]
[kgm?]

[mm]

Rozmery a max. zatazZenia

My max. 46 Nm [l Fz max. 2000 N
SRM 20-H-90-3 SRM 20-H-180-3
1414867 1414866
Hydr. timic Hydr. timic¢
90.0 180.0
+3/-3 +3/-3
3.6 3.6
Ziadne Ziadne
65 65
1.15 1.15
24.0 45.0
416/6.5 4/616.5
6x3.9x1.05 6x3.9x1.05
5160 5160
5 5
0.05 0.05
14.1 14.1
0.16 0.16

149.5 x 68.5 x 44.5

SRM 20-H-90-3-4P
1414870

SRM 20-H-90-3-6E
1414873

SRM 20-H-90-3-SI
1414879

SRM 20-H-90-3-SF
1414891

SRM 20-H-90-3-4P-6E
1414876

SRM 20-H-90-3-4P-S|
1414882

SRM 20-H-90-3-4P-SF
1414894

SRM 20-H-90-3-6E-SI
1414885

SRM 20-H-90-3-6E-SF
1414897

SRM 20-H-90-3-4P-6E-SI
1414888

SRM 20-H-90-3-4P-6E-SF
1414900

149.5 x 68.5 x 44.5

SRM 20-H-180-3-4P
1414869

SRM 20-H-180-3-6E
1414872

SRM 20-H-180-3-SI
1414878

SRM 20-H-180-3-SF
1414890

SRM 20-H-180-3-4P-6E
1414875

SRM 20-H-180-3-4P-SI
1414881

SRM 20-H-180-3-4P-SF
1414893

SRM 20-H-180-3-6E-SI
1414884

SRM 20-H-180-3-6E-SF
1414896

SRM 20-H-180-3-4P-6E-SI
1414887

SRM 20-H-180-3-4P-6E-SF
1414899

® Uvedené momenty a sily predstavuju statické
hodnoty, ktoré platia pre zékladnu jednotku
a moZu sa vyskytovat sicasne. Je nutné
vykondvat Skrtenie, pre zaistenie rotacného
pohybu bez ndrazov a odrazov. V opanom
pripade dochadza k skrateniu Zivotnosti.

SRM 20-H-180-90
1414868

Hydr. tImi¢

180.0

+3/-93

3.6

Ziadne

65

1.30

45.0

416/6.5
6x3.9x1.05
5160

5

0.05

14.1

0.16

182 x 68.5 x 4b4.5

SRM 20-H-180-90-4P
1414871

SRM 20-H-180-90-6E
1414874

SRM 20-H-180-90-5SI
1414880

SRM 20-H-180-90-SF
1414892

SRM 20-H-80-90-4P-6E
1414877

SRM 20-H-180-90-4P-SI
1414883

SRM 20-H-180-90-4P-SF
1414895

SRM 20-H-180-90-6E-SI
1414886

SRM 20-H-180-90-6E-SF
1414898

SRM 20-H-180-90-4P-6E-SI
1414889

SRM 20-H-180-90-4P-6E-SF
1414901

® Kompletné resp. dopliiujuce technické Gidaje vSetkych moZnosti kombinacie ndjdete v nizSie uvedenom katalégu alebo na stranke schunk.com.
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Max. povolena zotrvacnost J*

Hmotnostny moment zotrvacnodikly za hodinu
[11h] 800 1200 1600 2000

0.20
0.15 3 /.

H — SRM 20-H [s]
0.10 & - - SRM 20-H [1/h]
0.05 ,/"’ -
§
Z[s]1 075 1.00 1.25 1.50

Otocny cas

* *Schémy su platné pre zakladné jednotky a

pre aplikacie s vertikdlnou osou natocenia,
ako aj pre absolltne centrické zataZenia s
horizontalnou osou natocenia a s prevadz-
kovym tlakom 6 barov. Musia sa dodrziavat
otocné casy sSkrtenim, inak sa moze skratit
Zivotnost. Radi vdm pomdZeme navrhnit
dalSie aplikdcie. Okrem toho je online k

dispozicii ndstroj na dimenzaciu SCHUNK pre

aplikacie otacania.

Technické tidaje SRM so strednou polohou

Opis
Ident. €.

TImenie koncovej polohy

Uhol rotacie [
Nastavenie koncovej polohy [°]
Kratiaci moment [Nm]
Kratiaci moment v stredovej polohe [Nm]

Pocet medzipoloh
Nastavenie strednej polohy [°]

Trieda ochrany IP

Hmotnost [kgl
Spotreba vzduchu (2x menovity uhol) [cm3]
Min./menovity/max. prevadzkovy tlak [bar]

Priemer pripdjacej hadice

Priemer pripdjacej hadice (/D

Min./max. teplota okolia [°q]
Cleanroom trieda IS0 14644-1:2015

Presnost opakovania [°]
Priemer stredového otvoru [mm]
Max. povoleny hmotnostny moment zotrvacnosti  [kgm?]
Rozmery Xx Y x Z [mm]
Varianty

s prechodom pre média (MDF)

Ident. €.

s elektrickym prechodom (EDF)

Ident. ¢.

pre indukéné snimace, nastavitelna (SI)

Ident. €.

pre indukéné snimace, pevna (SF)

Ident. ¢.

s MDF a EDF

Ident. €.

s MDFa S|

Ident. ¢.

s MDF a SF

Ident. €.

s EDFa Sl

Ident. ¢.

s EDF a SF

Ident. €.

s MDF, EDF a SI

Ident. ¢.

s MDF, EDF a SF

Ident. €.

SRM 20-H-180-3-M
1490186

Hydr. timic¢
180.0

+3/-3

3.6

2.3

1 x M (pneumaticka)
+3/-3

65

1.50

61.0

41616.5
6x3.9x1.05
3x1.8x0.6

5160

5

0.05

14.1

0.054

220 x 68.5 x 44.5

SRM 20-H-180-3-M-L4P
1490188

SRM 20-H-180-3-M-6E
1490220

SRM 20-H-180-3-M-S|
1490223

SRM 20-H-180-3-M-SF
1490231

SRM 20-H-180-3-M-4P-6E
1490222

SRM 20-H-180-3-M-4P-SI
1490225

SRM 20-H-180-3-M-L4P-SF
1490233

SRM 20-H-180-3-M-6E-SI
1490227

SRM 20-H-180-3-M-6E-SF
1490235

SRM 20-H-180-3-M-4P-6E-SI
1490229

SRM 20-H-180-3-M-4P-6E-SF
1490237

SRM 20-H-180-90-M
1490187

Hydr. timic¢
180.0

+3/-93

3.6

2.3

1 x M (pneumaticka)
+3/-3

65

1.65

61.0

41616.5
6x3.9x1.05
3x1.8x0.6
5160

5

0.05

141

0.054

220 x 68.5 x 44.5

SRM 20-H-180-90-M-4P
1490189

SRM 20-H-180-90-M-6E
1490221

SRM 20-H-180-90-M-SI
1490224

SRM 20-H-180-90-M-SF
1490232

SRM 20-H-180-90-M-4P-6E
1490239

SRM 20-H-180-90-M-L4P-SI
1490226

SRM 20-H-180-90-M-4P-SF
1490234

SRM 20-H-180-90-M-6E-SI
1490228

SRM 20-H-180-90-M-6E-SF
1490236

SRM 20-H-180-90-M-L4P-6E-SI
1490230

SRM 20-H-180-90-M-4P-6E-SF
1490238

® Kompletné resp. dopliiujlice technické Gdaje vSetkych moznosti kombinacie ndjdete v nizsie uvedenom kataldgu alebo na stranke schunk.com.
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Univerzédlna otocna jednotka

Hlavny pohlad na zdkladni verziu s hydraulickym timenim
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na A, a Hlavné/priame pripojenie, @ Upevhovacia pripojka
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. rotacny aktudtor sa otaca @ 0-krizok

v smere hodinovych ruciciek .
y @ Priechodny otvor

@ Vhodné pre centrovacie puzdra

® Ventil na udrziavanie tlaku SDV-P moZno pouzivat na udrZiavanie
polohy v pripade straty tlaku (pozrite si ¢ast katalégu ,Prislusenstvo”).

B, b Hlavné/priame pripojenie,
rotacny aktudtor sa otaca proti

smeru hodinovych ruiciek Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protilahlom diele

@ Snimad MMS 22..

@ Pripojka otocnej jednotky
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Univerzdlna otocnd jednotka

Nazorna konstrukcia

Celkova vyska

(143.5

SRM zdklad ©2 Volitelna vybava S|

Volitelna vybava MDF Volitelna vybava EDF

Vykres zndzorniuje prikladovi nadstavbu jednotky SRM s maximalnym
mozZnym poctom volitelnych modulov. Jednotku SRM si moZno objednat
ako zakladnu verziu bez volitefnych modulov, s kazdou volitelnou
vybavou samostatne alebo ako kombinaciu viacerych volitefnych
modulov. Jednotka sa doddva v kompletne zmontovanom stave. Tieto
volitelné vybavy si nemozno objednat samostatne. Zoznam dostupnych
kombindcii s identifikacnymi ¢islami je uvedeny v tabulke technickych
tdajov.

Celkovd vyska zakladnej verzie @ Dal3ie rozmery pripojeného
jednotky SRM modulu, moZnost SI/SF

Dal3ie rozmery pripojeného Rozmer nadstavby v pripade
modulu, moZnost MDF volitelnej vybavy EDF

Vykres zndzorfiuje maximdlny rozmer nadstavby. V zavislosti od zvolenych
volitefnych modulov sa celkovd vyska prislusne zniZuje
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Univerzédlna otocna jednotka

Hlavny pohlad na verziu s prechodom pre média MDF

4.5

4.5

@8 (2x)(72 25
2 )D6.1 (4x) F O

M5/5 (4x)—\\
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Na vykrese je zobrazend verzia prechodu pre médid bez zakladného @ Pripojka oto¢nej jednotky @ Vhodné pre centrovacie puzdrd

modulu alebo inych moZnosti otocnej jednotky. @ Upeviiovacia pripojka

@ 0-kruzok

@ Priechodka pre kvapaliny

Priechodny otvor

Redukcia krutiaceho Hmotnost modulu bez Pocet prechodov pre Min. tlak v prechode pre  Menovity tlak prechodu
pri hodnot akladnej jednotky tekutiny kvapaliny pre kvapaliny

tlaku 6 bar v priechodke

pre kvapaliny

[Nm] [kel [bar] [bar]
Verzia pre prechod médii MDF
=15 0.45 4 -0.8 6

® Tato moZnost sa nedd objednat samostatne. Je siicastou nakonfigurovanej verzie oto¢nej jednotky. Pre ziskan

@ Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protilahlom diele

Dal3ie rozmery pripojeného
modulu, moZnost MDF

Max. tlak pre prechod pre  Max. objemovy prietok

kvapaliny privodu (pri 6 baroch)
[bar] [i/min]
8 120

ie kompletnych technickych Gdajov vietkych

moznych kombinacii si oto¢nu jednotku nakonfigurujte na stranke schunk.com. Upozorfiujeme, Ze vyssSie uvedené tidaje sa vztahujd vylucne na volitelnd
vybavu a nie na kompletnu jednotku.
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Univerzdlna otocnd jednotka

Hlavny pohlad na verziu s elektrickym rotacnym prechodom EDF

105
84+0.02
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Na vykrese je zobrazena verzia elektrického rotacného prechodu bez A, a Hlavné/priame pripojenie, Vstup pre priechodku
zakladného modulu alebo inych moZnosti otocnej jednotky. rotacny aktuator sa otaca 4-pGlového snimaca
v smere hodinovych ruciciek Balgie rozmery pripojeného
B, b Hlavné/priame pripojenie, modulu, moZnost EDF na strane
rotacny aktuator sa otaca proti vystupu
smeru hodinovych ruciciek DalZie rozmery pripojeného
@ Upeviovacia pripojka modulu, moznost EDF na strane
@ Priechodka pre kvapaliny pohonu
72 Vhodné pre centrovacie puzdra Strana pohonu EDF je skrytd na
; zobrazeni
Hibka otvoru pre centrovacie | . )
puzdro v protifahlom diele Str;ma vylstupu EDF je skryta na
zobrazeni
@ Vstup pre priechodku ) L . .
3-pélového snimata SRM zaklad a dalSie mozZnosti
Hmotnost modulu bez Velkost zasuvky (vystup)  Velkost konektora (pohon) Pocet vodicov Max. napétie Max. prid na jeden vodi¢  Max. teplota okolia
zakladnej jednotky
[ke] v [A] [°q
Verzia pre elektricky rotacny prechod EDF
LxM8/3-polig .
0.52 X 6xM12/4-polig 20 48 1 60
2xM8/L4-polig

® Tato moznost sa nedéd objednat samostatne. Je siicastou nakonfigurovanej verzie otocnej jednotky. Pre ziskanie kompletnych technickych tdajov vsetkych
moznych kombinacii si oto¢nu jednotku nakonfigurujte na strdnke schunk.com. Upozorfiujeme, Ze vys$Sie uvedené tGdaje sa vztahujd vylucne na volitelnd
vybavu a nie na kompletnut jednotku.
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Univerzdlna otoCnd jednotka

Hlavny pohlad na verziu pre indukcné bezdotykové spinace
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Na vykrese je zobrazend verzia s indukénymi spinacmi pribliZzenia bez @ Upeviiovacia pripojka Indukéné sledovanie pevnej

zakladného modulu alebo inych moZnosti otocnej jednotky.Pomocou tejto @ 0-kriizok polohy (SF)

verzie je mozné sledovat aZ tri polohy pomocou indukénych snimacov. o ;

el i o polony pom L. yeh s i @ Priechodka pre kvapaliny Indukcné sledovanie
Verzia SI ponuka nastavitelné monitorovacie pozicie, SF ponuka pevné nastavitefnej polohy (S1)

polohy. Priechodny otvor
@72 Vhodné pre centrovacie puzdrd

@ Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protilahlom diele

@ Dal3ie rozmery pripojeného
modulu, moznost SI/SF

Opis Monitorovanie polohy je nastavitelné bez zakladnej jednotky
[kl

SF 20 0.31

S120 ano 0.17

® Tuto moznost je mozné objednat samostatne ako montdznu stipravu alebo ako sticast nakonfigurovanej verzie otocnej jednotky. Pre ziskanie kompletnych
technickych tidajov vSetkych moZnych kombindcii si oto¢nut jednotku nakonfigurujte na stranke schunk.com. Upozorfiujeme, Ze vyssie uvedené Udaje sa
vztahujud vylucne na volitelnd vybavu a nie na kompletnd jednotku.
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Univerzdlna otocnd jednotka

Priame pripojenie M5 bez pouzitia hadice

M5

@ Adaptér Pevny Skrtiaci ventil

@ Rotacnd jednotka

Priame pripojenie sliZi na napéjanie tlakom bez nutnosti pouZitia hadic
nachylnych na poruchy. Tlakové médium je namiesto toho vedené cez
otvory v montaznej platni. Potrebny 0-krtiZzok a pevny Skrtiaci ventil su
priloZené k produktu.

Velka nastavitel'nost koncovej polohy 90°

Adaptér pre uchopovac SCHUNK

1
H

.62.5

sl N

[T 1

Na vykrese je znazornend zmena rozmeru moznosti ,nastavitelnost velkej
koncovej polohy (90°)* v porovnani so zékladnym variantom. Toto
umoZziuje nastavenie koncovych poldh az do 93°. Viac informacii mozno
najst v vode k verziam.

@ Rotacna jednotka Uchopovace
Adaptérova platna

Pre montaz mnohych uchopovacov od spolocnosti SCHUNK st k dispozicii
adaptérové platne. Pomocou SCHUNK PARTCommunity moZno
nakonfigurovat a nésledne ako 3D model stiahnut vSetky kombinacie
otocno-uchopovacich jednotiek a prislusnych adaptérovych platni.
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Univerzdlna otoCnd jednotka

Pneumaticka stredna poloha (M)

IN 80 indukcné bezdotykové spinace

0
=~ -

i )D .%
,Q’%Q\“ 5
~N
- M5/4 (2%)

M3/3 (2x) 26
Ci
oo* \n

™

M5/4 (2%)

A, a Hlavné/priame pripojenie,
rotacny aktudtor sa otaca ol
v smere hodinovych ruciciek pripojky

D Stredova poloha hlavnej

C  Stredova poloha hlavnej

B, b Hlavné/priame pripojenie, L
rotacny aktuator sa otaca proti pripojky
smeru hodinovych ruciciek
Na vykrese je znazornend zmena rozmeru volitelnej moznosti ,pneuma-
ticka stredova poloha (M)" v porovnani so zakladnym variantom.Vysoké
zataZenia sa mozu pred dosiahnutim koncovej polohy kolisat.

@7 Vyvod kabla

SnimacIN ...

Monitorovanie koncovej polohy a medzipolohy moZno namontovat
pomocou montaznej sady

Snimac IN..-SA

©2) Voliterna vybava S

Opis Ident. & Casto v kombinacii
AS-NHS-SF-SRM 20 1483230
AS-NHS-SI-SRM 20 1483229

IN 80-0-M12 0301588

IN 80-0-M8 0301488

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ ]

INK 80-0 0301551

INK 80-S 0301550

Indukdny bezdotykowg spinads botmymvjvodom
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-S-M8-SA 0301483 ([ ]

INK 80-5-SA 0301566

® Pre kazdd jednotku st potrebné dva alebo tri snimace (zapinaci
kontakt/S), ako aj volitelné predlZovacie kable. Pri snimacovych
kdbloch dbajte na minimalne povolené polomery ohybu. Tie st
zvycajne 35 mm.
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Elektronicky magneticky spinac MMS

Programovatel'ny magneticky spinac MMS 22-PI1

@7 Vyvod kabla

Snimac MMS 22..

Monitorovanie koncovej pozicie pre montéz do C-slotu.

Snimag MMS 22...-SA

Opis Ident. ¢. Casto v kombindcii
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [ ]
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-S-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044

KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Pre snimanie dvoch poldh sd pre kazdu jednotku potrebné dva
snimace. Volitelne su k dispozicii predlZovacie kable alebo rozdelovace
snimacov. Dalsie produktové varianty snimaca, doplfiujdce informacie
a technické udaje najdete v kapitole katalégu, ktora sa venuje
snimacu.

@7 Vyvod kabla

Snimac MMS 22 PI1-...

Monitorovanie polohy s jednou programovatefnou polohou na snimac a
elektronikou integrovanou v snimaci. Programovatelné pomocou
magnetického vyukového néstroja MT (stiast rozsahu dodavky, ident. ¢.:
0301030) zastrckového vyukového ndstroja ST (volitelny). Monitorovanie
koncovej pozicie pre montaz do C-drazky. Ak su ST pripojky vyukového
nastroja uvedené v poskytnutej tabul'ke, ucenie je mozné iba pomocou ST
vyukovych nastrojov.

Snimag MMS 22 ..-PI1-...-SA

Opis Ident. &. Casto v kombincii

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 (]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [ J
MMSK 22-PI1-5-PNP-HD 0301112

® Pre snimanie dvoch poldh st pre kazdu jednotku potrebné dva
snimace. Volitelne st k dispozicii predlZovacie kéble alebo rozdelovace
snimacov. Dal3ie produktové varianty snimaca, doplfiujlice informécie
a technické Gdaje ndjdete v kapitole katalégu, ktord sa venuje
snimacu.
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