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Univerzalny linearny modul Gamma



Gamma

Univerzdlny linedarny modul

Zatazitel'ny. Vysoky vykon. Robustny.

Univerzalny linearny modul Gamma

Univerzalny linearny modul pohanany pohonom s ozubenym remefom alebo pohonom s ozubenou tyc¢ou a uzatvorenym

profilom a dvojitym profilovym kolajnicovym vedenim

Oblast pouzitia

Univerzélne pouzitelny linedrny modul s uzatvorenym profilom pre vysoké poZiadavky na pevnost, volitelne s pohonom s
ozubenym remenom pre vysoké zrychlenie a rychlost alebo s pohonom s ozubenou tycou pre vysoku presnost opakovania

pri velkych zdvihoch.

Vyhody - Vase benefity
Adaptabilny hnaci motor pre vSestranny pristup a lahku
integraciu do existujlicich konceptov riadenia

Pohon s ozubenym remenom alebo pohon s ozubenou
tycou pre optimalny pohon pre Vasu aplikaciu

Dvojité profilové kolajnicové vedenie pre velmi vysoké
silové a momentové zataZenia

o o

Jednoduché alebo dvojité sane pre viac flexibility a vyssiu
vykonnost

Uzatvoreny zakladny profil pre vysok( pevnost vo
vsetkych smeroch zataZenia

Kompaktné rozmery pre menej rusivych obrysov

s | m | =
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Vel'kosti Max. zdvih Max. hnacia sila Presnost opakovania Max. rychlost
Kvantita: 5 7010 .. 7685 mm 1150 .. 10000 N #0.05 .. 0.08 mm 3.2..5mls
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Popis funkcii

Sane st pohanané ozubenym remefiom alebo ozubenou pomocou hnacieho hriadela. V pripade pohonu s ozubenou
tyCou a presne vedené pomocou dvojitého profilového tyCou je servomotor k saniam pripojeny pomocou
kolajnicového vedenia. Servomotor je v pripade pohonu s hnacieho hriaderla.

ozubenym remefom spravidla pripojeny k profilu

@ Hlinikovy profil ® Ozubeny remen

Samonosny uzatvoreny profil Premiena rotacny pohyb na linearny pohyb
@ Profilové kolajnicové vedenie ® Pripojka pohonu

pre maximdlnu polohovi presnost a momentové Prirubou pripojeny servomotor

zatazenia

(® O0zubena tyc
® Hlinikové sane Premiena rotacny pohyb na linearny pohyb
pre upevnenie dielov, ktoré sa maju pohybovat
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Univerzélny linedrny modul

Podrobny popis funkcii

0s s ozubenym remenom a pravouhlo namontovanym motorom

Tento obrdzok zndzorfiuje pravouhlti montaZ motora na osi s ozubenym remefiom
pomocou priruby motora, spojky a prevodovky.

©® O0ssozubenym remerfiom ® Prevod
@ Priruba motora © Servomotor
© Spojka

Synchronizované osi s ozubenym motorom a spojovacim hriadelom

Druht os s ozubenym remefiom mozno synchronizovane pohdanat pomocou
spojovacieho hriadela.

©® O0ssozubenym remerfiom ® Spojka
® Spojovaci hriadel ©® Prevod
© Priruba motora @ Servomotor

0s s ozubenym remenom a dvojitymi safiami

Tento obrdzok znazorfuje os s ozubenym remefiom s dvomi navzajom nezavisle
sa pohybujicimi safiami.

L ° @ O0s s ozubenym remefiom O Prevod
3 @ - ® Priruba motora © Servomotor
0 i, ) . © Spojka

) o_,;a

0s s ozubenym remenom a pohananymi sanami

Tu je znazornend pravouhla montdZ motora na saniach osi s ozubenym remefiom
pomocou priruby motora a spojky.

©® O0ssozubenym remerfiom ® Prevod
@ Priruba motora © Servomotor

© Spojka
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0s s ozubenou tycou s pravouhlo namontovanym motorom na saniach

Tento obrdzok zndzorfuje pravouhld montdZ motora na osi s ozubenou tycou a
prevodovkou pomocou priruby motora a spojky.

© 0s s ozubenou tycou ® Spojka

® Prevod © Servomotor

© Priruba motora

0s s ozubenou tycCou a dvojitymi safnami

Tento obrdzok zndzorfuje os s ozubenou tyCou s dvomi navzdjom nezavisle sa
pohybujlcimi safiami.
@ 0s s ozubenou tycou O Spojka

® Prevod © Servomotor

© Priruba motora




Gamma

Univerzélny linedrny modul

VSeobecné poznamky o sérii

Vedenie: Kolajnicové vedenie

Pohon: servomotory roznych poskytovatelov mozno bez
problémov adaptovat

Profil: Hlinikovy extrudovany profil
Sane: Hlinikové sane

Rozsah dodavky: Navod na montdaZ a prevddzku s vyhld-
senim o zacleneni

Zaruka: 24 mesiacov

Podmienky prostredia: Moduly st uréené najma na
pouzivanie v Cistych az mierne znecistenych prostrediach.
Je nutné dbat na to, Ze Zivotnost modulov sa mozZe skratit,
ak sa pouzivaju v narocnych podmienkach. Spoloc¢nost
SCHUNK neruci za pouzivanie v takychto podmienkach.
Kontaktujte nds a radi Vam pomdZeme.

Priklad aplikacie

Liniovy portal na bdze horizontdlnej
0si s ozubenym remefiom s dvomi
navzajom nezdvisle sa pohybujdcimi
sanami pre vykondvanie pracv

spolo¢nom pracovnom priestore. pastorka

@ Llinedrny modul Gamma s pohonom
s ozubenym remefom

@ Linearny modul Gamma s pohonom
na principe ozubenej tyce a

Max. zdvih: predstavuje maximalnu povolend drdhu
pojazdu. Pri dimenzacii je nutné zohladnit drahy
zrychlenia a brzdenia resp. pripadné prebehnutie.

Presnost opakovania: zadefinovana ako rozptyl koncovej
polohy po 100 za sebou nasledujticich polohovacich
cykloch pri konStantnych podmienkach.

Akcelerdcia a rychlost: Uvedené hodnoty predstavuju
maximalne hodnoty jednotiek bez zatazenia. Skutocné
zrychlenie a rychlost pre Vasu aplikaciu je nutné
nadimenzovat samostatne, pricom tieto hodnoty sa mdzu
lisit od maximalnych hodndt.

Dimenzdacia alebo kontrolny vypocet: Overenie dimenzacie
zvolenej jednotky je potrebné, pretoZze v opanom pripade
moze dojst k pretaZeniu. Kontaktujte nas a radi Vam
pomozeme.
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—
—
—
—
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© Elektricky uchopovac EGA s dlhym
zdvihom
O Hnaci motor
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Spolocnost SCHUNK pontka
viac...

Nasledujice komponenty eSte viac zvySuju produkti-
vitu vyrobku - vhodné doplnenie pre maximalnu
funkcnost, flexibilitu, spolahlivost a riadend vyrobu.

-

Univerzalny otocny modul ERS Univerzédlny uchopovac Univerzalna otocna hlava

' _
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Reguldtor pohonu Indukéné bezdotykové Pohon Priestorovy portél

spinace

® Viac informacii o tychto produktoch ndjdete na nasledovnych produktovych strankach alebo na stranke www.schunk.com.

Moznosti a Specidlne informacie

Zdvihova os s pohananymi safami: Pri tomto vyhotoveni je servomotor upevneny na saniach a profil sa pohybuje
vertikalne.

Flexibilné v casti motora a ovladaca: Elektrické riadenie sa vykonava cez adaptabilny servopohon za pouzitia Standardnych
riadeni ako su od Bosch alebo Siemens.

Lahka integracia: Lahkd integracia do systému riadenia je zaistend moZnostou pripojenia beZzného servomotora.

Kompletné rieSenia: Na poZiadanie moZe spolocnost SCHUNK dodat kompletné rieSenia vrdtane motora, prevodov, riadenia a
kablov.

NOVINKA: verzia s mazanim vhodnym na pouZitie v potravinarskom priemysle (H1G): na vyZiadanie ako rieSenie pre lahky
vstup do zdravotnickej techniky, automatizacie laboratérii, farmaceutického a potravinarskeho priemyslu. Poziadavky normy
EN 1672-2:2020 nie st Gplne splnené.
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Ako objednat - Pohon ozubenym remenom

G - 160 - ZSS - 50ATL1I0 - 240 - 1000 - 1620 - AZ1 - 1
Vyrobny rad G = Gamma
Velkost (verzia)

Pohon
Z = Pohon ozubenym remefiom
A = pohdnané sane

Vodiaci systém
S = Kolajnicové vedenie

KonsStrukcna verzia

S = Standardna

SD = Standardny dvojity (horizontalny)
H = zdvihova os (vertikalna)

Vyhotovenie pohonu
Sirka ozubeného remefia a rozstup zubov

Zdvih na otacku
Trasa pohybu
Celkova dizka

Prislusenstvo

EMS EMB = pripojeny mechanicky koncovy spinac (S = Siemens, B = Balluff)
E02/E010 = pripojeny induktor otvérania koncovych spinacov s kablom 2 m/10 m
ES2/ES10 = pripojeny induktor zatvarania koncovych spinacov s kdablom 2 m/10 m
NS = T-matica

AZ = hnaci hriadel

Prisposobeny dizajn
§ = Standardny
1 = prispGsobeny (Specifikacia v oby¢ajnom texte)

Dodatocné prislusenstvo (samostatna polozka)
MGK = priruba motora a spojka (podfa rozmerového listu)
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Ako objednavat - pohon s ozubenou tycou a pastorkom

G - 160 - AZSS - M2 - 200 -1000 - 1630 - NS - 1
Vyrobny rad G = Gamma
Velkost (verzia)

Pohon
AZ = pohon s ozubenou tyCou a pastorkom

Vodiaci systém
S = Kolajnicové vedenie

KonStrukcna verzia
SD = Standardny (horizontalny)
H = zdvihova os (vertikalna)

Vyhotovenie pohonu
Pastorkovy modul (M2/M3)

Zdvih na otacku
Trasa pohybu
Celkova dizka

Prislusenstvo
EMS EMB = pripojeny mechanicky koncovy spinac (S = Siemens, B = Balluff)
E02/E010 = pripojeny induktor otvarania koncovych spinacov s kdblom 2 m/10

E%ZlESlO = pripojeny induktor zatvarania koncovych spinacov s kablom 2 m/10
m
NS = T-matica

Prisposobeny dizajn
§ = Standardny
1 = prisposobeny (3pecifikacia v oby¢ajnom texte)

Dodatocné informacie

Vel)'kost' a pomer prevodového stupna (D55 az D115/i=5azi =
15

Upevnenie prevodu (napr. BXD)
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Max. hnacia sila (ozubeny pas)* Rozmery a max. zatazenia

Hnacia sila
~G 90-Z55 —G 90-Z55D G 90-ASH

v [mis] 1 2 3 L 5
Rychlost

[l Fz max. 3000 N | Ei 3000 N
max.

*  Specifikované hnacie sily si maximalne
hodnoty pre moduly s pohonmi s ozubenym
pasom pri danej rychlosti. ® Uvedené sily a momenty predstavuji

maximdlne hodnoty pri samostatnom
zataZeni. Ak sa stcasne vyskytujd viaceré sily
alalebo momenty, tak samostatné
maximdlne povolené hodnoty su nizsie.

Technické tdaje pohonov s ozubenym remerfiom

Popis G 90-2SS G 90-25SD G 90-ASH

Max. zdvih H [mm] 7650 7560 7560

Max. hnacia sila [N] 2300 1150 2300

Presnost opakovania [mm] +0.08 +0.08 +0.08

Max. celkové dizka [mm] 8100 8100 8000

Max. rychlost [mis] 5 5 5

Max. zrychlenie [mi/s?] 60 60 60

Min./max. teplota okolia [°q] 0/80 0/80 0/80

Vlastna hmotnost zakladne vratane sani [kg] 10.9 11.5 11

Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu [kg] 1 1 1

Vlastna hmotnost sani [kg] 2.3 1.9

Vlastna hmotnost dlhych sani [kg] 3

Vlastna hmotnost pohonu sani [kg] 6.55

Vodiaci systém Kofajnicové vedenie Kofajnicové vedenie Kolajnicové vedenie
Pocet kolajnic 2 2 2

Velkost kolajnic 15 15 15

Koncept pohonu Remefovy pohon Remeriovy pohon Remeriovy pohon
Krdtiaci moment pri chode naprazdno [Nm] 3.2 2.9 3.2

Moment zotrvacnosti [kgm?] 0.00315 0.0022 0.0077

Typ ozubeného remena 32 AT 10 2x16 AT 10 32 AT 10-E
Dréha pojazdu na jedno otocenie [mm] 210 200 210

Rozmery Xx Y x Z [mm] 450 x 92 x 107 540 x 92 x 107 L40 x 92 x 187
Momenty Mx max./My max./Mz max. [Nm] 500/1200/1000 500/800/700 500/2300/1900
SilyFy max. [N] 2500 2500 2500

® Upozorfiujeme, Ze vlastna hmotnost pohonu sani zahffia v pripade osi s ozubenymi ty¢ami (AZSS/AZSH) aj hmotnost prevodovky.
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Technické tdaje pohonov s ozubenou tycou

Popis

Max. zdvih H

Max. hnacia sila

Presnost opakovania

Max. celkova dizka

Max. rychlost

Max. zrychlenie

Min./max. teplota okolia

Vlastna hmotnost zakladne vratane sani
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu
Vlastna hmotnost pohonu sani
Vlastna hmotnost prevodovky

Vodiaci systém

Pocet kolajnic

Velkost kofajnic

Koncept pohonu

Krutiaci moment pri chode naprazdno
Prevodovy pomer

Zlbkovanie

Pocet zubov pastorka

Draha pojazdu na jedno otocenie
Rozmery Xx Y x Z

Momenty Mx max./My max./Mz max.

SilyFy max.

[mm]
[N]
[mm]
[mm]
[mIs]
[mis?]
[
[kel
[kg]
[kg]
[kg]

[Nm]

[mm]
[mm]
[Nm]
[N]

G 90-AZSS

7600

1800

+0.05

8000

3.2

20

0/80

14.85

I

1.9

3.7

Kolajnicové vedenie
2

15

Pohon s ozubenou tycou
2.5

5/10/15

Modul 2, Sikmé zdbkovanie
18

120

400 x 107 x 137
600/1800/1800
3000

G 90-AZSH

7600

1800

+0.05

8000

3.2

20

0/80

15

1.3

8.05

3.7

Kolajnicové vedenie
2

15

Pohon s ozubenou tycou
2.5

5/10/15

Modul 2, Sikmé zlbkovanie
18

120

400 x 107 x 175
600/1800/1800
3000

® Upozoriiujeme, Ze vlastna hmotnost pohonu sani zahffia v pripade osi s ozubenymi ty¢ami (AZSS/AZSH) aj hmotnost prevodovky.
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Hlavny pohlad zSS
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov.

@ Pripojka linedrnej jednotky

@ Upevnovacia pripojka
@ Pripojka pohonu
@ Menovity zdvih
@ Pripojka maziva

@ S dlhou posuvnou platfiou

Na oboch strandach

@ Vhodné pre centrovacie koliky
Vhodné pre centrovanie
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Hlavny pohlad zZSSD
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linedrnej jednotky Na oboch strandch
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upevnovacia pripojka @ Vhodné pre centrovacie koliky
@ Pripojka pohonu Vhodné pre centrovanie
@ Menovity zdvih Min. vzdialenost

@ Pripojka maziva




Gamma 90

Univerzélny linedrny modul

Hlavny pohlad ASH
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov.

@ Pripojka linedrnej jednotky Na oboch stranach

@ Upevnovacia pripojka
@ Pripojka pohonu

@ Menovity zdvih

@ Pripojka maziva

@ Zadna strana
@ Vhodné pre centrovacie koliky
Vhodné pre centrovanie
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Hlavny pohlad AzSS
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Vykres znadzorriuje jednotku v standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linearnej jednotky @ Pripojka maziva
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviiovacia pripojka Na oboch stranich
@ Pripojka pohonu @ Vhodné pre centrovacie koliky

@ Menovity zdvih
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Hlavny pohlad AZSH
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linearnej jednotky @ Pripojka maziva
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviiovacia pripojka Na oboch stranich
@ Pripojka pohonu @ Zadna strana

@ Menovity zdvih @ Vhodné pre centrovacie koliky
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Definicia strany

Hnacie hriadele na profile (pohon s ozubenym remeriom)
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@ Standardnd poloha koncového
spinaca

Tento nakres znazorfuje definiciu strdn. Na tlto sa vztahuju vsetky

nadstavby.

Hnacie hriadele na saniach (pohon s ozubenou tycou)

V zavislosti na aplikdcii osi sa musi definovat umiestnenie hnacieho
hriadela v texte objednavky. Najma s kombindciami osi, a mechanickou
synchronizéciou, sa vyZaduje viacero hnacich hriadelov.

Hnacie hriadele na saniach (pohon s ozubenym remeriom)

AZ1 AZ2 AZ6
=] = = =

V zavislosti od aplikacie osi je nutné v texte objednavky zadefinovat

umiestnenie hnacieho hriadela prevodovky.

Montaz
0
o~

S I

1 i e} i

I R i

o s 5
1 | |.105
73

Vykres zndzorfiuje polohu moZnosti montaze.

V zdvislosti na aplikacii osi sa musi definovat umiestnenie hnacieho
hriadela v texte objednavky. Najma s kombinaciami osi, a mechanickou
synchronizaciou, sa vyZaduje viacero hnacich hriadelov.
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Upeviovacie prvky

NS21
20 5‘
g [ é
\LM6

Jednotku moZno upevnit pomocou T-matic. Presna montdazna poloha je
zndzornend na susednej priloZenej ilustracii.

Popis ID
Vodiaca vlozka do T-drazky

NS 21-M6 0331441

Spojovaci hriadel Schematicky nakres priruby motora

<
90 92) (o
B c AT

————A\I\
=

Popis Spojovaci hriadel Min. AA Dizka hnacieho hriadela Dizka ¢apu pohonu linedrnej
[mm] motora /prevodovky jednotky

G 90-255 GXb 250 @ Dizka spojky

G 90-ZSSD GX2 240

Na naSe osi mozno namontovat rdzne rieSenia pohonov. Spolo¢nost
SCHUNK Vam pontka vhodnu prirubu motora a spojku pre Vas pohon.
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Koncovy a referencny spinac

—~/a1\
D),
@ Vyvod kéabla Mechanické koncové spinace
Indukéné koncové a referencné
spinace

Standardne sa pouZivaju dva spinace E0-02 ako koncové spinace a jeden
spinac ES-02 ako referencny spinac.

Popis D Casto v kombindcii
Indukény koncovy spinad

E0-02 0331410 [ ]
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spinac

EMB 0331415 [}
EMS 0331414

® Polohy a rozmery koncovych spinacov, spinacich prvkov a
upevnovacich komponentov sa mozu IiSit v zavislosti od aplikacie a
zvolenych koncovych spinacov. Kontaktujte nds a radi Vam pomoZeme.




Gamma 120

Univerzélny linedrny modul

Max. hnacia sila (ozubeny pas)*

Rozmery a max. zataZenia

Hnacia sila
-G 120-255 — G 120-755D G 120-ASH
2800 ey
2400
2000 S
16004
T~
1200 =
=
w v [mis] 1 2 3 L 5
Rychlost

*  Specifikované hnacie sily si maximalne
hodnoty pre moduly s pohonmi s ozubenym

pasom pri danej rychlosti.

Technické tdaje pohonov s ozubenym remerfiom

Popis

Max. zdvih H

Max. hnacia sila

Presnost opakovania

Max. celkova dizka

Max. rychlost

Max. zrychlenie

Min./max. teplota okolia

Vlastna hmotnost zékladne vratane sani
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu
Vlastna hmotnost sani

Vlastna hmotnost dlhych sani

Vlastna hmotnost pohonu sani
Vodiaci systém

Pocet kolajnic

Velkost kolajnic

Koncept pohonu

Kratiaci moment pri chode naprazdno
Moment zotrvacnosti

Typ ozubeného remena

Draha pojazdu na jedno otocenie
Rozmery Xx Y x Z

Momenty Mx max./My max./Mz max.

SilyFy max.

[mm]
[N]
[mm]
[mm]
[mis]
[mi/s?]
[
[kg]
[kg]
[kg]
[kg]
[kg]

[Nm]
[kgm?]

[mm]
[mm]
[Nm]
[N]

G 120-2SS
7685
2800
+0.08
8200
5

60
0/80
19.35
1.65
4.25
5.25

Kofajnicové vedenie
2

20

Remefovy pohon
3

0.0049

40 AT 10-E

200

515 x 120 x 147.5
1200/3000/2500
6000

G 120-ZSSD
7638
1800
+0.08
8200
5

60
0/80
19.4
1.9
3.4

Kofajnicové vedenie
2

20

Remeriovy pohon
3

0.0039

2x25 ATL 10

200

562 x 148 x 159
1200/1300/1100
6000

. Fz max. 8000 N 8000 N

| Ei

max.

® Uvedené sily a momenty predstavuji
maximdlne hodnoty pri samostatnom
zataZeni. Ak sa stcasne vyskytujd viaceré sily
alalebo momenty, tak samostatné
maximdlne povolené hodnoty su nizsie.

G 120-ASH
7450

3200
+0.08
8000

5

60

0/80

21.35
1.65

10.25
Kolajnicové vedenie
2

20

Remeriovy pohon
3.6

0.0157

40 AT 10-E

240

550 x 120 x 235
1200/5000/4200
6000

® Upozorfiujeme, Ze vlastna hmotnost pohonu sani zahffia v pripade osi s ozubenymi ty¢ami (AZSS/AZSH) aj hmotnost prevodovky.
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Univerzalny linedrny modul

Technické tdaje pohonov s ozubenou tycou

Popis

Max. zdvih H

Max. hnacia sila

Presnost opakovania

Max. celkova dizka

Max. rychlost

Max. zrychlenie

Min./max. teplota okolia

Vlastna hmotnost zakladne vratane sani
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu
Vlastna hmotnost pohonu sani
Vlastna hmotnost prevodovky

Vodiaci systém

Pocet kolajnic

Velkost kofajnic

Koncept pohonu

Krutiaci moment pri chode naprazdno
Prevodovy pomer

Zlbkovanie

Pocet zubov pastorka

Draha pojazdu na jedno otocenie
Rozmery Xx Y x Z

Momenty Mx max./My max./Mz max.

SilyFy max.

[mm]
[N]
[mm]
[mm]
[mIs]
[mis?]
[
[kel
[kg]
[kg]
[kg]

[Nm]

[mm]
[mm]
[Nm]
[N]

G 120-AZSS

470

2200

+0.05

8000

5

20

0/80

25.85

2.1

14.5

6.3

Kolajnicové vedenie
2

20

Pohon s ozubenou tycou
4.8

5/10/15

Modul 2, Sikmé zdbkovanie
30

200

530 x 149 x 174
1500/4000/4000
8000

G 120-AZSH

470

2200

+0.05

8000

5

20

0/80

26.1

2.1

14.75

6.3

Kolajnicové vedenie
2

20

Pohon s ozubenou tycou
4.8

5/10/15

Modul 2, Sikmé zlbkovanie
30

200

530 x 149 x 220
1500/4000/4000
8000

® Upozoriiujeme, Ze vlastna hmotnost pohonu sani zahffia v pripade osi s ozubenymi ty¢ami (AZSS/AZSH) aj hmotnost prevodovky.
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Univerzélny linedrny modul

Hlavny pohlad zSS

20 665 + H
132.5 250 H@ 132.5
_ 85 - 400 - 85
A6, Mé/45 (8 302 o~ 620.02
\SA o N
¢ - = ‘ 1 o
‘ _]>v - .‘ ‘G— 7
- == i .
| %
| |/ h]

85
79.7
46
£ \
- 49
)
Q4
8N
o)
31

415 30 73) @8/8.5 (12x
M6/10 (8x) | — —20
120
M8/15 (6 @50F8(78
/15 (8) @8/12 (4x)@@ ﬁ
S @6/10 (4x)@@ ‘ |
— & T et ‘ !
ERERS 0”0 & o
o g -2 00 o0
IS) | [ ) () | |
— | l_ ° 00 00 o |
vz : DW@O 0%o A < ‘
o™ I
o N
o <
DIN 6885/1 170 +0.02 3 G
6x6x25 | f=lf =T Y]
320 +£0.02 20 N S
(6 )@20n6 |
210 |
360
257.5 ﬁ\ @
332.5
Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linearnej jednotky @ S dlhou posuvnou platfiou
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviiovacia pripojka Na oboch stranich
@ Pripojka pohonu @ Vhodné pre centrovacie koliky
@ Menovity zdvih Vhodné pre centrovanie
@ Pripojka maziva Plati len pre kratke bocné

panely.
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Univerzalny linedrny modul

Hlavny pohlad zZSSD
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linedrnej jednotky Na oboch strandch
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upevnovacia pripojka @ Vhodné pre centrovacie koliky
@ Pripojka pohonu Vhodné pre centrovanie

@ Menovity zdvih Min. vzdialenost
@ Pripojka maziva
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Univerzélny linedrny modul

Hlavny pohlad ASH
~
B 550 + H @ _
(9)
150 400 . H"  _ _100_|
3 218 _ 100
72) _ _62:0.02 o 7520.02
\73) 46 2 o4 | M10/20
©8/8.5 (8x) H M6/10 (8x) ¥ / (8x)
Ne) \‘ Y !
ooy (2)73
[ TR - 2 l @8/12 (4x)~ -l
0 I— —H )
o —7 =T .
® [] ! 3 o \ :
. i 1~ ~ ]
i
[ o~
20 T2V an) 20 R
- (503 - - RS
Q 120 _
D
—DIN74-KM8 (6x) 35
134 _ | e
| -
67 / @50F8 (78)
| ‘]—‘7 -
20 / @20H7 (78)
//'/ \\79
(o] o o Py olo
° S o o © = © [ 1
()
R e — ) L — EEE=NE
o ° e (©] © {1
N o o ©° o o
oo o qo 5
42 @20h6
“~—DIN 6885/1
90+0.02 26 14 @ 6x6x25
173
(zg) 100
226
@ Pripojka linedrnej jednotky Na oboch stranach

Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na

rozmery nizSie popisanych volitelnych prvkov. @ 7adné strana

@ Vhodné pre centrovacie koliky
Vhodné pre centrovanie

@ Upevnovacia pripojka
@ Pripojka pohonu
@ Menovity zdvih
@ Pripojka maziva
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Univerzalny linedrny modul

Hlavny pohlad AzSS
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linedrnej jednotky @ Pripojka maziva
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviiovacia pripojka Na oboch stranich
@ Pripojka pohonu @ Vhodné pre centrovacie koliky

@ Menovity zdvih
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Univerzélny linedrny modul

Hlavny pohlad AZSH
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linearnej jednotky @ Pripojka maziva
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviiovacia pripojka Na oboch stranich
@ Pripojka pohonu @ Zadna strana

@ Menovity zdvih @ Vhodné pre centrovacie koliky
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Univerzalny linedrny modul

Definicia strany Hnacie hriadele na profile (pohon s ozubenym remeriom)
F AZ1 AZ2 AZ5 AZ6
Ei 75 Ei Eiﬁl
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@ Standardnd poloha koncového V zdvislosti na aplikacii osi sa musi definovat umiestnenie hnacieho
spinata hriadela v texte objednavky. Najma s kombindciami osi, a mechanickou

synchronizéciou, sa vyZaduje viacero hnacich hriadelov.
Tento nakres znazornuje definiciu strdn. Na tuto sa vztahuju vetky

nadstavby.
Hnacie hriadele na saniach (pohon s ozubenou tycou) Hnacie hriadele na saniach (pohon s ozubenym remeriom)
AZ1 AZ2 AZ6
BXD ALD
=] = = =
V zdvislosti od aplikécie osi je nutné v texte objedndvky zadefinovat V zdvislosti na aplikacii osi sa musi definovat umiestnenie hnacieho
umiestnenie hnacieho hriadela prevodovky. hriadela v texte objednavky. Najma s kombinaciami osi, a mechanickou

synchronizaciou, sa vyZaduje viacero hnacich hriadelov.

Montaz

120

40
100

30

14.8
!

0.4
| [ 16.4
- 90

Vykres zndzorfiuje polohu moZnosti montaze.
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Univerzélny linedrny modul

Upeviovacie prvky

NS18 NS19
20 .8, 20 8.

16
Lo

16
o

16
-0

Jednotku moZno upevnit pomocou T-matic. Presna montdazna poloha je
zndzornend na susednej priloZenej ilustracii.

Popis ID
Vodiaca vlozka do T-drazky
NS 18-M5 0331438
NS 19-M6 0331439
NS 20-M8 0331440

Spojovaci hriadel

Schematicky nakres priruby motora

W~

3

Popis Spojovaci hriadel Min. AA Dizka hnacieho hriadela Dizka Zapu pohonu linearnej
[mm] motora /prevodovky jednotky

G 120-75S GXL 280 ©2 Di%ka spojky

G 120-ZSSD GX4 280

Na naSe osi mozno namontovat rozne rieSenia pohonov. Spolo¢nost
SCHUNK Vdm pontka vhodnd prirubu motora a spojku pre Vas pohon.
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Univerzalny linedrny modul

Koncovy a referencny spinac

—~/a1\
D),
@ Vyvod kéabla Mechanické koncové spinace
Indukéné koncové a referencné
spinace

Standardne sa pouZivaju dva spinace E0-02 ako koncové spinace a jeden
spinac ES-02 ako referencny spinac.

Popis D Casto v kombindcii
Indukény koncovy spinad

E0-02 0331410 [ ]
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spinac

EMB 0331415 [}
EMS 0331414

® Polohy a rozmery koncovych spinacov, spinacich prvkov a
upevnovacich komponentov sa mozu IiSit v zavislosti od aplikacie a
zvolenych koncovych spinacov. Kontaktujte nds a radi Vam pomoZeme.




Gamma 160

Univerzélny linedrny modul

Max. hnacia sila (ozubeny pas)*

Rozmery a max. zataZenia

Hnacia sila
-G 160-755
4000 :

=G 160-ZSSD

G 160-ASH

3600

3200

w v [mis] 1

2 3

Rychlost

*  Specifikované hnacie sily si maximalne
hodnoty pre moduly s pohonmi s ozubenym
pasom pri danej rychlosti.

Technické tdaje pohonov s ozubenym remerfiom

Popis

Max. zdvih H

Max. hnacia sila

Presnost opakovania

Max. celkova dizka

Max. rychlost

Max. zrychlenie

Min./max. teplota okolia

Vlastna hmotnost zékladne vratane sani
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu
Vlastna hmotnost sani

Vlastna hmotnost dlhych sani

Vlastna hmotnost pohonu sani
Vodiaci systém

Pocet kolajnic

Velkost kolajnic

Koncept pohonu

Kratiaci moment pri chode naprazdno
Moment zotrvacnosti

Typ ozubeného remena

Draha pojazdu na jedno otocenie
Rozmery Xx Y x Z

Momenty Mx max./My max./Mz max.

Sily Fy max./Fz max./-Fz max.

[mm]
[N]
[mm]
[mm]
[mis]
[mi/s?]
[
[kg]
[kg]
[kg]
[kg]
[kg]

[Nm]
[kgm?]

[mm]
[mm]
[Nm]
[N]

G 160-ZSS
7580
4000
+0.08
8200
5

60
0/80
26.5
2.42
1.6
9.8

Kofajnicové vedenie
2

25

Remefovy pohon

4

0.018

50 ATL 10

240

620 x 160 x 170.5
1800/5000/4000
10000/16000/16000

G 160-Z5SD
7250
2200
+0.08
8200
5

60
0/80
39.8
2.5

7

9.2

Kolajnicové vedenie
2

25

Remeriovy pohon

A

0.00875

2x32 AT 10

210

960 x 160 x 170.5
1800/5000/4000
10000/16000/16000

Hodnoty pozri v tabulke s technickymi
tdajmi

® Uvedené sily a momenty predstavujd
maximdlne hodnoty pri samostatnom
zataZeni. Ak sa stcasne vyskytuju viaceré sily
alalebo momenty, tak samostatné
maximdlne povolené hodnoty si niZsie.

G 160-ASH
7350
4000
+0.08
8000

5

60

0/80

36.5

2.42

16.6

Korajnicové vedenie
2

25

Remeniovy pohon

I

0.0257

50 AT 10-E

240

650 x 160 x 260.5
1800/8000/7000
10000/16000/16000

® Upozorfiujeme, Ze vlastna hmotnost pohonu sani zahffia v pripade osi s ozubenymi ty¢ami (AZSS/AZSH) aj hmotnost prevodovky.
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Univerzalny linedrny modul

Technické tdaje pohonov s ozubenou tycou

Popis

Max. zdvih H

Max. hnacia sila

Presnost opakovania

Max. celkova dizka

Max. rychlost

Max. zrychlenie

Min./max. teplota okolia

Vlastna hmotnost zakladne vratane sani
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu
Vlastna hmotnost pohonu sani
Vlastna hmotnost prevodovky

Vodiaci systém

Pocet kolajnic

Velkost kofajnic

Koncept pohonu

Krutiaci moment pri chode naprazdno
Prevodovy pomer

Zlbkovanie

Pocet zubov pastorka

Draha pojazdu na jedno otocenie
Rozmery Xx Y x Z

Momenty Mx max./My max./Mz max.

Sily Fy max./Fz max./-Fz max.

® Upozoriiujeme, Ze vlastnd hmotnost

[mm]
[N]
[mm]
[mm]
[mIs]
[mis?]
[
[kel
[kg]
[kg]
[kg]

[Nm]

[mm]
[mm]
[Nm]
[N]

G 160-AZSS-D75
7370

2200

+0.05

8000

5

20

0/80

33.25

3

20.2

6.3

Kolajnicové vedenie
2

25

Pohon s ozubenou tycou
5.8

5/10/15

Modul 2, Sikmé zdbkovanie
30

200

630x 173 x 160
2500/7000/7000
12000/12000/12000

G 160-AZSH-D90
7370

4000

+0.05

8000

4.5

20

0/80

34.05

3

25.2

10.5

Kolajnicové vedenie
2

25

Pohon s ozubenou tycou
5.8

5/10/15

Modul 2, Sikmé zlbkovanie
30

200

630x 173 x 160
2500/7000/7000
12000/12000/12000

pohonu sani zahffia v pripade osi s ozubenymi ty¢ami (AZSS/AZSH) aj hmotnost prevodovky.
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Univerzélny linedrny modul

Hlavny pohlad zSS
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov.

@ Pripojka linedrnej jednotky

@ Upevnovacia pripojka

@ Pripojka pohonu

@ Menovity zdvih

@ Pripojka maziva

@0 s dlhou posuvnou platfiou

Na oboch stranach
@ Vhodné pre centrovacie koliky
Vhodné pre centrovanie

Pri dlhych saniach st navyse
pritomné aj zavity pre
priskrutkovanie
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Univerzalny linedrny modul

Hlavny pohlad zZSSD
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linedrnej jednotky Na oboch strandch
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upevnovacia pripojka @ Vhodné pre centrovacie koliky
@ Pripojka pohonu Vhodné pre centrovanie
@ Menovity zdvih Pri dlhych saniach st navyse
@ Pripojka maziva pritomné aj zavity pre

priskrutkovanie

Min. vzdialenost

20 s dlhou posuvnou platfiou
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Univerzélny linedrny modul

Hlavny pohlad ASH
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linearnej jednotky . Na oboch stranach
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviiovacia pripojka @ Zadna strana
@ Pripojka pohonu @ Vhodné pre centrovacie koliky
@ Menovity zdvih Vhodné pre centrovanie

@ Pripojka maziva
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Hlavny pohlad AzSS
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linedrnej jednotky @ Pripojka maziva
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviiovacia pripojka Na oboch stranich
@ Pripojka pohonu @ Vhodné pre centrovacie koliky

@ Menovity zdvih
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Hlavny pohlad AZSH
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linedrnej jednotky @ Pripojka maziva
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upevilovacia pripojka Na oboch stranach

@ Pripojka pohonu @ Zadna strana

@ Menovity zdvih @ Vhodné pre centrovacie koliky
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Univerzalny linedrny modul

Definicia strany

Hnacie hriadele na profile (pohon s ozubenym remeriom)
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@ Standardnd poloha koncového
spinaca

Tento nakres znazorfuje definiciu strdn. Na tlto sa vztahuju vsetky
nadstavby.

Hnacie hriadele na saniach (pohon s ozubenou tycou)

V zavislosti na aplikdcii osi sa musi definovat umiestnenie hnacieho
hriadela v texte objednavky. Najma s kombindciami osi, a mechanickou
synchronizéciou, sa vyZaduje viacero hnacich hriadelov.

Hnacie hriadele na saniach (pohon s ozubenym remeriom)

AZ1 AZ2 AZ6
=] = = =

V zavislosti od aplikacie osi je nutné v texte objednavky zadefinovat
umiestnenie hnacieho hriadela prevodovky.

Montaz

160

Vykres zndzorfiuje polohu moZnosti montaze.

V zdvislosti na aplikacii osi sa musi definovat umiestnenie hnacieho
hriadela v texte objednavky. Najma s kombinaciami osi, a mechanickou
synchronizaciou, sa vyZaduje viacero hnacich hriadelov.
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Univerzélny linedrny modul

Upeviovacie prvky

NS6 NS15 NS19
25 8. 25 8. 20

18
L0
1
O

Jednotku moZno upevnit pomocou T-matic. Presna montdazna poloha je
zndzornend na susednej priloZenej ilustracii.

Popis ID

Vodiaca vlozka do T-drazky

NS 15-M8 0331433
NS 18-M5 0331438
NS 19-M6 0331439
NS 24-M10 1516296
NS 6-M10 0331409

Spojovaci hriadel

Schematicky ndkres priruby motora

. 799)
A (92) o
(90) &% (91)
\"/B c A\/

Popis Spojovaci hriadel Min. AA
[mm]

G 160-ZSS GX4/GX8 300

G 160-ZSSD GX4 300

Di7ka hnacieho hriadela DiZka ¢apu pohonu linearnej
motora /prevodovky jednotky

©2 Di%ka spojky

Na naSe osi mozno namontovat rozne rieSenia pohonov. Spolo¢nost
SCHUNK Vdm ponuka vhodnu prirubu motora a spojku pre Vas pohon.
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Univerzalny linedrny modul

Koncovy a referencny spinac

—~/a1\
D),
@ Vyvod kéabla Mechanické koncové spinace
Indukéné koncové a referencné
spinace

Standardne sa pouZivaju dva spinace E0-02 ako koncové spinace a jeden
spinac ES-02 ako referencny spinac.

Popis D Casto v kombindcii
Indukény koncovy spinad

E0-02 0331410 [ ]
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spinac

EMB 0331415 [}
EMS 0331414

® Polohy a rozmery koncovych spinacov, spinacich prvkov a
upevnovacich komponentov sa mozu IiSit v zavislosti od aplikacie a
zvolenych koncovych spinacov. Kontaktujte nds a radi Vam pomoZeme.
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Univerzélny linedrny modul

Max. hnacia sila (ozubeny pas)* Rozmery a max. zatazenia

Hnacia sila
— G 220-SS/ASS =G 220-755D

6000
5600
5200
4800
4400
4000
3600
3200
2800
2400 T
=2000
o vmis] 1 2 3 A 5

Rychlost

[l Fz max. 20000N | -Fz 20000 N
max.

*  Specifikované hnacie sily si maximalne
hodnoty pre moduly s pohonmi s ozubenym
pasom pri danej rychlosti. ® Uvedené sily a momenty predstavuji

maximdlne hodnoty pri samostatnom
zataZeni. Ak sa stcasne vyskytujd viaceré sily
alalebo momenty, tak samostatné
maximdlne povolené hodnoty su nizsie.

Technické tdaje pohonov s ozubenym remerfiom

Popis G 220-ZSS G 220-2SSD G 220-ASS
Max. zdvih H [mm] 7580 7220 7400
Max. hnacia sila [N] 6000 2800 6000
Presnost opakovania [mm] +0.08 +0.08 +0.08
Max. celkové dizka [mm] 8260 8220 8020
Max. rychlost [mis] 5 5 5
Max. zrychlenie [mi/s?] 60 60 60
Min./max. teplota okolia [°q] 0/80 0/80 0/80
Vlastna hmotnost zakladne vratane sani [kg] 47 61.3 63.9
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu [kg] 4.12 4.1 4.1
Vlastna hmotnost sani [kg] 10.5 9.3
Vlastna hmotnost dlhych sani [kg] 13.2 11.9
Vlastna hmotnost pohonu sani [kg] 31.7
Vodiaci systém Kofajnicové vedenie Kolajnicové vedenie Korajnicové vedenie
Pocet kolajnic 2 2 2
Velkost kolajnic 25L 25L 25L
Koncept pohonu Remefovy pohon Remeriovy pohon Remeniovy pohon
Krdtiaci moment pri chode naprazdno [Nm] 7 5.25 7
Moment zotrvacnosti [kgm’] 0.033 0.0155 0.0883
[kgem?]
Typ ozubeného remena 75 ATL10 2x40 AT 10 75 AT 10-E
Dréha pojazdu na jedno otocenie [mm] 320 240 320
Rozmery Xx Y x Z [mm] 680 x 228 x 195 1000 x 228 x 195 620 x 195 x 390
Momenty Mx max./My max./Mz max. [Nm] 2500/8000/6500 2500/8000/6500 2500/12000/10000
SilyFy max. [N] 12000 12000 12000

® Upozoriiujeme, Ze vlastna hmotnost pohonu sani zahffia v pripade osi s ozubenymi ty¢ami (AZSS/AZSH) aj hmotnost prevodovky.
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Univerzalny linedrny modul

Technické tdaje pohonov s ozubenou tycou

Popis

Max. zdvih H

Max. hnacia sila

Presnost opakovania

Max. celkova dizka

Max. rychlost

Max. zrychlenie

Min./max. teplota okolia

Vlastnd hmotnost zékladne vratane sanf
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu
Vlastna hmotnost pohonu sani
Vlastnd hmotnost prevodovky

Vodiaci systém

Pocet kolajnic

Velkost kolajnic
Koncept pohonu

Krdtiaci moment pri chode naprazdno

Prevodovy pomer
Ziibkovanie

Pocet zubov pastorka

Draha pojazdu na jedno otoCenie
Rozmery Xx Y x Z

Momenty Mx max./My max./Mz max.

SilyFy max.

[mm]
[N]
[mm]
[mm]
[mis]
[mis?]
[
[kel
[kg]
[kg]
[kg]

[Nm]

[mm]
[mm]
[Nm]
[N]

G
220-AZSS-2-D90
7340

4000

+0.05

8020

4.5

20

0/80

49.8

4.6

28.45

10.35

Kolajnicové vedenie
2

25L

Pohon s ozubenou
tycou

7.2

5/10/15

Modul 2, Sikmé
zlibkovanie

30

200

680 x 198 x 270
4000/8000/8000
20000

G
220-AZSS-2-D115
7340

6000

+0.05

8020

L

20

0/80

49.8

4.6

34.8

16.7

Kolajnicové vedenie
2

25L

Pohon s ozubenou
tycou

7.2

5/10/15

Modul 2, Sikmé
zlibkovanie

30

200

680 x 198 x 270
4000/8000/8000
20000

G
220-Az55-3-D90
7340

4000

+0.05

8020

4.5

20

0/80

52.7

4.8

30.75

10.35

Korajnicové vedenie
2

251

Pohon s ozubenou
tycou

1.2

5/10/15

Modul 3, Sikmé
zlibkovanie

20

200

680 x 208 x 270
4000/8000/8000
20000

G
220-AZS5-3-D115
7340

7500

+0.05

8020

L

20

0/80

52.7

4.8

37.05

16.65

Korajnicové vedenie
2

251

Pohon s ozubenou
tycou

1.2

5/10/15

Modul 3, Sikmé
zlibkovanie

20

200

680 x 208 x 270
4000/8000/8000
20000

G
220-AZSH-2-D90
7340

4000

+0.05

8020

4.5

20

0/80

50.8

4.6

29.45

10.35

Korajnicové vedenie
2

251

Pohon s ozubenou
tycou

7.2

5/10/15

Modul 2, Sikmé
zlibkovanie

30

200

680 x 198 x 330
4000/8000/8000
20000

® Upozorfiujeme, Ze vlastna hmotnost pohonu sani zahffia v pripade osi s ozubenymi ty¢ami (AZSS/AZSH) aj hmotnost prevodovky.

Popis

Max. zdvih H

Max. hnacia sila

Presnost opakovania

Max. celkova dizka

Max. rychlost

Max. zrychlenie

Min./max. teplota okolia

Vlastna hmotnost zakladne vratane sani
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu
Vlastna hmotnost pohonu sani
Vlastna hmotnost prevodovky

Vodiaci systém

Pocet kolajnic

Velkost kofajnic

Koncept pohonu

Krutiaci moment pri chode naprazdno
Prevodovy pomer

Zlibkovanie

Pocet zubov pastorka

Dréha pojazdu na jedno otocenie
Rozmery Xx Y x Z

Momenty Mx max./My max./Mz max.

SilyFy max.

[mm]
[N]
[mm]
[mm]
[mis]
[mis?]
[
[kg]
[kgl
[kg]
[kg]

[Nm]

[mm]
[mm]
[Nm]
[N]

G 220-AZSH-3-D90
7340

4000

£0.05

8020

4.5

20

0/80

53.9

4.8

31.95

10.35

Kolajnicové vedenie
2

251

Pohon s ozubenou tycou

1.2
5/10/15

Modul 3, Sikmé zdbkovanie

20

200

680 x 208 x 330
4000/8000/8000
20000

G 220-AzSH-3-D115

7340
7500
+0.05
8020
L

20
0/80
53.9
4.8
38.25
16.65
Kolajnicové vedenie
2

25L

Pohon s ozubenou tycou

1.2
5/10/15

Modul 3, $ikmé zibkovanie

20

200

680 x 208 x 330
4000/8000/8000
20000

® Upozoriiujeme, Ze vlastna hmotnost pohonu sani zahffia v pripade osi s ozubenymi ty¢ami (AZSS/AZSH) aj hmotnost prevodovky.

G
220-AZSH-2-D115
7340

6000

+0.05

8020

A

20

0/80

50.8

4.6

35.8

16.7

Kolajnicové vedenie
2

251

Pohon s ozubenou
tycou

7.2

5/10/15

Modul 2, Sikmé
zlibkovanie

30

200

680 x 198 x 330
4000/8000/8000
20000
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Hlavny pohlad zSS
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov.

@ Pripojka linedrnej jednotky
@ Upevnovacia pripojka

@ Pripojka pohonu
@ Menovity zdvih
@ Pripojka maziva
@0 s dlhou posuvnou platfiou

Na oboch stranach

@ Vhodné pre centrovacie koliky

Vhodné pre centrovanie

Pri dlhych saniach st navyse
pritomné aj zavity pre
priskrutkovanie
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Hlavny pohlad zZSSD
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linearnej jednotky Na oboch stranach
rozmery niz3ie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviovacia pripojka @ Vhodné pre centrovacie koliky
Pripojka pohonu Vhodné pre centrovanie
®
Menovity zdvih Pri dlhych saniach st navyse
O,
@ Pripojka maziva pritomné aj zavity pre

priskrutkovanie

Min. vzdialenost

@ S dlhou posuvnou platfiou
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ASS - hlavny pohlad
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Vykres znazorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohfadu na (1) Pripojka linedrnej jednotky 73 Vhodné pre centrovacie koliky
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviiovacia pripojka @ Vhodné pre centrovanie

@ Menovity zdvih
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Hlavny pohlad AzSS-M2
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov.

@ Pripojka linedrnej jednotky
@ Upevnovacia pripojka

@ Pripojka pohonu

@ Menovity zdvih

@ Pripojka maziva

Na oboch strandach

@ Vhodné pre centrovacie koliky
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Hlavny pohlad AZSH-M2
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linearnej jednotky @ Pripojka maziva
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviiovacia pripojka Na oboch stranach

@ Pripojka pohonu @ Zadna strana
@ Menovity zdvih @ Vhodné pre centrovacie koliky
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Hlavny pohlad AZSS-M3
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linearnej jednotky @ Pripojka maziva
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviiovacia pripojka Na oboch stranich
@ Pripojka pohonu @ Vhodné pre centrovacie koliky

@ Menovity zdvih
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Hlavny pohlad AZSH-M3
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linearnej jednotky @ Pripojka maziva
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviiovacia pripojka Na oboch stranich
@ Pripojka pohonu @ Vhodné pre centrovacie koliky

@ Menovity zdvih
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Definicia strany

Hnacie hriadele na profile (pohon s ozubenym remeriom)
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@ Standardnd poloha koncového
spinaca

Tento nakres znazorfuje definiciu strdn. Na tlto sa vztahuju vsetky

nadstavby.

Hnacie hriadele na saniach (pohon s ozubenou tycou)

V zavislosti na aplikdcii osi sa musi definovat umiestnenie hnacieho
hriadela v texte objednavky. Najma s kombindciami osi, a mechanickou
synchronizéciou, sa vyZaduje viacero hnacich hriadelov.

Hnacie hriadele na saniach (pohon s ozubenym remeriom)

AZ1 AZ2 AZ6
=] = = =

V zavislosti od aplikacie osi je nutné v texte objednavky zadefinovat

umiestnenie hnacieho hriadela prevodovky.

Montaz

220
180

Vykres zndzorfiuje polohu moZnosti montaze.

V zdvislosti na aplikacii osi sa musi definovat umiestnenie hnacieho
hriadela v texte objednavky. Najma s kombinaciami osi, a mechanickou
synchronizaciou, sa vyZaduje viacero hnacich hriadelov.
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Upeviovacie prvky

NS6 NS15 NS19
25 8. 25 8. 20

18
L0
1
O

Jednotku moZno upevnit pomocou T-matic. Presna montdazna poloha je
zndzornend na susednej priloZenej ilustracii.

Popis ID

Vodiaca vlozka do T-drazky

NS 15-M8 0331433
NS 18-M5 0331438
NS 19-M6 0331439
NS 24-M10 1516296
NS 6-M10 0331409

Spojovaci hriadel

Schematicky ndkres priruby motora

. 799)
A (92) o
(90) &% (91)
\"/B c A\/

Popis Spojovaci hriadel Min. AA
[mm]

G 220-1SS GX8/GX16 370

G 220-25SD GX4/GX8 350

Di7ka hnacieho hriadela DiZka ¢apu pohonu linearnej
motora /prevodovky jednotky

©2 Di%ka spojky

Na naSe osi mozno namontovat rozne rieSenia pohonov. Spolo¢nost
SCHUNK Vdm ponuka vhodnu prirubu motora a spojku pre Vas pohon.
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Univerzalny linedrny modul

Koncovy a referencny spinac

—~/a1\
D),
@ Vyvod kéabla Mechanické koncové spinace
Indukéné koncové a referencné
spinace

Standardne sa pouZivaju dva spinace E0-02 ako koncové spinace a jeden
spinac ES-02 ako referencny spinac.

Popis D Casto v kombindcii
Indukény koncovy spinad

E0-02 0331410 [ ]
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spinac

EMB 0331415 [}
EMS 0331414

® Polohy a rozmery koncovych spinacov, spinacich prvkov a
upevnovacich komponentov sa mozu IiSit v zavislosti od aplikacie a
zvolenych koncovych spinacov. Kontaktujte nds a radi Vam pomoZeme.
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Max. hnacia sila (ozubeny pas)*

Rozmery a max. zataZenia

Hnacia sila
— G 280-755

=G 280-7SSD
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F[N]

v[mis] 1 2

3 4 5
Rychlost

*  Specifikované hnacie sily si maximalne
hodnoty pre moduly s pohonmi s ozubenym

pasom pri danej rychlosti.

Technické tdaje pohonov s ozubenym remerfiom

Popis

Max. zdvih H

Max. hnacia sila

Presnost opakovania

Max. celkova dizka

Max. rychlost

Max. zrychlenie

Min./max. teplota okolia

Vlastna hmotnost zékladne vratane sani
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu
Vlastna hmotnost sani

Vlastna hmotnost dlhych sani

Vodiaci systém

Pocet kolajnic

Velkost kolajnic

Koncept pohonu

Kratiaci moment pri chode naprazdno
Moment zotrvacnosti

Typ ozubeného remeria

Dréha pojazdu na jedno otocenie
Rozmery Xx Y x Z

Momenty Mx max./My max./Mz max.

Sily Fy max./Fz max./-Fz max.

[mm]
[N]
[mm]
[mm]
[mis]
[m/s?]
[
[kg]
[kg]
[kg]
[ke]

[Nm]

[kgm?]
[kgem?]

[mm]

[mm]
[Nm]
[N]

® Upozorfiujeme, Ze vlastna hmotnost pohonu sani zahffia v pripade osi s ozubenymi ty¢ami (AZSS/AZSH) aj hmotnost prevodovky.

G 280-2SS

7450

10000

+0.08

8370

5

60

0/80

91.05

6.15

19.2

23.8

Kolajnicové vedenie
2

35

Remenovy pohon
11

0.12

75 ATS 15

450

920 x 306 x 250
4000/15000/12000
20000/30000/30000

Hodnoty pozri v tabulke s technickymi
tdajmi

® Uvedené sily a momenty predstavujd
maximdlne hodnoty pri samostatnom
zataZeni. Ak sa stcasne vyskytuju viaceré sily
alalebo momenty, tak samostatné
maximdlne povolené hodnoty si niZsie.

G 280-25SD

7010

4000

+0.08

8270

5

60

0/80

142.75

6.3

18

22.55
Kofajnicové vedenie
2

35

Remeriovy pohon
11

0.045

2x50 ATL 10

300

1260 x 306 x 250
4000/15000/12000
20000/30000/30000
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Technické tdaje pohonov s ozubenou tycou

Popis G 280-AZSS-D90
Max. zdvih H [mm] 7250

Max. hnacia sila [N] 4000

Presnost opakovania [mm] +0.05

Max. celkova dizka [mm] 8030

Max. rychlost [mIs] 4.5

Max. zrychlenie [mis?] 20

Min./max. teplota okolia [eq] 0/80

Vlastna hmotnost zékladne vratane sani [kg] 84.7

Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu [kg] 6.95

Vlastnd hmotnost pohonu sani [kg] 38.15

Vlastna hmotnost prevodovky [ke] 10.35

Vodiaci systém Kolajnicové vedenie
Pocet kolajnic 2

Velkost kofajnic 35

Koncept pohonu Pohon s ozubenou tycou
Kratiaci moment pri chode naprazdno [Nm] 8.6

Prevodovy pomer 5/10/15

Zibkovanie Modul 3, Sikmé zdbkovanie
Pocet zubov pastorka 20

Draha pojazdu na jedno otocenie [mm] 200

Rozmery Xx Y x Z [mm] 780 x 240 X 348
Momenty Mx max./My max./Mz max. [Nm] 8000/16000/16000
Sily Fy max./Fz max./-Fz max. [N] 25000/25000/25000

G 280-AzSS-D115
7250

7500

+0.05

8030

A

20

0/80

847

6.95

L4445

16.65

Kolajnicové vedenie
2

35

Pohon s ozubenou tycou
8.6

5/10/15

Modul 3, Sikmé zlbkovanie
20

200

780 x 240 x 348
8000/16000/16000
25000/25000/25000

® Upozoriiujeme, Ze vlastna hmotnost pohonu sani zahffia v pripade osi s ozubenymi ty¢ami (AZSS/AZSH) aj hmotnost prevodovky.
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Hlavny pohlad zSS
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linearnej jednotky Na oboch stranach
rozmery nizsie popisanych volitefnych prvkov. @ Upevnovacia pripojka @ Vhodné pre centrovacie koliky
@ Pripojka pohonu Vhodné pre centrovanie
@ Menovity zdvih Pri dlhych saniach st navyse
9 Pripojka maziva pritomné aj zavity pre

priskrutkovanie

@0 s dlhou posuvnou platfiou
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Hlavny pohlad zZSSD
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linearnej jednotky Na oboch stranach
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upevnovacia pripojka @ Vhodné pre centrovacie koliky
@ Pripojka pohonu Vhodné pre centrovanie
@ Menovity zdvih Pri dlhych saniach st navyse
@ Pripojka maziva pritomné aj zavity pre

priskrutkovanie

Min. vzdialenost

@ S dlhou posuvnou platfiou
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Hlavny pohlad AzSS
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linearnej jednotky @ Pripojka maziva
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviiovacia pripojka Na oboch stranich

@ Pripojka pohonu @ Vhodné pre centrovacie koliky
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Definicia strany

Hnacie hriadele na profile (pohon s ozubenym remeriom)
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@ Standardnd poloha koncového
spinaca

Tento nakres znazorfuje definiciu strdn. Na tlto sa vztahuju vsetky
nadstavby.

Hnacie hriadele na saniach (pohon s ozubenou tycou)

V zavislosti na aplikdcii osi sa musi definovat umiestnenie hnacieho
hriadela v texte objednavky. Najma s kombindciami osi, a mechanickou
synchronizéciou, sa vyZaduje viacero hnacich hriadelov.

Montaz

1 236

V zavislosti od aplikacie osi je nutné v texte objednavky zadefinovat
umiestnenie hnacieho hriadela prevodovky.

Vykres zndzorfiuje polohu moZnosti montaze.
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Upeviovacie prvky

Spojovaci hriadel

NSé NS15 NS19
25 8 25 8, 20 8,
I ! I : @] !
© N ® 0| - -
T1elE4l] §
NS17 NS24
37.5
30 10 p——
. I 20.5 9.5
I
o 40 W I
2 O
L-M12

Jednotku moZno upevnit pomocou T-matic. Presna montdzna poloha je
zndzornend na susednej priloZenej ilustracii.

Popis ID

NS 15-M8 0331433
NS 18-M5 0331438
NS 19-M6 0331439
NS 24-M10 1516296
NS 6-M10 0331409

Schematicky ndkres priruby motora

Koncovy a referencny spinac

Dizka hnacieho hriadela
motora /prevodovky

Dizka ¢apu pohonu linedrnej
jednotky

©2 Di%ka spojky

Na naSe osi mozno namontovat rozne rieSenia pohonov. Spolo¢nost
SCHUNK Vam ponuka vhodnu prirubu motora a spojku pre Vas pohon.

A7) Vyvod kabla

Indukéné koncové a referencné
spinace

Mechanické koncové spinace

Standardne sa pouZivaju dva spinace E0-02 ako koncové spinace a jeden
spinac ES-02 ako referencny spinac.

Popis D Casto v kombindcii

E0-02 0331410 [ )
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [ ]
ES-10 0331413

EMB 0331415 [
EMS 0331414

® Polohy a rozmery koncovych spinacov, spinacich prvkov a
upeviiovacich komponentov sa mozu lisit v zavislosti od aplikacie a
zvolenych koncovych spinacov. Kontaktujte nas a radi Vam pomdZeme.
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