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Alpha

Linearny stol

Plochy. Zatazitel'ny. Presny.
Linearny stol Alpha

Plochy linearny st6l s vretenovym pohonom a dvojitym profilovym kolajnicovym vedenim

Oblast pouzitia

Univerzdlne pouzitelny linedrny modul s vretenovym pohonom pre presné polohovanie pri vysokej hnacej sile.

Vyhody - Vase benefity

Adaptabilny hnaci motor pre vSestranny pristup a lahku Integrovany ochranny kryt pre univerzalnost a dlhd
integraciu do existujicich konceptov riadenia Zivotnost ndstroja

Dvojité profilové kolajnicové vedenie pre velmi vysoké Opracovana dorazova hrana pre presné nastavenie polohy
silové a momentové zatazenia a upevnenie

Extrémne plochy dizajn pre minimélne rusivé obrysy

al 2 ia

—

Velkosti Max. zdvih Max. hnacia sila
Kvantita: &4 971 .. 2224 mm 4000 .. 18000 N

Presnost opakovania
+0.03 mm

Max. rychlost
2..2.5mis




Alpha

Linedrny stol

Popis funkcii

Sane st pohanané gulockovym zavitovym vretenom a hnaci hriadel.
presne vedené pomocou dvojitého profilového

kolajnicového vedenia. Ochranny navlek pritom zakryva

vreteno a vedenie. Servomotor je pripojeny k profilu cez

@ Hlinikovy profil 3 Vreteno
Optimalne vhodné pre stolovd montdaz Premiena rotacny pohyb na linearny pohyb
@ Profilové kolajnicové vedenie ® Kryt ochranného navleku
pre maximalnu polohovi presnost a momentové pre ochranu vedenia pred znecistenim
zatazenia

e —

SCHUNK &7



Alpha

Linearny stol

Podrobny popis funkcii

Vretenova os s axidlne namontovanym motorom

Tento obrdzok zndzorfiuje axialnu montaz motora na vretenovl os pomocou
priruby motora a spojky.

@ Vretenovad os © Spojka

® Priruba motora @ Servomotor

Vretenova os s pravouhlo namontovanym motorom

Pomocou prevodu s kuzelovymi kolesami moZzno motor na vretenovu os
namontovat aj pravouhlo.

@ Vretenovad os ® Spojka
® KuZelovy prevod ©® Servomotor

© Priruba motora

Vretenova os s paralelne namontovanym motorom

Pre tsporu miesta mozno motor pomocou uhlového remenového pohonu
namontovat paralelne k vretenovej osi.

@ Vretenova os © Servomotor

® Uhlovy remefovy pohon




Alpha

Linearny stol

Priklad objednavky

A - 20-B-225 - SSS - M - 2505 - 1000 - 1660 - FB - 2EMS - 0
Vyrobny rad A = Alpha
Velkost (verzia)

Pohon
S =Vreteno

Vodiaci systém
S = Kolajnicové vedenie

KonStrukcna verzia
S = Standardné

Typ pohonu
M = jednoducha matica (gulova skrutka)
MM = dvojita matica (gulové skrutka)

Vyhotovenie pohonu
Priemer a roztec (gulova skrutka)

Trasa pohybu
Celkové dizka

Kryt
FB = ochranny navlek

Prislusenstvo

EMS EMB = pripojeny mechanicky koncovy spinac (S = Siemens, B = Balluff)
E02/E010 = pripojeny induktor otvarania koncovych spinacov s kablom 2 m/10 m
ES2/ES10 = pripojeny induktor zatvarania koncovych spinacov s kablom 2 m/10 m
NS = T-matica

Prisposobeny dizajn
S = Standardny
1 = prispOsobeny (Specifikacia v obycajnom texte)

Dodatocné prislusenstvo (samostatna
polozka)
MGK = priruba motora a spojka (podfa rozmerového listu)

URT = uhlovy remeriovy pohon (podfa rozmerového listu)




Alpha

Linearny stol

VSeobecné poznamky o sérii

Pohon: servomotory roznych poskytovatelov mozno bez
problémov adaptovat

Profil: Hlinikovy extrudovany profil
Sane: Hlinikové sane s ochrannym névliekom

Rozsah dodavky: Navod na montdZ a prevddzku s vyhla-
senim o zacleneni

Zaruka: 24 mesiacov

Podmienky prostredia: Moduly sd urené najma na
pouzivanie v Cistych aZ mierne znecistenych prostrediach.
Je nutné dbat na to, Ze Zivotnost modulov sa mozZe skratit,
ak sa pouzivaju v ndrocnych podmienkach. Spolo¢nost
SCHUNK neruci za pouzivanie v takychto podmienkach.
Kontaktujte nds a radi Vam pomdZeme.

Max. zdvih: predstavuje maximalnu povolend drdhu
pojazdu. Pri dimenzacii je nutné zohladnit drahy
zrychlenia a brzdenia resp. pripadné prebehnutie.

Presnost opakovania: zadefinovana ako rozptyl koncovej
polohy po 100 za sebou nasledujticich polohovacich
cykloch pri konStantnych podmienkach.

Akceleracia a rychlost: Uvedené hodnoty predstavuju
maximalne hodnoty jednotiek bez zatazenia. Skutocné
zrychlenie a rychlost pre Vasu aplikaciu je nutné
nadimenzovat samostatne, pricom tieto hodnoty sa mdzu
lisit od maximalnych hodndt.

Dimenzacia alebo kontrolny vypocet: Overenie dimenzacie
zvolenej jednotky je potrebné, pretoZze v opanom pripade
moze dojst k pretaZeniu. Kontaktujte nas a radi Vam
pomozZeme.

Priklad aplikacie

Motorizovany X/Y stol pre paletizaciu
malych obalovych jednotiek.

© Linearny stdl Alpha




Alpha

Linearny stol

Spolocnost SCHUNK pontka
viac...

Nasledujice komponenty eSte viac zvySuju produkti-
vitu vyrobku - vhodné doplnenie pre maximalnu
funkcnost, flexibilitu, spolahlivost a riadend vyrobu.

-

0tocny modul, elektricky Univerzalny otocny modul ERS Univerzédlny uchopovac Univerzalna otocna hlava

Uhlovy remefiovy pohon Indukéné bezdotykové Pohon Priestorovy portél
spinace

Reguldtor pohonu

® Viac informacii o tychto produktoch ndjdete na nasledovnych produktovych strankach alebo na stranke www.schunk.com.

Moznosti a Specidlne informacie

Flexibilné v casti motora a ovladaca: Elektrické riadenie sa vykondva cez adaptabilny servopohon za pouZitia Standardnych
riadeni ako st od Bosch alebo Siemens.

Lahka integracia: Lahka integrdcia do systému riadenia je zaistena moZnostou pripojenia beZzného servomotora.

Kompletné rieSenia: Na poZiadanie moZe spolocnost SCHUNK dodat kompletné rieSenia vradtane motora, prevodov, riadenia a
kablov.

NOVINKA: verzia s mazanim vhodnym na pouZzitie v potravinarskom priemysle (H1G): na vyZiadanie ako rieSenie pre lahky
vstup do zdravotnickej techniky, automatizacie laboratérii, farmaceutického a potravinarskeho priemyslu. Poziadavky normy
EN 1672-2:2020 nie st Gplne splnené.




Alpha 15

Linearny stol

Technické udaje

Popis

Max. zdvih H

Max. hnacia sila

Presnost opakovania

Max. celkova dizka

Max. rychlost

Max. zrychlenie

Min./max. teplota okolia

Vlastna hmotnost zékladne vratane sani
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu
Vlastna hmotnost sani

Vlastna hmotnost dlhych sani

Vodiaci systém

Pocet kolajnic

Velkost kolajnic

Koncept pohonu

Kratiaci moment pri chode naprazdno
Moment zotrvacnosti

Priemer vretena

Stdpanie vretena

Max. pocet otacok vretena

[mm]
NI

[mm]

[mm]
[mis]
[m/s?]
[
[kg]
[kg]
[kg]
[ke]

[Nm]
[kgm?]
[mm]
[mm]
[1/min]

Max. pocet otacok vretena

Rozmery a max. zataZenia

Rychlost
3000
2500
2000
1500 \\\
1000
e
£
< s[mm] 1000 2000 3000
Dizka osi

® Diagram znazorfiuje maximalny pocet otdcok
vretena v zavislosti od celkovej dizky
jednotky.

A 15-B-155
971

4000

£0.03

1500

235

20

0/80

7.8

0.95

2.8

4.1
Korajnicové vedenie
2

15

Pohon vretena
0.35
0.000084
20
5/10/20/50
3000

® Vezmite, prosim. na vedomie, Ze dlhé klzné dosky zniZuji maximdlny zdvih H.

Upozorfiujeme, Ze moment zotrvacnosti sa pri osiach vretena vztahuje na jeden meter.

[ Mx max.1000 Nm
My max. 900 Nm  [Jjj Fz max. 20000 N
[l Mz max.400 Nm [ -Fz 15000 N

Fy max. 2000 N

max

® Uvedené sily a momenty predstavuji
maximdlne hodnoty pri samostatnom
zataZeni. Ak sa sticasne vyskytuju viaceré sily
alalebo momenty, tak samostatné
maximalne povolené hodnoty su nizsie.
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Linearny stol

Hlavny pohlad
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Vykres znazorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohfadu na (1) Pripojka linedrnej jednotky 3 Vhodné pre centrovacie koliky
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviiovacia pripojka @ Vhodné pre centrovanie
® Pocet zdhybov = uZito¢ny zdvih H/22 [zaokrihleny na celé ¢islo]; F = @ Pripojka pohonu Dizka bloku ochranného

(pocet zahybov x 3) - 2 (9) Menovity zdvih navleku
@ Pripojka maziva Priechod pre vnitorné otvory

@ S dlhou posuvnou platfiou pre priskrutkovanie pri
i kratkych zdvihoch
@ Na oboch stranach
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Linearny stol

Definicia strany

Montaz
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@ Standardnd poloha koncového
spinaca

Tento nakres znazorfuje definiciu strdn. Na tlto sa vztahuju vsetky
nadstavby.

Upeviovacie prvky

T-matica na spodnej strane @ Dorazovd hrana pre nastavenie

Bocna T-matica osl

Profil moZno zaistit pomocou T-matice.

Uhlovy remenovy pohon

14

T-matica na spodnej strane

Bocna T-matica

Jednotku mozZno upevnit pomocou T-matic. Presna montazna poloha je
zndzornend na susednej priloZenej ilustracii.

Popis D

Vodiaca vlozka do T-drazky

NS 10-M6-6 0331422

NS 11-M4 0331429
NS 4.1-M8-6 0331430
NS 4-M8-6 0331407
RML4-M5 0331426

@ Linearna jednotka V zavislosti od prevodu a
(8) Pripojka pohonu vyhotovenia ozubeného
Smer montéze uhlového remena

remefiového pohonu

Uhlovy remefiovy pohon umoziuje realizaciu réznych rieSeni pohonu v
stiesnenych priestoroch. Spolo¢nost SCHUNK pontika vhodny uhlovy
prevod pre Vas pohon.

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
A 15-B-155 238 120 46 52 102

® Moiné prevodové pomery:i=1:1,i=2:1ai=3:1
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Linearny stol

Schematicky ndkres priruby motora

Koncovy a referencny spinac

‘an)

7an) (92) N
90) N (91)
B c._ A

7

Dizka hnacieho hriadela Dizka ¢apu pohonu linearnej
motora /prevodovky jednotky

©2 Di%ka spojky

Na naSe osi mozno namontovat rozne rieSenia pohonov. Spolo¢nost
SCHUNK Vam ponuka vhodnu prirubu motora a spojku pre Vas pohon.

@7 Vyvod kabla

Indukéné koncové a referencné
spinace

Mechanické koncové spinace

Standardne sa pouZivaju dva spinace E0-02 ako koncové spinace a jeden
spinac ES-02 ako referencny spinac.

Popis D Casto v kombindcii
Indukény koncovy spinac

E0-02 0331410 [ ]
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [ )
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spinac

EMB 0331415 [}

EMS 0331414

® Polohy a rozmery koncovych spinacov, spinacich prvkov a
upevnovacich komponentov sa mozu IiSit v zavislosti od aplikacie a
zvolenych koncovych spinacov. Kontaktujte nds a radi Vam pomoZeme.




Alpha 20

Linearny stol

Technické udaje

Popis

Max. zdvih H

Max. hnacia sila

Presnost opakovania

Max. celkova dizka

Max. rychlost

Max. zrychlenie

Min./max. teplota okolia

Vlastna hmotnost zékladne vratane sani
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu
Vlastna hmotnost sani

Vlastna hmotnost dlhych sani

Vodiaci systém

Pocet kolajnic

Velkost kolajnic

Koncept pohonu

Kratiaci moment pri chode naprazdno
Moment zotrvacnosti

Priemer vretena

Stdpanie vretena

Max. pocet otacok vretena

[mm]
NI

[mm]

[mm]
[mis]
[m/s?]
[
[kg]
[kg]
[kg]
[ke]

[Nm]
[kgm?]
[mm]
[mm]
[1/min]

Max. pocet otacok vretena

Rozmery a max. zataZenia

Rychlost
3000
2500
2000 \
1500
1000
e
£
< s[mm] 1000 2000 3000
Dizka osi

® Diagram znazorfiuje maximalny pocet otdcok
vretena v zavislosti od celkovej dizky
jednotky.

A 20-B-225
1387

6000

£0.03

2000

235

20

0/80

17.6

2.7

6.2

9
Korajnicové vedenie
2

20

Pohon vretena
1.2
0.000225
25
5/10/25/50
3000

® Vezmite, prosim. na vedomie, Ze dlhé klzné dosky zniZuji maximdlny zdvih H.

Upozorfiujeme, Ze moment zotrvacnosti sa pri osiach vretena vztahuje na jeden meter.

[ Mx max.4000 Nm
My max.3000 Nm  [Jjjj Fz max. 58000 N

Fy max. 5000 N

[l Mz max.1200 Nm [ -Fz 40000 N

max

® Uvedené sily a momenty predstavuji
maximdlne hodnoty pri samostatnom
zataZeni. Ak sa sticasne vyskytuju viaceré sily
alalebo momenty, tak samostatné
maximalne povolené hodnoty su nizsie.
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Linearny stol

Hlavny pohlad
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Vykres znazorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohfadu na (1) Pripojka linedrnej jednotky 3 Vhodné pre centrovacie koliky
rozmery nizsie popisanych volitefnych prvkov. @ Upeviovacia pripojka @ Vhodné pre centrovanie
@® Pocet zéhybov = uZito¢ny zdvih H/32 [zaokrihleny na celé &islo]; F = @ Pripojka pohonu Dizka bloku ochranného

(pocet zahybov x 3) - 2 @ Menovity zdvih navleku
@ Pripojka maziva Priechod pre vnitorné otvory

@ s dlhou posuvnou platiiou pre priskrutkovanie pri
i kratkych zdvihoch
@ Na oboch stranach
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Linearny stol

Definicia strany

Montaz
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@ Standardnd poloha koncového
spinaca

Tento nakres znazorfuje definiciu strdn. Na tlto sa vztahuju vsetky
nadstavby.

Upeviovacie prvky

T-matica na spodnej strane @ Dorazovd hrana pre nastavenie

Bocna T-matica osl

Profil moZno zaistit pomocou T-matice.

Uhlovy remenovy pohon

o)
@)/ NS15
2

5

18

M4

T-matica na spodnej strane

Bo¢nd T-matica

Jednotku mozZno upevnit pomocou T-matic. Presna montazna poloha je
zndzornend na susednej priloZenej ilustracii.

Popis D
Vodiaca vlozka do T-drazky
NS 11-M&4 0331429
NS 15-M8 0331433
RM6-M6 0331427

@ Linearna jednotka V zavislosti od prevodu a
(8) Pripojka pohonu vyhotovenia ozubeného
Smer montéze uhlového remena

remefiového pohonu

Uhlovy remefiovy pohon umoziuje realizaciu réznych rieSeni pohonu v
stiesnenych priestoroch. Spolo¢nost SCHUNK pontika vhodny uhlovy
prevod pre Vas pohon.

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
A 20-B-225 328 190 i 80 142

® Moiné prevodové pomery:i=1:1,i=2:1ai=3:1




Alpha 20

Linearny stol

Schematicky ndkres priruby motora

Koncovy a referencny spinac

‘an)
~ (

90 9% o)

Dizka hnacieho hriadela Dizka ¢apu pohonu linearnej
motora /prevodovky jednotky

©2 Di%ka spojky

Na naSe osi mozno namontovat rozne rieSenia pohonov. Spolo¢nost
SCHUNK Vam ponuka vhodnu prirubu motora a spojku pre Vas pohon.

Indukéné koncové a referencné Mechanické koncové spinace
spinace

Standardne sa pouZivaju dva spinace E0-02 ako koncové spinace a jeden
spinac ES-02 ako referencny spinac.

Popis D Casto v kombinacii
Indukény koncovy spinac

E0-02 0331410 [ )
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [ ]
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spina¢

EMB 0331415 [ J
EMS 0331414

® Polohy a rozmery koncovych spinacov, spinacich prvkov a
upevnovacich komponentov sa mozu Iisit v zavislosti od aplikacie a
zvolenych koncovych spinacov. Kontaktujte nds a radi Vam pomoZeme.
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Linearny stol

Technické udaje

Popis

Max. zdvih H

Max. hnacia sila

Presnost opakovania

Max. celkova dizka

Max. rychlost

Max. zrychlenie

Min./max. teplota okolia

Vlastna hmotnost zékladne vratane sani
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu
Vlastna hmotnost sani

Vlastna hmotnost dlhych sani

Vodiaci systém

Pocet kolajnic

Velkost kolajnic

Koncept pohonu

Kratiaci moment pri chode naprazdno
Moment zotrvacnosti

Priemer vretena

Stdpanie vretena

Max. pocet otacok vretena

[mm]
NI

[mm]

[mm]
[mis]
[m/s?]
[
[kg]
[kg]
[kg]
[ke]

[Nm]
[kgm?]
[mm]
[mm]
[1/min]

Max. pocet otacok vretena

Rozmery a max. zataZenia

Rychlost
3000

2500
2000 \
1500

1000

n [1imin]

s[mm] 1000 2000 3000 4000
Dizka osi

® Diagram znazorfiuje maximalny pocet otdcok
vretena v zavislosti od celkovej dizky
jednotky.

A 30-B-325
2224
12000
£0.03

3000

2

20

0/80

37

3.8

13.4

18.8
Korajnicové vedenie
2

30

Pohon vretena
1.6
0.000639
32
5/10/20/40
3000

® Vezmite, prosim. na vedomie, Ze dlhé klzné dosky zniZuji maximdlny zdvih H.

Upozorfiujeme, Ze moment zotrvacnosti sa pri osiach vretena vztahuje na jeden meter.

[ Mx max. 6300 Nm
My max.7500 Nm ] Fz max. 95000 N

Fy max. 11000 N

[l Mz max.3750 Nm [ -Fz 63000 N

max

® Uvedené sily a momenty predstavuji
maximdlne hodnoty pri samostatnom
zataZeni. Ak sa sticasne vyskytuju viaceré sily
alalebo momenty, tak samostatné
maximalne povolené hodnoty su nizsie.
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Linearny stol

Hlavny pohlad
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linearnej jednotky
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviiovacia pripojka
@ Pocet zéhybov = uZito¢ny zdvih H/t2 [zaokrdhleny na celé €islo]; F = @ Pripojka pohonu

(pocet zahybov x 3) - 2 @ Menovity zdvih

@ Pripojka maziva
20 s dlhou posuvnou platfiou
@ Na oboch stranédch

@ Vhodné pre centrovacie koliky

@ Vhodné pre centrovanie

Dizka bloku ochranného
navleku

Priechod pre vnitorné otvory
pre priskrutkovanie pri
kratkych zdvihoch
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@ Standardnd poloha koncového
spinaca

Tento nakres znazorfuje definiciu strdn. Na tlto sa vztahuju vsetky
nadstavby.

Upeviovacie prvky

T-matica na spodnej strane @ Dorazovd hrana pre nastavenie

Bocna T-matica osl

Profil moZno zaistit pomocou T-matice.

Uhlovy remenovy pohon

(on)
90 Ns6

18
Jan

-M10
fa
~ (90) Ns 24
& NS11 87.5
9.5
: 35 20.5 -

ok
-

T-matica na spodnej strane

Bocna T-matica

Jednotku mozZno upevnit pomocou T-matic. Presna montazna poloha je
zndzornend na susednej priloZenej ilustracii.

Popis D

Vodiaca vlozka do T-drazky

NS 11-M4 0331429
NS 24-M10 1516296
NS 6-M10 0331409
RM6-M6 0331427

@ Linearna jednotka V zavislosti od prevodu a
(8) Pripojka pohonu vyhotovenia ozubeného

Smer montaZe uhlového remena
remefového pohonu

Uhlovy remefiovy pohon umoziuje realizaciu réznych rieSeni pohonu v
stiesnenych priestoroch. Spolo¢nost SCHUNK pontika vhodny uhlovy
prevod pre Vas pohon.

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
A 30-B-325 328 190 i 80 142

® Moiné prevodové pomery:i=1:1,i=2:1ai=3:1
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Linearny stol

Schematicky ndkres priruby motora

Koncovy a referencny spinac

‘an)
~ (

90 9% o)

Dizka hnacieho hriadela Dizka ¢apu pohonu linearnej
motora /prevodovky jednotky

©2 Di%ka spojky

Na naSe osi mozno namontovat rozne rieSenia pohonov. Spolo¢nost
SCHUNK Vam ponuka vhodnu prirubu motora a spojku pre Vas pohon.

Indukéné koncové a referencné Mechanické koncové spinace
spinace

Standardne sa pouZivaju dva spinace E0-02 ako koncové spinace a jeden
spinac ES-02 ako referencny spinac.

Popis D Casto v kombinacii
Indukény koncovy spinac

E0-02 0331410 [ )
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [ ]
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spina¢

EMB 0331415 [ J
EMS 0331414

® Polohy a rozmery koncovych spinacov, spinacich prvkov a
upevnovacich komponentov sa mozu Iisit v zavislosti od aplikacie a
zvolenych koncovych spinacov. Kontaktujte nds a radi Vam pomoZeme.
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Linearny stol

Technické udaje

Popis

Max. zdvih H

Max. hnacia sila

Presnost opakovania

Max. celkova dizka

Max. rychlost

Max. zrychlenie

Min./max. teplota okolia

Vlastna hmotnost zékladne vratane sani
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu
Vlastna hmotnost sani

Vlastna hmotnost dlhych sani

Vodiaci systém

Pocet kolajnic

Velkost kolajnic

Koncept pohonu

Kratiaci moment pri chode naprazdno
Moment zotrvacnosti

Priemer vretena

Stdpanie vretena

Max. pocet otacok vretena

[mm]
[N]
[mm]

[mm]
[mis]
[m/s?]
[
[kg]
[kg]
[kg]
[ke]

[Nm]
[kgm?]
[mm]
[mm]
[1/min]

Max. pocet otacok vretena

Rozmery a max. zataZenia

Rychlost
3000

2500
2000 \
1500

1000

n [1imin]

s[mm] 1000 2000 3000 4000
Dizka osi

® Diagram znazorfiuje maximalny pocet otdcok
vretena v zavislosti od celkovej dizky
jednotky.

A 35-B-455
2170
18000
£0.03

3000

2

20

0/80

65.2

5.2

26.2

33.8
Korajnicové vedenie
2

35L

Pohon vretena
2.5
0.00134

40
5/10/20/40
3000

® Vezmite, prosim. na vedomie, Ze dlhé klzné dosky zniZuji maximdlny zdvih H.

Upozorfiujeme, Ze moment zotrvacnosti sa pri osiach vretena vztahuje na jeden meter.

[ Mx max.12000 Nm
My max.10000 Nm [Jjjj Fz max. 120000 N

Fy max. 14000 N

[l Mz max. 5000 Nm [ -Fz 80000 N

max

® Uvedené sily a momenty predstavuji
maximdlne hodnoty pri samostatnom
zataZeni. Ak sa sticasne vyskytuju viaceré sily
alalebo momenty, tak samostatné
maximalne povolené hodnoty su nizsie.
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Hlavny pohlad
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov.

® Pocet zahybov = uZitocny zdvih H/52 [zaokrihleny na celé Cislo]; F =
(pocet zahybov x 3) - 2

@ Pripojka linedrnej jednotky
@ Upevnovacia pripojka

@ Pripojka pohonu

@ Menovity zdvih

@ Pripojka maziva

20 s dlhou posuvnou platfiou
@ Na oboch stranédch

@ Vhodné pre centrovacie koliky

@ Vhodné pre centrovanie

Dizka bloku ochranného
navleku

Priechod pre vnitorné otvory
pre priskrutkovanie pri
kratkych zdvihoch
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Linearny stol

Definicia strany
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@ Standardnd poloha koncového
spinaca

Tento nakres znazorfuje definiciu strdn. Na tlto sa vztahuju vsetky
nadstavby.

Upeviovacie prvky

T-matica na spodnej strane @ Dorazovd hrana pre nastavenie

Bocna T-matica osl

Profil moZno zaistit pomocou T-matice.

Uhlovy remenovy pohon

AN
(90)Ns6
25 8

18
E

L-M10
@@Ns 24

N 375

(91)

\"/NS3 20.5_ 9.5

20 5, |
e — 5 e A
5 19 2" _

\‘;Mé 25.6 | —M10

T-matica na spodnej strane

Bocna T-matica

Jednotku mozZno upevnit pomocou T-matic. Presna montazna poloha je
zndzornend na susednej priloZenej ilustracii.

Popis D

Vodiaca vlozka do T-drazky

NS 24-M10 1516296
NS 3-M6 0331406
NS 6-M10 0331409
RM6-M6 0331427

@ Linearna jednotka V zavislosti od prevodu a
(8) Pripojka pohonu vyhotovenia ozubeného

Smer montaZe uhlového remena
remefového pohonu

Uhlovy remefiovy pohon umoziuje realizaciu réznych rieSeni pohonu v
stiesnenych priestoroch. Spolo¢nost SCHUNK pontika vhodny uhlovy
prevod pre Vas pohon.

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
A 35-B-455 328 190 i 80 142

® Moiné prevodové pomery:i=1:1,i=2:1ai=3:1
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Linearny stol

Schematicky ndkres priruby motora

Koncovy a referencny spinac

‘an)
~ (

90 9% o)

Dizka hnacieho hriadela Dizka ¢apu pohonu linearnej
motora /prevodovky jednotky

©2 Di%ka spojky

Na naSe osi mozno namontovat rozne rieSenia pohonov. Spolo¢nost
SCHUNK Vam ponuka vhodnu prirubu motora a spojku pre Vas pohon.

Indukéné koncové a referencné Mechanické koncové spinace
spinace

Standardne sa pouZivaju dva spinace E0-02 ako koncové spinace a jeden
spinac ES-02 ako referencny spinac.

Popis D Casto v kombinacii
Indukény koncovy spinac

E0-02 0331410 [ )
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [ ]
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spina¢

EMB 0331415 [ J
EMS 0331414

® Polohy a rozmery koncovych spinacov, spinacich prvkov a
upevnovacich komponentov sa mozu Iisit v zavislosti od aplikacie a
zvolenych koncovych spinacov. Kontaktujte nds a radi Vam pomoZeme.
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