SCHUNK fo:
Superior Clamping and Gripping

Datovy list vyrobku

Linedrni stdl Alpha



Alpha

Linearni stdl

Plochy. Zatizitelny. Presna.

Linearni stul Alfa

Plochy linearni stdil s vietenovym pohonem a dvojitym profilovym kolejnicovym vedenim

”

Oblast pouziti

Univerzdlni linedrni modul s vietenovym pohonem pro pfesné polohovani pfi vysSich provoznich rychlostech.

Vyhody - Prinos pro Vas
Adaptabilni hnaci motor pro flexibilni ovladani a snadnou
integraci do stavajicich fidicich konceptt

Kolejnicové vedeni s dvojitym profilem. pro velmi vysoka
silova a momentova zatizeni

al 2 is

Velikosti Max. zdvih
Mnozstvi: 4 971 .. 2224 mm

Max. hnaci sila
4000 .. 18000 N

Extrémné ploché provedeni pro minimalni rusivé kontury

Integrovany vinovcovy kryt pro univerzalni pouziti a
dlouhou Zivotnost

Obrobena zarazeci hrana pro presné vyrovnani a montaz

—

Opakovatelna presnost
+0.03 mm

Max. rychlost
2..2.5mis



Alpha

Linearni stdl

Popis funkce

Pojezd je pohdnén vietenem kulového Sroubu a pFesné
vedena po dvojitém profilovém kolejnicovém vedeni.
Vinovec chrani vieteno a vedeni. Servomotor je pfipojen k
profilu pomoci hnaci hfidele.

@ Hlinikovy profil ORI )

Idedlni pro montéaz na stal Prevddi rotacni pohyb na linearni pohyb
@ Profilové kolejnicové vedeni ® Kryt vinovce

pro maximalni pfesnost umisténi a momentové zatizeni pro ochranu vedeni proti necistotam

e —

SCHUNK &7



Alpha

Linearni stdl

Podrobny funkcni popis

Osa vietene s osové namontovanym motorem

Tento obrdzek znazorfuje, jak namontovat motor axialné na osu vietene pomoci
pfiruby motoru a spojky.
© O0sa vietene © Spojka

® Kryt motoru O Servomotor

Osa vietene s pravouhle namontovanym motorem

Motor mdiZe byt také namontovan v pravém Ghlu na ose vietene pomoci
kuZelového ozubeného kola.

@ Osa vietene ® Spojka
® KuZelové ozubené kolo © Servomotor

© Kryt motoru

Osa vietene s paralelné namontovanym motorem

Pro Usporu mista miZe byt motor namontovan paralelné k ose vietene pomoci
pohonu vychylovaciho femene.

@ Osa vietene © Servomotor

® Pohon vychylovacim femene
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Linearni stdl

Priklad objednavky

A - 20-B-225 - SSS - M - 2505 - 1000 - 1660 - FB - 2EMS - 0
Produktova fada A = Alpha
Velikost (verze)

Pohon
S = vieteno

Systém vedeni
S = voditko

Konstrukcni verze
S = standard

Typ pohonu
M = jednoducha matice (kulickovy Sroub)
MM = dvojita matice (kulickovy Sroub)

Verze pohonu
Primér a roztec (kulickovy Sroub)

Pojezdova draha
Celkova délka

Kryt
FB = méch

Prislusenstvi
EMS/EMB = mechanicky koncovy spinac (S = Siemens, B = Balluff)
E02/E010 = indukéni otvirac koncovych spinacl s pripojenym kabelem délky 2

/ v , P ve v .
E?)zl/%&io = indukéni zavira€ koncovych spinaci s pripojenym kabelem délky 2
m/10 m
NS = T-matice

Pfizplisobeny design
0 = Standard
1 = pfizpiisobené (specifikace v prostém textu)

Dodatecné prislusenstvi (samostatna
polozka)
MGK = pfiruba motoru a spojka (podle rozmérového listu)

URT = Ghlovy femenovy pohon (z rozmérového listu)
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Linearni stdl

Obecné informace k rade

Pohon: bezproblémové adaptace servomotord rliznych
dodavatell

Profil: Profil z extrudovaného hliniku

Pojezd: Hlinikové pojezdy s méchy

Rozsah dodavky: Pfirucka pro montazZ a provoz, véetné
prohldseni o zabudovani.

Zaruka: 24 mésicl

Okolni podminky: Tyto moduly jsou urfeny k pouZiti
zejména v Cistych okolnich podminkach. Vezméte prosim
na védomi, Ze pouZivanim modulll v narocnych
podminkach se mlZe zkratit jejich Zivotnost, za coZ firma
SCHUNK v takovém pripadé nenese odpovédnost. Obratte
se na nas s zadosti o pomoc.

Max. zdvih: je maximdlni pfipustnych zdvih. P¥i ndvrhu
musi byt zohlednéno zrychleni a brzdnou drahu nebo
pripadné piejeti.

Opakovatelnd presnost: definuje se jako rozloZeni cilové
polohy pro 100 po sobé jdoucich polohovacich cykld za
konstantnich podminek.

Zrychleni a rychlost: Uvedené hodnoty jsou maximalni
hodnoty jednotek bez zatiZeni. Skutecnd zrychleni a
rychlosti pro vase pouziti je tfeba navrhovat samostatné a
tyto se mohou lisit od maximalnich hodnot.

Schéma nebo kontrolni vypocet: Aby nedoslo k pfetizeni
zvolené jednotky, je nutny kontrolni vypocet zvolené
jednotky. Obratte se na nas v pfipadé potfeby.

Priklad aplikace

Motorizovany stdl X/Y pro paletovani
malych balicich jednotek.

@ Linearni stdl Alfa
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Linearni stdl

SCHUNK nabizi vice...

Nasledujici komponenty délaji produkt jesté
produktivnéjsim - vhodné doplnéni pro nejvyssi
funkcnost, flexibilitu, spolehlivost a bezpecnost
procesu.

-

Rotacni modul, elektricky Univerzalni rotacni modul Univerzélni chapadlo Univerzalni oto¢na hlava

- . g e
e . 5 - =1
] &t
Py il
L .
2 5
Pohon vychylovacim femene Indukéni priblizovaci snimace Pohon Prostorovy portal

Reguldtor pohonu

® Vice informaci o téchto vyrobcich naleznete na nasledujicich strankdch nebo na adrese schunk.com.

Moznosti a zvlastni informace

Pruzny vybér motord a Fizeni: Elektrické ovladani se provadi pomoci adaptabilniho servopohonu za pouZiti spolecného
standardniho kontroleru, napft. firmy Bosch nebo Siemens.

Snadna integrace: Snadna integrace do fidiciho systému je zajiSténa moZnosti pfipojeni béZného servomotoru.

Kompletni feSeni: Na vyZadani mlzZe SCHUNK dodat kompletni feSeni vCetné motoru, prevodd, ovladace a kabel(.
NOVINKA: Verze s potravinarskym mazanim (H1G): na vyzadani, jako feSeni pro snadny vstup do medicinskych technologii,
laboratorni automatizace, farmaceutického a potravinaiského primyslu. PoZadavky normy EN 1672-2:2020 nejsou zcela
splnény.
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Linearni stdl

Max. rychlost vietene Rozméry a maximalni zatiZzeni

Pocet otdcek
3000
2500
2000
1500 \\\
1000
e
£
< s[mm] 1000 2000 3000
Délka osy

[ Mx max.1000 Nm
My max. 900 Nm

Fy max. 2000 N

® Diagram zndazorfiuje maximalni rychlost
[l Fz max. 20000 N

vietene v zdvislosti na celkové délce

jednotky. [l Mz max.400 Nm [ -Fz 15000 N
max
® Uvedené sily a momenty jsou maximalni
hodnoty individudiniho zatiZeni. Pokud
soucasné pisobi vice sil nebo momentd,
budou maximalni pfipustné individudini
hodnoty nizsi.
Technické udaje
Popis A 15-B-155
Max. zdvih H [mm] 971
Max. hnaci sila [N] 4000
Opakovatelnd pfesnost [mm] +0.03
Max. celkové délka [mm] 1500
Max. rychlost [mis] 2.5
Max. zrychleni [m/s?] 20
Min./max. okolni teplota [°q] 0/80
Vlastni hmotnost zékladny vEetné pojezdu [kg] 7.8
PFidavny rozmér na 100 mm zdvihu [kg] 0.95
Vlastni hmotnost pojezdu [ke] 2.8
Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého [ke] 4.1
Systém vedeni Kolejnicové vedeni
Pocet pojezdli 2
Velikost kolejnic 15
Koncepce pohonu Pohon vietena
Moment volnobéhu [Nm] 0.35
Moment setrvaénosti [kgm?] 0.000084
Primér vietene [mm] 20
Stoupani vietene [mm] 5/10/20/50
Max. rychlost vietene [1/min] 3000

® Dbejte nato, Ze dlouhé kluzné desky snizuji maximalni zdvih H.

Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.
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Linearni stdl

Hlavni pohled
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni linearni jednotky Na obou stranach
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ Pfipojeni pfipevnéni @ Vhodné pro stfedici koliky
@® Pocet zahyb( = jmenovity zdvih H/22 [zaokrouhleno na celé &islo]; F = @ Pfipojeni pohonu Vhodné pro centrovani
(pocet zahybii x 3) - 2 @ Jmenovity zdvih Blokovaci délka vinovce
@ Pfipojeni mazaciho zafizeni Priichod pro vnitfni montazni

20 s dlouhou kluznou deskou otvory pro kréatké zdvihy
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Linearni stdl

Definice stran

Montaz
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@ Standardni poloha koncového
spinace

Tento vykres znazorfuje definici stran. Ten vykres je zdkladem pro
vsechny nastavby.

Montazni prvky

T-matice na spodni strané @ Hrana zardZky pro vyrovnani

Strana T-matice 0sy

Profil miiZe byt zajistén pomoci dréZkovych kament.

Pohon vychylovacim femene
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T-matice na spodni strané

Strana T-matice

Jednotku Ize upevnit v poloze pomoci T-drazek. Pfesnd pozice upevnéni je
vyznacena na vedlejsim nadhledu upevnéni.

Popis D
T-matice

NS 10-M6-6 0331422
NS 11-M4 0331429
NS 4.1-M8-6 0331430
NS 4-M8-6 0331407
RM4-M5 0331426

@ Linedrni jednotka Zavisi na prevodovém poméru
() Pripojeni pohonu a provedeni ozubeného
Smér nastavby pohonu remene.

vychylovaciho hfebene

S pohonem vychylovaciho femene Ize dosdhnout riiznych feSeni pohonu v
omezeném prostoru. SCHUNK nabizi vhodny vychylovaciho prevod pro vas
pohon.

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
A 15-B-155 238 120 46 52 102

® Moiné pfevodové poméry:i=1:1,i=2:1ai=3:1
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Linearni stdl

Schématicky vykres priruby motoru Koncovy a referencni spinac
G 0 o
) g (91)
B _Cc_ A

7

Délka hnaci hfidele mezi Délka Cepu pohonu linedrni @ Kabelovy vystup Mechanické koncové spinace
motorem / pfevodovkou jednotky Indukeni koncové a referenéni
@ Délka spojky snimace
Na nase osy Ize namontovat rliznd feSeni pohonu. SCHUNK vam nabizi Obecné se pouZivaji dva spinace E0-02 jako koncové spinace a jeden ES-02
pfirubu motoru a spojku pfesné pro vas pohon. jako referencni spinac.
Popis D (asto kombinované

Indukéni koncovy spinac

E0-02 0331410 [
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [ )
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spinac

EMB 0331415 [}

EMS 0331414

® Polohy a rozméry koncovych spinacd, spinacich ok a montaznich dild
se mohou liSit v zavislosti na pouZiti a vybranych koncovych spinacich.
Obratte se na nas s Zadosti o pomoc.
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Linearni stdl

Max. rychlost vietene

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Pocet otdcek
3000
2500
2000 \
1500
1000
e
£
< s[mm] 1000 2000 3000
Délka osy

® Diagram zndazorfiuje maximalni rychlost
vietene v zdvislosti na celkové délce

[ Mx max.4000 Nm
My max.3000 Nm  [Jjjj Fz max. 58000 N

Fy max. 5000 N

jednotky. [l Mz max.1200 Nm [ -Fz 40000 N
max
® Uvedené sily a momenty jsou maximalni

hodnoty individudiniho zatiZeni. Pokud
soucasné pisobi vice sil nebo momentd,
budou maximalni pfipustné individudini
hodnoty nizsi.

Technické udaje

Popis A 20-B-225

Max. zdvih H [mm] 1387

Max. hnaci sila [N] 6000

Opakovatelnd pfesnost [mm] +0.03

Max. celkové délka [mm] 2000

Max. rychlost [mis] 2.5

Max. zrychleni [m/s?] 20

Min./max. okolni teplota [°q] 0/80

Vlastni hmotnost zékladny vEetné pojezdu [kg] 17.6

PFidavny rozmér na 100 mm zdvihu [kg] 2.7

Vlastni hmotnost pojezdu [ke] 6.2

Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého [ke] 9

Systém vedeni Kolejnicové vedeni

Pocet pojezdli 2

Velikost kolejnic 20

Koncepce pohonu Pohon vietena

Moment volnobéhu [Nm] 1.2

Moment setrvaénosti [kgm?] 0.000225

Primér vietene [mm] 25

Stoupani vietene [mm] 5/10/25/50

Max. rychlost vietene [1/min] 3000

® Dbejte nato, Ze dlouhé kluzné desky snizuji maximalni zdvih H.

Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.
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Hlavni pohled
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni linearni jednotky . Na obou stranach
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ Pfipojeni pfipevnéni @ Vhodné pro stfedici koliky
@® Pocet zahyb( = jmenovity zdvih HI32 [zaokrouhleno na celé &islo]; F = @ Pfipojeni pohonu Vhodné pro centrovani
(pocet zahybii x 3) - 2 @ Jmenovity zdvih Blokovaci délka vinovce
@ Pfipojeni mazaciho zafizeni Priichod pro vnitfni montazni

20 s dlouhou kluznou deskou otvory pro kréatké zdvihy
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Definice stran

Montaz
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@ Standardni poloha koncového
spinace

Tento vykres znazorfuje definici stran. Ten vykres je zdkladem pro
vsechny nastavby.

Montazni prvky

T-matice na spodni strané @ Hrana zardZky pro vyrovnani

Strana T-matice 0sy

Profil miiZe byt zajistén pomoci dréZkovych kament.

Pohon vychylovacim femene
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T-matice na spodni strané

Strana T-matice

Jednotku Ize upevnit v poloze pomoci T-drazek. Pfesnd pozice upevnéni je
vyznacena na vedlejsim nadhledu upevnéni.

Popis D
T-matice

NS 11-M&4 0331429
NS 15-M8 0331433
RM6-M6 0331427

@ Linedrni jednotka Zavisi na prevodovém poméru
() Pripojeni pohonu a provedeni ozubeného
Smér nastavby pohonu remene.

vychylovaciho hfebene

S pohonem vychylovaciho femene Ize dosdhnout riiznych feSeni pohonu v
omezeném prostoru. SCHUNK nabizi vhodny vychylovaciho prevod pro vas
pohon.

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
A 20-B-225 328 190 i 80 142

® Moiné pfevodové poméry:i=1:1,i=2:1ai=3:1
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Schématicky vykres priruby motoru

Koncovy a referencni spinac

‘an)
~ (

90 9% o)

Délka hnaci hfidele mezi Délka Cepu pohonu linedrni
motorem / pfevodovkou jednotky

@ Délka spojky

Na nase osy Ize namontovat rliznd feSeni pohonu. SCHUNK vam nabizi
pfirubu motoru a spojku pfesné pro vas pohon.

Indukéni koncové a referencni Mechanické koncové spinace
snimace

Obecné se pouZivaji dva spinace E0-02 jako koncové spinace a jeden ES-02
jako referencni spinac.

Popis D Casto kombinované
Indukéni koncovy spinac

E0-02 0331410 [ )
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [ ]
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spina¢

EMB 0331415 [ J
EMS 0331414

® Polohy a rozméry koncovych spinaci, spinacich ok a montaznich dilt
se mohou lisit v zavislosti na pouZiti a vybranych koncovych spinadich.
Obratte se na nas s Zadosti o pomoc.
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Technické udaje

Popis

Max. zdvih H

Max. hnaci sila

Opakovatelna pfesnost

Max. celkova délka

Max. rychlost

Max. zrychleni

Min./max. okolni teplota

Vlastni hmotnost zakladny vcetné pojezdu
Pfidavny rozmér na 100 mm zdvihu
Vlastni hmotnost pojezdu

Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého
Systém vedeni

Pocet pojezdli

Velikost kolejnic

Koncepce pohonu

Moment volnobéhu

Moment setrvacnosti

Primér vietene

Stoupéni vietene

Max. rychlost vietene

[mm]
NI

[mm]

[mm]
[mis]
[m/s?]
[
[kg]
[kg]
[kg]
[ke]

[Nm]
[kgm?]
[mm]
[mm]
[1/min]

Max. rychlost vietene

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Pocet otdcek

3000

2500
2000 \
1500

1000

n [1imin]

s[mm] 1000 2000 3000 4000
Délka osy

Diagram zndazorfiuje maximalni rychlost
vietene v zdvislosti na celkové délce
jednotky.

A 30-B-325

2224
12000
£0.03
3000
2

20
0/80
37

3.8
13.4
18.8
Kolejn
2

30
Pohon
1.6

icové vedeni

vietena

0.000639

32
5/10/2
3000

0/40

® Dbejte nato, Ze dlouhé kluzné desky snizuji maximalni zdvih H.

Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.

[ Mx max. 6300 Nm Fy max. 11000 N
My max.7500 Nm ] Fz max. 95000 N
[l Mz max.3750 Nm [ -Fz 63000 N

max

® Uvedené sily a momenty jsou maximalni
hodnoty individudiniho zatiZeni. Pokud
soucasné pisobi vice sil nebo momentd,
budou maximalni pfipustné individudini
hodnoty nizsi.
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Hlavni pohled
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu

na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd.

® Pocet zahybl = jmenovity zdvih H/42 [zaokrouhleno na celé Cislo]; F =

(pocet zahybii x 3) - 2

@ Pfipojeni linearni jednotky
@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Pfipojeni pohonu

@ Jmenovity zdvih

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni
@ S dlouhou kluznou deskou

Na obou strandch

@ Vhodné pro stfedici koliky
Vhodné pro centrovani
Blokovaci délka vinovce

Priichod pro vnitfni montazni
otvory pro kratké zdvihy
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Definice stran

Montaz
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@ Standardni poloha koncového
spinace

Tento vykres znazorfuje definici stran. Ten vykres je zdkladem pro
vsechny nastavby.

Montazni prvky

T-matice na spodni strané @ Hrana zardZky pro vyrovnani

Strana T-matice 0sy

Profil miiZe byt zajistén pomoci dréZkovych kament.

Pohon vychylovacim femene
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T-matice na spodni strané

Strana T-matice

Jednotku Ize upevnit v poloze pomoci T-drazek. Pfesnd pozice upevnéni je
vyznacena na vedlejsim nadhledu upevnéni.

Popis D
T-matice

NS 11-M&4 0331429
NS 24-M10 1516296
NS 6-M10 0331409
RM6-M6 0331427

@ Linedrni jednotka Zavisi na prevodovém poméru
() Pripojeni pohonu a provedeni ozubeného
Smér nastavby pohonu remene.

vychylovaciho hfebene

S pohonem vychylovaciho femene Ize dosdhnout riiznych feSeni pohonu v
omezeném prostoru. SCHUNK nabizi vhodny vychylovaciho prevod pro vas
pohon.

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
A 30-B-325 328 190 i 80 142

® Moiné pfevodové poméry:i=1:1,i=2:1ai=3:1
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Schématicky vykres priruby motoru

Koncovy a referencni spinac
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Délka hnaci hfidele mezi Délka Cepu pohonu linedrni
motorem / pfevodovkou jednotky

@ Délka spojky

Na nase osy Ize namontovat rliznd feSeni pohonu. SCHUNK vam nabizi
pfirubu motoru a spojku pfesné pro vas pohon.

Indukéni koncové a referencni Mechanické koncové spinace
snimace

Obecné se pouZivaji dva spinace E0-02 jako koncové spinace a jeden ES-02
jako referencni spinac.

Popis D Casto kombinované
Indukéni koncovy spinac

E0-02 0331410 [ )
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [ ]
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spina¢

EMB 0331415 [ J
EMS 0331414

® Polohy a rozméry koncovych spinaci, spinacich ok a montaznich dilt
se mohou lisit v zavislosti na pouZiti a vybranych koncovych spinadich.
Obratte se na nas s Zadosti o pomoc.
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Max. rychlost vietene Rozméry a maximalni zatiZzeni

Pocet otdcek
3000

2500
2000 \
1500

1000

n [1imin]

s[mm] 1000 2000 3000 4000
Délka osy

[ Mx max.12000 Nm Fy max. 14000 N
My max.10000 Nm [Jjjj Fz max. 120000 N
jednotky. [l Mz max. 5000 Nm [ -Fz 80000 N

max

® Diagram zndazorfiuje maximalni rychlost
vietene v zdvislosti na celkové délce

® Uvedené sily a momenty jsou maximalni
hodnoty individudiniho zatiZeni. Pokud
soucasné pisobi vice sil nebo momentd,
budou maximalni pfipustné individudini
hodnoty nizsi.

Technické udaje

Popis A 35-B-455
Max. zdvih H [mm] 2170

Max. hnaci sila [N] 18000
Opakovatelnd pfesnost [mm] +0.03

Max. celkové délka [mm] 3000

Max. rychlost [mis] 2

Max. zrychleni [m/s?] 20
Min./max. okolni teplota [°q] 0/80
Vlastni hmotnost zékladny vEetné pojezdu [kg] 65.2
PFidavny rozmér na 100 mm zdvihu [kg] 5.2

Vlastni hmotnost pojezdu [ke] 26.2
Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého [ke] 33.8
Systém vedeni Kolejnicové vedeni
Pocet pojezdli 2

Velikost kolejnic 35L
Koncepce pohonu Pohon vietena
Moment volnobéhu [Nm] 2.5
Moment setrvaénosti [kgm?] 0.00134
Primér vietene [mm] 40
Stoupani vietene [mm] 5/10/20/40
Max. rychlost vietene [1/min] 3000

® Dbejte nato, Ze dlouhé kluzné desky snizuji maximalni zdvih H.

Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.
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Hlavni pohled
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni linearni jednotky Na obou stranach
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ Pfipojeni pfipevnéni @ Vhodné pro stfedici koliky
@® Pocet zahyb( = jmenovity zdvih H/52 [zaokrouhleno na celé €islo]; F = @ Pfipojeni pohonu Vhodné pro centrovani
(pocet zahybii x 3) - 2 @ Jmenovity zdvih Blokovaci délka vinovce

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni Priichod pro vnitfni montazni
20 s dlouhou kluznou deskou otvory pro kratké zdvihy
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Definice stran
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@ Standardni poloha koncového
spinace

Tento vykres znazorfuje definici stran. Ten vykres je zdkladem pro
vsechny nastavby.

Montazni prvky

T-matice na spodni strané @ Hrana zardZky pro vyrovnani

Strana T-matice 0sy

Profil miiZe byt zajistén pomoci dréZkovych kament.

Pohon vychylovacim femene
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T-matice na spodni strané

Strana T-matice

Jednotku Ize upevnit v poloze pomoci T-drazek. Pfesnd pozice upevnéni je
vyznacena na vedlejsim nadhledu upevnéni.

Popis D
T-matice

NS 24-M10 1516296
NS 3-M6 0331406
NS 6-M10 0331409
RM6-M6 0331427

@ Linedrni jednotka Zavisi na prevodovém poméru
() Pripojeni pohonu a provedeni ozubeného
Smér nastavby pohonu remene.

vychylovaciho hfebene

S pohonem vychylovaciho femene Ize dosdhnout riiznych feSeni pohonu v
omezeném prostoru. SCHUNK nabizi vhodny vychylovaciho prevod pro vas
pohon.

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
A 35-B-455 328 190 i 80 142

® Moiné pfevodové poméry:i=1:1,i=2:1ai=3:1
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Schématicky vykres priruby motoru

Koncovy a referencni spinac
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Délka hnaci hfidele mezi Délka Cepu pohonu linedrni
motorem / pfevodovkou jednotky

@ Délka spojky

Na nase osy Ize namontovat rliznd feSeni pohonu. SCHUNK vam nabizi
pfirubu motoru a spojku pfesné pro vas pohon.

Indukéni koncové a referencni Mechanické koncové spinace
snimace

Obecné se pouZivaji dva spinace E0-02 jako koncové spinace a jeden ES-02
jako referencni spinac.

Popis D Casto kombinované
Indukéni koncovy spinac

E0-02 0331410 [ )
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [ ]
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spina¢

EMB 0331415 [ J
EMS 0331414

® Polohy a rozméry koncovych spinaci, spinacich ok a montaznich dilt
se mohou lisit v zavislosti na pouZiti a vybranych koncovych spinadich.
Obratte se na nas s Zadosti o pomoc.
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