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Karta danych produktu

Modut kompensacji tolerancji TCU-P



TCU-P

Modut kompensacji tolerancji

Kompaktowy. Elastyczny. Wysoka wydajnosc.

Modut kompensacji tolerancji TCU-P

Zapewnia kompensacje matych odchyler umiejscowienia i pozycji w zastosowaniach wymagajacych mocowania i
przenoszenia

Zakres zastosowania

zapewnia uniwersalnosc zastosowan zardwno w czystych, jak i lekko zabrudzonych srodowiskach, w szczegdlnosci w
zakresie automatyki montazowej i tadowania maszynowego narzedzi

Zalety — Korzysci dla uzytkownika

Kompensacja tolerancji detalu i niedoktadnosci potozenia Kompaktowa konstrukcja mata wysokos$¢ i masa
obnizone ryzyko zakleszczenia, nizsze wymagane sity przy
montazu oraz zminimalizowane zuzycie detalu i
urzadzenia przenoszgcego

Blokada pneumatyczna dtuga zywotnos$¢ elastomerdw,
sztywny modut podczas ruchu

monitorowanie blokady zapewnia niezawodnos¢

Montaz bezposredni chinyikORIEEREESE SN sekwencji procesowych oraz krotsze czasy cyklu

koniecznosci stosowania dodatkowych ptyt adapterow

il ™ 2

Rozmiary Ciezar przedmiotu Odchylenie
llosc: 8 obrabianego *1°
3..60kg




TCU-P

Modut kompensacji tolerancji

Opis dziatania

Dziatanie modutu kompensacji tolerancji (TCU) opiera sig
na interakcji pomiedzy dwiema ptytkami podstawy
podtgczonymi do siebie na wzajem za pomocg zestawu
elastycznych elementéw elastomerowych. Dzigki temu TCU
jest w stanie kompensowac tolerancje wokot osi X, Y i Z, co
pozwala mu korygowac btedy katowe oraz zapewniac
kompensacje rotacyjna.

(» Elastomer
zapewnia ruch kompensacyjny

@ Mechanizm blokujacy

oferujgc sztywne potgczenie miedzy strong urzadzenia a

narzedzia

e —

Blokowanie pneumatyczne jest réwniez dostepne jako
opcja w celu umozliwienia modutowi kompensacyjnemu
ustawienia na sztywno. Dzigki temu mozliwe jest zabezpi-
eczenie narzedzia lub chwytaka przed wibracjami podczas
ruchu ramienia robota lub osi liniowej. Pozwala to
zwiekszyc¢ doktadnos¢ powtarzalnosci zastosowania i
wydtuza zywotnosc elementéw elastomerowych.

(3 Sworzen przecigzeniowy
w celu ochrony elastomeréw

® Strona interfejsowa

ten sam schemat montazu co po stronie narzedzia

® Rowek kontrolny

do elektronicznego przetgcznika magnetycznego

SCHUNK &7



TCU-P

Modut kompensacji tolerancji

Ogolne informacje dotyczace serii
Monitorowanie: za pomoca przetgcznika magnetycznego

Uruchamianie: pneumatyczne, przy uzyciu przefiltrowa-
nego sprezonego powietrza wg IS0 8573-1:2010 [7:4:4].
Materiat: Materiat elastomerowy

Obudowa: Stop aluminium

Zakres dostawy: Sruby montazowe po stronie robota

Gwarancja: 24 miesigce

Przyktad zastosowania

W zastosowaniach, gdzie uzywa sie kilku
chwytakdw, réznice tolerancji poszcze-
gblnych detali s3 kompensowane przez
moduty kompensacji tolerancji.
Naktadanie jest réwniez monitorowane
przez czujnik kolizji.

©® Modut kompensacji tolerancji CU
® C(zujnik kolizji OPS
© Dwupalcowy chwytak réwnolegty JGP

z palcami chwytaka przystosowanymi
do detalu

Trudne warunki sSrodowiskowe: Pamietaj, ze praca w
trudnych warunkach srodowiskowych (np. z chtodziwem
lub przy wystepowaniu pytu odlewniczego i sciernego)
moze w spos6b znaczny ograniczy¢ zywotnos¢ modutdw
oraz nie jest objeta gwarancjg. Jednak w wielu przypad-
kach mozemy wypracowac rozwigzanie. Aby uzyskac
pomoc, skontaktuj sie z nami.

Masa obstugowa: to ciezar catkowitego obcigzenia
przymocowanego do kotnierza Podczas projektowania
nalezy zwréci¢ uwage na dopuszczalne sity i momenty
obrotowe. Przekroczenie zalecanej masy obstugowej
skutkuje skréceniem okresu trwatosci uzytkowej.




TCU-P

Modut kompensacji tolerancji

Wiecej w ofercie SCHUNK...

Ponizsze komponenty jeszcze bardziej zwiekszaja
produktywnos¢ produktu — stanowia odpowiedni
dodatek umozliwiajgcy osiggniecie najwyzszego
poziomu funkcjonalnosci, elastycznosci, niezawodnosci
i kontroli produkgji.

-

Chwytak katowy Chwytak uniwersalny Czujnik przeciwkolizyjny i Zawoér podtrzymujacy
zabezpieczenia przecigzeniowego cisnienie

Przetgczniki magnetyczne

® Wiecej informacji o produktach znajduje sie na stronach tych produktéw lub w witrynie schunk.com.

Opcje i informacje specjalne

Monitorowanie blokowania: za pomoca przetgcznika magnetycznego

Ztgcza: dwa ztgcza wtykowe do wezy

Temperatura otoczenia: od -10 °C do 90 °C

Cisnienie robocze: od 4 do 8 bar

Smarowanie do zastosowan w przemysle spozywczym: Produkt zawiera w standardzie srodki smarne dopuszczone do
kontaktu z zywnos$cig. Wymagania normy EN 1672-2:2020 nie s3 w petni spetnione. Odpowiednie certyfikaty NSF mozna
zobaczy¢ na stronie https://info.nsf.org/USDA/Listings.asp, korzystajac z informacji o srodkach smarnych w instrukcji obstugi.




TCU-P 050

Modut kompensacji tolerancji

Dane techniczne

Opis

Nrid.

Blokowanie

Twardos¢ elastomeru [Shore]
0Odchylenie X [°]
Odchylenie Y [°]
0dchylenie Z [°]
Masa [ke]
Min./maks. temperatura otoczenia [°q]
Maks. sita Fd [N]

Bezposrednie podtaczenie do*

Wymiary Xx Y x Z [mm]

Wymiary i maksymalne obcigzenia

B Mx 15 Nm | 15 Nm
maks. maks.

I RY 5Nm
maKks.

® Sity i momenty obrotowe stanowig wartosci
maksymalne, gdy sg odblokowane i moga
wystepowac jednocze$nie. Gdy s3 zabloko-
wane, tylko obcigzenia wywotane masg i
przyspieszeniem sg dopuszczalne.

TCU-P-050-3-0V
0324757

bez blokady

68

PGN-plus 50
30x42x18.6

* pasuje réwniez do innych chwytakéw o tym samym schemacie podtaczenia srubowego




TCU-P 050

Modut kompensacji tolerancji

Widok gtéwny bez blokowania centrycznego (0V)
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowej. (1) ztacze po stronie robota Wchodzi w zakres dostawy
@ It3cze po stronie narzedzia @ Pasuje do tulei centrujgcych
@ 0twor przelotowy potaczenia @ Gtebokos¢ otworu na tuleje
Srubowego centrujaca w czesci kontrujacej

O0dchylenie maksymalne
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Odchylenie (fa) zalezne od dtugosci (L) wzgledem Srodka cigzkosci




TCU-P 050

Modut kompensacji tolerancji

Ptyta adaptera do PGN-plus 40

System modutowy
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@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Pasuje do tulei centrujgcych
@ Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Ptyta adaptera posiada wbudowane przepusty powietrza umozliwiajgce
zastosowanie bezprzewodowego, bezposredniego potaczenia z odpo-
wiednim chwytakiem.

Opis Nrid.

A-CWA-050-040-P 0305754

@ Ptyta adaptera
Kompaktowy system wymiany

ws

Modut kompensacji tolerancji

w

@ Dwupalcowy chwytak
réwnolegty PGN-plus

Dwupalcowe chwytaki
réwnolegte JGP

Dwupalcowy chwytak katowy
PWG-plus

Dwupalcowy chwytak
réwnolegty PGB

Uszczelniony chwytak DPG-plus

Modut stanowi cze$¢ uktadu modutowego, w ktérym poszczegdlne
elementy, takie jak chwytaki czy urzadzenia zgodnos$ci mozna nakrecac
bezposrednio jedne na drugie.




TCU-P 050

Modut kompensacji tolerancji




TCU-P 064

Modut kompensacji tolerancji

Dane techniczne
Opis

Nrid.

Blokowanie

Twardo$c elastomeru
0dchylenie X

0dchylenie Y

0dchylenie Z

Powtarzalnos¢

Masa

Min./maks. ci$nienie robocze
Min./maks. temperatura otoczenia
Moment blokujgcy Mx
Moment blokujacy My
Moment blokujgcy Mz

Sita blokowania Fz

Maks. sita Fd

Bezpos$rednie podtaczenie do*

Wymiary X x Y x Z

[Shore]
[
[°]
[°]
[mm]
[kg]
[bar]
[°d
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]

[mm]

Wykres obcigzenia

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Maks. masa obstugowa

=TCU 64-MV-P
2
NS
T~
1
—
i
1S
L [mm] 70 90 110 130 150

Maks. odlegtosc

TCU-P-064-3-MV
0324774

z blokada

68

-10/90

1

0.8

2

30

1100
PGN-plus 64
36 X 52 x 22.2

* pasuje réwniez do innych chwytakéw o tym samym schemacie podtaczenia srubowego

B Vx 25 Nm B vz 30 Nm
maks. maks.

Y 10 Nm
maks.

® Sity i momenty obrotowe stanowia wartosci
maksymalne, gdy sg odblokowane i moga
wystepowac jednoczesnie. Gdy s3 zabloko-
wane, tylko obcigzenia wywotane masg i
przyspieszeniem sg dopuszczalne.

TCU-P-064-3-0V
0324775

bez blokady

68

0.08

-10/90

1100
PGN-plus 64
36 x52x19.5




TCU-P 064

Modut kompensacji tolerancji

Widok gtéwny na blokowanie centryczne (MV)
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j.

A, a Przytacze powietrza

odblokowane
B, b Przytacze powietrza
zablokowane
@ Itacze po stronie robota
@ Itgcze po stronie narzedzia
@ 0twor przelotowy potaczenia

Wchodzi w zakres dostawy

@ Pasuje do tulei centrujgcych

@ Gtebokos¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Modut zablokowany

Modut odblokowany

©2 MMs-p

Srubowego
Odchylenie maksymalne
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Odchylenie (fa) zalezne od dtugosci (L) wzgledem Srodka cigzkosci




TCU-P 064

Modut kompensacji tolerancji

Wersja bez blokowania (0V)

Ptyta adaptera do PGN-plus 50
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Zmiany wymiaréw w wersji bez blokowania

System modutowy

@ Ptyta adaptera Dwupalcowe chwytaki
Kompaktowy system wymiany réwnolegte JGP

cws Dwupalcowy chwytak katowy
Modut kompensacji tolerancji PWG-plus

cu Dwupalcowy chwytak
©9 Dwupalcowy chwytak réwnolegty PGB

réwnolegty PGN-plus Uszczelniony chwytak DPG-plus

Modut stanowi cze$¢ uktadu modutowego, w ktérym poszczegéine
elementy, takie jak chwytaki czy urzadzenia zgodnos$ci mozna nakrecac
bezposrednio jedne na drugie.

@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do tulei centrujgcych

Gtebokos¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

@ It3cze po stronie narzedzia

Ptyta adaptera posiada wbudowane przepusty powietrza umozliwiajgce
zastosowanie bezprzewodowego, bezposredniego potaczenia z odpo-
wiednim chwytakiem.

Opis Nrid.

A-CWA-064-050-P 0305768




TCU-P 064

Modut kompensacji tolerancji

System czujnikéw

@ Ogranicznik czujnika monitorowanie blokady

Monitorowanie potozenia za pomocg dwéch programowalnych pozycji na
kazdy czujnik. Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w
szczelinie C.

Opis Nrid. Czesto w potaczeniu
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ J
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Do monitorowania obu potozen potrzebny jest jeden czujnik na
modut. Opcjonalnie dostepne s3 kable przedtuzajace i rozdzielacze
czujnikowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i
dane techniczne mozna znaleZ¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.




TCU-P 080

Modut kompensacji tolerancji

Wykres obcigzenia Wymiary i maksymalne obcigzenia
Maks. masa obstugowa
~TCU 80-MV-P
10
8
6
L
2 \\
]
E L[mm] 75 100 125 150 175
Maks. odlegtosc
B Vx 30 Nm B vz 40 Nm
ﬁl?ks. 12 Nm maks.
maks
® Sity i momenty obrotowe stanowia wartosci
maksymalne, gdy sg odblokowane i moga
wystepowac jednoczesnie. Gdy s3 zabloko-
wane, tylko obcigzenia wywotane masg i
przyspieszeniem sg dopuszczalne.
Dane techniczne
Opis TCU-P-080-3-MV TCU-P-080-3-0V
Nrid. 0324792 0324793
Blokowanie z blokada bez blokady
Twardo$¢ elastomeru [Shore] 68 68
Odchylenie X [°] +1 +1
Odchylenie Y [°] £1.5 +1.5
Odchylenie Z [°] +2 +2
Powtarzalnos¢ [mm] 0.1
Masa [kg] 0.15 0.1
Min./maks. ci$nienie robocze [bar] 4/8
Min./maks. temperatura otoczenia [eq] -10/90 -10/90
Moment blokujacy Mx [Nm] [
Moment blokujacy My [Nm] 3
Moment blokujacy Mz [Nm] 6
Sita blokowania Fz [N] 70
Maks. sita Fd [N] 1500 1500
Bezpos$rednie podtaczenie do* PGN-plus 80 PGN-plus 80
Wymiary X x Y x Z [mm] 42 X 63 x 24.1 42 x 63 x19.6

* pasuje réwniez do innych chwytakéw o tym samym schemacie podtaczenia srubowego




TCU-P 080

Modut kompensacji tolerancji

Widok gtéwny na blokowan

ie centryczne (MV)
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j.

Odchylenie maksymalne

A, a Przytacze powietrza
odblokowane

B, b Przytacze powietrza
zablokowane

@ Itacze po stronie robota

@ Itgcze po stronie narzedzia

@ 0twor przelotowy potaczenia
Srubowego

Wchodzi w zakres dostawy

@ Pasuje do tulei centrujgcych

Gtebokos¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Modut zablokowany

Modut odblokowany

©2 MMs-p
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Odchylenie (fa) zalezne od dtugosci (L) wzgledem Srodka cigzkosci




TCU-P 080

Modut kompensacji tolerancji

Wersja bez blokowania (0V)

Ptyta adaptera do PGN-plus 64
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Zmiany wymiaréw w wersji bez blokowania

System modutowy

@ Ptyta adaptera Dwupalcowe chwytaki
Kompaktowy system wymiany réwnolegte JGP

cws Dwupalcowy chwytak katowy
Modut kompensacji tolerancji PWG-plus

cu Dwupalcowy chwytak
©9 Dwupalcowy chwytak réwnolegty PGB

réwnolegty PGN-plus Uszczelniony chwytak DPG-plus

Modut stanowi cze$¢ uktadu modutowego, w ktérym poszczegéine
elementy, takie jak chwytaki czy urzadzenia zgodnos$ci mozna nakrecac
bezposrednio jedne na drugie.

@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do tulei centrujgcych

Gtebokos¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

@ It3cze po stronie narzedzia

Ptyta adaptera posiada wbudowane przepusty powietrza umozliwiajgce
zastosowanie bezprzewodowego, bezposredniego potaczenia z odpo-
wiednim chwytakiem.

Opis Nrid.

A-CWA-080-064-P 0305784




TCU-P 080

Modut kompensacji tolerancji

System czujnikéw

@ Ogranicznik czujnika monitorowanie blokady

Monitorowanie potozenia za pomocg dwéch programowalnych pozycji na
kazdy czujnik. Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w
szczelinie C.

Opis Nrid. Czesto w potaczeniu
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ J
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Do monitorowania obu potozen potrzebny jest jeden czujnik na
modut. Opcjonalnie dostepne s3 kable przedtuzajace i rozdzielacze
czujnikowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i
dane techniczne mozna znaleZ¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.




TCU-P 100

Modut kompensacji tolerancji

Wykres obcigzenia Wymiary i maksymalne obcigzenia
Maks. masa obstugowa
~TCU 100-MV-P
25
20
15
10
5 —
8
Elmml 100 15 150 w5 200 225
Maks. odlegtosc
B Vx 60 Nm B vz 60 Nm
maks. maks.
Y 25 Nm
maKks.

® Sity i momenty obrotowe stanowia wartosci
maksymalne, gdy sg odblokowane i moga
wystepowac jednoczesnie. Gdy s3 zabloko-
wane, tylko obcigzenia wywotane masg i
przyspieszeniem sg dopuszczalne.

Dane techniczne

Opis TCU-P-100-2-MV TCU-P-100-3-0V
Nrid. 0324808 0324811
Blokowanie z blokada bez blokady
Twardo$¢ elastomeru [Shore] 68 68
Odchylenie X [°] +1 +1
Odchylenie Y [°] £1.5 +1.5
Odchylenie Z [°] +1.2 +1.2
Powtarzalnos¢ [mm] 0.05

Masa [kg] 0.27 0.22
Min./maks. ci$nienie robocze [bar] 4/8

Min./maks. temperatura otoczenia [eq] -10/90 -10/90
Moment blokujacy Mx [Nm] 15

Moment blokujacy My [Nm] 8

Moment blokujacy Mz [Nm] 25

Sita blokowania Fz [N] 200

Maks. sita Fd [N] 2000 2000
Bezpos$rednie podtaczenie do* PGN-plus 100 PGN-plus 100
Wymiary X x Y x Z [mm] 50 x 81 x 25.3 50 x 81 x 22.6

* pasuje réwniez do innych chwytakéw o tym samym schemacie podtaczenia srubowego




TCU-P 100

Modut kompensacji tolerancji

Widok gtéwny na blokowanie centryczne (MV)
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j.

A, a Przytacze powietrza
odblokowane

B, b Przytacze powietrza
zablokowane

@ Itacze po stronie robota

@ Itgcze po stronie narzedzia

@ 0twor przelotowy potaczenia

Wchodzi w zakres dostawy

@ Pasuje do tulei centrujgcych

@ Gtebokos¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Modut zablokowany

Modut odblokowany

©2 MMs-p

Srubowego
Odchylenie maksymalne
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Odchylenie (fa) zalezne od dtugosci (L) wzgledem Srodka cigzkosci




TCU-P 100

Modut kompensacji tolerancji

Wersja bez blokowania (0V)

Ptyta adaptera do PGN-plus 80
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Zmiany wymiaréw w wersji bez blokowania

System modutowy

@ Ptyta adaptera Dwupalcowe chwytaki
Kompaktowy system wymiany réwnolegte JGP

cws Dwupalcowy chwytak katowy
Modut kompensacji tolerancji PWG-plus

cu Dwupalcowy chwytak
©9 Dwupalcowy chwytak réwnolegty PGB

réwnolegty PGN-plus Uszczelniony chwytak DPG-plus

Modut stanowi cze$¢ uktadu modutowego, w ktérym poszczegéine
elementy, takie jak chwytaki czy urzadzenia zgodnos$ci mozna nakrecac
bezposrednio jedne na drugie.

@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do tulei centrujgcych
Gtebokos¢ otworu na tuleje

centrujaca w czesci kontrujacej

@ It3cze po stronie narzedzia

Ptyta adaptera posiada wbudowane przepusty powietrza umozliwiajgce
zastosowanie bezprzewodowego, bezposredniego potaczenia z odpo-
wiednim chwytakiem.

Opis Nrid.

A-CWA-100-080-P 0305804




TCU-P 100

Modut kompensacji tolerancji

System czujnikéw

@ Ogranicznik czujnika monitorowanie blokady

Monitorowanie potozenia za pomocg dwéch programowalnych pozycji na
kazdy czujnik. Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w
szczelinie C.

Opis Nrid. Czesto w potaczeniu
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ J
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Do monitorowania obu potozen potrzebny jest jeden czujnik na
modut. Opcjonalnie dostepne s3 kable przedtuzajace i rozdzielacze
czujnikowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i
dane techniczne mozna znaleZ¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.




TCU-P 125

Modut kompensacji tolerancji

Wykres obcigzenia Wymiary i maksymalne obcigzenia

Maks. masa obstugowa
—TCU 125-MV-P

35
30

mlkels & 8 &
/

L[mm] 100 125 150 175 200 225 250 275
Maks. odlegtosc

B Vx 120 Nm B vz 100 Nm

maks. maks.
Y 50 Nm
maks.

® Sity i momenty obrotowe stanowia wartosci
maksymalne, gdy sg odblokowane i moga
wystepowac jednoczesnie. Gdy s3 zabloko-
wane, tylko obcigzenia wywotane masg i
przyspieszeniem sg dopuszczalne.

Dane techniczne

Opis TCU-P-125-3-MV TCU-P-125-3-0V
Nrid. 0324828 0324829
Blokowanie z blokada bez blokady
Twardo$¢ elastomeru [Shore] 68 68

Odchylenie X [°] +1 +1

Odchylenie Y [°] £1.5 +1.5
Odchylenie Z [°] +1.5 +1.5
Powtarzalnos¢ [mm] 0.05

Masa [kg] 0.4 0.3

Min./maks. ci$nienie robocze [bar] 4/8

Min./maks. temperatura otoczenia [eq] -10/90 -10/90
Moment blokujacy Mx [Nm] 25

Moment blokujacy My [Nm] 10

Moment blokujacy Mz [Nm] 40

Sita blokowania Fz [N] 300

Maks. sita Fd [N] 2800 2800
Bezpos$rednie podtaczenie do* PGN-plus 125 PGN-plus 125
Wymiary X x Y x Z [mm] 60 x 100 x 28.3 60 x 100 x 23.6

* pasuje réwniez do innych chwytakéw o tym samym schemacie podtaczenia srubowego




TCU-P 125

Modut kompensacji tolerancji

Widok gtéwny na blokowanie centryczne (MV)
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowej. A, a Przytacze powietrza Wchodzi w zakres dostawy
odblokowane 2 Pasuje do tulei centrujacych
B, b Przytacze powietrza Gteboko$¢ otworu na tuleje
zablokowane centrujaca w czesci kontrujacej
@ Itacze po stronie robota Modut zablokowany
@ Itacze po stronie narzedzia Modut odblokowany
@ 0twor przelotowy potaczenia @ MMS-P

Srubowego

Odchylenie maksymalne
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Odchylenie (fa) zalezne od dtugosci (L) wzgledem Srodka cigzkosci




TCU-P 125

Modut kompensacji tolerancji

Wersja bez blokowania (0V)

Ptyta adaptera do PGN-plus 100
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Zmiany wymiaréw w wersji bez blokowania

System modutowy

@ Ptyta adaptera Dwupalcowe chwytaki
Kompaktowy system wymiany réwnolegte JGP

cws Dwupalcowy chwytak katowy
Modut kompensacji tolerancji PWG-plus

cu Dwupalcowy chwytak
©9 Dwupalcowy chwytak réwnolegty PGB

réwnolegty PGN-plus Uszczelniony chwytak DPG-plus

Modut stanowi cze$¢ uktadu modutowego, w ktérym poszczegéine
elementy, takie jak chwytaki czy urzadzenia zgodnos$ci mozna nakrecac
bezposrednio jedne na drugie.

@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do tulei centrujgcych
Gtebokos¢ otworu na tuleje

centrujaca w czesci kontrujacej

@ It3cze po stronie narzedzia

Ptyta adaptera posiada wbudowane przepusty powietrza umozliwiajgce
zastosowanie bezprzewodowego, bezposredniego potaczenia z odpo-
wiednim chwytakiem.

Opis Nrid.

A-CWA-125-100-P 0305829




TCU-P 125

Modut kompensacji tolerancji

System czujnikéw

@ Ogranicznik czujnika monitorowanie blokady

Monitorowanie potozenia za pomocg dwéch programowalnych pozycji na
kazdy czujnik. Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w
szczelinie C.

Opis Nrid. Czesto w potaczeniu
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ J
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Do monitorowania obu potozen potrzebny jest jeden czujnik na
modut. Opcjonalnie dostepne s3 kable przedtuzajace i rozdzielacze
czujnikowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i
dane techniczne mozna znaleZ¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.




TCU-P 160

Modut kompensacji tolerancji

Wykres obcigzenia Wymiary i maksymalne obcigzenia
Maks. masa obstugowa
~TCU 160-MV-P
25
20
15 \
10 \
5 \\
8
€ L [mm] 150 200 250 300 350
Maks. odlegtosc
B Vx 160 Nm ] Mz 120 Nm
. ﬁl?ks. 70 Nm maks.
maks.
® Sity i momenty obrotowe stanowia wartosci
maksymalne, gdy sg odblokowane i moga
wystepowac jednoczesnie. Gdy s3 zabloko-
wane, tylko obcigzenia wywotane masg i
przyspieszeniem sg dopuszczalne.
Dane techniczne
Opis TCU-P-160-3-MV TCU-P-160-3-0V
Nrid. 0324846 0324847
Blokowanie z blokada bez blokady
Twardo$¢ elastomeru [Shore] 68 68
Odchylenie X [°] +1 +1
Odchylenie Y [°] *2 +2
Odchylenie Z [°] +1.5 +1.5
Powtarzalnos¢ [mm] 0.02
Masa [kg] 0.7 0.55
Min./maks. ci$nienie robocze [bar] 4/8
Min./maks. temperatura otoczenia [eq] -10/90 -10/90
Moment blokujacy Mx [Nm] 30
Moment blokujacy My [Nm] 18
Moment blokujacy Mz [Nm] 50
Sita blokowania Fz [N] 400
Maks. sita Fd [N] 4300 4300
Bezpos$rednie podtaczenie do* PGN-plus 160 PGN-plus 160
Wymiary X x Y x Z [mm] 72x125x32.9 72x125x32.4

* pasuje réwniez do innych chwytakéw o tym samym schemacie podtaczenia srubowego




TCU-P 160

Modut kompensacji tolerancji

Widok gtéwny na blokowanie centryczne (MV)
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j.

Odchylenie maksymalne

A, a Przytacze powietrza
odblokowane

B, b Przytacze powietrza
zablokowane

@ Itacze po stronie robota

@ Itgcze po stronie narzedzia

@ 0twor przelotowy potaczenia
Srubowego

Wchodzi w zakres dostawy

@ Pasuje do tulei centrujgcych

@ Gtebokos¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Modut zablokowany

Modut odblokowany
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Odchylenie (fa) zalezne od dtugosci (L) wzgledem Srodka cigzkosci




TCU-P 160

Modut kompensacji tolerancji

Wersja bez blokowania (0V) System modutowy
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Zmiany wymiaréw w wersji bez blokowania @ Ptyta adaptera Dwupalcowe chwytaki
Kompaktowy system wymiany réwnolegte JGP
cws Dwupalcowy chwytak katowy
Modut kompensacji tolerancji PWG-plus
cu Dwupalcowy chwytak
©9 Dwupalcowy chwytak réwnolegty PGB
réwnolegty PGN-plus Uszczelniony chwytak DPG-plus

Modut stanowi cze$¢ uktadu modutowego, w ktérym poszczegdlne
elementy, takie jak chwytaki czy urzadzenia zgodnos$ci mozna nakrecac
bezposrednio jedne na drugie.




TCU-P 160

Modut kompensacji tolerancji

System czujnikéw

@ Ogranicznik czujnika monitorowanie blokady

Monitorowanie potozenia za pomocg dwéch programowalnych pozycji na
kazdy czujnik. Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w
szczelinie C.

Opis Nrid. Czesto w potaczeniu
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ J
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Do monitorowania obu potozen potrzebny jest jeden czujnik na
modut. Opcjonalnie dostepne s3 kable przedtuzajace i rozdzielacze
czujnikowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i
dane techniczne mozna znaleZ¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.




TCU-P 200

Modut kompensacji tolerancji

Dane techniczne
Opis

Nrid.

Blokowanie

Twardo$c elastomeru
0dchylenie X

0dchylenie Y

0dchylenie Z

Powtarzalnos¢

Masa

Min./maks. ci$nienie robocze
Min./maks. temperatura otoczenia
Moment blokujgcy Mx
Moment blokujacy My
Moment blokujgcy Mz

Sita blokowania Fz

Maks. sita Fd

Bezpos$rednie podtaczenie do*

Wymiary Xx Y x Z

[Shore]
[
[°]
[°]
[mm]
[kg]
[bar]
[°d
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]

[mm]

Wykres obcigzenia

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Maks. masa obstugowa

=TCU 200-MV-P
50

40

L [mm] 200

250

300 350 40O
Maks. odlegtosc

TCU-P-200-3-MV
0324864

z blokada

68

-10/90

50

25

75

700

5000

PGN-plus 200
100 x 154 x 36.2

* pasuje réwniez do innych chwytakéw o tym samym schemacie podtaczenia srubowego

B Vx 200 Nm ] Mz 140 Nm
maks. maks.

Y 80 Nm
maks.

® Sity i momenty obrotowe stanowia wartosci
maksymalne, gdy sg odblokowane i moga
wystepowac jednoczesnie. Gdy s3 zabloko-
wane, tylko obcigzenia wywotane masg i
przyspieszeniem sg dopuszczalne.

TCU-P-200-3-0V
0324865

bez blokady

68

-10/90

5000
PGN-plus 200
100 x 154 x 34.9



TCU-P 200

Modut kompensacji tolerancji

Widok gtéwny na blokowanie centryczne (MV)
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j.

A, a Przytacze powietrza
odblokowane

B, b Przytacze powietrza
zablokowane

@ Itacze po stronie robota

@ Itgcze po stronie narzedzia

Wchodzi w zakres dostawy

@ Pasuje do tulei centrujgcych

@ Gtebokos¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Modut zablokowany

Modut odblokowany

@ 0twor przelotowy potgczenia @ MMS-P
Srubowego
Odchylenie maksymalne
o - fayTCU-200-P = faxTCU-200-P
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Odchylenie (fa) zalezne od dtugosci (L) wzgledem Srodka cigzkosci




TCU-P 200

Modut kompensacji tolerancji

Wersja bez blokowania (0V)

System modutowy
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Zmiany wymiaréw w wersji bez blokowania

@ Ptyta adaptera Dwupalcowe chwytaki
Kompaktowy system wymiany réwnolegte JGP

cws Dwupalcowy chwytak katowy
Modut kompensacji tolerancji PWG-plus

cu Dwupalcowy chwytak
©9 Dwupalcowy chwytak réwnolegty PGB

réwnolegty PGN-plus Uszczelniony chwytak DPG-plus

Modut stanowi cze$¢ uktadu modutowego, w ktérym poszczegdlne
elementy, takie jak chwytaki czy urzadzenia zgodnos$ci mozna nakrecac
bezposrednio jedne na drugie.




TCU-P 200

Modut kompensacji tolerancji

System czujnikéw

@ Ogranicznik czujnika monitorowanie blokady

Monitorowanie potozenia za pomocg dwéch programowalnych pozycji na
kazdy czujnik. Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w
szczelinie C.

Opis Nrid. Czesto w potaczeniu
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ J
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Do monitorowania obu potozen potrzebny jest jeden czujnik na
modut. Opcjonalnie dostepne s3 kable przedtuzajace i rozdzielacze
czujnikowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i
dane techniczne mozna znaleZ¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.




TCU-P 240

Modut kompensacji tolerancji

Dane techniczne
Opis

Nrid.

Blokowanie

Twardo$c elastomeru
0dchylenie X

0dchylenie Y

0dchylenie Z

Powtarzalnos¢

Masa

Min./maks. ci$nienie robocze
Min./maks. temperatura otoczenia
Moment blokujgcy Mx
Moment blokujacy My
Moment blokujgcy Mz

Sita blokowania Fz

Maks. sita Fd

Bezpos$rednie podtaczenie do*

Wymiary Xx Y x Z

[Shore]
[
[°]
[°]
[mm]
[kg]
[bar]
[°d
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]

[mm]

Wykres obcigzenia

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Maks. masa obstugowa
—TCU-240-MV-P

60

50

40

L[mm] 100 200 300 400

Maks. odlegtosc

TCU-P-240-3-MV
0324730

z blokada

68

-10/90

70

40

90

800

6200

PGN-plus 240
115 x 186 x 40.8

* pasuje réwniez do innych chwytakéw o tym samym schemacie podtaczenia srubowego

B Vx 250 Nm i Mz 160 Nm
maks. maks.
My 120 Nm
maks.

® Sity i momenty obrotowe stanowia wartosci
maksymalne, gdy sg odblokowane i moga
wystepowac jednoczesnie. Gdy s3 zabloko-
wane, tylko obcigzenia wywotane masg i
przyspieszeniem sg dopuszczalne.

TCU-P-240-3-0V
0324731

bez blokady

68

1.8

-10/90

6200
PGN-plus 240
115 x 186 x 42



TCU-P 240

Modut kompensacji tolerancji

Widok gtéwny na blokowan

ie centryczne (MV)
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j.

Odchylenie maksymalne

A, a Przytacze powietrza
odblokowane

B, b Przytacze powietrza
zablokowane

@ Itacze po stronie robota

@ Itgcze po stronie narzedzia

@ 0twor przelotowy potaczenia
Srubowego

Wchodzi w zakres dostawy

@ Pasuje do tulei centrujgcych

Gtebokos¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Modut zablokowany

Modut odblokowany
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Odchylenie (fa) zalezne od dtugosci (L) wzgledem Srodka cigzkosci




TCU-P 240

Modut kompensacji tolerancji

Wersja bez blokowania (0V)

System modutowy

®@ © © o
© ©® o

Zmiany wymiaréw w wersji bez blokowania

@ Ptyta adaptera Dwupalcowe chwytaki
Kompaktowy system wymiany réwnolegte JGP

cws Dwupalcowy chwytak katowy
Modut kompensacji tolerancji PWG-plus

cu Dwupalcowy chwytak
©9 Dwupalcowy chwytak réwnolegty PGB

réwnolegty PGN-plus Uszczelniony chwytak DPG-plus

Modut stanowi cze$¢ uktadu modutowego, w ktérym poszczegdlne
elementy, takie jak chwytaki czy urzadzenia zgodnos$ci mozna nakrecac
bezposrednio jedne na drugie.




TCU-P 240

Modut kompensacji tolerancji

System czujnikéw

@ Ogranicznik czujnika monitorowanie blokady

Monitorowanie potozenia za pomocg dwéch programowalnych pozycji na
kazdy czujnik. Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w
szczelinie C.

Opis Nrid. Czesto w potaczeniu
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ J
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Do monitorowania obu potozen potrzebny jest jeden czujnik na
modut. Opcjonalnie dostepne s3 kable przedtuzajace i rozdzielacze
czujnikowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i
dane techniczne mozna znaleZ¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.
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