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Jednotka kompenzacie tolerancie TCU-P



TCU-P

Jednotka kompenzécie tolerancie

Kompaktny. Flexibilny. Produktivny.

Jednotka kompenzacie tolerancie TCU-P

Na kompenzdaciu mensich odchylok umiestnenia a polohy pri montaznych a manipulacnych aplikaciach

Oblast pouzitia

pre univerzalne pouZitie v Cistych a mierne znecistenych prostrediach, najma v oblastiach montaznej automatizacie a

nakladania do obrdbacich strojov

Vyhody - Vase benefity

Kompenzacia tolerancii a polohovych nepresnosti
obrobkov ZniZené riziko zaseknutia, potrebné montazne
sily st zniZené a opotrebenie obrobku a manipula¢ného
zariadenia je minimalizované

Priama montaz paralelnych uchopovacov Nie st potrebné
Ziadne pridavné adaptérové platne

il ™

Velkosti Hmotnost obrobku
Kvantita: 8 3..60 kg

Kompaktny dizajn mala vyska a nizka hmotnost

Pneumatické zaistenie DIha Zivotnost elastomérov, pevna
jednotka pocas zdvihu

Monitorovanie zaistenia Pre procesne spolahlivé
sekvencie a kratSie doby cyklov




TCU-P

Jednotka kompenzacie tolerancie

Popis funkcii

Funkcia jednotky kompenzacie tolerancie (TCU) je zaloZzena
na interakcii medzi dvomi zakladnymi platfiami, ktoré s
navzajom spojené stpravou flexibilnych elastomérovych
prvkov. TCU vdaka tomu dokaZe kompenzovat tolerancie
okolo osi X, Y a Z, a tym aj opravit uhlové chyby a
poskytovat rota¢ni kompenzaciu.

Volitelne je dostupné aj pneumatické zaistenie, ktoré
umoziuje prepnutie kompenzacnej jednotky do pevnej
polohy. V dosledku toho je moZné zabrdnit vibraciam
nastroja alebo uchopovaca pocas pohybu ramena robota
alebo linearnej osi. To zvySuje presnost opakovania
aplikdcie a predlZuje Zivotnost elastomérovych prvkov.

() Elastomér
umoziuje kompenzacny pohyb

@ Zaistovaci mechanizmus
pre pevné spojenie medzi stranou stroja a stranu
nastroja

® Cap proti pretazeniu
pre ochranu elastomérov

® Rozhranie na strane stroja

rovnaka montazna schéma ako na strane nastroja

&) Monitorovacia drazka

pre elektronicky magneticky spinac

e —
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TCU-P

Jednotka kompenzécie tolerancie

VSeobecné poznamky o sérii
Monitorovanie: pomocou magnetického spinaca

Pohon: pneumaticky, s filtrovanym stlacenym vzduchom
podla ISO 8573-1:2010 [7:4:4].

Material: Elastomérovy material

Kryt: Hlinikova zliatina

Rozsah dodavky: Montdzne skrutky na strane robota

Zaruka: 24 mesiacov

Priklad aplikacie

V pripade aplikacii, pri ktorych sa
pouzivaju viaceré uchopovace, st variacie
tolerancii obrobkov kompenzované
jednotkami na kompenzdciu tolerancii.
Aplikacia je takisto monitorovana
snimacom kolizii.

© Jednotka kompenzdcie tolerancie TCU

® Snimac kolizii OPS

© 2-prstovy paralelny uchopovac JGP s
prstami uchopovaca Specifickymi pre
obrobok

Drsné podmienky prostredia: Dbajte na to, Ze pouZivanie
v drsnych podmienkach prostredia (napr. s chladiacou
kvapalinou alebo prachom z liatiny alebo brisenia) moZe
vyrazne skratit Zivotnost tychto jednotiek, a preto
nespadd pod zaruku. V. mnohych pripadoch viak
dokazeme najst rieSenie. Kontaktujte nas a radi Vam
pomoOzZeme.

Manipulacna hmotnost: hmotnost celkového zatazenia
upevneného na prirube. Pri vytvarani ndvrhu je potrebné
zohladnit pripustané sily a momenty. Upozoriujeme, Ze
prekrofenim odporicanej manipulacnej hmotnosti skratite
Zivotnost stroja.




TCU-P

Jednotka kompenzacie tolerancie

Spolocnost SCHUNK pontka
viac...

Nasledujice komponenty eSte viac zvySuju produkti-
vitu vyrobku - vhodné doplnenie pre maximalnu
funkcnost, flexibilitu, spolahlivost a riadend vyrobu.

-

Uhlovy uchopovac Univerzalny uchopovac Snimac pre ochranu pred Ventil na udrZiavanie tlaku
koliziami a pretazenim

Magnetické spinace

® Viac informacii o tychto produktoch ndjdete na nasledovnych produktovych strankach alebo na stranke www.schunk.com.

Moznosti a Specidlne informacie

Monitorovanie zaistenia: pomocou magnetického spinaca

Pripojky: dve zasuvné pripojky pre hadicu

Teplota okolia: -10 °C aZ 90 °C

Prevadzkovy tlak: od 4 barov do 8 barov

Mazanie mazivami potravinarskej kvality: Produkt Standardne obsahuje mazivéd kompatibilné s potravinami. PoZiadavky
normy EN 1672-2:2020 nie st splnené v celom rozsahu. Prislusné certifikdty NSF moZno pomocou tidajov 0 mazive uvedenych
v ndvode na obsluhu vyvolat na adrese https://info.nsf.org/USDA/Listings.asp.




TCU-P 050

Jednotka kompenzécie tolerancie

Technické udaje

Opis

Ident. €.

Iaistenie

Tvrdost elastoméru [Shore]
Vychylenie X [°]
Vychylenie Y [°]
Vychylenie Z [
Hmotnost [ke]
Min./max. teplota okolia [°q]
Max. sila Fd [N]

Priame pripojenie k*

Rozmery Xx Y x Z [mm]

*

Rozmery a max. zataZenia

[ Mx max.15 Nm
[ My max.5Nm

B Mz max.15 Nm

® Sily a momenty si maximélne hodnoty pri
odistenom stave a mozu sa vyskytnat
slicasne. V zaistenom stave sd povolené len
zataZenia sp6sobené hmotnostou a
akceleraciou.

TCU-P-050-3-0V
0324757

bez zaistenia
68

+1

*1

+1.5

0.1

-10/90

500

PGN-plus 50
30x42x18.6

takisto vhodné pre dalSie uchopovace s rovnakou schémou skrutkového pripojenia



TCU-P 050

Jednotka kompenzacie tolerancie

Hlavny pohlad bez centrického zaistenia (0V)
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Hlavny pohlad zobrazuje jednotku v jej zdkladnej verzii. (1) Pripojka na strane robota Zahrnuté v rozsahu dodavky
@ Pripojka na strane néstroja @ Vhodné pre centrovacie puzdrd
@ Priechodny otvor pre @ Hibka otvoru pre centrovacie
pripojenie pomocou skrutiek puzdro v protilahlom diele

Maximalne vychylenie
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Vychylenie (fa) zavislé od dizky (L) k taZisku




TCU-P 050

Jednotka kompenzécie tolerancie

Nadstavcova doska pre PGN-plus 40

Moduldrny systém
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@ Pripojka na strane robota
@ Pripojka na strane nastroja

@ Vhodné pre centrovacie puzdrd
@ Hibka otvoru pre centrovacie

puzdro v protilahlom diele
Nadstavcova doska mé vstavané priechodky na vzduchové potrubie, ktoré
umoZiuju priamo pripojit vhodny uchopovaca bez hadice.

Opis Ident. ¢.

A-CWA-050-040-P 0305754

@ Adaptérova platia 2-prstové paralelné
Kompaktny vymenny systém uchopovace JGP

cws 2-prstovy uhlovy uchopovac
Jednotka kompenzécie PWG-plus

tolerancie TCU 2-prstovy paralelny uchopovac
© 2-prstovy paralelny uchopovat PGB

PGN-plus Uzatvoreny uchopovac

DPG-plus

Jednotka je sicastou modularneho systému, v ktorom moZno zavitovo
navzdjom priamo spojit rozne komponenty, akymi s napriklad
uchopovace alebo kompenzacné zariadenia.




TCU-P 050

Jednotka kompenzacie tolerancie




TCU-P 064

Jednotka kompenzécie tolerancie

Technické udaje
Opis

Ident. €.

ZLaistenie

Tvrdost elastoméru
Vychylenie X

Vychylenie Y

Vychylenie Z

Presnost opakovania
Hmotnost

Min./max. prevadzkovy tlak
Min./max. teplota okolia
Zaistovaci moment Mx
Zaistovaci moment My
Zaistovaci moment Mz
Zaistovacia sila Fz

Max. sila Fd

Priame pripojenie k*

Rozmery Xx Y x Z

[Shore]
[
[°]
[°]
[mm]
[kg]
[bar]
[°d
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]

[mm]

Graf zatazenia

Rozmery a max. zataZenia

Max. manipula¢na hmotnost

=TCU 64-MV-P
2
NS
T~
1
—
i
1S
L [mm] 70 90 110 130 150

Max. vzdialenost

TCU-P-064-3-MV
0324774
s0 zaistenim

68

-10/90

1

0.8

2

30

1100
PGN-plus 64
36 X 52 x 22.2

*  takisto vhodné pre dalSie uchopovace s rovnakou schémou skrutkového pripojenia

I Mx max.25 Nm
[ My max.10 Nm

[l Mz max.30 Nm

® Sily a momenty si maximélne hodnoty pri
odistenom stave a mozu sa vyskytnat
sticasne. V zaistenom stave su povolené len
zataZenia sp6sobené hmotnostou a
akceleraciou.

TCU-P-064-3-0V
0324775

bez zaistenia

68

0.08

-10/90

1100
PGN-plus 64
36 x52x19.5




TCU-P 064

Jednotka kompenzacie tolerancie

Hlavny pohlad s centrickym zaistenim (MV)
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Hlavny pohlad zobrazuje jednotku v jej zakladnej verzii. A, a Nezaistena pripojka vzduchu @ Vhodné pre centrovacie puzdra
B, b Zaistena pripojka vzduchu Hibka otvoru pre centrovacie
(1) Pripojka na strane robota puzdro v protilahlom diele

@ Pripojka na strane nastroja Zaistend jednotka

@ Priechodny otvor pre Nezaistena jednotka
pripojenie pomocou skrutiek @ MMS-p

@ Zahrnuté v rozsahu dodavky

Maximalne vychylenie
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TCU-P 064

Jednotka kompenzécie tolerancie

Verzia bez zaistenia (OV)

Nadstavcova doska pre PGN-plus 50
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Rozmerové zmeny pre verziu bez zaistenia

Modularny systém

@ Adaptérova platna
Kompaktny vymenny systém

2-prstové paralelné

uchopovace JGP

cws 2-prstovy uhlovy uchopovac
Jednotka kompenzacie PWG-plus
tolerancie TCU 2-prstovy paralelny uchopovac
@ 2-prstovy paralelny uchopovac PGB
PGN-plus Uzatvoreny uchopovac
DPG-plus

Jednotka je sucastou modularneho systému, v ktorom moZno zavitovo
navzdjom priamo spojit rozne komponenty, akymi sd napriklad
uchopovace alebo kompenzacné zariadenia.

@ Pripojka na strane robota
@ Pripojka na strane nastroja

@ Vhodné pre centrovacie puzdrd
Hibka otvoru pre centrovacie

puzdro v protilahlom diele
Nadstavcova doska mé vstavané priechodky na vzduchové potrubie, ktoré
umoZiuju priamo pripojit vhodny uchopovaca bez hadice.

Opis Ident. ¢.

A-CWA-064-050-P 0305768




TCU-P 064

Jednotka kompenzdcie tolerancie

Snimacovy systém

@ Zarazka pre snimac . Monitorovanie zaistenia

Monitorovanie polohy pomocou dvoch programovatelnych pozicii na
senzor. Monitorovanie koncovej pozicie pre montaZ do C-slotu.

Opis Ident. €. Casto v kombinacii
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ ]
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO804-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Pre snimanie dvoch poldh je pre kazdud jednotku potrebny jeden
snimac. Volitelne su k dispozicii predlZovacie kable alebo rozdelovace
snimacov. Dalsie produktové varianty snimaca, doplfiujice informacie
a technické udaje najdete v kapitole katalégu, ktora sa venuje
snimacu.




TCU-P 080

Jednotka kompenzécie tolerancie

Technické udaje
Opis

Ident. €.

ZLaistenie

Tvrdost elastoméru
Vychylenie X

Vychylenie Y

Vychylenie Z

Presnost opakovania
Hmotnost

Min./max. prevadzkovy tlak
Min./max. teplota okolia
Zaistovaci moment Mx
Zaistovaci moment My
Zaistovaci moment Mz
Zaistovacia sila Fz

Max. sila Fd

Priame pripojenie k*

Rozmery Xx Y x Z

[Shore]
[
[°]
[°]
[mm]
[kg]
[bar]
[°d
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]

[mm]

Graf zatazenia

Rozmery a max. zataZenia

10

Max. manipula¢na hmotnost
—TCU 80-MV-P

8

<)

=

m [kg]

L[mm] 75

100

125 150 175
Max. vzdialenost

TCU-P-080-3-MV
0324792
s0 zaistenim

68

-10/90

L

3

6

70

1500
PGN-plus 80
42x63x24.1

*  takisto vhodné pre dalSie uchopovace s rovnakou schémou skrutkového pripojenia

[ Mx max.30 Nm
My max.12 Nm

Il Mz max. 40 Nm

® Sily a momenty si maximélne hodnoty pri
odistenom stave a mozu sa vyskytnat
sticasne. V zaistenom stave su povolené len
zataZenia sp6sobené hmotnostou a
akceleraciou.

TCU-P-080-3-0V
0324793

bez zaistenia

68

0.1

-10/90

1500
PGN-plus 80
42 x63x19.6




TCU-P 080

Jednotka kompenzacie tolerancie

Hlavny pohlad s centrickym zaistenim (MV)
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Hlavny pohlad zobrazuje jednotku v jej zakladnej verzii. A, a Nezaistend pripojka vzduchu @ Vhodné pre centrovacie puzdrd
B, b Zaistena pripojka vzduchu Hibka otvoru pre centrovacie
(1) Pripojka na strane robota puzdro v protilahlom diele
(2) Pripojka na strane néstroja Zaistend jednotka
(5) Priechodny otvor pre Nezaistend jednotka

pripojenie pomocou skrutiek @ MMS-p
@ Zahrnuté v rozsahu dodavky

Maximalne vychylenie
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TCU-P 080

Jednotka kompenzécie tolerancie

Verzia bez zaistenia (OV) Nadstavcova doska pre PGN-plus 64
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Rozmerové zmeny pre verziu bez zaistenia (1) Pripojka na strane robota 72 Vhodné pre centrovacie puzdra
@ Pripojka na strane nastroja Hibka otvoru pre centrovacie

puzdro v protilahlom diele

Nadstavcova doska mé vstavané priechodky na vzduchové potrubie, ktoré
umoZiuju priamo pripojit vhodny uchopovaca bez hadice.

Opis Ident. ¢.

A-CWA-080-064-P 0305784

Modularny systém

@ Adaptérova platna 2-prstové paralelné
Kompaktny vymenny systém uchopovace JGP

cws 2-prstovy uhlovy uchopovac
Jednotka kompenzacie PWG-plus

tolerancie TCU 2-prstovy paralelny uchopovac
@ 2-prstovy paralelny uchopovac PGB

PGN-plus Uzatvoreny uchopovac

DPG-plus

Jednotka je sucastou modularneho systému, v ktorom moZno zavitovo
navzdjom priamo spojit rozne komponenty, akymi sd napriklad
uchopovace alebo kompenzacné zariadenia.




TCU-P 080

Jednotka kompenzdcie tolerancie

Snimacovy systém

@ Zarazka pre snimac . Monitorovanie zaistenia

Monitorovanie polohy pomocou dvoch programovatelnych pozicii na
senzor. Monitorovanie koncovej pozicie pre montaZ do C-slotu.

Opis Ident. €. Casto v kombinacii
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ ]
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO804-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Pre snimanie dvoch poldh je pre kazdud jednotku potrebny jeden
snimac. Volitelne su k dispozicii predlZovacie kable alebo rozdelovace
snimacov. Dalsie produktové varianty snimaca, doplfiujice informacie
a technické udaje najdete v kapitole katalégu, ktora sa venuje
snimacu.




TCU-P 100

Jednotka kompenzécie tolerancie

Technické udaje
Opis

Ident. €.

ZLaistenie

Tvrdost elastoméru
Vychylenie X

Vychylenie Y

Vychylenie Z

Presnost opakovania
Hmotnost

Min./max. prevadzkovy tlak
Min./max. teplota okolia
Zaistovaci moment Mx
Zaistovaci moment My
Zaistovaci moment Mz
Zaistovacia sila Fz

Max. sila Fd

Priame pripojenie k*

Rozmery Xx Y x Z

[Shore]
[
[°]
[°]
[mm]
[kg]
[bar]
[°d
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]

[mm]

Graf zatazenia

Rozmery a max. zataZenia

Max. manipula¢na hmotnost
~TCU 100-MV-P

25
20
15
10

5 M~
i
£

L[mm] 100 125 150 175 200 225
Max. vzdialenost

TCU-P-100-2-MV
0324808

s0 zaistenim
68

£

+1.5

*1.2

0.05

0.27

48

-10/90

15

8

25

200

2000
PGN-plus 100
50 x 81 x 25.3

*  takisto vhodné pre dalSie uchopovace s rovnakou schémou skrutkového pripojenia

[ Mx max.60 Nm [l Mz max. 60 Nm
[ My max. 25 Nm

® Sily a momenty si maximélne hodnoty pri
odistenom stave a mozu sa vyskytnat
sticasne. V zaistenom stave su povolené len
zataZenia sp6sobené hmotnostou a
akceleraciou.

TCU-P-100-3-0V
0324811

bez zaistenia

68

0.22

-10/90

2000
PGN-plus 100
50 x 81 x 22.6




TCU-P 100

Jednotka kompenzacie tolerancie

Hlavny pohlad s centrickym zaistenim (MV)
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Hlavny pohlad zobrazuje jednotku v jej zakladnej verzii. A, a Nezaistena pripojka vzduchu @ Vhodné pre centrovacie puzdra
B, b Zaistena pripojka vzduchu Hibka otvoru pre centrovacie
(1) Pripojka na strane robota puzdro v protilahlom diele
(2) Pripojka na strane néstroja Zaistend jednotka
(5) Priechodny otvor pre Nezaistend jednotka

pripojenie pomocou skrutiek @ MMS-p
@ Zahrnuté v rozsahu dodavky

Maximalne vychylenie
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TCU-P 100

Jednotka kompenzécie tolerancie

Verzia bez zaistenia (OV)

Nadstavcova doska pre PGN-plus 80
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Rozmerové zmeny pre verziu bez zaistenia

Modularny systém

@ Adaptérova platna
Kompaktny vymenny systém

2-prstové paralelné

uchopovace JGP

cws 2-prstovy uhlovy uchopovac
Jednotka kompenzacie PWG-plus
tolerancie TCU 2-prstovy paralelny uchopovac
@ 2-prstovy paralelny uchopovac PGB
PGN-plus Uzatvoreny uchopovac
DPG-plus

Jednotka je sucastou modularneho systému, v ktorom moZno zavitovo
navzdjom priamo spojit rozne komponenty, akymi sd napriklad
uchopovace alebo kompenzacné zariadenia.

@ Pripojka na strane robota @ Vhodné pre centrovacie puzdrd
Hibka otvoru pre centrovacie

puzdro v protilahlom diele

@ Pripojka na strane nastroja

Nadstavcova doska mé vstavané priechodky na vzduchové potrubie, ktoré
umoZiuju priamo pripojit vhodny uchopovaca bez hadice.

Opis Ident. ¢.

A-CWA-100-080-P 0305804




TCU-P 100

Jednotka kompenzdcie tolerancie

Snimacovy systém

@ Zarazka pre snimac . Monitorovanie zaistenia

Monitorovanie polohy pomocou dvoch programovatelnych pozicii na
senzor. Monitorovanie koncovej pozicie pre montaZ do C-slotu.

Opis Ident. €. Casto v kombinacii
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ ]
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO804-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Pre snimanie dvoch poldh je pre kazdud jednotku potrebny jeden
snimac. Volitelne su k dispozicii predlZovacie kable alebo rozdelovace
snimacov. Dalsie produktové varianty snimaca, doplfiujice informacie
a technické udaje najdete v kapitole katalégu, ktora sa venuje
snimacu.




TCU-P 125

Jednotka kompenzécie tolerancie

Graf zataZenia Rozmery a max. zatazenia
Max. manipula¢na hmotnost
—TCU 125-MV-P
35
30
25
20
15
10 T~ oo
=3 e
I
B
L[mm] 100 125 150 175 200 225 250 275
Max. vzdialenost
[ Mx max.120 Nm Il Mz max.100 Nm
[ My max. 50 Nm
® Sily a momenty si maximélne hodnoty pri
odistenom stave a mozu sa vyskytnat
sticasne. V zaistenom stave su povolené len
zataZenia sp6sobené hmotnostou a
akceleraciou.
Technické udaje
Opis TCU-P-125-3-MV TCU-P-125-3-0V
Ident. C. 0324828 0324829
ZLaistenie s0 zaistenim bez zaistenia
Tvrdost elastoméru [Shore] 68 68
Vychylenie X [°] +1 +1
Vychylenie Y [°] £1.5 +1.5
Vychylenie Z [°] +1.5 +1.5
Presnost opakovania [mm] 0.05
Hmotnost [kg] 0.4 0.3
Min./max. prevadzkovy tlak [bar] 4/8
Min./max. teplota okolia [eq] -10/90 -10/90
Zaistovaci moment Mx [Nm] 25
Zaistovaci moment My [Nm] 10
Zaistovaci moment Mz [Nm] 40
Zaistovacia sila Fz [N] 300
Max. sila Fd [N] 2800 2800
Priame pripojenie k* PGN-plus 125 PGN-plus 125
Rozmery Xx Y x Z [mm] 60 x 100 x 28.3 60 x 100 x 23.6

*  takisto vhodné pre dalSie uchopovace s rovnakou schémou skrutkového pripojenia




TCU-P 125

Jednotka kompenzacie tolerancie

Hlavny pohlad s centrickym zaistenim (MV)
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Hlavny pohlad zobrazuje jednotku v jej zakladnej verzii. A, a Nezaistena pripojka vzduchu @ Vhodné pre centrovacie puzdra
B, b Zaistena pripojka vzduchu Hibka otvoru pre centrovacie
(1) Pripojka na strane robota puzdro v protilahlom diele
(2) Pripojka na strane néstroja Zaistend jednotka
(5) Priechodny otvor pre Nezaistend jednotka

pripojenie pomocou skrutiek @ MMS-p
@ Zahrnuté v rozsahu dodavky

Maximalne vychylenie
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Vychylenie (fa) zavislé od dizky (L) k taZisku




TCU-P 125

Jednotka kompenzécie tolerancie

Verzia bez zaistenia (OV)

Nadstavcova doska pre PGN-plus 100
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Rozmerové zmeny pre verziu bez zaistenia

Modularny systém

@ Adaptérova platna
Kompaktny vymenny systém

2-prstové paralelné

uchopovace JGP

cws 2-prstovy uhlovy uchopovac
Jednotka kompenzacie PWG-plus
tolerancie TCU 2-prstovy paralelny uchopovac
@ 2-prstovy paralelny uchopovac PGB
PGN-plus Uzatvoreny uchopovac
DPG-plus

Jednotka je sucastou modularneho systému, v ktorom moZno zavitovo
navzdjom priamo spojit rozne komponenty, akymi sd napriklad
uchopovace alebo kompenzacné zariadenia.

@ Pripojka na strane robota @ Vhodné pre centrovacie puzdrd
Hibka otvoru pre centrovacie

puzdro v protilahlom diele

@ Pripojka na strane nastroja

Nadstavcova doska mé vstavané priechodky na vzduchové potrubie, ktoré
umoZiuju priamo pripojit vhodny uchopovaca bez hadice.

Opis Ident. ¢.

A-CWA-125-100-P 0305829




TCU-P 125

Jednotka kompenzdcie tolerancie

Snimacovy systém

@ Zarazka pre snimac . Monitorovanie zaistenia

Monitorovanie polohy pomocou dvoch programovatelnych pozicii na
senzor. Monitorovanie koncovej pozicie pre montaZ do C-slotu.

Opis Ident. €. Casto v kombinacii
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ ]
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO804-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Pre snimanie dvoch poldh je pre kazdud jednotku potrebny jeden
snimac. Volitelne su k dispozicii predlZovacie kable alebo rozdelovace
snimacov. Dalsie produktové varianty snimaca, doplfiujice informacie
a technické udaje najdete v kapitole katalégu, ktora sa venuje
snimacu.




TCU-P 160

Jednotka kompenzécie tolerancie

Technické udaje
Opis

Ident. €.

ZLaistenie

Tvrdost elastoméru
Vychylenie X

Vychylenie Y

Vychylenie Z

Presnost opakovania
Hmotnost

Min./max. prevadzkovy tlak
Min./max. teplota okolia
Zaistovaci moment Mx
Zaistovaci moment My
Zaistovaci moment Mz
Zaistovacia sila Fz

Max. sila Fd

Priame pripojenie k*

Rozmery Xx Y x Z

[Shore]
[
[°]
[°]
[mm]
[kg]
[bar]
[°d
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]

[mm]

Graf zatazenia

Rozmery a max. zataZenia

Max. manipula¢na hmotnost
~TCU 160-MV-P
25
20
15 4
N
10
\\
5
i
E | [mm]150 200 250 300 350
Max. vzdialenost

TCU-P-160-3-MV
0324846
s0 zaistenim

68

-10/90

30

18

50

400

4300
PGN-plus 160
72x125x32.9

*  takisto vhodné pre dalSie uchopovace s rovnakou schémou skrutkového pripojenia

[ Mxmax.160 Nm ] Mz max.120 Nm
[ My max.70 Nm

® Sily a momenty si maximélne hodnoty pri
odistenom stave a mozu sa vyskytnat
sticasne. V zaistenom stave su povolené len
zataZenia sp6sobené hmotnostou a
akceleraciou.

TCU-P-160-3-0V
0324847

bez zaistenia

68

0.55

-10/90

4300
PGN-plus 160
T2x125x32.4




TCU-P 160

Jednotka kompenzacie tolerancie

Hlavny pohlad s centrickym zaistenim (MV)
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Hlavny pohlad zobrazuje jednotku v jej zdkladnej verzii. A, a Nezaistena pripojka vzduchu @ Vhodné pre centrovacie puzdra
B, b Zaistena pripojka vzduchu Hibka otvoru pre centrovacie
(1) Pripojka na strane robota puzdro v protilahlom diele
(2) Pripojka na strane néstroja Zaistend jednotka
(5) Priechodny otvor pre Nezaistend jednotka

pripojenie pomocou skrutiek @ MMS-p
@ Zahrnuté v rozsahu dodavky

Maximalne vychylenie
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TCU-P 160

Jednotka kompenzécie tolerancie

Verzia bez zaistenia (OV) Modularny systém
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Rozmerové zmeny pre verziu bez zaistenia @ Adaptérova platiia 2-prstové paralelné

Kompaktny vymenny systém uchopovace JGP

cws 2-prstovy uhlovy uchopovac
Jednotka kompenzécie PWG-plus

tolerancie TCU 2-prstovy paralelny uchopovac
© 2-prstovy paralelny uchopovat PGB

PGN-plus Uzatvoreny uchopovac

DPG-plus

Jednotka je sicastou modularneho systému, v ktorom moZno zavitovo
navzdjom priamo spojit rozne komponenty, akymi s napriklad
uchopovace alebo kompenzacné zariadenia.




TCU-P 160

Jednotka kompenzdcie tolerancie

Snimacovy systém

@ Zarazka pre snimac . Monitorovanie zaistenia

Monitorovanie polohy pomocou dvoch programovatelnych pozicii na
senzor. Monitorovanie koncovej pozicie pre montaZ do C-slotu.

Opis Ident. €. Casto v kombinacii
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ ]
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO804-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Pre snimanie dvoch poldh je pre kazdud jednotku potrebny jeden
snimac. Volitelne su k dispozicii predlZovacie kable alebo rozdelovace
snimacov. Dalsie produktové varianty snimaca, doplfiujice informacie
a technické udaje najdete v kapitole katalégu, ktora sa venuje
snimacu.




TCU-P 200

Jednotka kompenzécie tolerancie

Technické udaje
Opis

Ident. €.

ZLaistenie

Tvrdost elastoméru
Vychylenie X

Vychylenie Y

Vychylenie Z

Presnost opakovania
Hmotnost

Min./max. prevadzkovy tlak
Min./max. teplota okolia
Zaistovaci moment Mx
Zaistovaci moment My
Zaistovaci moment Mz
Zaistovacia sila Fz

Max. sila Fd

Priame pripojenie k*

Rozmery Xx Y x Z

[Shore]
[
[°]
[°]
[mm]
[kg]
[bar]
[°d
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]

[mm]

Graf zatazenia

Rozmery a max. zataZenia

Max. manipula¢na hmotnost

=TCU 200-MV-P
50

40

L [mm] 200 250

300 350 40O
Max. vzdialenost

TCU-P-200-3-MV
0324864
s0 zaistenim

68

-10/90

50

25

75

700

5000

PGN-plus 200
100 x 154 x 36.2

*  takisto vhodné pre dalSie uchopovace s rovnakou schémou skrutkového pripojenia

[ Mx max.200 Nm ] Mz max. 140 Nm
[ My max. 80 Nm

® Sily a momenty si maximélne hodnoty pri
odistenom stave a mozu sa vyskytnat
sticasne. V zaistenom stave su povolené len
zataZenia sp6sobené hmotnostou a
akceleraciou.

TCU-P-200-3-0V
0324865

bez zaistenia

68

-10/90

5000
PGN-plus 200
100 x 154 x 34.9




TCU-P 200

Jednotka kompenzacie tolerancie

Hlavny pohlad s centrickym zaistenim (MV)
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Hlavny pohlad zobrazuje jednotku v jej zakladnej verzii.

Maximalne vychylenie

A, a Nezaistena pripojka vzduchu
B, b Zaistena pripojka vzduchu

@ Pripojka na strane robota
@ Pripojka na strane nastroja
@ Priechodny otvor pre
pripojenie pomocou skrutiek
@ Zahrnuté v rozsahu dodavky

@ Vhodné pre centrovacie puzdra

Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protilahlom diele

Zaistend jednotka

Nezaistend jednotka
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TCU-P 200

Jednotka kompenzécie tolerancie

Verzia bez zaistenia (OV)

Moduldrny systém
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Rozmerové zmeny pre verziu bez zaistenia

@ Adaptérova platia 2-prstové paralelné
Kompaktny vymenny systém uchopovace JGP

cws 2-prstovy uhlovy uchopovac
Jednotka kompenzécie PWG-plus

tolerancie TCU 2-prstovy paralelny uchopovac
© 2-prstovy paralelny uchopovat PGB

PGN-plus Uzatvoreny uchopovac

DPG-plus

Jednotka je sicastou modularneho systému, v ktorom moZno zavitovo
navzdjom priamo spojit rozne komponenty, akymi s napriklad
uchopovace alebo kompenzacné zariadenia.




TCU-P 200

Jednotka kompenzdcie tolerancie

Snimacovy systém

@ Zarazka pre snimac . Monitorovanie zaistenia

Monitorovanie polohy pomocou dvoch programovatelnych pozicii na
senzor. Monitorovanie koncovej pozicie pre montaZ do C-slotu.

Opis Ident. €. Casto v kombinacii
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ ]
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO804-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Pre snimanie dvoch poldh je pre kazdud jednotku potrebny jeden
snimac. Volitelne su k dispozicii predlZovacie kable alebo rozdelovace
snimacov. Dalsie produktové varianty snimaca, doplfiujice informacie
a technické udaje najdete v kapitole katalégu, ktora sa venuje
snimacu.




TCU-P 240

Jednotka kompenzécie tolerancie

Technické udaje
Opis

Ident. €.

ZLaistenie

Tvrdost elastoméru
Vychylenie X

Vychylenie Y

Vychylenie Z

Presnost opakovania
Hmotnost

Min./max. prevadzkovy tlak
Min./max. teplota okolia
Zaistovaci moment Mx
Zaistovaci moment My
Zaistovaci moment Mz
Zaistovacia sila Fz

Max. sila Fd

Priame pripojenie k*

Rozmery Xx Y x Z

[Shore]
[
[°]
[°]
[mm]
[kg]
[bar]
[°d
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]

[mm]

Graf zatazenia

Rozmery a max. zataZenia

Max. manipula¢na hmotnost

= TCU-240-MV-P

60

50

40

L[mm] 100

200 300 400

Max. vzdialenost

TCU-P-240-3-MV
0324730
s0 zaistenim

68

-10/90

70

40

90

800

6200

PGN-plus 240
115 x 186 x 40.8

*  takisto vhodné pre dalSie uchopovace s rovnakou schémou skrutkového pripojenia

[ Mx max.250 Nm
My max.120 Nm

Bl Mz max.160 Nm

® Sily a momenty si maximélne hodnoty pri
odistenom stave a mozu sa vyskytnat
sticasne. V zaistenom stave su povolené len
zataZenia sp6sobené hmotnostou a
akceleraciou.

TCU-P-240-3-0V
0324731

bez zaistenia

68

1.8

-10/90

6200
PGN-plus 240
115 x 186 x 42



TCU-P 240

Jednotka kompenzacie tolerancie

Hlavny pohlad s centrickym zaistenim (MV)
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A, a Nezaistena pripojka vzduchu
B, b Zaistena pripojka vzduchu

@ Vhodné pre centrovacie puzdra

Hibka otvoru pre centrovacie
puzdro v protilahlom diele

Hlavny pohlad zobrazuje jednotku v jej zakladnej verzii.

@ Pripojka na strane robota

Maximalne vychylenie

@ Pripojka na strane nastroja

@ Priechodny otvor pre
pripojenie pomocou skrutiek

@ Zahrnuté v rozsahu dodavky

Zaistend jednotka

Nezaistend jednotka
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TCU-P 240

Jednotka kompenzécie tolerancie

Verzia bez zaistenia (OV)

Moduldrny systém

®@ © © o
© ©® o

Rozmerové zmeny pre verziu bez zaistenia

@ Adaptérova platia 2-prstové paralelné
Kompaktny vymenny systém uchopovace JGP

cws 2-prstovy uhlovy uchopovac
Jednotka kompenzécie PWG-plus

tolerancie TCU 2-prstovy paralelny uchopovac
© 2-prstovy paralelny uchopovat PGB

PGN-plus Uzatvoreny uchopovac

DPG-plus

Jednotka je sicastou modularneho systému, v ktorom moZno zavitovo
navzdjom priamo spojit rozne komponenty, akymi s napriklad
uchopovace alebo kompenzacné zariadenia.




TCU-P 240

Jednotka kompenzdcie tolerancie

Snimacovy systém

@ Zarazka pre snimac . Monitorovanie zaistenia

Monitorovanie polohy pomocou dvoch programovatelnych pozicii na
senzor. Monitorovanie koncovej pozicie pre montaZ do C-slotu.

Opis Ident. €. Casto v kombinacii
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ ]
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO804-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Pre snimanie dvoch poldh je pre kazdud jednotku potrebny jeden
snimac. Volitelne su k dispozicii predlZovacie kable alebo rozdelovace
snimacov. Dalsie produktové varianty snimaca, doplfiujice informacie
a technické udaje najdete v kapitole katalégu, ktora sa venuje
snimacu.
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