Hand in hand for tomorrow SCHUNK‘ﬂ®

Datovy list vyrobku

Manualni vyménny systém SHS



SHS

Manudlni vyménny systém

Flexibilni. Kompaktni. Intuitivni.

Manualni vymenny systém SHS

Manudlni systém pro vyménu nastrojd s integrovanym prlichodem vzduchu, kontrolou uzamceni a volitelnym elektrickym
prichodem.

Oblast pouziti

Vyborné se hodi k pouZiti v pruzné vyrobé vyrobkd s
komplexnim rozpétim variant, u kterych se pozaduje
spolehliva manudlni vyména.

Vyhody - Prinos pro Vas y

Modelova fada se Sestmi velikostmi. pro vybér optimalni

,/
velikosti a Siroky rozsah aplikaci = )
Integrovany pneumaticky priichod pro bezpecnéjsi : ”
‘ =

o f

\
napdjeni manipulacnich modulll a nastrojl \\

i

Zamykaci paka se otvira stranou to umoznuje komfortni Y
ovlddani vyménného systému i v omezeném prostoru

VoliteIné monitorovani uzamykani a kontrola pritomnosti
tim se zvysSuje spolehlivost procesu

Siroka skala signalnich, pneumatickych, fluidnich a "
komunikacnich modulii pro univerzalni moznosti pfenosu A
energie / ) !

Obrazek priruby IS0 pro snadnou montaz na vétsinu typd
robotll bez nutnosti dalSich mezipfirub

il ™ KX

Velikosti Manipulacni hmotnost Momentové zatizeni Momentové zatizeni
Mnozstvi: 6 9..58 kg Mx Mz
22,5 .. 478 Nm 15 .. 465 Nm




SHS

Manualni vyménny systém

Popis funkce

Manualni vyménny systém (SHS) se sklada z hlavy (SHK) a uzamykani nebo odemykani zatlacuje dopfedu nebo
adaptéru (SHA). Manualni vyménna hlava (SWK) je tvarové dozadu pomoci zamykaci paky. Integrovany pneumaticky
uzamykatelnd s manualnim vyménnym adaptérem (SWA) a priichod bezpecné napaji naradi energii.

diky patentovanému uzamceni je bez viile. Cep se pfi

7
() Zamykaci paka (® Zajistovaci cep
pro manualni spusténi vyrobeno z anikorozni oceli pro snadné a zabezpecené
uzamykani
@ Monitorovani uzamceni
volitelné, pro procesné spolehlivé monitorovani ® prichod vzduchu
uzamceného stavu bez rusSivych kontur diky integraci do téla. Také vhodné
pro vakuum.

e —
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SHS

Manudlni vyménny systém

Obecné informace k rade

Spousténi: Manualné pomoci zamykaci paky Narocné podminky prostredi: Upozorfiujeme, Ze v pfipadé
pouZiti v naro¢nych podminkach prostfedi (napf. s
chladivem nebo prachem pfi odlévani a brouseni) mize
byt vyznamné sniZena Zivotnost jednotek a my tak

Princip fungovani: hlava a adaptér se uzamykaji a
odemykaji oto¢enim zamykaci paky.

Pfenos médii: Volitelné prostfednictvim elektrickych nebudeme moci uznat zaruky. V mnoha pfipadech vak
modulti a/nebo kapalinovych moduld. Pneumaticky dokéZeme nalézt FeSeni. Obratte se na nds s Zadosti o
prichod jiz integrovany. pomoc

Telo: Plast sestava z vysoce pevne hlinikove slitiny s Manipulaéni hmotnost: je poloha celkového zatiZzeni na
tvrdou povrchovmf upravou. Funkeni soucastky jsou pFirubg. P¥i zpracovani navrhu je tfeba dbét na p¥ipustné
vyrobeny z tvrzene oceli. sily a momenty. Vezmé&te prosim na védomi, Ze prekroceni
Zaruka: 24 mésicl doporucené manipulaéni hmotnosti zkracuje Zivotnost.

Vg

Priklad aplikace

Manipulacni nastroj s manualnim @ Manualni vyménny systém SHS © 2prsté paralelni chapadlo MPG-plus
systémem pro vyménu nastrojdi pro © 2prsté paralelni chapadlo se zakazkovymi uchopovacimi prsty
uchopovani stfednich a malych dild. PGN-plus-P

se zakazkovymi uchopovacimi prsty




SHS

Manudlni vyménny systém

SCHUNK nabizi vice...

Nasledujici komponenty délaji produkt jesté
produktivnéjsim - vhodné doplnéni pro nejvyssi
funkcnost, flexibilitu, spolehlivost a bezpecnost

procesu.

-

Rotacni prlchod Kompenzacni jednotka Protikolizni snimac / snimac
ochrany proti pretiZzeni

Univerzalni chapadlo

i
3iH 1

Indukéni polohovy snimac Volitelné moduly C0S

® Vice informaci o téchto vyrobcich naleznete na nédsledujicich strdnkach nebo na adrese schunk.com.




SHS 040

Manudlni vyménny systém

Technické udaje

Popis

1D

Doporucena manipulacni hmotnost
Monitorovéni uzamceni
Opakovatelnd pfesnost

Vlastni hmotnost

Max. vzdalenost pfi zamykani
Pocet pneumatickych priichodd
Pfivody pro radialni pouziti
Primér roztecné kruznice
Pripojovaci pfiruba podle
Min./max. okolni teplota
Rozméry @ D x Z*

Schéma Sroubovani

max. statickd tahova sila Fz
Max. dynamicky moment Mx/My

Max. dynamicky moment Mz

*  Vezméte na védomi, Ze vysky vyménného masteru (ZK) a adaptéru vymeény (ZA) se lisi. Soucet pfedstavuje celkovou vy3ku propojeného vyménného
systému.

[kg]

[mm]
[kg]
[mm]

[mm]

[°d

[mm]

[N]
[Nm]
[Nm]

Rozméry a maximalni zatiZzeni

My max. 45 Nm
|l Fz max. 700N

[ Mx max.45 Nm
[l Mz max.75 Nm

® Toto je max. soucet viech sil a momentd,
které mohou plisobit na vyménny systém,
aby bylo zajisténo spravné fungovani.

SHK-040-000-000
Manudlni vyménna hlava
0310400

9

volitelné pomoci nastavbové sady
0.02

0.14

1

I

2

40

1S0 9409-1-40-4-M6
5/60

50 x 24

S5/S7 redukéni deskou
700

22,5

15

SHA-040-000-000

Adaptér pro manualni vyménu

0310401
9

0.02
0.075

40

5/60

50 x 15

S5/57 redukéni deskou
700

22.5

15



SHS 040

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled
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Hlavni pohled zobrazuje jednotku v zakladni verzi. (1) Monta na strané robotu (33 Kruhové zastreka dle DIN
(2) Monta na strané nastroje 150-9409
Montazni povrch pro volitelné @ Vhodné pro stfedici koliky
moznosti @ Vhodné pro centrovani

Rusiva kontura pfi uzamykani a odemykani

@ Pneumatické privody

Pneumaticky priichod

Vykres zndzorfiuje prekazejici rusivé kontury pfi zamykani a odemykani.
Uvedené hodnoty mohou kolisat v zavislosti na thlu otevieni odemykaci
paky.

prlchod axidIni prlchod radidlni

Systém vymény ma pneumatické prichody.MdzZete je pouZit bez hadice
pomoci adaptérové desky (osové) nebo s hadici (radidlné).Nékteré
prlchody Ize pouZit osové.




SHS 040

Manudlni vyménny systém

Stredici disk pro SHK

Kabelovy konektor

@ Montaz na strané robotu
Vhodné pro centrovani

Stfedici disk

Popis D
STREDICI LIMEC ZB-CMS-040-K 1574471

® SlouZi jako osazovaci spojeni pro centrovani mechanickych rozhrani,
napf. na robotu.

Pfipojovaci konektor D-sub . D-sub konektor

Popis D

KAS-A15-K-90 0301301

KAS-A15-A-90 0301302

KAS-A15-K-0 0301264

KAS-A15-A-0 0301265

® Podrobné informace a dalsi kabelové konektory naleznete na webové
strance schunk.com




SHS 040

Manudlni vyménny systém




SHS 050

Manudlni vyménny systém

Technické udaje

Popis

1D

Doporucena manipulacni hmotnost
Monitorovéni uzamceni
Opakovatelnd pfesnost

Vlastni hmotnost

Max. vzdalenost pfi zamykani
Pocet pneumatickych priichodd
Pfivody pro radialni pouziti
Primér roztecné kruznice
Pripojovaci pfiruba podle
Min./max. okolni teplota
Rozméry @ D x Z*

Schéma Sroubovani

max. statickd tahova sila Fz
Max. dynamicky moment Mx/My
Max. dynamicky moment Mz

*

[kg]

[mm]
[kg]
[mm]

[mm]

[°d

[mm]

[N]
[Nm]
[Nm]

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mx max.75 Nm My max.75 Nm
[l Mzmax.135Nm [ Fz max. 900 N

® Toto je max. soucet viech sil a momentd,
které mohou plisobit na vyménny systém,
aby bylo zajisténo spravné fungovani.

SHK-050-000-000
Manudlni vyménna hlava
0310410

11

volitelné pomoci nastavbové sady
0.02

0.25

1

6

3

50

1S0 9409-1-50-4-M6
5/60

63 x 26.5

S5/S7 redukéni deskou
900

35

27

SHA-050-000-000

Adaptér pro manualni vyménu

0310411
11

0.02
0.1

50

5/60

63x16

S5/57 redukéni deskou
900

35

27

Vezméte na védomi, Ze vy$ky vyménného masteru (ZK) a adaptéru vymény (ZA) se lisi. Soucet pfedstavuje celkovou vy3Sku propojeného vyménného
systému.



SHS 050

Manudlni vyménny systém

Technické tdaje pro Universal Robots, Techman Robot, OMRON a Doosan Robotics

Popis

1D

Doporucena manipulacni hmotnost
Monitorovani uzamceni

Opakovatelnd pfesnost

Vlastni hmotnost

Max. vzdalenost pfi zamykani
Pocet pneumatickych prichodd
Privody pro radialni pouziti
Priimér rozte¢né kruznice
Pfipojovaci pfiruba podle
Min./max. okolni teplota

Rozméry @ D x Z*
Schéma Sroubovani

max. statickd tahova sila Fz
Max. dynamicky moment Mx/My
Max. dynamicky moment Mz
Pfivod médii

Typ pfenosu

Pocet cepovych kontaktd
Jmenovity proud

Jmenovité napéti
Elektrické pFipojeni

Vystup elektrického pfipojeni

[ke]

[mm]
[kel
[mm]

[mm]

d

[mm]

[N]
[Nm]
[Nm]

[A]
lvoq

E0A-UR3510-SHK-~
050-E08-000
Manualni vyménna
hlava

1334788

11

volitelné pomoci
nastavbové sady
0.02

0.35

1

6

3

50

150 9409-1-50-4-M6
5160

63 x 26.5

S5/S7 redukéni
deskou

900
35
27

Signal
8

1.5
-130

Otvor M8, 8kolikovy

tangencidlni (vpravo)

EOA-UR3510-SHA-
050-E08-000
Adaptér pro
manualni vyménu
1334789

11

0.02

0.14

1

6

6

50

1S0 9409-1-50-4-M6
5160

63x16

S5/S7 redukéni
deskou

900
35
27

Signal
8

1.5
-130

Konektor M8,
8kolikovy

tangencidlni (vlevo)

EOA-TM51214-SHK-
050-E08-000
Manuélni vyménna
hlava

1399638

11

volitelné pomoci
nastavbové sady
0.02

0.5

1

6

3

50

1S0 9409-1-50-4-M6
5160

63 x 26.5

S5/S7 redukeni
deskou

900
35
27

Signal
8

1.5
-130

Otvor M8, 8kolikovy

tangencialni (vpravo)

EOA-TM51214-SHA-
050-E08-000
Adaptér pro
manualni vyménu
1399639

11

0.02

0.14

1

6

6

50

1S0 9409-1-50-4-M6
5160

63x16

S5/S7 redukeni
deskou

900
35
27

Signal
8

1.5
-130

Konektor M8,
8kolikovy

tangencialni (vlevo)

EOA-DRM-SHK-
050-E08-000
Manualini vyménna
hlava

1399576

11

volitelné pomoci
nastavbové sady
0.02

0.35

1

6

3

50

1S0 9409-1-50-4-M6
5160

63 x26.5

S5/S7 redukeni
deskou

900
35
27

Signal
8

1.5
-130

Otvor M8, 8kolikovy

tangencialni (vpravo)

EOA-DRM-SHA-
050-E08-000
Adaptér pro
manudlni vyménu
1399581

11

0.02
0.14

50

IS0 9409-1-50-4-M6
5160

63x16

S5/ST redukéni
deskou

900

Signal
8

1.5
-130

Konektor M8,
8kolikovy

tangencidlni (vlevo)

*  Vezméte na védomi, Ze vys$ky vyménného masteru (ZK) a adaptéru vymény (ZA) se li3i. Soulet pfedstavuje celkovou vysku propojeného vyménného
systému.




SHS 050

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled
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Hlavni pohled zobrazuje jednotku v zdkladni verzi. @ Monté’ na strané robotu @ Kruhova zéstréka dle DIN
(2) Monta na strané nastroje 150-9409
Montézni povrch pro volitelné @3 Vhodné pro stiedici koliky

moznosti @ Vhodné pro centrovani
@ Pneumatické privody




SHS 050

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled EOA-UR3510-SHK-050
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@ MontéZ na strané robotu @ Vhodné pro stfedici koliky
@ Pneumatické pfivody @ Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka dle DIN Pfipojeni vzduchu
1S0-9409 Elektrické pFipojeni

Je soucasti dodavky




SHS 050

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled EOA-UR3510-SHA-050

54.5

72.7

D11 (4x)

M6 (4x

263

@ MontézZ na strané nastroje
@ Pneumatické pfivody

@ Kruhova zastrcka dle DIN
1S0-9409

Je soucasti dodavky

@ Vhodné pro stiedici koliky
Pfipojeni vzduchu
Elektrické pfipojeni




SHS 050

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled EOA-TM51214-SHK-050

n
—

41.5
26.5
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@ MontéZ na strané robotu @ Vhodné pro stfedici koliky
@ Pneumatické pfivody @ Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka dle DIN Pfipojeni vzduchu
1S0-9409 Elektrické pFipojeni

Je soucasti dodavky




SHS 050

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled EOA-TM51214-SHA-050

54.5

72.7

D11 (4x)

M6 (4x

263

@ MontézZ na strané nastroje
@ Pneumatické pfivody

@ Kruhova zastrcka dle DIN
1S0-9409

Je soucasti dodavky

@ Vhodné pro stiedici koliky
Pfipojeni vzduchu
Elektrické pfipojeni




SHS 050

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled EOA-DRM-SHK-050
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@ MontéZ na strané robotu @ Vhodné pro stfedici koliky
@ Pneumatické pfivody @ Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka dle DIN Pfipojeni vzduchu
1S0-9409 Elektrické pFipojeni

Je soucasti dodavky




SHS 050

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled EOA-DRM-SHA-050

54.5
25+0.02 16
X
X
23
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@ MontézZ na strané nastroje Je soucasti dodavky
@ Pneumatické pfivody @ Vhodné pro stiedici koliky
@ Kruhova zastrcka dle DIN Pfipojeni vzduchu
1S0-9409 Elektrické pFipojeni

Rusiva kontura pri uzamykani a odemykani Pneumaticky prichod

Vykres znazorfiuje pfekazejici rusivé kontury pfi zamykéni a odemykani. priichod axialni priichod radialn{

Uvedené hodnoty mohou kolisat v zavislosti na Uhlu otevieni odemykaci
Systém vymény ma pneumatické prichody.MlZete je pouZit bez hadice

paky.
pomoci adaptérové desky (osové) nebo s hadici (radidlné).Nékteré
prlchody Ize pouZit osové.




SHS 050

Manudlni vyménny systém

Stredici disk pro SHK

Kabelovy konektor

@FS].@@/@)

T

@O® g

@ Montaz na strané robotu
Vhodné pro centrovani

Stfedici disk

Popis D

STREDICI LIMEC ZB-CMS-050-K 1574472

® SlouZi jako osazovaci spojeni pro centrovani mechanickych rozhrani,
napf. na robotu.

Pfipojovaci konektor D-sub . D-sub konektor

KAS-A15-K-90 0301301

KAS-A15-A-90 0301302

KAS-A15-K-0 0301264

KAS-A15-A-0 0301265

® Podrobné informace a dalsi kabelové konektory naleznete na webové
strance schunk.com




SHS 063

Manudlni vyménny systém

Technické udaje

Popis

1D

Doporucena manipulacni hmotnost
Monitorovéni uzamceni
Opakovatelnd pfesnost

Vlastni hmotnost

Max. vzdalenost pfi zamykani
Pocet pneumatickych priichodd
Pfivody pro radialni pouziti
Primér roztecné kruznice
Pripojovaci pfiruba podle
Min./max. okolni teplota
Rozméry @ D x Z*

Schéma Sroubovani

max. statickd tahova sila Fz
Max. dynamicky moment Mx/My

Max. dynamicky moment Mz

[kg]

[mm]
[kg]
[mm]

[mm]

[°d

[mm]

[N]
[Nm]
[Nm]

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mx max.150 Nm My max.150 Nm
[l Mz max.260 Nm ] Fz max. 1000 N

® Toto je max. soucet viech sil a momentd,
které mohou plisobit na vyménny systém,
aby bylo zajisténo spravné fungovani.

SHK-063-000-000
Manudlni vyménna hlava
0310420

18

volitelné pomoci nastavbové sady
0.02

0.41

1

6

3

63

1S0 9409-1-63-4-M6
5/60

80 x 28.5

K pfes mezipfirubu

1000

75

48

SHA-063-000-000

Adaptér pro manualni vyménu
0310421

18

0.02
0.2

63

5/60

80x18

K pres mezipfirubu
1000

75

48

*  Vezméte na védomi, Ze vysky vyménného masteru (ZK) a adaptéru vymeény (ZA) se lisi. Soucet pfedstavuje celkovou vy3ku propojeného vyménného
systému.




SHS 063

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled
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Hlavni pohled zobrazuje jednotku v zakladni verzi. @ Montéa? na strané robotu @ Kruhové zéstr¢ka dle DIN

(2) Monta na strané nastroje 150-9409

Montazni povrch pro volitelné @ Vhodné pro stfedici koliky
moznosti @ Vhodné pro centrovani

@ Pneumatické privody

RuSiva kontura pfi uzamykani a odemykani Pneumaticky priichod

139

Vykres znazorfiuje pfekazejici rusivé kontury pfi zamykéni a odemykani. priichod axialni priichod radidln{

Uvedené hodnoty mohou kolisat v zavislosti na thlu otevieni odemykaci
Systém vymény ma pneumatické prichody.MdzZete je pouZit bez hadice

paky.
pomoci adaptérové desky (osové) nebo s hadici (radidlné).Nékteré
prlchody Ize pouZit osové.




SHS 063

Manudlni vyménny systém

Stredici disk pro SHK

Kabelova zastrckal/prodlouzZeni kabelu

@ MontéZ na strané robotu
Vhodné pro centrovani

STREDICI LIMEC ZB-CMS-063-K 1574473

Stiedici disk

® SlouZi jako osazovaci spojeni pro centrovani mechanickych rozhrani,
napf. na robotu.

Zastrckalzditka prima
Zastrékalzditka dhlova

@ Pfima zastrckalzditka s
prodluZovacim kabelem

Uhlové zastrekalzditka s
prodluZovacim kabelem

Dalsi délky kabell na vyzadani.

[m]

KAS-19B-K-90-C 0301294
KAS-19B-A-90~C 0301295

KA BW19B-L 19P-0300 0302179 3
KA BW19B-L 19P-0500 0302190 5
KA BWL9F-L 19P-0500 0302172 5
KA BW19F-L 19P-1000 0302173 10
KA BW26B-L 26P-0300 0302185 3
KA BW26B-L 26P-0500 0302186 5

KA SW19B-L 19P-0300 0302191 3
KA SW19F-L 19P-0300 0302175 3
KA SW26B-L 26P-0300 0302187 3

KAS-19B-K-0-C 0301283

KAS-19B-A-0-C 0301284

KA BG19B-L 19P-0300 0302176 3

KA BG19B-L 19P-0500 0302177 5

KA BG19F-L 19P-0500 0302170 5

KA BG19F-L 19P-1000 0302171 10

KA BG26B-L 26P-0300 0302192 3

KA BG26B-L 26P-0500 0302193 5
piimoneldorkabeluskavelem,
KA SG19B-L 19P-0300 0302178 3

KA SG19F-L 19P-0300 0302174 3

KA SG26B-L 26P-0300 0302184 3

® Podrobné informace a dalsi kabelové konektory naleznete na webové
strdnce schunk.com




SHS 063

Manudlni vyménny systém




SHS 080

Manudlni vyménny systém

Technické udaje

Popis

1D

Doporucena manipulacni hmotnost
Monitorovéni uzamceni
Opakovatelnd pfesnost

Vlastni hmotnost

Max. vzdalenost pfi zamykani
Pocet pneumatickych priichodd
Pfivody pro radialni pouziti
Primér roztecné kruznice
Pripojovaci pfiruba podle
Min./max. okolni teplota
Rozméry @ D x Z*

Schéma Sroubovani

max. statickd tahova sila Fz
Max. dynamicky moment Mx/My

Max. dynamicky moment Mz

[kg]

[mm]
[kg]
[mm]

[mm]

[°d

[mm]

[N]
[Nm]
[Nm]

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mx max.300 Nm My max.300 Nm
[l Mz max.465Nm ] Fz max. 1600 N

® Toto je max. soucet viech sil a momentd,
které mohou plisobit na vyménny systém,
aby bylo zajisténo spravné fungovani.

SHK-080-000-000
Manudlni vyménna hlava
0310430

36

volitelné pomoci nastavbové sady
0.02

0.74

1

9

A

80

1S0 9409-1-80-6-M8
5/60

100 x 30

K pfes mezipfirubu

1600

115

75

SHA-080-000-000

Adaptér pro manualni vyménu
0310431

36

0.02
0.35

80

5/60

100 x 18

K pres mezipfirubu
1600

115

75

*  Vezméte na védomi, Ze vysky vyménného masteru (ZK) a adaptéru vymeény (ZA) se lisi. Soucet pfedstavuje celkovou vy3ku propojeného vyménného
systému.




SHS 080

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled
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Hlavni pohled zobrazuje jednotku v zakladni verzi. @ Montéa? na strané robotu @ Kruhové zéstr¢ka dle DIN

Rusiva kontura pfi uzamykani a odemykani

(2) Monta na strané nastroje 150-9409

Montazni povrch pro volitelné @ Vhodné pro stfedici koliky
moznosti @ Vhodné pro centrovani

@ Pneumatické privody

Pneumaticky priichod

167

Vykres zndzorfiuje prekazejici rusivé kontury pfi zamykani a odemykani.
Uvedené hodnoty mohou kolisat v zavislosti na thlu otevieni odemykaci

paky.

prlchod axidIni prlchod radidlni

Systém vymény ma pneumatické prichody.MdzZete je pouZit bez hadice
pomoci adaptérové desky (osové) nebo s hadici (radidlné).Nékteré
prlchody Ize pouZit osové.




SHS 080

Manudlni vyménny systém

Stredici disk pro SHK

Kabelova zastrckal/prodlouzZeni kabelu

@ MontéZ na strané robotu
Vhodné pro centrovani

STREDICI LIMEC ZB-CMS-080-K 1574474

Stiedici disk

® SlouZi jako osazovaci spojeni pro centrovani mechanickych rozhrani,
napf. na robotu.

Zastrckalzditka prima
Zastrékalzditka dhlova

@ Pfima zastrckalzditka s
prodluZovacim kabelem

Uhlové zastrekalzditka s
prodluZovacim kabelem

Dalsi délky kabell na vyzadani.

[m]

KAS-19B-K-90-C 0301294
KAS-19B-A-90~C 0301295

KA BW19F-L 19P-0500 0302172 5
KA BW19F-L 19P-1000 0302173 10
KA BW26B-L 26P-0300 0302185 3
KA BW26B-L 26P-0500 0302186 5
KA SW19F-L 19P-0300 0302175 3
KA SW26B-L 26P-0300 0302187 3
KAS-19B-K-0-C 0301283
KAS-19B-A-0-C 0301284

KA BG19F-L 19P-0500 0302170 5
KA BG19F-L 19P-1000 0302171 10
KA BG26B-L 26P-0300 0302192 3
KA BG26B-L 26P-0500 0302193 5
KA SG19F-L 19P-0300 0302174 3
KA SG26B-L 26P-0300 0302184 3

® Podrobné informace a dalsi kabelové konektory naleznete na webové
strdnce schunk.com




SHS 080

Manudlni vyménny systém




SHS 100

Manudlni vyménny systém

Technické udaje

Popis

1D

Doporucena manipulacni hmotnost
Monitorovéni uzamceni
Opakovatelnd pfesnost

Vlastni hmotnost

Max. vzdalenost pfi zamykani
Pocet pneumatickych priichodd
Pfivody pro radialni pouziti
Primér roztecné kruznice
Pripojovaci pfiruba podle
Min./max. okolni teplota
Rozméry @ D x Z*

Schéma Sroubovani

max. statickd tahova sila Fz
Max. dynamicky moment Mx/My

Max. dynamicky moment Mz

*  Vezméte na védomi, Ze vysky vyménného masteru (ZK) a adaptéru vymeény (ZA) se lisi. Soucet pfedstavuje celkovou vy3ku propojeného vyménného
systému.

[kg]

[mm]
[kg]
[mm]

[mm]

[°d

[mm]

[N]
[Nm]
[Nm]

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mx max.500 Nm My max. 500 Nm
[l Mz max. 1185 Nm ] Fz max. 1800 N

® Toto je max. soucet viech sil a momentd,
které mohou plisobit na vyménny systém,
aby bylo zajisténo spravné fungovani.

SHK-100-000-000
Manudlni vyménna hlava
0310440

43

volitelny

0.02

1.3

1

12

6

100

150 9409-1-100-6-M8
5/60

125x 38

J

1800

230

230

SHA-100-000-000

Adaptér pro manualni vyménu
0310441

43

0.02
0.55

12
12
100

5160
125x 28
J

1800
230

230



SHS 100

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled
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Hlavni pohled zobrazuje jednotku v zdkladni verzi. @ Monté’ na strans robotu @ Kruhova zéstréka dle DIN
(2) Monta na strané nastroje 150-9409

Montazni povrch pro volitelné @ Vhodné pro stfedici koliky
moznosti @ Vhodné pro centrovani

@ Pneumatické privody

RuSiva kontura pfi uzamykani a odemykani Pneumaticky priichod

205

Vykres znazorfiuje pfekazejici rusivé kontury pfi zamykéni a odemykani. priichod axialni priichod radidln{

Uvedené hodnoty mohou kolisat v zavislosti na thlu otevieni odemykaci
Systém vymény ma pneumatické prichody.MdzZete je pouZit bez hadice

paky.
pomoci adaptérové desky (osové) nebo s hadici (radidlné).Nékteré
prlchody Ize pouZit osové.




SHS 100

Manudlni vyménny systém

Stredici disk pro SHK

Modul pro priichod elektrickych signali

@ D63g7
T

@ Montaz na strané robotu Vhodné pro centrovani

STREDICI LIMEC ZB-CMS-100-K 1574475

® SlouZi jako osazovaci spojeni pro centrovani mechanickych rozhrani,
napf. na robotu.

Popis D Pocet Eepii
SWO-RE5-K 99574414
SWO-RE5-A 9957445
SWO0-MT8-K 9937157
SW0-MT8-A 9937158

SW0-G19-K 9940649 19
SWO0-R19-K 9935815 19
SW0-R26-K 9935819 26
SW0-R32-K 9941387 32
SWO0-RF19-K 9948654 19
prdchor modul prosigndlnaswané nestole
SW0-G19-A 9940650 19
SW0-R19-A 9935816 19
SW0-R26-A 9935820 26
SWO0-R32-A 9941388 32
SWO0-RF19-A 9948657 19

® Vyménny systém s mezipfirubou nebo priichozim modulem jsou
volitelné k dispozici a Ize je objednat jako kompletni montazni sadu.
Obratte se na nds s Zadosti o pomoc.




SHS 100

Manudlni vyménny systém

Kabelova zastrckal/prodlouzeni kabelu

Monitorovani pomoci indukénich polohovych senzortii

90
Zastrckalzditka prima @ Pfima zastrckalzditka s Senzor zablokovani IN 40-S-... @ Drzék snimace je soucasti
Zastrékalzditka dhlova prodluZovacim kabelem Senzor pfitomnosti obrobku IN dodavky
Uhlova zastrékalzditka s 5-5-...
prodluZovacim kabelem
Dalst délley Kabell na vyzidnt. Popis @ Gstolombinované
Popis @ b N 40-5-M12 0301578
[m] IN 40-5-M8 0301474
IN 5-5-M12 0301569
KAS-19B-K-90-C 0301294 IN 5-5-M8 0301469
pavoljlonektorkabely, stanandstile  ppgowdkebey
KAS-19B-A-90-C 0301295 KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 °
pravodhly konektor kabelu s kabelem, stranarobote KA BGO-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BW19B-L 19P-0300 0302179 3 KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369
KA BW19B-L 19P-0500 0302190 5 AEwoattar o300 e BolEan
KA BW19F-L 19P-0500 0302172 5 0 G SE-GERa=FRE O
KA BW19F-L 19P-1000 0302173 10 KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503
Pravodhy konektor kabelu skabelem, strana nastrole KA BW1L2-L 39-0500-PNP 0301507
KA SW19F-L 19P-0300 0302175 3 T —
Pfimy konektor kabelu, stranaroboty w-Me 0301463
Pfimj konektor kabelu, strananéstroje KU BG12-5612 39-0030-PNP 0301998
KAS-19B-A-0-C 0301284 KV BG12-5G12 3P-0060-PNP 0301998
Pfimy konektor kabelu s kabelem, stranarobot K BWOS-5G08 3-0030-PNP 0301465
KA BG19B-L 19P-0300 0302176 3 KV BWO8-SGO8 3P-0100-PNP 0301496
KA BG19B-L 19P-0500 0302177 5 KV BW08-SGO8 3P-0200-PNP 0301497 °
KA BGL9F-L 19P-0500 0302170 5 KV BW12-5612 3P-0030-PNP 0301595
KA BG19F-L 19P-1000 0302171 10 KV BW12-5612 3P-0100-PNP 0301596
Primjkonektor kabeluskabelem, KU BW12-5612 3P-0200-PNP 0301597
KA SG19F-L 19P-0300 0302174 3 g BTG °
® Podrobné informace a dalsi kabelové konektory naleznete na webové V2-M8 0301775 [ ]
strance schunk.com Vi-M8 0301746
V8-M8 0301751

kapitole ,PfisluSenstvi" nebo na nasich internetovych strankach.




SHS 125

Manudlni vyménny systém

Technické udaje

Popis

1D

Doporucena manipulacni hmotnost
Monitorovéni uzamceni
Opakovatelnd pfesnost

Vlastni hmotnost

Max. vzdalenost pfi zamykani
Pocet pneumatickych priichodd
Pfivody pro radialni pouziti
Primér roztecné kruznice
Pripojovaci pfiruba podle
Min./max. okolni teplota
Rozméry @ D x Z*

Schéma Sroubovani

max. statickd tahova sila Fz
Max. dynamicky moment Mx/My

Max. dynamicky moment Mz

*  Vezméte na védomi, Ze vysky vyménného masteru (ZK) a adaptéru vymeény (ZA) se lisi. Soucet pfedstavuje celkovou vy3ku propojeného vyménného
systému.

[kg]

[mm]
[kg]
[mm]

[mm]

[°d

[mm]

[N]
[Nm]
[Nm]

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mx max. 960 Nm My max. 960 Nm
[l Mz max.2325 Nm [ Fz max. 3000 N

® Toto je max. soucet viech sil a momentd,
které mohou plisobit na vyménny systém,
aby bylo zajisténo spravné fungovani.

SHK-125-000-000
Manudlni vyménna hlava
0310450

58

volitelny

0.02

2.8

1

12

6

125

150 9409-1-125-6-M10
5/60

160 x 50

J

3000

478

465

SHA-125-000-000

Adaptér pro manualni vyménu
0310451

58

0.02
L2

12
12
125

5160
160 x 28
J

3000
478

465



SHS 125

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled
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Hlavni pohled zobrazuje jednotku v zakladni verzi. @ Montéa? na strané robotu @ Kruhové zéstr¢ka dle DIN
(2) Monta na strané nastroje 150-9409
Montazni povrch pro volitelné @ Vhodné pro stedici koliky
moznosti @ Vhodné pro centrovani
@ Pneumatické privody
RuSiva kontura pfi uzamykani a odemykani Pneumaticky priichod
3
o™
Vykres zndzorfiuje prekazejici rusivé kontury pfi zamykani a odemykani. priichod axialni priichod radidln{
Uvedené hodnoty mohou kolisat v zavislosti na thlu otevieni odemykaci
paky. Systém vymény ma pneumatické prichody.MdzZete je pouZit bez hadice

pomoci adaptérové desky (osové) nebo s hadici (radidlné).Nékteré
prlchody Ize pouZit osové.




SHS 125

Manudlni vyménny systém

Stredici disk pro SHK

Modul pro priichod elektrickych signali

o oo

¥ 1000 @00

@ Montaz na strané robotu
Vhodné pro centrovani

Stfedici disk

Popis D

STREDICI LIMEC ZB-CMS-125-K 1574477

® SlouZi jako osazovaci spojeni pro centrovani mechanickych rozhrani,
napf. na robotu.

Popis D Pocet Eepii
SWO-RE5-K 99574414
SWO-RE5-A 9957445
SWO0-MT8-K 9937157

SWO0-MT8-A 9937158

SW0-G19-K 9940649 19
SWO0-R19-K 9935815 19
SW0-R26-K 9935819 26
SW0-R32-K 9941387 32
SWO0-RF19-K 9948654 19
prdchor modul prosigndlnaswané nestole
SW0-G19-A 9940650 19
SW0-R19-A 9935816 19
SW0-R26-A 9935820 26
SWO0-R32-A 9941388 32
SWO0-RF19-A 9948657 19

® Vyménny systém s mezipfirubou nebo priichozim modulem jsou
volitelné k dispozici a Ize je objednat jako kompletni montazni sadu.
Obratte se na nds s Zadosti o pomoc.




SHS 125

Manudlni vyménny systém

Kabelova zastrckal/prodlouzeni kabelu

Monitorovani pomoci indukénich polohovych senzortii

Zastrckalzditka prima
Zastrékalzditka dhlova

@ Pfima zastrckalzditka s
prodluZovacim kabelem

Uhlové zastrekalzditka s
prodluZovacim kabelem

Dalsi délky kabell na vyzadani.

[m]

KAS-19B-K-90-C 0301294
KAS-19B-A-90-C 0301295

KA BW19B-L 19P-0300 0302179 3
KA BW19B-L 19P-0500 0302190 5
KA BWL9F-L 19P-0500 0302172 5
KA BW19F-L 19P-1000 0302173 10
KA SW19B-L 19P-0300 0302191 3
KA SW19F-L 19P-0300 0302175 3
KAS-19B-K-0-C 0301283
KAS-19B-A-0-C 0301284

KA BG19B-L 19P-0300 0302176 3
KA BG19B-L 19P-0500 0302177 5
KA BG19F-L 19P-0500 0302170 5
KA BG19F-L 19P-1000 0302171 10
KA SG19B-L 19P-0300 0302178 3
KA SG19F-L 19P-0300 0302174 3

® Podrobné informace a dalsi kabelové konektory naleznete na webové
strdnce schunk.com

Senzor zablokovani IN 40-S-... @ Drzék snimace je soucasti
Senzor pfitomnosti obrobku IN dodavky
5-S-...
Ppis 0 (Gestolombinované
IN 40-S-M12 0301574
IN 40-S-M8 0301474
IN 5-5-M12 0301569
IN 5-5-M8 0301469
Ppojovacikabely
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 )
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503
KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
Kipprokonektoridifis
(LI-M12 0301464
CLI-M8 0301463

KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-5G12 3P-0060-PNP 0301998

KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

Rowotwtsenot
V2-M12 0301776 [
V2-M8 0301775 ([ ]
V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

kapitole ,PfisluSenstvi" nebo na nasich internetovych strankach.
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