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Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego OPR



OPR

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Zgodny. Wysoka reaktywnosc. Reset automatyczny

Czujnik kolizji i przecigzenia OPR

do sterowania robotami i modutami przenoszenia w przypadku wystapienia kolizji lub przecigzenia

Zakres zastosowania

Rozwigzanie standardowe do wszelkich zastosowari robotéw gdzie robot, narzedzie lub detal musza by¢ zabezpieczone
przed uszkodzeniem w przypadku kolizji.

Zalety - Korzysci dla uzytkownika

Reset automatyczny zapewniajacy szybsze ponowne Opcjonalnie ptytki adapterowe IS0 zapewniajace tatwosc
uruchomienie produkcji po kolizji montazu w wiekszosci typéw robotdw bez koniecznosci
Moc wyzwalajgca oraz moment obrotowy mozna ponoszenia kosztow produkdji/pracy

dostosowac za pomocg cisnienia roboczego w celu Opcjonalnie réwniez z zintegrowanymi sprezynami do
uzyskania optymalnej ochrony robotéw i elementéw utrzymywania potozenia w przypadku utraty cisnienia
Zintegrowany monitoring do transmisji sygnatow bez Elastycznos¢ mechaniczna w przypadku kolizji do
opdznien w przypadku kolizji, aby robot maégt by¢ kompensacji Sciezki reakcji robota w przypadku kolizji lub
natychmiast zatrzymany przecigzenia

al i I L

Moment wzbudzenia
Mz
6.9 .. 1500 Nm

Rozmiary Sita wyzwalajgca Fd Moment wzbudzenia Moment wzbudzenia
llosc: 7 440 .. 14000 N Mx Mx
6 .. 2000 Nm 6 .. 2000 Nm




OPR

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Opis dziatania

W przypadku zderzenia kotnierz mocujgcy odchyla sie. Czujnik OPR automatycznie powraca do potozenia
Powoduje to jednoczesne automatyczne aktywowanie zerowego, gdy chwytak odsunie sie od przedmiotu, z
czujnika, ktérego sygnat uruchamia mechanizm zatrzy- ktérym wszedt w kolizje. Produkcja moze by¢ kontynuo-
mania awaryjnego systemu. wana niezwtocznie, gdyz nie jest konieczny reczny reset.

() Tioki pneumatyczne ® tozysko

oferujacy tatwe reagowanie na podstawie cisnienia zapewniajgce pochtanianie duzych sit i momentdéw
@ Sruba regulacyjna ® Monitorowanie

stosowany do regulacji punktu przetgczania za pomocg przetacznika mechanicznego

® Kotnierz mocujacy
odchyla sie w przypadku kolizji
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OPR

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Ogolne informacje dotyczgce serii
Uruchamianie: pneumatyczne, przy uzyciu przefiltrowa-
nego sprezonego powietrza wg 1S0 8573-1:2010 [7:4:4].
Zasada dziatania: zintegrowane ttoki cylindréw

Zakres dostawy: Czujnik kolizji i przecigzenia w wersji
zamOwionej, elementy do podtaczenia elektrycznego oraz
informacje dotyczace bezpieczefstwa. Instrukcje

dotyczace poszczegdlnych produktéw mozna pobrac ze
stron schunk.com/downloads-manuals.

Przyktad zastosowania

Potréjny modut transferowy do
pakowania w mate kartony

©@ Dwupalcowy chwytak katowy SWG
® C(zujnik kolizji OPR

Gwarancja: 24 miesigce

Trudne warunki sSrodowiskowe: Pamietaj, ze praca w
trudnych warunkach srodowiskowych (np. z chtodziwem
lub przy wystepowaniu pytu odlewniczego i $ciernego)
moze w sposdb znaczny ograniczyc zywotnos¢ modutow
oraz nie jest objeta gwarancja. Jednak w wielu przypad-
kach mozemy wypracowac rozwigzanie. Aby uzyskac
pomoc, skontaktuj sie z nami.




OPR

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Wiecej w ofercie SCHUNK...

Ponizsze komponenty jeszcze bardziej zwiekszaja
produktywnos¢ produktu — stanowia odpowiedni
dodatek umozliwiajgcy osiggniecie najwyzszego
poziomu funkcjonalnosci, elastycznosci, niezawodnosci
i kontroli produkgji.

-

Imieniarka narzedzi Reczny uktad wymiany Obrotowy modut przelotowy Chwytak uniwersalny

N

Chwytak katowy Chwytak uniwersalny

® Wiecej informacji o produktach znajduje sie na stronach tych produktéw lub w witrynie schunk.com.

Opcje i informacje specjalne

Smarowanie do zastosowan w przemysle spozywczym: Produkt zawiera w standardzie srodki smarne dopuszczone do
kontaktu z zywnos$cig. Wymagania normy EN 1672-2:2020 nie sa w petni spetnione. Odpowiednie certyfikaty NSF mozna
zobaczyc na stronie https://info.nsf.org/USDA/Listings.asp, korzystajac z informacji o srodkach smarnych w instrukcji obstugi.




OPR 048

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Moment wzbudzenia M,, M,, M, Wymiary i maksymalne obcigzenia
Momenty
. ~ OPR-048 / Mx, My OPR-048 | Mz
6 /
5 /
L ;
3
E
= T
= p[bar] 2 3 4 5 6 7
Cisnienie
B Vx 6.9 Nm
. . maks. maks.
Sita wyzwalajgca Fd My 6 Nm [l Fd max. 440N
Sita maks.
450 ~OPR-048 / Fd ® Konstrukgcja czujnikow kolizji jest determino-
// wana przez wystepujace sity i momenty w
350 danym natozeniu.
250
150 /
=
w
p [bar] 2 3 " 5 6 7
Cisnienie
Dane techniczne
Opis 0PR-048-P00 0PR-048-P05 0PR-048-P10 OPR-048-P15
Nrid. 0321341 0321342 0321343 0321344
Odchylenie osiowe [mm] 5.1 5.1 5.1 5.1
0dchylenie katowe [°] +13 +13 +13 +13
0Odchylenie obrotowe [°] +20 +20 +20 +20
Min. katowy moment wzbudzania Mx, My [Nm] 2.3 2.7 3.2 3.6
Min. wyzwalajacy moment obrotowy, obrotowy Mz  [Nm] 2.3 2.7 3.1 3.5
Sita wzbudzania sprezyny [N] pIn 48 72
Moment obrotowy zwolnienia sprezyny, katowy [Nm] 0.4 0.9 1.3
Moment obrotowy zwolnienia sprezyny, rotacyjny  [Nm] 0.4 0.8 1.2
Napiecie zasilania [v] 10/30 10/30 10/30 10/30
Powtarzalnos¢ [mm] +0.025 +0.025 £0.025 +0.025
Responsywnosc [mm] 0.5 0.5 0.5 0.5
Doktadno$¢ powtérzen, obrotowa [min] 5 5 5 5
Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar] 1.4/-16.2 1.4/-15.9 1.4/-/5.5 1.4/-/5.2
Masa [ke] 0.24 0.25 0.25 0.25
Min./maks. temperatura otoczenia [°q] 5160 5160 5160 5/60

Wymiary @ D x Z [mm] 48 x39 48 x 39 48 x 39 48 x 39




OPR 048

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j.

Obcigzanie chwilowe

M,, W Nm

0 0.25 0.50 0.75 1.00 1.25 150 1.75 2.00
Kat w stopniach

Wykres przedstawia odchylenie katowe modutu OPR w zaleznosci od
momentu M,, przy maksymalnym dopuszczalnym cisnieniu roboczym.

@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia
@ Kotnierz ztacza

@ Otwory przelotowe potaczen
srubowych

@ Przytgcze powietrza P

Itgcze kablowe w opakowaniu
z przewodem 5 m

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujgcych
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Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Ptyta adaptera IS0 9409-A31.5-R

@55

- (2

@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Pasuje do elementow
centrujgcych

Ptyta adaptera od strony ramienia robota do montazu OPR wedtug
schematu montazu zgodnego z normg IS0 9409-31.5-4-M5.

Opis Nrid.
A-0PR-048-1S0-A31-R 0321347

Ptyta adaptera 1SO 9409-A40-R

Ptyta adaptera 1S0-9409-A31.5-T

135

260

248

@ Itacze po stronie robota
@ Itgcze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujacych

Ptyta adaptera od strony ramienia robota do bezposredniego montazu
OPR wedtug schematu potgczenia kotnierzowego zgodnego z normg ISO
9409-40-4-M6.

Opis Nrid.

A-OPR-048-1S0-AL0-R 0321348

@ Itacze po stronie robota
@ Itgcze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujgcych

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potagczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z normg IS0 9409.

Opis Nrid.
A-OPR-048-1S0-A31-T 0321356
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Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Ptyta adaptera 1SO 9409-A40-T

Ptyta adaptera BLANK-T

73) D6

248

e
@ ” \\® 33)24

)
&

@\/' 14 \®

@ It3cze po stronie robota @ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
(2) tacze po stronie narzedzia 150-9409

73 Pasuje do trzpieni centrujgcych

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem Srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma IS0 9409.

Opis Nrid.
A-OPR-048-1S0-A40-T 0321357

Pokrywa ochronna OPR-048

(o0)
4799

261.5

N
<
< —
+
o
N

—_

4.83+0.02

@ Pasuje do trzpieni centrujgcych Catkowita wysokos¢ z ptytka
adaptera z kotnierzem
zgodnym z 1SO 9409-A31.5/40
oraz bez kotnierza

Ostona ochronna chroni modut OPR przed dziataniem chtodziwa ze
stopniem ochrony do IP 65.

Opis Nrid. Stopieri ochrony IP
OPR-048 Flexboot 0321351 65

® Prosze pamietac, ze przy stosowaniu ostony ochronnej konieczne jest
réwniez zastosowanie ptytki adaptera po stronie narzedziowej.

@ It3cze po stronie robota @ Itgcze po stronie narzedzia

Niewykoriczony od strony narzedzia adapter do samodzielnej obrébki
przez klienta.

Opis Nrid.

A-0PR-048-BLANK-T 0321355




OPR 061

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Dane techniczne

Opis

Nrid.

0dchylenie osiowe

Odchylenie katowe

0dchylenie obrotowe

Min. katowy moment wzbudzania Mx, My

Min. wyzwalajgcy moment obrotowy, obrotowy Mz
Sita wzbudzania sprezyny

Moment obrotowy zwolnienia sprezyny, katowy
Moment obrotowy zwolnienia sprezyny, rotacyjny
Napiecie zasilania

Powtarzalnos¢

Responsywnosc¢

Doktadno$¢ powtérzen, obrotowa
Min./znam./maks. cisnienie robocze

Masa

Min./maks. temperatura otoczenia

Wymiary @ D x Z

[mm]
[
[
[Nm]
[Nm]
[N]
[Nm]
[Nm]
v
[mm]
[mm]
[min]
[bar]
[ke]
[ed

[mm]

Moment wzbudzenia M,, M,, M,

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Momenty
" —O0PR-061/ Mx, My ~ —OPR-061/ Mz
~
25
20
15
10 o
£
= p[bar] 2 3 4 5 6 7
Cisnienie
B Vx 28 Nm B vz 24.4 Nm
Sita wyzwalajaca Fd [ Wks' 8m W P iSix. 880 N
Sita maks.
1000 — OPR-061/ Fd ® Konstrukcja czujnikéw kolizji jest determino-
L wana przez wystepujgce sity i momenty w
800 danym natozeniu.
600
400 /
200
=)
“ plbar] 3 4 5 6 7
Cisnienie
OPR-061-P00 OPR-061-P05 OPR-061-P10 OPR-061-P15
0321361 0321362 0321363 0321364
5.6 5.6 5.6 5.6
+11 +11 +11 +11
+20 +20 +20 +20
6.8 8.6 10.3 12.1
6.8 8.5 10.1 11.8
48 96 144
1.8 3.5 5.3
1.7 3.3 5
10130 10130 1030 10130
+0.025 +0.025 +0.025 +0.025
0.5 0.5 0.5 0.5
5 5 5 5
1.4/-16.2 1.4/-15.9 1.4/-15.5 1.4/-15.2
0.32 0.33 0.33 0.33
5/60 5/60 5/60 5/60
60 x 45.1 60 x 45.1 60 x 45.1 60 x 45.1




OPR 061

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowej. (1) ztacze po stronie robota @9 Przytacze powietrza P
@ It3cze po stronie narzedzia Itgcze kablowe w opakowaniu
@ Kotnierz ztgcza z przewodem 5 m
@ Otwory przelotowe potaczeri @ Pasuje do trzpieni centrujacych
srubowych Pasuje do elementow

centrujgcych

Obcigzanie chwilowe

" gloNT """"" P [ P

25 1

20 1
15 A

10 +

Kat w stopniach

Wykres przedstawia odchylenie katowe modutu OPR w zaleznosci od
momentu M,, przy maksymalnym dopuszczalnym cisnieniu roboczym.
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Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Ptyta adaptera IS0 9409-A31.5-R

260

NG

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

@ Pasuje do elementow
centrujgcych

@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

Ptyta adaptera od strony ramienia robota do montazu OPR wedtug
schematu montazu zgodnego z normg IS0 9409-31.5-4-M5.

Opis Nrid.
A-0PR-061-1S0-A31-R 0321369

Ptyta adaptera 1SO 9409-A40-R

Ptyta adaptera 1SO 9409-A50-R

2.
1 8
N

263

\&/

@ Itacze po stronie robota
@ Itgcze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujacych

Ptyta adaptera od strony ramienia robota do bezposredniego montazu
OPR wedtug schematu potgczenia kotnierzowego zgodnego z normg ISO
9409-40-4-M6.

Opis Nrid.

A-0PR-061-1S0-A40-R 0321370

@ Itacze po stronie robota
@ Itgcze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujacych

Ptyta adaptera od strony ramienia robota do montazu OPR wedtug
schematu montazu zgodnego z normg IS0 9409-50-4-M6.

Opis Nrid.
A-0PR-061-1S0-A50-R 0321371




OPR 061

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Ptyta adaptera 1S0-9409-A31.5-T

Ptyta adaptera ISO 9409-A40-T

~
o0 2

7
260

- @@631.

DA

3
225 %
| S—

260

@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Pasuje do elementow
centrujgcych

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma 1S0 9409.

Opis Nrid.
A-0PR-061-1S0-A31-T 0321372

Ptyta adaptera 1SO 9409-A50-T

@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

@ Pasuje do elementéw
centrujgcych

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma IS0 9409.

Opis Nrid.
A-0PR-061-1S0-A40-T 0321373

Ptyta adaptera BLANK-T

@)

o zsj1 5 s

260

(27

2750

@ Itacze po stronie robota
@ Itgcze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujacych

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potagczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z normg IS0 9409.

Opis Nrid.

A-0PR-061-1S0-A50-T 0321374

@ Itacze po stronie robota @ Itgcze po stronie narzedzia

Niewykoriczony od strony narzedzia adapter do samodzielnej obrébki
przez klienta.

Opis Nrid.
A-OPR-061-BLANK-T 0321375
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Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Pokrywa ochronna OPR-061

~
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@ Kotnierz ztacza Catkowita wysokosc z ptytka
@ Pasuje do trzpieni centrujacych adaptera wraz z kotnierzem
Catkowita wysokosc z ptytka zgodnxm z150 940,9,'/'\'*0”'\50
adaptera wraz z kotnierzem ©2) Catkowita wysokosc z ptytka

zgodnym z IS0 9409-A31.5 adaptera bez kotnierza

Ostona ochronna chroni modut OPR przed dziataniem chtodziwa ze
stopniem ochrony do IP 65.

Opis Nr id. Stopieri ochrony IP

Pokrywa ochronna

0PR-061 Flexboot 0321376 65

® Prosze pamietac, ze przy stosowaniu ostony ochronnej konieczne jest
réwniez zastosowanie ptytki adaptera po stronie narzedziowej.
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Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego
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Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Dane techniczne

Opis

Nrid.

0dchylenie osiowe

Odchylenie katowe

0dchylenie obrotowe

Min. katowy moment wzbudzania Mx, My

Min. wyzwalajgcy moment obrotowy, obrotowy Mz
Sita wzbudzania sprezyny

Moment obrotowy zwolnienia sprezyny, katowy
Moment obrotowy zwolnienia sprezyny, rotacyjny
Napiecie zasilania

Powtarzalnos¢

Responsywnosc¢

Doktadno$¢ powtérzen, obrotowa
Min./znam./maks. cisnienie robocze

Masa

Min./maks. temperatura otoczenia

Wymiary @ D x Z

[mm]
[
[
[Nm]
[Nm]
[N]
[Nm]
[Nm]
v
[mm]
[mm]
[min]
[bar]
[ke]
[ed

[mm]

Moment wzbudzenia M,, M,, M,

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Momenty
o —O0PR-081/ Mx, My ~ —OPR-081/ Mz
60 =
50
40
30 ~
20
£
= p[bar] 2 3 4 5 6 7
Cisnienie
B Vx 59 Nm B vz 61 Nm
Sita wyzwalajaca Fd [ Wks' sonm P 3. 1700 N
Sita maks.
1800 — OPR-081/ Fd ® Konstrukcja czujnikéw kolizji jest determino-
v wana przez wystepujace sity i momenty w
1500 danym natozeniu.
1200
900
600
300 -
=
“ophbal2 3 & 5 6 7
Cisnienie
OPR-081-P00 OPR-081-P05 OPR-081-P10 OPR-081-P15
0321381 0321382 0321383 0321384
8.6 8.6 8.6 8.6
+13 *13 +13 +13
+25 +25 +25 +25
14 17.3 20.6 U
14 17.5 21 2.5
95 191 286
3.3 6.6 10
3.5 7 10.5
10/30 10/30 10/30 10/30
+0.025 +0.025 +0.025 +0.025
0.5 0.5 0.5 0.5
5 5 5 5
1.4/-16.2 1.4/-15.9 1.4/-15.5 1.4/-15.2
0.58 0.6 0.6 0.6
5/60 5/60 5/60 5/60
80 x 55.4 80 X 55.4 80 x 55.4 80 x 55.4
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Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j. @ Ztgcze po stronie robota @ Przytacze powietrza P
Itgcze po stronie narzedzia Ztagcze kablowe w opakowaniu
@ ¢ a
@ Kotnierz ztgcza z przewodem 5 m
@ Otwory przelotowe potaczer @ Pasuje do trzpieni centrujgcych
srubowych

Obciazanie chwilowe

0 0.5 1 1.5 2 2.5
Kat w stopniach
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Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Ptyta adaptera ISO 9409-A50-R

wo ‘

280

-2

@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Pasuje do elementow

centrujgcych

@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

Ptyta adaptera od strony ramienia robota do montazu OPR wedtug
schematu montazu zgodnego z normg IS0 9409-50-4-Mé6.

Opis Nrid.
A-0PR-081-1S0-A50-R 0321190

Ptyta adaptera 1SO 9409-A63-R

Ptyta adaptera 1SO 9409-A50-T

12
1
O @
2 2
ol S Q
963
&
&
™ !
1
NN N ey

(73)@6

~N
@31.5°%/
@80

wos
@)/’ 14 \CD

@ Pasuje do trzpieni centrujacych
Pasuje do elementéw
centrujacych

@ Itacze po stronie robota
@ Itgcze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

Ptyta adaptera od strony ramienia robota do montazu OPR wedtug
schematu montazu zgodnego z normg IS0 9409-63-4-M6.

Opis Nrid.

A-OPR-081-1S0-A63-R 0321191

@ Pasuje do trzpieni centrujacych
Pasuje do elementéw
centrujacych

@ Itacze po stronie robota
@ Itgcze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potgczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z normg IS0 9409.

Opis Nrid.
A-0PR-081-1S0-A50-T 0321192




OPR 081

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Ptyta adaptera IS0 9409-A63-T

Ptyta adaptera BLANK-T
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o
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OpOSs

@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Ztacze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementow
@ Kotnierz ztacza zgodny z DIN centrujgcych

1S0-9409

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma 1S0 9409.

Opis Nrid.

A-0PR-081-150-A63-T 0321193

Pokrywa ochronna OPR-081

/AN
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N E—
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o
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1l 4)
@ C5
N ~—— v up\/ -
7.78+0.02
14.85+0.02 |
@ Kotnierz ztacza Catkowita wysokos¢ z ptytka
@73 Pasuje do trzpieni centrujacych adaptera z kotnierzem

zgodnym z 1SO 9409-A50/A63

Catkowita wysokosc z ptytka
adaptera bez kotnierza

Ostona ochronna chroni modut OPR przed dziataniem chtodziwa ze
stopniem ochrony do IP 65.

Opis Nrid. Stopieri ochrony IP

OPR-081 Flexboot 0321195 65

® Prosze pamietac, ze przy stosowaniu ostony ochronnej konieczne jest
réwniez zastosowanie ptytki adaptera po stronie narzedziowej.

@ It3cze po stronie robota @ Itgcze po stronie narzedzia

Niewykoriczony od strony narzedzia adapter do samodzielnej obrébki
przez klienta.

Opis Nrid.
A-0PR-081-BLANK-T 0321194




OPR 101

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Dane techniczne

Opis

Nrid.

0dchylenie osiowe

Odchylenie katowe

0dchylenie obrotowe

Min. katowy moment wzbudzania Mx, My

Min. wyzwalajgcy moment obrotowy, obrotowy Mz
Sita wzbudzania sprezyny

Moment obrotowy zwolnienia sprezyny, katowy
Moment obrotowy zwolnienia sprezyny, rotacyjny
Napiecie zasilania

Powtarzalnos¢

Responsywnosc¢

Doktadno$¢ powtérzen, obrotowa
Min./znam./maks. ci$nienie robocze

Masa

Min./maks. temperatura otoczenia

Wymiary @ D x Z

[mm]
[
[
[Nm]
[Nm]
[N]
[Nm]
[Nm]
v
[mm]
[mm]
[min]
[bar]
[ke]
[ed

[mm]

Moment wzbudzenia M,, M,, M,

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Momenty
o —OPR-101/ Mx, My ~ — OPR-101/ Mz
120 -
100
80
60
40
£
= p[bar] 2 3 L 5 6 7
Cisnienie
B Vx B vz 130 Nm
Sita wyzwalajaca Fd | Wks' [ P, 2700 N
sita maks.
3000 ~ OPR-101/ Fd ® Konstrukgja czujnikéw kolizji jest determino-
L wana przez wystepujace sity i momenty w
2500 danym natozeniu.
2000
1500
1000
500 <
=
“plhad2 3 & 5 6 1
Cisnienie
OPR-101-P00 OPR-101-P05 OPR-101-P10 OPR-101-P15
0321401 0321402 0321403 0321404
10 10 10 10
+12 +12 +12 *12
£25 £25 +25 +25
27 33.6 40.3 46.9
31 39 46.9 54.9
151 303 454
6.6 13.3 19.9
8 15.9 23.9
10/30 10/30 10/30 10/30
+0.025 +0.025 +0.025 +0.025
0.5 0.5 0.5 0.5
5 5 5 5
1.4/-16.2 1.4/-15.9 1.4/-/5.5 1.4/-/5.2
1.2 1.3 13 1.3
5/60 5/60 5/60 5/60
100.1 x 63 100.1 x 63 100.1 x 63 100.1 x 63




OPR 101

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowej. (1) ztacze po stronie robota @9 Przytacze powietrza P
@ It3cze po stronie narzedzia Itgcze kablowe w opakowaniu
@ Kotnierz zt3cza z przewodem 5 m
@ Otwory przelotowe potaczeri @ Pasuje do trzpieni centrujacych

sSrubowych

Obciazanie chwilowe

My, w Nm

160 7
140
120 A
100 -
80 1
60 -
40
20

1 JE NI S S SN EE EE S
0 0.5 1 1.5 2 2.5
Kat w stopniach

Wykres przedstawia odchylenie katowe modutu OPR w zaleznosci od
momentu M,, przy maksymalnym dopuszczalnym cisnieniu roboczym.




OPR 101

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Ptyta adaptera ISO 9409-A50-R

2100

S
25315

P

11 ‘@

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

@ Pasuje do elementow
centrujgcych

@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

Ptyta adaptera od strony ramienia robota do montazu OPR wedtug
schematu montazu zgodnego z normg IS0 9409-50-4-Mé6.

Opis Nrid.
A-0PR-101-1S0-A50-R 0321410

Ptyta adaptera 1SO 9409-A63-R

Ptyta adaptera 1SO 9409-A80-R

16

70

—
2100

—~

(73) @8 7 16
(o}
=
Q
TnT(2)
n_ 12

@ Itacze po stronie robota
@ Itgcze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujacych

Ptyta adaptera od strony ramienia robota do montazu OPR wedtug
schematu montazu zgodnego z normg IS0 9409-63-4-M6.

Opis Nrid.
A-0PR-101-1S0-A63-R 0321411

@ Itacze po stronie robota
@ Itgcze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujacych

Ptyta adaptera od strony ramienia robota do montazu OPR wedtug
schematu montazu zgodnego z normg IS0 9409-80-6-M8.

Opis Nrid.

A-0PR-101-150-A80-R 0321412




OPR 101

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Ptyta adaptera 1SO 9409-A50-T

Ptyta adaptera IS0 9409-A63-T

2100

NIl
NI

C2>/ 17.5\® @05

7
g

R
2100

o

@17.5\@

@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

@ Pasuje do elementow
centrujgcych

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma 1S0 9409.

Opis Nrid.

A-0PR-101-150-A50-T 0321413

Ptyta adaptera 1SO 9409-A80-T

@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Pasuje do elementéw
centrujgcych

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma IS0 9409.

Opis Nrid.
A-0PR-101-1S0-A63-T 0321414

Ptyta adaptera BLANK-T
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@ Itacze po stronie robota
@ Itgcze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujacych

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potagczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z normg IS0 9409.

Opis Nrid.

A-0PR-101-150-A80-T 0321415

@ Itacze po stronie robota @ Itgcze po stronie narzedzia

Niewykoriczony od strony narzedzia adapter do samodzielnej obrébki
przez klienta.

Opis Nrid.
A-OPR-101-BLANK-T 0321417




OPR 101

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Pokrywa ochronna OPR-101
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@ Kotnierz ztacza Catkowita wysokosc z ptytka
@ Pasuje do trzpieni centrujacych adaptera z kotnierzem
zgodnym z 1SO 9409-A50/A63/

A80
Catkowita wysokosc z ptytka
adaptera bez kotnierza

Ostona ochronna chroni modut OPR przed dziataniem chtodziwa ze
stopniem ochrony do IP 65.

Opis Nrid. Stopieri ochrony IP
0PR-101 Flexboot 0321416 65

® Prosze pamietac, ze przy stosowaniu ostony ochronnej konieczne jest
réwniez zastosowanie ptytki adaptera po stronie narzedziowej.




OPR 101

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego




OPR 131

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Dane techniczne

Opis

Nrid.

0dchylenie osiowe

Odchylenie katowe

0dchylenie obrotowe

Min. katowy moment wzbudzania Mx, My

Min. wyzwalajgcy moment obrotowy, obrotowy Mz
Sita wzbudzania sprezyny

Moment obrotowy zwolnienia sprezyny, katowy
Moment obrotowy zwolnienia sprezyny, rotacyjny
Napiecie zasilania

Powtarzalnos¢

Responsywnosc¢

Doktadno$¢ powtdrzen, obrotowa
Min./znam./maks. cisnienie robocze

Masa

Min./maks. temperatura otoczenia

Wymiary @ D x Z

[mm]
[°]
[°]
[Nm]
[Nm]
NI
[Nm]
[Nm]
v
[mm]
[mm]
[min]
[bar]
[kg]
[°ed

[mm]

Moment wzbudzenia M,, M,, M,

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Momenty
400 — OPR-131/ Mx, My OPR-131/ Mz
-
300
200
100
£
= p[bar] 2 3 L 5 6 7
Cisnienie
B Vx 360 Nm ] Mz 314 Nm
Sita wyzwalajaca Fd Wks' s3s0Nm P x. 4700 N
Sita maKks.
5000 ~OPR-31/Fd ® Konstrukgja czujnikéw kolizji jest determino-
- wana przez wystepujace sity i momenty w
3750 danym natozeniu.
2500
/
1250
=
“plad2 3 & 5 6 71
Cisnienie
OPR-131-P00 O0PR-131-P05 0PR-131-P10
0321431 0321432 0321433
115 11.5 11.5
+10 +10 +10
+20 +20 +20
76 94.8 113.7
Tl 92.6 1111
262 523
18.8 37.7
18.6 37.1
10/30 10/30 10/30
+0.025 +0.025 +0.025
0.5 0.5 0.5
5 5 5
1.4/-16.2 1.4/-15.9 1.4/-/5.5
2.3 2.4 2.4
560 5160 5160
130x 75 130x 75 130x 75




OPR 131

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j. @ Ztgcze po stronie robota @ Przytacze powietrza P
@ It3cze po stronie narzedzia Itgcze kablowe w opakowaniu
@ Kotnierz ztacza z przewodem 5 m
@ Otwory przelotowe potaczeri @ Pasuje do trzpieni centrujacych

srubowych

Obciazanie chwilowe

My, W NM

“450 -
400 A
350
300 A
250
200
150
100 ~

501 : : : : : 3 : : :

0 —

0 0.5 1 1.5 2 2.5
Kat w stopniach

Wykres przedstawia odchylenie katowe modutu OPR w zaleznosci od
momentu M,, przy maksymalnym dopuszczalnym cisnieniu roboczym.




OPR 131

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Ptyta adaptera 1SO 9409-A80-R

73) @8 16
o o
2 8
S
®
N
O ®

@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Pasuje do elementow
centrujgcych

Ptyta adaptera od strony ramienia robota do montazu OPR wedtug
schematu montazu zgodnego z normg IS0 9409-80-6-M8.

Opis Nrid.
A-0PR-131-1S0-A80-R 0321440

Ptyta adaptera 1SO 9409-A100-R

Ptyta adaptera ISO 9409-A80-T

73) @8 16
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P
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2130

S

MY

@ Itacze po stronie robota
@ Itgcze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujacych

Ptyta adaptera od strony ramienia robota do montazu OPR wedtug
schematu montazu zgodnego z normg IS0 9409-100-6-M8.

Opis Nrid.
A-0PR-131-IS0-A100-R 0321441

@ Itacze po stronie robota
@ Itgcze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujacych

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potgczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z normg IS0 9409.

Opis Nrid.

A-0PR-131-1S0-A80-T 0321444




OPR 131

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Ptyta adaptera IS0 9409-A100-T

Ptyta adaptera BLANK-T

73)28
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@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

@ Pasuje do elementow
centrujgcych

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma 1S0 9409.

Opis Nrid.

A-0PR-131-1S0-A100-T 0321550

Pokrywa ochronna OPR-131
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@ Kotnierz ztgcza
@ Pasuje do trzpieni centrujgcych

Catkowita wysokos¢ z ptytka
adaptera wraz z kotnierzem I1SO
9409

Catkowita wysokosc z ptytka
adaptera bez kotnierza

Ostona ochronna chroni modut OPR przed dziataniem chtodziwa ze
stopniem ochrony do IP 65.

Opis Nrid. Stopieri ochrony IP
0PR-131 Flexboot 0321447 65

® Prosze pamietac, ze przy stosowaniu ostony ochronnej konieczne jest
réwniez zastosowanie ptytki adaptera po stronie narzedziowej.

@ It3cze po stronie robota @ Itgcze po stronie narzedzia

Niewykoriczony od strony narzedzia adapter do samodzielnej obrébki
przez klienta.

Opis Nrid.
A-0PR-131-BLANK-T 0321551




OPR 176

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Dane techniczne

Opis

Nrid.

0dchylenie osiowe

Odchylenie katowe

0dchylenie obrotowe

Min. katowy moment wzbudzania Mx, My

Min. wyzwalajgcy moment obrotowy, obrotowy Mz
Sita wzbudzania sprezyny

Moment obrotowy zwolnienia sprezyny, katowy
Moment obrotowy zwolnienia sprezyny, rotacyjny
Napiecie zasilania

Powtarzalnos¢

Responsywnosc¢

Doktadno$¢ powtérzen, obrotowa
Min./znam./maks. cisnienie robocze

Masa

Min./maks. temperatura otoczenia

Wymiary @ D x Z

[mm]
[
[
[Nm]
[Nm]
[N]
[Nm]
[Nm]
v
[mm]
[mm]
[min]
[bar]
[ke]
[ed

[mm]

Moment wzbudzenia M,, M,, M,

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Momenty
— OPR-176 / Mx, My OPR-176 / Mz
1000
800 /
600
400
200
=
=
= p[bar] 2 3 4 5 6 7
Cisnienie
B Vx B vz 851 Nm
. . maks. maks.
Sita wyzwalajgca Fd My 810 Nm ] Fd max. 8900 N
sita maks.
10000 ~ OPR-176 / Fd ® Konstrukgcja czujnikow kolizji jest determino-
L wana przez wystepujace sity i momenty w
7500 / danym natozeniu.
5000
2500 /
=
w
p [bar] 2 3 4 5 6 7
Cisnienie
OPR-176-P00 OPR-176-P05 OPR-176-P10 OPR-176-P15
0321476 0321477 0321478 0321479
16 16 16 16
+10 +10 +10 +10
£20 £20 £20 £20
180 223.5 266.9 310
211 263.7 316 369
4oL 988 1483
43.5 86.9 130
52.7 105 158
10130 10/30 1030 10130
+0.025 +0.025 +0.025 +0.025
0.5 0.5 0.5 0.5
5 5 5 5
1.4/-16.2 1.4/-15.9 1.4/-15.5 1.4/-15.2
5.4 5.5 5.5 5.5
5/60 5/60 5/60 5/60
175 x100.1 175 x 100.1 175 x 100.1 175x100.1




OPR 176

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowej. (1) ztacze po stronie robota @9 Przytacze powietrza P
@ It3cze po stronie narzedzia Itgcze kablowe w opakowaniu
@ Kotnierz ztgcza z przewodem 5 m
@ Otwory przelotowe potaczer @ Pasuje do trzpieni centrujgcych

srubowych

Obciazanie chwilowe

Vi)
100 -
1000 A
900 A
800 -
700 -
600 -
500 -
40O -
300 A
200 +-
100 oo

0 T T T T T T T T T

0 0.5 1 1.5 2 2.5

Kat w stopniach

Wykres przedstawia odchylenie katowe modutu OPR w zaleznosci od
momentu M,, przy maksymalnym dopuszczalnym cisnieniu roboczym.




OPR 176

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Ptyta adaptera IS0 9409-A125-R
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@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

@ Pasuje do elementow
centrujgcych

Ptyta adaptera od strony ramienia robota do montazu OPR wedtug
schematu montazu zgodnego z normg IS0 9409-125-6-M10.

Opis Nrid.
A-0PR-176-1S0-A125-R 0321485

Ptyta adaptera 1SO 9409-A160-R

Ptyta adaptera 1SO 9409-A125-T
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@ Itacze po stronie robota
@ Itgcze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujacych

Ptyta adaptera od strony ramienia robota do montazu OPR wedtug
schematu montazu zgodnego z normg IS0 9409-160-6-M10.

Opis Nrid.
A-0PR-176-1S0-A160-R 0321486

@ Itacze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
Pasuje do elementéw

centrujacych

@ Itgcze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potgczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z normg IS0 9409.

Opis Nrid.

A-OPR-176-150-A125-T 0321552




OPR 176

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Ptyta adaptera IS0 9409-A160-T

Ptyta adaptera BLANK-T

@
2100
|

2176

2176
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@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

@ Pasuje do elementow
centrujgcych

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu montazu zgodnego z normg IS0 9409.

Opis Nrid.
A-0PR-176-1S0-A160-T 0321553

Pokrywa ochronna OPR-176
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@ Kotnierz ztgcza
@ Pasuje do trzpieni centrujgcych

Catkowita wysokos¢ z ptytka
adaptera z kotnierzem
zgodnym z ISO 9409-A125/A160

Catkowita wysokosc z ptytka
adaptera bez kotnierza

Ostona ochronna chroni modut OPR przed dziataniem chtodziwa ze
stopniem ochrony do IP 65.

Opis Nrid. Stopieri ochrony IP
0PR-176 Flexboot 0321492 65

® Prosze pamietac, ze przy stosowaniu ostony ochronnej konieczne jest
réwniez zastosowanie ptytki adaptera po stronie narzedziowej.

@ It3cze po stronie robota @ Itgcze po stronie narzedzia

Niewykoriczony od strony narzedzia adapter do samodzielnej obrébki
przez klienta.

Opis Nrid.
A-0PR-176-BLANK-T 0321489




OPR 221

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Dane techniczne

Opis

Nrid.

0dchylenie osiowe

Odchylenie katowe

0dchylenie obrotowe

Min. katowy moment wzbudzania Mx, My

Min. wyzwalajgcy moment obrotowy, obrotowy Mz
Sita wzbudzania sprezyny

Moment obrotowy zwolnienia sprezyny, katowy
Moment obrotowy zwolnienia sprezyny, rotacyjny
Napiecie zasilania

Powtarzalnos¢

Responsywnosc¢

Doktadno$¢ powtérzen, obrotowa
Min./znam./maks. cisnienie robocze

Masa

Min./maks. temperatura otoczenia

Wymiary @ D x Z

[mm]
[
[
[Nm]
[Nm]
[N]
[Nm]
[Nm]
v
[mm]
[mm]
[min]
[bar]
[ke]
[ed

[mm]

Moment wzbudzenia M,, M,, M,

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Momenty
—0OPR-221/ Mx, My ~ —OPR-221/ Mz
2400
1600
800
//
=
=
= p[bar] 2 3 L 5 6 7
Cisnienie
B Vx 2000 Nm ] Mz 1500 Nm
. . maks. maks.
Sita wyzwalajgca Fd My 2000 Nm [ Fd max. 14000 N
sita maks.
15000 —OPR-221/ Fd ® Konstrukcja czujnikéw kolizji jest determino-
- wana przez wystepujace sity i momenty w
12500 danym natozeniu.
10000
7500
5000
P
2500
=
w
p [bar] 2 3 " 5 6 7
Cisnienie
0PR-221-P00 OPR-221-P05 OPR-221-P10 OPR-221-P15
0321521 0321522 0321523 0321524
16 16 16 16
+8 +8 +8 +8
+20 +20 +20 +20
440 549 722 766
282 337.2 392 448
767 1534 2301
109 217 326
55.2 110 166
10/30 10/30 10/30 10/30
+0.025 +0.025 +0.025 +0.025
0.5 0.5 0.5 0.5
5 5 5 5
1.4/-16.2 1.4/-/5.9 1.4/-/5.5 1.4/-15.2
11.4 11.7 11.7 11.7
5160 5/60 5/60 5160
220x118.1 220x118.1 220x118.1 220x118.1




OPR 221

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia modut w wersji podstawowe;j. @ Ztacze po stronie robota @ Przytacze powietrza P
@ It3cze po stronie narzedzia Itgcze kablowe w opakowaniu
@ Kotnierz zt3cza z przewodem 5 m
@ Otwory przelotowe potaczer @ Pasuje do trzpieni centrujgcych

srubowych

Obciazanie chwilowe

My W Nm
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2200 +-
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1800 -
1600 A
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1000 ~
800 ~ /
600 -
400 ~ ! e s
2004
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Kat w stopniach

Wykres przedstawia odchylenie katowe modutu OPR w zaleznosci od
momentu M,, przy maksymalnym dopuszczalnym cisnieniu roboczym.




OPR 221

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Ptyta adaptera IS0 9409-A160-R

(72)
(73)@10, 28

@220

21_ :@

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

@ Pasuje do elementow
centrujgcych

@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

Ptyta adaptera od strony ramienia robota do montazu OPR wedtug
schematu montazu zgodnego z normg IS0 9409-160-6-M10.

Opis Nrid.
A-0PR-221-1S0-A160-plus-IRB6600 0321530

Ptyta adaptera ISO 9409-A200-R

Ptyta adaptera IS0 9409-A160-T
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731012
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@ Itacze po stronie robota
@ Itgcze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujacych

Ptyta adaptera od strony ramienia robota do montazu OPR wedtug
schematu montazu zgodnego z normg IS0 9409-200-6-M10.

Opis Nrid.
A-0PR-221-1S0-A200-plus-IRB7600 0321531

@ Itacze po stronie robota
@ Itgcze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujacych

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potgczeniem srubowym wedtug
schematu montazu zgodnego z norma IS0 9409.

Opis Nrid.

A-0PR-221-1S0-A160-T 0321532




OPR 221

Czujnik przeciwkolizyjny i zabezpieczenia przecigzeniowego

Ptyta adaptera IS0 9409-A200-T

Ptyta adaptera BLANK-T

(73)012

7

6125@

@220

(2)7 T (33)e200
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i
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@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych @ It3cze po stronie robota @ Itgcze po stronie narzedzia
@ Ztacze po stronie narzedzia @ PaSLIJeVdO elementow Niewykoriczony od strony narzedzia adapter do samodzielnej obrébki
@ Kotnierz ztacza zgodny z DIN centrujgcych

1S0-9409

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma 1S0 9409.

Opis Nrid.
A-0PR-221-1S0-A200-T 0321533

Pokrywa ochronna OPR-221
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@ Kotnierz ztacza Catkowita wysokos¢ z ptytka
@73 Pasuje do trzpieni centrujacych adaptera z kotnierzem

zgodnym z 1S0 9409-A160/A200
Catkowita wysokosc z ptytka
adaptera bez kotnierza

Ostona ochronna chroni modut OPR przed dziataniem chtodziwa ze
stopniem ochrony do IP 65.

Opis Nrid. Stopieri ochrony IP
0PR-221 Flexboot 0321535 65

® Prosze pamietac, ze przy stosowaniu ostony ochronnej konieczne jest
réwniez zastosowanie ptytki adaptera po stronie narzedziowej.

przez klienta.

Opis Nrid.

A-0PR-221-BLANK-T 0321534
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