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Superior Clamping and Gripping

Datovy list vyrobku

Univerzalni linearni modul Beta
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Univerzalni linearni modul

Flexibilni. Modularni. Kompaktni.

Univerzalni linearni modul Beta

Univerzalni linedrni modul s volitelnym ozubenym femenem nebo vietenovym pohonem a rdiznymi volitelnymi moZnostmi

vedeni

Oblast pouziti

Univerzalni linedrni modul s volitelnym pohonem ozubenym femenem pro vysoké zrychleni a s rychlostnim nebo
vietenovym pohonem pro pfresné polohovéni pfi vysokych provoznich silach.

Vyhody - Prinos pro Vas

Adaptabilni hnaci motor pro flexibilni ovladani a snadnou
integraci do stavajicich fidicich konceptt

Volitelné s pohonem ozubenym Femenem nebo
vietenovym pohonem pro optimalni pohon vasi aplikace
Rizné moznosti vedeni pro optimalni pfizplsobeni pro
vasSe pouziti

al 2 is

Velikosti Max. zdvih

Mnozstvi: 11 860 .. 7710 mm

Max. hnaci sila
500 .. 18000 N

Nakladoveé tcinna zakladni verze se zakladnimi funkcemi
pro jednoduché a hospodarné aplikace

Kompaktni rozméry pro méné rusivych kontur

Integrovana plastova kryci paska pro univerzalni pouZziti
a dlouhou Zivotnost

Montaz pomoci T-matic nebo upeviiovacich blokd pro
flexibilitu pfi pripojeni

—

Opakovatelna presnost
+0.03 .. 0.08 mm

Max. rychlost
0.5..8 mis
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Popis funkce

Pojezd je pohdnén ozubenym femenem nebo vietenem
kulového Sroubu a presné veden po (dvojitém) profilovém
kolejnicovém vedeni. Kryci pds vede pres pojezd a kryje
pohon a vedeni. Servomotor je obvykle pfipojen k profilu

pomoci hnaci htidele.

@ Hlinikovy profil
Samonosné a robustni

@ Profilové kolejnicové vedeni
pro maximalni presnost umisténi a momentové zatizeni

® Kryci paska vyrobena z plastu
po celé délce vedeni proti silnému znecisténi

® 0zubeny femen
Pfevddi rotacni pohyb na linearni pohyb

() Vreteno kulového Sroubu
Pfevadi rotacni pohyb na linearni pohyb

e —

SCHUNK &7
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Podrobny funkcni popis

Osa ozubeného femene s pravouhle montovanym motorem

Tento obrdzek zndzorfiuje, jak namontovat motor v pravém Ghlu na osu
ozubeného femene pomoci pfiruby motoru, spojky a pfevodovky.

@ 0sa ozubeného femene O Prevod
® Kryt motoru © Servomotor
© Spojka

Synchronizované osy ozubeného femene s pripojovacimi hfidelemi

o Druhd osa ozubeného femene miZe byt pohanéna synchronizovanym zplisobem
7 o pfipojovaci hrideli.
/ /; @ Osa ozubeného femene @ Spojka
- /'e -~ @ Pripojovaci hfidel © Prevod
[ = - o
y & : © Kryt motoru @ Servomotor
;‘ l:"? °
o - ' @

Osa vietene s osové namontovanym motorem

Tento obrdzek znazorfuje, jak namontovat motor axidlné na osu vietene pomoci
pfiruby motoru a spojky.
© O0sa vietene © Spojka

2 ¢ Bh ’ ® Kryt motoru @ Servomotor

Osa vietene s pravouhle namontovanym motorem

Motor mi{Ze byt také namontovan v pravém Ghlu na ose vietene pomoci

2 kuZelového ozubeného kola.
@ O0sa vietene ® Spojka
e ° ® KuZelové ozubené kolo ©® Servomotor
o oA ) o ° © Kryt motoru
» y
°°.s$ i .»‘I*"R T
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Osa vietene s paralelné namontovanym motorem
Pro Gsporu mista mlZe byt motor namontovan paralelné k ose vietene pomoci
pohonu vychylovaciho femene.
© O0sa vietene © Servomotor

‘f;
, 3 Q o ® Pohon vychylovacim femene
v b r
£ "J e

o o
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Obecné informace k rade

Princip fungovani: bud ozubeny femen nebo kulickovy
Sroub

Pohon: bezproblémova adaptace servomotorl rdiznych
dodavatell

Profil: Profil z extrudovaného hliniku s plastovym krytem
Pojezd: Hlinikové pojezdy s kartacovym tésnénim

Rozsah dodavky: Pfirucka pro montaz a provoz, véetné
prohladseni o zabudovani.

Zaruka: 24 mésicd

Okolni podminky: Tyto moduly jsou urceny k pouZiti
zejména v Cistych okolnich podminkach. Vezméte prosim
na védomi, Ze pouzivanim modull v narocnych
podminkach se midZe zkratit jejich Zivotnost, za coz firma
SCHUNK v takovém pfipadé nenese odpovédnost. Obratte
se na nas s zadosti o pomoc.

Priklad aplikace

Elektricky pohanény 2osy linedrni
portal s chapadlem s dlouhym
zdvihem a standardnim pohonem pro
zakladani a vykladdani obrabécich
stroja.

© Univerzalni linedrni modul Beta s
pohonem ozubenym femenem
@ Systém sestaveni sloupku

Max. zdvih: je maximdlni pfipustnych zdvih. P¥i ndvrhu
musi byt zohlednéno zrychleni a brzdnou drahu nebo
pripadné piejeti.

Opakovatelna presnost: definuje se jako rozloZeni cilové
polohy pro 100 po sobé jdoucich polohovacich cykld za
konstantnich podminek.

Zrychleni a rychlost: Uvedené hodnoty jsou maximalni
hodnoty jednotek bez zatiZeni. Skutecnd zrychleni a
rychlosti pro vase pouziti je tfeba navrhovat samostatné a
tyto se mohou lisit od maximalnich hodnot.

Schéma nebo kontrolni vypocet: Aby nedoslo k pfetizeni
zvolené jednotky, je nutny kontrolni vypocet zvolené
jednotky. Obratte se na nas v pfipadé potfeby.

© Univerzalni linedrni modul Beta s
vietenovym pohonem

O® Elektrické chapadlo s dlouhym
zdvihem EGA
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SCHUNK nabizi vice...

Nasledujici komponenty délaji produkt jesté
produktivnéjsim - vhodné doplnéni pro nejvyssi
funkcnost, flexibilitu, spolehlivost a bezpecnost
procesu.

-

Rotacni modul, elektricky Univerzalni rotacni modul Univerzélni chapadlo Univerzalni oto¢na hlava

Indukéni polohovy snimac Systém sestaveni sloupku Pohon Prostorovy portal

Pohon vychylovacim femene Reguldtor pohonu

® Vice informaci o téchto vyrobcich naleznete na nasledujicich strankdch nebo na adrese schunk.com.

Moznosti a zvlastni informace

podpéry vietene: Podpéry vietena umoZiuji vyssi rychlosti pohybu pro dalsi zdvihy

Verze s pohanénym pojezdem: V této verzi je servomotor pfipevnén k pojezdu a pohybuje se profil.

Pruzny vybér motord a Fizeni: Elektrické ovladani se provadi pomoci adaptabilniho servopohonu za pouZiti spolecného
standardniho kontroleru, napft. firmy Bosch nebo Siemens.

Snadna integrace: Snadna integrace do fidiciho systému je zajiSténa moZnosti pfipojeni béZného servomotoru.
Kompletni feSeni: Na vyZadani mizZe SCHUNK dodat kompletni feSeni vetné motoru, prevodd, ovliadace a kabel(.
NOVINKA: Verze s potravinarskym mazanim (H1G): na vyzadani, jako feSeni pro snadny vstup do medicinskych technologii,

laboratorni automatizace, farmaceutického a potravinafského primyslu. PoZadavky normy EN 1672-2:2020 nejsou zcela
splnény.
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Jak objednat - pohon ozubenym remenem

B - 80-C - ZRS - 32AT5-E - 220 - 1000 - 1420 - AK - AZ1 - 1
Produktova fada B = Beta
Velikost (verze)

Pohon
Z = ozubeny femen
A = pohdnéné sané

Systém vedeni
R = valeckové vedeni
S = voditko

Konstrukcni verze
S = standard
E = zakladni verze

Verze pohonu
Sitka ozubeného Femene a rozte¢ zubdl

Zdvih na otacku

Pojezdova draha
Zékladni verze je k dispozici pouze v krocich po 100 mm

Celkova délka

Kryt
AK = kryci paska

Prislusenstvi

BL = montézni liSta

EMS/EMB = mechanicky koncovy spinac (S = Siemens, B = Balluff)

E02/E010 = indukcni otvirac koncovych spinacli s pfipojenym kabelem délky 2 m/10 m
E02/E010 = indukéni zavirac koncovych spinacl s pripojenym kabelem délky 2 m/10 m
NS = T-matice

RM = kosoCtverena matice

AZ = hnaci hfidel

Pfizplisobeny design
0 = Standard
1 = pfizplsobené (specifikace v prostém textu)

Dodatecné prislusenstvi (samostatna
polozka)
MGK = pfiruba motoru a spojka (podle rozmérového listu)

URT = dhlovy femenovy pohon (z rozmérového listu)
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Jak objednat - Pohon vretena s kulickovym Sroubem

B - 80 - SRS - M -2020 - 1000 - 1430 - 2SA - 2ES2 - O
Produktova fada B = Beta
Velikost (verze)

Pohon
S = vieteno

Systém vedeni
R = valeckové vedeni
S = voditko

Konstrukcni verze
S = standard

Typ pohonu
M = jednoducha matice (kulickovy Sroub)
MM = dvojita matice (kulickovy Sroub)

Verze pohonu
Prmér a roztec (kulickovy Sroub)

Pojezdova draha
Celkova délka

Podpéry vietene (SA)
(Pocet)

Prislusenstvi

BL = montézni lista

EMS/EMB = mechanicky koncovy spinac (S = Siemens, B = Balluff)

E02/E010 = indukéni otvira koncovych spinacl s pfipojenym kabelem délky 2

| VT . o owe w .
Eb}/%'lo = indukcni zavirac koncovych spinacl s pfipojenym kabelem délky 2
m/10 m
NS = T-matice

RM = kosocCtverecnd matice

Pfizplisobeny design
0 = Standard
1 = pfizplsobené (specifikace v prostém textu)

Dodatecné pfislusenstvi (samostatna polozka)

MGK = pfiruba motoru a spojka (podle rozmérového listu)
URT = thlovy femenovy pohon (z rozmérového listu)

KRG = pfimo pfipojené kuZelové soukoli

Kryci paska je standardem pro pohon vietena s kulickovym Sroubem.
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Technické udaje

Popis

Max. zdvih H

Max. hnaci sila

Opakovatelna pfesnost

Max. celkova délka

Max. rychlost

Max. zrychleni

Min./max. okolni teplota

Vlastni hmotnost zakladny vcetné pojezdu
Pfidavny rozmér na 100 mm zdvihu
Vlastni hmotnost pojezdu

Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého
Systém vedeni

Pocet pojezdli

Velikost kolejnic

Koncepce pohonu

Moment volnobéhu

Moment setrvacnosti

Typ ozubeného femene

PFicnd draha na otacku

Primér vietene

Stoupani vietene

Max. rychlost vietene

[mm]
NI

[mm]

[mm]
[mis]
[m/s?]
[
[kg]
[kg]
[kg]
[kg]

[Nm]
[kgm?]

[mm]
[mm]
[mm]
[1/min]

Max. hnaci sila (ozubeny femen)*

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hnaci sila
— B 40-755
500
450
400 \
= —~
wy [mis] 1 2 3
Rychlost
[ Mx max.12 Nm Fy max. 500 N
Podpéry vietene** My max.30 Nm [l Fz max. 600N
— [l Mz max.30 Nm | Ei 300 N
Rychlost otaceni .
05SA 25A
3000 ® Uvedené sily a momenty jsou maximaln{
2500 \ hodnoty individudiniho zatiZeni. Pokud
2000 soucasné plisobi vice sil nebo moment,
1500 budou maximalni pfipustné individudini
1000 hodnoty nizsi.
=
E
T [mm] 500 1000 1500 2000
Délka osy
B 40-255 B 40-SSS
1850 1840
500 1000
+0.08 +0.03
2070 2040
3 0.5
30 20
0/80 0/80
1.7 1.7
0.3 0.4
0.3 0.4
0.5 0.65
Kolejnicové vedeni Kolejnicové vedeni
1 1
12 12

Remenovy pohon
0.3

0.0002

16 AT 5-E

100

Pohon vietena
0.4
0.0000113

12
5110
3000

® Prosime, dbejte na to, Ze dlouhé kluzné desky a pouZiti podpér vietena (SA) sniZuji maximalni zdvih H.

Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG.

Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.

* Specifikované hnaci sily jsou maximalnimi hodnotami pro moduly s pohony s ozubenym femenem pfi konkrétni rychlosti.

** Diagram ukazuje maximalni rychlost vietene v zdvislosti na rychlosti vietenovych podpér (SA) a celkové délce jednotky.
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Hlavni pohled zSS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni pFipevnéni @ S dlouhou kluznou deskou
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ Piipojeni pohonu Na obou stranach
@ Jmenovity zdvih @ Vhodné pro stiedici koliky

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni Vhodné pro centrovani
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Hlavni pohled SSS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni pfipevnéni @ s dlouhou kluznou deskou
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ PFipojeni pohonu Na obou stranach
@® Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji @ Pocet vietenovych podpor @ Vhodné pro stfedici koliky
maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG. @ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni
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Definice stran

Hnaci hfidele v profilu (hfebenovy pohon)
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@ Standardni poloha koncového
spinace

Tento vykres znazorfuje definici stran. Ten vykres je zdkladem pro
vsechny nastavby.

V zavislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hfidele definovdna v
textu objednavky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se
pozaduje nékolik hnacich hfideli.

Montaz Montazni prvky
1.8 (o1
9Ns7
16 15
1 S
L
) o \
- 0 —M3
(13) g ™ =
3 SR o 69, S
- A ‘ § 75“[
3] e}
A L 50 68| |
70 17.5

@ Montazni paska

Strana T-matice

Vykres zndzorfiuje polohu montéznich variant.

@ Montazni paska

Strana T-matice

Jednotka mdZe byt upevnéna libovolné bud pomoci drdZzkovych kamend
nebo upevriovacich liSt. Pfesna pozice upevnéni je oznacena na vedlejSim
nahledu upevnéni.

Popis D
Montézni paska

BL1-70x15x17.5-01 0331400
T-matice

NS 7-M3 0331423
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Pripojovaci hridel Pohon vychylovacim femene

Popis Pfipojovaci hfidel Min. T-drazka AA @ Linearni jednotka Zavisi na pfevodovém poméru
[mm] @ Pfipojeni pohonu a provedeni ozubeného
B 40-255 GX1 170 Smér nastavby pohonu remene.

vychylovaciho hfebene

S pohonem vychylovaciho femene Ize dosdhnout rliznych feseni pohonu v
omezeném prostoru. SCHUNK nabizi vhodny vychylovaciho pfevod pro vas

pohon.

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

B 40-55S 195 105 41 45 90

® Moziné pfevodové poméry:i=1:1,i=2:1ai=3:1

Schématicky vykres priruby motoru

07

Délka hnaci hfidele mezi Délka Cepu pohonu linedrni
motorem / pfevodovkou jednotky

@ Délka spojky

Na nase osy Ize namontovat rliznd feSeni pohonu. SCHUNK vam nabizi
pfirubu motoru a spojku pfesné pro vas pohon.
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Koncovy a referencni spinac

@ Kabelovy vystup Mechanické koncové spinace
Indukéni koncové a referencni

snimace
Obecné se pouZivaji dva spinace E0-02 jako koncové spinace a jeden ES-02
jako referencni spinac.
Popis 1D Casto kombinované

Indukéni koncovy spinac

E0-02 0331410 [ ]
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spinac

EMB 0331415 [}
EMS 0331414

® Polohy a rozméry koncovych spinact, spinacich ok a montaznich dilt
se mohou liSit v zavislosti na pouZiti a vybranych koncovych spinacich.
Obratte se na nas s Zadosti o pomoc.
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Technické udaje

Popis

Max. zdvih H

Max. hnaci sila

Opakovatelna pfesnost

Max. celkova délka

Max. rychlost

Max. zrychleni

Min./max. okolni teplota

Vlastni hmotnost zakladny vcetné pojezdu
Pfidavny rozmér na 100 mm zdvihu
Vlastni hmotnost pojezdu

Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého
Vlastni hmotnost pohonu posuvu
Systém vedeni

Primér valecku

Koncepce pohonu

Moment volnobéhu

Moment setrvacnosti

Typ ozubeného femene

Pficné drdha na otacku

Primér vietene

Stoupani vietene

Max. rychlost vietene

® Prosime, dbejte na to, Ze dlouhé kluzné desky a pouZiti podpér vietena (SA) sniZuji maximalni zdvih H.

[mm]
NI

[mm]

[mm]
[mis]
[m/s?]
[
[kg]
[kg]
[kg]
[kg]
[kg]

[mm]

[Nm]
[kgm?]

[mm]
[mm]
[mm]
[1/min]

Max. hnaci sila (ozubeny femen)*

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hnaci sila
~ B 50-C-ZRS / ARS

700

650

\
= ~

v [m/s] 1 2 3
Rychlost
Podpéry vietene**
Rychlost otadceni
0SA 25A
3000 \
2500 \
2000
1500
=
§ 1000
c s [mm] 500 1000
Délka osy

Fy max. 300 N
[l Fz max. 600N
| Ei 400 N

max

[ Mx max.30 Nm
My max. 50 Nm
[l Mz max. 50 Nm

B 50-C-ZRS B 50-C-ARS
7710 7710
700 700
+0.08 +0.08
8000 8000
3 3
30 30
0/80 0/80
1.45 3.1
0.35 0.3
0.45
0.6
1.3
Véleckové vedeni Véleckové vedeni
20 20
Remenovy pohon Remenovy pohon
0.4 1.5
0.0003 0.0003
20 AT 5-E 20 AT5-E
110 110

® Uvedené sily a momenty jsou maximalni
hodnoty individudiniho zatiZeni. Pokud
soucasné pisobi vice sil nebo momentd,
budou maximalni pfipustné individudini
hodnoty nizsi.

B 50-C-SRS
860

1000
+0.03
1090

0.5

0/80
L5
0.4
0.45
0.6

Véleckové vedeni
20

Pohon vietena
0.3

0.0000113

12
5/10
3000

Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG.

Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.

* Specifikované hnaci sily jsou maximalnimi hodnotami pro moduly s pohony s ozubenym femenem pfi konkrétni rychlosti.

** Diagram ukazuje maximalni rychlost vietene v zdvislosti na rychlosti vietenovych podpér (SA) a celkové délce jednotky.
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Hlavni pohled C-ZRS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ Pfipojeni lineadrni jednotky @ S dlouhou kluznou deskou
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ PFipojeni pfipevnéni Na obou stranach
@ Pfipojeni pohonu @ Vhodné pro stiedici koliky
@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni
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Hlavni pohled C-ARS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu

na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd.

@ Pfipojeni linearni jednotky
@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Pfipojeni pohonu

@ Jmenovity zdvih

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni
Na obou stranach

@ Vhodné pro stiedici koliky
Vhodné pro centrovani
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Hlavni pohled C-SRS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ Pfipojeni lineadrni jednotky @ S dlouhou kluznou deskou
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ PFipojeni pfipevnéni Na obou stranach
@® Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji @ Pfipojeni pohonu @ Vhodné pro stfedici koliky
maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG. @ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni
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Definice stran

Hnaci hfidele v profilu (hfebenovy pohon)
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@ Standardni poloha koncového
spinace

Tento vykres znazorfuje definici stran. Ten vykres je zdkladem pro
vsechny nastavby.

Hnaci hfidele u pojezdu (hfebenovy pohon)

V zdvislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hfidele definovana v
textu objednavky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se
pozaduje nékolik hnacich hfideli.

Montaz na montazni systém piliFi

AZ1 AZ2 AZ6
0 O [

V zdvislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hfidele definovana v
textu objednavky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se
pozaduje nékolik hnacich hfideli.

@ Linedrni jednotka @ Sloupky, z tvrzeného chromu,
Mezipfiruba AGH brousené
MontéZni deska ADV Dvojita zasuvka SOD

Tuto jednotku Ize standardné pfipevnit k sloupkovému néstavbovému
systému Viz software Kombibox, ktery naleznete on-line, pro spravné
uspofadani vasi aplikace.

Popis D priimér sloupku Material
[mm]

ADV 55 0313517 55 Hlinik

AEV 55 0313516 55 Hlinik

APDH 85 0313414 55 Hlinik

APEH 85 0313413 55 Hlinik
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Montaz Montazni prvky
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@ Montazni paska T-matice na spodni strané @ Montazni paska T-matice na spodni strané

Jednotka m@Ze byt upevnéna libovolné bud pomoci drazkovych kamen(
nebo upeviovacich list. Pfesna pozice upevnéni je oznacena na vedlejsim
nahledu upevnéni.

Vykres zndzorfiuje polohu montéaznich variant.

Popis 1D
Montazni paska
BL1-70x15x17.5-01 0331400
T-matice
NS 2-M5 0331405
RM2-M& 0331425
Pripojovaci hridel Pohon vychylovacim femene
I
(91)
Nl
=)
(Ol
T
!
E
Popis Pfipojovaci hfidel Min. T-drazka AA @ Linedrni jednotka Zavisi na prevodovém poméru
[mm] @ Pfipojeni pohonu a provedeni ozubeného
B 50-(C-ZRS GX1 190 Smér nastavby pohonu remene.

vychylovaciho hiebene

S pohonem vychylovaciho femene Ize dosdhnout réiznych feSeni pohonu v
omezeném prostoru. SCHUNK nabizi vhodny vychylovaciho pfevod pro vas

pohon.

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

B 50-C-SRS 195 105 41 45 90

® Moziné pfevodové poméry:i=1:1,i=2:1ai=3:1
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Schématicky vykres priruby motoru

Koncovy a referencni spinac

-

. Délka hnaci hfidele mezi
motorem / pfevodovkou jednotky

© Délka spojky

Na nase osy Ize namontovat rliznd feSeni pohonu. SCHUNK vam nabizi
pfirubu motoru a spojku pfesné pro vas pohon.

Délka Cepu pohonu linedrni

@ Kabelovy vystup

Indukéni koncové a referencni
snimace

Mechanické koncové spinace

Obecné se pouZivaji dva spinace E0-02 jako koncové spinace a jeden ES-02
jako referencni spinac.

Popis D Casto kombinované

E0-02 0331410 ([ ]
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [ ]
ES-10 0331413

EMB 0331415 [ ]
EMS 0331414

® Polohy a rozméry koncovych spinacd, spinacich ok a montaznich dild
se mohou liSit v zavislosti na pouZiti a vybranych koncovych spinacich.
Obratte se na nas s Zadosti o pomoc.
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Max. hnaci sila (ozubeny femen)* Rozméry a maximalni zatiZzeni
Hnaci sila
— B 60-Z55 B 60-ZSE
850
800
750
700 \
650
= S~
oy mis] 1 2 3 4 5
Rychlost
Na hodnoty se podivejte do Tabulky
Podpéry vietene** technickych tdajt
Rychlost otacent ® Uvedené sily a momenty jsou maximalni
3000 OSA 25A LSA  6SA BSA hodnoty individudIniho zatiZeni. Pokud
2500 soucasné pl?ISO’bfocs sil nel’)q mprpen’tﬁ,’
budou maximalni pfipustné individudlini
2000 hodnoty nizsi.
1500 \ \ \ !
1000 \\ L
g A i
% s [mm] 2000 3000 L4000 5000 6000
Délka osy
Technické udaje
Popis B 60-ZSS B 60-ZSE B 60-SSS
Max. zdvih H [mm] 7670 7670 5220
Max. hnaci sila [N] 850 750 4000
Opakovatelnd pfesnost [mm] +0.08 +0.08 +0.03
Max. celkové délka [mm] 8000 8000 5500
Max. rychlost [mis] 5 5 2.5
Max. zrychleni [m/s?] 30 30 20
Min./max. okolni teplota [°q] 0/80 0/80 0/80
Vlastni hmotnost zékladny véetné pojezdu [kg] 4.55 3.1 4.3
PFidavny rozmér na 100 mm zdvihu [kg] 0.59 0.53 0.8
Vlastni hmotnost pojezdu [kg] 1.22 0.7 1.5
Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého [kg] 1.72 1.8
Systém vedeni Kolejnicové vedeni Kolejnicové vedeni Kolejnicové vedeni
Pocet pojezdl 1 1 1
Velikost kolejnic 15 15 15
Koncepce pohonu Remenovy pohon Remenovy pohon Pohon vietena
Moment volnobéhu [Nm] 1.1 1 0.7
Moment setrva¢nosti [kgm?] 0.0002 0.00114 0.00008%4
Typ ozubeného femene 25 AT 5-E 25 AT 5-E
Pficna draha na otacku [mm] 160 160
Priimér vietene [mm] 20
Stoupani vietene [mm] 5/10/20/50
Max. rychlost vietene [1/min] 3000
Momenty Mx max./My max./Mz max. [Nm] 50/160/100 40/130/80 60/180/120
Sily Fy max./Fz max./-Fz max. [N] 500/1400/800 400/1150/640 600/1800/1200

® Prosime, dbejte na to, Ze dlouhé kluzné desky a pouZiti podpér vietena (SA) snizuji maximalni zdvih H.
Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG.
Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.

* Specifikované hnaci sily jsou maximalnimi hodnotami pro moduly s pohony s ozubenym femenem pfi konkrétni rychlosti.

** Diagram ukazuje maximalni rychlost vietene v zdvislosti na rychlosti vietenovych podpér (SA) a celkové délce jednotky.
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Hlavni pohled zSS

()
330 + H
75 180 H?) 75
~
4 @9230 1 4
424 S— —
|
=y —— o ©
NI\ o |8
N [ Ne} |
gr" \ s \
1 ® R T 7N
VN 60 \C\/
30 (24) ;
s | MeEOs (15034 v
60
R -
—26/6 (4x) 2 )(73) 4778 (78)
N\ ‘ TN
@14H7(78)
M6/9 (10x) ——te | /%
— | cede ¢ 0o S
O Ak ! A 0 ¥
”*"*E’ R ] 5***”
‘ ]| 00©@00® -0 @000 0 !
i T
§| 74 S
124/50) Q
| (@) :
" DIN 6885/1 90+0.02
- 5x5x20 140+0.02/-
7 /20
6 )@14hé —20)
g 140
190/
165 ]\
190 /o)
\20)

Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd.

@ Pfipojeni linearni jednotky
@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Pfipojeni pohonu

@ Jmenovity zdvih

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni

@ S dlouhou kluznou deskou
Na obou stranach

@ Vhodné pro stiedici koliky
Vhodné pro centrovani
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Hlavni pohled SSS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni linearni jednotky @ Pfipojeni mazaciho zafizen{
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ Pfipojeni pfipevnéni @ S dlouhou kluznou deskou
@® Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji @ Pfipojeni pohonu @ Na obou strandch
maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG. @ Pocet vietenovych podpor @ Vhodné pro stfedici koliky

@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani
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Hlavni pohled ZSE
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ Pfipojeni lineadrni jednotky @ Pfipojeni mazaciho zafizeni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ Pfipojeni pfipevnéni @ Vhodné pro stfedici koliky
@ Pfipojeni pohonu Vhodné pro centrovani

@ Jmenovity zdvih
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Deska pojezdu ZSE

Definice stran
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Na obou strandch

@ Vhodné pro stfedici koliky

@ Pfipojeni pfipevnéni
@ Pfipojeni mazaciho zafizeni

Volitelné je moZné variantu ZSE objednédvat s upevriovaci posuvnou
deskou. Vykres zobrazuje polohu moznosti montaZe a pfipojeni mazani.

Hnaci hfidele v profilu (hfebenovy pohon)

@ Standardni poloha koncového
spinace

Tento vykres znazorfuje definici stran. Ten vykres je zdkladem pro
vSechny nastavby.

Montaz
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V zdvislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hfidele definovana v
textu objednavky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se
pozaduje nékolik hnacich hfideli.

@ Montazni paska
T-matice na spodni strané

Strana T-matice

Vykres znédzorriuje polohu montéznich variant.
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Montazni prvky

Pripojovaci hridel
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@ Montazni paska
T-matice na spodni strané

Strana T-matice

Jednotka mlZe byt upevnéna libovolné bud pomoci drazkovych kamen(
nebo upeviovacich list. Pfesna pozice upevnéni je oznacena na vedlejsim
nahledu upevnéni.

Popis D

Montézni paska

BL5-70x15x13-01 0331419
T-matice

NS 12-M3 0331424
NS 8-M5 0331420
NS 9-Mé4 0331421

Pohon vychylovacim femene

Popis Pripojovaci hfidel Min. T-drazka AA
[mm]

B 60-2SS GX2 205

B 60-ZSE GX2 205

B 60-5SS GX2 320

Schématicky vykres pFiruby motoru

H+100—/

1z

@ Linearni jednotka Zavisi na prevodovém poméru
() Pripojeni pohonu a provedeni ozubeného

Smér nastavby pohonu remene.
vychylovaciho hfebene

S pohonem vychylovaciho femene Ize dosdhnout riiznych feSeni pohonu v
omezeném prostoru. SCHUNK nabizi vhodny vychylovaciho pfevod pro vas
pohon.

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
B 60-55S 238 120 46 52 102

® Moziné prevodové poméry:i=1:1,i=2:1ai=3:1

Délka hnaci hfidele mezi Délka cepu pohonu linedrni
motorem / pfevodovkou jednotky

@ Délka spojky

Na naSe osy Ize namontovat riizna fesSeni pohonu. SCHUNK vam nabizi
pfirubu motoru a spojku pfesné pro vas pohon.
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Koncovy a referencni spinac

@ Kabelovy vystup Mechanické koncové spinace
Indukéni koncové a referencni
snimace

Obecné se pouZivaji dva spinace E0-02 jako koncové spinace a jeden ES-02
jako referencni spinac.

Popis 1D Casto kombinované

E0-02 0331410 ([ ]
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [ ]
ES-10 0331413

EMB 0331415 [ ]
EMS 0331414

® Polohy a rozméry koncovych spinacd, spinacich ok a montaznich dill
se mohou liSit v zavislosti na pouZiti a vybranych koncovych spinacich.
Obratte se na nas s Zadosti o pomoc.
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Technické udaje

Popis

Max. zdvih H

Max. hnaci sila

Opakovatelna pfesnost

Max. celkova délka

Max. rychlost

Max. zrychleni

Min./max. okolni teplota

Vlastni hmotnost zakladny vcetné pojezdu
Pfidavny rozmér na 100 mm zdvihu
Vlastni hmotnost pojezdu

Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého
Vlastni hmotnost pohonu posuvu
Systém vedeni

Pocet pojezdli

Velikost kolejnic

Priimér vélecku

Koncepce pohonu

Moment volnobéhu

Moment setrvacnosti

Typ ozubeného femene

Pficné drdha na otacku

Primér vietene

Stoupéni vietene

Max. rychlost vietene

Momenty Mx max./My max./Mz max.

Sily Fy max./Fz max./-Fz max.

[mm]
NI

[mm]

[mm]
[mis]
[m/s?]
[
[kg]
[kg]
[kg]
[kg]
[kg]

[mm]

[Nm]
[kgm?]

[mm]
[mm]
[mm]
[1/min]
[Nm]
[N]

Max. hnaci sila (ozubeny femen)*

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hnaci sila
— B 70-(-ZSS/ZRS — B 70-C-ASS/ARS
1100
1000
900
800
700
=
=y Imis] 1 2 3 4 5
Rychlost
Na hodnoty se podivejte do Tabulky
Podpéry vietene** technickych tdajt
Rychlost otaceni ® Uvedené sily a momenty jsou maximalni
3000 0sA 25A +SA 6SA  BSA hodnoty individudIniho zatiZeni. Pokud
2500 \ \ \ \ soucasné pl?ISO’bfocs sil nel’)q mprpen’tﬁ,’
\ \ \ budou maximalni pfipustné individualni
2000 hodnoty nizsi.
1500
1000 \
5 AN
E —
T [mm] 1000 2000 3000 4000
Délka osy
B 70-(-25S B 70-(-ZRS B 70-(-ASS B 70-C-ARS B 70-(-SSS B 70-(-SRS
6840 7640 7640 7640 3725 3725
1100 1100 900 900 2000 2000
+0.08 +0.08 +0.08 +0.08 +0.03 +0.03
7200 8000 8000 8000 4000 4000
5 8 5 5 2 2
30 30 30 30 20 20
0/80 0/80 0/80 0/80 0/80 0/80
3.4 3.1 7.9 7.5 3.5 3.65
0.6 0.45 0.59 0.44 0.71 0.56
1.65 1.3 1.25 1.6
2.1 1.65 1.6 2.02
5.5 5

Kolejnicové vedeni
1
15

Remenovy pohon
1.2

0.0002

32 AT5-E

175

60/180/120
600/1800/1200

Véleckové vedeni

20

Remenovy pohon
1.2

0.0004

32 AT 5-E

175

35/120/50
300/1000/400

Kolejnicové vedeni
1
15

Remenovy pohon
1

0.0061

32 AT 5-E

220

60/180/120
600/1800/1200

Véleckové vedeni

20

Remenovy pohon
1

0.0061

32 AT5-E

220

35/120/50
300/1000/400

® Prosime, dbejte na to, Ze dlouhé kluzné desky a pouZiti podpér vietena (SA) snizuji maximalni zdvih H.

Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG.

Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.

Kolejnicové vedeni
1
15

Pohon vietena
0.4
0.0000332

16

5/10/20/40
3000
60/180/120
600/1800/1200

* Specifikované hnaci sily jsou maximalnimi hodnotami pro moduly s pohony s ozubenym femenem pfi konkrétni rychlosti.

Véleckové vedeni

20

Pohon vietena
0.35
0.0000332

16

5/10/20/40
3000
35/120/60
300/1000/400

** **Djagram ukazuje maximalni rychlost vietene v zavislosti na rychlosti vietenovych podpér (SA) a celkové délce jednotky. V pfipadé verze SRS je mozné
pouze 6 SA.
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Hlavni pohled C-ZSS/ZRS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ Pfipojeni lineadrni jednotky @ S dlouhou kluznou deskou
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ PFipojeni pfipevnéni Na obou stranach
@ Pfipojeni pohonu @ Vhodné pro stiedici koliky
@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni
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Hlavni pohled C-ASS/ARS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni linedrni jednotky @ PFipojeni mazaciho zafizeni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ PFipojeni pfipevnéni Na obou stranach
@ Pfipojeni pohonu @ Vhodné pro stiedici koliky

@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani
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Hlavni pohled C-SSS/SRS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni linedrni jednotky @ PFipojeni mazaciho zafizeni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ Pfipojeni pfipevnéni @ S dlouhou kluznou deskou
@® Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji @ Pfipojeni pohonu @ Na obou stranach
maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG. @ Pocet vietenovych podpor @ Vhodné pro stfedici koliky

@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani




Beta 70

Univerzalni linedrni modul

Definice stran

Hnaci hfidele v profilu (hfebenovy pohon)
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@ Standardni poloha koncového
spinace

Tento vykres znazorfuje definici stran. Ten vykres je zdkladem pro
vsechny nastavby.

Hnaci hfidele u pojezdu (hfebenovy pohon)

V zdvislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hfidele definovana v
textu objednavky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se
pozaduje nékolik hnacich hfideli.

Montaz na montazni systém piliFi

AZ1 AZ2 AZ6
0 O [

V zdvislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hfidele definovana v
textu objednavky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se
pozaduje nékolik hnacich hfideli.

@ Linedrni jednotka @ Sloupky, z tvrzeného chromu,
Mezipfiruba AGH brousené
MontéZni deska ADV Dvojita zasuvka SOD

Tuto jednotku Ize standardné pfipevnit k sloupkovému néstavbovému
systému Viz software Kombibox, ktery naleznete on-line, pro spravné
uspofadani vasi aplikace.

Popis D priimér sloupku Material
[mm]

ADV 55 0313517 55 Hlinik

AEV 55 0313516 55 Hlinik

APDH 85 0313414 55 Hlinik

APEH 85 0313413 55 Hlinik
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Montaz Montazni prvky
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T-matice na spodni strané

Jednotka m@Ze byt upevnéna libovolné bud pomoci drazkovych kamen(
nebo upeviovacich list. Pfesna pozice upevnéni je oznacena na vedlejsim
nahledu upevnéni.

@ Montazni paska T-matice na spodni strané @ Montazni paska

Vykres zndzorfiuje polohu montéaznich variant.

Popis 1D
Montazni paska

BL1-70x15x17.5-01 0331400
T-matice

NS 2-M5 0331405
RM2-M4 0331425

Pripojovaci hridel Pohon vychylovacim femene

H+10—/

E
Popis Pfipojovaci hfidel Min. T-drazka AA @ Linedrni jednotka Zavisi na prevodovém poméru
[mm] @ Pfipojeni pohonu a provedeni ozubeného
B 70-C-75S GX2 215 Smér nastavby pohonu remene.
B 70-C=2RS 6X2 215 vychylovaciho hfebene
B 70-(-SSS GX2 330 S pohonem vychylovaciho femene Ize dosdhnout riznych feSeni pohonu v
B 70-C-SRS GX2 330 omezeném prostoru. SCHUNK nabizi vhodny vychylovaciho pfevod pro vas
pohon.
Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
B 70-C-SSS 238 120 46 52 102
B 70-C-SRS 238 120 46 52 102

® Moziné pfevodové poméry:i=1:1,i=2:1ai=3:1
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Schématicky vykres priruby motoru

Koncovy a referencni spinac

-

. Délka hnaci hfidele mezi
motorem / pfevodovkou jednotky

© Délka spojky

Na nase osy Ize namontovat rliznd feSeni pohonu. SCHUNK vam nabizi
pfirubu motoru a spojku pfesné pro vas pohon.

Délka Cepu pohonu linedrni

@ Kabelovy vystup

Indukéni koncové a referencni
snimace

Mechanické koncové spinace

Obecné se pouZivaji dva spinace E0-02 jako koncové spinace a jeden ES-02
jako referencni spinac.

Popis D Casto kombinované

E0-02 0331410 ([ ]
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [ ]
ES-10 0331413

EMB 0331415 [ ]
EMS 0331414

® Polohy a rozméry koncovych spinacd, spinacich ok a montaznich dild
se mohou liSit v zavislosti na pouZiti a vybranych koncovych spinacich.
Obratte se na nas s Zadosti o pomoc.
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Max. hnaci sila (ozubeny femen)* Rozméry a maximalni zatiZzeni
Hnaci sila
— B 80-C-ZSS/ZRS — B 80-C-ARS/ASS — B 80-ZSE
2600
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Délka osy
Technické udaje
Popis B 80-C-ZSS B 80-ZSE B 80-C-ZRS B 80-C-ASS B 80-C-ARS B 80-SSS
Max. zdvih H [mm] 7600 7600 7600 7590 7590 5220
Max. hnaci sila [N] 2200 1100 2200 1300 1300 4000
Opakovatelnd pfesnost [mm] +0.08 +0.08 +0.08 +0.08 +0.08 +0.03
Max. celkové délka [mm] 8000 8000 8000 8000 8000 5600
Max. rychlost [mis] 5 5 8 5 8 2.5
Max. zrychleni [m/s?] 40 40 40 40 40 20
Min./max. okolni teplota [ec] 0/80 0/80 0/80 0/80 0/80 0/80
Vlastni hmotnost zékladny véetné pojezdu [kg] 7.8 6.35 5.3 12.1 10.8 6.2
Pfidavny rozmér na 100 mm zdvihu [kg] 0.98 0.89 0.65 0.96 0.63 1.1
Vlastni hmotnost pojezdu [kg] 2.75 1.36 3 1.9
Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého [kg] 3.25 3.7 2.4
Vlastni hmotnost pohonu posuvu [kg] 6.3 6.3
Systém vedeni Kolejnicové vedeni Kolejnicové vedeni Valeckové vedeni Kolejnicové vedeni Véleckové vedeni Kolejnicové vedeni
Pocet pojezdli 1 1 1 1
Velikost kolejnic 25 20 20 20
Priimér véalecku [mm] 24 20
Koncepce pohonu Remenovy pohon Remenovy pohon Remenovy pohon Remenovy pohon Remenovy pohon Pohon vietena
Moment volnobéhu [Nm] 1.8 1.4 1.8 1.8 1.8 0.8
Moment setrvacnosti [kgm?] 0.004 0.0027 0.0042 0.0086 0.0092 0.000084
Typ ozubeného femene 32AT10 32 AT 5-E 32AT10 32 AT10-E 32 AT 10-E
PFicna draha na otacku [mm] 210 220 210 220 220
Primér vietene [mm] 20
Stoupani vietene [mm] 5/10/20/50
Max. rychlost vietene [1/min] 3000
Momenty Mx max./My max./Mz max. [Nm] 300/500/500 80/200/200 100/300/180 300/500/500 100/300/180 100/250/250
Sily Fy max./Fz max./-Fz max. [N] 1600/4000/3000 640/2400/1600 1000/2500/1500 1600/4000/3000 1000/2500/1500 800/3000/2000

® Prosime, dbejte na to, Ze dlouhé kluzné desky a pouZiti podpér vietena (SA) sniZuji maximalni zdvih H.
Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji maximalni zdvih 0 10 mm na kaZzdé 2 SAG.
Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.

*  Specifikované hnaci sily jsou maximdlnimi hodnotami pro moduly s pohony s ozubenym femenem pfi konkrétni rychlosti.

** Diagram ukazuje maximalni rychlost vietene v zdvislosti na rychlosti vietenovych podpér (SA) a celkové délce jednotky.
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Popis B 80-SRS
Max. zdvih H [mm] 5220

Max. hnaci sila [N] 4000
Opakovatelnd pfesnost [mm] +0.03

Max. celkova délka [mm] 5600

Max. rychlost [mis] 2.5

Max. zrychleni [mis?] 20

Min./max. okolni teplota [ec 0/80

Vlastni hmotnost zékladny vEetné pojezdu [kg] 5.4

Pfidavny rozmér na 100 mm zdvihu [kg] 0.7

Vlastni hmotnost pojezdu [ke] 2.2

Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého [ke] 2.8

Systém vedeni Valeckové vedeni
Priimér valecku [mm] 20

Koncepce pohonu Pohon vietena
Moment volnobéhu [Nm] 0.6

Moment setrvacnosti [kgm?] 0.00008%4
Priimér vietene [mm] 20

Stoupani vietene [mm] 5/10/20/50
Max. rychlost vietene [L/min] 3000
Momenty Mx max./My max./Mz max. [Nm] 50/180/100
Sily Fy max./Fz max./-Fz max. [N] 500/1500/800

® Prosime, dbejte na to, Ze dlouhé kluzné desky a pouZiti podpér vietena (SA) snizuji maximalni zdvih H.
Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji maximalni zdvih 0 10 mm na kaZdé 2 SAG.
Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.

* Specifikované hnaci sily jsou maximdalnimi hodnotami pro moduly s pohony s ozubenym femenem pfi konkrétni rychlosti.

** Diagram ukazuje maximalni rychlost vietene v zavislosti na rychlosti vietenovych podpér (SA) a celkové délce jednotky.
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Hlavni pohled C-ZSS/ZRS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd.

@ Pfipojeni linearni jednotky
@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Pfipojeni pohonu

@ Jmenovity zdvih

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni

@ S dlouhou kluznou deskou
Na obou stranach

@ Vhodné pro stiedici koliky
Vhodné pro centrovani

Zména rozmér pomoci
volitelné kryci liSty
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Hlavni pohled C-ASS/ARS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni linedrni jednotky @ PFipojeni mazaciho zafizeni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ PFipojeni pfipevnéni Na obou stranach
@ Pfipojeni pohonu @ Vhodné pro stiedici koliky

@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani
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Hlavni pohled SSS/SRS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni linearni jednotky @ Pfipojeni mazaciho zafizen{
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ Pfipojeni pfipevnéni @ S dlouhou kluznou deskou
@® Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji @ Pfipojeni pohonu @ Na obou strandch
maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG. @ Pocet vietenovych podpor @ Vhodné pro stfedici koliky

@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani
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Hlavni pohled ZSE
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ Pfipojeni linearni jednotky @ Pfipojeni mazaciho zafizeni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ Pfipojeni pfipevnéni @ Vhodné pro stfedici koliky

@ Pfipojeni pohonu Vhodné pro centrovani
@ Jmenovity zdvih
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Deska pojezdu ZSE Definice stran
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@ Pfipojeni pfipevnéni Na obou strandch @ Standardni poloha koncového
@ Pfipojeni mazaciho zafizeni @ Vhodné pro stfedici koliky spinace
Voliteln je moZné variantu ZSE objednévat s upeviiovaci posuvnou Tento vykres znazorfuje definici stran. Ten vykres je zdkladem pro
deskou. Vykres zobrazuje polohu moZnosti montaze a pfipojeni mazani. vsechny nastavby.
Hnaci hfidele v profilu (hfebenovy pohon) Hnaci hfidele u pojezdu (hfebenovy pohon)
AZ1 AZ2 AZ5 AZ6 AZ1 AZ2 AZ6
S 71 S S s . . .
° ¢ o ¢ ° ¢ ° ¢
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V zdvislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hfidele definovana v V zdvislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hiidele definovana v
textu objedndvky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se textu objedndvky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se

pozaduje nékolik hnacich hfideli. pozaduje nékolik hnacich hfideli.
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Montaz na montazni systém pilita

Montaz

9.5
6.2

106

@ Linedrni jednotka

Mezipfiruba AGH

MontéZni deska ADV

@ Sloupky, z tvrzeného chromu,
brousené

Dvojitd zasuvka SOD

Tuto jednotku Ize standardné pfipevnit k sloupkovému néstavbovému
systému Viz software Kombibox, ktery naleznete on-line, pro spravné
uspofadani vasi aplikace.
Popis D primér sloupku Material
[mm]

Montazni deska systému montédznich sloupk

ADV 55 0313517 55 Hlinik
AEV 55 0313516 55 Hlinik
APDH 85 0313414 55 Hlinik
APEH 85 0313413 55 Hlinik

Montazni prvky

@ Montazni paska T-matice na spodni strané

Vykres zndzorfiuje polohu montéznich variant.

Pripojovaci hridel
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@ Montazni paska T-matice na spodni strané

Jednotka mdZe byt upevnéna libovolné bud pomoci drdzkovych kamend
nebo upeviiovacich liSt. Pfesna pozice upevnéni je oznacena na vedlejSim
nahledu upevnéni.

Popis D

Montézni paska

BL2-70x15x20-01

T-matice
NS 3-M6
RM4-M5

0331401

0331406
0331426

Popis Pripojovaci hfidel Min. T-drazka AA
[mm]

B 80-C-ZSS GX4 270

B 80-ZSE GX2 225

B 80-C-ZRS QX4 270

B 80-SSS GX2 330

B 80-SRS GX2 330
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Pohon vychylovacim femene

Schématicky vykres priruby motoru
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@ Linedrni jednotka Zavisi na prevodovém poméru Délka hnaci hfidele mezi Délka Cepu pohonu linedrni
@ Pfipojeni pohonu a provedeni ozubeného motorem / pfevodovkou jednotky
Smér nastavby pohonu remene. ©2 Délka spojky

vychylovaciho hfebene

S pohonem vychylovaciho femene Ize dosdhnout rliznych feseni pohonu v
omezeném prostoru. SCHUNK nabizi vhodny vychylovaciho prevod pro vas
pohon.

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

B 80-55S 328 190 6L 80 142

B 80-SRS 328 190 6L 80 142

® Moiné pfevodové poméry:i=1:1,i=2:1Tai=3:1

Na nase osy Ize namontovat rlizna feSeni pohonu. SCHUNK vam nabizi
pfirubu motoru a spojku pfesné pro vas pohon.
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Koncovy a referencni spinac

@ Kabelovy vystup Mechanické koncové spinace
Indukéni koncové a referencni
snimace

Obecné se pouZivaji dva spinace E0-02 jako koncové spinace a jeden ES-02
jako referencni spinac.

Popis 1D Casto kombinované

Indukéni koncovy spinac

E0-02 0331410 [ ]
E0-10 0331412
ES-02 0331411 ([ ]
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spinac
EMB 0331415 [}
EMS 0331414

® Polohy a rozméry koncovych spinact, spinacich ok a montaznich dilt
se mohou liSit v zavislosti na pouZiti a vybranych koncovych spinacich.
Obratte se na nas s Zadosti o pomoc.
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Technické udaje

Popis

Max. zdvih H

Max. hnaci sila

Opakovatelna pfesnost

Max. celkova délka

Max. rychlost

Max. zrychleni

Min./max. okolni teplota

Vlastni hmotnost zakladny vcetné pojezdu
Pfidavny rozmér na 100 mm zdvihu
Vlastni hmotnost pojezdu

Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého
Vlastni hmotnost pohonu posuvu
Systém vedeni

Pocet pojezdli

Velikost kolejnic

Priimér valecku

Koncepce pohonu

Moment volnobéhu

Moment setrvacnosti

Typ ozubeného femene

Pficnd draha na otacku

Primér vietene

Stoupéni vietene

Max. rychlost vietene

Momenty Mx max./My max./Mz max.

Sily Fy max./Fz max./-Fz max.

® Prosime, dbejte na to, Ze dlouhé kluzné desky a pouZiti podpér vietena (SA) snizuji maximalni zdvih H.

[mm]
NI

[mm]

[mm]
[mis]
[m/s?]
[
[kg]
[kg]
[kg]
[kg]
[kg]

[mm]

[Nm]
[kgm?]

[mm]
[mm]
[mm]
[1/min]
[Nm]
[N]

Max. hnaci sila (ozubeny femen)*

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Na hodnoty se podivejte do Tabulky
technickych tdajt

Hnaci sila
— B 100-255 / ZRS — B 100-D-Z55
B 100-D-ASS
2800 N
2400
2000 4=
1600 ez
=)
“vimis] 2 3 & 5 6 1 8
Rychlost
Podpéry vietene**
Rychlost otadceni
0SA  25A 4SA  6SA  8SA
3000
2500 \
2000
1500 \\ \ \
1000
S~
< —
E \\
c s[mm] 2000 3000 4000 5000 6000
Délka osy
B 100-255 B 100-D-Z5S B 100-ZRS
7420 7710 7420
2800 1500 2800
+0.08 +0.08 +0.08
7900 8100 7900
5 5 8
40 60 40
0/80 0/80 0/80
9.1 6.8 9.5
1.45 0.75 1.1
3.8 3.5 4.1
5.43 4.1 5.85

Kolejnicové vedeni
1
20

Remenovy pohon
2.5

0.0126

40 AT 10

200

200/300/300
1000/3000/2000

Kolejnicové vedeni
2
15

Remenovy pohon
5

0.0028

40 AT 10-E

160

350/750/750
1800/4000/3000

Véleckové vedeni

28

Remenovy pohon
2.5

0.013

40 AT 10

200

200/250/200
1000/2500/1200

® Uvedené sily a momenty jsou maximalni
hodnoty individudIniho zatiZeni. Pokud
soucasné pisobi vice sil nebo momentd,
budou maximalni pfipustné individudini

hodnoty nizsi.

B 100-D-ASS
7680

2200

+0.08

8100

5

60

0/80

1

0.9

8.6

Kolejnicové vedeni
2

15

Remenovy pohon
2.5

0.012

40 AT 10-E

240

350/950/950
1800/4000/3000

Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG.

Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.

* Specifikované hnaci sily jsou maximalnimi hodnotami pro moduly s pohony s ozubenym femenem pfi konkrétni rychlosti.

** Diagram ukazuje maximalni rychlost vietene v zdvislosti na rychlosti vietenovych podpér (SA) a celkové délce jednotky.

B 100-D-55S
5260
4000
+0.03
5600
2.5
20
0/80
6.2
0.75
3.4

Kolejnicové vedeni
2
15

Pohon vietena
1.3
0.000084

20

5/10/20/50
3000
350/750/750
1800/4000/3000
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Hlavni pohled ZSS/ZRS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd.

@ Pfipojeni linearni jednotky
@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Pfipojeni pohonu

@ Jmenovity zdvih

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni

@ S dlouhou kluznou deskou
Na obou stranach

@ Vhodné pro stiedici koliky
Vhodné pro centrovani

Zména rozmér pomoci
volitelné kryci liSty
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Hlavni pohled D-ZSS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd.

@ Pfipojeni linearni jednotky
@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Pfipojeni pohonu

@ Jmenovity zdvih

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni

@ S dlouhou kluznou deskou

Na obou stranach

@ Vhodné pro stiedici koliky
Vhodné pro centrovani
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l

Hlavni pohled D-ASS
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@ Pfipojeni linearni jednotky @ Pfipojeni mazaciho zafizeni
@ Pfipojeni pfipevnéni Na obou stranach
@ Pfipojeni pohonu @ Vhodné pro stiedici koliky

Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd.

@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani
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Hlavni pohled D-SSS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni linedrni jednotky @ PFipojeni mazaciho zafizeni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ Pfipojeni pfipevnéni @ S dlouhou kluznou deskou
@® Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji @ Pfipojeni pohonu @ Na obou stranach
maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG. @ Pocet vietenovych podpor @ Vhodné pro stfedici koliky

@ Jmenovity zdvih

Vhodné pro centrovani
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Definice stran

Hnaci hfidele v profilu (hfebenovy pohon)

F
g{ o _0° °0
A ’Eﬁ B
L 11
E

4

i
i
i
i

°® 0 ° 0 &°
o © o © @&o
°® 0 ° 0 @°
o © o © &o
°%p @ ° o &°
o © o © &0
°% @ ° o &°
o © o © o

@ Standardni poloha koncového
spinace

Tento vykres znazorfuje definici stran. Ten vykres je zdkladem pro
vsechny nastavby.

Hnaci hfidele u pojezdu (hfebenovy pohon)

V zavislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hfidele definovdna v
textu objednavky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se
pozaduje nékolik hnacich hfideli.

Montaz na montazni systém piliFi

AZ1 AZ2 AZ6
=] = S

V zdvislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hfidele definovana v
textu objednavky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se
pozaduje nékolik hnacich hfideli.

@ Linedrni jednotka @ Sloupky, z tvrzeného chromu,
Mezipfiruba AGH brousené
Montazni deska ADV Dvojitd zasuvka SOD

Tuto jednotku Ize standardné pfipevnit k sloupkovému néstavbovému
systému Viz software Kombibox, ktery naleznete on-line, pro spravné
uspofadani vasi aplikace.
Popis D priimér sloupku Material
[mm]

Montazni deska systému montdznich sloupkd

ADV 55 0313517 55 Hlinik
APDH 85 0313414 55 Hlinik
APDV 85 0313416 55 Hlinik
APEH 85 0313413 55 Hlinik

APEV 85 0313415 55 Hlinik
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Montaz Montaz veze D
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@ Montazni paska Strana T-matice @ Montazni paska Strana T-matice

T-matice na spodni strané

Vykres zndzorniuje polohu montéznich variant.

Montazni prvky

T-matice na spodni strané

Vykres zndzorniuje polohu montéznich variant.

Montazni prvky verze D

(on) ‘o
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@ Montazni paska Strana T-matice @ Montazni paska Strana T-matice

T-matice na spodni strané

Jednotka mdZe byt upevnéna libovolné bud pomoci drdzkovych kamend
nebo upeviiovacich liSt. Pfesna pozice upevnéni je oznacena na vedlejSim
nahledu upevnéni.

Popis 1D

BL2-70x15x20-01 0331401
NS 10-M6-6 0331422
NS 1-M4 0331404
NS 2-M5 0331405
NS 4.1-M8-6 0331430
NS 4-M8-6 0331407
RM2-M4 0331425

RM4-M5 0331426

T-matice na spodni strané

Jednotka mdZe byt upevnéna libovolné bud pomoci drazkovych kamend
nebo upeviiovacich liSt. Pfesna pozice upevnéni je oznacena na vedlejSim
nahledu upevnéni.

Popis D

BL5-70x15x13-01 0331419
NS 10-M6-6 0331422
NS 12-M3 0331424
NS 4.1-M8-6 0331430
NS 8-M5 0331420
NS 9-Mé4 0331421




Beta 100

Univerzalni linedrni modul

Pripojovaci hridel Pohon vychylovacim femene

Popis Pfipojovaci hfidel Min. T-drazka AA @ Linearni jednotka Zavisi na pfevodovém poméru
fmmi @ Pfipojeni pohonu ?provedeniozubeného
B 100-75S GXb 270 Smér nastavby pohonu remene.
B 100-D-15S GXL 270 vychylovaciho hiebene
B 100-ZRS GX4 270 S pohonem vychylovaciho femene Ize dosdhnout rliznych feSeni pohonu v
B 100-D-555 GXb 290 omezeném prostoru. SCHUNK nabizi vhodny vychylovaciho pfevod pro vas
pohon.
Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
B 100-D-SSS 328 190 6k 80 142

® Moziné pfevodové poméry:i=1:1,i=2:1ai=3:1

Schématicky vykres priruby motoru

Délka hnaci hfidele mezi Délka Cepu pohonu linedrni
motorem / pfevodovkou jednotky

@ Délka spojky

Na nase osy Ize namontovat rliznd feSeni pohonu. SCHUNK vam nabizi
pfirubu motoru a spojku pfesné pro vas pohon.
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Koncovy a referencni spinac

@ Kabelovy vystup Mechanické koncové spinace
Indukéni koncové a referencni
snimace

Obecné se pouZivaji dva spinace E0-02 jako koncové spinace a jeden ES-02
jako referencni spinac.

Popis 1D Casto kombinované

E0-02 0331410 ([ ]
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [ ]
ES-10 0331413

EMB 0331415 [ ]
EMS 0331414

® Polohy a rozméry koncovych spinacd, spinacich ok a montaznich dill
se mohou liSit v zavislosti na pouZiti a vybranych koncovych spinacich.
Obratte se na nas s Zadosti o pomoc.
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Max. hnaci sila (ozubeny femen)* Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hnaci sila
— B TI0-ZSS/ZRS B TI0-ARS/ASS  — B 110-25E

~

3500 \\
3000 T~

2500
2000

4000

1500

T

v [mis] 2 3 N 5 6 7 8

)
Y
wﬂ

. — Rychlost
@ = Na hodnoty se podivejte do Tabulky
& — ’\:]’. Podpéry vietene** technickych tdajt
PP e Eae
_A’J_k Rychlost otacenf ® Uvedené sily a momenty jsou maximaini
-‘ / 3000 OSA  25A  4SA 65A  8SA hodnoty individudIniho zatiZeni. Pokud
2500 \ \ \ \ \ soucasné pl?ISO’bfocs sil nel’)q mprpen’tﬁ,’
\ \ \ budou maximalni pfipustné individualni
2000 \ \ hodnoty nizsi.
1500
1000 \ \
£ — =
Ii‘ s [mm] 2000 3000 L4000 5000 6000
Délka osy
Technické udaje
Popis B 110-ZSS B 110-ZSE B 110-ZRS B 110-ASS B 110-ARS B 110-SSS
Max. zdvih H [mm] 7520 7520 7520 440 7440 5120
Max. hnaci sila [N] 4000 3600 4000 2000 2000 6000
Opakovatelnd pfesnost [mm] +0.08 +0.08 +0.08 +0.08 +0.08 +0.03
Max. celkové délka [mm] 8100 8100 8100 8100 8100 5600
Max. rychlost [mis] 5 5 8 5 8 2.5
Max. zrychleni [m/s?] 60 60 60 60 60 20
Min./max. okolni teplota [ec] 0/80 0/80 0/80 0/80 0/80 0/80
Vlastni hmotnost zékladny véetné pojezdu [kg] 18 15.75 15.7 29 27 13.5
PFidavny rozmér na 100 mm zdvihu [kg] 2.1 1.56 1.5 1.4 1.2 1.7
Vlastni hmotnost pojezdu [kg] 5.2 2.57 4.8 5.3
Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého [kg] 8.2 7.5 8.3
Vlastni hmotnost pohonu posuvu [kg] 16 15
Systém vedeni Kolejnicové vedeni Kolejnicové vedeni Valeckové vedeni Kolejnicové vedeni Véleckové vedeni Kolejnicové vedeni
Pocet pojezdli 1 1 1 1
Velikost kolejnic 25 25 25 25
Priimér véalecku [mm] 28 28
Koncepce pohonu Remenovy pohon Remenovy pohon Remenovy pohon Remenovy pohon Remenovy pohon Pohon vietena
Moment volnobéhu [Nm] 3.5 3.35 3.5 3.5 3.5 1.5
Moment setrvacnosti [kgm?] 0.016 0.012 0.018 0.037 0.035 0.000225
Typ ozubeného femene 50 ATL 10 50 ATL 10 50 ATL 10 50 AT 10-E 50 AT 10-E
PFicna draha na otacku [mm] 300 300 300 300 300
Primér vietene [mm] 25
Stoupani vietene [mm] 5/10/25/50
Max. rychlost vietene [1/min] 3000
Momenty Mx max./My max./Mz max. [Nm] 400/800/600 320/640/480 300/600/450 400/800/600 300/600/450 400/800/600
Sily Fy max./Fz max./-Fz max. [N] 3000/8000/4000 2400/6400/3200 2000/5000/2500 3000/8000/4000 2000/5000/2500 3000/8000/4000

® Prosime, dbejte na to, Ze dlouhé kluzné desky a pouZiti podpér vietena (SA) sniZuji maximalni zdvih H.
Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji maximalni zdvih 0 10 mm na kaZzdé 2 SAG.
Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.

*  Specifikované hnaci sily jsou maximdlnimi hodnotami pro moduly s pohony s ozubenym femenem pfi konkrétni rychlosti.

** Diagram ukazuje maximalni rychlost vietene v zdvislosti na rychlosti vietenovych podpér (SA) a celkové délce jednotky.
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Popis B 110-SRS
Max. zdvih H [mm] 5120

Max. hnaci sila [N] 6000
Opakovatelnd pfesnost [mm] +0.03

Max. celkova délka [mm] 5600

Max. rychlost [mis] 2.5

Max. zrychleni [mis?] 20

Min./max. okolni teplota [ec 0/80

Vlastni hmotnost zékladny vEetné pojezdu [kg] 12.5

Pfidavny rozmér na 100 mm zdvihu [kg] 1.4

Vlastni hmotnost pojezdu [ke] 5.8

Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého [ke] 9.1

Systém vedeni Valeckové vedeni
Priimér valecku [mm] 28

Koncepce pohonu Pohon vietena
Moment volnob&hu [Nm] 1

Moment setrvacnosti [kgm?] 0.000225
Priimér vietene [mm] 25

Stoupani vietene [mm] 5/10/25/50
Max. rychlost vietene [L/min] 3000
Momenty Mx max./My max./Mz max. [Nm] 300/600/450
Sily Fy max./Fz max./-Fz max. [N] 2000/5000/2500

® Prosime, dbejte na to, Ze dlouhé kluzné desky a pouZiti podpér vietena (SA) snizuji maximalni zdvih H.
Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji maximalni zdvih 0 10 mm na kaZdé 2 SAG.
Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.

* Specifikované hnaci sily jsou maximdalnimi hodnotami pro moduly s pohony s ozubenym femenem pfi konkrétni rychlosti.

** Diagram ukazuje maximalni rychlost vietene v zavislosti na rychlosti vietenovych podpér (SA) a celkové délce jednotky.
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Hlavni pohled ZSS/ZRS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni linearni jednotky @ s dlouhou kluznou deskou
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ PFipojeni pfipevnéni Na obou stranach
@ Pfipojeni pohonu @ Vhodné pro stiedici koliky
@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni
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Hlavni pohled ASS/IARS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni linedrni jednotky @ PFipojeni mazaciho zafizeni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ PFipojeni pfipevnéni Na obou stranach
@ Pfipojeni pohonu @ Vhodné pro stiedici koliky

@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani
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Hlavni pohled SSS/SRS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd.

® Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji
maximalni zdvih 0 10 mm na kaZdé 2 SAG.

@ Pfipojeni linearni jednotky
@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Pfipojeni pohonu

@ Pocet vietenovych podpor
@ Jmenovity zdvih

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni
@ S dlouhou kluznou deskou
@ Na obou stranach

@ Vhodné pro stfedici koliky
Vhodné pro centrovani
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Hlavni pohled ZSE
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ Pfipojeni lineadrni jednotky @ Pfipojeni mazaciho zafizeni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ Pfipojeni pfipevnéni @ Vhodné pro stfedici koliky
@ Pfipojeni pohonu Vhodné pro centrovani

@ Jmenovity zdvih Kruhova zastrcka




Beta 110

Univerzalni linedrni modul

Deska pojezdu ZSE Definice stran
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@ Pfipojeni pfipevnéni Na obou strandch @ Standardni poloha koncového
@ Pfipojeni mazaciho zafizeni @ Vhodné pro stfedici koliky spinace
Voliteln je moZné variantu ZSE objednévat s upeviiovaci posuvnou Tento vykres znazorfiuje definici stran. Ten vykres je zékladem pro
deskou. Vykres zobrazuje polohu moZnosti montaze a pfipojeni mazani. vsechny nastavby.
Hnaci hfidele v profilu (hfebenovy pohon) Hnaci hfidele u pojezdu (hfebenovy pohon)
AZ1 AZ2 AZ5 AZ6 AZ] AZ2 AZ6
S 71 S S s . . .
° ¢ o ¢ ° ¢ ° ¢
e o e o e o e o =] = = =
0 A I o u u
EA EA EA EA
=]
V zdvislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hfidele definovana v V zdvislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hiidele definovana v
textu objedndvky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se textu objedndvky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se

pozaduje nékolik hnacich hfideli. pozaduje nékolik hnacich hfideli.
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Montaz na montazni systém pilita

Montaz

70

30,

@ Linedrni jednotka @ Sloupky, z tvrzeného chromu,
Mezipfiruba AGH brousené
Montézni deska ADV Dvojita zasuvka SOD

Tuto jednotku Ize standardné pfipevnit k sloupkovému néstavbovému
systému Viz software Kombibox, ktery naleznete on-line, pro spravné
uspofadani vasi aplikace.
Popis D primér sloupku Material

[mm]

Montazni deska systému montédznich sloupk

ADV 55 0313517 55 Hlinik
APDH 85 0313414 55 Hlinik
APDV 85 0313416 55 Hlinik
APEH 85 0313413 55 Hlinik

APEV 85 0313415 55 Hlinik

@ Montazni paska Strana T-matice
T-matice na spodni strané

Vykres znédzorriuje polohu montéznich variant.
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Montazni prvky Pripojovaci hridel

(3 Montazni paska Strana T-matice Popis PFipojovaci hridel Min. T-drazka AA

T-matice na spodni strané [mm]

Jednotka miiZe byt upevnéna libovolné bud pomoci drdzkovych kamend B 110255 GX4IGX8 320
nebo upeviiovacich list. Pfesna pozice upevnéni je oznaCena na vedlejSim B 110-ZSE GX4/GX8 320
nahledu upevnéni. B 110-ZRS GX4/GX8 320
Popis D B 110-SSS GX4 350
MontéZni paska B 110-SRS GX4 350
BL2-70x15x20-01 0331401

T-matice

NS 10-M6-6 0331422

NS 11-M& 0331429

NS 1-M& 0331404

NS 2-M5 0331405

NS 4.1-M8-6 0331430

NS 5-M8-8 0331408

RM2-ML 0331425
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Pohon vychylovacim femene

Schématicky vykres priruby motoru

— K -
F
I
7N\
(91)
L
=]
O H
T
!
@ Linedrni jednotka Zavisi na prevodovém poméru . Délka hnaci hfidele mezi Délka Cepu pohonu linedrni
@ Pfipojeni pohonu a provedeni ozubeného motorem / pfevodovkou jednotky
femene.

Smér nastavby pohonu
vychylovaciho hfebene

S pohonem vychylovaciho femene Ize dosdhnout rliznych feseni pohonu v
omezeném prostoru. SCHUNK nabizi vhodny vychylovaciho prevod pro vas
pohon.

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

B 110-5SS 328 190 6L 80 142

B 110-SRS 328 190 6L 80 142

® Moiné pfevodové poméry:i=1:1,i=2:1Tai=3:1

@ Délka spojky

Na nase osy Ize namontovat riiznd feSeni pohonu. SCHUNK vam nabizi
pfirubu motoru a spojku pfesné pro vas pohon.
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Koncovy a referencni spinac

@ Kabelovy vystup Mechanické koncové spinace
Indukéni koncové a referencni
snimace

Obecné se pouZivaji dva spinace E0-02 jako koncové spinace a jeden ES-02
jako referencni spinac.

Popis 1D Casto kombinované

E0-02 0331410 ([ ]
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [ ]
ES-10 0331413

EMB 0331415 [ ]
EMS 0331414

® Polohy a rozméry koncovych spinacd, spinacich ok a montaznich dill
se mohou liSit v zavislosti na pouZiti a vybranych koncovych spinacich.
Obratte se na nas s Zadosti o pomoc.
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Max. hnaci sila (ozubeny femen)* Rozméry a maximalni zatiZzeni
Hnaci sila
— B 120-(-755 — B 120-ZRS
4800
44,00
L4000
3600
3200
2800 \ .
= ~—
“vimisl 2 3 s 5 6 7 8
Rychlost
Na hodnoty se podivejte do Tabulky
Podpéry vietene** technickych tdajt
Rychlost otaceni ® Uvedené sily a momenty jsou maximalni
3000 0SA 2SA - 4SA 6SA hodnoty individudIniho zatiZeni. Pokud
2500 \ \ \ soucasné pl?ISO’bfocs sil nel’)q mprpen’tﬁ,’
\ \ AN budou maximalni pfipustné individualni
2000 \ hodnoty nizsi.
1500
1000
— ~—
s i
% s [mm] 2000 3000 L4000 5000 6000
Délka osy
Technické udaje
Popis B 120-C-ZSS B 120-ZRS B 120-C-SSS
Max. zdvih H [mm] 7500 7520 5120
Max. hnaci sila [N] 4800 4000 12000
Opakovatelnd pfesnost [mm] +0.08 +0.08 +0.03
Max. celkové délka [mm] 8100 8100 5600
Max. rychlost [mis] 5 8 3
Max. zrychleni [m/s?] 60 60 20
Min./max. okolni teplota [°q] 0/80 0/80 0/80
Vlastni hmotnost zékladny véetné pojezdu [kg] 21 12.5 22
PFidavny rozmér na 100 mm zdvihu [kg] 2.4 1.3 2.7
Vlastni hmotnost pojezdu [kg] 8 6 8
Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého [kg] 12 9.4 12
Systém vedeni Kolejnicové vedeni Valeckové vedeni Kolejnicové vedeni
Pocet pojezdl 1 1
Velikost kolejnic 30 30
Priimér vélecku [mm] 35
Koncepce pohonu Remenovy pohon Remenovy pohon Pohon vietena
Moment volnobéhu [Nm] 4.5 3.2 2
Moment setrva¢nosti [kgm?] 0.021 0.015 0.000639
Typ ozubeného femene 60 ATL 10 50 ATL 10
PFi¢na draha na otacku [mm] 300 240
Priimér vietene [mm] 32
Stoupani vietene [mm] 5/10/20/40/60
Max. rychlost vietene [1/min] 3000
Momenty Mx max./My max./Mz max. [Nm] 600/1500/1000 350/700/500 600/1500/1000
Sily Fy max./Fz max./-Fz max. [N] 4000/12000/6000 2500/6000/3000 4000/12000/6000

® Prosime, dbejte na to, Ze dlouhé kluzné desky a pouZiti podpér vietena (SA) sniZuji maximalni zdvih H.
Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG.
Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.

*  Specifikované hnaci sily jsou maximalnimi hodnotami pro moduly s pohony s ozubenym femenem pfi konkrétni rychlosti.

** Diagram ukazuje maximalni rychlost vietene v zdvislosti na rychlosti vietenovych podpér (SA) a celkové délce jednotky.
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Hlavni pohled C-ZSS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd.

@ Pfipojeni linearni jednotky
@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Pfipojeni pohonu

@ Jmenovity zdvih

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni

@ S dlouhou kluznou deskou

Na obou stranach

@ Vhodné pro stiedici koliky
Vhodné pro centrovani
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Hlavni pohled ZRS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd.

@ Pfipojeni linearni jednotky
@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Pfipojeni pohonu

@ Jmenovity zdvih

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni

@ S dlouhou kluznou deskou
Na obou stranach

@ Vhodné pro stiedici koliky
Vhodné pro centrovani
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Hlavni pohled C-SSS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni linedrni jednotky @ PFipojeni mazaciho zafizeni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ Pfipojeni pfipevnéni S dlouhou kluznou deskou
@® Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji @ Pfipojeni pohonu @ Na obou stranach

maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG. @ Pocet vietenovych podpor @ Vhodné pro stfedici koliky
@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani




Beta 120

Univerzalni linedrni modul

Definice stran

Hnaci hfidele v profilu (hfebenovy pohon)
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@ Standardni poloha koncového
spinace

Tento vykres znazorfuje definici stran. Ten vykres je zdkladem pro
vsechny nastavby.

V zavislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hfidele definovdna v
textu objednavky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se
pozaduje nékolik hnacich hfideli.

Montaz verze C
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@ Montézni paska Strana T-matice
T-matice na spodni strané

Vykres zndzorniuje polohu montéznich variant.

@ Montézni paska Strana T-matice
T-matice na spodni strané

Vykres zndzorriuje polohu montéznich variant.
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Montazni prvky

Montazni prvky verze C
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@ Montazni paska

T-matice na spodni strané

Jednotka mlZe byt upevnéna libovolné bud pomoci drazkovych kamen(
nebo upeviovacich list. Pfesna pozice upevnéni je oznacena na vedlejsim

nahledu upevnéni.
Popis

Montézni paska
BL1-70x15x17.5-01
T-matice

NS 10-M6-6

NS 1-M&4

NS 2-M5

NS 4.1-M8-6

NS 5-M8-8

RM2-M4

0331400

0331422
0331404
0331405
0331430
0331408
0331425

Strana T-matice

Pripojovaci hridel

@ Montazni paska
T-matice na spodni strané

Strana T-matice

Jednotka mlZe byt upevnéna libovolné bud pomoci drazkovych kamen(
nebo upeviovacich list. Pfesna pozice upevnéni je oznacena na vedlejsim
nahledu upevnéni.

Popis D

Montézni paska

BL7-70x16x25-01 0331435
T-matice

NS 13-M4 0331431
NS 14-M8 0331432

Pohon vychylovacim femene

Popis Pripojovaci hfidel Min. T-drazka AA
[mm]

B 120-C-ZSS GXL/GX8 300

B 120-ZRS GX4/GX8 300

B 120-C-SSS GX4 350

@ Linedrni jednotka
@ Pfipojeni pohonu

Smér nastavby pohonu
vychylovaciho hiebene

Zavisi na prevodovém poméru
a provedeni ozubeného
femene.

S pohonem vychylovaciho femene Ize dosdhnout réiznych feSeni pohonu v
omezeném prostoru. SCHUNK nabizi vhodny vychylovaciho pfevod pro vas
pohon.

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
B 120-(-55S 328 190 i 80 142

® Mozné prevodové poméry:i=1:1,i=2:1ai=3:1
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Schématicky vykres priruby motoru

Koncovy a referencni spinac

-

. Délka hnaci hfidele mezi
motorem / pfevodovkou jednotky

© Délka spojky

Na nase osy Ize namontovat rliznd feSeni pohonu. SCHUNK vam nabizi
pfirubu motoru a spojku pfesné pro vas pohon.

Délka Cepu pohonu linedrni

@ Kabelovy vystup

Indukéni koncové a referencni
snimace

Mechanické koncové spinace

Obecné se pouZivaji dva spinace E0-02 jako koncové spinace a jeden ES-02
jako referencni spinac.

Popis D Casto kombinované

E0-02 0331410 ([ ]
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [ ]
ES-10 0331413

EMB 0331415 [ ]
EMS 0331414

® Polohy a rozméry koncovych spinacd, spinacich ok a montaznich dild
se mohou liSit v zavislosti na pouZiti a vybranych koncovych spinacich.
Obratte se na nas s Zadosti o pomoc.
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Max. hnaci sila (ozubeny femen)* Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hnaci sila
—B10-(-255  —B140-ZRS
B140-C-ASS  — B 140-ARS
4000
3600 1N
3200
2800 ~
2400 15 = A
2000 —
z i
“ylmis] 2 3 4 5 6 7 8
Rychlost
Na hodnoty se podivejte do Tabulky
Podpéry vietene** technickych tdajt

Rychlost otadceni
0SA  2SA  4SA  6SA  8SA

® Uvedené sily a momenty jsou maximalni
hodnoty individudIniho zatiZeni. Pokud

3000
2500 \ \ \ \ \ soucasné pisobi vice sil nebo momentd,
\ \ \ budou maximalni pfipustné individualni
2000 \ hodnoty nizsi.
1500 \
1000
=
E —
I: s [mm] 2000 3000 L4000 5000 6000
Délka osy
Technické udaje
Popis B 140-C-ZSS B 140-ZRS B 140-C-ASS B 140-ARS B 140-C-SSS
Max. zdvih H [mm] 470 7540 7550 7470 5120
Max. hnaci sila [N] 4000 4000 2500 2500 6000
Opakovatelnd pfesnost [mm] +0.08 +0.08 +0.08 +0.08 +0.03
Max. celkové délka [mm] 8100 8100 8100 8100 5600
Max. rychlost [mis] 5 8 5 8 2.5
Max. zrychleni [m/s?] 60 60 60 60 20
Min./max. okolni teplota [eq] 0/80 0/80 0/80 0/80 0/80
Vlastni hmotnost zékladny vEetné pojezdu [kg] 15 13.5 30 28 15
PFidavny rozmér na 100 mm zdvihu [kg] 1.7 1.3 1.5 1.2 1.9
Vlastni hmotnost pojezdu [ke] 7.5 7 7
Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého [ke] 11.7 11 10.9
Vlastni hmotnost pohonu posuvu [kg] 11.7 13
Vlastni hmotnost pohonu posuvu, dlouhy [kg] 14 13
Systém vedeni Kolejnicové vedeni Valeckové vedeni Kolejnicové vedenf Valeckové vedeni Kolejnicové vedeni
Pocet pojezdli 2 2 2
Velikost kolejnic 20 20 20
Prdimér valecku [mm] 35 35
Koncepce pohonu Remenovy pohon Remenovy pohon Remenovy pohon Remenovy pohon Pohon vietena
Moment volnobéhu [Nm] 3.5 3.5 3.5 3.5 1.5
Moment setrva¢nosti [kgm?] 0.02 0.019 0.037 0.035 0.000225
Typ ozubeného femene 50 AT10-E 50 AT 10-E 50 AT 10-E 50 AT 10-E
Pfi¢na draha na otacku [mm] 220 220 240 240
Priimér vietene [mm] 25
Stoupani vietene [mm] 5/10/25/50
Max. rychlost vietene [1/min] 3000
Momenty Mx max./My max./Mz max. [Nm] 600/1200/1200 350/700/500 600/1200/1200 350/700/500 600/1200/1200
Sily Fy max./Fz max./-Fz max. [N] 3200/7500/5000 2500/5000/3000 3200/7500/5000 2500/5000/3000 3200/7500/5000

® Prosime, dbejte na to, Ze dlouhé kluzné desky a pouZiti podpér vietena (SA) snizuji maximalni zdvih H.

Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG.

Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.

* Specifikované hnaci sily jsou maximalnimi hodnotami pro moduly s pohony s ozubenym femenem pfi konkrétni rychlosti.

** Diagram ukazuje maximalni rychlost vietene v zdvislosti na rychlosti vietenovych podpér (SA) a celkové délce jednotky.
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Hlavni pohled C-ZSS a ZRS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd.

@ Pfipojeni linearni jednotky
@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Pfipojeni pohonu

@ Jmenovity zdvih

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni

@ S dlouhou kluznou deskou

Na obou stranach

@ Vhodné pro stiedici koliky
Vhodné pro centrovani
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Hlavni pohled C-ASS a ARS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni linearni jednotky @ s dlouhou kluznou deskou
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ PFipojeni pfipevnéni Na obou stranach
@ Pfipojeni pohonu @ Vhodné pro stiedici koliky
@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni
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Hlavni pohled C-SSS a SRS

(9)
A+320+H+B
20A+500+H+B 71+0.02
@ A 320 H @ B M8/15 (4x
~ 4_ 20)>00 4 ‘ @8/8.5 (4x}—\ 53
o
g ]
| 6 o b L
I > l = : ™ 75 1 c':
NEE | BIERE -
: / 0
1 o g J 1 ep IR (5
| ' g
19088 10 ROME
45 66 &
140 3
M10/15 (10x)
—DIN 6885/1
@8/10 (4x @
S 6x6x25 r (49(2)(73)
N /
SRS 000 6 o0so |1
—[— | | e © 0 o 0 0 0 H
| *EL* 777777 _________rr 1
F—1H ©6 60606 060600
~06- 00— © Lo-Ros I
‘ N
Q
7 200 ?I
235+0.02
415+0.02
| @
270 SA A B
450‘ Ox | 105 | 55
160 + A | @ 2x | 135 | 85
/o) 250 + A ‘ 4x | 165 | 115
20
N 6x | 195 | 145
8x | 225 | 175
10x | 255 | 205
Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni linedrni jednotky @ PFipojeni mazaciho zafizeni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ Pfipojeni pfipevnéni @ S dlouhou kluznou deskou
@® Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji @ Pfipojeni pohonu @ Na obou stranach
maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG. @ Pocet vietenovych podpor @ Vhodné pro stfedici koliky

@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani
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Definice stran Hnaci hfidele v profilu (hfebenovy pohon)
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@ Standardni poloha koncového V zavislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hfidele definovdna v
spinale textu objednavky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se

pozaduje nékolik hnacich hfideli.
Tento vykres znazorfuje definici stran. Ten vykres je zdkladem pro

vsechny nastavby.

Hnaci hfidele u pojezdu (hfebenovy pohon) Montaz
8.5
AZ1 AZ2 AZ6 1T as
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V zavislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hfidele definovéna v @ Montéazni paska Strana T-matice
textu objednavky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se T-matice na spodni strané

pozaduje nékolik hnacich hfideli.

Vykres zndzorriuje polohu montéznich variant.
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Montaz verze C

Montazni prvky
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@ Montazni paska Strana T-matice

T-matice na spodni strané

Vykres zndzorniuje polohu montéznich variant.

@ Montazni paska Strana T-matice
T-matice na spodni strané

Jednotka mlZe byt upevnéna libovolné bud pomoci drazkovych kamen(
nebo upeviovacich list. Pfesna pozice upevnéni je oznacena na vedlejsim
nahledu upevnéni.

Popis D

Montézni paska

BL2-70x15x20-01 0331401
T-matice

NS 10-M6-6 0331422
NS 1-M&4 0331404
NS 3-M6 0331406
NS 4.1-M8-6 0331430
RM2-M& 0331425

RM4-M5 0331426
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Montazni prvky verze C

Pripojovaci hridel
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@ Montazni paska

Strana T-matice

Popis Pripojovaci hfidel Min. T-drazka AA
T-matice na spodni strané [mm]
Jednotka mlZe byt upevnéna libovolné bud pomoci drazkovych kamen( B 140-C-255 GX4/GX8 310
nebo upeviovacich list. Pfesnd pozice upevnéni je oznaena na vedlejsim B 140-ZRS GXL/GX8 310
néhledu upevnéni. B 140-(-55S GXb 350
Popis D
BL2-70x15x20-01 0331401
NS 10-M6-6 0331422
NS 12-M3 0331424
NS 4.1-M8-6 0331430
NS 8-M5 0331420
NS 9-M&4 0331421

Pohon vychylovacim femene Schématicky vykres priruby motoru

o

@ Linearni jednotka
@ Pfipojeni pohonu

Smér nastavby pohonu
vychylovaciho hiebene

Zavisi na pfevodovém poméru
a provedeni ozubeného
femene.

Délka hnaci hfidele mezi
motorem / pfevodovkou

Délka Cepu pohonu linedrni
jednotky

@ Délka spojky

Na nase osy Ize namontovat riizna feSeni pohonu. SCHUNK vam nabizi
S pohonem vychylovaciho femene Ize dosdhnout riiznych fedeni pohonu v pfirubu motoru a spojku pfesné pro vas pohon.

omezeném prostoru. SCHUNK nabizi vhodny vychylovaciho pfevod pro vas

pohon.

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

B 140-(-5SS 328 190 [ 80 142

® Mozné prfevodové poméry:i=1:1,i=2:1ai=3:1
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Koncovy a referencni spinac

@ Kabelovy vystup Mechanické koncové spinace
Indukéni koncové a referencni

snimace
Obecné se pouZivaji dva spinace E0-02 jako koncové spinace a jeden ES-02
jako referencni spinac.
Popis 1D Casto kombinované

Indukéni koncovy spinac

E0-02 0331410 [ ]
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spinac

EMB 0331415 [}
EMS 0331414

® Polohy a rozméry koncovych spinact, spinacich ok a montaznich dilt
se mohou liSit v zavislosti na pouZiti a vybranych koncovych spinacich.
Obratte se na nas s Zadosti o pomoc.
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Technické udaje

Popis

Max. zdvih H

Max. hnaci sila

Opakovatelna pfesnost

Max. celkova délka

Max. rychlost

Max. zrychleni

Min./max. okolni teplota

Vlastni hmotnost zakladny vcetné pojezdu
Pfidavny rozmér na 100 mm zdvihu
Vlastni hmotnost pojezdu

Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého
Systém vedeni

Pocet pojezdli

Velikost kolejnic

Koncepce pohonu

Moment volnobéhu

Moment setrvacnosti

Typ ozubeného femene

PFicnd draha na otacku

Primér vietene

Stoupani vietene

Max. rychlost vietene

Momenty Mx max./My max./Mz max.

[mm]
[N]
[mm]

[mm]
[mis]
[m/s?]
[
[kg]
[kg]
[kg]
[kg]

[Nm]
[kgm?]

[mm]
[mm]
[mm]
[1/min]
[Nm]

Max. hnaci sila (ozubeny femen)*

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hnaci sila
— B 165-755
10000
9500
9000
8500
=)
“v [mis] 1 2 3 4 5
Rychlost
Fy max. 5000N | -Fz 8000 N
« - max.
Podpéry vietene** [l Fz max. 15000 N
Rychlost otaceni ® Uvedené sily a momenty jsou maximaln{
3000 0sA 25A 4SA 6Sh 83 hodnoty individudiniho zatiZzeni. Pokud
2500 \ \ AN soucasné plsobi vice sil nebo momentd,
\ \ budou maximalni pfipustné individuélni
2000 \ \ hodnoty nizsi.
1500
1000
T~
=
£ S
= s [mm] 2000 3000 4000 5000 6000
Délka osy

B 165-ZSS

6920

10000

+0.08

7700

5

60

0/80

38.4

3

11.9

17.9

Kolejnicové vedeni
1

35

Remenovy pohon
12

0.085

75 ATS 15

450

700/1400/1100

B 165-SSS
5010

18000

+0.03

5600

2

20

0/80

33.9

BATS

11.5

17.25
Kolejnicové vedeni
1

35

Pohon vietena
3

0.00134

40

5/10/20/40
3000
800/1800/1400

® Prosime, dbejte na to, Ze dlouhé kluzné desky a pouZiti podpér vietena (SA) snizuji maximalni zdvih H.

Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG.

Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.
*  Specifikované hnaci sily jsou maximdlnimi hodnotami pro moduly s pohony s ozubenym femenem pfi konkrétni rychlosti.

** Diagram ukazuje maximalni rychlost vietene v zdvislosti na rychlosti vietenovych podpér (SA) a celkové délce jednotky.
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Hlavni pohled zSS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ Pfipojeni lineadrni jednotky @ S dlouhou kluznou deskou
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ PFipojeni pfipevnéni Na obou stranach
@ Pfipojeni pohonu @ Vhodné pro stiedici koliky
@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni
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Hlavni pohled SSS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ Pfipojeni lineadrni jednotky @ Pfipojeni mazaciho zafizeni
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ Pfipojeni pfipevnéni @ S dlouhou kluznou deskou
@® Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji @ Pfipojeni pohonu @ Na obou stranach

maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG. @ Pocet vietenovych podpor @ Vhodné pro stfedici koliky
@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani
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Definice stran

Hnaci hfidele v profilu (hfebenovy pohon)
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@ Standardni poloha koncového
spinace

Tento vykres znazorfuje definici stran. Ten vykres je zdkladem pro
vsechny nastavby.

V zavislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hfidele definovdna v
textu objednavky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se
pozaduje nékolik hnacich hfideli.

Montaz Uchyceni verze S
‘ i
e
~ © "'.1 |
© In‘ ®
@ Montézni paska T-matice na spodni strané @ Montézni paska T-matice na spodni strané

Vykres zndzorfiuje polohu montéznich variant.

Vykres zndzorfiuje polohu montéznich variant.

® Verze S uchyceni se pouZivad na pohonech ozubenych fement od
celkové délky 5,840 mm.
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Montazni prvky Pripojovaci hridel

7N\
(90/Ns6

25

18

\

(3 Montazni paska T-matice na spodni strané Popis PFipojovaci hridel Min. T-drazka AA
Jednotka m@Ze byt upevnéna libovolné bud pomoci drazkovych kamen( [mm]

nebo upeviovacich lit. Pfesnd pozice upevnéni je oznaCena na vedlejsim B 165-75S GX16 350

nahledu upevnéni. B 165-5SS GX8 430

Popis ID

BL3-80x25x30-01 0331402

NS 6-M10 0331409
RM6-M6 0331427

Pohon vychylovacim femene Schématicky vykres priruby motoru

92)
® 9P @

7

|7

@ Lineédrni jednotka Zavisi na prevodovém poméru Délka hnaci hiidele mezi Délka ¢epu pohonu linearni
@ Pfipojeni pohonu a provedeni ozubeného motorem / pfevodovkou jednotky
Smér nastavby pohonu remene.

@ Délka spojky

Na nase osy Ize namontovat rlizna feSeni pohonu. SCHUNK vam nabizi
S pohonem vychylovaciho femene Ize dosdhnout riiznych fedeni pohonu v pfirubu motoru a spojku pfesné pro vas pohon.
omezeném prostoru. SCHUNK nabizi vhodny vychylovaciho pfevod pro vas
pohon.

vychylovaciho hiebene

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
B 165-SSS 328 190 64 80 142

® Moziné pfevodové poméry:i=1:1,i=2:1ai=3:1
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Koncovy a referencni spinac

@ Kabelovy vystup Mechanické koncové spinace
Indukéni koncové a referencni

snimace
Obecné se pouZivaji dva spinace E0-02 jako koncové spinace a jeden ES-02
jako referencni spinac.
Popis 1D Casto kombinované

Indukéni koncovy spinac

E0-02 0331410 [ ]
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spinac

EMB 0331415 [}
EMS 0331414

® Polohy a rozméry koncovych spinact, spinacich ok a montaznich dilt
se mohou liSit v zavislosti na pouZiti a vybranych koncovych spinacich.
Obratte se na nas s Zadosti o pomoc.
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Max. hnaci sila (ozubeny femen)* Rozméry a maximalni zatiZzeni
Hnaci sila
~B180-C-ZSS —B180-(-ASS
6000
5000
L4000
3000
=
=y [mis] 1 2 3 4 5
Rychlost
[ Mx max.1800 Nm Fy max. 8000 N
Podpéry vietene** My max.3600 Nm  [Jjj Fz max. 15000 N
— [l Mz max.1800 Nm [ -Fz 8000 N
Rychlost otaceni .
0SA 25A 4SA 6SA 8SA
3000 \ \ \ ® Uvedené sily a momenty jsou maximalni
2500 \ \ hodPotyvinEiivid’ué’Inl'hf) zatizeni. PokuEi
2000 soucasné pusobi vice sil nebo momentd,
1500 \ budou maximalni pfipustné individudini
1000 hodnoty nizsi.
= AN —
£ —
Ii‘ s [mm] 2000 3000 L4000 5000 6000
Délka osy
Technické udaje
Popis B 180-C-ZSS B 180-C-ASS B 180-(C-SSS
Max. zdvih H [mm] 5500 5470 5030
Max. hnaci sila [N] 6000 3500 12000
Opakovatelnd pfesnost [mm] +0.08 +0.08 +0.03
Max. celkové délka [mm] 6200 6200 5600
Max. rychlost [mis] 5 5 3
Max. zrychleni [m/s?] 60 60 20
Min./max. okolni teplota [°q] 0/80 0/80 0/80
Vlastni hmotnost zékladny véetné pojezdu [kg] 39.7 51.5 37
PFidavny rozmér na 100 mm zdvihu [kg] 2.6 3.6 3
Vlastni hmotnost pojezdu [kg] 14.65 14.3
Vlastni hmotnost pojezdu, dlouhého [kg] 15.75 15.4
Vlastni hmotnost pohonu posuvu [kg] 27.35
Systém vedeni Kolejnicové vedeni Kolejnicové vedeni Kolejnicové vedeni
Pocet pojezdli 2 2 2
Velikost kolejnic 25 25 25
Koncepce pohonu Remenovy pohon Remenovy pohon Pohon vietena
Moment volnobéhu [Nm] 8 8 2.5
Moment setrva¢nosti [kgm?] 0.0465 0.0775 0.000639
Typ ozubeného femene 75 AT 10 75 AT 10
PFi¢na draha na otacku [mm] 320 320
Priimér vietene [mm] 32
Stoupani vietene [mm] 5/10/20/40/60
Max. rychlost vietene [1/min] 3000

® Prosime, dbejte na to, Ze dlouhé kluzné desky a pouZiti podpér vietena (SA) snizuji maximalni zdvih H.
Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG.
Upozorfiujeme, Ze moment setrvacnosti os vietena se vztahuje k jednomu metru.

*  Specifikované hnaci sily jsou maximdlnimi hodnotami pro moduly s pohony s ozubenym femenem pfi konkrétni rychlosti.

** Diagram ukazuje maximalni rychlost vietene v zdvislosti na rychlosti vietenovych podpér (SA) a celkové délce jednotky.
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Hlavni pohled C-ZSS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni linearni jednotky @ s dlouhou kluznou deskou
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ PFipojeni pfipevnéni Na obou stranach
@ Pfipojeni pohonu @ Vhodné pro stiedici koliky
@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni
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Hlavni pohled C-ASS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu

na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd.

@ Pfipojeni linearni jednotky
@ Pfipojeni pfipevnéni

@ Pfipojeni pohonu

@ Jmenovity zdvih

@ Pfipojeni mazaciho zafizeni
Na obou stranach

@ Vhodné pro stiedici koliky
Vhodné pro centrovani
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Hlavni pohled C-SSS
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Na vykresu je zobrazena jednotka ve standardnim provedeni bez ohledu @ PFipojeni linearni jednotky @ Pfipojeni mazaciho zafizen{
na rozméry nize uvedenych volitelnych prvkd. @ Pfipojeni pfipevnéni S dlouhou kluznou deskou
@® Standardni podpéry vietena SCHUNK s tlumenim hluku (SAG) sniZuji @ Pfipojeni pohonu @ Na obou strandch
maximalni zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG. @ Pocet vietenovych podpor @ Vhodné pro stfedici koliky

@ Jmenovity zdvih Vhodné pro centrovani
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Definice stran Hnaci hfidele v profilu (hfebenovy pohon)
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@ Standardni poloha koncového V zavislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hfidele definovdna v
spinale textu objednavky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se

pozaduje nékolik hnacich hfideli.
Tento vykres znazorfuje definici stran. Ten vykres je zdkladem pro

vsechny nastavby.

Hnaci hfidele u pojezdu (hfebenovy pohon) Montaz
9.2
AZ1 AZ2 AZ6 ey
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V zavislosti na pouZiti osy musi byt pozice hnaci hiidele definovana v @ Montéazni paska Strana T-matice
textu objednévky. Zejména u kombinaci os a mechanické synchronizace se T-matice na spodnf strané

pozaduje nékolik hnacich hfideli.

Vykres zndzorriuje polohu montéznich variant.
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Montazni prvky Pripojovaci hridel
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@ Montazni paska
T-matice na spodni strané

Strana T-matice

Jednotka mlZe byt upevnéna libovolné bud pomoci drazkovych kamen(
nebo upeviovacich list. Pfesna pozice upevnéni je oznacena na vedlejsim

Popis

B 180-(-25S
B 180-(-5SS

Pripojovaci hridel

GX8/GX16
GX8

Min. T-drazka AA
[mm]

370

430

nahledu upevnéni.
Popis D

Montézni paska

BL3-80x25x30-01 0331402
T-matice

NS 3-M6 0331406
NS 6-M10 0331409
RM2-M4 0331425
RM6-M6 0331427

Pohon vychylovacim femene Schématicky vykres priruby motoru

@ Linedrni jednotka Zavisi na prevodovém poméru
() Pripojeni pohonu a provedeni ozubeného

Smér nastavby pohonu remene.
vychylovaciho hfebene

Délka hnaci hfidele mezi Délka Cepu pohonu linedrni
motorem / pfevodovkou jednotky

@ Délka spojky

Na nase osy Ize namontovat rliznd feSeni pohonu. SCHUNK vam nabizi
S pohonem vychylovaciho femene Ize dosdhnout riiznych fedeni pohonu v pfirubu motoru a spojku pfesné pro vas pohon.

omezeném prostoru. SCHUNK nabizi vhodny vychylovaciho pfevod pro vas

pohon.

Popis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

B 180-(-5SS 328 190 [ 80 142

® Moiné prevodové poméry:i=1:1,i=2:1ai=3:1
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Koncovy a referencni spinac

@ Kabelovy vystup Mechanické koncové spinace
Indukéni koncové a referencni
snimace

Obecné se pouZivaji dva spinace E0-02 jako koncové spinace a jeden ES-02
jako referencni spinac.

Popis 1D Casto kombinované

E0-02 0331410 ([ ]
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [ ]
ES-10 0331413

EMB 0331415 [ ]
EMS 0331414

® Polohy a rozméry koncovych spinacd, spinacich ok a montaznich dill
se mohou liSit v zavislosti na pouZiti a vybranych koncovych spinacich.
Obratte se na nas s Zadosti o pomoc.
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