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Univerzdlny linedarny modul

Flexibilny. Modularny. Kompaktny.

Univerzalny linearny modul Beta

Univerzalny linearny modul volitelne s ozubenym remenom alebo vretenovym pohonom a réznymi moznostami vedenia

Oblast pouzitia

Univerzdlne pouZzitelny linedrny modul s pohonom s ozubenym remeriom pre vysoké zrychlenie a rychlost alebo s vrete-

novym pohonom pre presné polohovanie pri vysokej hnacej sile.

Vyhody - Vase benefity
Adaptabilny hnaci motor pre vSestranny pristup a lahku
integraciu do existujlcich konceptov riadenia

Volitel'ne pohon s ozubenym remeriom alebo vretenovy
pohon pre optimalny pohon pre Vasu aplikaciu

R6zne mozZnosti vedenia pre optimdlne prisposobenie
Vasej aplikacii

o o

Velkosti Max. zdvih
Kvantita: 11 860 .. 7710 mm

Max. hnacia sila
500 .. 18000 N

Cenovo vyhodny zakladny variant so zakladnymi
funkciami pre jednoduché a hospoddarne pouzitia

Kompaktné rozmery pre menej rusivych obrysov

Integrovana krycia plastova paska pre univerzédlnost a
dlhd Zivotnost nastroja

MozZnost upevnenia pomocou T-drazok alebo
upeviovacich list pre flexibilnd integraciu

—

Presnost opakovania
+0.03 .. 0.08 mm

Max. rychlost
0.5..8 mlis
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Popis funkcii

Sane st pohanané ozubenym remefiom alebo guldckovym prekryva pohon a vedenie. Servomotor je obycajne
zavitovym vretenom a presne vedené pomocou (dvojitého) pripojeny k profilu cez hnaci hriadel.

profilového kolajnicového vedenia alebo pomocou

valcekového vedenia. Krycia paska prechddza cez sane a

@ Hlinikovy profil ® Krycia plastova paska
Samozaistovacie a robustné pozdiZ celej dizky vedenia proti hrubym necistotdm
@ Profilové kol'ajnicové vedenie ® O0zubeny remen
pre maximalnu polohovi presnost a momentové Premiefa rotac¢ny pohyb na linedrny pohyb
zataZenia

(® Vreteno s gulickovou skrutkou
Premiena rotac¢ny pohyb na linearny pohyb

e —

SCHUNK &7
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Podrobny popis funkcii

0s s ozubenym remenom a pravouhlo namontovanym motorom

Tento obrdzok zndzorfiuje pravouhlti montaZ motora na osi s ozubenym remefiom
pomocou priruby motora, spojky a prevodovky.

©® O0ssozubenym remerfiom ® Prevod
@ Priruba motora © Servomotor
© Spojka

Synchronizované osi s ozubenym motorom a spojovacim hriadelom

o Druht os s ozubenym remefiom mozno synchronizovane pohdanat pomocou
7 o spojovacieho hriadela.
/ /; @ 0s s ozubenym remefiom ® Spojka
-./'e ® Spojovaci hriadel © Prevod
[ = - o
y & : © Priruba motora ® Servomotor
;‘ l:"? °
o - ' @

Vretenova os s axialne namontovanym motorom

Tento obrdzok zndzornuje axialnu montdz motora na vretenovid os pomocou
priruby motora a spojky.
@ Vretenovad os © Spojka

- e 1 ’ ® Priruba motora @ Servomotor

Vretenova os s pravouhlo namontovanym motorom

Pomocou prevodu s kuZelfovymi kolesami moZno motor na vretenovu os

2 namontovat aj pravouhlo.
@ Vretenovd os ® Spojka
e ° ® KuZelovy prevod ©® Servomotor
o oA ) o ° © Priruba motora
» y
°°.s$ i .»‘I*"R T
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Vretenova os s paralelne namontovanym motorom

:\ Q‘f;
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N
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Pre tGsporu miesta mozno motor pomocou uhlového remenového pohonu
namontovat paralelne k vretenovej osi.
@ Vretenovad os © Servomotor

® Uhlovy remefovy pohon
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VSeobecné poznamky o sérii

Princip fungovania: moZnost volby medzi pohonom s
ozubenym remefiom a pohonom s gul6ckovym zavitovym
vretenom

Pohon: servomotory roznych poskytovatelov mozno bez
problémov adaptovat

Profil: Profil z extrudovaného hliniku s plastovym krytom
Sane: Hlinikovy jazdec s kefovym tesnenim

Rozsah dodavky: Navod na montaz a prevadzku s vyhla-
senim o zacleneni

Zaruka: 24 mesiacov

Podmienky prostredia: Moduly su urené najma na
pouzivanie v Cistych az mierne znecistenych prostrediach.
Je nutné dbat na to, Ze Zivotnost modulov sa moZe skratit,
ak sa pouzivaji v ndrocnych podmienkach. Spoloc¢nost
SCHUNK neruci za pouZivanie v takychto podmienkach.
Kontaktujte nas a radi Vdm pomdzZeme.

Priklad aplikacie

Elektricky pohdnany 2-osovy linearny
portal s uchopovacom s velkym
zdvihom a jednotna technoldgia
pohonu pre nakladanie a vykladanie
do obrdbacich strojov.

© Univerzalny linedrny modul Beta s
pohonom s ozubenym remenom
® Montazny systém na stipy

Max. zdvih: predstavuje maximalnu povolend drdhu
pojazdu. Pri dimenzacii je nutné zohladnit drahy
zrychlenia a brzdenia resp. pripadné prebehnutie.

Presnost opakovania: zadefinovand ako rozptyl koncovej
polohy po 100 za sebou nasledujticich polohovacich
cykloch pri konStantnych podmienkach.

Akcelerdcia a rychlost: Uvedené hodnoty predstavuju
maximalne hodnoty jednotiek bez zatazenia. Skutocné
zrychlenie a rychlost pre Vasu aplikaciu je nutné
nadimenzovat samostatne, pricom tieto hodnoty sa mdzu
lisit od maximalnych hodndt.

Dimenzdacia alebo kontrolny vypocet: Overenie dimenzacie
zvolenej jednotky je potrebné, pretoZze v opaCnom pripade
moze dojst k pretaZeniu. Kontaktujte nas a radi Vam
pomdzeme.

©® Univerzalny linedrny modul Beta s
pohonom vretena

@ Elektricky uchopovac EGA s dlhym
zdvihom
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Spolocnost SCHUNK pontka
viac...

Nasledujice komponenty eSte viac zvySuju produkti-
vitu vyrobku - vhodné doplnenie pre maximalnu
funkcnost, flexibilitu, spolahlivost a riadend vyrobu.

-

0tocny modul, elektricky Univerzalny otocny modul ERS Univerzédlny uchopovac Univerzalna otocna hlava

Montdzny systém na stipy Pohon Priestorovy portél

Uhlovy remeriovy pohon Reguldtor pohonu

® Viac informacii o tychto produktoch ndjdete na nasledovnych produktovych strankach alebo na stranke www.schunk.com.

Moznosti a Specidlne informacie

Podpery vretena: Vretenové podpery umoziiuji v pripade vicsich dizok zdvihu dosiahnutie vyssich rychlosti pohybu.

Verzia s pohananymi safami: Pri tomto vyhotoveni je servomotor upevneny na saniach a profil sa vertikalne pohybuje.

Flexibilné v casti motora a ovladaca: Elektrické riadenie sa vykonava cez adaptabilny servopohon za pouZitia Standardnych riadeni
ako st od Bosch alebo Siemens.

Lahka integracia: Lahkd integracia do systému riadenia je zaistena mozZnostou pripojenia bezného servomotora.

Kompletné rieSenia: Na poZiadanie moZe spoloc¢nost SCHUNK dodat kompletné rieSenia vradtane motora, prevodov, riadenia a
kablov.

NOVINKA: verzia s mazanim vhodnym na pouZitie v potravinarskom priemysle (H1G): na vyZiadanie ako rieenie pre fahky vstup do
zdravotnickej techniky, automatizacie laboratdrii, farmaceutického a potravinarskeho priemyslu. Poziadavky normy EN 1672-2:2020
nie su tplne splnené.




Beta

Univerzélny linedrny modul

Ako objednat - Pohon ozubenym remenom

B - 80-C - ZRS - 32AT5-E - 220 - 1000 - 1420 - AK - AZl - 1
Vyrobny rad B = Beta
Velkost (verzia)

Pohon
Z = Pohon ozubenym remefiom
A = pohdnané sane

Vodiaci systém
R = valCekové vedenie
S = Kolajnicové vedenie

KonsStrukcna verzia
S = Standardna
E = zdkladna verzia

Vyhotovenie pohonu
Sirka ozubeného remefia a rozstup zubov

Zdvih na otacku

Trasa pohybu
Zékladna verzia je k dispozicii iba v krokoch po 100 mm

Celkova dizka

Kryt
AK = krycia paska

Prislusenstvo

BL = montdzna lista

EMS EMB = pripojeny mechanicky koncovy spinac (S = Siemens, B = Balluff)
E02/E010 = pripojeny induktor otvarania koncovych spinacov s kdblom 2 m/10 m
ES2/ES10 = pripojeny induktor zatvarania koncovych spinacov s kablom 2 m/10 m
NS = T-matica

RM = kosoStvorcovd matica

AZ = hnaci hriadel

Prisposobeny dizajn
S = Standardny
1 = prispGsobeny (Specifikicia v obycajnom texte)

Dodatocné prisluenstvo (samostatna
polozka)
MGK = priruba motora a spojka (podla rozmerového listu)

URT = uhlovy remeriovy pohon (podfa rozmerového listu)
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Ako objednat - Pohon vretena s gulovou skrutkou

B - 80 - SRS - M - 2020 - 1000 - 1430 - 2SA - 2ES2 - O
Vyrobny rad B = Beta
Velkost (verzia)

Pohon
S =Vreteno

Vodiaci systém
R = valCekové vedenie
S = Kolajnicové vedenie

Konstrukcna verzia
S = Standardna

Typ pohonu
M = jednoducha matica (gulova skrutka)
MM = dvojita matica (gulovd skrutka)

Vyhotovenie pohonu
Priemer a roztec (gulova skrutka)

Trasa pohybu
Celkova dizka

Podpery vretena (SA)
(Cislo)

Prislusenstvo

BL = montdzZna lista

EMS EMB = pripojeny mechanicky koncovy spinac (S = Siemens, B = Balluff)
E02/E010 = pripojeny induktor otvarania koncovych spinacov s kdblom 2 m/10 m
ES2/ES10 = pripojeny induktor zatvarania koncovych spinacov s kablom 2 m/10 m
NS = T-matica

RM = kosoStvorcovd matica

Prisposobeny dizajn
S = Standardny
1 = prispOsobeny (3pecifikacia v oby¢ajnom texte)

Dodatocné prislusenstvo (samostatna polozka)

MGK = priruba motora a spojka (podfa rozmerového listu)
URT = uhlovy remeriovy pohon (podla rozmerového listu)
KRG = priamo pripevnené kuZelové prevody

Krycia paska je Standardna pre pohon vretena s gulovou skrutkou.
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Max. hnacia sila (ozubeny pas)* Rozmery a max. zatazenia
Hnacia sila
—B140-C-2SS =B 140-ZRS
B 140-(-ASS =B 140-ARS
4000
3600 N
3200
2800 ~ -
2400 +-
2000 S - —
= —
“ylmis] 2 3 L 5 6 1 8
Rychlost
Hodnoty pozri v tabulke s technickymi
Podpery vretena** ddajmi
Pocet otacok ® Uvedené sily a momenty predstavujd
3000 OSA  25A  LSA  6SA B3 maximdlne hodnoty pri samostatnom
2500 \ \ \ \ \ zataZeni. Ak sa stcasne vyskytujL'l’viaceré sily
\ \ \ alalebo momenty, tak samostatné
2000 \ maximéalne povolené hodnoty s niZ3ie.
1500
1000 \
£ —
% s [mm] 2000 3000 L4000 5000 6000
Dizka osi
Technické udaje
Opis B 140-C-ZSS B 140-ZRS B 140-C-ASS B 140-ARS B 140-C-SSS
Max. zdvih H [mm] 470 7540 7550 7470 5120
Max. hnacia sila [N] 4000 4000 2500 2500 6000
Presnost opakovania [mm] +0.08 +0.08 +0.08 +0.08 +0.03
Max. celkové dizka [mm] 8100 8100 8100 8100 5600
Max. rychlost [mis] 5 8 5 8 2.5
Max. zrychlenie [m/s?] 60 60 60 60 20
Min./max. teplota okolia [eq] 0/80 0/80 0/80 0/80 0/80
Vlastna hmotnost zakladne vratane sani [kg] 15 13.5 30 28 15
Pridavna hmotnost na 100 mm zdvihu [kg] 1.7 1.3 1.5 1.2 1.9
Vlastna hmotnost sani [ke] 7.5 7 7
Vlastna hmotnost dlhych sani [ke] 11.7 11 10.9
Vlastna hmotnost pohonu sani [kg] 11.7 13
Vlastna hmotnost pohonu dlhych sani [kg] 14 13
Vodiaci systém Kolajnicové vedenie Valcekové vedenie Kolajnicové vedenie Valcekové vedenie Kolajnicové vedenie
Pocet kolajnic 2 2 2
Velkost kofajnic 20 20 20
Priemer val¢eka [mm] 35 35
Koncept pohonu Remenovy pohon Remenovy pohon Remenovy pohon Remeriovy pohon Pohon vretena
Kratiaci moment pri chode naprazdno [Nm] 3.5 3.5 3.5 3.5 1.5
Moment zotrvacnosti [kgm?] 0.02 0.019 0.037 0.035 0.000225
Typ ozubeného remeria 50 AT10-E 50 AT 10-E 50 AT 10-E 50 AT 10-E
Draha pojazdu na jedno otocenie [mm] 220 220 240 240
Priemer vretena [mm] 25
Stipanie vretena [mm] 5/10/25/50
Max. pocet otacok vretena [1/min] 3000
Momenty Mx max./My max./Mz max. [Nm] 600/1200/1200 350/700/500 600/1200/1200 350/700/500 600/1200/1200
Sily Fy max./Fz max./-Fz max. [N] 3200/7500/5000 2500/5000/3000 3200/7500/5000 2500/5000/3000 3200/7500/5000

® Vezmite, prosim. na vedomie, Ze dlhé klzné dosky a pouZitie vretenovych podpier (SA) zniZzujd maximélny zdvih H.
Standardné podpery vretena SCHUNK s timenim hluku (SAG) zmen3ujd maximélny zdvih 0 10 mm na kazdé 2 SAG.
Upozorfiujeme, Ze moment zotrvacnosti sa pri osiach vretena vztahuje na jeden meter.

* Specifikované hnacie sily si maximalne hodnoty pre moduly s pohonmi s ozubenym pasom pri danej rychlosti.

** Schéma znazorfiuje maximalnu rychlost vretena v zavislosti na rychlosti podpier vretena (SA) a celkovej dizky jednotky.
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Hlavny pohlad C-ZSS a ZRS
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov.

@ Pripojka linedrnej jednotky
@ Upevnovacia pripojka

@ Pripojka pohonu

@ Menovity zdvih

@ Pripojka maziva

@ S dlhou posuvnou platfiou

Na oboch strandach

@ Vhodné pre centrovacie koliky

Vhodné pre centrovanie
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Hlavny pohlad C-ASS a ARS
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linedrnej jednotky @ S dlhou posuvnou platfiou
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviiovacia pripojka Na oboch stranich
@ Pripojka pohonu @ Vhodné pre centrovacie koliky
@ Menovity zdvih Vhodné pre centrovanie

@ Pripojka maziva
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Hlavny pohlad C-SSS a SRS
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Vykres zndzorfiuje jednotku v Standardnom vyhotoveni, bez ohladu na @ Pripojka linearnej jednotky @ Pripojka maziva
rozmery nizsie popisanych volitelnych prvkov. @ Upeviiovacia pripojka @ s dihou posuvnou platfiou
@® Standardné podpery vretena SCHUNK s timenim hluku (SAG) zmen3uju @ Pripojka pohonu @ Na oboch strandch
maximalny zdvih 0 10 mm na kaZzdé 2 SAG. @ PocCet podpier vretena @ Vhodné pre centrovacie koliky

@ Menovity zdvih Vhodné pre centrovanie
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Definicia strany

Hnacie hriadele na profile (pohon s ozubenym remeriom)
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@ Standardnd poloha koncového
spinaca

Tento nakres znazorfuje definiciu strdn. Na tlto sa vztahuju vsetky
nadstavby.

V zavislosti na aplikdcii osi sa musi definovat umiestnenie hnacieho
hriadela v texte objednavky. Najma s kombindciami osi, a mechanickou
synchronizéciou, sa vyZaduje viacero hnacich hriadelov.

Hnacie hriadele na saniach (pohon s ozubenym remeriom) Montaz
AZ1 AZ2 AZ6

o~

=] = =l = N

116

154

166

V zdvislosti na aplikacii osi sa musi definovat umiestnenie hnacieho
hriadela v texte objednavky. Najma s kombinaciami osi, a mechanickou
synchronizaciou, sa vyZaduje viacero hnacich hriadelov.

@ Montazna lista Bo¢nd T-matica

T-matica na spodnej strane

Vykres znazornuje polohu moZnosti montaze.
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Upevnenie C-verzie Upeviovacie prvky
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@ Montazna lista Bo¢nd T-matica @ Montazna lista Bocnd T-matica

T-matica na spodnej strane T-matica na spodnej strane

Vykres znazorfniuje polohu moZnosti montaze. Jednotka moZe byt zaistend bud pouZitim T-matic alebo montaznymi
pasmi. Presna montdzna poloha je znazornend na susednej priloZenej
ilustracii.

Opis Identifikacné
cislo

Montazna lista

BL2-70x15x20-01 0331401
T-matica

NS 10-M6-6 0331422
NS 1-M&4 0331404
NS 3-M6 0331406
NS 4.1-M8-6 0331430
RM2-M4 0331425

RM4-M5 0331426
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Upeviovacie prvky C-verzie

Spojovaci hriadel
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@ Montdazna lista Bocnd T-matica Opis Spojovaci hriadel Min. AA
T-matica na spodnej strane [mm]
Jednotka moZe byt zaistend bud pouZitim T-matic alebo montaznymi B 140-C-255 GX4/GX8 310
pasmi. Presnd montéazna poloha je znazornend na susednej priloZzenej B 140-ZRS GXL/GX8 310
ilustracii. B 140-(-SSS GX& 350

Opis Identifikacné
cislo
Montazna lista

BL2-70x15x20-01 0331401
T-matica

NS 10-M6-6 0331422
NS 12-M3 0331424
NS 4.1-M8-6 0331430
NS 8-M5 0331420
NS 9-M&4 0331421

Uhlovy remenovy pohon

Schematicky nakres priruby motora
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@ Linearna jednotka V zavislosti od prevodu a Di7ka hnacieho hriadela Dizka ¢apu pohonu lineérnej
@ Pripojka pohonu vyhotovenia ozubeného motora /prevodovky jednotky
Smer montaze uhlového remena ©2 Dizka spojky

remefiového pohonu

Uhlovy remefiovy pohon umoziuje realizdciu réznych rieSeni pohonu v
stiesnenych priestoroch. Spolo¢nost SCHUNK pontika vhodny uhlovy
prevod pre Vas pohon.

Opis G H | J K
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
B 140-(-SS5S 328 190 6l 80 142

® Moziné prevodové pomery:i=1:1,i=2:1ai=3:1

Na nase osi mozno namontovat rozne rieSenia pohonov. Spolo¢nost
SCHUNK Vam ponuka vhodnd prirubu motora a spojku pre Vas pohon.




Beta 140

Univerzalny linedrny modul

Koncovy a referencny spinac

@ Vyvod kéabla Mechanické koncové spinace
Indukéné koncové a referencné
spinace
Standardne sa pouZivaju dva spinace E0-02 ako koncové spinace a jeden
spinac ES-02 ako referencny spinac.
Opis Identifikaéné Casto v kombindcii
cislo

Indukény koncovy spinac

E0-02 0331410 [
E0-10 0331412

ES-02 0331411 [}
ES-10 0331413

Mechanicky koncovy spina¢

EMB 0331415 [}
EMS 0331414

® Polohy a rozmery koncovych spinacov, spinacich prvkov a
upevnovacich komponentov sa mdzu Iisit v zavislosti od aplikacie a
zvolenych koncovych spinacov. Kontaktujte nés a radi Vam pomoZeme.
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