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Karta danych produktu

Obrotowy modut przelotowy do robotéw DDF 2



DDF 2

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Mocny. Elastyczny. Oszczedny.

Przepust obrotowy DDF 2

Do przesytania sygnatéw elektrycznych i czynnika roboczego w uktadzie pneumatycznym do stosowania w robotach, nawet

gdy obracajg sie w petnym zakresie.

Zakres zastosowania

Zastosowania robotéw i obrotowy stdt podziatowy z nieograniczonym zakresem ruchéw obrotowych

Zalety - Korzysci dla uzytkownika

Potaczony przepust powietrzny i elektryczny oferujacy
rozszerzone zasilanie uktadu chwytaka / narzedzia

Schemat montazu IS0 zapewnia tatwy montaz w
wiekszosci robotédw bez koniecznosci zastosowania
dodatkowych adapteréw

Kompletna seria obejmujaca 12 rozmiaréw zapewniajacy
najszerszy wybar rozmiaréw

Wtyczka elektryczna zapewniajgca tatwos¢ wymiany w
przypadku przerwania kabla w gérnej czesci ramienia
robota lub chwytaka

Wat wykonany ze stali dostosowana wydajnosc¢ do
wspdétczesnych robotéw

Trzy wersje w jednym module Przesyt sygnatu pneumaty-
cznego i elektrycznego osobno lub taczony

Nowe, ptynnie dziatajgce i szczegélnie trwate uszczelni-
enia zapewniaja niski rozruchowy moment obrotowy i
jego ciggtosc, dzieki czemu istnieje mozliwos¢ uzycia
mniejszych i bardziej oszczednych napedéw i mozliwe s3
szczegdlnie mate ruchy obrotowe.
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Rozmiary Maks. predkos¢ Przepusty

Przepust sygnatu
elektrycznego
4..10

llosc: 12 obrotowa pneumatyczne
90 .. 120 1/min 2.4




44

DDF 2

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Opis dziatania

Modut DDF 2 usprawnia obrét osi robota o ponad 360° bez
owijania sie wezy i kabli wokét osi. Zintegrowane
przepusty powietrzne i styki pierscienia slizgowego
zapewnia niezawodne zasilanie narzedzia w powietrze i
elektrycznos¢, nawet przy wysokich predkosciach.
Zintegrowany kotnierz zgodny z normga IS0 jest zamonto-
wany na kotnierzu robota. Piersciefi obejmuje wat.

Pierscien jest podtaczony do nieobrotowej czesci robota
poprzez wsparcie momentu obrotowego. Wraz z obrotem
kotnierza robota wat obraca pierscieni.

Pierscien slizgowy zintegrowany z watem i obudowa
przekazuje sygnaty elektryczne z nieruchomej obudowy do
wirujacego watu. Przeprowadzone sg sygnaty elektryczne i
linie pneumatyczne (do & linii).

(» Obudowa
Zoptymalizowany pod katem ciezaru dzieki uzyciu stopu
aluminium o duzej wytrzymatosci

@ Wsparcie momentu obrotowego
do wsparcia momentu obrotowego w robocie

(3 Kotnierz I1SO
zapewniajac fatwos¢ montazu na kotnierzu robota

® Przepust pneumatyczny

do zasilania chwytakéw pneumatycznych, modutéw
liniowych itd.

® Pierscien Slizgowy

do przepustu zapewniajacego do dziesieciu sygnatow
elektrycznych

® Wat stalowy

zapewnia przeniesienie ruchu obrotowego

@ tozysko toczne

zapewniajgce przeniesienie ruchu obrotowego bez luzu
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DDF 2

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Ogolne informacje dotyczace serii

Mocowanie: Standardowy interfejs 1SO 9409 (strona
robota)

Obudowa: wysoko wytrzymaty, utwardzany
powierzchniowo stop aluminium

Zakres dostawy: Przepust obrotowy w wersji zamdwionej,
elementy do potaczen mechanicznych oraz informacje
dotyczace bezpieczenstwa. Instrukcje dotyczace poszcze-
gblnych produktéw mozna pobrac ze stron schunk.com/
downloads-manuals.

Gwarancja: 24 miesigce

Przyktad zastosowania

Narzedzie do montazu osi matej lub
sredniej wielkosci. Dzieki przepustowi
obrotowemu, osie moga byc¢ obracane o
dowolny kat (> 360°), dowolng ilo$¢ razy.
Zintegrowane pierscienie slizgowe
zapewniajg niezawodne zasilanie
chwytaka - narzedzia na robocie.

© Przepust obrotowy DDF 2

® Automatyczne zmieniarki narzedzi
CPS

©® Tréjpalcowy chwytak centryczny
PZN-plus

Trudne warunki sSrodowiskowe: Pamietaj, ze praca w
trudnych warunkach srodowiskowych (np. z chtodziwem
lub przy wystepowaniu pytu odlewniczego i $ciernego)
moze w sposdb znaczny ograniczy¢ zywotnos¢ modutéw
oraz nie jest objeta gwarancjg. Jednak w wielu przypad-
kach mozemy wypracowac rozwigzanie. Aby uzyskac
pomoc, skontaktuj sie z nami.

Masa obstugowa: to ciezar catkowitego obcigzenia
przymocowanego do kotnierza Podczas projektowania
nalezy zwréci¢ uwage na dopuszczalne sity i momenty
obrotowe. Przekroczenie zalecanej masy obstugowej
skutkuje skréceniem okresu trwatosci uzytkowej.




DDF 2

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Wiecej w ofercie SCHUNK...

Ponizsze komponenty jeszcze bardziej zwiekszaja
produktywnos¢ produktu — stanowia odpowiedni
dodatek umozliwiajgcy osiggniecie najwyzszego
poziomu funkcjonalnosci, elastycznosci, niezawodnosci
i kontroli produkgji.

N _/

-

Imieniarka narzedzi Chwytak uniwersalny Chwytak uniwersalny Chwytak katowy

Modut kompensacyjny

® Wiecej informacji o produktach znajduje sie na stronach tych produktéw lub w witrynie schunk.com.

Opcje i informacje specjalne

Wersja z przepustami pneumatycznymi i elektrycznymi: 2 do 4 przepustéw pneumatycznych dostosowanych do maks. 10
bar i 4 do 10 przepustdw elektrycznych dostosowanych dla sygnatéw 1 A/60 V

Wersja z przepustami pneumatycznymi: 2 do 4 przepustéw pneumatycznych dostosowanych do maks. 10 bar

Wersja z przepustami elektrycznymi: 4 do 10 przepustéw elektrycznych dostosowanych dla sygnatéw 1 A/60 V
Odpowiedni do zastosowarn ze sprezonym powietrzem: Prosimy o kontakt w celu uzyskania dalszych informacji.

Wersja do przepustu podcisnieniowego: jest dostepna na zamdwienie. 0 szczegdty nalezy zapytac producenta.




DDF 2 031

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Wymiary i maksymalne obcigzenia

B Mx 25 Nm B Fz maks.240 N

maks.
My 25 Nm [l Fd max. 2000 N

maks.

® Sity statyczne i momenty, ktére moga
wystepowac w przepuscie obrotowym

Dane techniczne

Opis DDF 2-031-P2-E4 DDF 2-031-P2
Nrid. 0323034 0323035
Zalecana masa obstugowa [ke] 6 6
Szybkos¢ maks. napedu [1/min] 120 120
Max. predkosc obrotu [°1s] 720 720
Znamionowy moment obrotowy [Nm] 0.8 0.8
Moment obrotowy poczatkowy [Nm] 1.3 1.3

Kat obrotu [°] >360 >360
Liczba przepustow cieczy 2 2

Gwint ztgcza powietrznego przepustu

pneumafycznigo o 2x M3 x5
Maks. cisnienie na ztacze [bar] 10 10
Wspdtczynnik przeptywu przy 6 bar (na kanat) [1/min] 100 100
Maks. cisnienie powietrza do przedmuchu [bar] 1 1

Liczba przepustéw elektrycznych [

Maks. napigcie [v] 60

Maks. moc biezgca [A] 1

Masa [kg] 0.5 0.45
Itacze po stronie robota 1S0 9409-1-31.5-4-M5 1S0 9409-1-31.5-4-M5
Min./maks. temperatura otoczenia [eq] 5160 5160
Maks. dynamiczny moment zginania Mx* [Nm] 12 12
Maks. dynamiczny moment zginania My* [Nm] 12 12
Maks. dynamiczny moment skrecania Mz* [Nm] 8 8

Maks. sita $cinajaca Fg* [N] 60 60
Wymiary @ D x Z [mm] 63 x 56 58 x 50

*  *Jest to maks. suma wszystkich obcigzen rzeczywistych (sity i momenty przyspieszenia, sity procesowe, zatrzymania awaryjne itd.), ktore maja wptyw na
przepust obrotowy w celu zapewnienia pracy bez bteddw.

Wersja do przepustu podcisnieniowego jest dostepna na zamdéwienie. 0 szczeg6ty nalezy zapytac producenta.




DDF 2 031

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Widok gtéwny modutu DDF 2 z przepustem elektrycznym i pneumatycznym

12.98+0.02 49.5 44

20.78+0.02
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Widok gtéwny przedstawia modut DDF 2 bez uwzglednienia nastepujacych S Przytgcze powietrza do @ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
opcji, ale z przepustami powietrza i elektrycznosci w tym ztgczami przedmuchu 1S0-9409
elektrycznymi dla strony robota i narzedzia. Wchodzg one w zakres @ Ztacze po stronie robota Wchodzi w zakres dostawy
dostaw . L i
y @ Itacze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ Srednica stosowanego Pasuje do elementow
przewodu elektrycznego centrujgcych
@ Kotnierz ztgcza Itgczalgniazda kablowe

@ Przepusty pneumatyczne zawarte w zestawie akcesoriéw




DDF 2 031

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Wersja z wytacznie elektrycznym przepustem DDF 2

Instrukcja montazu
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@ It3cze po stronie robota @ Przepusty pneumatyczne

@ It3cze po stronie narzedzia

Zmiana wymiaréw dla wersji ,tylko z przepustem pneumatycznym"

Ptyty adaptera DDF 2-031-T
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@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujgcych
Pasuje do elementéw

centrujgcych

@ It3cze po stronie narzedzia
@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma IS0 9409.

Opis Nrid. Wysokos¢

[mm]

Strona narzedzia
A-DDF 2-031-T 0323220 13

Informacje konstrukcyjne dla wsparcia momentu obrotowego klienta




DDF 2 031

Obrotowy modut przelotowy do robotéw




DDF 2 040

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Wymiary i maksymalne obcigzenia

B Mx 75 Nm [l Fz maks.400 N

maks.
My 75 Nm [l Fd max. 4000 N

maks.

® Sity statyczne i momenty, ktére moga
wystepowac w przepuscie obrotowym

Dane techniczne

Opis DDF 2-040-P2-EL DDF 2-040-P2
Nrid. 0323046 0323038
Zalecana masa obstugowa [ke] 10 10
Szybkos¢ maks. napedu [1/min] 120 120
Max. predkosc obrotu [°1s] 720 720
Znamionowy moment obrotowy [Nm] 1.5 1.5
Moment obrotowy poczatkowy [Nm] 2 2

Kat obrotu [°] >360 >360
Liczba przepustow cieczy 2 2

Gwint ztgcza powietrznego przepustu

pneumafycznigo o 2x M3 x5
Maks. cisnienie na ztacze [bar] 10 10
Wspdtczynnik przeptywu przy 6 bar (na kanat) [1/min] 200 200
Maks. cisnienie powietrza do przedmuchu [bar] 1 1

Liczba przepustéw elektrycznych [

Maks. napigcie [v] 60

Maks. moc biezgca [A] 1

Masa [kg] 0.9 0.75
Itacze po stronie robota 1S0 9409-1-40-4-M6 1S0 9409-1-40-4-M6
Min./maks. temperatura otoczenia [eq] 5160 5160
Maks. dynamiczny moment zginania Mx* [Nm] 25 25

Maks. dynamiczny moment zginania My* [Nm] 25 25

Maks. dynamiczny moment skrecania Mz* [Nm] 20 20
Maks. sita $cinajaca Fg* [N] 100 100
Wymiary @ D x Z [mm] 78 x 62 73 x 55

*  *Jest to maks. suma wszystkich obcigzen rzeczywistych (sity i momenty przyspieszenia, sity procesowe, zatrzymania awaryjne itd.), ktore maja wptyw na
przepust obrotowy w celu zapewnienia pracy bez bteddw.

Wersja do przepustu podcisnieniowego jest dostepna na zamdéwienie. 0 szczeg6ty nalezy zapytac producenta.




DDF 2 040

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Widok gtéwny modutu DDF 2 z przepustem elektrycznym i pneumatycznym
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Widok gtéwny przedstawia modut DDF 2 bez uwzglednienia nastepujacych S Przytgcze powietrza do @ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
opcji, ale z przepustami powietrza i elektrycznosci w tym ztgczami przedmuchu 1S0-9409
elektrycznymi dla strony robota i narzedzia. Wchodzg one w zakres @ Ztacze po stronie robota Wehodzi w zakres dostawy
dostawy (2) ztacze po stronie narzedzia 3 Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Srednica stosowanego Pasuje do elementow
przewodu elektrycznego centrujgcych
@ Kotnierz ztgcza Itgczalgniazda kablowe

@ Przepusty pneumatyczne zawarte w zestawie akcesoriéw




DDF 2 040

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Wersja z wytacznie elektrycznym przepustem DDF 2

Instrukcja montazu
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@ It3cze po stronie robota @ Przepusty pneumatyczne

@ It3cze po stronie narzedzia

Zmiana wymiaréw dla wersji ,tylko z przepustem pneumatycznym"

Ptyty adaptera DDF 2-040-1-T
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@ Pasuje do trzpieni centrujgcych

Pasuje do elementéw
centrujgcych

@ It3cze po stronie robota

@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma IS0 9409.
Opis Nrid. Wysokos¢

[mm]

Strona narzedzia
A-DDF 2-040-T 0323221 15

Informacje konstrukcyjne dla wsparcia momentu obrotowego klienta



DDF 2 040

Obrotowy modut przelotowy do robotéw




DDF 2 040-1

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Wymiary i maksymalne obcigzenia

B Mx 120 Nm [l Fz maks.800 N

maks.
My 120 Nm [l Fd max. 4000 N

maks.

® Sity statyczne i momenty, ktére moga
wystepowac w przepuscie obrotowym

Dane techniczne

Opis DDF 2-040-1-PL4-E6
Nrid. 0323048
Zalecana masa obstugowa [ke] 20
Szybkos¢ maks. napedu [1/min] 110
Max. predkosc obrotu [°1s] 660
Znamionowy moment obrotowy [Nm] 3
Moment obrotowy poczatkowy [Nm] 4.5

Kat obrotu [] >360
Liczba przepustow cieczy [

Gwint ztgcza powietrznego przepustu

pneumafycznigo o M3
Maks. cisnienie na ztacze [bar] 10
Wspdtczynnik przeptywu przy 6 bar (na kanat) [I/min] 110
Maks. cisnienie powietrza do przedmuchu [bar] 1

Liczba przepustéw elektrycznych 6

Maks. napigcie v] 60
Maks. moc biezgca [A] 1

Masa [kgl 2

Itacze po stronie robota 1S0 9409-1-40-4-M6
Min./maks. temperatura otoczenia [eq] 5160
Maks. dynamiczny moment zginania Mx* [Nm] 55

Maks. dynamiczny moment zginania My* [Nm] 55

Maks. dynamiczny moment skrecania Mz* [Nm] 45

Maks. sita $cinajaca Fg* [N] 200
Wymiary @ D x Z [mm] 95 x 98

*  *Jest to maks. suma wszystkich obcigzen rzeczywistych (sity i momenty przyspieszenia, sity procesowe, zatrzymania awaryjne itd.), ktore maja wptyw na

przepust obrotowy w celu zapewnienia pracy bez bteddw.

Wersja do przepustu podcisnieniowego jest dostepna na zamdéwienie. 0 szczeg6ty nalezy zapytac producenta.




DDF 2 040-1

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Widok gtéwny modutu DDF 2 z przepustem elektrycznym i pneumatycznym
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Widok gtéwny przedstawia modut DDF 2 bez uwzglednienia nastepujacych S Przytgcze powietrza do @ Kotnierz ztacza zgodny z DIN
opcji, ale z przepustami powietrza i elektrycznosci w tym ztgczami przedmuchu 1S0-9409
zlektrycznymi dla strony robota i narzedzia. Wchodzg one w zakres @ Ztacze po stronie robota Wchodzi w zakres dostawy
ostaw . S )
y @ Itacze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Srednica stosowanego Pasuje do elementow
przewodu elektrycznego centrujgcych
@ Kotnierz ztgcza Itgczalgniazda kablowe
@ Przepusty pneumatyczne zawarte w zestawie akcesoriéw

Instrukcja montazu

Informacje konstrukcyjne dla wsparcia momentu obrotowego klienta




DDF 2 040-1

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Ptyty adaptera DDF 2-040-1-T
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@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Ztacze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementow
@ Kotnierz ztacza zgodny z DIN centrujgcych

1S0-9409

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma 1S0 9409.

Opis Nrid. Wysokos¢
[mm]
A-DDF 2-040-T 0323221 15

Kable przytaczeniowe

_-50)
Komponent przytacza Kabel z wtykiem katowym
elektrycznego
Opis Nrid. Dtugosé
[m]

KA BW9-L7P-0200 0323001 2

KA BW9-L7P-0500 0323003 5

KA SW9-L7P-0200 0323002 2

KA SW9-L7P-0500 0323004 5

® Kable potaczeniowe moga by¢ wykorzystywane zaréwno w prowad-
nicy kabli, jak i w zastosowaniach z robotami.KA BW = strona robota,
KA SW = strona narzedzia




DDF 2 040-1

Obrotowy modut przelotowy do robotéw




DDF 2 050

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Wymiary i maksymalne obcigzenia

B Mx 80 Nm [l Fz maks.400 N

maks.
My 80 Nm [l Fd max. 4000 N

maks.

® Sity statyczne i momenty, ktére moga
wystepowac w przepuscie obrotowym

Dane techniczne

Opis DDF 2-050-P2-E4 DDF 2-050-P2
Nrid. 0323056 0323059
Zalecana masa obstugowa [ke] 10 10
Szybkos¢ maks. napedu [1/min] 120 120
Max. predkosc obrotu [°1s] 720 720
Znamionowy moment obrotowy [Nm] 1.5 1.5
Moment obrotowy poczatkowy [Nm] 2 2

Kat obrotu [°] >360 >360
Liczba przepustow cieczy 2 2

Gwint ztgcza powietrznego przepustu

pneumafycznigo o 2x M3 x5
Maks. cisnienie na ztacze [bar] 10 10
Wspdtczynnik przeptywu przy 6 bar (na kanat) [1/min] 200 200
Maks. cisnienie powietrza do przedmuchu [bar] 1 1

Liczba przepustéw elektrycznych [

Maks. napigcie [v] 60

Maks. moc biezgca [A] 1

Masa [kg] 0.95 0.75
Itacze po stronie robota 1S0 9409-1-50-4-M6 1S0 9409-1-50-4-M6
Min./maks. temperatura otoczenia [eq] 5160 5160
Maks. dynamiczny moment zginania Mx* [Nm] 25 25

Maks. dynamiczny moment zginania My* [Nm] 25 25

Maks. dynamiczny moment skrecania Mz* [Nm] 20 20
Maks. sita $cinajaca Fg* [N] 100 100
Wymiary @ D x Z [mm] 78 x 32 73 x 55

*  *Jest to maks. suma wszystkich obcigzen rzeczywistych (sity i momenty przyspieszenia, sity procesowe, zatrzymania awaryjne itd.), ktore maja wptyw na
przepust obrotowy w celu zapewnienia pracy bez bteddw.

Wersja do przepustu podcisnieniowego jest dostepna na zamdéwienie. 0 szczeg6ty nalezy zapytac producenta.




DDF 2 050

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Widok gtéwny modutu DDF 2 z przepustem elektrycznym i pneumatycznym
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Widok gtéwny przedstawia modut DDF 2 bez uwzglednienia nastepujacych
opcji, ale z przepustami powietrza i elektrycznosci w tym ztgczami
elektrycznymi dla strony robota i narzedzia. Wchodzg one w zakres
dostawy

S Przytgcze powietrza do
przedmuchu

@ Itacze po stronie robota
@ Itacze po stronie narzedzia

@ Srednica stosowanego
przewodu elektrycznego

@ Kotnierz ztgcza
(9 Przepusty pneumatyczne

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

Wchodzi w zakres dostawy

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujgcych

Itgczalgniazda kablowe
zawarte w zestawie akcesoriow




DDF 2 050

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Wersja z wytacznie elektrycznym przepustem DDF 2

Instrukcja montazu
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@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Przepusty pneumatyczne

Zmiana wymiaréw dla wersji ,tylko z przepustem pneumatycznym"

Ptyta adaptera DDF 2-050-1-T
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@ It3cze po stronie robota
@ It3cze po stronie narzedzia

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

@ Pasuje do trzpieni centrujgcych

Pasuje do elementéw
centrujgcych

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma IS0 9409.

Opis Nrid. Wysokos¢

[mm]

Strona narzedzia
A-DDF 2-050-T 0323222 15

Informacje konstrukcyjne dla wsparcia momentu obrotowego klienta




DDF 2 050

Obrotowy modut przelotowy do robotéw




DDF 2 050-1

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Wymiary i maksymalne obcigzenia

B Mx 150 Nm [ Fz maks.1000 N

maks.
My 150 Nm [l Fd max. 4000 N

maks.

® Sity statyczne i momenty, ktére moga
wystepowac w przepuscie obrotowym

Dane techniczne

Opis DDF 2-050-1-P4-E6
Nrid. 0323058
Zalecana masa obstugowa [ke] 25
Szybkos¢ maks. napedu [1/min] 110
Max. predkosc obrotu [°1s] 660
Znamionowy moment obrotowy [Nm] 3
Moment obrotowy poczatkowy [Nm] 4.5

Kat obrotu [] >360
Liczba przepustow cieczy [

Gwint ztgcza powietrznego przepustu

pneumafycznigo o M3
Maks. cisnienie na ztacze [bar] 10
Wspdtczynnik przeptywu przy 6 bar (na kanat) [I/min] 110
Maks. cisnienie powietrza do przedmuchu [bar] 1

Liczba przepustéw elektrycznych 6

Maks. napigcie v] 60
Maks. moc biezgca [A] 1

Masa [kg] 2.1
Itacze po stronie robota 1S0 9409-1-50-4-M6
Min./maks. temperatura otoczenia [eq] 5160
Maks. dynamiczny moment zginania Mx* [Nm] 60
Maks. dynamiczny moment zginania My* [Nm] 60
Maks. dynamiczny moment skrecania Mz* [Nm] 50
Maks. sita $cinajaca Fg* [N] 250
Wymiary @ D x Z [mm] 95 x 98

*  *Jest to maks. suma wszystkich obcigzen rzeczywistych (sity i momenty przyspieszenia, sity procesowe, zatrzymania awaryjne itd.), ktore maja wptyw na

przepust obrotowy w celu zapewnienia pracy bez bteddw.

Wersja do przepustu podcisnieniowego jest dostepna na zamdéwienie. 0 szczeg6ty nalezy zapytac producenta.




DDF 2 050-1

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Widok gtéwny modutu DDF 2 z przepustem elektrycznym i pneumatycznym
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Widok gtéwny przedstawia modut DDF 2 bez uwzglednienia nastepujacych S Przytgcze powietrza do @ Kotnierz ztacza zgodny z DIN
opcji, ale z przepustami powietrza i elektrycznosci w tym ztgczami przedmuchu 1S0-9409
elektrycznymi dla strony robota i narzedzia. Wchodzg one w zakres @ Ztacze po stronie robota Wchodzi w zakres dostawy
dostaw . - B
y @ Itacze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ Srednica stosowanego Pasuje do elementow
przewodu elektrycznego centrujgcych
@ Kotnierz ztgcza Itgczalgniazda kablowe
@ Przepusty pneumatyczne zawarte w zestawie akcesoriéw

Instrukcja montazu

Informacje konstrukcyjne dla wsparcia momentu obrotowego klienta




DDF 2 050-1

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Ptyta adaptera DDF 2-050-1-T
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@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Ztacze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementow
@ Kotnierz ztacza zgodny z DIN centrujgcych

1S0-9409

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma 1S0 9409.

Opis Nrid. Wysokos¢
[mm]
A-DDF 2-050-T 0323222 15

Kable przytaczeniowe

_-50)
Komponent przytacza Kabel z wtykiem katowym
elektrycznego
Opis Nrid. Dtugosé
[m]

KA BW9-L7P-0200 0323001 2

KA BW9-L7P-0500 0323003 5

KA SW9-L7P-0200 0323002 2

KA SW9-L7P-0500 0323004 5

® Kable potaczeniowe moga by¢ wykorzystywane zaréwno w prowad-
nicy kabli, jak i w zastosowaniach z robotami.KA BW = strona robota,
KA SW = strona narzedzia




DDF 2 050-1

Obrotowy modut przelotowy do robotéw




DDF 2 063

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Wymiary i maksymalne obcigzenia

B Mx 200 Nm ] Fz maks.1400 N

maks.
My 200 Nm [l Fd max. 6000 N

maks.

® Sity statyczne i momenty, ktére moga
wystepowac w przepuscie obrotowym

Dane techniczne

Opis DDF 2-063-P4-E6
Nrid. 0323068
Zalecana masa obstugowa [ke] 35
Szybkos¢ maks. napedu [1/min] 110
Max. predkosc obrotu [°1s] 660
Znamionowy moment obrotowy [Nm] 3
Moment obrotowy poczatkowy [Nm] 4.5

Kat obrotu [] >360
Liczba przepustow cieczy [

Gwint ztgcza powietrznego przepustu

pneumafycznigo o M3
Maks. cisnienie na ztacze [bar] 10
Wspdtczynnik przeptywu przy 6 bar (na kanat) [I/min] 110
Maks. cisnienie powietrza do przedmuchu [bar] 1

Liczba przepustéw elektrycznych 6

Maks. napigcie v] 60
Maks. moc biezgca [A] 1

Masa [kg] 2.2
Itacze po stronie robota 1S0 9409-1-63-4-M6
Min./maks. temperatura otoczenia [eq] 5160
Maks. dynamiczny moment zginania Mx* [Nm] 85

Maks. dynamiczny moment zginania My* [Nm] 85

Maks. dynamiczny moment skrecania Mz* [Nm] 60

Maks. sita $cinajaca Fg* [N] 350
Wymiary @ D x Z [mm] 95 x 97.5

*  *Jest to maks. suma wszystkich obcigzen rzeczywistych (sity i momenty przyspieszenia, sity procesowe, zatrzymania awaryjne itd.), ktore maja wptyw na

przepust obrotowy w celu zapewnienia pracy bez bteddw.

Wersja do przepustu podcisnieniowego jest dostepna na zamdéwienie. 0 szczeg6ty nalezy zapytac producenta.




DDF 2 063

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Widok gtéwny modutu DDF 2 z przepustem elektrycznym i pneumatycznym
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Widok gtéwny przedstawia modut DDF 2 bez uwzglednienia nastepujacych S Przytgcze powietrza do @ Kotnierz ztacza zgodny z DIN
opcji, ale z przepustami powietrza i elektrycznosci w tym ztgczami przedmuchu 1S0-9409
zlektrycznymi dla strony robota i narzedzia. Wchodzg one w zakres @ Ztacze po stronie robota Wehodzi w zakres dostawy
t . Lo .
ostawy @ Ztacze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Srednica stosowanego Pasuje do elementow
przewodu elektrycznego centrujgcych
@ Kotnierz ztgcza Itgczalgniazda kablowe

@ Przepusty pneumatyczne zawarte w zestawie akcesoriéw

Instrukcja montazu

Informacje konstrukcyjne dla wsparcia momentu obrotowego klienta




DDF 2 063

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Ptyty adaptera DDF 2-063-T
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@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Ztacze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementow
@ Kotnierz ztacza zgodny z DIN centrujgcych

1S0-9409

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma 1S0 9409.

Opis Nrid. Wysokos¢
[mm]
A-DDF 2-063-T 0323223 12

Kable przytaczeniowe

_-50)
Komponent przytacza Kabel z wtykiem katowym
elektrycznego
Opis Nrid. Dtugosé
[m]

KA BW9-L7P-0200 0323001 2

KA BW9-L7P-0500 0323003 5

KA SW9-L7P-0200 0323002 2

KA SW9-L7P-0500 0323004 5

® Kable potaczeniowe moga by¢ wykorzystywane zaréwno w prowad-
nicy kabli, jak i w zastosowaniach z robotami.KA BW = strona robota,
KA SW = strona narzedzia




DDF 2 063

Obrotowy modut przelotowy do robotéw




DDF 2 080

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Wymiary i maksymalne obcigzenia

B Mx 400 Nm ] Fz maks.4000 N

maks.
My 400 Nm [l Fd max. 12000 N

maks.

® Sity statyczne i momenty, ktére moga
wystepowac w przepuscie obrotowym

Dane techniczne

Opis DDF 2-080-PL-E6
Nrid. 0323092
Zalecana masa obstugowa [ke] 100
Szybkos¢ maks. napedu [1/min] 100

Max. predkosc obrotu [°1s] 600
Znamionowy moment obrotowy [Nm] 8

Moment obrotowy poczatkowy [Nm] 10

Kat obrotu [] >360
Liczba przepustow cieczy [

Gwint ztgcza powietrznego przepustu

pneumafycznigo o X G118
Maks. cisnienie na ztacze [bar] 10
Wspdtczynnik przeptywu przy 6 bar (na kanat) [I/min] 240

Maks. cisnienie powietrza do przedmuchu [bar] 1

Liczba przepustéw elektrycznych 6

Maks. napigcie v] 60

Maks. moc biezgca [A] 1

Masa [kg] 5.9

Itacze po stronie robota 1S0 9409-1-80-6-M8
Min./maks. temperatura otoczenia [eq] 5160

Maks. dynamiczny moment zginania Mx* [Nm] 250

Maks. dynamiczny moment zginania My* [Nm] 250

Maks. dynamiczny moment skrecania Mz* [Nm] 180

Maks. sita $cinajaca Fg* [N] 1000
Wymiary @ D x Z [mm] 136 x128.5

*  *Jest to maks. suma wszystkich obcigzen rzeczywistych (sity i momenty przyspieszenia, sity procesowe, zatrzymania awaryjne itd.), ktore maja wptyw na

przepust obrotowy w celu zapewnienia pracy bez bteddw.

Wersja do przepustu podcisnieniowego jest dostepna na zamdéwienie. 0 szczeg6ty nalezy zapytac producenta.




DDF 2 080

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Widok gtéwny modutu DDF 2 z przepustem elektrycznym i pneumatycznym
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Widok gtéwny przedstawia modut DDF 2 bez uwzglednienia nastepujacych
opcji, ale z przepustami powietrza i elektrycznosci w tym ztgczami
elektrycznymi dla strony robota i narzedzia. Wchodzg one w zakres
dostawy

Instrukcja montazu

Informacje konstrukcyjne dla wsparcia momentu obrotowego klienta

S Przytgcze powietrza do
przedmuchu

@ Itacze po stronie robota

@ Itacze po stronie narzedzia

@ Srednica stosowanego
przewodu elektrycznego

@ Kotnierz ztgcza

(9 Przepusty pneumatyczne

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

Wchodzi w zakres dostawy

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujgcych

Itgczalgniazda kablowe
zawarte w zestawie akcesoriow




DDF 2 080

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Ptyta adaptera DDF 2-080-1-T
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@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Ztacze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementow
@ Kotnierz ztacza zgodny z DIN centrujgcych

1S0-9409

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma 1S0 9409.

Opis Nrid. Wysokos¢
[mm]
A-DDF 2-080-T 0323224 19.5

Kable przytaczeniowe

_-50)
Komponent przytacza Kabel z wtykiem katowym
elektrycznego
Opis Nrid. Dtugosé
[m]

KA BW9-L7P-0200 0323001 2

KA BW9-L7P-0500 0323003 5

KA SW9-L7P-0200 0323002 2

KA SW9-L7P-0500 0323004 5

® Kable potaczeniowe moga by¢ wykorzystywane zaréwno w prowad-
nicy kabli, jak i w zastosowaniach z robotami.KA BW = strona robota,
KA SW = strona narzedzia




DDF 2 080

Obrotowy modut przelotowy do robotéw




DDF 2 080-1

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Wymiary i maksymalne obcigzenia

B Mx 600 N\m ] Fz maks.6000 N

maks.
My 600 Nm [l Fd max. 12000 N

maks.

® Sity statyczne i momenty, ktére moga
wystepowac w przepuscie obrotowym

Dane techniczne

Opis DDF 2-080-1-P4-E10
Nrid. 0323093
Zalecana masa obstugowa [ke] 150
Szybkos¢ maks. napedu [1/min] 90

Max. predkosc obrotu [°1s] 540
Znamionowy moment obrotowy [Nm] 22

Moment obrotowy poczatkowy [Nm] 25

Kat obrotu [] >360
Liczba przepustow cieczy [

Gwint ztgcza powietrznego przepustu

pneumafycznigo o X G118
Maks. cisnienie na ztacze [bar] 10
Wspdtczynnik przeptywu przy 6 bar (na kanat) [I/min] 370

Maks. cisnienie powietrza do przedmuchu [bar] 1

Liczba przepustéw elektrycznych 10

Maks. napigcie v] 60

Maks. moc biezgca [A] 1

Masa [kg] 13.1

Itacze po stronie robota 1S0 9409-1-80-6-M8
Min./maks. temperatura otoczenia [eq] 5160

Maks. dynamiczny moment zginania Mx* [Nm] 400

Maks. dynamiczny moment zginania My* [Nm] 400

Maks. dynamiczny moment skrecania Mz* [Nm] 300

Maks. sita $cinajaca Fg* [N] 1500
Wymiary @ D x Z [mm] 200x 152.9

*  *Jest to maks. suma wszystkich obcigzen rzeczywistych (sity i momenty przyspieszenia, sity procesowe, zatrzymania awaryjne itd.), ktore maja wptyw na
przepust obrotowy w celu zapewnienia pracy bez bteddw.

Wersja do przepustu podcisnieniowego jest dostepna na zamdéwienie. 0 szczeg6ty nalezy zapytac producenta.




DDF 2 080-1

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Widok gtéwny modutu DDF 2 z przepustem elektrycznym i pneumatycznym
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Widok gtéwny przedstawia modut DDF 2 bez uwzglednienia nastepujacych S Przytgcze powietrza do @ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
opcji, ale z przepustami powietrza i elektrycznosci w tym ztgczami przedmuchu 1S0-9409
elektrycznymi dla strony robota i narzedzia. Wchodzg one w zakres @ Ztacze po stronie robota Wchodzi w zakres dostawy
dostaw . P B
y @ Itacze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujgcych
@ Srednica stosowanego Pasuje do elementow
przewodu elektrycznego centrujgcych
@ Kotnierz ztgcza Itgczalgniazda kablowe
@ Przepusty pneumatyczne zawarte w zestawie akcesoriéw

Instrukcja montazu

Informacje konstrukcyjne dla wsparcia momentu obrotowego klienta




DDF 2 080-1

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Ptyta adaptera DDF 2-080-1-T
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@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Ztacze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementow
@ Kotnierz ztacza zgodny z DIN centrujgcych
1S0-9409

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma 1S0 9409.

Opis Nrid. Wysokos¢
[mm]
A-DDF 2-080-T 0323224 19.5

Kable przytaczeniowe

50)
%Y
Komponent przytacza Kabel z wtykiem katowym
elektrycznego
Opis Nrid. Dtugosé

[m]

KA BW16-L 12P-0500 0323005 5
KA SW16-L 12P-0500 0323006 5

® Kable potaczeniowe moga by¢ wykorzystywane zaréwno w prowad-
nicy kabli, jak i w zastosowaniach z robotami.KA BW = strona robota,
KA SW = strona narzedzia




DDF 2 080-1

Obrotowy modut przelotowy do robotéw




DDF 2 100

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Wymiary i maksymalne obcigzenia

B Mx 500 Nm  [Ji] Fz maks.5000 N

maks.
My 500 Nm [l Fd max. 12000 N

maks.

® Sity statyczne i momenty, ktére moga
wystepowac w przepuscie obrotowym

Dane techniczne

Opis DDF 2-100-P4-E6
Nrid. 0323112
Zalecana masa obstugowa [ke] 125
Szybkos¢ maks. napedu [1/min] 100

Max. predkosc obrotu [°1s] 600
Znamionowy moment obrotowy [Nm] 8

Moment obrotowy poczatkowy [Nm] 10

Kat obrotu [] >360
Liczba przepustow cieczy [

Gwint ztgcza powietrznego przepustu

pneumafycznigo o X G118
Maks. cisnienie na ztacze [bar] 10
Wspdtczynnik przeptywu przy 6 bar (na kanat) [I/min] 240

Maks. cisnienie powietrza do przedmuchu [bar] 1

Liczba przepustéw elektrycznych 6

Maks. napigcie v] 60

Maks. moc biezgca [A] 1

Masa [kg] 6.1

Itacze po stronie robota 1S0 9409-1-100-6-M8
Min./maks. temperatura otoczenia [eq] 5160

Maks. dynamiczny moment zginania Mx* [Nm] 290

Maks. dynamiczny moment zginania My* [Nm] 290

Maks. dynamiczny moment skrecania Mz* [Nm] 200

Maks. sita $cinajaca Fg* [N] 1250
Wymiary @ D x Z [mm] 136 x128.5

*  *Jest to maks. suma wszystkich obcigzen rzeczywistych (sity i momenty przyspieszenia, sity procesowe, zatrzymania awaryjne itd.), ktore maja wptyw na
przepust obrotowy w celu zapewnienia pracy bez bteddw.

Wersja do przepustu podcisnieniowego jest dostepna na zamdéwienie. 0 szczeg6ty nalezy zapytac producenta.




DDF 2 100

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Widok gtéwny modutu DDF 2 z przepustem elektrycznym i pneumatycznym
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Widok gtéwny przedstawia modut DDF 2 bez uwzglednienia nastepujacych
opcji, ale z przepustami powietrza i elektrycznosci w tym ztgczami
elektrycznymi dla strony robota i narzedzia. Wchodzg one w zakres
dostawy

Instrukcja montazu

Informacje konstrukcyjne dla wsparcia momentu obrotowego klienta

S Przytgcze powietrza do

przedmuchu

@ Itacze po stronie robota

@ Itacze po stronie narzedzia

@ Srednica stosowanego
przewodu elektrycznego

@ Kotnierz ztgcza
(9 Przepusty pneumatyczne

@ Kotnierz ztgcza zgodny z DIN
1S0-9409

Wchodzi w zakres dostawy

@ Pasuje do trzpieni centrujacych

Pasuje do elementéw
centrujgcych

Itgczalgniazda kablowe
zawarte w zestawie akcesoriow




DDF 2 100

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Ptyta adaptera DDF 2-100-1-T
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@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Ztacze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementow

@ Kotnierz ztacza zgodny z DIN centrujgcych
1S0-9409

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma 1S0 9409.

Opis Nrid. Wysokos¢
[mm]
A-DDF 2-100-T 0323225 19.5

Kable przytaczeniowe

_-50)
Komponent przytacza Kabel z wtykiem katowym
elektrycznego
Opis Nrid. Dtugosé
[m]

KA BW9-L7P-0200 0323001 2

KA BW9-L7P-0500 0323003 5

KA SW9-L7P-0200 0323002 2

KA SW9-L7P-0500 0323004 5

® Kable potaczeniowe moga by¢ wykorzystywane zaréwno w prowad-
nicy kabli, jak i w zastosowaniach z robotami.KA BW = strona robota,
KA SW = strona narzedzia




DDF 2 100

Obrotowy modut przelotowy do robotéw




DDF 2 100-1

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Wymiary i maksymalne obcigzenia

B Mx 700 Nm il Fz maks.6000 N

maks.
My 700 Nm [l Fd max. 12000 N

maks.

® Sity statyczne i momenty, ktére moga
wystepowac w przepuscie obrotowym

Dane techniczne

Opis DDF 2-100-1-P4-E10
Nrid. 0323113
Zalecana masa obstugowa [ke] 175
Szybkos¢ maks. napedu [1/min] 90

Max. predkosc obrotu [°1s] 540
Znamionowy moment obrotowy [Nm] 22

Moment obrotowy poczatkowy [Nm] 25

Kat obrotu [] >360
Liczba przepustow cieczy [

Gwint ztgcza powietrznego przepustu

pneumafycznigo o X G118
Maks. cisnienie na ztacze [bar] 10
Wspdtczynnik przeptywu przy 6 bar (na kanat) [I/min] 370

Maks. cisnienie powietrza do przedmuchu [bar] 1

Liczba przepustéw elektrycznych 10

Maks. napigcie v] 60

Maks. moc biezgca [A] 1

Masa [kg] 13.3

Itacze po stronie robota 1S0 9409-1-100-6-M8
Min./maks. temperatura otoczenia [eq] 5160

Maks. dynamiczny moment zginania Mx* [Nm] 450

Maks. dynamiczny moment zginania My* [Nm] 450

Maks. dynamiczny moment skrecania Mz* [Nm] 350

Maks. sita $cinajaca Fg* [N] 1750
Wymiary @ D x Z [mm] 200x 152.9

*  *Jest to maks. suma wszystkich obcigzen rzeczywistych (sity i momenty przyspieszenia, sity procesowe, zatrzymania awaryjne itd.), ktore maja wptyw na
przepust obrotowy w celu zapewnienia pracy bez bteddw.

Wersja do przepustu podcisnieniowego jest dostepna na zamdéwienie. 0 szczeg6ty nalezy zapytac producenta.




DDF 2 100-1

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Widok gtéwny modutu DDF 2 z przepustem elektrycznym i pneumatycznym
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Widok gtéwny przedstawia modut DDF 2 bez uwzglednienia nastepujacych S Przytgcze powietrza do @ Kotnierz ztacza zgodny z DIN
opcji, ale z przepustami powietrza i elektrycznosci w tym ztgczami przedmuchu 1S0-9409
elektrycznymi dla strony robota i narzedzia. Wchodzg one w zakres @ Ztacze po stronie robota Wchodzi w zakres dostawy
dost . S )
ostawy @ Itacze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Srednica stosowanego Pasuje do elementow
przewodu elektrycznego centrujgcych
@ Kotnierz ztgcza Itgczalgniazda kablowe
@ Przepusty pneumatyczne zawarte w zestawie akcesoriéw

Instrukcja montazu

Informacje konstrukcyjne dla wsparcia momentu obrotowego klienta




DDF 2 100-1

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Ptyta adaptera DDF 2-100-1-T
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@ It3cze po stronie robota
@ Ztacze po stronie narzedzia Pasuje do elementow

@ Kotnierz ztacza zgodny z DIN centrujgcych
1S0-9409

Pasuje do trzpieni centrujacych

@@

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma 1S0 9409.

Opis Nrid. Wysokos¢
[mm]
A-DDF 2-100-T 0323225 19.5

Kable przytaczeniowe

50)

%Y
Komponent przytacza Kabel z wtykiem katowym

elektrycznego
Opis Nrid. Dtugosé
[m]

KA BW16-L 12P-0500 0323005 5
KA SW16-L 12P-0500 0323006 5

® Kable potaczeniowe moga by¢ wykorzystywane zaréwno w prowad-
nicy kabli, jak i w zastosowaniach z robotami.KA BW = strona robota,
KA SW = strona narzedzia




DDF 2 100-1

Obrotowy modut przelotowy do robotéw




DDF 2 125

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Wymiary i maksymalne obcigzenia

B Mx 900 Nm ] Fz maks.9000 N

maks.
My 900 Nm [l Fd max. 18000 N

maks.

® Sity statyczne i momenty, ktére moga
wystepowac w przepuscie obrotowym

Dane techniczne

Opis DDF 2-125-PL4-E10
Nrid. 0323137
Zalecana masa obstugowa [ke] 225
Szybkos¢ maks. napedu [1/min] 90

Max. predkosc obrotu [°1s] 540
Znamionowy moment obrotowy [Nm] 22

Moment obrotowy poczatkowy [Nm] 25

Kat obrotu [] >360
Liczba przepustow cieczy [

Gwint ztgcza powietrznego przepustu

pneumafycznigo o X G118
Maks. cisnienie na ztacze [bar] 10
Wspdtczynnik przeptywu przy 6 bar (na kanat) [I/min] 370

Maks. cisnienie powietrza do przedmuchu [bar] 1

Liczba przepustéw elektrycznych 10

Maks. napigcie v] 60

Maks. moc biezgca [A] 1

Masa [kg] 13.9

Itacze po stronie robota 1S0 9409-1-125-6-M10
Min./maks. temperatura otoczenia [eq] 5160

Maks. dynamiczny moment zginania Mx* [Nm] 520

Maks. dynamiczny moment zginania My* [Nm] 520

Maks. dynamiczny moment skrecania Mz* [Nm] 400

Maks. sita $cinajaca Fg* [N] 2250
Wymiary @ D x Z [mm] 200 x 156.9

*  *Jest to maks. suma wszystkich obcigzen rzeczywistych (sity i momenty przyspieszenia, sity procesowe, zatrzymania awaryjne itd.), ktore maja wptyw na
przepust obrotowy w celu zapewnienia pracy bez bteddw.

Wersja do przepustu podcisnieniowego jest dostepna na zamdéwienie. 0 szczeg6ty nalezy zapytac producenta.




DDF 2 125

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Widok gtéwny modutu DDF 2 z przepustem elektrycznym i pneumatycznym
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Widok gtéwny przedstawia modut DDF 2 bez uwzglednienia nastepujacych S Przytgcze powietrza do @ Kotnierz ztacza zgodny z DIN
opcji, ale z przepustami powietrza i elektrycznosci w tym ztgczami przedmuchu 1S0-9409
elektrycznymi dla strony robota i narzedzia. Wchodzg one w zakres @ Ztacze po stronie robota Wchodzi w zakres dostawy
dostaw . Lo .
y @ Itacze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Srednica stosowanego Pasuje do elementow
przewodu elektrycznego centrujgcych

Instrukcja montazu

Informacje konstrukcyjne dla wsparcia momentu obrotowego klienta

@ Kotnierz ztgcza

Itgczalgniazda kablowe

@ Przepusty pneumatyczne zawarte w zestawie akcesoriéw




DDF 2 125

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Ptyty adaptera DDF 2-125-T
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@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Ztacze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementow
@ Kotnierz ztacza zgodny z DIN centrujgcych

1S0-9409

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu zgodnego z norma 1S0 9409.

Opis Nrid. Wysokos¢
[mm]
A-DDF 2-125-T 0323226 25

Kable przytaczeniowe

50)
%Y
Komponent przytacza Kabel z wtykiem katowym
elektrycznego
Opis Nrid. Dtugosé

[m]

KA BW16-L 12P-0500 0323005 5
KA SW16-L 12P-0500 0323006 5

® Kable potaczeniowe moga by¢ wykorzystywane zaréwno w prowad-
nicy kabli, jak i w zastosowaniach z robotami.KA BW = strona robota,
KA SW = strona narzedzia




DDF 2 125

Obrotowy modut przelotowy do robotéw




DDF 2 160

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Wymiary i maksymalne obcigzenia

B Mx 900 Nm ] Fz maks.9000 N

maks.
My 900 Nm [l Fd max. 18000 N

maks.

® Sity statyczne i momenty, ktére moga
wystepowac w przepuscie obrotowym

Dane techniczne

Opis DDF 2-160-P4-E10

Nrid. 0323173

Zalecana masa obstugowa [ke] 250

Szybkos¢ maks. napedu [1/min] 90

Max. predkosc obrotu [°1s] 540

Znamionowy moment obrotowy [Nm] 22

Moment obrotowy poczatkowy [Nm] 25

Kat obrotu [] >360

Liczba przepustow cieczy [

Gwint ztgcza powietrznego przepustu

pneumafycznigo o X G118

Maks. cisnienie na ztacze [bar] 10

Wspdtczynnik przeptywu przy 6 bar (na kanat) [I/min] 370

Maks. cisnienie powietrza do przedmuchu [bar] 1

Liczba przepustéw elektrycznych 10

Maks. napigcie v] 60

Maks. moc biezgca [A] 1

Masa [kg] 14.2

Itacze po stronie robota 1S0 9409-1-160-6-M10
150 9409-1-160-11-M12

Min./maks. temperatura otoczenia [oc] 5160

Maks. dynamiczny moment zginania Mx* [Nm] 550

Maks. dynamiczny moment zginania My* [Nm] 550

Maks. dynamiczny moment skrecania Mz* [Nm] 400

Maks. sita Scinajaca Fq* [N] 2500

Wymiary @ D x Z [mm] 200 x 156.9

*

*Jest to maks. suma wszystkich obcigzen rzeczywistych (sity i momenty przyspieszenia, sity procesowe, zatrzymania awaryjne itd.), ktére maja wptyw na
przepust obrotowy w celu zapewnienia pracy bez bteddw.

Wersja do przepustu podcisnieniowego jest dostepna na zamdéwienie. 0 szczeg6ty nalezy zapytac producenta.




DDF 2 160

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Widok gtéwny modutu DDF 2 z przepustem elektrycznym i pneumatycznym
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Widok gtéwny przedstawia modut DDF 2 bez uwzglednienia nastepujacych S Przytgcze powietrza do @ Kotnierz ztacza zgodny z DIN
opcji, ale z przepustami powietrza i elektrycznosci w tym ztgczami przedmuchu 1S0-9409
elektrycznymi dla strony robota i narzedzia. Wchodzg one w zakres @ Ztacze po stronie robota Wehodzi w zakres dostawy
dost . - .
ostawy @ Ztacze po stronie narzedzia @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Srednica stosowanego Pasuje do elementow
przewodu elektrycznego centrujgcych
@ Kotnierz ztgcza Itgczalgniazda kablowe
@ Przepusty pneumatyczne zawarte w zestawie akcesoriéw

Instrukcja montazu

=

Informacje konstrukcyjne dla wsparcia momentu obrotowego klienta




DDF 2 160

Obrotowy modut przelotowy do robotéw

Ptyty adaptera DDF 2-160-T
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@ It3cze po stronie robota @ Pasuje do trzpieni centrujacych
@ Ztacze po stronie narzedzia @ Pasuje do elementow
@ Kotnierz ztacza zgodny z DIN centrujgcych
1S0-9409

Ptyta adaptera od strony narzedzia z potaczeniem srubowym wedtug
schematu montazu zgodnego z normg IS0 9409.

Opis Nrid. Wysokos¢
[mm]
A-DDF 2-160-T 0323227 25

Kable przytaczeniowe

50)
%Y
Komponent przytacza Kabel z wtykiem katowym
elektrycznego
Opis Nrid. Dtugosé

[m]
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

KA SW16-L 12P-0500 0323006 5

® Kable potaczeniowe moga by¢ wykorzystywane zaréwno w prowad-
nicy kabli, jak i w zastosowaniach z robotami.KA BW = strona robota,
KA SW = strona narzedzia




DDF 2 160

Obrotowy modut przelotowy do robotéw
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