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Datovy list vyrobku
Rotacni priichody pro roboty DDF 2



DDF 2

Rotacni prlichody pro roboty

Vykonny. Flexibilni. Energeticky usporné.

Rotacni pritichod DDF 2

Pro prlichod elektrickych signdld a pneumatiky pro pouZiti na robotech i v pfipadech nekonecné rotace

”

Oblast pouziti

Robotické aplikace a rotacni indexovaci stoly s neomezenym rotacnim pohybem

Vyhody - Prinos pro Vas
Kombinované vzduchové a elektrické priichody pro
rozsahlé napdjeni vaseho uchopovaciho systému / ndstroje

Obrazek priruby ISO pro snadnou montaz na vétsinu typd
robotl bez nutnosti dalSich mezipfirub

Kompletni fada s 12 velikostmi pro idealni vybér velikosti

Elektricka zastrcka pro snadnou vyménu prasknutého
kabelu v rameni robotu nebo chapadla

al o [

Velikosti Max. rychlost otaceni

Mnozstvi: 12 90 .. 120 1/min

Pneumatické privody

Ocelova hfidel prizptisobeny vykon pro moderni roboty

Tri varianty v jedné jednotce Pfenos pneumatickych a
elektrickych signall individualné nebo v kombinaci.

Nové vytvorené, s hladkym chodem a mimoradné
odolnym tésnénim zajistuje nizky startovaci a kontinualni
kroutici moment, aby bylo mozné pouzit mensi a
lspornéjsi pohony a byly umoznény mimofadné malé
rotacni pohyby.

N

Priichod elektrického
vedeni
4..10



DDF 2

Rotacni prlichody pro roboty

Popis funkce

Diky DDF 2 se mUiZe robot otacet o vice nez 360°, aniz by nerotujici ¢asti robotu pomoci podpory krouticiho
dochazelo k omotavani hadic a kabell kolem osy. Integro- momentu. KdyZ se pfiruba robota otodi, otoCi se hfidel v
vané vzduchové priichody a kontakty kolektoru zajiStuji krouzku.

spolehlivy priichod vzduchu a elektfiny do nastroje, a to i Kolektor integrovany do hfidela a krouzku pfenasi az 10
pfi vysokych rychlostech. elektrickych signdll ze stacionarniho krouzku na rotujici
Integrovana ISO pfiruba se montuje na pfirubu robotu. hfidel. Vedle elektrickych signdli jsou vedena az ctyfi
KrouZek obklopuje htidel. Tento krouZek je pfipojen k pneumaticka vedeni.
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@ Télo ® Pneumaticky priichod
je hmotnostné optimalizované diky pouZiti vysokopev- pro napajeni chapadel, zdvihacich jednotek a dalSich
nostni hlinikové slitiny efektor
@ Podpora krouticiho momentu ® Kolektor
pro podporu krouticiho momentu na robotu pro prlichod aZ deseti elektrickych signalt
(3 Prfiruba ISO ® Ocelova hridel
pro snadnou montaz na pfirubu robotu pro prevod rotacniho pohybu

@ Valivé lozisko
pro bezvilovy prevod rotacniho pohybu
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DDF 2

Rotacni prlichody pro roboty

Obecné informace k rade

Montaz: Standardizované rozhrani I1SO 9409 (na strané
robota)

Télo: Vysoce pevna hlinikova slitina s tvrdou povrchovou
Gpravou

Rozsah dodavky: Rotacni priichodka v objednané varianté,
prvky pro mechanické pfipojeni a bezpecnostni informace.
Navody pro konkrétni produkt si mlZete stdhnout na
strankach schunk.com/downloads-manuals.

Zaruka: 24 mésicQ

Priklad aplikace

Vkladaci nastroj pro montaz malych az
stfedné velkych os Diky rotacnimu
prichodu Ize osami béhem montazniho
procesu nékolikrat otacet (> 360°).
Kolektorové kontakty zabudované do
rotacniho prlichodu spolehlivé napajeji
chapadlo.

© Rotacni priichod DDF 2

@ Automaticky systém vymeény nastrojd
CPS

© 3prsté stredici chapadlo PZN-plus

Narocné podminky prostredi: Upozorfiujeme, Ze v pfipadé
pouZiti v naro¢nych podminkach prostfedi (napf. s
chladivem nebo prachem pfi odlévani a brouseni) mize
byt vyznamné sniZena Zivotnost jednotek a my tak
nebudeme moci uznat zdruky. V. mnoha pfipadech vsak
dokazeme nalézt FeSeni. Obratte se na nds s Zadosti o
pomoc.

Manipulacni hmotnost: je poloha celkového zatiZeni na
pFirubé. Pfi zpracovani ndvrhu je tfeba dbat na pfipustné
sily a momenty. Vezméte prosim na védomi, Ze prekroceni
doporucené manipulacni hmotnosti zkracuje Zivotnost.




DDF 2

Rotacni prlichody pro roboty

SCHUNK nabizi vice...

Nasledujici komponenty délaji produkt jesté
produktivnéjsim - vhodné doplnéni pro nejvyssi
funkcnost, flexibilitu, spolehlivost a bezpecnost
procesu.

O

-

Systém vymény néstrojl Univerzalni chapadlo UniverzélIni chapadlo Uhlové chapadlo

Kompenzacni jednotka

® Vice informaci o téchto vyrobcich naleznete na nasledujicich strankdch nebo na adrese schunk.com.

Moznosti a zvlastni informace

Verze s pneumatickymi a elektrickymi priichody: 2 a7 4 pneumatické prlichody pro tlak aZ 10 bar a 4 a7 10 elektrickych
prlichod( pro signdly 1A/60 V

Verze s pneumatickymi priichody: 2 a7 &4 pneumatické prlichody pro tlak az 10 bar

Verze s elektrickymi priichody: 4 a7 10 elektrickych priichodl pro signaly 1A/60 V

Vhodna pro aplikace se stlacenym vzduchem: Kontaktujte nds prosim

Verze pro priichod vakua: je k dispozici na vyzadéani. Podrobnosti vam radi sdélime na vyzadani.




DDF 2 031

Rotacni prlichody pro roboty

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mx max.25 Nm [l Fz max. 240N
My max.25 Nm [l Fd max. 2000 N

® Statické sily a momenty, které mohou
pisobit na rotacni priichod

Technické udaje

Popis DDF 2-031-P2-E4 DDF 2-031-P2
1D 0323034 0323035
Doporucend manipula¢ni hmotnost [ke] 6 6

Max. rychlost pohonu [1/min] 120 120
Max. rychlost otaceni [°1s] 720 720
Jmenovity kroutici moment [Nm] 0.8 0.8
Pocatecni kroutici moment [Nm] 1.3 1.3

Uhel rotace [] >360 >360
Pocet priichod médii 2 2
Zévitové vzduchového pfipojeni pneumatického

I — 2x M5 2x M5
Max. tlak na jedno pfipojeni [bar] 10 10
Rychlost priitoku pfi 6 bar (na jeden kanal) [1/min] 100 100
Max. tlak vzduchu, zavérny vzduch [bar] 1 1

Pocet elektrickych prichodd [

Max. napéti [v] 60

Max. sila produ [A] 1

Vlastni hmotnost [kg] 0.5 0.45
Montaz na strané robotu 1S0 9409-1-31.5-4-M5 150 9409-1-31.5-4-M5
Min./max. okolni teplota [eq] 5160 5160
Max. dynamicky ohybovy moment Mx* [Nm] 12 12

Max. dynamicky ohybovy moment My* [Nm] 12 12

Max. dynamicky torzni moment Mz* [Nm] 8 8

Max. pficna sila Fq* [N] 60 60
Rozméry @ D x Z [mm] 63 x 56 58 x 50

* Toto je max. souCet viech zatizeni (akcelera¢ni sily a momenty, procesni sily, nouzovd zastaveni atd.), kterd mohou ovliviiovat rota¢ni priichod, zajistujici
bezchybné fungovani.

Verze pro prichodku vakua je k dispozici na vyzadani. Podrobnosti vam radi sdélime na vyzZadani.




DDF 2 031

Rotacni prlichody pro roboty

Hlavni pohled DDF 2 s elektrickymi a pneumatickymi priichody
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Hlavni pohled zobrazuje DDF 2 bez ohledu na niZe uvedené varianty, S Tésnéni vzduchové pfipojky @ Kruhovéa zéstréka dle DIN
ovsem se vzduchovymi a elektrickymi priichody, vcetné elektrickych @ Monta3 na strand robotu 1S0-9409
pfipojeni pro stranu robotu a ndstroje. Tyto varianty jsou soucasti @ MontaZ na strang nastroje Je soutésti dodavky
dodavky. . S
@ Kabelovy priimér, ktery se ma @ Vhodné pro stiedici koliky
pouzit Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka Kabelové konektory/zasuvky
9 Pneumatické pfivody jsou obsaZeny v pfibalovém

balicku




DDF 2 031

Rotacni prlichody pro roboty

Verze DDF 2 s vyhradné pneumatickym priichodem

Montazni instrukce
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@ Montaz na strané robotu
@ Montaz na strané néstroje

@ Pneumatické pfivody

Zména rozmérl pro verzi ,Cisté pneumaticky pfivod"

Mezipfiruby DDF 2-031-T
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@ MontaZ na strané robotu
@ Montaz na strané néstroje Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka dle DIN

1S0-9409
Mezipfiruba na strané ndstroje se Sroubenim 1S0 9409.
Popis D Vyska

[mm]

Na strané nastroje
A-DDF 2-031-T 0323220 13

@ Vhodné pro stfedici koliky

Navrh provedeni momentové podpory poskytnuté zakaznikem.




DDF 2 031

Rotacni prlichody pro roboty




DDF 2 040

Rotacni prlichody pro roboty

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mx max.75 Nm [l Fz max. 400N
My max.75 Nm [l Fd max. 4000 N

® Statické sily a momenty, které mohou
pisobit na rotacni priichod

Technické udaje

Popis DDF 2-040-P2-EL DDF 2-040-P2
1D 0323046 0323038
Doporucend manipula¢ni hmotnost [ke] 10 10

Max. rychlost pohonu [1/min] 120 120
Max. rychlost otaceni [°1s] 720 720
Jmenovity kroutici moment [Nm] 1.5 1.5
Pocatecni kroutici moment [Nm] 2 2

Uhel rotace [] >360 >360
Pocet priichod médii 2 2
Zévitové vzduchového pfipojeni pneumatického

I — 2x M5 2x M5
Max. tlak na jedno pfipojeni [bar] 10 10
Rychlost priitoku pfi 6 bar (na jeden kanal) [1/min] 200 200
Max. tlak vzduchu, zavérny vzduch [bar] 1 1

Pocet elektrickych prichodd [

Max. napéti [v] 60

Max. sila produ [A] 1

Vlastni hmotnost [kg] 0.9 0.75
Montaz na strané robotu 1S0 9409-1-40-4-M6 150 9409-1-40-4-M6
Min./max. okolni teplota [eq] 5160 5160
Max. dynamicky ohybovy moment Mx* [Nm] 25 25

Max. dynamicky ohybovy moment My* [Nm] 25 25

Max. dynamicky torzni moment Mz* [Nm] 20 20

Max. pficna sila Fq* [N] 100 100
Rozméry @ D x Z [mm] 78 x 62 73 x 55

* Toto je max. souCet viech zatizeni (akcelera¢ni sily a momenty, procesni sily, nouzovd zastaveni atd.), kterd mohou ovliviiovat rota¢ni priichod, zajistujici
bezchybné fungovani.

Verze pro prichodku vakua je k dispozici na vyzadani. Podrobnosti vam radi sdélime na vyzZadani.




DDF 2 040

Rotacni prlichody pro roboty

Hlavni pohled DDF 2 s elektrickymi a pneumatickymi priichody

‘ 17.21+0.02
o 59.5 52.5
N
o 20+0.02
S (25)Ms (4x
A |
5 = 78)
< —
N ~ 095 o
~ gl 3
=l 1C = — 7/ 2| ey )
7 2 o o L\
y - N oo - o N | -
Q Q I | | | -
@6\ K8 = @288 RN - taet - 8
<\ | \ |
O ~
7 o 5.5 V‘Q | o Qé/é@
o . |-
(25)M5 (2x) - 7 55 " o IO
ol ()T
15.9+0.02_ | 78 P
« 4x90°
Q M6 (4x)(56
©
|
1 V
| ‘ ] Q oy
| Lo
) B <
90 —£) S@ |
[SIm—c
\
\ | M5
@3-5
Hlavni pohled zobrazuje DDF 2 bez ohledu na niZe uvedené varianty, S Tésnéni vzduchové pfipojky @ Kruhova zastrcka dle DIN
ovsem se vzduchovymi a elektrickymi priichody, vcetné elektrickych @ Monta3 na strand robotu 1S0-9409
z;ig;\jlir;f pro stranu robotu a néstroje. Tyto varianty jsou soucdsti @ MontaZ na strand nstroje Je sougasti dodavky
’ (6) Kabelovy primér, ktery se mé @ Vhodné pro stfedici koliky
pouZit Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka Kabelové konektory/zasuvky
9 Pneumatické pfivody jsou obsaZeny v pfibalovém

balicku




DDF 2 040

Rotacni prlichody pro roboty

Verze DDF 2 s vyhradné pneumatickym priichodem Montazni instrukce
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@ MontaZ na strané robotu @ Pneumatické pfivody Navrh provedeni momentové podpory poskytnuté zakaznikem.

@ Montaz na strané néstroje

Zména rozmérl pro verzi ,Cisté pneumaticky pfivod"

Mezipfiruby DDF 2-040-1-T
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@ MontéZ na strané robotu @ Vhodné pro stfedici koliky
@ Montaz na strané néstroje Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka dle DIN
1S0-9409

Mezipfiruba na strané ndstroje se Sroubenim 1S0 9409.

Popis D Vyska

[mm]

Na strané nastroje
A-DDF 2-040-T 0323221 15




DDF 2 040

Rotacni prlichody pro roboty




DDF 2 040-1

Rotacni prlichody pro roboty

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mx max.120 Nm [l Fz max. 800N
My max.120 Nm ] Fd max. 4000 N

® Statické sily a momenty, které mohou
pisobit na rotacni priichod

Technické udaje

Popis DDF 2-040-1-PL4-E6
1D 0323048
Doporucend manipula¢ni hmotnost [ke] 20

Max. rychlost pohonu [1/min] 110
Max. rychlost otaceni [°1s] 660
Jmenovity kroutici moment [Nm] 3
Pocatecni kroutici moment [Nm] 4.5

Uhel rotace [] >360
Pocet priichod médii [
Zévitové vzduchového pripojeni pneumatického 5215
priichodu

Max. tlak na jedno pfipojeni [bar] 10
Rychlost pritoku pfi 6 bar (na jeden kanal) [I/min] 110
Max. tlak vzduchu, zavérny vzduch [bar] 1

Pocet elektrickych prichodd 6

Max. napéti v] 60

Max. sila produ [A] 1
Vlastni hmotnost [kg] 2
Montaz na strané robotu 1S0 9409-1-40-4-M6
Min./max. okolni teplota [eq] 5160
Max. dynamicky ohybovy moment Mx* [Nm] 55

Max. dynamicky ohybovy moment My* [Nm] 55

Max. dynamicky torzni moment Mz* [Nm] 45

Max. pfi¢na sila Fq* [N] 200
Rozméry @ D x Z [mm] 95 x 98

* Toto je max. souCet viech zatizeni (akcelera¢ni sily a momenty, procesni sily, nouzovd zastaveni atd.), kterd mohou ovliviiovat rota¢ni priichod, zajistujici
bezchybné fungovani.

Verze pro prichodku vakua je k dispozici na vyzadani. Podrobnosti vam radi sdélime na vyzZadani.




DDF 2 040-1

Rotacni prlichody pro roboty

Hlavni pohled DDF 2 s elektrickymi a pneumatickymi priichody
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Hlavni pohled zobrazuje DDF 2 bez ohledu na niZe uvedené varianty, S Tésnéni vzduchové pfipojky @ Kruhovéa zéstréka dle DIN
ovsem se vzduchovymi a elektrickymi priichody, vcetné elektrickych @ Monta3 na strand robotu 1S0-9409
pfipojeni pro stranu robotu a ndstroje. Tyto varianty jsou soucasti @ MontaZ na strang nastroje Je soutésti dodavky
dodavky. ) R
odaviy @ Kabelovy priimér, ktery se ma @ Vhodné pro stiedici koliky
pouzit Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka Kabelové konektory/zasuvky
9 Pneumatické pfivody jsou obsaZeny v pfibalovém
balicku

Montazni instrukce

Navrh provedeni momentové podpory poskytnuté zakaznikem.




DDF 2 040-1

Rotacni prlichody pro roboty

Mezipfiruby DDF 2-040-1-T
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@ Montaz na strané robotu @ Vhodné pro stiedici koliky
@ MontézZ na strané nastroje @ Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka dle DIN

1S0-9409

Mezipfiruba na strané nastroje se Sroubenim SO 9409.

Popis D Vyska
[mm]
A-DDF 2-040-T 0323221 15

Pripojovaci kabely

P
o0
Dil elektrického pfipojeni Kabel se dhlovym konektorem
Popis D Délka
[m]
KA BW9-L7P-0200 0323001 2
KA BW9-L7P-0500 0323003 5
KA SW9-L7P-0200 0323002 2
KA SW9-L7P-0500 0323004 5

® PFipojovaci kabely jsou vhodné k pouZiti v nosici energertickych
pfivodl a pro robotické aplikace.KA BW = strana robotu, KA SW =
strana nastroje




DDF 2 040-1

Rotacni prlichody pro roboty




DDF 2 050

Rotacni prlichody pro roboty

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mx max.80 Nm [l Fz max. 400N
My max. 80 Nm [l Fd max. 4000 N

® Statické sily a momenty, které mohou
pisobit na rotacni priichod

Technické udaje

Popis DDF 2-050-P2-E4 DDF 2-050-P2
1D 0323056 0323059
Doporucend manipula¢ni hmotnost [ke] 10 10

Max. rychlost pohonu [1/min] 120 120
Max. rychlost otaceni [°1s] 720 720
Jmenovity kroutici moment [Nm] 1.5 1.5
Pocatecni kroutici moment [Nm] 2 2

Uhel rotace [] >360 >360
Pocet priichod médii 2 2
Zévitové vzduchového pfipojeni pneumatického

I — 2x M5 2x M5
Max. tlak na jedno pfipojeni [bar] 10 10
Rychlost priitoku pfi 6 bar (na jeden kanal) [1/min] 200 200
Max. tlak vzduchu, zavérny vzduch [bar] 1 1

Pocet elektrickych prichodd [

Max. napéti [v] 60

Max. sila produ [A] 1

Vlastni hmotnost [kg] 0.95 0.75
Montaz na strané robotu 1S0 9409-1-50-4-M6 150 9409-1-50-4-M6
Min./max. okolni teplota [eq] 5160 5160
Max. dynamicky ohybovy moment Mx* [Nm] 25 25

Max. dynamicky ohybovy moment My* [Nm] 25 25

Max. dynamicky torzni moment Mz* [Nm] 20 20

Max. pficna sila Fq* [N] 100 100
Rozméry @ D x Z [mm] 78 x 32 73 x 55

* Toto je max. souCet viech zatizeni (akcelera¢ni sily a momenty, procesni sily, nouzovd zastaveni atd.), kterd mohou ovliviiovat rota¢ni priichod, zajistujici
bezchybné fungovani.

Verze pro prichodku vakua je k dispozici na vyzadani. Podrobnosti vam radi sdélime na vyzZadani.




DDF 2 050

Rotacni prlichody pro roboty

Hlavni pohled DDF 2 s elektrickymi a pneumatickymi priichody
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Hlavni pohled zobrazuje DDF 2 bez ohledu na niZe uvedené varianty, S Tésnéni vzduchové pfipojky @ Kruhovéa zéstréka dle DIN
ovsem se vzduchovymi a elektrickymi priichody, vcetné elektrickych @ Monta3 na strand robotu 1S0-9409
pfipojeni pro stranu robotu a ndstroje. Tyto varianty jsou soucasti @ MontaZ na strang nastroje Je soutésti dodavky
dodavky. . S
@ Kabelovy priimér, ktery se ma @ Vhodné pro stiedici koliky
pouzit Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka Kabelové konektory/zasuvky
9 Pneumatické pfivody jsou obsaZeny v pfibalovém

balicku




DDF 2 050

Rotacni prlichody pro roboty

Verze DDF 2 s vyhradné pneumatickym priichodem

Montazni instrukce
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@ Montaz na strané robotu
@ Montaz na strané néstroje

@ Pneumatické pfivody

Zména rozmérl pro verzi ,Cisté pneumaticky pfivod"

Mezipfiruby DDF 2-050-1-T
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@ MontaZ na strané robotu
@ Montaz na strané néstroje Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka dle DIN

1S0-9409
Mezipfiruba na strané ndstroje se Sroubenim 1S0 9409.
Popis D Vyska

[mm]

Na strané nastroje
A-DDF 2-050-T 0323222 15

@ Vhodné pro stfedici koliky

Navrh provedeni momentové podpory poskytnuté zakaznikem.




DDF 2 050

Rotacni prlichody pro roboty




DDF 2 050-1

Rotacni prlichody pro roboty

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mxmax.150 Nm  [jjjj Fz max. 1000 N
My max.150 Nm ] Fd max. 4000 N

® Statické sily a momenty, které mohou
pisobit na rotacni priichod

Technické udaje

Popis DDF 2-050-1-P4-E6
1D 0323058
Doporucend manipula¢ni hmotnost [ke] 25

Max. rychlost pohonu [1/min] 110
Max. rychlost otaceni [°1s] 660
Jmenovity kroutici moment [Nm] 3
Pocatecni kroutici moment [Nm] 4.5

Uhel rotace [] >360
Pocet priichod médii [
Zévitové vzduchového pripojeni pneumatického 5215
priichodu

Max. tlak na jedno pfipojeni [bar] 10
Rychlost pritoku pfi 6 bar (na jeden kanal) [I/min] 110
Max. tlak vzduchu, zavérny vzduch [bar] 1

Pocet elektrickych prichodd 6

Max. napéti v] 60

Max. sila produ [A] 1
Vlastni hmotnost [kg] 2.1
Montaz na strané robotu 1S0 9409-1-50-4-M6
Min./max. okolni teplota [eq] 5160
Max. dynamicky ohybovy moment Mx* [Nm] 60

Max. dynamicky ohybovy moment My* [Nm] 60

Max. dynamicky torzni moment Mz* [Nm] 50

Max. pfi¢na sila Fq* [N] 250
Rozméry @ D x Z [mm] 95 x 98

* Toto je max. souCet viech zatizeni (akcelera¢ni sily a momenty, procesni sily, nouzovd zastaveni atd.), kterd mohou ovliviiovat rota¢ni priichod, zajistujici
bezchybné fungovani.

Verze pro prichodku vakua je k dispozici na vyzadani. Podrobnosti vam radi sdélime na vyzZadani.




DDF 2 050-1

Rotacni prlichody pro roboty

Hlavni pohled DDF 2 s elektrickymi a pneumatickymi priichody

630
77.5 58
(25) M5 (8x 25+0.02
27.5
M5/8 (6x)
m } I e |
5 o o
™, - o N 1|
o I QR
o Q & 1
@ o
# S @6/6(73)
2 b
< "
15.9+0.02 24/6 (2x) & ®// 98 \@
(103.5
© M6 (4x)(56
© |
1 i
| e}
| o @
wl T 92 | R
Y | |84 :
o X ]
™, | S . {
Doz [\ 30|
! [l
s
23-5( 6
Hlavni pohled zobrazuje DDF 2 bez ohledu na niZe uvedené varianty, S Tésnéni vzduchové pfipojky @ Kruhovéa zéstréka dle DIN
ovsem se vzduchovymi a elektrickymi priichody, vcetné elektrickych @ Monta3 na strand robotu 1S0-9409
pfipojeni pro stranu robotu a ndstroje. Tyto varianty jsou soucasti @ MontaZ na strang nastroje Je soutésti dodavky
dodavky. . S
@ Kabelovy priimér, ktery se ma @ Vhodné pro stiedici koliky
pouzit Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka Kabelové konektory/zasuvky
9 Pneumatické pfivody jsou obsaZeny v pfibalovém
balicku

Montazni instrukce

Navrh provedeni momentové podpory poskytnuté zakaznikem.




DDF 2 050-1

Rotacni prlichody pro roboty

Mezipfiruby DDF 2-050-1-T
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@ Montaz na strané robotu @ Vhodné pro stiedici koliky
@ MontézZ na strané nastroje @ Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka dle DIN

1S0-9409
Mezipfiruba na strané nastroje se Sroubenim SO 9409.
Popis D Vyska
[mm]

A-DDF 2-050-T 0323222 15

Pripojovaci kabely

P
o0
Dil elektrického pfipojeni Kabel se dhlovym konektorem
Popis D Délka
[m]
KA BW9-L7P-0200 0323001 2
KA BW9-L7P-0500 0323003 5
KA SW9-L7P-0200 0323002 2
KA SW9-L7P-0500 0323004 5

® PFipojovaci kabely jsou vhodné k pouZiti v nosici energertickych
pfivodl a pro robotické aplikace.KA BW = strana robotu, KA SW =
strana nastroje




DDF 2 050-1

Rotacni prlichody pro roboty




DDF 2 063

Rotacni prlichody pro roboty

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mxmax.200 Nm ] Fz max. 1400 N
My max.200 Nm  [Jjjj Fd max. 6000 N

® Statické sily a momenty, které mohou
pisobit na rotacni priichod

Technické udaje

Popis DDF 2-063-P4-E6
1D 0323068
Doporucend manipula¢ni hmotnost [ke] 35

Max. rychlost pohonu [1/min] 110
Max. rychlost otaceni [°1s] 660
Jmenovity kroutici moment [Nm] 3
Pocatecni kroutici moment [Nm] 4.5

Uhel rotace [] >360
Pocet priichod médii [
Zévitové vzduchového pripojeni pneumatického 5215
priichodu

Max. tlak na jedno pfipojeni [bar] 10
Rychlost pritoku pfi 6 bar (na jeden kanal) [I/min] 110
Max. tlak vzduchu, zavérny vzduch [bar] 1

Pocet elektrickych prichodd 6

Max. napéti v] 60

Max. sila produ [A] 1

Vlastni hmotnost [kg] 2.2
Montaz na strané robotu 150 9409-1-63-4-M6
Min./max. okolni teplota [eq] 5160
Max. dynamicky ohybovy moment Mx* [Nm] 85

Max. dynamicky ohybovy moment My* [Nm] 85

Max. dynamicky torzni moment Mz* [Nm] 60

Max. pfi¢na sila Fq* [N] 350
Rozméry @ D x Z [mm] 95 x 97.5

* Toto je max. souCet viech zatizeni (akcelera¢ni sily a momenty, procesni sily, nouzovd zastaveni atd.), kterd mohou ovliviiovat rota¢ni priichod, zajistujici
bezchybné fungovani.

Verze pro prichodku vakua je k dispozici na vyzadani. Podrobnosti vam radi sdélime na vyzZadani.




DDF 2 063

Rotacni prlichody pro roboty

Hlavni pohled DDF 2 s elektrickymi a pneumatickymi priichody
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Hlavni pohled zobrazuje DDF 2 bez ohledu na niZe uvedené varianty, S Tésnéni vzduchové pfipojky @ Kruhova zastrcka dle DIN
0\vl.§en.‘| se vzdu<t:hov3'1miba :.Iektri’cktym.i p;i’ltchody., vEtet.né elektrvi’ckty’ch @ Monta3 na strand robotu 1S0-9409
pfipojeni pro stranu robotu a ndstroje. Tyto varianty jsou soucasti v L Je sougasti dodavky
dodévky. @ Montaz na strané nastroje ) S
(6) Kabelovy priimér, ktery se mé (Z3) Vhodné pro stredici koliky
pouZit Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka Kabelové konektory/zasuvky
9 Pneumatické pfivody jsou obsaZeny v pfibalovém
balicku

Montazni instrukce

Navrh provedeni momentové podpory poskytnuté zakaznikem.




DDF 2 063

Rotacni prlichody pro roboty

Mezipfiruby DDF 2-036-T

@ Montaz na strané robotu @ Vhodné pro stiedici koliky
@ MontézZ na strané nastroje @ Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka dle DIN

1S0-9409

Mezipfiruba na strané nastroje se Sroubenim SO 9409.

Popis D Vyska
[mm]
A-DDF 2-063-T 0323223 12

Pripojovaci kabely

P
o0
Dil elektrického pfipojeni Kabel se dhlovym konektorem
Popis D Délka
[m]
KA BW9-L7P-0200 0323001 2
KA BW9-L7P-0500 0323003 5
KA SW9-L7P-0200 0323002 2
KA SW9-L7P-0500 0323004 5

® PFipojovaci kabely jsou vhodné k pouZiti v nosici energertickych
pfivodl a pro robotické aplikace.KA BW = strana robotu, KA SW =
strana nastroje




DDF 2 063

Rotacni prlichody pro roboty




DDF 2 080

Rotacni prlichody pro roboty

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mx max.400 Nm  Jjjjj Fz max. 4000 N
My max. 400 Nm ] Fd max. 12000 N

® Statické sily a momenty, které mohou
pisobit na rotacni priichod

Technické udaje

Popis DDF 2-080-PL-E6
1D 0323092
Doporucend manipula¢ni hmotnost [ke] 100

Max. rychlost pohonu [1/min] 100

Max. rychlost otaceni [°1s] 600
Jmenovity kroutici moment [Nm] 8
Pocatecni kroutici moment [Nm] 10

Uhel rotace [] >360

Pocet priichod médii [

Zévitové vzduchového pripojeni pneumatického

priichodu e GLI8"
Max. tlak na jedno pfipojeni [bar] 10
Rychlost pritoku pfi 6 bar (na jeden kanal) [I/min] 240

Max. tlak vzduchu, zavérny vzduch [bar] 1

Pocet elektrickych prichodd 6

Max. napéti v] 60

Max. sila produ [A] 1

Vlastni hmotnost [kg] 5.9

Montaz na strané robotu 1S0 9409-1-80-6-M8
Min./max. okolni teplota [eq] 5160

Max. dynamicky ohybovy moment Mx* [Nm] 250

Max. dynamicky ohybovy moment My* [Nm] 250

Max. dynamicky torzni moment Mz* [Nm] 180

Max. pfi¢na sila Fq* [N] 1000
Rozméry @D x Z [mm] 136 x128.5

* Toto je max. souCet viech zatizeni (akcelera¢ni sily a momenty, procesni sily, nouzovd zastaveni atd.), kterd mohou ovliviiovat rota¢ni priichod, zajistujici
bezchybné fungovani.

Verze pro prichodku vakua je k dispozici na vyzadani. Podrobnosti vam radi sdélime na vyzZadani.




DDF 2 080

Rotacni prlichody pro roboty

Hlavni pohled DDF 2 s elektrickymi a pneumatickymi priichody
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Hlavni pohled zobrazuje DDF 2 bez ohledu na niZe uvedené varianty, S Tésnéni vzduchové pfipojky @ Kruhova zastrcka dle DIN
ovsem se vzduchovymi a elektrickymi priichody, vcetné elektrickych @ Monta3 na strand robotu 1S0-9409
fipojeni pro stranu robotu a ndstroje. Tyto varianty jsou soucasti Eiet 3
zo|gé\11|(yl p u u je. Tyto varianty jsou soucdsti @ Monta? na strané néstroje Je soucasti dodavky
@ Kabelovy primér, ktery se ma @ Vhodné pro stfedici koliky
pouZit Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka Kabelové konektory/zasuvky
9 Pneumatické pfivody jsou obsaZeny v pfibalovém

balicku

Montazni instrukce

Navrh provedeni momentové podpory poskytnuté zakaznikem.




DDF 2 080

Rotacni prlichody pro roboty

MezipfFiruby DDF 2-080-1-T
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@ Montaz na strané robotu @ Vhodné pro stiedici koliky
@ MontézZ na strané nastroje @ Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka dle DIN
1S0-9409
Mezipfiruba na strané nastroje se Sroubenim SO 9409.
Popis D Vyska
[mm]
A-DDF 2-080-T 0323224 19.5

Pripojovaci kabely

P
o0
Dil elektrického pfipojeni Kabel se dhlovym konektorem
Popis D Délka
[m]
KA BW9-L7P-0200 0323001 2
KA BW9-L7P-0500 0323003 5
KA SW9-L7P-0200 0323002 2
KA SW9-L7P-0500 0323004 5

® PFipojovaci kabely jsou vhodné k pouZiti v nosici energertickych
pfivodl a pro robotické aplikace.KA BW = strana robotu, KA SW =
strana nastroje




DDF 2 080

Rotacni prlichody pro roboty




DDF 2 080-1

Rotacni prlichody pro roboty

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mx max.600 Nm  Jjjjj Fz max. 6000 N
My max. 600 Nm [ Fd max. 12000 N

® Statické sily a momenty, které mohou
pisobit na rotacni priichod

Technické udaje

Popis DDF 2-080-1-P4-E10
1D 0323093
Doporucend manipula¢ni hmotnost [ke] 150

Max. rychlost pohonu [1/min] 90

Max. rychlost otaceni [°1s] 540
Jmenovity kroutici moment [Nm] 22
Pocatecni kroutici moment [Nm] 25

Uhel rotace [] >360

Pocet priichod médii [

Zévitové vzduchového pripojeni pneumatického

priichodu e GLI8"
Max. tlak na jedno pfipojeni [bar] 10
Rychlost pritoku pfi 6 bar (na jeden kanal) [I/min] 370

Max. tlak vzduchu, zavérny vzduch [bar] 1

Pocet elektrickych prichodd 10

Max. napéti v] 60

Max. sila produ [A] 1

Vlastni hmotnost [kg] 13.1
Montaz na strané robotu 1S0 9409-1-80-6-M8
Min./max. okolni teplota [eq] 5160

Max. dynamicky ohybovy moment Mx* [Nm] 400

Max. dynamicky ohybovy moment My* [Nm] 400

Max. dynamicky torzni moment Mz* [Nm] 300

Max. pfi¢na sila Fq* [N] 1500
Rozméry @ D x Z [mm] 200x 152.9

* Toto je max. souCet viech zatizeni (akcelera¢ni sily a momenty, procesni sily, nouzovd zastaveni atd.), kterd mohou ovliviiovat rota¢ni priichod, zajistujici
bezchybné fungovani.

Verze pro prichodku vakua je k dispozici na vyzadani. Podrobnosti vam radi sdélime na vyzZadani.




DDF 2 080-1

Rotacni prlichody pro roboty

Hlavni pohled DDF 2 s elektrickymi a pneumatickymi priichody
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Hlavni pohled zobrazuje DDF 2 bez ohledu na niZe uvedené varianty, S Tésnéni vzduchové pfipojky @ Kruhova zastrcka dle DIN
ovsem se vzduchovymi a elektrickymi priichody, vcetné elektrickych @ Monta3 na strand robotu 1S0-9409
fipojeni pro stranu robotu a néstroje. Tyto varianty jsou soucasti Facti 2
zo|gé\11|(ylp u u je. Tyto varianty jsou soucdsti @ Monta? na strané néstroje Je soucasti dodavky

@ Kabelovy pramér, ktery se ma @ Vhodné pro stfedici koliky

pouzit Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka Kabelové konektory/zasuvky
9 Pneumatické pfivody jsou obsaZeny v pfibalovém
balicku

Montazni instrukce

Navrh provedeni momentové podpory poskytnuté zakaznikem.




DDF 2 080-1

Rotacni prlichody pro roboty

MezipfFiruby DDF 2-080-1-T
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@ Montaz na strané robotu @ Vhodné pro stiedici koliky
@ MontézZ na strané nastroje @ Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka dle DIN

1S0-9409
Mezipfiruba na strané nastroje se Sroubenim SO 9409.
Popis D Vyska

[mm]

A-DDF 2-080-T 0323224 19.5

Pripojovaci kabely

Dil elektrického pfipojeni Kabel se dhlovym konektorem

Popis D Délka
[m]

KA BW16-L 12P-0500 0323005 5
KA SW16-L 12P-0500 0323006 5

® Pripojovaci kabely jsou vhodné k pouZiti v nosici energertickych
pfivod( a pro robotické aplikace.KA BW = strana robotu, KA SW =
strana néstroje




DDF 2 080-1

Rotacni prlichody pro roboty




DDF 2 100

Rotacni prlichody pro roboty

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mx max.500 Nm ] Fz max. 5000 N
My max.500 Nm [ Fd max. 12000 N

® Statické sily a momenty, které mohou
pisobit na rotacni priichod

Technické udaje

Popis DDF 2-100-P4-E6
1D 0323112
Doporucend manipula¢ni hmotnost [ke] 125

Max. rychlost pohonu [1/min] 100

Max. rychlost otaceni [°1s] 600
Jmenovity kroutici moment [Nm] 8
Pocatecni kroutici moment [Nm] 10

Uhel rotace [] >360

Pocet priichod médii [

Zévitové vzduchového pripojeni pneumatického

priichodu e GLI8"
Max. tlak na jedno pfipojeni [bar] 10
Rychlost pritoku pfi 6 bar (na jeden kanal) [I/min] 240

Max. tlak vzduchu, zavérny vzduch [bar] 1

Pocet elektrickych prichodd 6

Max. napéti v] 60

Max. sila produ [A] 1

Vlastni hmotnost [kg] 6.1

Montaz na strané robotu 1S0 9409-1-100-6-M8
Min./max. okolni teplota [eq] 5160

Max. dynamicky ohybovy moment Mx* [Nm] 290

Max. dynamicky ohybovy moment My* [Nm] 290

Max. dynamicky torzni moment Mz* [Nm] 200

Max. pfi¢na sila Fq* [N] 1250
Rozméry @D x Z [mm] 136 x128.5

* Toto je max. souCet viech zatizeni (akcelera¢ni sily a momenty, procesni sily, nouzovd zastaveni atd.), kterd mohou ovliviiovat rota¢ni priichod, zajistujici
bezchybné fungovani.

Verze pro prichodku vakua je k dispozici na vyzadani. Podrobnosti vam radi sdélime na vyzZadani.




DDF 2 100

Rotacni prlichody pro roboty

Hlavni pohled DDF 2 s elektrickymi a pneumatickymi priichody
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Hlavni pohled zobrazuje DDF 2 bez ohledu na niZe uvedené varianty, S Tésnéni vzduchové pfipojky @ Kruhovéa zéstréka dle DIN
ovsem se vzduchovymi a elektrickymi priichody, vcetné elektrickych @ Monta3 na strand robotu 1S0-9409
pfipojeni pro stranu robotu a ndstroje. Tyto varianty jsou soucasti @ MontaZ na strang nastroje Je soutésti dodavky
dodavky. . S
@ Kabelovy priimér, ktery se ma @ Vhodné pro stiedici koliky
pouzit Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka Kabelové konektory/zasuvky
9 Pneumatické pfivody jsou obsaZeny v pfibalovém
balicku

Montazni instrukce

Navrh provedeni momentové podpory poskytnuté zakaznikem.




DDF 2 100

Rotacni prlichody pro roboty

MezipfFiruby DDF 2-100-1-T
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@ Montaz na strané robotu
@ Montaz na strané néstroje

@ Kruhova zastrcka dle DIN
1S0-9409

Vhodné pro stiedici koliky

@@

Vhodné pro centrovani

Mezipfiruba na strané nastroje se Sroubenim SO 9409.

Popis D Vyska
[mm]
A-DDF 2-100-T 0323225 19.5

Pripojovaci kabely

P
o0
Dil elektrického pfipojeni Kabel se dhlovym konektorem
Popis D Délka
[m]
KA BW9-L7P-0200 0323001 2
KA BW9-L7P-0500 0323003 5
KA SW9-L7P-0200 0323002 2
KA SW9-L7P-0500 0323004 5

® PFipojovaci kabely jsou vhodné k pouZiti v nosici energertickych
pfivodl a pro robotické aplikace.KA BW = strana robotu, KA SW =
strana nastroje




DDF 2 100

Rotacni prlichody pro roboty




DDF 2 100-1

Rotacni prlichody pro roboty

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mx max.700 Nm  Jjjjj Fz max. 6000 N
My max.700 Nm [ Fd max. 12000 N

® Statické sily a momenty, které mohou
pisobit na rotacni priichod

Technické udaje

Popis DDF 2-100-1-P4-E10
1D 0323113
Doporucend manipula¢ni hmotnost [ke] 175

Max. rychlost pohonu [1/min] 90

Max. rychlost otaceni [°1s] 540
Jmenovity kroutici moment [Nm] 22
Pocatecni kroutici moment [Nm] 25

Uhel rotace [] >360

Pocet priichod médii [

Zévitové vzduchového pripojeni pneumatického

priichodu e GLI8"
Max. tlak na jedno pfipojeni [bar] 10
Rychlost pritoku pfi 6 bar (na jeden kanal) [I/min] 370

Max. tlak vzduchu, zavérny vzduch [bar] 1

Pocet elektrickych prichodd 10

Max. napéti v] 60

Max. sila produ [A] 1

Vlastni hmotnost [kg] 13.3
Montaz na strané robotu 1S0 9409-1-100-6-M8
Min./max. okolni teplota [eq] 5160

Max. dynamicky ohybovy moment Mx* [Nm] 450

Max. dynamicky ohybovy moment My* [Nm] 450

Max. dynamicky torzni moment Mz* [Nm] 350

Max. pfi¢na sila Fq* [N] 1750
Rozméry @ D x Z [mm] 200x 152.9

* Toto je max. souCet viech zatizeni (akcelera¢ni sily a momenty, procesni sily, nouzovd zastaveni atd.), kterd mohou ovliviiovat rota¢ni priichod, zajistujici
bezchybné fungovani.

Verze pro prichodku vakua je k dispozici na vyzadani. Podrobnosti vam radi sdélime na vyzZadani.




DDF 2 100-1

Rotacni prlichody pro roboty

Hlavni pohled DDF 2 s elektrickymi a pneumatickymi priichody
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Hlavni pohled zobrazuje DDF 2 bez ohledu na niZe uvedené varianty, S Tésnéni vzduchové pfipojky @ Kruhovéa zéstréka dle DIN
ovsem se vzduchovymi a elektrickymi priichody, vcetné elektrickych @ Monta3 na strand robotu 1S0-9409
z;ig;\jlir;f pro stranu robotu a néstroje. Tyto varianty jsou soucdsti @ MontaZ na strang nastroje Je soutésti dodavky
@ Kabelovy primér, ktery se ma @ Vhodné pro stfedici koliky
pouzit Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka Kabelové konektory/zasuvky
9 Pneumatické pfivody jsou obsaZeny v pfibalovém
balicku

Montazni instrukce

Navrh provedeni momentové podpory poskytnuté zakaznikem.




DDF 2 100-1

Rotacni prlichody pro roboty

MezipfFiruby DDF 2-100-1-T
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@ Montaz na strané robotu
@ Montaz na strané néstroje

@ Kruhova zastrcka dle DIN
1S0-9409

Vhodné pro stiedici koliky

@@

Vhodné pro centrovani

Mezipfiruba na strané nastroje se Sroubenim SO 9409.

Popis D Vyska
[mm]
A-DDF 2-100-T 0323225 19.5

Pripojovaci kabely

P
o0
Dil elektrického pfipojeni Kabel se dhlovym konektorem
Popis D Délka
[m]
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5
KA SW16-L 12P-0500 0323006 5

® Pripojovaci kabely jsou vhodné k pouZiti v nosici energertickych
pfivod( a pro robotické aplikace.KA BW = strana robotu, KA SW =
strana néstroje




DDF 2 100-1

Rotacni prlichody pro roboty




DDF 2 125

Rotacni prlichody pro roboty

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mxmax.900 Nm  [jjj Fz max. 9000 N
My max. 900 Nm [ Fd max. 18000 N

® Statické sily a momenty, které mohou
pisobit na rotacni priichod

Technické udaje

Popis DDF 2-125-PL4-E10
1D 0323137
Doporucend manipula¢ni hmotnost [ke] 225

Max. rychlost pohonu [1/min] 90

Max. rychlost otaceni [°1s] 540
Jmenovity kroutici moment [Nm] 22
Pocatecni kroutici moment [Nm] 25

Uhel rotace [] >360

Pocet priichod médii [

Zévitové vzduchového pripojeni pneumatického

priichodu e GLI8"
Max. tlak na jedno pfipojeni [bar] 10
Rychlost pritoku pfi 6 bar (na jeden kanal) [I/min] 370

Max. tlak vzduchu, zavérny vzduch [bar] 1

Pocet elektrickych prichodd 10

Max. napéti v] 60

Max. sila produ [A] 1

Vlastni hmotnost [kg] 13.9
Montaz na strané robotu 1S0 9409-1-125-6-M10
Min./max. okolni teplota [eq] 5160

Max. dynamicky ohybovy moment Mx* [Nm] 520

Max. dynamicky ohybovy moment My* [Nm] 520

Max. dynamicky torzni moment Mz* [Nm] 400

Max. pfi¢na sila Fq* [N] 2250
Rozméry @D x Z [mm] 200 x 156.9

* Toto je max. souCet viech zatizeni (akcelera¢ni sily a momenty, procesni sily, nouzovd zastaveni atd.), kterd mohou ovliviiovat rota¢ni priichod, zajistujici
bezchybné fungovani.

Verze pro prichodku vakua je k dispozici na vyzadani. Podrobnosti vam radi sdélime na vyzZadani.




DDF 2 125

Rotacni prlichody pro roboty

Hlavni pohled DDF 2 s elektrickymi a pneumatickymi priichody
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Hlavni pohled zobrazuje DDF 2 bez ohledu na niZe uvedené varianty, S Tésnéni vzduchové pfipojky @ Kruhova zastrcka dle DIN
ovsem se vzduchovymi a elektrickymi priichody, vcetné elektrickych @ Monta3 na strand robotu 1S0-9409
pfipojeni pro stranu robotu a ndstroje. Tyto varianty jsou soucasti @ MontaZ na strand nstroje Je sougasti dodavky
dodavky.

Montazni instrukce

Navrh provedeni momentové podpory poskytnuté zakaznikem.

@ Kabelovy pramér, ktery se ma @ Vhodné pro stfedici koliky

pouzit Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka Kabelové konektory/zasuvky
9 Pneumatické pfivody jsou obsaZeny v pfibalovém

balicku




DDF 2 125

Rotacni prlichody pro roboty

Mezipriruby DDF 2-125-T
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@ Montaz na strané robotu @ Vhodné pro stiedici koliky
@ MontézZ na strané nastroje @ Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka dle DIN
1S0-9409
Mezipfiruba na strané nastroje se Sroubenim SO 9409.
Popis D Vyska
[mm]
A-DDF 2-125-T 0323226 25
Pripojovaci kabely
(50)
_| s
Dil elektrického pfipojeni Kabel se dhlovym konektorem
Popis D Délka
[m]
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5
KA SW16-L 12P-0500 0323006 5

® Pripojovaci kabely jsou vhodné k pouZiti v nosici energertickych
pfivod( a pro robotické aplikace.KA BW = strana robotu, KA SW =
strana néstroje




DDF 2 125

Rotacni prlichody pro roboty




DDF 2 160

Rotacni prlichody pro roboty

Rozméry a maximalni zatiZzeni

[ Mxmax.900 Nm  [jjj Fz max. 9000 N
My max. 900 Nm [ Fd max. 18000 N

® Statické sily a momenty, které mohou
pisobit na rotacni priichod

Technické udaje

Popis DDF 2-160-P4-E10

1D 0323173

Doporucend manipula¢ni hmotnost [ke] 250

Max. rychlost pohonu [1/min] 90

Max. rychlost otaceni [°1s] 540

Jmenovity kroutici moment [Nm] 22

Pocatecni kroutici moment [Nm] 25

Uhel rotace [] >360

Pocet priichod médii [

Zévitové vzduchového pripojeni pneumatického

priichodu e GLI8"

Max. tlak na jedno pfipojeni [bar] 10

Rychlost pritoku pfi 6 bar (na jeden kanal) [I/min] 370

Max. tlak vzduchu, zavérny vzduch [bar] 1

Pocet elektrickych prichodd 10

Max. napéti v] 60

Max. sila produ [A] 1

Vlastni hmotnost [kg] 14.2

Montaz na strané robotu 1S0 9409-1-160-6-M10
150 9409-1-160-11-M12

Min./max. okolni teplota [oc] 5160

Max. dynamicky ohybovy moment Mx* [Nm] 550

Max. dynamicky ohybovy moment My* [Nm] 550

Max. dynamicky torzni moment Mz* [Nm] 400

Max. pficna sila Fq* [N] 2500

Rozméry @ D x Z [mm] 200 x 156.9

* Toto je max. soucet viech zatiZeni (akceleracni sily a momenty, procesni sily, nouzové zastaveni atd.), ktera mohou ovliviiovat rotacni priichod, zajistujici
bezchybné fungovani.

Verze pro priichodku vakua je k dispozici na vyzadani. Podrobnosti vam radi sdélime na vyZadani.




DDF 2 160

Rotacni prlichody pro roboty

Hlavni pohled DDF 2 s elektrickymi a pneumatickymi priichody
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Hlavni pohled zobrazuje DDF 2 bez ohledu na niZe uvedené varianty, S Tésnéni vzduchové pfipojky @ Kruhova zastrcka dle DIN
0\vl.§en.‘| se vzduchovymi a eleI(triFI(ymi pri’lchody., vEet.né elektrvi’cky’ch @ Monta3 na strand robotu 1S0-9409
pfipojeni pro stranu robotu a ndstroje. Tyto varianty jsou soucasti @ MontsZ na strané ndstroje Je sougasti dodavky
dodavky. . S
@ Kabelovy priimér, ktery se ma @ Vhodné pro stiedici koliky
pouZit Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka Kabelové konektory/zasuvky
9 Pneumatické pfivody jsou obsaZeny v pfibalovém
balicku

Montazni instrukce

Navrh provedeni momentové podpory poskytnuté zakaznikem.




DDF 2 160

Rotacni prlichody pro roboty

Mezipfriruby DDF 2-160-T
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@ Montaz na strané robotu @ Vhodné pro stiedici koliky
@ MontézZ na strané nastroje @ Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka dle DIN
1S0-9409
Mezipfiruba na strané nastroje se Sroubenim SO 9409.
Popis D Vyska
[mm]
A-DDF 2-160-T 0323227 25
Pripojovaci kabely
(50)
_| s
Dil elektrického pfipojeni Kabel se dhlovym konektorem
Popis D Délka
[m]
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5
KA SW16-L 12P-0500 0323006 5

® Pripojovaci kabely jsou vhodné k pouZiti v nosici energertickych
pfivod( a pro robotické aplikace.KA BW = strana robotu, KA SW =
strana néstroje




DDF 2 160

Rotacni prlichody pro roboty
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