
Hand in hand for tomorrow

제품 데이터 시트
로봇용 회전식 피드 스루 DDF 2
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DDF 2
로봇용 회전식 피드 스루

강력한 성능. 유연성. 높은 에너지 효율. 

회전식 피드 스루 DDF 2
끊임없이 회전하는 중에도 로봇에 사용할 전기 신호 및 공압 피드 스루에 적합

적용분야
로봇 용도와 회전 동작이 무한한 회전 인덱싱 테이블

SCHUNK 고객이 얻는 혜택
공기 및 전기 복합 피드 스루 그리퍼 시스템/툴에 광범위하게 
공급
ISO 설치 패턴 추가 어댑터 플레이트 필요 없이 대부분의 로봇 
유형에 쉽게 조립
12가지 사이즈로 구성된 전체 시리즈 최적 사이즈 선택

전기 플러그  로봇 암 또는 그리퍼 단선 시 쉽게 교환

강철로 만든 축 최신 로봇에 맞춘 성능

세 가지 버전이 유닛 하나에  공압 및 전기 신호의 개별 전송 
또는 결합 전송
원할하게 작동하고 특별히 오래 지속되는 새로 개발된 봉인 더 
작고 더 경제적인 드라이브를 사용할 수 있고 특별히 작은 회
전 동작이 가능하도록 낮은 시작 및 연속 토크를 보장합니다.

크기

수량: 12

최대 회전 속도

90 .. 120 1/min

공압 피드 스루

2 .. 4 

전기 피드 스루

4 .. 10 
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DDF 2
로봇용 회전식 피드 스루

DDF 2

기능 설명
DDF 2를 사용하면 로봇 축 주위에 호스와 케이블이 꼬이지 않
으면서 로봇 축을 360° 넘게 쉽게 회전할 수 있습니다. 내장된 
공기 피드 스루와 슬립 링 접점을 통해 높은 속도에서도 공기
와 전기가 툴에 안정적으로 공급됩니다.
내장된 ISO 플랜지는 로봇의 플랜지에 설치됩니다. 링이 축을 
둘러쌉니다. 링은 토크 지지를 통해 로봇의 회전하지 않는 부

분에 연결됩니다. 로봇 플랜지가 회전할 때, 축이 링 안에서 회
전합니다.
축과 하우징에 내장된 슬립 링은 전기 신호를 고정된 하우징에
서 회전 축으로 전송합니다. 전기 신호와 4개 이하의 공압 라인
이 피드 스루됩니다.

1 하우징
고강도 알루미늄 합금 사용으로 중량 최적화

2 토크 지지
로봇에서 토크 지지

3 ISO 플랜지
로봇 플랜지에 쉽게 조립

4 공압 피드 스루
그리퍼, 선형 유닛 또는 기타 작동기에 공압 공급

5 스립 링
전기 신호 10개까지 피드 스루

6 강철 축
회전 동작 전달

7 롤링 접촉 베이링
자유로운 움직임 없이 회전 동작 전달
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DDF 2
로봇용 회전식 피드 스루

시리즈에 관한 일반 참고 사항
설치: 표준 ISO 9409 인터페이스(로봇 측)

하우징: 하드 코팅된 고강도 알루미늄 합금

제공 범위: 주문한 버전의  로터리 피드-스루, 기계적 연결 및 
안전 정보를 위한 요소. 제품별 지침은 schunk.com/down-
loads-manuals에서 다운로드할 수 있습니다.
보증: 24개월

험한 환경 조건: (예를 들어 냉각제, 주조 및 연삭 분진이 있는) 
험한 환경 조건에서 사용하면 유닛 사용 수명이 크게 단축될 
수 있으며 SCHUNK는 이에 대해 보증하지 않습니다. 하지만 
해결 방안을 찾아드릴 수 있는 경우가 많습니다. 도움이 필요
하신 경우 문의해 주십시오.
핸들링 중량: 플랜지에 부착된 총 로드의 중량입니다. 디자인 
시, 허용 포스와 모멘트에 주의를 기울여야 합니다. 권장 핸들
링 중량을 초과할 경우 수명이 줄어들 수 있다는 것을 참고하
십시오.

적용 예시
소형에서 중형 크기의 축 조립을 위한 삽입 
툴입니다. 회전식 피드 스루 때문에, 축이 조
립 공정 중에 무한정적으로 (> 360°) 회전될 
수 있습니다. 회전식 피드 스루에 통합된 슬
립 링 접촉으로, 안정적으로 그리퍼에 전력
을 공급합니다

1 회전식 피드 스루 DDF 2
2 자동 툴 교환기 CPS
3 3조 센트릭 그리퍼 PZN-plus
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DDF 2
로봇용 회전식 피드 스루

SCHUNK는 더 많은 것을 제공합니
다...
다음 구성품은 제품을 더욱 더 생산적으로 만들어 줍니다 
– 최고의 기능, 유연성, 신뢰성, 그리고 생산 제어를 위해 
적합한 추가품입니다.

툴 교환기 범용 그리퍼 범용 그리퍼 각도 그리퍼

보정 유닛

i 이들 제품에 대한 자세한 내용은 다음 제품 페이지나 schunk.com에서 확인할 수 있습니다.

옵션 및 특별 정보
공압 및 전기 피드 스루 포함 버전: 최고 10bar까지 공급하는 공압 피드 스루 2-4개와 1A/60V 신호를 전송하는 전기 피드 스루 4-10
개 
공압 피드 스루 포함 버전: 최고 10bar까지 공급하는 공압 피드 스루 2-4개 
전기 피드 스루 포함 버전: 1A/60V 신호를 전송하는 전기 피드 스루 4-10개 
압축 공기 용도에 적합: 자세한 내용은 당사로 문의해 주십시오. 
피드 스루 진공용 버전: 요청 시 이용 가능. 자세한 사항은 문의해 주십시오. 
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DDF 2 031
로봇용 회전식 피드 스루

치수 및 최대 로드

Mx 최대 25 Nm
My 최대 25 Nm

Fz 최대 240 N
Fd max. 2000 N

i 회전 피드 스루에 작용될 수 있는 정지 힘 및 모
멘트

기술 데이터

설명 DDF 2-031-P2-E4 DDF 2-031-P2

ID 0323034 0323035
권장 핸들링 중량 [kg] 6 6
최대 드라이브 속도 [1/min] 120 120
최대 회전 속도 [°/s] 720 720
정격 토크 [Nm] 0.8 0.8
시작 토크 [Nm] 1.3 1.3
회전 각도 [°] >360 >360
유체 피드 스루 수 2 2
공기 연결 스레드 공압 피드 스루 2x M5 2x M5
연결당 최대 압력 [bar] 10 10
유속 @ 6bar(채널당) [l/min] 100 100
최대 압력 공기 제거 [bar] 1 1
전기 피드 스루 수 4
최대 전압 [V] 60
최대 전류 강도 [A] 1
중량 [kg] 0.5 0.45
로봇측 연결 ISO 9409-1-31.5-4-M5 ISO 9409-1-31.5-4-M5
최저/최고 주위 온도 [°C] 5/60 5/60
최대 동적 휨 모멘트 Mx* [Nm] 12 12
최대 동적 휨 모멘트 My* [Nm] 12 12
최대 동적 비틀림 모멘트 Mz* [Nm] 8 8
최대 절삭력 Fq* [N] 60 60
치수 Ø D x Z [mm] 63 x 56 58 x 50

* *오류 없는 기능을 보장하기 위해 회전 피드 스루에 영향을 미칠 수 있는 모든 페이로드(가속력 및 가속 토크, 처리 힘, 비상 정지 등)의 최대 합계입니다.
요청 시, 진공 피드 스루용 버전을 이용할 수 있습니다. 자세한 사항은 문의해 주십시오.
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DDF 2 031
로봇용 회전식 피드 스루

전기 및 공압 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도

이 그림은 다음 옵션이 반영되지 않고 로봇 및 툴 측 전기 커넥터가 포함된 공기 
및 전기 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도입니다. 이는 제공 범위에 포함됩니
다.

S 에어 퍼지 연결

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
6 사용할 케이블 지름
BN 볼트 서클
BO 공압 피드 스루

CM DIN ISO-9409 볼트 서클
EP 제공 범위에 포함됨
GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤
IT 액세서리 팩에 포함된 케이블 커

넥터/소켓 수
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DDF 2 031
로봇용 회전식 피드 스루

순수 공압 피드 스루가 있는 DDF 2 버전

1 로봇측 연결
2 툴측 연결

BO 공압 피드 스루

"순수 공압 피드 스루" 버전은 치수가 다름

설치 지침

고객 제공 토크 지지에 대한 디자인 노트

어댑터 플레이트 DDF 2-031-T

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
CM DIN ISO-9409 볼트 서클

GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤

ISO 9409 나사 연결 패턴이 있는 툴 측 어댑터 플레이트

설명 ID 높이

[mm]
툴 측
A-DDF 2-031-T 0323220 13
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DDF 2 031
로봇용 회전식 피드 스루
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DDF 2 040
로봇용 회전식 피드 스루

치수 및 최대 로드

Mx 최대 75 Nm
My 최대 75 Nm

Fz 최대 400 N
Fd max. 4000 N

i 회전 피드 스루에 작용될 수 있는 정지 힘 및 모
멘트

기술 데이터

설명 DDF 2-040-P2-E4 DDF 2-040-P2

ID 0323046 0323038
권장 핸들링 중량 [kg] 10 10
최대 드라이브 속도 [1/min] 120 120
최대 회전 속도 [°/s] 720 720
정격 토크 [Nm] 1.5 1.5
시작 토크 [Nm] 2 2
회전 각도 [°] >360 >360
유체 피드 스루 수 2 2
공기 연결 스레드 공압 피드 스루 2x M5 2x M5
연결당 최대 압력 [bar] 10 10
유속 @ 6bar(채널당) [l/min] 200 200
최대 압력 공기 제거 [bar] 1 1
전기 피드 스루 수 4
최대 전압 [V] 60
최대 전류 강도 [A] 1
중량 [kg] 0.9 0.75
로봇측 연결 ISO 9409-1-40-4-M6 ISO 9409-1-40-4-M6
최저/최고 주위 온도 [°C] 5/60 5/60
최대 동적 휨 모멘트 Mx* [Nm] 25 25
최대 동적 휨 모멘트 My* [Nm] 25 25
최대 동적 비틀림 모멘트 Mz* [Nm] 20 20
최대 절삭력 Fq* [N] 100 100
치수 Ø D x Z [mm] 78 x 62 73 x 55

* *오류 없는 기능을 보장하기 위해 회전 피드 스루에 영향을 미칠 수 있는 모든 페이로드(가속력 및 가속 토크, 처리 힘, 비상 정지 등)의 최대 합계입니다.
요청 시, 진공 피드 스루용 버전을 이용할 수 있습니다. 자세한 사항은 문의해 주십시오.
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DDF 2 040
로봇용 회전식 피드 스루

전기 및 공압 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도

이 그림은 다음 옵션이 반영되지 않고 로봇 및 툴 측 전기 커넥터가 포함된 공기 
및 전기 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도입니다. 이는 제공 범위에 포함됩니
다.

S 에어 퍼지 연결

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
6 사용할 케이블 지름
BN 볼트 서클
BO 공압 피드 스루

CM DIN ISO-9409 볼트 서클
EP 제공 범위에 포함됨
GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤
IT 액세서리 팩에 포함된 케이블 커

넥터/소켓 수
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DDF 2 040
로봇용 회전식 피드 스루

순수 공압 피드 스루가 있는 DDF 2 버전

1 로봇측 연결
2 툴측 연결

BO 공압 피드 스루

"순수 공압 피드 스루" 버전은 치수가 다름

설치 지침

고객 제공 토크 지지에 대한 디자인 노트

어댑터 플레이트 DDF 2-040-1-T

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
CM DIN ISO-9409 볼트 서클

GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤

ISO 9409 나사 연결 패턴이 있는 툴 측 어댑터 플레이트

설명 ID 높이

[mm]
툴 측
A-DDF 2-040-T 0323221 15
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DDF 2 040
로봇용 회전식 피드 스루
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DDF 2 040-1
로봇용 회전식 피드 스루

치수 및 최대 로드

Mx 최대 120 Nm
My 최대 120 Nm

Fz 최대 800 N
Fd max. 4000 N

i 회전 피드 스루에 작용될 수 있는 정지 힘 및 모
멘트

기술 데이터

설명 DDF 2-040-1-P4-E6

ID 0323048
권장 핸들링 중량 [kg] 20
최대 드라이브 속도 [1/min] 110
최대 회전 속도 [°/s] 660
정격 토크 [Nm] 3
시작 토크 [Nm] 4.5
회전 각도 [°] >360
유체 피드 스루 수 4
공기 연결 스레드 공압 피드 스루 4x M5
연결당 최대 압력 [bar] 10
유속 @ 6bar(채널당) [l/min] 110
최대 압력 공기 제거 [bar] 1
전기 피드 스루 수 6
최대 전압 [V] 60
최대 전류 강도 [A] 1
중량 [kg] 2
로봇측 연결 ISO 9409-1-40-4-M6
최저/최고 주위 온도 [°C] 5/60
최대 동적 휨 모멘트 Mx* [Nm] 55
최대 동적 휨 모멘트 My* [Nm] 55
최대 동적 비틀림 모멘트 Mz* [Nm] 45
최대 절삭력 Fq* [N] 200
치수 Ø D x Z [mm] 95 x 98

* *오류 없는 기능을 보장하기 위해 회전 피드 스루에 영향을 미칠 수 있는 모든 페이로드(가속력 및 가속 토크, 처리 힘, 비상 정지 등)의 최대 합계입니다.
요청 시, 진공 피드 스루용 버전을 이용할 수 있습니다. 자세한 사항은 문의해 주십시오.
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DDF 2 040-1
로봇용 회전식 피드 스루

전기 및 공압 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도

이 그림은 다음 옵션이 반영되지 않고 로봇 및 툴 측 전기 커넥터가 포함된 공기 
및 전기 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도입니다. 이는 제공 범위에 포함됩니
다.

S 에어 퍼지 연결

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
6 사용할 케이블 지름
BN 볼트 서클
BO 공압 피드 스루

CM DIN ISO-9409 볼트 서클
EP 제공 범위에 포함됨
GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤
IT 액세서리 팩에 포함된 케이블 커

넥터/소켓 수

설치 지침

고객 제공 토크 지지에 대한 디자인 노트
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DDF 2 040-1
로봇용 회전식 피드 스루

어댑터 플레이트 DDF 2-040-1-T

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
CM DIN ISO-9409 볼트 서클

GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤

ISO 9409 나사 연결 패턴이 있는 툴 측 어댑터 플레이트

설명 ID 높이

[mm]
툴 측
A-DDF 2-040-T 0323221 15

연결 케이블

IT 전동식 연결 구성품 IK 각진 연결 장치가 있는 케이블

설명 ID 길이

[m]
연결 케이블 – 드래그 체인 및 높은 비틀림 저항에 적합
KA BW9-L7P-0200 0323001 2
KA BW9-L7P-0500 0323003 5
KA SW9-L7P-0200 0323002 2
KA SW9-L7P-0500 0323004 5

i 연장 케이블은 케이블 트랙과 로봇 애플리케이션용으로 사용하기에 적합합
니다.KA BW = 로봇 측, KA SW = 도구 측
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DDF 2 040-1
로봇용 회전식 피드 스루
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DDF 2 050
로봇용 회전식 피드 스루

치수 및 최대 로드

Mx 최대 80 Nm
My 최대 80 Nm

Fz 최대 400 N
Fd max. 4000 N

i 회전 피드 스루에 작용될 수 있는 정지 힘 및 모
멘트

기술 데이터

설명 DDF 2-050-P2-E4 DDF 2-050-P2

ID 0323056 0323059
권장 핸들링 중량 [kg] 10 10
최대 드라이브 속도 [1/min] 120 120
최대 회전 속도 [°/s] 720 720
정격 토크 [Nm] 1.5 1.5
시작 토크 [Nm] 2 2
회전 각도 [°] >360 >360
유체 피드 스루 수 2 2
공기 연결 스레드 공압 피드 스루 2x M5 2x M5
연결당 최대 압력 [bar] 10 10
유속 @ 6bar(채널당) [l/min] 200 200
최대 압력 공기 제거 [bar] 1 1
전기 피드 스루 수 4
최대 전압 [V] 60
최대 전류 강도 [A] 1
중량 [kg] 0.95 0.75
로봇측 연결 ISO 9409-1-50-4-M6 ISO 9409-1-50-4-M6
최저/최고 주위 온도 [°C] 5/60 5/60
최대 동적 휨 모멘트 Mx* [Nm] 25 25
최대 동적 휨 모멘트 My* [Nm] 25 25
최대 동적 비틀림 모멘트 Mz* [Nm] 20 20
최대 절삭력 Fq* [N] 100 100
치수 Ø D x Z [mm] 78 x 32 73 x 55

* *오류 없는 기능을 보장하기 위해 회전 피드 스루에 영향을 미칠 수 있는 모든 페이로드(가속력 및 가속 토크, 처리 힘, 비상 정지 등)의 최대 합계입니다.
요청 시, 진공 피드 스루용 버전을 이용할 수 있습니다. 자세한 사항은 문의해 주십시오.
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DDF 2 050
로봇용 회전식 피드 스루

전기 및 공압 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도

이 그림은 다음 옵션이 반영되지 않고 로봇 및 툴 측 전기 커넥터가 포함된 공기 
및 전기 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도입니다. 이는 제공 범위에 포함됩니
다.

S 에어 퍼지 연결

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
6 사용할 케이블 지름
BN 볼트 서클
BO 공압 피드 스루

CM DIN ISO-9409 볼트 서클
EP 제공 범위에 포함됨
GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤
IT 액세서리 팩에 포함된 케이블 커

넥터/소켓 수
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DDF 2 050
로봇용 회전식 피드 스루

순수 공압 피드 스루가 있는 DDF 2 버전

1 로봇측 연결
2 툴측 연결

BO 공압 피드 스루

"순수 공압 피드 스루" 버전은 치수가 다름

설치 지침

고객 제공 토크 지지에 대한 디자인 노트

어댑터 플레이트 DDF 2-050-1-T

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
CM DIN ISO-9409 볼트 서클

GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤

ISO 9409 나사 연결 패턴이 있는 툴 측 어댑터 플레이트

설명 ID 높이

[mm]
툴 측
A-DDF 2-050-T 0323222 15
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DDF 2 050
로봇용 회전식 피드 스루
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DDF 2 050-1
로봇용 회전식 피드 스루

치수 및 최대 로드

Mx 최대 150 Nm
My 최대 150 Nm

Fz 최대 1000 N
Fd max. 4000 N

i 회전 피드 스루에 작용될 수 있는 정지 힘 및 모
멘트

기술 데이터

설명 DDF 2-050-1-P4-E6

ID 0323058
권장 핸들링 중량 [kg] 25
최대 드라이브 속도 [1/min] 110
최대 회전 속도 [°/s] 660
정격 토크 [Nm] 3
시작 토크 [Nm] 4.5
회전 각도 [°] >360
유체 피드 스루 수 4
공기 연결 스레드 공압 피드 스루 4x M5
연결당 최대 압력 [bar] 10
유속 @ 6bar(채널당) [l/min] 110
최대 압력 공기 제거 [bar] 1
전기 피드 스루 수 6
최대 전압 [V] 60
최대 전류 강도 [A] 1
중량 [kg] 2.1
로봇측 연결 ISO 9409-1-50-4-M6
최저/최고 주위 온도 [°C] 5/60
최대 동적 휨 모멘트 Mx* [Nm] 60
최대 동적 휨 모멘트 My* [Nm] 60
최대 동적 비틀림 모멘트 Mz* [Nm] 50
최대 절삭력 Fq* [N] 250
치수 Ø D x Z [mm] 95 x 98

* *오류 없는 기능을 보장하기 위해 회전 피드 스루에 영향을 미칠 수 있는 모든 페이로드(가속력 및 가속 토크, 처리 힘, 비상 정지 등)의 최대 합계입니다.
요청 시, 진공 피드 스루용 버전을 이용할 수 있습니다. 자세한 사항은 문의해 주십시오.
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DDF 2 050-1
로봇용 회전식 피드 스루

전기 및 공압 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도

이 그림은 다음 옵션이 반영되지 않고 로봇 및 툴 측 전기 커넥터가 포함된 공기 
및 전기 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도입니다. 이는 제공 범위에 포함됩니
다.

S 에어 퍼지 연결

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
6 사용할 케이블 지름
BN 볼트 서클
BO 공압 피드 스루

CM DIN ISO-9409 볼트 서클
EP 제공 범위에 포함됨
GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤
IT 액세서리 팩에 포함된 케이블 커

넥터/소켓 수

설치 지침

고객 제공 토크 지지에 대한 디자인 노트
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DDF 2 050-1
로봇용 회전식 피드 스루

어댑터 플레이트 DDF 2-050-1-T

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
CM DIN ISO-9409 볼트 서클

GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤

ISO 9409 나사 연결 패턴이 있는 툴 측 어댑터 플레이트

설명 ID 높이

[mm]
툴 측
A-DDF 2-050-T 0323222 15

연결 케이블

IT 전동식 연결 구성품 IK 각진 연결 장치가 있는 케이블

설명 ID 길이

[m]
연결 케이블 – 드래그 체인 및 높은 비틀림 저항에 적합
KA BW9-L7P-0200 0323001 2
KA BW9-L7P-0500 0323003 5
KA SW9-L7P-0200 0323002 2
KA SW9-L7P-0500 0323004 5

i 연장 케이블은 케이블 트랙과 로봇 애플리케이션용으로 사용하기에 적합합
니다.KA BW = 로봇 측, KA SW = 도구 측
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DDF 2 050-1
로봇용 회전식 피드 스루
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DDF 2 063
로봇용 회전식 피드 스루

치수 및 최대 로드

Mx 최대 200 Nm
My 최대 200 Nm

Fz 최대 1400 N
Fd max. 6000 N

i 회전 피드 스루에 작용될 수 있는 정지 힘 및 모
멘트

기술 데이터

설명 DDF 2-063-P4-E6

ID 0323068
권장 핸들링 중량 [kg] 35
최대 드라이브 속도 [1/min] 110
최대 회전 속도 [°/s] 660
정격 토크 [Nm] 3
시작 토크 [Nm] 4.5
회전 각도 [°] >360
유체 피드 스루 수 4
공기 연결 스레드 공압 피드 스루 4x M5
연결당 최대 압력 [bar] 10
유속 @ 6bar(채널당) [l/min] 110
최대 압력 공기 제거 [bar] 1
전기 피드 스루 수 6
최대 전압 [V] 60
최대 전류 강도 [A] 1
중량 [kg] 2.2
로봇측 연결 ISO 9409-1-63-4-M6
최저/최고 주위 온도 [°C] 5/60
최대 동적 휨 모멘트 Mx* [Nm] 85
최대 동적 휨 모멘트 My* [Nm] 85
최대 동적 비틀림 모멘트 Mz* [Nm] 60
최대 절삭력 Fq* [N] 350
치수 Ø D x Z [mm] 95 x 97.5

* *오류 없는 기능을 보장하기 위해 회전 피드 스루에 영향을 미칠 수 있는 모든 페이로드(가속력 및 가속 토크, 처리 힘, 비상 정지 등)의 최대 합계입니다.
요청 시, 진공 피드 스루용 버전을 이용할 수 있습니다. 자세한 사항은 문의해 주십시오.
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DDF 2 063
로봇용 회전식 피드 스루

전기 및 공압 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도

이 그림은 다음 옵션이 반영되지 않고 로봇 및 툴 측 전기 커넥터가 포함된 공기 
및 전기 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도입니다. 이는 제공 범위에 포함됩니
다.

S 에어 퍼지 연결

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
6 사용할 케이블 지름
BN 볼트 서클
BO 공압 피드 스루

CM DIN ISO-9409 볼트 서클
EP 제공 범위에 포함됨
GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤
IT 액세서리 팩에 포함된 케이블 커

넥터/소켓 수

설치 지침

고객 제공 토크 지지에 대한 디자인 노트
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DDF 2 063
로봇용 회전식 피드 스루

어댑터 플레이트 DDF 2-063-T

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
CM DIN ISO-9409 볼트 서클

GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤

ISO 9409 나사 연결 패턴이 있는 툴 측 어댑터 플레이트

설명 ID 높이

[mm]
툴 측
A-DDF 2-063-T 0323223 12

연결 케이블

IT 전동식 연결 구성품 IK 각진 연결 장치가 있는 케이블

설명 ID 길이

[m]
연결 케이블 – 드래그 체인 및 높은 비틀림 저항에 적합
KA BW9-L7P-0200 0323001 2
KA BW9-L7P-0500 0323003 5
KA SW9-L7P-0200 0323002 2
KA SW9-L7P-0500 0323004 5

i 연장 케이블은 케이블 트랙과 로봇 애플리케이션용으로 사용하기에 적합합
니다.KA BW = 로봇 측, KA SW = 도구 측
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DDF 2 063
로봇용 회전식 피드 스루
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DDF 2 080
로봇용 회전식 피드 스루

치수 및 최대 로드

Mx 최대 400 Nm
My 최대 400 Nm

Fz 최대 4000 N
Fd max. 12000 N

i 회전 피드 스루에 작용될 수 있는 정지 힘 및 모
멘트

기술 데이터

설명 DDF 2-080-P4-E6

ID 0323092
권장 핸들링 중량 [kg] 100
최대 드라이브 속도 [1/min] 100
최대 회전 속도 [°/s] 600
정격 토크 [Nm] 8
시작 토크 [Nm] 10
회전 각도 [°] >360
유체 피드 스루 수 4
공기 연결 스레드 공압 피드 스루 4x G1/8"
연결당 최대 압력 [bar] 10
유속 @ 6bar(채널당) [l/min] 240
최대 압력 공기 제거 [bar] 1
전기 피드 스루 수 6
최대 전압 [V] 60
최대 전류 강도 [A] 1
중량 [kg] 5.9
로봇측 연결 ISO 9409-1-80-6-M8
최저/최고 주위 온도 [°C] 5/60
최대 동적 휨 모멘트 Mx* [Nm] 250
최대 동적 휨 모멘트 My* [Nm] 250
최대 동적 비틀림 모멘트 Mz* [Nm] 180
최대 절삭력 Fq* [N] 1000
치수 Ø D x Z [mm] 136 x 128.5

* *오류 없는 기능을 보장하기 위해 회전 피드 스루에 영향을 미칠 수 있는 모든 페이로드(가속력 및 가속 토크, 처리 힘, 비상 정지 등)의 최대 합계입니다.
요청 시, 진공 피드 스루용 버전을 이용할 수 있습니다. 자세한 사항은 문의해 주십시오.
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DDF 2 080
로봇용 회전식 피드 스루

전기 및 공압 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도

이 그림은 다음 옵션이 반영되지 않고 로봇 및 툴 측 전기 커넥터가 포함된 공기 
및 전기 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도입니다. 이는 제공 범위에 포함됩니
다.

S 에어 퍼지 연결

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
6 사용할 케이블 지름
BN 볼트 서클
BO 공압 피드 스루

CM DIN ISO-9409 볼트 서클
EP 제공 범위에 포함됨
GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤
IT 액세서리 팩에 포함된 케이블 커

넥터/소켓 수

설치 지침

고객 제공 토크 지지에 대한 디자인 노트
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DDF 2 080
로봇용 회전식 피드 스루

어댑터 플레이트 DDF 2-080-1-T

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
CM DIN ISO-9409 볼트 서클

GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤

ISO 9409 나사 연결 패턴이 있는 툴 측 어댑터 플레이트

설명 ID 높이

[mm]
툴 측
A-DDF 2-080-T 0323224 19.5

연결 케이블

IT 전동식 연결 구성품 IK 각진 연결 장치가 있는 케이블

설명 ID 길이

[m]
연결 케이블 – 드래그 체인 및 높은 비틀림 저항에 적합
KA BW9-L7P-0200 0323001 2
KA BW9-L7P-0500 0323003 5
KA SW9-L7P-0200 0323002 2
KA SW9-L7P-0500 0323004 5

i 연장 케이블은 케이블 트랙과 로봇 애플리케이션용으로 사용하기에 적합합
니다.KA BW = 로봇 측, KA SW = 도구 측
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DDF 2 080
로봇용 회전식 피드 스루
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DDF 2 080-1
로봇용 회전식 피드 스루

치수 및 최대 로드

Mx 최대 600 Nm
My 최대 600 Nm

Fz 최대 6000 N
Fd max. 12000 N

i 회전 피드 스루에 작용될 수 있는 정지 힘 및 모
멘트

기술 데이터

설명 DDF 2-080-1-P4-E10

ID 0323093
권장 핸들링 중량 [kg] 150
최대 드라이브 속도 [1/min] 90
최대 회전 속도 [°/s] 540
정격 토크 [Nm] 22
시작 토크 [Nm] 25
회전 각도 [°] >360
유체 피드 스루 수 4
공기 연결 스레드 공압 피드 스루 4x G1/8"
연결당 최대 압력 [bar] 10
유속 @ 6bar(채널당) [l/min] 370
최대 압력 공기 제거 [bar] 1
전기 피드 스루 수 10
최대 전압 [V] 60
최대 전류 강도 [A] 1
중량 [kg] 13.1
로봇측 연결 ISO 9409-1-80-6-M8
최저/최고 주위 온도 [°C] 5/60
최대 동적 휨 모멘트 Mx* [Nm] 400
최대 동적 휨 모멘트 My* [Nm] 400
최대 동적 비틀림 모멘트 Mz* [Nm] 300
최대 절삭력 Fq* [N] 1500
치수 Ø D x Z [mm] 200 x 152.9

* *오류 없는 기능을 보장하기 위해 회전 피드 스루에 영향을 미칠 수 있는 모든 페이로드(가속력 및 가속 토크, 처리 힘, 비상 정지 등)의 최대 합계입니다.
요청 시, 진공 피드 스루용 버전을 이용할 수 있습니다. 자세한 사항은 문의해 주십시오.
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DDF 2 080-1
로봇용 회전식 피드 스루

전기 및 공압 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도

이 그림은 다음 옵션이 반영되지 않고 로봇 및 툴 측 전기 커넥터가 포함된 공기 
및 전기 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도입니다. 이는 제공 범위에 포함됩니
다.

S 에어 퍼지 연결

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
6 사용할 케이블 지름
BN 볼트 서클
BO 공압 피드 스루

CM DIN ISO-9409 볼트 서클
EP 제공 범위에 포함됨
GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤
IT 액세서리 팩에 포함된 케이블 커

넥터/소켓 수

설치 지침

고객 제공 토크 지지에 대한 디자인 노트
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DDF 2 080-1
로봇용 회전식 피드 스루

어댑터 플레이트 DDF 2-080-1-T

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
CM DIN ISO-9409 볼트 서클

GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤

ISO 9409 나사 연결 패턴이 있는 툴 측 어댑터 플레이트

설명 ID 높이

[mm]
툴 측
A-DDF 2-080-T 0323224 19.5

연결 케이블

IT 전동식 연결 구성품 IK 각진 연결 장치가 있는 케이블

설명 ID 길이

[m]
연결 케이블
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5
KA SW16-L 12P-0500 0323006 5

i 연장 케이블은 케이블 트랙과 로봇 애플리케이션용으로 사용하기에 적합합
니다.KA BW = 로봇 측, KA SW = 도구 측
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DDF 2 080-1
로봇용 회전식 피드 스루
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DDF 2 100
로봇용 회전식 피드 스루

치수 및 최대 로드

Mx 최대 500 Nm
My 최대 500 Nm

Fz 최대 5000 N
Fd max. 12000 N

i 회전 피드 스루에 작용될 수 있는 정지 힘 및 모
멘트

기술 데이터

설명 DDF 2-100-P4-E6

ID 0323112
권장 핸들링 중량 [kg] 125
최대 드라이브 속도 [1/min] 100
최대 회전 속도 [°/s] 600
정격 토크 [Nm] 8
시작 토크 [Nm] 10
회전 각도 [°] >360
유체 피드 스루 수 4
공기 연결 스레드 공압 피드 스루 4x G1/8"
연결당 최대 압력 [bar] 10
유속 @ 6bar(채널당) [l/min] 240
최대 압력 공기 제거 [bar] 1
전기 피드 스루 수 6
최대 전압 [V] 60
최대 전류 강도 [A] 1
중량 [kg] 6.1
로봇측 연결 ISO 9409-1-100-6-M8
최저/최고 주위 온도 [°C] 5/60
최대 동적 휨 모멘트 Mx* [Nm] 290
최대 동적 휨 모멘트 My* [Nm] 290
최대 동적 비틀림 모멘트 Mz* [Nm] 200
최대 절삭력 Fq* [N] 1250
치수 Ø D x Z [mm] 136 x 128.5

* *오류 없는 기능을 보장하기 위해 회전 피드 스루에 영향을 미칠 수 있는 모든 페이로드(가속력 및 가속 토크, 처리 힘, 비상 정지 등)의 최대 합계입니다.
요청 시, 진공 피드 스루용 버전을 이용할 수 있습니다. 자세한 사항은 문의해 주십시오.
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DDF 2 100
로봇용 회전식 피드 스루

전기 및 공압 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도

이 그림은 다음 옵션이 반영되지 않고 로봇 및 툴 측 전기 커넥터가 포함된 공기 
및 전기 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도입니다. 이는 제공 범위에 포함됩니
다.

S 에어 퍼지 연결

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
6 사용할 케이블 지름
BN 볼트 서클
BO 공압 피드 스루

CM DIN ISO-9409 볼트 서클
EP 제공 범위에 포함됨
GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤
IT 액세서리 팩에 포함된 케이블 커

넥터/소켓 수

설치 지침

고객 제공 토크 지지에 대한 디자인 노트
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DDF 2 100
로봇용 회전식 피드 스루

어댑터 플레이트 DDF 2-100-1-T

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
CM DIN ISO-9409 볼트 서클

GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤

ISO 9409 나사 연결 패턴이 있는 툴 측 어댑터 플레이트

설명 ID 높이

[mm]
툴 측
A-DDF 2-100-T 0323225 19.5

연결 케이블

IT 전동식 연결 구성품 IK 각진 연결 장치가 있는 케이블

설명 ID 길이

[m]
연결 케이블 – 드래그 체인 및 높은 비틀림 저항에 적합
KA BW9-L7P-0200 0323001 2
KA BW9-L7P-0500 0323003 5
KA SW9-L7P-0200 0323002 2
KA SW9-L7P-0500 0323004 5

i 연장 케이블은 케이블 트랙과 로봇 애플리케이션용으로 사용하기에 적합합
니다.KA BW = 로봇 측, KA SW = 도구 측
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DDF 2 100
로봇용 회전식 피드 스루
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DDF 2 100-1
로봇용 회전식 피드 스루

치수 및 최대 로드

Mx 최대 700 Nm
My 최대 700 Nm

Fz 최대 6000 N
Fd max. 12000 N

i 회전 피드 스루에 작용될 수 있는 정지 힘 및 모
멘트

기술 데이터

설명 DDF 2-100-1-P4-E10

ID 0323113
권장 핸들링 중량 [kg] 175
최대 드라이브 속도 [1/min] 90
최대 회전 속도 [°/s] 540
정격 토크 [Nm] 22
시작 토크 [Nm] 25
회전 각도 [°] >360
유체 피드 스루 수 4
공기 연결 스레드 공압 피드 스루 4x G1/8"
연결당 최대 압력 [bar] 10
유속 @ 6bar(채널당) [l/min] 370
최대 압력 공기 제거 [bar] 1
전기 피드 스루 수 10
최대 전압 [V] 60
최대 전류 강도 [A] 1
중량 [kg] 13.3
로봇측 연결 ISO 9409-1-100-6-M8
최저/최고 주위 온도 [°C] 5/60
최대 동적 휨 모멘트 Mx* [Nm] 450
최대 동적 휨 모멘트 My* [Nm] 450
최대 동적 비틀림 모멘트 Mz* [Nm] 350
최대 절삭력 Fq* [N] 1750
치수 Ø D x Z [mm] 200 x 152.9

* *오류 없는 기능을 보장하기 위해 회전 피드 스루에 영향을 미칠 수 있는 모든 페이로드(가속력 및 가속 토크, 처리 힘, 비상 정지 등)의 최대 합계입니다.
요청 시, 진공 피드 스루용 버전을 이용할 수 있습니다. 자세한 사항은 문의해 주십시오.
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DDF 2 100-1
로봇용 회전식 피드 스루

전기 및 공압 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도

이 그림은 다음 옵션이 반영되지 않고 로봇 및 툴 측 전기 커넥터가 포함된 공기 
및 전기 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도입니다. 이는 제공 범위에 포함됩니
다.

S 에어 퍼지 연결

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
6 사용할 케이블 지름
BN 볼트 서클
BO 공압 피드 스루

CM DIN ISO-9409 볼트 서클
EP 제공 범위에 포함됨
GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤
IT 액세서리 팩에 포함된 케이블 커

넥터/소켓 수

설치 지침

고객 제공 토크 지지에 대한 디자인 노트
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DDF 2 100-1
로봇용 회전식 피드 스루

어댑터 플레이트 DDF 2-100-1-T

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
CM DIN ISO-9409 볼트 서클

GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤

ISO 9409 나사 연결 패턴이 있는 툴 측 어댑터 플레이트

설명 ID 높이

[mm]
툴 측
A-DDF 2-100-T 0323225 19.5

연결 케이블

IT 전동식 연결 구성품 IK 각진 연결 장치가 있는 케이블

설명 ID 길이

[m]
연결 케이블
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5
KA SW16-L 12P-0500 0323006 5

i 연장 케이블은 케이블 트랙과 로봇 애플리케이션용으로 사용하기에 적합합
니다.KA BW = 로봇 측, KA SW = 도구 측
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DDF 2 100-1
로봇용 회전식 피드 스루
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DDF 2 125
로봇용 회전식 피드 스루

치수 및 최대 로드

Mx 최대 900 Nm
My 최대 900 Nm

Fz 최대 9000 N
Fd max. 18000 N

i 회전 피드 스루에 작용될 수 있는 정지 힘 및 모
멘트

기술 데이터

설명 DDF 2-125-P4-E10

ID 0323137
권장 핸들링 중량 [kg] 225
최대 드라이브 속도 [1/min] 90
최대 회전 속도 [°/s] 540
정격 토크 [Nm] 22
시작 토크 [Nm] 25
회전 각도 [°] >360
유체 피드 스루 수 4
공기 연결 스레드 공압 피드 스루 4x G1/8"
연결당 최대 압력 [bar] 10
유속 @ 6bar(채널당) [l/min] 370
최대 압력 공기 제거 [bar] 1
전기 피드 스루 수 10
최대 전압 [V] 60
최대 전류 강도 [A] 1
중량 [kg] 13.9
로봇측 연결 ISO 9409-1-125-6-M10
최저/최고 주위 온도 [°C] 5/60
최대 동적 휨 모멘트 Mx* [Nm] 520
최대 동적 휨 모멘트 My* [Nm] 520
최대 동적 비틀림 모멘트 Mz* [Nm] 400
최대 절삭력 Fq* [N] 2250
치수 Ø D x Z [mm] 200 x 156.9

* *오류 없는 기능을 보장하기 위해 회전 피드 스루에 영향을 미칠 수 있는 모든 페이로드(가속력 및 가속 토크, 처리 힘, 비상 정지 등)의 최대 합계입니다.
요청 시, 진공 피드 스루용 버전을 이용할 수 있습니다. 자세한 사항은 문의해 주십시오.
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DDF 2 125
로봇용 회전식 피드 스루

전기 및 공압 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도

이 그림은 다음 옵션이 반영되지 않고 로봇 및 툴 측 전기 커넥터가 포함된 공기 
및 전기 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도입니다. 이는 제공 범위에 포함됩니
다.

S 에어 퍼지 연결

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
6 사용할 케이블 지름
BN 볼트 서클
BO 공압 피드 스루

CM DIN ISO-9409 볼트 서클
EP 제공 범위에 포함됨
GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤
IT 액세서리 팩에 포함된 케이블 커

넥터/소켓 수

설치 지침

고객 제공 토크 지지에 대한 디자인 노트
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DDF 2 125
로봇용 회전식 피드 스루

어댑터 플레이트 DDF 2-125-T

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
CM DIN ISO-9409 볼트 서클

GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤

ISO 9409 나사 연결 패턴이 있는 툴 측 어댑터 플레이트

설명 ID 높이

[mm]
툴 측
A-DDF 2-125-T 0323226 25

연결 케이블

IT 전동식 연결 구성품 IK 각진 연결 장치가 있는 케이블

설명 ID 길이

[m]
연결 케이블
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5
KA SW16-L 12P-0500 0323006 5

i 연장 케이블은 케이블 트랙과 로봇 애플리케이션용으로 사용하기에 적합합
니다.KA BW = 로봇 측, KA SW = 도구 측
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DDF 2 125
로봇용 회전식 피드 스루
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DDF 2 160
로봇용 회전식 피드 스루

치수 및 최대 로드

Mx 최대 900 Nm
My 최대 900 Nm

Fz 최대 9000 N
Fd max. 18000 N

i 회전 피드 스루에 작용될 수 있는 정지 힘 및 모
멘트

기술 데이터

설명 DDF 2-160-P4-E10

ID 0323173
권장 핸들링 중량 [kg] 250
최대 드라이브 속도 [1/min] 90
최대 회전 속도 [°/s] 540
정격 토크 [Nm] 22
시작 토크 [Nm] 25
회전 각도 [°] >360
유체 피드 스루 수 4
공기 연결 스레드 공압 피드 스루 4x G1/8"
연결당 최대 압력 [bar] 10
유속 @ 6bar(채널당) [l/min] 370
최대 압력 공기 제거 [bar] 1
전기 피드 스루 수 10
최대 전압 [V] 60
최대 전류 강도 [A] 1
중량 [kg] 14.2
로봇측 연결 ISO 9409-1-160-6-M10

ISO 9409-1-160-11-M12
최저/최고 주위 온도 [°C] 5/60
최대 동적 휨 모멘트 Mx* [Nm] 550
최대 동적 휨 모멘트 My* [Nm] 550
최대 동적 비틀림 모멘트 Mz* [Nm] 400
최대 절삭력 Fq* [N] 2500
치수 Ø D x Z [mm] 200 x 156.9

* *오류 없는 기능을 보장하기 위해 회전 피드 스루에 영향을 미칠 수 있는 모든 페이로드(가속력 및 가속 토크, 처리 힘, 비상 정지 등)의 최대 합계입니다.
요청 시, 진공 피드 스루용 버전을 이용할 수 있습니다. 자세한 사항은 문의해 주십시오.
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DDF 2 160
로봇용 회전식 피드 스루

전기 및 공압 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도

이 그림은 다음 옵션이 반영되지 않고 로봇 및 툴 측 전기 커넥터가 포함된 공기 
및 전기 피드 스루가 있는 DDF 2의 기본도입니다. 이는 제공 범위에 포함됩니
다.

S 에어 퍼지 연결

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
6 사용할 케이블 지름
BN 볼트 서클
BO 공압 피드 스루

CM DIN ISO-9409 볼트 서클
EP 제공 범위에 포함됨
GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤
IT 액세서리 팩에 포함된 케이블 커

넥터/소켓 수

설치 지침

고객 제공 토크 지지에 대한 디자인 노트
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DDF 2 160
로봇용 회전식 피드 스루

어댑터 플레이트 DDF 2-160-T

1 로봇측 연결
2 툴측 연결
CM DIN ISO-9409 볼트 서클

GM 센터링 핀에 맞춤
GR 센터링에 맞춤

ISO-9409 나사 연결 다이어그램이 있는 툴 측 어댑터 플레이트.

설명 ID 높이

[mm]
툴 측
A-DDF 2-160-T 0323227 25

연결 케이블

IT 전동식 연결 구성품 IK 각진 연결 장치가 있는 케이블

설명 ID 길이

[m]
연결 케이블
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5
KA SW16-L 12P-0500 0323006 5

i 연장 케이블은 케이블 트랙과 로봇 애플리케이션용으로 사용하기에 적합합
니다.KA BW = 로봇 측, KA SW = 도구 측
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DDF 2 160
로봇용 회전식 피드 스루
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