
Hand in hand for tomorrow

产品参数表

机器人旋转通道 DDF 2
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DDF 2
机器人旋转通道

功能强大 灵活 高效节能 

防缠绕装置 DDF 2
用于通过电气信号和气动装置输送，用于不断旋转的机器人上。

应用领域
机器人应用和可无限制旋转运动的旋转分度工作台

优势 - 您将获益

组合气动和电信号通道 为您的机械手系统/刀具大量供电

ISO 安装方式 便于装配到大部分机器人型号上，无需其他转接

板

整个系列 12 个尺寸 最佳尺寸选择

电插头  即使机器人臂或机械手电缆断开也容易更换

钢制轴 针对现代机器人的适配性能

一个装置的三种型式 独立传送或组合传送气动和电气信号

新开发的、运行平稳的、超长持久密封件 保证起动和连续扭矩

低，从而采用更小更经济的传动装置，可实现特别小的旋转运

动。

规格

数量: 12

最大旋转速度

90 .. 120 1/min

气体通道

2 .. 4 

电路通道 

4 .. 10 
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DDF 2
机器人旋转通道

DDF 2

功能描述
DDF 2 有助于使机器人轴旋转超过 360°,轴周围不缠绕软管和

电缆。配套空气引线和滑环触点可靠的为刀具供电和供气，即使

在高速情况下。

配套的 ISO 法兰已安装在机器人法兰上。轴上有一个环。环通

过扭矩支架连接至机器人非旋转部件。机器人法兰旋转时，轴在

环中旋转。

装配到轴和外壳中的滑环将电气信号从固定的外壳传输至旋转

轴。引入电气信号和最多四根气动管线。

1 外壳

采用高强度的铝合金，使得重量减轻

2 扭矩支架

接收机器人扭矩

3 ISO 法兰 

便于装配在机器人法兰上

4 气动通道

为机械手、线性装置或其他执行器提供气源

5 滑环

最多十个电信号的通道

6 钢轴

用于传递旋转运动

7 滚动接触轴承

用于传递旋转运动，无窜动
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DDF 2
机器人旋转通道

产品系列的常规说明
安装: 采用标准化 ISO 9409 接口（机器人侧）

外壳: 高强度硬涂层铝合金

标配范围: 所订购的防缠绕装置、用于机械连接的元件和安全

信息。对应的产品说明书，可以前往 schunk.com/downloads-

manuals 下载。

保修期: 24 个月

恶劣环境条件: 请注意：在恶劣环境条件（例如：冷却液区域、

铸造和研磨粉尘）下使用可能大大缩短装置的使用寿命，我公司

将不承担任何保修责任。但是，大部分情况下，我们可以找到解

决方案。详细信息，请咨询我们。

搬运重量: 是连接到法兰的总荷载重量。设计时，应注意允许的

力和力矩。请注意，超过建议的搬运重量会缩短使用寿命。

应用示例
中小型轴装配用插入刀具。由于采用旋转式

通道，在装配时轴可以无角度限制  

(> 360°) 地多次旋转。旋转引线内的滑环

接触可靠地为机械手提供动力。

1 防缠绕装置 DDF 2

2 自动快换系统 CPS

3 三指定心机械手 PZN-plus
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DDF 2
机器人旋转通道

雄克提供更多产品...
以下部件使得产品的生产效率更高 - 更大程度地实现功能

性、灵活性、可靠性以及受控生产。

快换装置 通用型机械手 通用型机械手 张角式机械手

补偿单元

i 在以下产品页上或者 schunk.com 可查找到有关这些产品的更多信息。

选件和特殊信息

带气动和电气引线的型: 最高压力 10 bar 的 2 至 4 根气导管，4 至 10 根 1 A/60 V 信号电气通道 

带气动引线型: 最高压力 10 bar 的 2 至 4 个气动通道 

带电气通道型号: 4 至 10 根 1 A/60 V 信号电气通道 

适用于压缩空气应用情况: 如需更多信息，请联系我们。 

真空连接的型号: 根据要求提供。详细信息，请咨询我们。 
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DDF 2 031
机器人旋转通道

尺寸和最大载荷

Mx max. 25 Nm

My max. 25 Nm

Fz max. 240 N

Fd max. 2000 N

i 可能作用于旋转通道的静态力和力矩

技术参数

描述 DDF 2-031-P2-E4 DDF 2-031-P2

ID 0323034 0323035

建议搬运重量 [kg] 6 6

最大驱动速度 [1/min] 120 120

最大转速 [°/s] 720 720

额定转矩 [Nm] 0.8 0.8

启动扭矩 [Nm] 1.3 1.3

旋转角度 [°] >360 >360

流体通路数量 2 2

气路通道空气接口螺纹 2x M5 2x M5

每个接头的最大压力 [bar] 10 10

6 bar 时流速（每个通道） [l/min] 100 100

最大空气清洁气压 [bar] 1 1

电气通道的数量 4

最大电压 [V] 60

最大电流强度 [A] 1

重量 [kg] 0.5 0.45

机械人侧连接 ISO 9409-1-31.5-4-M5 ISO 9409-1-31.5-4-M5

最低/最高环境温度 [°C] 5/60 5/60

最大动态弯曲力矩 Mx* [Nm] 12 12

最大动态弯曲力矩 My* [Nm] 12 12

最大动态扭矩 Mz* [Nm] 8 8

最大剪切力 Fq* [N] 60 60

尺寸 Ø D x Z [mm] 63 x 56 58 x 50

* *这是可能影响旋转通道的全部有效负载之和的最大值（加速力和力矩、过程力、急停等），以保证运行稳定无误差。

可按需提供真空连接的型号。详细信息，请咨询我们。
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DDF 2 031
机器人旋转通道

气动和电动 DDF 2 型主视图

主视图显示了 DDF 2，未考虑以下选项，但具有包括机器人侧和刀具侧电连接器

在内的空气和电气通道。这些都包含在供货范围内。

S 空气吹扫接口

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

6 采用的电缆直径

BN 螺栓圈数

BO 气体通道

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

EP 在供货范围内

GM 适合定心销

GR 适合定心

IT 电缆连接器/插座在附件包中
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DDF 2 031
机器人旋转通道

纯气动 DDF 2 型

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

BO 气体通道

带“纯气动引线”版本的尺寸变化

安装说明

扭矩支撑设计说明

转接板DDF 2-031-T

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

GM 适合定心销

GR 适合定心

刀具侧转接板，带有ISO 9409螺纹连接形式。

描述 ID 高度

[mm]

刀具侧

A-DDF 2-031-T 0323220 13
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DDF 2 031
机器人旋转通道
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DDF 2 040
机器人旋转通道

尺寸和最大载荷

Mx max. 75 Nm

My max. 75 Nm

Fz max. 400 N

Fd max. 4000 N

i 可能作用于旋转通道的静态力和力矩

技术参数

描述 DDF 2-040-P2-E4 DDF 2-040-P2

ID 0323046 0323038

建议搬运重量 [kg] 10 10

最大驱动速度 [1/min] 120 120

最大转速 [°/s] 720 720

额定转矩 [Nm] 1.5 1.5

启动扭矩 [Nm] 2 2

旋转角度 [°] >360 >360

流体通路数量 2 2

气路通道空气接口螺纹 2x M5 2x M5

每个接头的最大压力 [bar] 10 10

6 bar 时流速（每个通道） [l/min] 200 200

最大空气清洁气压 [bar] 1 1

电气通道的数量 4

最大电压 [V] 60

最大电流强度 [A] 1

重量 [kg] 0.9 0.75

机械人侧连接 ISO 9409-1-40-4-M6 ISO 9409-1-40-4-M6

最低/最高环境温度 [°C] 5/60 5/60

最大动态弯曲力矩 Mx* [Nm] 25 25

最大动态弯曲力矩 My* [Nm] 25 25

最大动态扭矩 Mz* [Nm] 20 20

最大剪切力 Fq* [N] 100 100

尺寸 Ø D x Z [mm] 78 x 62 73 x 55

* *这是可能影响旋转通道的全部有效负载之和的最大值（加速力和力矩、过程力、急停等），以保证运行稳定无误差。

可按需提供真空连接的型号。详细信息，请咨询我们。
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DDF 2 040
机器人旋转通道

气动和电动 DDF 2 型主视图

主视图显示了 DDF 2，未考虑以下选项，但具有包括机器人侧和刀具侧电连接器

在内的空气和电气通道。这些都包含在供货范围内。

S 空气吹扫接口

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

6 采用的电缆直径

BN 螺栓圈数

BO 气体通道

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

EP 在供货范围内

GM 适合定心销

GR 适合定心

IT 电缆连接器/插座在附件包中
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DDF 2 040
机器人旋转通道

纯气动 DDF 2 型

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

BO 气体通道

带“纯气动引线”版本的尺寸变化

安装说明

扭矩支撑设计说明

转接板DDF 2-040-1-T

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

GM 适合定心销

GR 适合定心

刀具侧转接板，带有ISO 9409螺纹连接形式。

描述 ID 高度

[mm]

刀具侧

A-DDF 2-040-T 0323221 15
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DDF 2 040
机器人旋转通道
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DDF 2 040-1
机器人旋转通道

尺寸和最大载荷

Mx max. 120 Nm

My max. 120 Nm

Fz max. 800 N

Fd max. 4000 N

i 可能作用于旋转通道的静态力和力矩

技术参数

描述 DDF 2-040-1-P4-E6

ID 0323048

建议搬运重量 [kg] 20

最大驱动速度 [1/min] 110

最大转速 [°/s] 660

额定转矩 [Nm] 3

启动扭矩 [Nm] 4.5

旋转角度 [°] >360

流体通路数量 4

气路通道空气接口螺纹 4x M5

每个接头的最大压力 [bar] 10

6 bar 时流速（每个通道） [l/min] 110

最大空气清洁气压 [bar] 1

电气通道的数量 6

最大电压 [V] 60

最大电流强度 [A] 1

重量 [kg] 2

机械人侧连接 ISO 9409-1-40-4-M6

最低/最高环境温度 [°C] 5/60

最大动态弯曲力矩 Mx* [Nm] 55

最大动态弯曲力矩 My* [Nm] 55

最大动态扭矩 Mz* [Nm] 45

最大剪切力 Fq* [N] 200

尺寸 Ø D x Z [mm] 95 x 98

* *这是可能影响旋转通道的全部有效负载之和的最大值（加速力和力矩、过程力、急停等），以保证运行稳定无误差。

可按需提供真空连接的型号。详细信息，请咨询我们。
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DDF 2 040-1
机器人旋转通道

气动和电动 DDF 2 型主视图

主视图显示了 DDF 2，未考虑以下选项，但具有包括机器人侧和刀具侧电连接器

在内的空气和电气通道。这些都包含在供货范围内。

S 空气吹扫接口

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

6 采用的电缆直径

BN 螺栓圈数

BO 气体通道

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

EP 在供货范围内

GM 适合定心销

GR 适合定心

IT 电缆连接器/插座在附件包中

安装说明

扭矩支撑设计说明
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DDF 2 040-1
机器人旋转通道

转接板DDF 2-040-1-T

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

GM 适合定心销

GR 适合定心

刀具侧转接板，带有ISO 9409螺纹连接形式。

描述 ID 高度

[mm]

刀具侧

A-DDF 2-040-T 0323221 15

连接电缆

IT 电气连接部件 IK 带弯式连接器的电缆

描述 ID 长度

[m]

连接线 – 适用于拖链和高抗扭性

KA BW9-L7P-0200 0323001 2

KA BW9-L7P-0500 0323003 5

KA SW9-L7P-0200 0323002 2

KA SW9-L7P-0500 0323004 5

i 连接电缆适合用于电缆槽以及机器人应用。KA BW = 机器人一侧，KA SW = 

工具一侧
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DDF 2 040-1
机器人旋转通道
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DDF 2 050
机器人旋转通道

尺寸和最大载荷

Mx max. 80 Nm

My max. 80 Nm

Fz max. 400 N

Fd max. 4000 N

i 可能作用于旋转通道的静态力和力矩

技术参数

描述 DDF 2-050-P2-E4 DDF 2-050-P2

ID 0323056 0323059

建议搬运重量 [kg] 10 10

最大驱动速度 [1/min] 120 120

最大转速 [°/s] 720 720

额定转矩 [Nm] 1.5 1.5

启动扭矩 [Nm] 2 2

旋转角度 [°] >360 >360

流体通路数量 2 2

气路通道空气接口螺纹 2x M5 2x M5

每个接头的最大压力 [bar] 10 10

6 bar 时流速（每个通道） [l/min] 200 200

最大空气清洁气压 [bar] 1 1

电气通道的数量 4

最大电压 [V] 60

最大电流强度 [A] 1

重量 [kg] 0.95 0.75

机械人侧连接 ISO 9409-1-50-4-M6 ISO 9409-1-50-4-M6

最低/最高环境温度 [°C] 5/60 5/60

最大动态弯曲力矩 Mx* [Nm] 25 25

最大动态弯曲力矩 My* [Nm] 25 25

最大动态扭矩 Mz* [Nm] 20 20

最大剪切力 Fq* [N] 100 100

尺寸 Ø D x Z [mm] 78 x 32 73 x 55

* *这是可能影响旋转通道的全部有效负载之和的最大值（加速力和力矩、过程力、急停等），以保证运行稳定无误差。

可按需提供真空连接的型号。详细信息，请咨询我们。
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DDF 2 050
机器人旋转通道

气动和电动 DDF 2 型主视图

主视图显示了 DDF 2，未考虑以下选项，但具有包括机器人侧和刀具侧电连接器

在内的空气和电气通道。这些都包含在供货范围内。

S 空气吹扫接口

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

6 采用的电缆直径

BN 螺栓圈数

BO 气体通道

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

EP 在供货范围内

GM 适合定心销

GR 适合定心

IT 电缆连接器/插座在附件包中
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DDF 2 050
机器人旋转通道

纯气动 DDF 2 型

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

BO 气体通道

带“纯气动引线”版本的尺寸变化

安装说明

扭矩支撑设计说明

转接板DDF 2-050-1-T

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

GM 适合定心销

GR 适合定心

刀具侧转接板，带有ISO 9409螺纹连接形式。

描述 ID 高度

[mm]

刀具侧

A-DDF 2-050-T 0323222 15
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DDF 2 050
机器人旋转通道
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DDF 2 050-1
机器人旋转通道

尺寸和最大载荷

Mx max. 150 Nm

My max. 150 Nm

Fz max. 1000 N

Fd max. 4000 N

i 可能作用于旋转通道的静态力和力矩

技术参数

描述 DDF 2-050-1-P4-E6

ID 0323058

建议搬运重量 [kg] 25

最大驱动速度 [1/min] 110

最大转速 [°/s] 660

额定转矩 [Nm] 3

启动扭矩 [Nm] 4.5

旋转角度 [°] >360

流体通路数量 4

气路通道空气接口螺纹 4x M5

每个接头的最大压力 [bar] 10

6 bar 时流速（每个通道） [l/min] 110

最大空气清洁气压 [bar] 1

电气通道的数量 6

最大电压 [V] 60

最大电流强度 [A] 1

重量 [kg] 2.1

机械人侧连接 ISO 9409-1-50-4-M6

最低/最高环境温度 [°C] 5/60

最大动态弯曲力矩 Mx* [Nm] 60

最大动态弯曲力矩 My* [Nm] 60

最大动态扭矩 Mz* [Nm] 50

最大剪切力 Fq* [N] 250

尺寸 Ø D x Z [mm] 95 x 98

* *这是可能影响旋转通道的全部有效负载之和的最大值（加速力和力矩、过程力、急停等），以保证运行稳定无误差。

可按需提供真空连接的型号。详细信息，请咨询我们。
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DDF 2 050-1
机器人旋转通道

气动和电动 DDF 2 型主视图

主视图显示了 DDF 2，未考虑以下选项，但具有包括机器人侧和刀具侧电连接器

在内的空气和电气通道。这些都包含在供货范围内。

S 空气吹扫接口

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

6 采用的电缆直径

BN 螺栓圈数

BO 气体通道

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

EP 在供货范围内

GM 适合定心销

GR 适合定心

IT 电缆连接器/插座在附件包中

安装说明

扭矩支撑设计说明
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DDF 2 050-1
机器人旋转通道

转接板DDF 2-050-1-T

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

GM 适合定心销

GR 适合定心

刀具侧转接板，带有ISO 9409螺纹连接形式。

描述 ID 高度

[mm]

刀具侧

A-DDF 2-050-T 0323222 15

连接电缆

IT 电气连接部件 IK 带弯式连接器的电缆

描述 ID 长度

[m]

连接线 – 适用于拖链和高抗扭性

KA BW9-L7P-0200 0323001 2

KA BW9-L7P-0500 0323003 5

KA SW9-L7P-0200 0323002 2

KA SW9-L7P-0500 0323004 5

i 连接电缆适合用于电缆槽以及机器人应用。KA BW = 机器人一侧，KA SW = 

工具一侧
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DDF 2 050-1
机器人旋转通道



26

DDF 2 063
机器人旋转通道

尺寸和最大载荷

Mx max. 200 Nm

My max. 200 Nm

Fz max. 1400 N

Fd max. 6000 N

i 可能作用于旋转通道的静态力和力矩

技术参数

描述 DDF 2-063-P4-E6

ID 0323068

建议搬运重量 [kg] 35

最大驱动速度 [1/min] 110

最大转速 [°/s] 660

额定转矩 [Nm] 3

启动扭矩 [Nm] 4.5

旋转角度 [°] >360

流体通路数量 4

气路通道空气接口螺纹 4x M5

每个接头的最大压力 [bar] 10

6 bar 时流速（每个通道） [l/min] 110

最大空气清洁气压 [bar] 1

电气通道的数量 6

最大电压 [V] 60

最大电流强度 [A] 1

重量 [kg] 2.2

机械人侧连接 ISO 9409-1-63-4-M6

最低/最高环境温度 [°C] 5/60

最大动态弯曲力矩 Mx* [Nm] 85

最大动态弯曲力矩 My* [Nm] 85

最大动态扭矩 Mz* [Nm] 60

最大剪切力 Fq* [N] 350

尺寸 Ø D x Z [mm] 95 x 97.5

* *这是可能影响旋转通道的全部有效负载之和的最大值（加速力和力矩、过程力、急停等），以保证运行稳定无误差。

可按需提供真空连接的型号。详细信息，请咨询我们。
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DDF 2 063
机器人旋转通道

气动和电动 DDF 2 型主视图

主视图显示了 DDF 2，未考虑以下选项，但具有包括机器人侧和刀具侧电连接器

在内的空气和电气通道。这些都包含在供货范围内。

S 空气吹扫接口

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

6 采用的电缆直径

BN 螺栓圈数

BO 气体通道

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

EP 在供货范围内

GM 适合定心销

GR 适合定心

IT 电缆连接器/插座在附件包中

安装说明

扭矩支撑设计说明
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DDF 2 063
机器人旋转通道

转接板DDF 2-063-T

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

GM 适合定心销

GR 适合定心

刀具侧转接板，带有ISO 9409螺纹连接形式。

描述 ID 高度

[mm]

刀具侧

A-DDF 2-063-T 0323223 12

连接电缆

IT 电气连接部件 IK 带弯式连接器的电缆

描述 ID 长度

[m]

连接线 – 适用于拖链和高抗扭性

KA BW9-L7P-0200 0323001 2

KA BW9-L7P-0500 0323003 5

KA SW9-L7P-0200 0323002 2

KA SW9-L7P-0500 0323004 5

i 连接电缆适合用于电缆槽以及机器人应用。KA BW = 机器人一侧，KA SW = 

工具一侧
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DDF 2 063
机器人旋转通道
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DDF 2 080
机器人旋转通道

尺寸和最大载荷

Mx max. 400 Nm

My max. 400 Nm

Fz max. 4000 N

Fd max. 12000 N

i 可能作用于旋转通道的静态力和力矩

技术参数

描述 DDF 2-080-P4-E6

ID 0323092

建议搬运重量 [kg] 100

最大驱动速度 [1/min] 100

最大转速 [°/s] 600

额定转矩 [Nm] 8

启动扭矩 [Nm] 10

旋转角度 [°] >360

流体通路数量 4

气路通道空气接口螺纹 4x G1/8"

每个接头的最大压力 [bar] 10

6 bar 时流速（每个通道） [l/min] 240

最大空气清洁气压 [bar] 1

电气通道的数量 6

最大电压 [V] 60

最大电流强度 [A] 1

重量 [kg] 5.9

机械人侧连接 ISO 9409-1-80-6-M8

最低/最高环境温度 [°C] 5/60

最大动态弯曲力矩 Mx* [Nm] 250

最大动态弯曲力矩 My* [Nm] 250

最大动态扭矩 Mz* [Nm] 180

最大剪切力 Fq* [N] 1000

尺寸 Ø D x Z [mm] 136 x 128.5

* *这是可能影响旋转通道的全部有效负载之和的最大值（加速力和力矩、过程力、急停等），以保证运行稳定无误差。

可按需提供真空连接的型号。详细信息，请咨询我们。
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DDF 2 080
机器人旋转通道

气动和电动 DDF 2 型主视图

主视图显示了 DDF 2，未考虑以下选项，但具有包括机器人侧和刀具侧电连接器

在内的空气和电气通道。这些都包含在供货范围内。

S 空气吹扫接口

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

6 采用的电缆直径

BN 螺栓圈数

BO 气体通道

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

EP 在供货范围内

GM 适合定心销

GR 适合定心

IT 电缆连接器/插座在附件包中

安装说明

扭矩支撑设计说明
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DDF 2 080
机器人旋转通道

转接板DDF 2-080-1-T

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

GM 适合定心销

GR 适合定心

刀具侧转接板，带有ISO 9409螺纹连接形式。

描述 ID 高度

[mm]

刀具侧

A-DDF 2-080-T 0323224 19.5

连接电缆

IT 电气连接部件 IK 带弯式连接器的电缆

描述 ID 长度

[m]

连接线 – 适用于拖链和高抗扭性

KA BW9-L7P-0200 0323001 2

KA BW9-L7P-0500 0323003 5

KA SW9-L7P-0200 0323002 2

KA SW9-L7P-0500 0323004 5

i 连接电缆适合用于电缆槽以及机器人应用。KA BW = 机器人一侧，KA SW = 

工具一侧
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DDF 2 080
机器人旋转通道
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DDF 2 080-1
机器人旋转通道

尺寸和最大载荷

Mx max. 600 Nm

My max. 600 Nm

Fz max. 6000 N

Fd max. 12000 N

i 可能作用于旋转通道的静态力和力矩

技术参数

描述 DDF 2-080-1-P4-E10

ID 0323093

建议搬运重量 [kg] 150

最大驱动速度 [1/min] 90

最大转速 [°/s] 540

额定转矩 [Nm] 22

启动扭矩 [Nm] 25

旋转角度 [°] >360

流体通路数量 4

气路通道空气接口螺纹 4x G1/8"

每个接头的最大压力 [bar] 10

6 bar 时流速（每个通道） [l/min] 370

最大空气清洁气压 [bar] 1

电气通道的数量 10

最大电压 [V] 60

最大电流强度 [A] 1

重量 [kg] 13.1

机械人侧连接 ISO 9409-1-80-6-M8

最低/最高环境温度 [°C] 5/60

最大动态弯曲力矩 Mx* [Nm] 400

最大动态弯曲力矩 My* [Nm] 400

最大动态扭矩 Mz* [Nm] 300

最大剪切力 Fq* [N] 1500

尺寸 Ø D x Z [mm] 200 x 152.9

* *这是可能影响旋转通道的全部有效负载之和的最大值（加速力和力矩、过程力、急停等），以保证运行稳定无误差。

可按需提供真空连接的型号。详细信息，请咨询我们。
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DDF 2 080-1
机器人旋转通道

气动和电动 DDF 2 型主视图

主视图显示了 DDF 2，未考虑以下选项，但具有包括机器人侧和刀具侧电连接器

在内的空气和电气通道。这些都包含在供货范围内。

S 空气吹扫接口

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

6 采用的电缆直径

BN 螺栓圈数

BO 气体通道

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

EP 在供货范围内

GM 适合定心销

GR 适合定心

IT 电缆连接器/插座在附件包中

安装说明

扭矩支撑设计说明
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DDF 2 080-1
机器人旋转通道

转接板DDF 2-080-1-T

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

GM 适合定心销

GR 适合定心

刀具侧转接板，带有ISO 9409螺纹连接形式。

描述 ID 高度

[mm]

刀具侧

A-DDF 2-080-T 0323224 19.5

连接电缆

IT 电气连接部件 IK 带弯式连接器的电缆

描述 ID 长度

[m]

连接电缆

KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

KA SW16-L 12P-0500 0323006 5

i 连接电缆适合用于电缆槽以及机器人应用。KA BW = 机器人一侧，KA SW = 

工具一侧
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DDF 2 080-1
机器人旋转通道
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DDF 2 100
机器人旋转通道

尺寸和最大载荷

Mx max. 500 Nm

My max. 500 Nm

Fz max. 5000 N

Fd max. 12000 N

i 可能作用于旋转通道的静态力和力矩

技术参数

描述 DDF 2-100-P4-E6

ID 0323112

建议搬运重量 [kg] 125

最大驱动速度 [1/min] 100

最大转速 [°/s] 600

额定转矩 [Nm] 8

启动扭矩 [Nm] 10

旋转角度 [°] >360

流体通路数量 4

气路通道空气接口螺纹 4x G1/8"

每个接头的最大压力 [bar] 10

6 bar 时流速（每个通道） [l/min] 240

最大空气清洁气压 [bar] 1

电气通道的数量 6

最大电压 [V] 60

最大电流强度 [A] 1

重量 [kg] 6.1

机械人侧连接 ISO 9409-1-100-6-M8

最低/最高环境温度 [°C] 5/60

最大动态弯曲力矩 Mx* [Nm] 290

最大动态弯曲力矩 My* [Nm] 290

最大动态扭矩 Mz* [Nm] 200

最大剪切力 Fq* [N] 1250

尺寸 Ø D x Z [mm] 136 x 128.5

* *这是可能影响旋转通道的全部有效负载之和的最大值（加速力和力矩、过程力、急停等），以保证运行稳定无误差。

可按需提供真空连接的型号。详细信息，请咨询我们。
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DDF 2 100
机器人旋转通道

气动和电动 DDF 2 型主视图

主视图显示了 DDF 2，未考虑以下选项，但具有包括机器人侧和刀具侧电连接器

在内的空气和电气通道。这些都包含在供货范围内。

S 空气吹扫接口

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

6 采用的电缆直径

BN 螺栓圈数

BO 气体通道

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

EP 在供货范围内

GM 适合定心销

GR 适合定心

IT 电缆连接器/插座在附件包中

安装说明

扭矩支撑设计说明
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DDF 2 100
机器人旋转通道

转接板DDF 2-100-1-T

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

GM 适合定心销

GR 适合定心

刀具侧转接板，带有ISO 9409螺纹连接形式。

描述 ID 高度

[mm]

刀具侧

A-DDF 2-100-T 0323225 19.5

连接电缆

IT 电气连接部件 IK 带弯式连接器的电缆

描述 ID 长度

[m]

连接线 – 适用于拖链和高抗扭性

KA BW9-L7P-0200 0323001 2

KA BW9-L7P-0500 0323003 5

KA SW9-L7P-0200 0323002 2

KA SW9-L7P-0500 0323004 5

i 连接电缆适合用于电缆槽以及机器人应用。KA BW = 机器人一侧，KA SW = 

工具一侧
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DDF 2 100
机器人旋转通道
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DDF 2 100-1
机器人旋转通道

尺寸和最大载荷

Mx max. 700 Nm

My max. 700 Nm

Fz max. 6000 N

Fd max. 12000 N

i 可能作用于旋转通道的静态力和力矩

技术参数

描述 DDF 2-100-1-P4-E10

ID 0323113

建议搬运重量 [kg] 175

最大驱动速度 [1/min] 90

最大转速 [°/s] 540

额定转矩 [Nm] 22

启动扭矩 [Nm] 25

旋转角度 [°] >360

流体通路数量 4

气路通道空气接口螺纹 4x G1/8"

每个接头的最大压力 [bar] 10

6 bar 时流速（每个通道） [l/min] 370

最大空气清洁气压 [bar] 1

电气通道的数量 10

最大电压 [V] 60

最大电流强度 [A] 1

重量 [kg] 13.3

机械人侧连接 ISO 9409-1-100-6-M8

最低/最高环境温度 [°C] 5/60

最大动态弯曲力矩 Mx* [Nm] 450

最大动态弯曲力矩 My* [Nm] 450

最大动态扭矩 Mz* [Nm] 350

最大剪切力 Fq* [N] 1750

尺寸 Ø D x Z [mm] 200 x 152.9

* *这是可能影响旋转通道的全部有效负载之和的最大值（加速力和力矩、过程力、急停等），以保证运行稳定无误差。

可按需提供真空连接的型号。详细信息，请咨询我们。
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DDF 2 100-1
机器人旋转通道

气动和电动 DDF 2 型主视图

主视图显示了 DDF 2，未考虑以下选项，但具有包括机器人侧和刀具侧电连接器

在内的空气和电气通道。这些都包含在供货范围内。

S 空气吹扫接口

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

6 采用的电缆直径

BN 螺栓圈数

BO 气体通道

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

EP 在供货范围内

GM 适合定心销

GR 适合定心

IT 电缆连接器/插座在附件包中

安装说明

扭矩支撑设计说明
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DDF 2 100-1
机器人旋转通道

转接板DDF 2-100-1-T

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

GM 适合定心销

GR 适合定心

刀具侧转接板，带有ISO 9409螺纹连接形式。

描述 ID 高度

[mm]

刀具侧

A-DDF 2-100-T 0323225 19.5

连接电缆

IT 电气连接部件 IK 带弯式连接器的电缆

描述 ID 长度

[m]

连接电缆

KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

KA SW16-L 12P-0500 0323006 5

i 连接电缆适合用于电缆槽以及机器人应用。KA BW = 机器人一侧，KA SW = 

工具一侧
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DDF 2 100-1
机器人旋转通道
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DDF 2 125
机器人旋转通道

尺寸和最大载荷

Mx max. 900 Nm

My max. 900 Nm

Fz max. 9000 N

Fd max. 18000 N

i 可能作用于旋转通道的静态力和力矩

技术参数

描述 DDF 2-125-P4-E10

ID 0323137

建议搬运重量 [kg] 225

最大驱动速度 [1/min] 90

最大转速 [°/s] 540

额定转矩 [Nm] 22

启动扭矩 [Nm] 25

旋转角度 [°] >360

流体通路数量 4

气路通道空气接口螺纹 4x G1/8"

每个接头的最大压力 [bar] 10

6 bar 时流速（每个通道） [l/min] 370

最大空气清洁气压 [bar] 1

电气通道的数量 10

最大电压 [V] 60

最大电流强度 [A] 1

重量 [kg] 13.9

机械人侧连接 ISO 9409-1-125-6-M10

最低/最高环境温度 [°C] 5/60

最大动态弯曲力矩 Mx* [Nm] 520

最大动态弯曲力矩 My* [Nm] 520

最大动态扭矩 Mz* [Nm] 400

最大剪切力 Fq* [N] 2250

尺寸 Ø D x Z [mm] 200 x 156.9

* *这是可能影响旋转通道的全部有效负载之和的最大值（加速力和力矩、过程力、急停等），以保证运行稳定无误差。

可按需提供真空连接的型号。详细信息，请咨询我们。
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DDF 2 125
机器人旋转通道

气动和电动 DDF 2 型主视图

主视图显示了 DDF 2，未考虑以下选项，但具有包括机器人侧和刀具侧电连接器

在内的空气和电气通道。这些都包含在供货范围内。

S 空气吹扫接口

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

6 采用的电缆直径

BN 螺栓圈数

BO 气体通道

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

EP 在供货范围内

GM 适合定心销

GR 适合定心

IT 电缆连接器/插座在附件包中

安装说明

扭矩支撑设计说明
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DDF 2 125
机器人旋转通道

转接板DDF 2-125-T

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

GM 适合定心销

GR 适合定心

刀具侧转接板，带有ISO 9409螺纹连接形式。

描述 ID 高度

[mm]

刀具侧

A-DDF 2-125-T 0323226 25

连接电缆

IT 电气连接部件 IK 带弯式连接器的电缆

描述 ID 长度

[m]

连接电缆

KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

KA SW16-L 12P-0500 0323006 5

i 连接电缆适合用于电缆槽以及机器人应用。KA BW = 机器人一侧，KA SW = 

工具一侧
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DDF 2 125
机器人旋转通道
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DDF 2 160
机器人旋转通道

尺寸和最大载荷

Mx max. 900 Nm

My max. 900 Nm

Fz max. 9000 N

Fd max. 18000 N

i 可能作用于旋转通道的静态力和力矩

技术参数

描述 DDF 2-160-P4-E10

ID 0323173

建议搬运重量 [kg] 250

最大驱动速度 [1/min] 90

最大转速 [°/s] 540

额定转矩 [Nm] 22

启动扭矩 [Nm] 25

旋转角度 [°] >360

流体通路数量 4

气路通道空气接口螺纹 4x G1/8"

每个接头的最大压力 [bar] 10

6 bar 时流速（每个通道） [l/min] 370

最大空气清洁气压 [bar] 1

电气通道的数量 10

最大电压 [V] 60

最大电流强度 [A] 1

重量 [kg] 14.2

机械人侧连接 ISO 9409-1-160-6-M10

ISO 9409-1-160-11-M12

最低/最高环境温度 [°C] 5/60

最大动态弯曲力矩 Mx* [Nm] 550

最大动态弯曲力矩 My* [Nm] 550

最大动态扭矩 Mz* [Nm] 400

最大剪切力 Fq* [N] 2500

尺寸 Ø D x Z [mm] 200 x 156.9

* *这是可能影响旋转通道的全部有效负载之和的最大值（加速力和力矩、过程力、急停等），以保证运行稳定无误差。

可按需提供真空连接的型号。详细信息，请咨询我们。
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气动和电动 DDF 2 型主视图

主视图显示了 DDF 2，未考虑以下选项，但具有包括机器人侧和刀具侧电连接器

在内的空气和电气通道。这些都包含在供货范围内。

S 空气吹扫接口

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

6 采用的电缆直径

BN 螺栓圈数

BO 气体通道

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

EP 在供货范围内

GM 适合定心销

GR 适合定心

IT 电缆连接器/插座在附件包中

安装说明

扭矩支撑设计说明
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转接板DDF 2-160-T

1 机械人侧连接

2 工具侧连接

CM DIN ISO-9409 螺栓分布圆

GM 适合定心销

GR 适合定心

工具侧法兰，带有 ISO 9409 螺纹连接形式。

描述 ID 高度

[mm]

刀具侧

A-DDF 2-160-T 0323227 25

连接电缆

IT 电气连接部件 IK 带弯式连接器的电缆

描述 ID 长度

[m]

连接电缆

KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

KA SW16-L 12P-0500 0323006 5

i 连接电缆适合用于电缆槽以及机器人应用。KA BW = 机器人一侧，KA SW = 

工具一侧
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