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Karta danych produktu
Chwytak dtugoskokowy PHL-W



PHL-W

Chwytak dtugoskokowy

Elastyczny. Precyzyjny. Mocny.
Chwytak o dtugim skoku PHL

Dwupalcowy chwytak réwnolegty o duzym skoku szczeki do duzych elementéw i/lub szerokiej gamy elementéw

Zakres zastosowania

Optymalne rozwigzanie standardowe do wielu réznych zastosowar. Uniwersalnos¢ zastosowan w czystych i umiarkowanie
zanieczyszczonych srodowiskach w branzy konstrukcji maszyn i instalacji procesowych, liniach montazowych oraz przemysle
motoryzacyjnym.

Zalety — Korzysci dla uzytkownika

Dopuszczalne wysokie momenty maksymalne odpo- Zasilanie powietrzem przez przytacze bezposrednie lub
wiednie w przypadku stosowania dtugich palcéw przytacza srubowe bez uzycia przewodoéw gietkich do
chwytaka elastycznego zasilania cisnieniem wszystkich systeméw
Mechanizm zebatkowy z podwéjnym ttokiem do zacis- zautomatyzowanych

kania centralnego Rozbudowany program akcesoriow czujnikow

Mocowanie po jednej stronie chwytaka w dwéch zapgwniajqcy uniwersalne mozliwosci kontroli i monitoro-
kierunkach srubowych umozliwiajgce uniwersalny i wanie skoku

elastyczny montaz chwytaka Wersje skokowe dla wigkszej elastycznosci

Sl (] = £ ™

Rozmiary Masa Sita chwytania Skok na szczeke Ciezar przedmiotu
llosc: 5 1.49 .. 23.55 kg 500 .. 4630 N 30 ..160 mm obrabianego
2.5..15.5 kg




PHL-W

Chwytak dtugoskokowy

Opis dziatania

Po aktywacji ciSnieniowej przeciwlegtego ttoka szczeki
bazowe sg prowadzone przez element prowadzacy na
ttoku i sg wprawiane w ruch. Synchronizacja skoku szczeki
odbywa sie za pomocg mechanizmu zebatkowego.

(D Szczeka bazowa ® Uktad kinematyczny
do podtaczania palcéw chwytaka przeznaczonych dla mechanizm zebatkowy do centralnego zaciskania, nawet
specyficznego elementu obrabianego przy duzych skokach

@ Obudowa ® Pokrywa przeciwpytowa
Zoptymalizowany pod katem ciezaru dzigki uzyciu stopu chroni przed duzymi zanieczyszczeniami wzdtuz catej
aluminium o duzej wytrzymatosci dtugosci prowadnicy

(3 Prowadnica rolkowa ® System czujnikow
wysoce odporna na obcigzenia, niemal bezluzowa Wsporniki do przetacznikéw zblizeniowych i regulowa-
prowadnica szczeki bazowej dla palcéw o duzej dtugosci nych krzywek sterujgcych w obudowie

e —
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Chwytak dtugoskokowy

Ogolne informacje dotyczace serii

Zasada dziatania: Mechanizm zebatkowy z podwéjnym
ttokiem

Materiat obudowy: Aluminium (profil wyciskany)
Materiat szczeki bazowej: Stop aluminium, anodowany

Uruchamianie: pneumatyczne, przy uzyciu przefiltrowa-
nego sprezonego powietrza wg 1S0 8573-1:2010 [7:4:4].

Gwarancja: 24 miesigce
Charakterystyka zywotnosci: na zamdéwienie

Zakres dostawy: Chwytak w zamdéwionej wersji, zestaw
akcesoriéw (tuleje centrujace, o-ringi do bezposredniego
podtaczania / szczegétowa zawartos¢ — patrz instrukcja
obstugi) oraz informacje dotyczace bezpieczenstwa.
Instrukcje dotyczace poszczegdlnych produktéw mozna
pobrac ze stron schunk.com/downloads-manuals.

Utrzymanie sity chwytania: mozliwe dzieki uzyciu wersji z
mechanicznym utrzymywaniem sity chwytania lub zaworu
utrzymujacego cisnienie SDV-P

Sita chwytania: to arytmetyczna suma poszczegdlnych sit
chwytania przytozonych do kazdej ze szczek chwytaka w
odlegtosci P (zob. ilustracja).

Dtugos¢ palca: jest mierzona od powierzchni referencyjnej
jako odlegtos¢ P w kierunku gtéwnej osi.

Maksymalna dopuszczalna dtugos¢ palca obowigzuje do
momentu osiggniecia znamionowego cisnienia roboczego.
W przypadku wyzszych wartosci ciSnienia dtugosc palca
nalezy odpowiednio zredukowa¢ do momentu osiggniecia
znamionowego cisnienia roboczego.

Powtarzalnos¢: okresla sie jako rozktad potozenia
skrajnego w 100 kolejnych skokach.

Ciezar przedmiotu obrabianego: jest obliczany dla
uchwytu z pasowaniem wttaczanym ze wspétczynnikiem
tarcia statycznego 0,1 oraz wspdétczynnikiem 2 zabezpie-
czenia przed poslizgiem elementu obrabianego na skutek
przyspieszenia ziemskiego g. W przypadku uchwytu z
pasowaniem ksztattowym dopuszczalne ciezary elementu
obrabianego sg znacznie wigksze.

Czasy zamykania i otwierania: to czasy ruchu samych
szczek bazowych, bez palcow chwytaka specyficznych dla
danego zastosowania. Nie obejmujg one czaséw
przetaczania zaworu, czasu napetniania przewodow
gietkich ani czasow reakcji sterownika PLC i powinny by¢
uwzgledniane przy obliczaniu czaséw cyklu.

Przyktad zastosowania

Modut obrotowy do zmiany orientacji

duzych przedmiotéw obrabianych skoku PHL

© Dwupalcowy chwytak o dtugim

© Ptaski modut liniowy Delta z
napedem z pasem zebatym

® Uniwersalny sitownik obrotowy

SRU-plus
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Chwytak dtugoskokowy

Wiecej w ofercie SCHUNK...

Ponizsze komponenty jeszcze bardziej zwiekszaja
produktywnos¢ produktu — stanowia odpowiedni
dodatek umozliwiajgcy osiggniecie najwyzszego
poziomu funkcjonalnosci, elastycznosci, niezawodnosci
i kontroli produkgji.

Imieniarka narzedzi Uniwersalny modut obrotowy Zawoér podtrzymujacy Uniwersalna szczeka
cisnienie posrednia

I T

Indukcyjny czujnik Przetaczniki magnetyczne Kolumna palcéw System szybkiej wymiany
zblizeniowy szczek

® Wiecej informacji o produktach znajduje sie na stronach tych produktéw lub w witrynie schunk.com.

Opcje i informacje specjalne

Wersja z tozyskiem wateczkowym PHL-W: wyposazony w bezluzowe, wstepnie obcigzone profilowane prowadnice szynowe
umozliwiajgce jeszcze wiekszg precyzje, jeszcze wieksze obcigzenia i dalsze wydtuzenie palcdw, a zarazem wzrost sity
chwytania

Mechaniczne utrzymywanie sity chwytania: zapewnia minimalna site chwytania w przypadku spadku ci$nienia. Funkcjo-
nuje to jako sita zamykania w wersji S. Konstrukcja szczek gérnych sprawia, Ze moga byc¢ one takze wykorzystywane do
generowania sity otwierajgce;j.

Dodatkowe wersje skokowe: standardowo dostepny w 3 wariantach skoku

Dodatkowe wersje: Istnieje mozliwosc taczenia ze sobg poszczegdlnych opcji. Dostepnych jest takze wiele dodatkowych
opcji — wystarczy, ze powiesz nam, czego potrzebujesz!

Smarowanie do zastosowan w przemysle spozywczym: Produkt zawiera w standardzie Srodki smarne dopuszczone do
kontaktu z zywnos$cig. Wymagania normy EN 1672-2:2020 nie s3 w petni spetnione. Odpowiednie certyfikaty NSF mozna
zobaczyc na stronie https://info.nsf.org/USDA/Listings.asp, korzystajac z informacji o srodkach smarnych w instrukcji obstugi.
Komponenty takie jak tozyska toczne, prowadnice liniowe lub amortyzatory nie sg dostarczane ze Srodkami smarnymi
dopuszczonymi do kontaktu z zywnoscia.
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Chwytak dtugoskokowy

Sita chwytania Wymiary i maksymalne obcigzenia
Sita chwytania
—=PHL-W 25-30 /45 /60 = PHL-W 25-30-$
750 PHL-W 25—‘u5—s ‘ - PHL—W 25-60-S
500
250
=
“Limm] 50 100 150 200
Punkt P - dtugosc palca
My 120 Nm il Fz maks.1000 N
maks.
® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi, ktére dotycza
kazdej szczeki bazowej i moga wystepowac
réwnoczesnie. 0pr6cz momentu generowa-
nego przez samg site chwytania mozliwe jest
wystepowanie obciazen.
Dane techniczne
Opis PHL-W 25-030 PHL-W 25-030-S PHL-W 25-045 PHL-W 25-045-S PHL-W 25-060 PHL-W 25-060-S
Nrid. 0308130 0308133 0308131 0308134 0308132 0308135
Skok na szczeke [mm] 30 30 45 45 60 60
Sita zamykanialotwierania [N] 500/500 700/- 500/500 660/- 500/500 620/-
Min. sita sprezyny [N] 200 160 120
Masa [kg] 1.49 1.72 i3 2.13 1.92 2.21
Zalecana masa detalu [kel 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5
Objetosc¢ cylindra na podwéjny skok [cm3] 77 150 107 180 138 210
Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar] 21618 41616.5 2/6/8 41616.5 2/6/8 41616.5
czas zamykanialotwierania [s] 0.11/0.11 0.12/0.27 0.15/0.15 0.16/0.36 0.18/0.18 0.2/0.44
Maks. dopuszczalna dtugos¢ palca [mm] 200 180 200 180 200 180
Maks. dopuszczalna masa na palec [kg] 1 1 1 1 1 1
Stopien ochrony IP 41 41 41 41 41 41
Min./maks. temperatura otoczenia [°q] 5190 5190 5190 5190 5190 5190
Powtarzalnos¢ [mm] 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02
Wymiary Xx Y x Z [mm] 158 x 74 x 59.7 235 x T4 x 59.7 203 x T4 x 59.7 280 x 74 x 59.7 248 x T4 x 59.7 325 x 74 x 59.7

Momenty Mx max./Mz max. [Nm] 25127 25127 29133 29133 33/46 33/46
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Chwytak dtugoskokowy

Widok gtéwny PHL 25-030
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Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknigtymi A, a Ztacze gtdwne | bezposrednie, @ Ztacze palca
szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej. otwarcie chwytaka @ Pasuje do tulei centrujacych

® Zawdr podtrzymywania ci$nienia SDV-P moze stuzy¢ jako urzadzenie B.b z’raqnﬁ;ig‘;?i\;vrclsvlv)tl):azf:srednle, 80 G*ebolfoéé °tW°f%' na tuIejg _
podtrzymujace site chwytania (zob. cze$¢ katalogu po$wigcona centrujacg w czesci kontrujgcej
akcesoriom). (D acze chwytaka ©9 Min. szes¢ $rub na szczeke
podstawowg

Maksymalne dopuszczalne wystawanie palca
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Lm>x odpowiada maksymalnej dopuszczalnej dtugosci palca, patrz tabela
danych technicznych
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Bezposrednie przytacze bez przewodéw gietkich M4

Wersja o powigkszonym skoku PHL 25-045
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@ Adapter @ Chwytaki

Bezposrednie przytacze stuzy do dostarczania sprezonego powietrza bez
uzycia przewoddéw gietkich. Zamiast nich medium pod ci$nieniem ttoczone
jest przez otwory wywiercone w ptycie montazowej.

Wersja o powigkszonym skoku PHL 25-060

Rysunek pokazuje zmiany wymiarédw dla wersji o innym skoku w
poréwnaniu z wersja pokazang w gtéwnym widoku.

Utrzymywanie sity chwytania S
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Rysunek pokazuje zmiany wymiardw dla wersji o innym skoku w
poréwnaniu z wersja pokazang w gtéwnym widoku.

Komora ttoka ze sprezyng
Komora ttoka bez sprezyny

Mechaniczne utrzymywanie sity chwytania zapewnia minimalna site
zacisku w przypadku spadku cisnienia. Uktad ten generuje site zamykajaca
w przypadku wariantu S. Konstrukcja szczek gérnych sprawia, ze moga byc¢
one takze wykorzystywane do generowania sity otwierajgcej. Dodatkowo
do zwiekszania sity chwytania mozna takze wykorzystac uktad
utrzymujgcy site chwytania.

@ Kierunek dziatania sity sprezyn
dociskowych

® Chwytak pokazano w pozycji podstawowej — zamkniecie za pomoc3
sprezyny.
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Zawor podtrzymujacy cisnienie SDV-P

Pneumatyczna jednostka pozycjonujaca PPD

@ Chwytaki Zawor podtrzymujacy cisnienie

SDV-P

W sytuacjach zatrzymania awaryjnego zawoér podtrzymywania cisnienia
SDV-P zapewnia tymczasowe utrzymywanie ciSnienia w komorze ttoka
chwytaka pneumatycznego oraz modutach obrotowym, liniowym i
szybkiej wymiany.

Opis Nrid. Zalecana srednica przewodu gigtkiego
[mm]

SDV-P 04 0403130 6

SDV-p 07 0403131 8

SDV-P 04-E 0300120 6

SDV-P 07-E 0300121 8

® Aby uzyskac okreslone czasy otwarcia i zamkniecia dla kazdego
wariantu chwytaka, nalezy zastosowac zalecang srednice przewodu
gietkiego. Bezposrednie zestawienie danego wariantu chwytaka z
odpowiednim SDV-P mozna znalez¢ na stronie internetowej schunk.
com.

Ztacze szczeki posredniej
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@ Chwytaki
Indywidualnie dobrane palce
chwytaka

Jednolity wzorzec potaczen
srubowych

Zastosowanie szczeki posredniej umozliwia bezposrednie podtaczenie
catego szeregu elementéw wyposazenia dodatkowego. Naleza do nich
systemy szybkiej wymiany szczeki, kolumny palcdw oraz szczeki posrednie
uniwersalnego zastosowania.

PPD zapewnia elastycznos¢ we wszystkich zastosowaniach chwytakow
pneumatycznych dzieki swobodnemu pozycjonowaniu oraz regulacji sity
chwytania i predkosci.

Opis Nrid.
PPD 10-I0L 1540698
A GGNO804-1204-A 1540691

KA GGN1205-1212-10L-00100-A 1540697

KA GLN12B05-LK-01000-A 1540660
KV GGNO804-10-00150-A 1540662
KV GGNO804-10-00300-A 1540663

Zestaw montazowy PPD 1540705

® Oprécz PPD potrzebny jest czujnik potozenia (czujnik SCHUNK 10-Link
lub czujnik analogowy (4...20 mA)).
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Szczeka posrednia ZBA PHL 25-100
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@ It3cze palca
@ Wchodzi w zakres dostawy

@ Pasuje do tulei centrujgcych
@ Gtebokos$¢ otworu na tuleje

centrujaca w czesci kontrujacej
Opcjonalnie mozna zastosowac szczeki posrednie. Pozwala to na
bezposrednie podtaczenie i wyosiowanie szczek gérnych i réznych
akcesoriow standardowych w kierunku Z.

Opis Nrid. Materiat Interfejs palca Zakres dostawy
ZBA-PHL 25-100 0308129 Stal PGN-plus 100 2

Zestaw montazowy dla przetacznika zblizeniowego

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

32.2

18

Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomocg zestawu montazowego.

Opis Nrid.
AS-PHL-G/W 25-IN80 0308830

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomoca zestawu montazowego.

Opis Nrid. (zgsto w potaczeniu
AS-PHL-G/W 25-IN80O 0308830

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [ ]
INK 80-S 0301550

® Dla kazdego modutu wymagane s3 dwa czujniki (zamkniecialS), a
kable przedtuzajace sg dostepne opcjonalnie. Zestaw montazowy
nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium. W przypadku kabli
czujnikéw nalezy pamigetac¢ o dozwolonym promieniu zagiecia. Zwykle
wynosi on 35 mm.
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Elektroniczny przetgcznik magnetyczny MMS

Programowalny przetgcznik magnetyczny MMS 22-PI1

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22..

Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C.

Czujnik MMS 22...-SA

Opis Nrid. (zgsto w potaczeniu
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 ([ ]
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Do monitorowania obu potozer potrzebne sa dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajace i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22 PI1-...

Monitorowanie jednej zaprogramowanej pozycji na jeden czujnik; uktad
elektroniczny zintegrowany w czujniku. Mozliwos¢ zaprogramowania za
pomoca magnetycznego narzedzia programujacego MT (wchodzi w zakres
dostawy, ID 0301030) lub wtykowego narzedzia programujacego ST
(opcjonalne). Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w
szczelinie w ksztatcie litery C. Jesli w tabeli wymieniono wtykowe
narzedzia programujace ST, wowczas programowanie jest mozliwe jedynie
za pomocg narzedzi ST.

Czujnik MMS 22...-SA

Opis Nrid. (zgsto w potaczeniu
MMS 22-PI1-5-M8-PNP 0301160 o
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI11-S-M8-PNP-HD 0301110 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

® Do monitorowania obu potozen potrzebne sa dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajgce i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikdw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.
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Zestaw mocujacy do indukcyjnego czujnika analogowego
potozenia

Zestaw montazowy obejmuje krzywke sygnalizacyjng, zaciski mocujgce i
Sruby mocujace. Czujnik pozycyjny nalezy zamdwic osobno.

Opis Nrid.
AS-BIP-PHL-W 25 1550216

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Indukcyjny czujnik analogowy potozenia

Czujnik potozenia montowany za pomocg zestawu mocujgcego

Opis Nrid.

AS-BIP-PHL-W 25 1550216
BIP 048 1561246
BIP 070 1561247
KV GGN0804-10-00150-A 1540662
KV GGN0804-10-00300-A 1540663

® Dtugos¢ pomiarowa czujnika nalezy dobrac¢ odpowiednio do skoku
chwytaka. Bezposrednie zestawienie danego wariantu chwytaka z
odpowiednim czujnikiem potozenia mozna znalez¢ na stronie
internetowej schunk.com.
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Sita chwytania Wymiary i maksymalne obcigzenia

Sita chwytania
—~PHL-W 32-40 / 60 / 80 = PHL-W 32-40-$
1200 PHL-W 32-60-S ‘ - PHL—V\( 32-80-S
! S ———
800
400
=
“ L[mm] 100 200 300 400
Punkt P - dtugosc palca
My 230 Nm ] Fz maks.2200 N
maks.
® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi, ktére dotycza
kazdej szczeki bazowej i moga wystepowac
réwnoczesnie. 0pr6cz momentu generowa-
nego przez samg site chwytania mozliwe jest
wystepowanie obciazen.
Dane techniczne
Opis PHL-W 32-040 PHL-W 32-040-S PHL-W 32-060 PHL-W 32-060-S PHL-W 32-080 PHL-W 32-080-S
Nrid. 0308150 0308153 0308151 0308154 0308152 0308155
Skok na szczeke [mm] 40 40 60 60 80 80
Sita zamykanialotwierania [N] 840/840 1170/- 840/840 1100/- 840/840 1030/~
Min. sita sprezyny [N] 330 260 190
Masa [kg] 3.43 3.93 3.92 4.4l 4.37 4.87
Zalecana masa detalu [kel 4.2 4.2 4.2 4.2 4.2 4.2
Objetosc¢ cylindra na podwéjny skok [cm3] 161 309 227 375 292 440
Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar] 21618 41616.5 2/6/8 41616.5 2/6/8 41616.5
czas zamykanialotwierania [s] 0.19/0.19 0.2/0.39 0.26/0.26 0.27/0.52 0.32/0.32 0.34/0.65
Maks. dopuszczalna dtugos¢ palca [mm] 400 360 400 360 400 360
Maks. dopuszczalna masa na palec [kg] 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5
Stopien ochrony IP 41 41 41 41 41 41
Min./maks. temperatura otoczenia [°q] 5190 5190 5190 5190 5190 5190
Powtarzalnos¢ [mm] 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02
Wymiary Xx Y x Z [mm] 201 x89x 77.2 294 x89x 77.2 261x89x77.2 354 x89x77.2 321 x89x77.2 414 x 89X 77.2
Momenty Mx max./Mz max. [Nm] 50/58 50/58 58/63 58163 67/71 67/71
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Widok gtéwny PHL 32-040
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Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknigtymi A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ Ztacze palca
szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej. otwarcie chwytaka

2 Pasuje do tulei centrujacych

® Zawdr podtrzymywania ci$nienia SDV-P moze stuzy¢ jako urzadzenie @0 Gtebokos¢ otworu na tuleje
podtrzymujace site chwytania (zob. cze$¢ katalogu po$wigcona centrujgca w czesci kontrujacej
akcesoriom). (D acze chwytaka ©9 Min. szes¢ $rub na szczeke
podstawowg

B, b Ztacze gtdwne / bezposrednie,
zamkniecie chwytaka

Maksymalne dopuszczalne wystawanie palca

Y
—_ -
| Lmax
1 ]
} z
e o : ) ) —
© © E
®@> 6 E
© © © N
Y [mm] Linax
[ Dopuszczalny zakres [ Niedopuszczalny zakres

Lm>x odpowiada maksymalnej dopuszczalnej dtugosci palca, patrz tabela
danych technicznych
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Bezposrednie przytacze bez przewodéw gietkich M5

Wersja o powigkszonym skoku PHL 32-060
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@ Adapter @ Chwytaki

Bezposrednie przytacze stuzy do dostarczania sprezonego powietrza bez
uzycia przewoddéw gietkich. Zamiast nich medium pod ci$nieniem ttoczone
jest przez otwory wywiercone w ptycie montazowej.

Wersja o powigkszonym skoku PHL 32-080

Rysunek pokazuje zmiany wymiarédw dla wersji o innym skoku w
poréwnaniu z wersja pokazang w gtéwnym widoku.

Utrzymywanie sity chwytania S
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Rysunek pokazuje zmiany wymiardw dla wersji o innym skoku w
poréwnaniu z wersja pokazang w gtéwnym widoku.

@ Kierunek dziatania sity sprezyn
dociskowych

Komora ttoka ze sprezyng
Komora ttoka bez sprezyny

Mechaniczne utrzymywanie sity chwytania zapewnia minimalna site
zacisku w przypadku spadku cisnienia. Uktad ten generuje site zamykajaca
w przypadku wariantu S. Konstrukcja szczek gérnych sprawia, ze moga byc¢
one takze wykorzystywane do generowania sity otwierajgcej. Dodatkowo
do zwiekszania sity chwytania mozna takze wykorzystac uktad
utrzymujgcy site chwytania.

® Chwytak pokazano w pozycji podstawowej — zamkniecie za pomoc3
sprezyny.
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Zawor podtrzymujacy cisnienie SDV-P

Pneumatyczna jednostka pozycjonujaca PPD

@ Chwytaki Zawor podtrzymujacy cisnienie

SDV-P

W sytuacjach zatrzymania awaryjnego zawoér podtrzymywania cisnienia
SDV-P zapewnia tymczasowe utrzymywanie ciSnienia w komorze ttoka
chwytaka pneumatycznego oraz modutach obrotowym, liniowym i
szybkiej wymiany.

Opis Nrid. Zalecana srednica przewodu gigtkiego
[mm]

SDV-P 04 0403130 6

SDV-p 07 0403131 8

SDV-P 04-E 0300120 6

SDV-P 07-E 0300121 8

® Aby uzyskac okreslone czasy otwarcia i zamkniecia dla kazdego
wariantu chwytaka, nalezy zastosowac zalecang srednice przewodu
gietkiego. Bezposrednie zestawienie danego wariantu chwytaka z
odpowiednim SDV-P mozna znalez¢ na stronie internetowej schunk.
com.

Ztacze szczeki posredniej
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@ Chwytaki
Indywidualnie dobrane palce
chwytaka

Jednolity wzorzec potaczen
srubowych

Zastosowanie szczeki posredniej umozliwia bezposrednie podtaczenie
catego szeregu elementéw wyposazenia dodatkowego. Naleza do nich
systemy szybkiej wymiany szczeki, kolumny palcdw oraz szczeki posrednie
uniwersalnego zastosowania.

PPD zapewnia elastycznos¢ we wszystkich zastosowaniach chwytakow
pneumatycznych dzieki swobodnemu pozycjonowaniu oraz regulacji sity
chwytania i predkosci.

Opis Nrid.
PPD 20-I0L 1540700
A GGNO804-1204-A 1540691

KA GGN1205-1212-10L-00100-A 1540697

KA GLN12B05-LK-01000-A 1540660
KV GGNO804-10-00150-A 1540662
KV GGNO804-10-00300-A 1540663

Zestaw montazowy PPD 1540705

® Oprécz PPD potrzebny jest czujnik potozenia (czujnik SCHUNK 10-Link
lub czujnik analogowy (4...20 mA)).
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Szczeka posrednia ZBA PHL 32-125
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@ Pasuje do tulei centrujgcych

@ Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

@ It3cze palca
@ Wchodzi w zakres dostawy

Opcjonalnie mozna zastosowac szczeki posrednie. Pozwala to na
bezposrednie podtaczenie i wyosiowanie szczek gérnych i réznych
akcesoriow standardowych w kierunku Z.

Opis Nrid. Materiat Interfejs palca Zakres dostawy
IBA-PHL 32-125 0308149 Stal PGN-plus 125 2

Zestaw montazowy dla przetacznika zblizeniowego

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

56.5 ‘
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=

Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomocg zestawu montazowego.

Opis Nrid.
AS-PHL-W 32-IN80 0308835

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomoca zestawu montazowego.

Opis Nrid. Czgsto w potaczeniu
AS-PHL-W 32-IN80 0308835

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [
INK 80-S 0301550

® Dla kazdego modutu wymagane s3 dwa czujniki (zamkniecialS), a
kable przedtuzajace sg dostepne opcjonalnie. Zestaw montazowy
nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium. W przypadku kabli
czujnikéw nalezy pamigetac¢ o dozwolonym promieniu zagiecia. Zwykle
wynosi on 35 mm.
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Elektroniczny przetgcznik magnetyczny MMS

Programowalny przetgcznik magnetyczny MMS 22-PI1

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22..

Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C.

Czujnik MMS 22...-SA

Opis Nrid. (zgsto w potaczeniu
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 ([ ]
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Do monitorowania obu potozer potrzebne sa dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajace i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22 PI1-...

Monitorowanie jednej zaprogramowanej pozycji na jeden czujnik; uktad
elektroniczny zintegrowany w czujniku. Mozliwos¢ zaprogramowania za
pomoca magnetycznego narzedzia programujacego MT (wchodzi w zakres
dostawy, ID 0301030) lub wtykowego narzedzia programujacego ST
(opcjonalne). Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w
szczelinie w ksztatcie litery C. Jesli w tabeli wymieniono wtykowe
narzedzia programujace ST, wowczas programowanie jest mozliwe jedynie
za pomocg narzedzi ST.

Czujnik MMS 22...-SA

Opis Nrid. (zgsto w potaczeniu
MMS 22-PI1-5-M8-PNP 0301160 o
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI11-S-M8-PNP-HD 0301110 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

® Do monitorowania obu potozen potrzebne sa dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajgce i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikdw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.
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Zestaw mocujacy do indukcyjnego czujnika analogowego
potozenia
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Zestaw montazowy obejmuje krzywke sygnalizacyjng, zaciski mocujgce i
Sruby mocujace. Czujnik pozycyjny nalezy zamdwic osobno.

Opis Nrid.
AS-BIP-PHL-W 32 1550217

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Indukcyjny czujnik analogowy potozenia

Czujnik potozenia montowany za pomocg zestawu mocujgcego

Opis Nrid.

AS-BIP-PHL-W 32 1550217
BIP 048 1561246
BIP 070 1561247
BIP 103 1561248
KV GGN0804-10-00150-A 1540662
KV GGN0804-10-00300-A 1540663

® Dtugos¢ pomiarowa czujnika nalezy dobrac¢ odpowiednio do skoku
chwytaka. Bezposrednie zestawienie danego wariantu chwytaka z
odpowiednim czujnikiem potozenia mozna znalez¢ na stronie
internetowej schunk.com.
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Dane techniczne

Opis

Nrid.

Skok na szczeke

Sita zamykanialotwierania

Min. sita sprezyny

Masa

Zalecana masa detalu

Objetosc cylindra na podwajny skok
Min./znam./maks. cisnienie robocze
czas zamykanialotwierania

Maks. dopuszczalna dtugosc palca
Maks. dopuszczalna masa na palec
Stopien ochrony IP

Min./maks. temperatura otoczenia
Powtarzalno$¢

Wymiary Xx Y x Z

MomentyMx maks.

[mm]
[N]
[N]
[kg]
[kel
[cm?]
[bar]
[s]
[mm]
[kg]

[°q

[mm]
[mm]
[Nm]

Sita chwytania

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Sita chwytania
—PHL-W 40-50 / 75 /100 = PHL-W 40-50-$S
PHL-W 40-75-S — PHL-W 40-100-S

2000 R

F[N]

L [mm] 100 200 300 400 500
Punkt P - dtugosc palca

PHL-W 40-050 PHL-W 40-050-S PHL-W 40-075

0308170 0308173 0308171

50 50 75

1300/1300 1880/- 1300/1300
580

5.71 6.42 6.53

6.5 6.5 6.5

302 559 430

216/8 41616.5 21618

0.28/0.28 0.3/0.51 0.38/0.38

500 450 500

5 5 5

41 41 41

5/90 5190 5190

0.02 0.02 0.02

247 x 110 x 90.2 350 x 110 x 90.2 320x110x90.2

100 100 117

My 350 Nm
maks.

B vz 121 Nm

maks.
[l Fz maks.3000 N

® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi, ktére dotycza
kazdej szczeki bazowej i moga wystepowac
réwnoczesnie. 0pr6cz momentu generowa-
nego przez samg site chwytania mozliwe jest
wystepowanie obcigzen.

PHL-W 40-075-S PHL-W 40-100 PHL-W 40-100-S
0308174 0308172 0308175
75 100 100
1780/- 1300/1300 1680/-
480 380

8.05 .34 8.39

6.5 6.5 6.5

686 558 814
41616.5 21618 41616.5
0.4/0.68 0.47/0.47 0.49/0.85
450 500 450

5 5 5

41 41 41

5190 5190 5190
0.02 0.02 0.02

423 x110x90.2 395x110x90.2 498 x 110 x 90.2
117 133 133
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Widok gtéwny PHL 40-050
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Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknietymi A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ Ztacze palca
szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej. otwarcie chwytaka @ Pasuje do tulei centrujacych

B, b Ztacze gtdwne / bezposrednie,

5 ia ciénieni - 5 Své i P Gtebokos$¢ otworu na tulej
® Zawor podtrzymywania cisnienia SDV-P moze stuzyc jako urzadzenie zamkniecie chwytaka @ ¢ k3

podtrzymujace site chwytania (zob. cze$¢ katalogu po$wigcona centrujgca w czesci kontrujacej
akcesoriom). (D acze chwytaka ©9 Min. szes¢ $rub na szczeke
podstawowg

Maksymalne dopuszczalne wystawanie palca
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Lm>x odpowiada maksymalnej dopuszczalnej dtugosci palca, patrz tabela
danych technicznych




PHL-W 40

Chwytak dtugoskokowy

Bezposrednie przytacze bez przewodéw gietkich M5 Wersja o powigkszonym skoku PHL 40-075
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@ Adapter @ Chwytaki Rysunek pokazuje zmiany wymiarédw dla wersji o innym skoku w

poréwnaniu z wersja pokazang w gtéwnym widoku.
Bezposrednie przytacze stuzy do dostarczania sprezonego powietrza bez
uzycia przewoddéw gietkich. Zamiast nich medium pod ci$nieniem ttoczone
jest przez otwory wywiercone w ptycie montazowej.

Wersja o powigkszonym skoku PHL 40-100 Utrzymywanie sity chwytania S
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Rysunek pokazuje zmiany wymiaréw dla wersji o innym skoku w Komora ttoka ze sprezyna @ Kierunek dziatania sity sprezyn
poréwnaniu z wersja pokazang w gtéwnym widoku. Komora ttoka bez sprezyny dociskowych

Mechaniczne utrzymywanie sity chwytania zapewnia minimalna site
zacisku w przypadku spadku cisnienia. Uktad ten generuje site zamykajaca
w przypadku wariantu S. Konstrukcja szczek gérnych sprawia, ze moga byc¢
one takze wykorzystywane do generowania sity otwierajgcej. Dodatkowo
do zwiekszania sity chwytania mozna takze wykorzystac uktad
utrzymujgcy site chwytania.

® Chwytak pokazano w pozycji podstawowej — zamkniecie za pomoc3
sprezyny.
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Zawor podtrzymujacy cisnienie SDV-P

Pneumatyczna jednostka pozycjonujaca PPD

@ Chwytaki Zawor podtrzymujacy cisnienie

SDV-P

W sytuacjach zatrzymania awaryjnego zawoér podtrzymywania cisnienia
SDV-P zapewnia tymczasowe utrzymywanie ciSnienia w komorze ttoka
chwytaka pneumatycznego oraz modutach obrotowym, liniowym i
szybkiej wymiany.

Opis Nrid. Zalecana srednica przewodu gigtkiego
[mm]

SDV-P 07 0403131 8

SDV-P 07-E 0300121 8

® Aby uzyskac okredlone czasy otwarcia i zamkniecia dla kazdego
wariantu chwytaka, nalezy zastosowac zalecang srednice przewodu
gietkiego. Bezposrednie zestawienie danego wariantu chwytaka z
odpowiednim SDV-P mozna znaleZ¢ na stronie internetowej schunk.
com.

Ztacze szczeki posredniej
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@ Chwytaki
Indywidualnie dobrane palce
chwytaka

Jednolity wzorzec potaczen
srubowych

Zastosowanie szczeki posredniej umozliwia bezposrednie podtaczenie
catego szeregu elementéw wyposazenia dodatkowego. Naleza do nich
systemy szybkiej wymiany szczeki, kolumny palcdw oraz szczeki posrednie
uniwersalnego zastosowania.

PPD zapewnia elastycznos¢ we wszystkich zastosowaniach chwytakow
pneumatycznych dzieki swobodnemu pozycjonowaniu oraz regulacji sity
chwytania i predkosci.

Opis Nrid.

PPD 20-I0L 1540700

A GGNO804-1204-A 1540691

Kabel pofqzeniowy zezgzem 0-Link
KA GGN1205-1212-10L-00100-A 1540697

Kabel prayiqczeniowy zasiajacy - kompatybilny zprowadnica kabli
KA GLN12B05-LK-01000-A 1540660

Prdtudkakable
KV GGN0804-10-00150-A 1540662

KV GGN0804-10-00300-A 1540663

Zestaw montazowy PPD 1540705

® Oprécz PPD potrzebny jest czujnik potozenia (czujnik SCHUNK 10-Link
lub czujnik analogowy (4...20 mA)).
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Chwytak dtugoskokowy

Szczeka posrednia ZBA PHL 40-160
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PHL 40-50 PHL 40-75 |PHL 40-100
A1/20...120 |55..205 30...230
A2 80...180 |115..265 90...290
A3 140...240 |175...325 |150...350
A4200...300 |- -

@ It3cze palca
@ Wchodzi w zakres dostawy

@ Pasuje do tulei centrujgcych

@ Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

Opcjonalnie mozna zastosowac szczeki posrednie. Pozwala to na

bezposrednie podtaczenie i wyosiowanie szczek gérnych i réznych
akcesoriow standardowych w kierunku Z.

Opis Nrid. Materiat Interfejs palca Zakres dostawy

IBA-PHL 40 0308169 Stal PGN-plus 160 2

Zestaw montazowy dla przetacznika zblizeniowego

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomocg zestawu montazowego.

Opis Nrid.
AS-PHL-G/W 40-IN8O 0308832

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomoca zestawu montazowego.

Opis Nrid. (zgsto w potaczeniu
AS-PHL-G/W 40-IN80 0308832

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [ ]
INK 80-S 0301550

® Dla kazdego modutu wymagane s3 dwa czujniki (zamkniecialS), a
kable przedtuzajace sg dostepne opcjonalnie. Zestaw montazowy
nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium. W przypadku kabli
czujnikéw nalezy pamigetac¢ o dozwolonym promieniu zagiecia. Zwykle
wynosi on 35 mm.




PHL-W 40

Chwytak dtugoskokowy

Elektroniczny przetgcznik magnetyczny MMS

Programowalny przetgcznik magnetyczny MMS 22-PI1

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22..

Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C.

Czujnik MMS 22...-SA

Opis Nrid. (zgsto w potaczeniu
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 ([ ]
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
RMS 22-5-M8 0377720 [ ]
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463
KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [
V2-M8 0301775 ([ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Do monitorowania obu potozen potrzebne sg dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajace i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikdw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poSwigconym
systemowi czujnikow.

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22 PI1-...

Monitorowanie jednej zaprogramowanej pozycji na jeden czujnik; uktad
elektroniczny zintegrowany w czujniku. Mozliwos¢ zaprogramowania za
pomoca magnetycznego narzedzia programujacego MT (wchodzi w zakres
dostawy, ID 0301030) lub wtykowego narzedzia programujacego ST
(opcjonalne). Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w
szczelinie w ksztatcie litery C. Jesli w tabeli wymieniono wtykowe
narzedzia programujace ST, wowczas programowanie jest mozliwe jedynie
za pomocg narzedzi ST.

Czujnik MMS 22...-SA

Opis Nrid. (zgsto w potaczeniu
MMS 22-PI1-5-M8-PNP 0301160 o
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

® Do monitorowania obu potozen potrzebne sa dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajgce i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikdw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.
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Chwytak dtugoskokowy

Zestaw mocujacy do indukcyjnego czujnika analogowego
potozenia
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Zestaw montazowy obejmuje krzywke sygnalizacyjng, zaciski mocujgce i
Sruby mocujace. Czujnik pozycyjny nalezy zamdwic osobno.

Opis Nrid.
AS-BIP-PHL-W 40 1550219

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Indukcyjny czujnik analogowy potozenia

Czujnik potozenia montowany za pomocg zestawu mocujgcego

Opis Nrid.

AS-BIP-PHL-W 40 1550219
BIP 070 1561247
BIP 103 1561248
KV GGN0804-10-00150-A 1540662
KV GGN0804-10-00300-A 1540663

® Dtugos¢ pomiarowa czujnika nalezy dobrac¢ odpowiednio do skoku
chwytaka. Bezposrednie zestawienie danego wariantu chwytaka z
odpowiednim czujnikiem potozenia mozna znalez¢ na stronie
internetowej schunk.com.
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PHL-W 50

Chwytak dtugoskokowy

Dane techniczne

Opis

Nrid.

Skok na szczeke

Sita zamykanialotwierania

Min. sita sprezyny

Masa

Zalecana masa detalu

Objetosc cylindra na podwajny skok
Min./znam./maks. cisnienie robocze
czas zamykanialotwierania

Maks. dopuszczalna dtugosc palca
Maks. dopuszczalna masa na palec
Stopien ochrony IP

Min./maks. temperatura otoczenia
Powtarzalno$¢

Wymiary Xx Y x Z

MomentyMx maks.

[mm]
[N]
[N]
[kg]
[kel
[cm?]
[bar]
[s]
[mm]
[kg]

[°q

[mm]
[mm]
[Nm]

Sita chwytania

Wymiary i maksymalne obcigzenia

Sita chwytania
—PHL-W 50-60 / 90 /120 — PHL-W 50-60-5

3500 - PHLW 50-90-5 = PHL-W 50-120-5

3000 +— -

2500

2000

1500

1000

=
“ Limm] 200 400 600
Punkt P - dtugosc palca
PHL-W 50-060 PHL-W 50-060-S PHL-W 50-090
0308190 0308193 0308191
60 60 90
2050/2050 2900/~ 2050/2050
850

9.24 10.94 10.74
10.25 10.25 10.25
575 1070 814
21618 416/6.5 21618
0.61/0.61 0.62/1.01 0.81/0.81
600 540 600
8 8 8
41 41 41
5/90 5/90 5/90
0.02 0.02 0.02
287.4x132x105.2  416.4x132x105.2 377.4x 132 x 105.2
150 150 169

My 590 Nm
maks.

219 Nm

B vz

maks.
[l Fz maks.5300 N

® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi, ktére dotycza
kazdej szczeki bazowej i moga wystepowac
réwnoczesnie. 0pr6cz momentu generowa-
nego przez samg site chwytania mozliwe jest
wystepowanie obcigzen.

PHL-W 50-090-S PHL-W 50-120 PHL-W 50-120-S
0308194 0308192 0308195

90 120 120

2760/- 2050/2050 2620/-

710 570

11.63 12.16 13.86

10.25 10.25 10.25

1309 1053 1548

41616.5 21618 41616.5
0.83/1.35 1.02/1.02 1.04/1.69

540 600 540

8 8 8

41 41 41

5190 5190 5190

0.02 0.02 0.02
506.4x132x105.2 467.4x132x105.2 596.4 x 132 x 105.2
169 188 188
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Chwytak dtugoskokowy

Widok gtéwny PHL 50-060
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Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknigtymi A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ Ztacze palca
szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej. otwarcie chwytaka @ Pasuje do tulei centrujacych

B, b Ztacze gtdwne / bezposrednie,

5 ia ciénieni - 5 Své i P Gtebokos$¢ otworu na tulej
® Zawor podtrzymywania cisnienia SDV-P moze stuzyc jako urzadzenie zamkniecie chwytaka @ ¢ k3

podtrzymujace site chwytania (zob. cze$¢ katalogu po$wigcona centrujgca w czesci kontrujacej
akcesoriom). (D acze chwytaka ©9 Min. szes¢ $rub na szczeke
podstawowg

Maksymalne dopuszczalne wystawanie palca

Y
—_ -
Lmax
1 ]
| 4
e ° : o ° —
© © E
Y==to) E
[
© © © N
Y [mm] Linax
[ Dopuszczalny zakres [ Niedopuszczalny zakres

Lm>x odpowiada maksymalnej dopuszczalnej dtugosci palca, patrz tabela
danych technicznych
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Chwytak dtugoskokowy

Bezposrednie przytacze bez przewodéw gietkich M5 Wersja o powigkszonym skoku PHL 50-090
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@ Adapter @ Chwytaki Rysunek pokazuje zmiany wymiarédw dla wersji o innym skoku w

poréwnaniu z wersja pokazang w gtéwnym widoku.
Bezposrednie przytacze stuzy do dostarczania sprezonego powietrza bez

uzycia przewoddéw gietkich. Zamiast nich medium pod ci$nieniem ttoczone
jest przez otwory wywiercone w ptycie montazowej.

Wersja o powigkszonym skoku PHL 50-120 Utrzymywanie sity chwytania S
o i3 i
- 467.4 _ 132 \972”:c = @U© 00000 @U@ @ﬁ
T 3 I = 22 ° 620000 o - —
~ N
S ] :”]x Aoel ﬂ‘:’ @®/ 0060 ONCRORS] N
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@ o o o ((( D=: o o o @ L PHL 50-060:416.4 |
aTa PHL 50-090:506.4
PHL 50-120:596.4
Rysunek pokazuje zmiany wymiaréw dla wersji o innym skoku w Komora ttoka ze sprezyna @ Kierunek dziatania sity sprezyn
poréwnaniu z wersja pokazang w gtéwnym widoku. Komora ttoka bez sprezyny dociskowych

Mechaniczne utrzymywanie sity chwytania zapewnia minimalna site
zacisku w przypadku spadku cisnienia. Uktad ten generuje site zamykajaca
w przypadku wariantu S. Konstrukcja szczek gérnych sprawia, ze moga byc¢
one takze wykorzystywane do generowania sity otwierajgcej. Dodatkowo
do zwiekszania sity chwytania mozna takze wykorzystac uktad
utrzymujgcy site chwytania.

® Chwytak pokazano w pozycji podstawowej — zamkniecie za pomoc3
sprezyny.
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Chwytak dtugoskokowy

Zawor podtrzymujacy cisnienie SDV-P

Pneumatyczna jednostka pozycjonujaca PPD

@ Chwytaki Zawor podtrzymujacy cisnienie

SDV-P

W sytuacjach zatrzymania awaryjnego zawoér podtrzymywania cisnienia
SDV-P zapewnia tymczasowe utrzymywanie ciSnienia w komorze ttoka
chwytaka pneumatycznego oraz modutach obrotowym, liniowym i
szybkiej wymiany.

Opis Nrid. Zalecana srednica przewodu gigtkiego
[mm]

SDV-P 04 0403130 6

SDV-p 07 0403131 8

SDV-P 04-E 0300120 6

SDV-P 07-E 0300121 8

® Aby uzyskac okreslone czasy otwarcia i zamkniecia dla kazdego
wariantu chwytaka, nalezy zastosowac zalecang srednice przewodu
gietkiego. Bezposrednie zestawienie danego wariantu chwytaka z
odpowiednim SDV-P mozna znalez¢ na stronie internetowej schunk.
com.

Ztacze szczeki posredniej
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@ Chwytaki
Indywidualnie dobrane palce
chwytaka

Jednolity wzorzec potaczen
srubowych

Zastosowanie szczeki posredniej umozliwia bezposrednie podtaczenie
catego szeregu elementéw wyposazenia dodatkowego. Naleza do nich
systemy szybkiej wymiany szczeki, kolumny palcdw oraz szczeki posrednie
uniwersalnego zastosowania.

PPD zapewnia elastycznos¢ we wszystkich zastosowaniach chwytakow
pneumatycznych dzieki swobodnemu pozycjonowaniu oraz regulacji sity
chwytania i predkosci.

Opis Nrid.
PPD 20-I0L 1540700
A GGNO804-1204-A 1540691

KA GGN1205-1212-10L-00100-A 1540697

KA GLN12B05-LK-01000-A 1540660
KV GGNO804-10-00150-A 1540662
KV GGNO804-10-00300-A 1540663

Zestaw montazowy PPD 1540705

® Oprécz PPD potrzebny jest czujnik potozenia (czujnik SCHUNK 10-Link
lub czujnik analogowy (4...20 mA)).
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Chwytak dtugoskokowy

Szczeka posrednia ZBA PHL 50-240
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@ Pasuje do tulei centrujgcych

@ Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

@ It3cze palca
@ Wchodzi w zakres dostawy

Opcjonalnie mozna zastosowac szczeki posrednie. Pozwala to na
bezposrednie podtaczenie i wyosiowanie szczek gérnych i réznych
akcesoriow standardowych w kierunku Z.

Opis Nrid. Materiat Interfejs palca Zakres dostawy
IBA-PHL 50-240 0308189 Stal PGN-plus 240 2

Zestaw montazowy dla przetacznika zblizeniowego

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

64.2
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Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomocg zestawu montazowego.

Opis Nrid.
AS-PHL-G/W 50-IN80 0308833

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomoca zestawu montazowego.

Opis Nrid. (zgsto w potaczeniu
AS-PHL-G/W 50-IN80 0308833

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [ ]
INK 80-S 0301550

® Dla kazdego modutu wymagane s3 dwa czujniki (zamkniecialS), a
kable przedtuzajace sg dostepne opcjonalnie. Zestaw montazowy
nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium. W przypadku kabli
czujnikéw nalezy pamigetac¢ o dozwolonym promieniu zagiecia. Zwykle
wynosi on 35 mm.
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Chwytak dtugoskokowy

Elektroniczny przetgcznik magnetyczny MMS

Programowalny przetgcznik magnetyczny MMS 22-PI1

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22..

Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C.

Czujnik MMS 22...-SA

Opis Nrid. (zgsto w potaczeniu
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 ([ ]
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Do monitorowania obu potozer potrzebne sa dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajace i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22 PI1-...

Monitorowanie jednej zaprogramowanej pozycji na jeden czujnik; uktad
elektroniczny zintegrowany w czujniku. Mozliwos¢ zaprogramowania za
pomoca magnetycznego narzedzia programujacego MT (wchodzi w zakres
dostawy, ID 0301030) lub wtykowego narzedzia programujacego ST
(opcjonalne). Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w
szczelinie w ksztatcie litery C. Jesli w tabeli wymieniono wtykowe
narzedzia programujace ST, wowczas programowanie jest mozliwe jedynie
za pomocg narzedzi ST.

Czujnik MMS 22...-SA

Opis Nrid. (zgsto w potaczeniu
MMS 22-PI1-5-M8-PNP 0301160 o
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI11-S-M8-PNP-HD 0301110 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

® Do monitorowania obu potozen potrzebne sa dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajgce i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikdw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.
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Chwytak dtugoskokowy

Zestaw mocujacy do indukcyjnego czujnika analogowego
potozenia
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Zestaw montazowy obejmuje krzywke sygnalizacyjng, zaciski mocujgce i
Sruby mocujace. Czujnik pozycyjny nalezy zamdwic osobno.

Opis Nrid.
AS-BIP-PHL-W 50 1550220

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Indukcyjny czujnik analogowy potozenia

Czujnik potozenia montowany za pomocg zestawu mocujgcego

Opis Nrid.

AS-BIP-PHL-W 50 1550220
BIP 070 1561247
BIP 103 1561248
BIP 133 1561249
KV GGN0804-10-00150-A 1540662
KV GGN0804-10-00300-A 1540663

® Dtugos¢ pomiarowa czujnika nalezy dobrac¢ odpowiednio do skoku
chwytaka. Bezposrednie zestawienie danego wariantu chwytaka z
odpowiednim czujnikiem potozenia mozna znalez¢ na stronie
internetowej schunk.com.
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Sita chwytania Wymiary i maksymalne obcigzenia
Sita chwytania
—PHL-W 63-80 /120 / 160 = PHL-W 63-80-5
5000 PHLTW 63—120—5‘ = PHL-W 63—1§o—s
4000 T ; =————
3000
2000
1000
=
“Limm] 200 400 600 800
Punkt P - dtugosc palca
My 1080 Nm ] Mz 417 Nm
maks. maks.
[l Fz maks.10000 N
® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi, ktére dotycza
kazdej szczeki bazowej i moga wystepowac
réwnoczesnie. 0pr6cz momentu generowa-
nego przez samg site chwytania mozliwe jest
wystepowanie obcigzen.
Dane techniczne
Opis PHL-W 63-080 PHL-W 63-080-S PHL-W 63-120 PHL-W 63-120-S PHL-W 63-160 PHL-W 63-160-S
Nrid. 0308270 0308273 0308271 0308274 0308272 0308275
Skok na szczeke [mm] 80 80 120 120 160 160
Sita zamykania/otwierania [N] 3100/3100 4630/- 3100/3100 4410/~ 3100/3100 4190/~
Min. sita sprezyny [N] 1530 1310 1090
Masa [kg] 15.21 18.7 17.39 20.93 20.06 23,55
Zalecana masa detalu [kel 15.5 15.5 15.5 15.5 15.5 15.5
Objetosc cylindra na podwajny skok [cm3] 1280 2303 1791 2814 2303 3325
Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar] 21618 41616.5 2/6/8 41616.5 2/6/8 41616.5
czas zamykanialotwierania [s] 0.94/0.94 1.09/1.74 1.25/1.25 1.46/2.32 1.56/1.56 1.82/2.91
Maks. dopuszczalna dtugos¢ palca [mm] 800 720 800 720 800 720
Maks. dopuszczalna masa na palec [kg] 12 12 12 12 12 12
Stopien ochrony IP 41 41 41 41 41 41
Min./maks. temperatura otoczenia [°q] 5190 5190 5190 5190 5190 5190
Powtarzalnos¢ [mm] 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02
Wymiary Xx Y x Z [mm] 371 x 164 x 128.7 541 x 164 x 128.7 491 x 164 x 128.7 661 x 164 x 128.7 611 x 164 x 128.7 781 x 164 x 128.7

MomentyMx maks. [Nm] 180 180 190 190 200 200
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Widok gtéwny PHL 63-080
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Rysunek pokazuje chwytak w wersji podstawowej z zamknietymi A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ Ztacze palca
szczekami, bez uwzglednienia wymiaréw dla opcji opisanych ponizej. otwarcie chwytaka

2 Pasuje do tulei centrujacych

® Zawdr podtrzymywania ci$nienia SDV-P moze stuzy¢ jako urzadzenie €9 G*ebolfoéé °tW°f%' na tuIejg _
podtrzymujace site chwytania (zob. cze$¢ katalogu po$wigcona centrujacg w czesci kontrujgcej
akcesoriom). (D acze chwytaka ©2 Min. osiem $rub na szczeke

bazowg

B, b Ztacze gtdwne / bezposrednie,
zamkniecie chwytaka

Maksymalne dopuszczalne wystawanie palca
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e ° : o ° —
© © E
Y==to) E
[
© © © N
Y [mm] Linax
[ Dopuszczalny zakres [ Niedopuszczalny zakres

Lm>x odpowiada maksymalnej dopuszczalnej dtugosci palca, patrz tabela
danych technicznych
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Bezposrednie przytacze bez przewodéw gietkich M8

Wersja o powigkszonym skoku PHL 63-120
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@ Adapter @ Chwytaki

Bezposrednie przytacze stuzy do dostarczania sprezonego powietrza bez
uzycia przewoddéw gietkich. Zamiast nich medium pod ci$nieniem ttoczone
jest przez otwory wywiercone w ptycie montazowej.

Wersja o powigkszonym skoku PHL 63-160

Rysunek pokazuje zmiany wymiarédw dla wersji o innym skoku w
poréwnaniu z wersja pokazang w gtéwnym widoku.

Utrzymanie sity chwytania
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Rysunek pokazuje zmiany wymiardw dla wersji o innym skoku w
poréwnaniu z wersja pokazang w gtéwnym widoku.

Komora ttoka ze sprezyng
Komora ttoka bez sprezyny

Mechaniczne utrzymywanie sity chwytania zapewnia minimalna site
zacisku w przypadku spadku cisnienia. Uktad ten generuje site zamykajaca
w przypadku wariantu S. Konstrukcja szczek gérnych sprawia, ze moga byc¢
one takze wykorzystywane do generowania sity otwierajgcej. Dodatkowo
do zwiekszania sity chwytania mozna takze wykorzystac uktad
utrzymujgcy site chwytania.

@ Kierunek dziatania sity sprezyn
dociskowych

® Chwytak pokazano w pozycji podstawowej — zamkniecie za pomoc3
sprezyny.
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Zawor podtrzymujacy cisnienie SDV-P

Pneumatyczna jednostka pozycjonujaca PPD

@ Chwytaki Zawor podtrzymujacy cisnienie

SDV-P

W sytuacjach zatrzymania awaryjnego zawoér podtrzymywania cisnienia
SDV-P zapewnia tymczasowe utrzymywanie ciSnienia w komorze ttoka
chwytaka pneumatycznego oraz modutach obrotowym, liniowym i
szybkiej wymiany.

Opis Nrid. Zalecana srednica przewodu gigtkiego
[mm]

SDV-P 07 0403131 8

SDV-P 07-E 0300121 8

® Aby uzyskac okredlone czasy otwarcia i zamkniecia dla kazdego
wariantu chwytaka, nalezy zastosowac zalecang srednice przewodu
gietkiego. Bezposrednie zestawienie danego wariantu chwytaka z
odpowiednim SDV-P mozna znaleZ¢ na stronie internetowej schunk.
com.

Ztacze szczeki posredniej

|
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|
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Z 0

@ Chwytaki
Indywidualnie dobrane palce
chwytaka

Jednolity wzorzec potaczen
srubowych

Zastosowanie szczeki posredniej umozliwia bezposrednie podtaczenie
catego szeregu elementéw wyposazenia dodatkowego. Naleza do nich
systemy szybkiej wymiany szczeki, kolumny palcdw oraz szczeki posrednie
uniwersalnego zastosowania.

PPD zapewnia elastycznos¢ we wszystkich zastosowaniach chwytakow
pneumatycznych dzieki swobodnemu pozycjonowaniu oraz regulacji sity
chwytania i predkosci.

Opis Nrid.

PPD 20-I0L 1540700

A GGNO804-1204-A 1540691

Kabel pofqzeniowy zezgzem 0-Link
KA GGN1205-1212-10L-00100-A 1540697

Kabel prayiqczeniowy zasiajacy - kompatybilny zprowadnica kabli
KA GLN12B05-LK-01000-A 1540660

Prdtudkakable
KV GGN0804-10-00150-A 1540662

KV GGN0804-10-00300-A 1540663

Zestaw montazowy PPD 1540705

® Oprécz PPD potrzebny jest czujnik potozenia (czujnik SCHUNK 10-Link
lub czujnik analogowy (4...20 mA)).
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Szczeka posrednia ZBA PHL 63-300
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@ It3cze palca
@ Wchodzi w zakres dostawy

@ Pasuje do tulei centrujgcych
@ Gtebokos$¢ otworu na tuleje

centrujaca w czesci kontrujacej
Opcjonalnie mozna zastosowac szczeki posrednie. Pozwala to na
bezposrednie podtaczenie i wyosiowanie szczek gérnych i réznych
akcesoriow standardowych w kierunku Z.

Opis Nrid. Materiat Interfejs palca Zakres dostawy

IBA-PHL 63 0308269 Stal PGN-plus 300 2

Zestaw montazowy dla przetacznika zblizeniowego

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomocg zestawu montazowego.

Opis Nrid.
AS-PHL-G/W 63-IN80 0308834

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomoca zestawu montazowego.

Opis Nrid. (zgsto w potaczeniu
AS-PHL-G/W 63-IN8O 0308834

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [ ]
INK 80-S 0301550

® Dla kazdego modutu wymagane s3 dwa czujniki (zamkniecialS), a
kable przedtuzajace sg dostepne opcjonalnie. Zestaw montazowy
nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium. W przypadku kabli
czujnikéw nalezy pamigetac¢ o dozwolonym promieniu zagiecia. Zwykle
wynosi on 35 mm.
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Elektroniczny przetgcznik magnetyczny MMS

Programowalny przetgcznik magnetyczny MMS 22-PI1

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22..

Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C.

Czujnik MMS 22...-SA

Opis Nrid. (zgsto w potaczeniu
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 ([ ]
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Do monitorowania obu potozer potrzebne sa dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajace i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22 PI1-...

Monitorowanie jednej zaprogramowanej pozycji na jeden czujnik; uktad
elektroniczny zintegrowany w czujniku. Mozliwos¢ zaprogramowania za
pomoca magnetycznego narzedzia programujacego MT (wchodzi w zakres
dostawy, ID 0301030) lub wtykowego narzedzia programujacego ST
(opcjonalne). Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w
szczelinie w ksztatcie litery C. Jesli w tabeli wymieniono wtykowe
narzedzia programujace ST, wowczas programowanie jest mozliwe jedynie
za pomocg narzedzi ST.

Czujnik MMS 22...-SA

Opis Nrid. (zgsto w potaczeniu
MMS 22-PI1-5-M8-PNP 0301160 o
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI11-S-M8-PNP-HD 0301110 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

® Do monitorowania obu potozen potrzebne sa dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajgce i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikdw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.
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Zestaw mocujacy do indukcyjnego czujnika analogowego
potozenia

Zestaw montazowy obejmuje krzywke sygnalizacyjng, zaciski mocujgce i
Sruby mocujace. Czujnik pozycyjny nalezy zamdwic osobno.

Opis Nrid.
AS-BIP-PHL-W 63 1550224

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Indukcyjny czujnik analogowy potozenia

Czujnik potozenia montowany za pomocg zestawu mocujgcego

Opis Nrid.

AS-BIP-PHL-W 63 1550224
BIP 103 1561248
BIP 133 1561249
KV GGN0804-10-00150-A 1540662
KV GGN0804-10-00300-A 1540663

® Dtugos¢ pomiarowa czujnika nalezy dobrac¢ odpowiednio do skoku
chwytaka. Bezposrednie zestawienie danego wariantu chwytaka z
odpowiednim czujnikiem potozenia mozna znalez¢ na stronie
internetowej schunk.com.
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