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Superior Clamping and Gripping

Informacion sobre el producto

Cabezal rotatorio universal SRH-plus-D



SRH-plus-D

Cabezal rotatorio universal

Rapido. Robusto. Elevado rendimiento.

Cabezal giratorio universal SRH-plus-D

Cabezal rotatorio para carga y descarga simultaneas de piezas con fluido integrado y paso de cables eléctricos

Campo de aplicacion

preferiblemente para carga y descarga de maquinas
herramientas

Ventajas y beneficios

Maddulo completo con distribuidor eléctrico y paso de
fluidos integrado de este modo, se evitan contornos con
interferencias innecesarios

Alta capacidad de amortiguacion mediante amortigua-
dores hidraulicos de este modo, resulta en una reduccion
notoria del desgaste y en tiempos de carga mas cortos

Juego de montaje premontado para el montaje directo de
los sensores inductivos-proximidad

Paso de fluidos y posible conexion del accionamiento a
través de tornillos o por conexion directa sin tubos para
mas flexibilidad, en todas las soluciones automatizadas

Sl i L

Tamaiios Peso Par de giro Repetibilidad Angulo de giro
Cantidad: 7 2.2..21.2 kg 3..69.9 Nm 0.05° 180°




SRH-plus-D

Cabezal rotatorio universal

Descripcion de funcionamiento

Al aplicar presion por el frontal, los dos pistones Esto esta conectado firmemente con el cabezal de salida y
neumdticos se mueven en linea recta en sus orificios y conduce aire comprimido y sefiales eléctricas.

mueven el pifidn a través del engranaje colocado

lateralmente.

() Lado de la salida @ Conectores hembra
para la fijacion de actuadores finales, como por ejemplo para el uso de pasos eléctricos integrados
pinzas
® Platina distribuidora
@ Paso de fluidos MDF para reunir las lineas de entrada
guiadas hasta las superficies de atornillado, del cabezal
de giro ® Accionamiento pifién/cremallera

para un giro fuerte, un modulo robusto y fiable
(3 Paso eléctrico EDF

completamente integradas, para las sefales del sensory
el actuador, asi como la transmisién de energia

e —
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SRH-plus-D

Cabezal rotatorio universal

Informacion general sobre la serie

Condiciones normales: Los datos técnicos mencionados, se
refieren a un ambiente de trabajo de 20 °C con presién
atmosférica.

Material de la carcasa: Aleacion de aluminio, anodizado
duro

Accionamiento: Neumatico, con aire comprimido filtrado
segun DIN ISO 8573-1: 7 4 &4

Principio de funcionamiento: Principio de doble piston/
cremalleral/pifidn

Material suministrado: Casquillos de centraje, juntas
tdricas para la conexidn directa, manual de montaje y de
instrucciones, con certificado del fabricante

Garantia: 24 meses
Caracteristicas de la vida util: a peticion

Repetibilidad: se define como la dispersidn de la posicion
final, en 100 ciclos de giro sucesivos.

Angulo de rotacién personalizado: Hay disponibles mas
angulos de giro bajo demanda.

Par de giro en la posicion final: Tenga en cuenta que, los
Gltimos grados del angulo (aprox. 2°) antes de la posicidn
final, se desplazan solo con la fuerza de un piston de
accionamiento. Por lo tanto, los mddulos de doble
accionamiento solo disponen de aproximadamente la
mitad del par de giro nominal en este area. Mediante un
tope externo, también es posible proporcionar el par de
giro total, en las posiciones finales.

Tiempo de giro: es el tiempo de rotacion del pinén/brida
en torno al dngulo de rotacién nominal. Los tiempos de
conmutacidon de las vélvulas, los tiempos de llenado de los
tubos o los tiempos de reaccion del PLC no estan incluidos
y deben tomarse en consideracidn para el calculo de los
tiempos de ciclo.

Ejemplo de aplicacion

Cabezal giratorio con pinza paralela
doble para carga y descarga simul-
tdnea de piezas en la maquina.

© Gripper paralelo de dos dedos JGP,
con dedos para piezas especificas

® C(abezal de giro SRH-plus-D
© pieza de trabajo




SRH-plus-D

Cabezal rotatorio universal

SCHUNK le ofrece mas...

Estos componentes consiguen una mayor rentabilidad
del producto. La integracién adecuada para la maxima
funcionalidad, flexibilidad, fiabilidad y produccién
controlada.

=
!.-A.'.L‘--‘ -
A= —
Rl . L r y
Pinza universal Pinza universal Gripper angular Mddulo lineal

Conexioén roscada Detectores de proximidad Valvula de mantenimiento de Cartesiano
inductivos la presion

® Encontrara més informacidn sobre estos productos en las siguientes paginas o en www.schunk.com.

Opciones e informacion especial

Para una amortiguacidn especialmente intensa en los movimientos de giro, también se pueden montar amortiguadores
exteriores adicionales. Péngase en contacto con nosotros a este respecto.

Tenga en cuenta, que para los actuadores neumaticos, se necesitan estrategias en la parada de emergencia (p. ej., paro
controlado) y estrategias en el reinicio (p. ej., valvulas de aumento de la presién, conmutacidn correcta de valvulas), que
sean validas y apropiadas.

Una interrupcién no controlada del suministro de presion, puede producir estados y comportamientos inesperados.




SRH-plus-D 20

Cabezal rotatorio universal

Datos técnicos

Denominacion

1D

Angulo de giro

Posibilidad de ajuste de la posicion final

Par de giro

Clase de proteccion IP

Peso

Consumo de fluido (2 x dngulo nominal)
Tiempo de giro sin carga

Presion de trabajo min./nom./méx.
Didmetro del tubo de conexién

Nimero de pasos de fluido

Presion max. del paso de fluido
Temperatura ambiente min./max.
Repetibilidad

Nimero de conexiones eléctricas de la salida
Tamario de las conexiones eléctricas de salida
Tension méx.

Corriente maxima por cable

Corriente méx.

Dimensiones Xx Y x Z

[
[l
[Nm]

[kel
[cm3]
[s]
[bar]

[bar]
[°d
[

vl
[A]
[A]

[mm]

Maxima inercia J admisible

Dimensiones y cargas maximas

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora
[yh] 1500 2500 3500

0.020
: /
'
0.015 ! /
5 — SRH-plus-D 20-W*[s]
' / — SRH-plus-D 20-W**[s]
0.010 ' / - = SRH-plus-D 20-W* [1/h]
v -~ SRH-plus-D 20-W** [1/h]
0.0057- i
N

[kgm?]

[s] 0.5 1.0 1.5

Tiempo de giro

® Los diagramas son validos para las aplicaci-
ones con disefo simétrico (*), una cara de
montaje dispuesta de forma céntrica en una
de las superficies de montaje (**) y una
presién de funcionamiento de 6 bar. El
momento maximo de inercia siempre se
deriva del eje giratorio. Los tiempos de ciclo
pueden ajustarse mediante reguladoresy
adaptadores para la carrera de los amortigu-
adores. De lo contrario, la vida atil del
equipo podria disminuir. Previa solicitud,
estaremos encantados de asesorarle en el
disefio de otras aplicaciones. Péngase en
contacto con nosotros.

SRH-plus-D 20-W-M8-AS
1393104
180.0

3.0

3

67

2.2

60.0

0.5

3/6/8
6x3.9x1.05
A

8

5160

0.05

A

M8

24

1

1

76 x125.46 x 125.4

® Todas las unidades estdn disponibles también en version FKM. Péngase en contacto con nosotros.

B Mx max.10.4 Nm ] Fz max. 800N

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.




SRH-plus-D 20

Cabezal rotatorio universal

Vista principal
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La vista principal muestra el cabezal rotatorio SRH-plus-D en la posicion A, a Conexidn principal/directa, @ indice del muelle
final izquierda (0°) y gira 180° en sentido horario (viendo el lado de salida) unidad de giro de sentido Profundidad de alojamiento en
. . - horario lado opuesto para casquillo de
® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la B, b Conexion principalidirecta trai
- L, . - - ' ' centraje
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios . . .
. unidad de giro de sentido iz
del catélogo). Antihorario Entrada para la conduccidn del

sensor de 3 polos

(1) Conexién de la unidad de giro Tapas

@ Conexién de montaje Sefial de salida para sensor de
@ Paso de fluido 4 polos

Carga por un lado Carga por dos lados




SRH-plus-D 20

Cabezal rotatorio universal

Conexion directa sin tubo, M3 Conexion directa sin tubo, M5
(2 ()
3 3/
™ 0
i = Z% =
| s |
8§88 [ 1} 588 L 1 [}
! f | |
> n
@31 0601 (4) @5x1 0.6501 (4)
@ Adaptador @ Unidad de giro @ Adaptador @ Unidad de giro
La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que

hay en la placa de montaje. hay en la placa de montaje.




SRH-plus-D 20

Cabezal rotatorio universal

Detectores de proximidad inductivos

Denominacién D Normal en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor e proximidad inductivo con salida de cablelateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [

INK 80-S-SA 0301566

Gblesdeconesion
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [}

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

Gippara conectorlconectorhembra
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

Polngacones decable
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]

KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597
Distibuidordesensores
V2-M12 0301776 [ J

V2-M8 0301775 [}

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Por cabezal de giro se precisan dos sensores (normalmente cerrados/S),
asi como opcionalmente cables de prolongacion. asi como cables de
prolongacién opcionales.




SRH-plus-D 25

Cabezal rotatorio universal

Maxima inercia J admisible Dimensiones y cargas maximas

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora

[1in] 500 1000 1500
0.05

|
0.04 ]

. — SRH-plus-D 25-W* [s]
i SRH-plus-D 25-W** [s]
s
== SRH-plus-D 25-W* [1/h
0.02 / ! plus [h]
A SRH-plus-D 25-W** [1/h]
'

[s] 1.0 1.5 2.0

Tiempo de giro

Mx méx.10.4 Nm Fz max. 800 N
® Los diagramas son validos para las aplicaci- . .

ones con disefo simétrico (*), una cara de

montaje dispuesta de forma céntrica en una ® Llas fuerzasy pares indicados son valores

de las superficies de montaje (**) y una estaticos que deben darse simultdaneamente.
presion de funcionamiento de 6 bar. El Se debe regular el movimiento de giro para
momento maximo de inercia siempre se garantizar que no se produzcan impactos ni
deriva del eje giratorio. Los tiempos de ciclo rebotes. De lo contrario, la vida dtil del
pueden ajustarse mediante reguladores y equipo puede disminuir.

adaptadores para la carrera de los amortigu-
adores. De lo contrario, la vida atil del
equipo podria disminuir. Previa solicitud,
estaremos encantados de asesorarle en el
disefio de otras aplicaciones. Péngase en
contacto con nosotros.

Datos técnicos

Denominacion SRH-plus-D 25-W-M8-AS
1D 1407400
Angulo de giro [e] 180.0
Posibilidad de ajuste de la posicion final [°] 3.0

Par de giro [Nm] 4.6

Clase de proteccion IP 67

Peso [kel 2.6

Consumo de fluido (2 x dngulo nominal) [cm3] 88.0

Tiempo de giro sin carga [s] 0.7

Presion de trabajo min./nom./max. [bar] 316/8
Didmetro del tubo de conexién 6x3.9x1.05
Nimero de pasos de fluido 4

Presion max. del paso de fluido [bar] 8
Temperatura ambiente min./max. [°q] 5160
Repetibilidad [°] 0.05

Nimero de conexiones eléctricas de la salida [

Tamario de las conexiones eléctricas de salida M8

Tensién max. I\ 2L

Corriente maxima por cable [A] 1

Corriente méx. [A] 1
Dimensiones X x Y x Z [mm] 86 x131x131

® Todas las unidades estdn disponibles también en version FKM. Péngase en contacto con nosotros.




SRH-plus-D 25

Cabezal rotatorio universal

Vista principal
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La vista principal muestra el cabezal rotatorio SRH-plus-D en la posicion
final izquierda (0°) y gira 180° en sentido horario (viendo el lado de salida)

® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios"
del catalogo).

Carga por un lado

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

@ Conexién de la unidad de giro

@ Conexién de montaje

@ Paso de fluido

Carga por dos lados

@ indice del muelle

Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Entrada para la conduccion del
sensor de 3 polos

Tapas

Sefal de salida para sensor de
4 polos




SRH-plus-D 25

Cabezal rotatorio universal

Conexion directa sin tubo, M3 Conexion directa sin tubo, M5
(2 ()
3 3/
™ 0
i = Z% =
| s |
8§88 [ 1} 588 L 1 [}
! f | |
> n
@31 0601 (4) @5x1 0.6501 (4)
@ Adaptador @ Unidad de giro @ Adaptador @ Unidad de giro
La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que

hay en la placa de montaje. hay en la placa de montaje.




SRH-plus-D 25

Cabezal rotatorio universal

Detectores de proximidad inductivos

Denominacién D Normal en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor e proximidad inductivo con salida de cablelateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [

INK 80-S-SA 0301566

Gblesdeconesion
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [}

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

Gippara conectorlconectorhembra
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

Polngacones decable
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]

KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597
Distibuidordesensores
V2-M12 0301776 [ J

V2-M8 0301775 [}

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Por cabezal de giro se precisan dos sensores (normalmente cerrados/S),
asi como opcionalmente cables de prolongacion. asi como cables de
prolongacién opcionales.




SRH-plus-D 30

Cabezal rotatorio universal

Datos técnicos

Denominacion

1D

Angulo de giro

Posibilidad de ajuste de la posicion final

Par de giro

Clase de proteccion IP

Peso

Consumo de fluido (2 x dngulo nominal)
Tiempo de giro sin carga

Presion de trabajo min./nom./méx.
Didmetro del tubo de conexién

Nimero de pasos de fluido

Presion max. del paso de fluido
Temperatura ambiente min./max.
Repetibilidad

Nimero de conexiones eléctricas de la salida
Tamario de las conexiones eléctricas de salida
Tension méx.

Corriente maxima por cable

Corriente méx.

Dimensiones Xx Y x Z

[
[l
[Nm]

[kel
[cm3]
[s]
[bar]

[bar]
[°d
[

vl
[A]
[A]

[mm]

Maxima inercia J admisible

Dimensiones y cargas maximas

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora

[ith] 700 800 900 1000
0.25

0.20

— SRH-plus-D 30-W* [s]

0.15 — SRH-DIus-D 30-W**
SRH-plus-D 30-W**[s]

- - SRH-plus-D 30-W* [1h]

010 ]
-~ SRH-plus-D 30-W** [1/h]
0.054.- ¥
YO
I~ i~ R
£ = B
2] 13 1.8 23 28

Tiempo de giro

® Los diagramas son validos para las aplicaci-
ones con disefo simétrico (*), una cara de
montaje dispuesta de forma céntrica en una
de las superficies de montaje (**) y una
presién de funcionamiento de 6 bar. El
momento maximo de inercia siempre se
deriva del eje giratorio. Los tiempos de ciclo
pueden ajustarse mediante reguladoresy
adaptadores para la carrera de los amortigu-
adores. De lo contrario, la vida atil del
equipo podria disminuir. Previa solicitud,
estaremos encantados de asesorarle en el
disefio de otras aplicaciones. Péngase en
contacto con nosotros.

SRH-plus-D 30-W-M8-AS
1407403
180.0

3.0

9.5

67

4.5

145.0

0.9

3/6/8
6x3.9x1.05
A

8

5160

0.05

A

M8

24

1

1

96 x 144 x 144

® Todas las unidades estdn disponibles también en version FKM. Péngase en contacto con nosotros.

B Mx méx.19 Nm [l Fz max. 800N

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.
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Cabezal rotatorio universal

Vista principal
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La vista principal muestra el cabezal rotatorio SRH-plus-D en la posicion
final izquierda (0°) y gira 180° en sentido horario (viendo el lado de salida)

® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la

posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios"

del catalogo).

Carga por un lado

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

@ Conexién de la unidad de giro

@ Conexién de montaje

@ Paso de fluido

Carga por dos lados

@ indice del muelle

Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Entrada para la conduccion del
sensor de 3 polos

Tapas

Sefal de salida para sensor de
4 polos




SRH-plus-D 30

Cabezal rotatorio universal

Conexion directa sin tubo, M5

Detectores de proximidad inductivos

@5x1 0.650. @

@ Adaptador

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.

@ Unidad de giro

Denominacién D Normal en combinacion

IN 80-S-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor e proximidad inductivo con salida de cablelateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]

INK 80-S-SA 0301566

Gblesdeconesion
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [}

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

Gippara conectorlconectorhembra
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

Polngacones decable
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]

KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597
Distibuidordesensores
V2-M12 0301776 [}

V2-M8 0301775 [}

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Por cabezal de giro se precisan dos sensores (normalmente cerrados/S),
asi como opcionalmente cables de prolongacion. asi como cables de
prolongacién opcionales.




SRH-plus-D 30

Cabezal rotatorio universal




SRH-plus-D 35

Cabezal rotatorio universal

Datos técnicos

Denominacion

1D

Angulo de giro

Posibilidad de ajuste de la posicion final

Par de giro

Clase de proteccion IP

Peso

Consumo de fluido (2 x dngulo nominal)
Tiempo de giro sin carga

Presion de trabajo min./nom./méx.
Didmetro del tubo de conexién

Nimero de pasos de fluido

Presion max. del paso de fluido
Temperatura ambiente min./max.
Repetibilidad

Nimero de conexiones eléctricas de la salida
Tamario de las conexiones eléctricas de salida
Tension méx.

Corriente maxima por cable

Corriente méx.

Dimensiones Xx Y x Z

[
[l
[Nm]

[kel
[cm3]
[s]
[bar]

[bar]
[°d
[

vl
[A]
[A]

[mm]

Maxima inercia J admisible

Dimensiones y cargas maximas

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora
[1/h] 300 500 700 900 1100

0.60
’ — SRH-plus-D 35-W*[s]
0.40 ~— SRH-plus-D 35-W**[s]
'
' - - SRH-plus-D 35-W* [h]
. , - - SRH-plus-D 35-W** [1/h]
0.20 X
At
A R

£

o
=
=

[s] 1.2 1.6 2.0 2.4 2.8

Tiempo de giro

® Los diagramas son validos para las aplicaci-
ones con disefo simétrico (*), una cara de
montaje dispuesta de forma céntrica en una
de las superficies de montaje (**) y una
presién de funcionamiento de 6 bar. El
momento maximo de inercia siempre se
deriva del eje giratorio. Los tiempos de ciclo
pueden ajustarse mediante reguladoresy
adaptadores para la carrera de los amortigu-
adores. De lo contrario, la vida atil del
equipo podria disminuir. Previa solicitud,
estaremos encantados de asesorarle en el
disefio de otras aplicaciones. Péngase en
contacto con nosotros.

SRH-plus-D 35-W-M8-AS
1407404
180.0

3.0

13.3

67

4.3

216.0

0.9

3/6/8
6x3.9x1.05
A

8

5160

0.05

A

M8

24

1

1

107 x 150.4 x 150.1

® Todas las unidades estdn disponibles también en version FKM. Péngase en contacto con nosotros.

B Mx mdx.30.8 N\m ] Fz max. 800N

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.




SRH-plus-D 35

Cabezal rotatorio universal

Vista principal
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La vista principal muestra el cabezal rotatorio SRH-plus-D en la posicion
final izquierda (0°) y gira 180° en sentido horario (viendo el lado de salida)

® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios"
del catalogo).

Carga por un lado

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

B, b Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

@ Conexién de la unidad de giro
@ Conexién de montaje

@ Ranura de sujecidn, para
tuercas en forma de T

Carga por dos lados

@ indice del muelle

Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

Entrada para la conduccion del
sensor de 3 polos

Tapas
Sefal de salida para sensor de
4 polos




SRH-plus-D 35

Cabezal rotatorio universal

Conexion directa sin tubo, M5

Detectores de proximidad inductivos

@5x1 0.650. @

@ Adaptador

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.

@ Unidad de giro

Denominacién D Normal en combinacion

IN 80-S-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor e proximidad inductivo con salida de cablelateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]

INK 80-S-SA 0301566

Gblesdeconesion
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [}

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

Gippara conectorlconectorhembra
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

Polngacones decable
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]

KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597
Distibuidordesensores
V2-M12 0301776 [}

V2-M8 0301775 [}

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Por cabezal de giro se precisan dos sensores (normalmente cerrados/S),
asi como opcionalmente cables de prolongacion. asi como cables de
prolongacién opcionales.




SRH-plus-D 35

Cabezal rotatorio universal




SRH-plus-D 40

Cabezal rotatorio universal

Datos técnicos

Denominacion

1D

Angulo de giro

Posibilidad de ajuste de la posicion final

Par de giro

Clase de proteccion IP

Peso

Consumo de fluido (2 x dngulo nominal)
Tiempo de giro sin carga

Presion de trabajo min./nom./méx.
Didmetro del tubo de conexién

Nimero de pasos de fluido

Presion max. del paso de fluido
Temperatura ambiente min./max.
Repetibilidad

Nimero de conexiones eléctricas de la salida
Tamario de las conexiones eléctricas de salida
Tension méx.

Corriente maxima por cable

Corriente méx.

Dimensiones Xx Y x Z

[
[l
[Nm]

[kel
[cm3]
[s]
[bar]

[bar]
[°d
[

vl
[A]
[A]

[mm]

Maxima inercia J admisible

Dimensiones y cargas maximas

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora
[yh] 500 700 900 T00

0.40
'
'
B — SRH-plus-D 40-W* [s]
0.20 N — SRH-plus-D 40-W** [s]
: N / - - SRH-plus-D 40-W* [17h]
i -~ SRH-plus-D 40-W** [1/h]
N
NS
/// I i)

[kgm?]

Tiempo de giro

® Los diagramas son validos para las aplicaci-
ones con disefo simétrico (*), una cara de
montaje dispuesta de forma céntrica en una
de las superficies de montaje (**) y una
presién de funcionamiento de 6 bar. El
momento maximo de inercia siempre se
deriva del eje giratorio. Los tiempos de ciclo
pueden ajustarse mediante reguladoresy
adaptadores para la carrera de los amortigu-
adores. De lo contrario, la vida atil del
equipo podria disminuir. Previa solicitud,
estaremos encantados de asesorarle en el
disefio de otras aplicaciones. Péngase en
contacto con nosotros.

SRH-plus-D 40-W-M8-AS
1393112
180.0

3.0

1IN}

67

6.9

336.0

0.9

316/8
6x3.9x1.05
8

8

5160

0.05

9

M8/M12

24

1

1
121x178.3x178.3

® Todas las unidades estdn disponibles también en version FKM. Péngase en contacto con nosotros.

I Mx médx. 68 Nm [l Fz max. 800N

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.




SRH-plus-D 40

Cabezal rotatorio universal

Vista principal
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La vista principal muestra el cabezal rotatorio SRH-plus-D en la posicién A, a Conexion principal/directa, Profundidad de alojamiento en
final izquierda (0°) y gira 180° en sentido horario (viendo el lado de salida) unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
. ) - horario centraje
® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la B, b Conexion principalidirecta @ Entrada para el conductor del
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios" ! . . o
unidad de giro de sentido sensor de &4 polos

del catalogo).

antihorario Tapas
(1) Conexién de la unidad de giro Sefial de salida para sensor de
@ Conexién de montaje 4 polos

@ Paso de fluido @ Sefal de salida para sensor de
@ indice del muelle 8 polos




SRH-plus-D 40

Cabezal rotatorio universal

Carga por un lado Carga por dos lados

Conexion directa sin tubo, M5

*’,, -
o %
% 0.650, /2

@5x1 4

@ Adaptador @ Unidad de giro

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.




SRH-plus-D 40

Cabezal rotatorio universal

Detectores de proximidad inductivos

Denominacién D Normal en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor e proximidad inductivo con salida de cablelateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [

INK 80-S-SA 0301566

Gblesdeconesion
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [}

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

Gippara conectorlconectorhembra
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

Polngacones decable
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]

KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597
Distibuidordesensores
V2-M12 0301776 [ J

V2-M8 0301775 [}

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Por cabezal de giro se precisan dos sensores (normalmente cerrados/S),
asi como opcionalmente cables de prolongacion. asi como cables de
prolongacién opcionales.




SRH-plus-D 50

Cabezal rotatorio universal

Datos técnicos

Denominacion

1D

Angulo de giro

Posibilidad de ajuste de la posicion final

Par de giro

Clase de proteccion IP

Peso

Consumo de fluido (2 x dngulo nominal)
Tiempo de giro sin carga

Presion de trabajo min./nom./méx.
Didmetro del tubo de conexién

Nimero de pasos de fluido

Presion max. del paso de fluido
Temperatura ambiente min./max.
Repetibilidad

Nimero de conexiones eléctricas de la salida
Tamario de las conexiones eléctricas de salida
Tension méx.

Corriente méxima por cable

Corriente méx.

Dimensiones Xx Y x Z

[
[l
[Nm]

[kel
[cm3]
[s]
[bar]

[bar]
[°d
[

vl
[A]
[A]

[mm]

Maxima inercia J admisible

Dimensiones y cargas maximas

Inercia Ciclos por hora
[1/h] 500 600 700 800
0.80
0.60 .
/ . — SRH-plus-D 50-W*[s]
“ — SRH-plus-D 50-W** [s]
0.40 / ! - - SRH-plus-D 50-W* [17h]
NS ¥ i - SRH-plus-D 50-W** [1/h]
0.20 / T

[kgm?]

Tiempo de giro

® Los diagramas son validos para las aplicaci-
ones con disefo simétrico (*), una cara de
montaje dispuesta de forma céntrica en una
de las superficies de montaje (**) y una
presién de funcionamiento de 6 bar. El
momento maximo de inercia siempre se
deriva del eje giratorio. Los tiempos de ciclo
pueden ajustarse mediante reguladoresy
adaptadores para la carrera de los amortigu-
adores. De lo contrario, la vida atil del
equipo podria disminuir. Previa solicitud,
estaremos encantados de asesorarle en el
disefio de otras aplicaciones. Péngase en
contacto con nosotros.

SRH-plus-D 50-W-M8-AS
1407405
180.0

3.0

50.2

67

17.6

776.0

1.2

316/8
6x3.9x1.05
8

8

5160

0.05

9

M8/M12

24

1

1

150 x 257.9 x 257.9

® Todas las unidades estdn disponibles también en version FKM. Péngase en contacto con nosotros.

B Mx max.340 Nm ] Fz max. 800N

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.




SRH-plus-D 50

Cabezal rotatorio universal

Vista principal
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La vista principal muestra el cabezal rotatorio SRH-plus-D en la posicion
final izquierda (0°) y gira 180° en sentido horario (viendo el lado de salida)

A, a Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
horario

Profundidad de alojamiento en
lado opuesto para casquillo de
centraje

@ Entrada para el conductor del
sensor de 4 polos

Tapas

Sefal de salida para sensor de

® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios"
del catalogo).

B, b Conexidn principal/directa,
unidad de giro de sentido
antihorario

@ Conexién de la unidad de giro

@ Conexién de montaje 4 polos
@ Paso de fluido @ Sefal de salida para sensor de
@ indice del muelle 8 polos




SRH-plus-D 50

Cabezal rotatorio universal

Carga por un lado Carga por dos lados

Conexion directa sin tubo, M5

*’,, -
o %
% 0.650, /2

@5x1 4

@ Adaptador @ Unidad de giro

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.




SRH-plus-D 50

Cabezal rotatorio universal

Detectores de proximidad inductivos

Denominacién D Normal en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor e proximidad inductivo con salida de cablelateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [

INK 80-S-SA 0301566

Gblesdeconesion
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [}

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

Gippara conectorlconectorhembra
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

Polngacones decable
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]

KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597
Distibuidordesensores
V2-M12 0301776 [ J

V2-M8 0301775 [}

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Por cabezal de giro se precisan dos sensores (normalmente cerrados/S),
asi como opcionalmente cables de prolongacion. asi como cables de
prolongacién opcionales.




SRH-plus-D 60

Cabezal rotatorio universal

Datos técnicos

Denominacion

1D

Angulo de giro

Posibilidad de ajuste de la posicion final

Par de giro

Clase de proteccion IP

Peso

Consumo de fluido (2 x dngulo nominal)
Tiempo de giro sin carga

Presion de trabajo min./nom./méx.
Didmetro del tubo de conexién

Nimero de pasos de fluido

Presion max. del paso de fluido
Temperatura ambiente min./max.
Repetibilidad

Nimero de conexiones eléctricas de la salida
Tamario de las conexiones eléctricas de salida
Tension méx.

Corriente maxima por cable

Corriente méx.

Dimensiones Xx Y x Z

[
[l
[Nm]

[kel
[cm3]
[s]
[bar]

[bar]
[°d
[

vl
[A]
[A]

[mm]

Maxima inercia J admisible

Dimensiones y cargas maximas

Momento de inercia de la masa Ciclos por hora
[ith] 350 500 650
2.50 E
Wi
2.00 A
- — SRH-plus-D 60-W* [s]
1.50 — SRH-plus-D 60-W**[s]
1.00 )I ‘\ == SRH-plus-D 60-W* [1/h]
\ == SRH-plus-D 60-W** [1/h]
0.50
/ RN
";gu LA Siels
2 [s] 13 1.5 17 1.9 21
Tiempo de giro

® Los diagramas son validos para las aplicaci-
ones con disefo simétrico (*), una cara de
montaje dispuesta de forma céntrica en una
de las superficies de montaje (**) y una
presién de funcionamiento de 6 bar. El
momento maximo de inercia siempre se
deriva del eje giratorio. Los tiempos de ciclo
pueden ajustarse mediante reguladoresy
adaptadores para la carrera de los amortigu-
adores. De lo contrario, la vida atil del
equipo podria disminuir. Previa solicitud,
estaremos encantados de asesorarle en el
disefio de otras aplicaciones. Péngase en
contacto con nosotros.

SRH-plus-D 60-W-M8-AS
1407409
180.0

3.0

69.9

67

21.2

1120.0

i3

316/8
6x3.9x1.05
8

8

5160

0.05

9

M8/M12

24

1

1

174 x 268.8 x 268.8

® Todas las unidades estdn disponibles también en version FKM. Péngase en contacto con nosotros.

B Mx max.340 Nm ] Fz max. 800N

® Las fuerzasy pares indicados son valores
estaticos que deben darse simultdaneamente.
Se debe regular el movimiento de giro para
garantizar que no se produzcan impactos ni
rebotes. De lo contrario, la vida util del
equipo puede disminuir.




SRH-plus-D 60

Cabezal rotatorio universal

Vista principal
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La vista principal muestra el cabezal rotatorio SRH-plus-D en la posicion A, a Conexidn principal/directa, Profundidad de alojamiento en
final izquierda (0°) y gira 180° en sentido horario (viendo el lado de salida) unidad de giro de sentido lado opuesto para casquillo de
< ) . horario centraje
® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse para mantener la B, b Conexién principal/directa @ Entrada para el conductor del
posicién en caso de pérdida de presidn (véase la seccion "Accesorios" ' unidad de giro de sentido ' sensor ds 4 polos
del catélogo). antihorario Tapas
@ Conexion de la unidad de giro Sefal de salida para sensor de
@ Conexién de montaje 4 polos
@ Paso de fluido @ Sefal de salida para sensor de

@ indice del muelle 8 polos




SRH-plus-D 60

Cabezal rotatorio universal

Carga por un lado Carga por dos lados

Conexion directa sin tubo, M5

*’,, -
o %
% 0.650, /2

@5x1 4

@ Adaptador @ Unidad de giro

La conexion directa, sirve para suministrar aire comprimido sin necesidad
de tubos. El aire comprimido, se suministra a través de los taladros, que
hay en la placa de montaje.




SRH-plus-D 60

Cabezal rotatorio universal

Detectores de proximidad inductivos

Denominacién D Normal en combinacion

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Sensor e proximidad inductivo con salida de cablelateral
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [

INK 80-S-SA 0301566

Gblesdeconesion
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [}

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

Gippara conectorlconectorhembra
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

Polngacones decable
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]

KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597
Distibuidordesensores
V2-M12 0301776 [ J

V2-M8 0301775 [}

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Por cabezal de giro se precisan dos sensores (normalmente cerrados/S),
asi como opcionalmente cables de prolongacion. asi como cables de
prolongacién opcionales.
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