SCHUNK ‘o °
Superior Clamping and Gripping

Informace o vyrobku

Univerzalni otocna hlava SRH-plus-D



SRH-plus-D

Univerzalni otocna hlava

Rychle. Robustni. Vysoky vykon.
Univerzalni rotacni hlava SRH-plus-D

0tocna hlava pro soucasné nakladani a vykladani obrobk( s integrovanym pfivodem kapalin a elektfiny

”

Oblast pouziti

pouZiti pro zakladani a vykladani obrabécich strojl

Vyhody - Prinos pro Vas
Kompletni modul s integrovanym kapalinovym a elekt-
rickym priichodem coZ eliminuje zbytecné rusivé vedenf

Vykonné tlumeni pomoci hydraulickych tlumict narazi
vysledkem je vyrazné sniZeni opotfebeni a kratSi doby
nakladani

Predmontovana montazni sada pro pfimou montaz
indukénich polohovych senzorli

Privod médii a pripojeni pohonu prostrednictvim
Sroubového spojeni nebo alternativniho bezhadicového
primého pripojeni pro flexibilitu ve vSech automatizo-
vanych feSenich

Sl i L

Velikosti Vlastni hmotnost Kroutici moment Opakovatelna presnost Uhel rotace
Mnozstvi: 7 2.2..21.2 kg 3..69.9 Nm 0.05° 180°




SRH-plus-D

Univerzalni otoc¢na hlava

Popis funkce

Vlivem vyvijeného tlaku dochdzi k pfimoc¢arému pohybu
Cel dvou pneumatickych pistli, které pres ozubeni po
stranach otaci pastorkem.

Skrze pastorek, ktery je napevno pfipojen k hnaci hlavé, je

(@ Vystupni strana
pro pfipojeni koncovych efektord, jako napf. chapadel

@ Prichod médii MDF
rozvod médii ke Sroubovacim plocham otocné hlavy

(3 Elektricky priichod EDF
kompletni integrace prenosu signal senzord a
aktuator( a prenosu napéti

pfivadén stlaceny vzduch a elektrické signaly.

Konektory
pro pouziti s integrovanym elektrickym privodem

Rozvadéc
pro seskupeni vstupniho vedeni

Princip pohonu pastorkii a hfebenii
pro vykonné otaceni, robustni a spolehlivy modul
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SRH-plus-D

Univerzalni oto¢nd hlava

Obecné informace k rade

Standardni podminky: Uvedené technické ddaje plati pro
prostfedi o teploté 20 °C s atmosferickym tlakem.

Material téla: Hlinikova slitina, eloxovana

Spousténi: pneumaticky, s prefiltrovanym stlaCenym
vzduchem dle normy ISO 8573-1:2010 [7:4:4].

Princip fungovani: Princip dvojité pistové tyce a pastorku

Rozsah dodavky: Stfedici pouzdra, 0-krouzky pro pfimé
pfipojeni, montazni a provozni navod s prohlasenim
vyrobce

Zaruka: 24 mésicl
Parametry Zivotnosti: na vyzadani

Opakovatelnd presnost: je definovdna jako rozlozeni
koncovych poloh béhem 100 po sobé jdoucich cykld.

Specificky tihel otoceni: Dalsi Ghly otaceni jsou k dispozici
na vyzadani.

Kroutici moment v koncovych polohach: Dovolujeme si
upozornit, Ze pohyb v rozmezi nékolika stupit od koncové
polohy (pfiblizné 2°) je pohanén silou jediného hnaciho
pistu. Moduly pohanéné dvéma pisty tak disponuji v
tomto rozmezi pouze polovi¢énim jmenovitym krouticim
momentem. PouZitim externiho dorazu Ize dosahnout
plného krouticiho momentu i v koncovych polohéch.

Doba otaceni: je Cistd doba rotace pastorku / pfiruby
kolem jmenovitého dhlu otaceni. Casy pfepinani ventild,
doby pInéni hadic nebo reakéni doby PLC nejsou zahrnuty
a musi byt zohlednény pfi urcovéani ¢asd cyklu.

Priklad aplikace

Rotacni hlava s dvojitym paralelnim
chapadlem pro soucasné zakladani a
odebirani obrobkd do/ze stroje.

© 2prsté paralelni chapadlo JGP se
specifickymi uchopovacimi prsty
pro konkrétni obrobky

® O0tocna hlava SRH-plus-D
© O0brobek




SRH-plus-D

Univerzalni otoc¢na hlava

SCHUNK nabizi vice...

Nasledujici komponenty délaji produkt jesté

produktivnéjsim - vhodné doplnéni pro nejvyssi
funkcnost, flexibilitu, spolehlivost a bezpecnost

procesu.
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Univerzalni chapadlo Univerzalni chapadlo Uhlové chapadlo Linedrni modul

—

Pfipevnéni pomoci Sroubd Indukéni priblizovaci snimace Tlakovy ventil Linearni portal

® Vice informaci o téchto vyrobcich naleznete na nasledujicich strankdch nebo na adrese schunk.com.

Moznosti a zvlastni informace

V pfipadé potfeby intenzivniho tlumeni oto¢nych pohybd Ize pfipojit pfidavné externi tlumice narazl. Podrobnosti vam réadi
sdélime na vyzadani.

Dovolujeme si upozornit, Ze vSechny pneumatické pohony musi navic disponovat vhodnymi prvky pro nouzové zastaveni
(napf. fizenym vypnutim) a restart zafizeni (napf. tlakovymi ventily a vhodnymi spinacimi sekvencemi ventild).

Nefizeny pokles tlaku by mohl mit za nasledek nedefinované stavy a chovani.




SRH-plus-D 20

Univerzalni oto¢nd hlava

Technické udaje

Popis

1D

Uhel rotace

Nastavitelnost koncové polohy
Kroutici moment

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost

Spotieba kapaliny (2 x jmenovity dhel)
(as otateni bez zatizeni téla
Min./nom./max. provozni tlak
Primér pfipojovaci hadice

Pocet prichod médii

Max. tlak v kapalinovém pfivodu
Min./max. okolni teplota
Opakovatelna pfesnost

Pocet E-spojek na vystupnim konci
Velikost E-spojek na vystupnim konci
Max. napéti

Max. proud vodicem

Max. proud

Rozméry Xx Y x Z

[
[l
[Nm]

[kel
[cm3]
[s]
[bar]

[bar]
[°d
[

vl
[A]
[A]

[mm]

Max. pFipustna setrvacnost J

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hmotnostni moment setrvacnos€ykly za hodinu
[i/h] 1500 2500 3500

0.020
: /
'
0.015 ! /
5 — SRH-plus-D 20-W*[s]
' / — SRH-plus-D 20-W**[s]
0.010 ' / - = SRH-plus-D 20-W* [1/h]
v -~ SRH-plus-D 20-W** [1/h]
0.0057- i
N

[kgm?]

[s] 0.5 1.0 1.5

Doba otaceni

® Diagramy plati pro aplikace se symetrickou
konstrukci (*) vzhledem k ose otaceni:
jednostranné stfedové usporddané k
jednomu montadznimu Celu (**), a s
provoznim tlakem 6 bard. Setrvacnost se
vidy vztahuje k oto€né ose. Casy otaceni Ize
nastavit pomoci Skrceni a nastavenim zdvihu
tlumice ndrazd. V opacném pfipadé mize
dojit ke zkrdcenfi Zivotnosti. Na pozadani vam
radi pomGZeme s navrhem dalsich aplikaci.
Obratte se na nas.

SRH-plus-D 20-W-M8-AS
1393104
180.0

3.0

3

67

2.2

60.0

0.5

3/6/8
6x3.9x1.05
A

8

5160

0.05

A

M8

24

1

1

76 x125.46 x 125.4

[ Mx max.10.4 Nm ] Fz max. 800N

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty a mohou se objevovat soucasné.
Skrceni vstupniho vzduchu je nutné k
zajisténi toho, aby jednotka dokdazala najet
do koncovych poloh bez razd. Jinak se
snizuje Zivotnost.




SRH-plus-D 20

Univerzalni otoc¢na hlava

Hlavni pohled
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Hlavni nahled ukazuje oto¢nou hlavu v levé koncové poloze (0°), ktera se
ot4ci 0180° ve sméru hodinovych rucicek (pfi pohledu na vystupni stranu)

® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v

pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi”).

Jednostranné zakladani

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotatni (73 Vhodné pro centrovaci pouzdra
Jedn.otka’se tocvlwpo smeru Hloubka otvoru stfediciho
hodinovych rucicek pouzdra v protistrang

B, b Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni Vstup pro 3-pélovy senzorovy
jednotka se toci proti sméru pFivod

hodinovych rucicek Krytky

Vystup pro 4pdlovy prlichod
@ Pfipojeni pfipevnéni senzoru

@ Pfivod kapaliny

@ Pfipojeni otocné jednotky

Oboustranné zatizeni




SRH-plus-D 20

Univerzalni oto¢nd hlava

Bezkabelové primé pripojeni M3 Bezkabelové pfimé pripojeni M5
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@ Adaptér @ Rotacni jednotka @ Adaptér @ Rotacni jednotka

Pi¥imé pfipojeni slouZi k bezhadicovému pfivodu tlaku, jelikoZ hadice jsou

P¥imé pfipojeni slouZi k bezhadicovému pfivodu tlaku, jelikoZ hadice jsou
nachylné k poSkozeni. Namisto toho se tlakové médium pfivadi otvory v

nachylné k poSkozeni. Namisto toho se tlakové médium pfivadi otvory v
montézni desce. montézni desce.




SRH-plus-D 20

Univerzalni otoc¢na hlava

Indukcni pribliZovaci snimace

Popis D Casto kombinované

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Indulkéni bezdotykowysnimat s botnim vistupem kabels
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [

INK 80-S-SA 0301566

Ppojovacikabely
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [}

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

sokepozsttku izl
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

Podlougenikabely
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]

KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

Rombofowetsensord
V2-M12 0301776 [ J

V2-M8 0301775 [}

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Kazda oto¢nd hlava vyzaduje dva senzory (zavirac/S). A volitelny
prodluZovaci kabel.




SRH-plus-D 25

Univerzalni oto¢nd hlava

Technické udaje

Popis

1D

Uhel rotace

Nastavitelnost koncové polohy
Kroutici moment

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost

Spotieba kapaliny (2 x jmenovity dhel)
(as otateni bez zatizeni téla
Min./nom./max. provozni tlak
Primér pfipojovaci hadice

Pocet prichod médii

Max. tlak v kapalinovém pfivodu
Min./max. okolni teplota
Opakovatelna pfesnost

Pocet E-spojek na vystupnim konci
Velikost E-spojek na vystupnim konci
Max. napéti

Max. proud vodicem

Max. proud

Rozméry Xx Y x Z

[
[l
[Nm]

[kel
[cm3]
[s]
[bar]

[bar]
[°d
[

vl
[A]
[A]

[mm]

Max. pFipustna setrvacnost J

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hmotnostni moment setrvacnos€ykly za hodinu
[ih] 500 1000 1500

0.05
0.04 / B
. — SRH-plus-D 25-W* [s]
0.03 l‘ SRH-plus-D 25-W** [s]
0.02 / | - = SRH-plus-D 25-W* [1/h]
/ ¥ SRH-plus-D 25-W** [1/h]
0.01{- / .

[s1 1.0 1.5 2.0
Doba otaceni

® Diagramy plati pro aplikace se symetrickou
konstrukci (*) vzhledem k ose otaceni:
jednostranné stfedové usporddané k
jednomu montadznimu Celu (**), a s
provoznim tlakem 6 bard. Setrvacnost se
vidy vztahuje k oto€né ose. Casy otaceni Ize
nastavit pomoci Skrceni a nastavenim zdvihu
tlumice ndrazd. V opacném pfipadé mize
dojit ke zkrdcenfi Zivotnosti. Na pozadani vam
radi pomGZeme s navrhem dalsich aplikaci.
Obratte se na nas.

SRH-plus-D 25-W-M8-AS
1407400
180.0

3.0

4.6

67

2.6

88.0

0.7

3/6/8
6x3.9x1.05
A

8

5160

0.05

A

M8

24

1

1

86 x131x131

[ Mx max.10.4 Nm ] Fz max. 800N

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty a mohou se objevovat soucasné.
Skrceni vstupniho vzduchu je nutné k
zajisténi toho, aby jednotka dokdazala najet
do koncovych poloh bez razd. Jinak se
snizuje Zivotnost.




SRH-plus-D 25

Univerzalni otoc¢na hlava

Hlavni pohled
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Hlavni nahled ukazuje oto¢nou hlavu v levé koncové poloze (0°), ktera se A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Vhodné pro centrovaci pouzdra
ot4ci 0180° ve sméru hodinovych rucicek (pfi pohledu na vystupni stranu) jednotka se toci po sméru Hloubka otvoru stiediciho

hodinovych rucicek pouzdra v protistrané

Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrZzovani polohy v G e -
@ P P P y B, b Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni Vstup pro 3-pélovy senzorovy

pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi”).

jednotka se toci proti sméru pFivod
hodinovych rudicek
Krytky
@ PFipojeni otocné jednotky Vystup pro 4pélovy prichod
@ Pfipojeni pfipevnéni senzoru

@ Pfivod kapaliny

Jednostranné zakladani Oboustranné zatizeni




SRH-plus-D 25

Univerzalni oto¢nd hlava

Bezkabelové primé pripojeni M3 Bezkabelové pfimé pripojeni M5
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8§88 1 [V 88 1\
il f | *
@31 0601 —{4) @5x1 0.6501 (4
@ Adaptér @ Rotacni jednotka @ Adaptér @ Rotacni jednotka

Pi¥imé pfipojeni slouZi k bezhadicovému pfivodu tlaku, jelikoZ hadice jsou

P¥imé pfipojeni slouZi k bezhadicovému pfivodu tlaku, jelikoZ hadice jsou
nachylné k poSkozeni. Namisto toho se tlakové médium pfivadi otvory v

nachylné k poSkozeni. Namisto toho se tlakové médium pfivadi otvory v
montézni desce. montézni desce.




SRH-plus-D 25

Univerzalni otoc¢na hlava

Indukcni pribliZovaci snimace

Popis D Casto kombinované

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Indulkéni bezdotykowysnimat s botnim vistupem kabels
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [

INK 80-S-SA 0301566

Ppojovacikabely
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [}

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

sokepozsttku izl
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

Podlougenikabely
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]

KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

Rombofowetsensord
V2-M12 0301776 [ J

V2-M8 0301775 [}

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Kazda oto¢nd hlava vyzaduje dva senzory (zavirac/S). A volitelny
prodluZovaci kabel.




SRH-plus-D 30

Univerzalni oto¢nd hlava

Technické udaje

Popis

1D

Uhel rotace

Nastavitelnost koncové polohy
Kroutici moment

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost

Spotieba kapaliny (2 x jmenovity dhel)
(as otateni bez zatizeni téla
Min./nom./max. provozni tlak
Primér pfipojovaci hadice

Pocet prichod médii

Max. tlak v kapalinovém pfivodu
Min./max. okolni teplota
Opakovatelna pfesnost

Pocet E-spojek na vystupnim konci
Velikost E-spojek na vystupnim konci
Max. napéti

Max. proud vodicem

Max. proud

Rozméry Xx Y x Z

[
[l
[Nm]

[kel
[cm3]
[s]
[bar]

[bar]
[°d
[

vl
[A]
[A]

[mm]

Max. pFipustna setrvacnost J

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hmotnostni moment setrvacnos€ykly za hodinu
[i/h] 700 800 900 1000
0.25
0.20
— SRH-plus-D 30-W*[s]
015 v — SRH-plus-D 30-W**[s]
010 " - - SRH-plus-D 30-W* [1/h]
: § - - SRH-plus-D 30-W** [1/h]
0.054.- ¥
i
o [ SRR
g) = =
2] 13 1.8 23 28
Doba otaceni

® Diagramy plati pro aplikace se symetrickou
konstrukci (*) vzhledem k ose otaceni:
jednostranné stfedové usporddané k
jednomu montadznimu Celu (**), a s
provoznim tlakem 6 bard. Setrvacnost se
vidy vztahuje k oto€né ose. Casy otaceni Ize
nastavit pomoci Skrceni a nastavenim zdvihu
tlumice ndrazd. V opacném pfipadé mize
dojit ke zkrdcenfi Zivotnosti. Na pozadani vam
radi pomGZeme s navrhem dalsich aplikaci.
Obratte se na nas.

SRH-plus-D 30-W-M8-AS
1407403
180.0

3.0

9.5

67

4.5

145.0

0.9

3/6/8
6x3.9x1.05
A

8

5160

0.05

A

M8

24

1

1

96 x 144 x 144

[l Mx max.19 Nm [l Fz max. 800N

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty a mohou se objevovat soucasné.
Skrceni vstupniho vzduchu je nutné k
zajisténi toho, aby jednotka dokdazala najet
do koncovych poloh bez razd. Jinak se
snizuje Zivotnost.




SRH-plus-D 30

Univerzalni otoc¢na hlava

Hlavni pohled
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Hlavni nahled ukazuje oto¢nou hlavu v levé koncové poloze (0°), ktera se
ot4ci 0180° ve sméru hodinovych rucicek (pfi pohledu na vystupni stranu)

® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi”).

Jednostranné zakladani

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci po sméru
hodinovych rudicek

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra

Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

Vstup pro 3-pdlovy senzorovy
pfivod

Krytky

Vystup pro 4pdlovy prlichod
senzoru

B, b Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci proti sméru
hodinovych rudicek

@ Pfipojeni otocné jednotky
@ Pfipojeni pfipevnéni
@ Pfivod kapaliny

Oboustranné zatizeni




SRH-plus-D 30

Univerzalni oto¢nd hlava

Bezkabelové pfimé pripojeni M5

Indukcni pribliZovaci snimace

n
*
1+ %

YEE= ==t

@5x1 0.650. @

@ Adaptér

Pi¥imé pfipojeni slouZi k bezhadicovému pfivodu tlaku, jelikoZ hadice jsou
nachylné k poSkozeni. Namisto toho se tlakové médium pfivadi otvory v
montézni desce.

@ Rotacni jednotka

Popis D Casto kombinované

IN 80-S-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Indukéni bezdotykowysnimat s botnim wistupem kabels
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]

INK 80-S-SA 0301566

Ppojovacikabely
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [}

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

sokepozsttku lzwle
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

Podlougenikabely
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]

KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

Rombofowetsensord
V2-M12 0301776 [}

V2-M8 0301775 [}

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Kazda oto¢nd hlava vyzaduje dva senzory (zavirac/S). A volitelny
prodluZovaci kabel.




SRH-plus-D 30

Univerzalni otocnd hlava




SRH-plus-D 35

Univerzalni oto¢nd hlava

Technické udaje

Popis

1D

Uhel rotace

Nastavitelnost koncové polohy
Kroutici moment

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost

Spotieba kapaliny (2 x jmenovity dhel)
(as otateni bez zatizeni téla
Min./nom./max. provozni tlak
Primér pfipojovaci hadice

Pocet prichod médii

Max. tlak v kapalinovém pfivodu
Min./max. okolni teplota
Opakovatelna pfesnost

Pocet E-spojek na vystupnim konci
Velikost E-spojek na vystupnim konci
Max. napéti

Max. proud vodicem

Max. proud

Rozméry Xx Y x Z

[
[l
[Nm]

[kel
[cm3]
[s]
[bar]

[bar]
[°d
[

vl
[A]
[A]

[mm]

Max. pFipustna setrvacnost J

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hmotnostni moment setrvacnos€ykly za hodinu
[1/h] 300 500 700 900 1100

0.60
’ — SRH-plus-D 35-W*[s]
0.40 ~— SRH-plus-D 35-W**[s]
'
' - - SRH-plus-D 35-W* [h]
. , - - SRH-plus-D 35-W** [1/h]
0.20 X
At
A R

£

o
=
=

[s] 1.2 1.6 2.0 2.4 2.8

Doba otaceni

® Diagramy plati pro aplikace se symetrickou
konstrukci (*) vzhledem k ose otaceni:
jednostranné stfedové usporddané k
jednomu montadznimu Celu (**), a s
provoznim tlakem 6 bard. Setrvacnost se
vidy vztahuje k oto€né ose. Casy otaceni Ize
nastavit pomoci Skrceni a nastavenim zdvihu
tlumice ndrazd. V opacném pfipadé mize
dojit ke zkrdcenfi Zivotnosti. Na pozadani vam
radi pomGZeme s navrhem dalsich aplikaci.
Obratte se na nas.

SRH-plus-D 35-W-M8-AS
1407404
180.0

3.0

13.3

67

4.3

216.0

0.9

3/6/8
6x3.9x1.05
A

8

5160

0.05

A

M8

24

1

1

107 x 150.4 x 150.1

B Mxmax.30.8 N\m [ Fz max. 800N

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty a mohou se objevovat soucasné.
Skrceni vstupniho vzduchu je nutné k
zajisténi toho, aby jednotka dokdazala najet
do koncovych poloh bez razd. Jinak se
snizuje Zivotnost.




SRH-plus-D 35

Univerzalni otoc¢na hlava

Hlavni pohled
) 1
P 80
3 70+0.02 Mé6/8.5 (4x)
- 48 @6 (2x
3 _‘ @ *
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o~ M8 3 S
> (2x) \ b S
o (80)2.5_ o S
3 M12 3
= (70\@6
g (2)() (2)() @ I
- 6
ﬂ“ligé 1|74
@2)\2) || 214
54.8+0.02
48
40
5
M8 (2x) Ingi
(4] o3 :4;.—0 —S
=0 i@ 29 N
8 % T 'R a
i i 7l
™
@ M5/8 (2x) o
M6/8.5 (4x 60 M5/8 (4x)

25

Hlavni nahled ukazuje oto¢nou hlavu v levé koncové poloze (0°), ktera se
ot4ci 0180° ve sméru hodinovych rucicek (pfi pohledu na vystupni stranu)

® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi”).

Jednostranné zakladani

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotatni (73 Vhodné pro centrovaci pouzdra

Jedn.otka’se tocvlwpo smeru Hloubka otvoru stfediciho
hodinovych rucicek pouzdra v protistrand

Vstup pro 3-pdlovy senzorovy
pfivod
Krytky
@ Pfipojeni otocné jednotky Vystup pro 4pélovy prichod
@ Pfipojeni pfipevnéni senzoru
@ Pfipeviiovaci matice pro
T-drazky

B, b Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci proti sméru
hodinovych rudicek

Oboustranné zatizeni




SRH-plus-D 35

Univerzalni oto¢nd hlava

Bezkabelové pfimé pripojeni M5

Indukcni pribliZovaci snimace

n
*
1+ %

YEE= ==t

@5x1 0.650. @

@ Adaptér

Pi¥imé pfipojeni slouZi k bezhadicovému pfivodu tlaku, jelikoZ hadice jsou
nachylné k poSkozeni. Namisto toho se tlakové médium pfivadi otvory v
montézni desce.

@ Rotacni jednotka

Popis D Casto kombinované

IN 80-S-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Indukéni bezdotykowysnimat s botnim wistupem kabels
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]

INK 80-S-SA 0301566

Ppojovacikabely
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [}

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

sokepozsttku lzwle
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

Podlougenikabely
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]

KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

Rombofowetsensord
V2-M12 0301776 [}

V2-M8 0301775 [}

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Kazda oto¢nd hlava vyzaduje dva senzory (zavirac/S). A volitelny
prodluZovaci kabel.




SRH-plus-D 35

Univerzalni otocnd hlava




SRH-plus-D 40

Univerzalni oto¢nd hlava

Technické udaje

Popis

1D

Uhel rotace

Nastavitelnost koncové polohy
Kroutici moment

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost

Spotieba kapaliny (2 x jmenovity dhel)
(as otateni bez zatizeni téla
Min./nom./max. provozni tlak
Primér pfipojovaci hadice

Pocet prichod médii

Max. tlak v kapalinovém pfivodu
Min./max. okolni teplota
Opakovatelna pfesnost

Pocet E-spojek na vystupnim konci
Velikost E-spojek na vystupnim konci
Max. napéti

Max. proud vodicem

Max. proud

Rozméry Xx Y x Z

[
[l
[Nm]

[kel
[cm3]
[s]
[bar]

[bar]
[°d
[

vl
[A]
[A]

[mm]

Max. pFipustna setrvacnost J

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hmotnostni moment setrvacnos€ykly za hodinu

[uh] 500 700 900 T00
0.40

— SRH-plus-D 40-W*[s]
0.20 | — SRH-plus-D 40-W** [s]
: N / - - SRH-plus-D 40-W* [17h]
-~ SRH-plus-D 40-W** [1/h]

[kgm?]

Doba otaceni

® Diagramy plati pro aplikace se symetrickou
konstrukci (*) vzhledem k ose otaceni:
jednostranné stfedové usporddané k
jednomu montadznimu Celu (**), a s
provoznim tlakem 6 bard. Setrvacnost se
vidy vztahuje k oto€né ose. Casy otaceni Ize
nastavit pomoci Skrceni a nastavenim zdvihu
tlumice ndrazd. V opacném pfipadé mize
dojit ke zkrdcenfi Zivotnosti. Na pozadani vam
radi pomGZeme s navrhem dalsich aplikaci.
Obratte se na nas.

SRH-plus-D 40-W-M8-AS
1393112
180.0

3.0

1IN}

67

6.9

336.0

0.9

316/8
6x3.9x1.05
8

8

5160

0.05

9

M8/M12

24

1

1
121x178.3x178.3

B Mx max.68 Nm [l Fz max. 800N

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty a mohou se objevovat soucasné.
Skrceni vstupniho vzduchu je nutné k
zajisténi toho, aby jednotka dokdazala najet
do koncovych poloh bez razd. Jinak se
snizuje Zivotnost.




SRH-plus-D 40

Univerzalni otoc¢na hlava

Hlavni pohled
o~
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Hlavni nahled ukazuje oto¢nou hlavu v levé koncové poloze (0°), ktera se A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Vhodné pro centrovaci pouzdra
ot4ci 0180° ve sméru hodinovych rucicek (pfi pohledu na vystupni stranu) jednotka se toci po sméru

Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

Vstup pro 4pélovy senzorovy

hodinovych rudicek
® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v

R . . S , B, b Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi”).

jednotka se toci proti sméru

o oh ruditel pfivod
odinovych rucicek Kr
ytky
@ PFipojeni otocné jednotky Vystup pro 4pélovy priichod
@ Pfipojeni pfipevnéni senzoru
(9 PFivod kapaliny © Vystup pro 8pdlovy priichod

senzoru

Jednostranné zakladani Oboustranné zatizeni




SRH-plus-D 40

Univerzalni oto¢nd hlava

Bezkabelové pfimé pripojeni M5

Indukcni pribliZovaci snimace

n
*
1+ %

YEE= ==t

@5x1 0.650. @

@ Adaptér

Pi¥imé pfipojeni slouZi k bezhadicovému pfivodu tlaku, jelikoZ hadice jsou
nachylné k poSkozeni. Namisto toho se tlakové médium pfivadi otvory v
montézni desce.

@ Rotacni jednotka

Popis D Casto kombinované

IN 80-S-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Indukéni bezdotykowysnimat s botnim wistupem kabels
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]

INK 80-S-SA 0301566

Ppojovacikabely
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [}

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

sokepozsttku lzwle
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

Podlougenikabely
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]

KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

Rombofowetsensord
V2-M12 0301776 [}

V2-M8 0301775 [}

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Kazda oto¢nd hlava vyzaduje dva senzory (zavirac/S). A volitelny
prodluZovaci kabel.




SRH-plus-D 40

Univerzalni otocnd hlava




SRH-plus-D 50

Univerzalni oto¢nd hlava

Technické udaje

Popis

1D

Uhel rotace

Nastavitelnost koncové polohy
Kroutici moment

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost

Spotieba kapaliny (2 x jmenovity dhel)
(as otateni bez zatizeni téla
Min./nom./max. provozni tlak
Primér pfipojovaci hadice

Pocet prichod médii

Max. tlak v kapalinovém pfivodu
Min./max. okolni teplota
Opakovatelna pfesnost

Pocet E-spojek na vystupnim konci
Velikost E-spojek na vystupnim konci
Max. napéti

Max. proud vodicem

Max. proud

Rozméry Xx Y x Z

[
[l
[Nm]

[kel
[cm3]
[s]
[bar]

[bar]
[°d
[

vl
[A]
[A]

[mm]

Max. pFipustna setrvacnost J

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Setrvacnost Cykly za hodinu
[1/h] 500 600 700 800
0.80
0.60 .
/ . — SRH-plus-D 50-W* 5]
“ — SRH-plus-D 50-W** [s]
0.40 / ! - - SRH-plus-D 50-W* [17h]
0.20 / Sis o Y1 -~ SRH-plus-D 50-W** [1/h]
= | i
E
=[] 15 19 23 27
Doba otaceni

® Diagramy plati pro aplikace se symetrickou
konstrukci (*) vzhledem k ose otaceni:
jednostranné stfedové uspofadané k
jednomu montéznimu Celu (**), as
provoznim tlakem 6 bard. Setrvacnost se
vidy vztahuje k oto€né ose. Casy otaceni Ize
nastavit pomoci Skrceni a nastavenim zdvihu
tlumice ndrazd. V opacném pfipadé mize
dojit ke zkrdcenfi Zivotnosti. Na pozadani vam
radi pomGZeme s navrhem dalsich aplikaci.
Obratte se na nas.

SRH-plus-D 50-W-M8-AS
1407405
180.0

3.0

50.2

67

17.6

776.0

1.2

316/8
6x3.9x1.05
8

8

5160

0.05

9

M8/M12

24

1

1

150 x 257.9 x 257.9

B Mx max.340 Nm  [jjjj Fz max. 800N

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty a mohou se objevovat soucasné.
Skrceni vstupniho vzduchu je nutné k
zajisténi toho, aby jednotka dokdazala najet
do koncovych poloh bez razd. Jinak se
snizuje Zivotnost.




SRH-plus-D 50

Univerzalni otocnd hlava

Hlavni pohled
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Hlavni nahled ukazuje oto¢nou hlavu v levé koncové poloze (0°), ktera se
ot4ci 0180° ve sméru hodinovych rucicek (pfi pohledu na vystupni stranu)

® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi”).

Jednostranné zakladani

A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
jednotka se toci po sméru
hodinovych rudicek

@ Vhodné pro centrovaci pouzdra
Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

B, b Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni Vstup pro tplovy senzorovy

jednotka se toci proti sméru

o oh ruditel pfivod
odinovych rucicek Kr
ytky
@ PFipojeni otocné jednotky Vystup pro 4pélovy priichod
@ Pfipojeni pfipevnéni senzoru
(9 PFivod kapaliny © Vystup pro 8pdlovy priichod
senzoru

Oboustranné zatizeni




SRH-plus-D 50

Univerzalni oto¢nd hlava

Bezkabelové pfimé pripojeni M5

Indukcni pribliZovaci snimace

n
*
1+ %

YEE= ==t

@5x1 0.650. @

@ Adaptér

Pi¥imé pfipojeni slouZi k bezhadicovému pfivodu tlaku, jelikoZ hadice jsou
nachylné k poSkozeni. Namisto toho se tlakové médium pfivadi otvory v
montézni desce.

@ Rotacni jednotka

Popis D Casto kombinované

IN 80-S-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Indukéni bezdotykowysnimat s botnim wistupem kabels
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]

INK 80-S-SA 0301566

Ppojovacikabely
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [}

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

sokepozsttku lzwle
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

Podlougenikabely
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]

KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

Rombofowetsensord
V2-M12 0301776 [}

V2-M8 0301775 [}

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Kazda oto¢nd hlava vyzaduje dva senzory (zavirac/S). A volitelny
prodluZovaci kabel.




SRH-plus-D 50

Univerzalni otocnd hlava




SRH-plus-D 60

Univerzalni oto¢nd hlava

Technické udaje

Popis

1D

Uhel rotace

Nastavitelnost koncové polohy
Kroutici moment

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost

Spotieba kapaliny (2 x jmenovity dhel)
(as otateni bez zatizeni téla
Min./nom./max. provozni tlak
Primér pfipojovaci hadice

Pocet prichod médii

Max. tlak v kapalinovém pfivodu
Min./max. okolni teplota
Opakovatelna pfesnost

Pocet E-spojek na vystupnim konci
Velikost E-spojek na vystupnim konci
Max. napéti

Max. proud vodicem

Max. proud

Rozméry Xx Y x Z

[
[l
[Nm]

[kel
[cm3]
[s]
[bar]

[bar]
[°d
[

vl
[A]
[A]

[mm]

Max. pFipustna setrvacnost J

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hmotnostni moment setrvacnos€ykly za hodinu
[ith] 350 500 650
2.50 E
Wy
2.00 s
> — SRH-plus-D 60-W* [s]
1.50 — SRH-plus-D 60-W**[s]
1.00 Y “ == SRH-plus-D 60-W* [1/h]
v == SRH-plus-D 60-W** [1/h]
0.50
/ AN
";gu LA Siels
2 [s] 13 1.5 17 1.9 21
Doba otaceni

® Diagramy plati pro aplikace se symetrickou
konstrukci (*) vzhledem k ose otaceni:
jednostranné stfedové uspofadané k
jednomu montéznimu Celu (**), as
provoznim tlakem 6 bard. Setrvacnost se
vidy vztahuje k oto€né ose. Casy otaceni Ize
nastavit pomoci Skrceni a nastavenim zdvihu
tlumice ndrazd. V opacném pfipadé mize
dojit ke zkrdcenfi Zivotnosti. Na pozadani vam
radi pomGZeme s navrhem dalsich aplikaci.
Obratte se na nas.

SRH-plus-D 60-W-M8-AS
1407409
180.0

3.0

69.9

67

21.2

1120.0

i3

316/8
6x3.9x1.05
8

8

5160

0.05

9

M8/M12

24

1

1

174 x 268.8 x 268.8

B Mx max.340 Nm  [jjjj Fz max. 800N

® Uvedené momenty a sily jsou statické
hodnoty a mohou se objevovat soucasné.
Skrceni vstupniho vzduchu je nutné k
zajisténi toho, aby jednotka dokdazala najet
do koncovych poloh bez razd. Jinak se
snizuje Zivotnost.
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Hlavni pohled
N
S 268.9 .
b 140£0.02_ 116718 14 o1 71 4 120+0.02
A (4x) 1/8"/ 3 44
) 120 e 515 _ 44
N
S 68 210 (272) _150.9 16
— \ = E— |
- 5 o ™
| 3 (4X) o 1319 O\O\E} M12/10. N PN S
= | o A e (9 g S
— ) i : @]2 N 7“6;)—7 ,GIB o\
Zoll8 S72ex || \) @ @12\5— o
; 83 ¥ | '
X' 7 12 (72)(40 Gl a8 *
=~ (s028 Qe M12 (2x) [I=gita
" | @ M5/6—1 s o=
= ] 254 00
12 - - el " g12 (2x)72 140
174 -2

||Y|l

5/
(4x)

®
170 @
102.5+0.02
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120+0.02
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M5/8 (2x)

M5/8(8x(25) & B
Hlavni nahled ukazuje oto¢nou hlavu v levé koncové poloze (0°), ktera se A, a Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni @ Vhodné pro centrovaci pouzdra
ot4ci 0180° ve sméru hodinovych rucicek (pfi pohledu na vystupni stranu) jednotka se toci po sméru

Hloubka otvoru stfediciho
pouzdra v protistrané

Vstup pro 4pélovy senzorovy

hodinovych rudicek
® Ventil pro udrzovani tlaku SDV-P se da pouZzit k udrzovani polohy v

R . . S , B, b Hlavnilpfimé pfipojeni, rotacni
pfipadé ztraty tlaku (viz oddil katalogu ,PFislusenstvi”).

jednotka se toci proti sméru

o oh ruditel pfivod
odinovych rucicek Kr
ytky
@ PFipojeni otocné jednotky Vystup pro 4pélovy priichod
@ Pfipojeni pfipevnéni senzoru
(9 PFivod kapaliny © Vystup pro 8pdlovy priichod
senzoru

Jednostranné zakladani Oboustranné zatizeni
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Bezkabelové pfimé pripojeni M5

Indukcni pribliZovaci snimace

n
*
1+ %

YEE= ==t

@5x1 0.650. @

@ Adaptér

Pi¥imé pfipojeni slouZi k bezhadicovému pfivodu tlaku, jelikoZ hadice jsou
nachylné k poSkozeni. Namisto toho se tlakové médium pfivadi otvory v
montézni desce.

@ Rotacni jednotka

Popis D Casto kombinované

IN 80-S-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [

IN-C 80-5-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

Indukéni bezdotykowysnimat s botnim wistupem kabels
IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]

INK 80-S-SA 0301566

Ppojovacikabely
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [}

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

sokepozsttku lzwle
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

Podlougenikabely
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]

KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

Rombofowetsensord
V2-M12 0301776 [}

V2-M8 0301775 [}

V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Kazda oto¢nd hlava vyzaduje dva senzory (zavirac/S). A volitelny
prodluZovaci kabel.
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