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Uniwersalna gtowica obrotowa SRH-plus



SRH-plus

Uniwersalna gtowica obrotowa

Szybki. Wytrzymaty. Wysoka wydajnosc.
Uniwersalna gtowica obrotowa SRH-plus

Gtowica obrotowa do jednoczesnego zatadunku i wytadunku detali, z wbudowanym przepustem ptynu i sygnatéw
elektrycznych

Zakres zastosowania

stuzy do tadowania i roztadowywania maszyn
narzedziowych

Zalety - Korzysci dla uzytkownika

Modut kompletny z zintegrowanym przepustem ptynu i
elektrycznym eliminacja niepotrzebnych konturéw
kolizyjnych

Wyzsza wydajnos¢ ttumienia dzieki zastosowaniu
amortyzatoréw hydraulicznych pozwala to znaczaco
obnizy¢ zuzycie i skrdcic czasy tadowania

Przepust medidw i ztgcze napedu poprzez ztacze
nakrecane lub potaczenie bezposrednie bez przewodow
gietkich sa dostepne zapewniajac elastycznosc we
wszystkich zastosowaniach automatyki

Wybér elektronicznych czujnikéw magnetycznych lub

indukcyjnych czujnikéw zblizeniowych zapewnia szeroka
réznorodnos¢ monitorowania potozenia

Sl i L

Rozmiary Moment obrotowy Powtarzalnos¢ Kat obrotu
llosc: 7 3..69.9 Nm 0.05° 180°
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Uniwersalna gtowica obrotowa

Opis dziatania

Po zastosowaniu cisnienia dwa ttoki pneumatyczne Zebnik jest podtaczony trwale do gtowicy napedowej i
przesuwajg swoje czota w linii prostej w swoich otworach, przesyta sprezone powietrze sygnaty elektryczne.

tym samym obracajac zebnik dzigki zgbkowaniom na ich

bokach.

(@ Strona wyjscia ® Wtyczki
do mocowania sitownikéw skrajnych, takich jak do zastosowania z zintegrowanym przepustem
chwytaki elektrycznym
@ Przepust mediow MDF ® Tablica rozdzielcza
naprowadzane na powierzchnie nakrecane gtowicy do wigzkowania przewoddow wejsciowych
obrotowej
(® Naped za pomocg mechanizmu zebatkowego
(3 Przepust elektryczny EDF zapewnia ruch obrotowy o duzej mocy oraz wytrzymaty i
zupetnie zintegrowane, do transmisji sygnatéw z niezawodny modut

czujnikéw i sitownikéw oraz energii
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SRH-plus

Uniwersalna gtowica obrotowa

Ogolne informacje dotyczace serii

Warunki standardowe: Podane dane techniczne odnosza
sie do warunkéw z temperaturg 20°C i ciSnieniem
atmosferycznym.

Materiat obudowy: Stop aluminium, anodowany

Uruchamianie: pneumatyczne, przy uzyciu przefiltrowa-
nego sprezonego powietrza wg 1S0 8573-1:2010 [7:4:4].

Zasada dziatania: Mechanizm zebatkowy z podwdjnym
ttokiem

Zakres dostawy: Tuleje centrujace, o-ringi do
bezposredniego podtaczania, instrukcja montazu i obstugi
z deklaracjg producenta.

Gwarancja: 24 miesigce
Charakterystyka zywotnosci: na zamdowienie

Powtarzalnos¢: okresla sie jako rozktad potozenia
skrajnego w 100 kolejnych cyklach.

Indywidualnie dobierany kat obrotu: Wigeksze katy obrotu
dostepne na zyczenie.

Moment sity w potozeniach skrajnych: Pamietaj, ze
ostateczne wartosci katowe (ok. 2°) przed potozeniem
skrajnym mozna osiggnac jedynie przy zastosowaniu
pojedynczego ttoka napedowego. Z tego powodu moduty z
podwdjnym uruchamianiem posiadaja jedynie potowe
momentu znamionowego dostepnego w tym obszarze.
Blokade zewnetrzng mozna zastosowacd celem zapewni-
enia petnego momentu nawet w potozeniach skrajnych.

Czas obrotu: jest to czas skretu zebnika/kotnierza wokot
znamionowego kata skretu. Nie obejmujg one czasow
przetaczania zaworu, czasu napetniania przewodow
gietkich ani czasow reakcji sterownika PLC i powinny byc
uwzgledniane przy obliczaniu czasow cyklu.

Przyktad zastosowania

Gtowica obrotowa z podwdjnym
chwytakiem réwnolegtym do jedno-
czesnego zatadunku lub roztadunku
detali w maszynie.

© Dwupalcowy chwytak réwnolegty
JGP z palcami chwytaka przystoso-
wanymi do detalu

® Gtowica obrotowa SRH-plus
© Detal




SRH-plus

Uniwersalna gtowica obrotowa

Wiecej w ofercie SCHUNK...

Ponizsze komponenty jeszcze bardziej zwiekszaja
produktywnos¢ produktu — stanowia odpowiedni
dodatek umozliwiajgcy osiggniecie najwyzszego
poziomu funkcjonalnosci, elastycznosci, niezawodnosci
i kontroli produkgji.
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Chwytak uniwersalny Chwytak uniwersalny Chwytak katowy Modut liniowy
Indukcyjne wytaczniki Przetaczniki magnetyczne Zawor podtrzymujacy Suwnica liniowa
zblizeniowe cisnienie
Mocowane za pomocag $rub Kable przytaczeniowe

® Wiecej informacji o produktach znajduje sie na stronach tych produktédw lub w witrynie schunk.com.

Opcje i informacje specjalne

Dla celdw ruchéw skretnych ze szczegélnym ttumieniem istnieje mozliwos¢ montazu dodatkowych, zewnetrznych amortyza-
toréw. 0 szczegdty nalezy zapytac producenta.

Na zyczenie mozemy réwniez dostarczy¢ nasze przepusty elektryczne ze ztagczem M5 lub M12. Na zyczenie przepusty elektry-
czne moga roéwniez stuzy¢ do przesytania sygnatéw szynowych.

Prosze pamietac, ze odpowiednie plany zatrzymar awaryjnych (np. kontrolowanego zatrzymania) oraz ponownych
rozruchéw (np. zawory przyrostu cisnienia, odpowiednie sekwencje przetaczania zawordéw) s konieczne w odniesieniu do
wszystkich sitownikdw pneumatycznych.

Odciecie cisnienia w sposéb niekontrolowany moze prowadzi¢ do nieokreslonych stanéw i zachowan.
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Uniwersalna gtowica obrotowa

Maks. dozwolona bezwtadnosc J Wymiary i maksymalne obcigzenia
Moment bezwtadnosci Cykle na godzine
[ith] 1500 2500 3500
0.020 7
T / — SRH-plus 20-W* [s]
0.015 SRH-plus 20-W** [s]
SRH-plus 20-5* [s]
— SRH-plus 20-5** [s]
0.010 - = SRH-plus 20-W* [1/h]
""" SRH-plus 20-W** [1/h]
0.005 SRH-plus 20-5* [1/h]
= - = SRH-plus 20-S** [1/h]
£ i =4
153 ;
2 . .
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Czas obrotu
j B Vx 10.6 Nm [ Fz maks.800 N
® Schematy dotyczg zastosowan przy maks
konstrukcji symetrycznej (*) do osi obrotu:
ustawienie jednostronnie centryczne @® Podane wartoéci momentow oraz sit s3
wzgledem jednej powierzchni mocowania wartosciami statycznymi i mogg wystepowac
(**) oraz przy cisnieniu roboczym 6 bar. réwnoczesnie. Dtawienie jest konieczne, aby
Masowy moment bezwtadnosci zawsze zapewnic¢ wykonanie ruchu obrotowego bez
odnosi sie do osi obrotu. Czasy cykli mozna udaru lub odbijania. W przeciwnym razie
dostosowac za posrednictwem dtawienia zywotnosc ulegnie skroceniu.
oraz regulacji skoku amortyzatoréw. W
przeciwnym razie zywotno$¢ moze ulec
skroceniu. Na Pafistwa zyczenie chetnie
pomozemy w projektowaniu innych
zastosowan. Skontaktuj sie z nami, aby
ustali¢ szczegdty.
Dane techniczne
Opis SRH-plus SRH-plus SRH-plus SRH-plus SRH-plus SRH-plus
20-W-CB 20-S-CB 20-W-M8 20-5-M8 20-W-M8-A 20-5-M8-A
Identyfikator 0359243 0359443 0359241 0359441 0359246 0359446
Kat obrotu [°] 180.0 180.0 180.0 180.0 180.0 180.0
Regulacja pozycji koricowej [°] 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0
Moment obrotowy [Nm] 3 3 3 3 3 3
Stopien ochrony IP 67 67 67 67 67 67
Ciezar [kg] 2.1 2.1 2.2 2.2 2.2 2.2
Zuzycie ptynu (2 x kat znam.) [cm3] 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0
(zas obrotu bez tadunku [s] 0.5 0.4 0.5 0.4 0.5 0.4
Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar] 3/6/8 3/6/8 3/6/8 31618 31618 3/6/8
Srednica przewodu gietkiego podtaczeniowego 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05
Liczba przepustéw cieczy b4 b4 [ 4 4 L4
Maks. cisnienie ptynu w przepuscie [bar] 8 8 8 8 8 8
Min./maks. temperatura otoczenia [°q] 5160 5160 5160 5160 5160 5160
Powtarzalnos¢ [°] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Liczba E-ztgczek na koricu wyjsciowym 6 6 6 6
Rozmiar E-potgczer na korficu wyjéciowym M8 M8 M8 M8
Maks. napigcie [v] 24 24 24 2l
Prad maks. na kabel [A] 1 1 1 1
Maks. prad [A] 1 1 1 1
Wymiary Xx Y x Z [mm] 76 x132x133.6 76 x132x133.6 76 x132x133.6 76 x132x133.6 76 x132x133.6 76 x 132 x 133.6

® Wszystkie jednostki sa réwniez dostepne w wersji FKM. Skontaktuj sie z nami, aby ustalic¢ szczegdty.
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Uniwersalna gtowica obrotowa

Gtowny widok

S a)
3 M6/7.5 (4x) 6010.02'
S o (24(72) :‘QL N
i ="
R e o, @)
(2)()\ %V - M6/5.5 (4x)
i q- \le | "é‘
v (80)2.5 | ;/M5/6(2XC
802 b sl dey
@gé T THe S
| o @ o &
‘ ! <
NZARING ~
70 TIIYII
60+0.02
47.7+0.02 ny *ﬁfr], ]5
" 42 i
36.5 g Sy
2.5 S i =
o oh Z
- o] q\\ N : 1 @ v:
°3 4o O _oiq —0 ~
N o ;
<4 D
TR P13
o’ o'\
=\ \M3/6 (2
55 M3/6 (4x)@

Widok gtéwny przedstawia wersje SRH-plus z przepustem elektrycznym A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ Przepust oleju

EDF. Gtowica obrotowa jest wysunieta w kierunku lewego potozenia obrét sitownika obrotowego @ Pasuje do tulei centrujacych
skrajnego (0°) i obraca sig 0 180° zgodnie z ruchem wskazéwek zegara zgodnie z ruchem wskazéwek .. .
(patrzac od strony wyjsciowej) zegara Gtebokosc otworu na tuleje

centrujaca w czesci kontrujacej

@ Wejscie przepustu czujnika z
wtykiem 3-stykowym

@ Wejscie przepustu czujnika z
wtykiem 4-stykowym

) Wyjscie przepustu czujnika

@ Element przytaczeniowy Zatyczki

B, b Ztacze gtdwne / bezposrednie,
obrét sitownika obrotowego
przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara

® Cisnieniowy zawdr serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w
przypadku utraty cisnienia (patrz cze$¢ katalogu pod nazwa
+Akcesoria").

@ It3cze modutu obrotowego




SRH-plus 20

Uniwersalna gtowica obrotowa

tadowanie jednostronne tadowanie dwustronne

e
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Bezposrednie przytacze bez przewodéw gietkich M3 Bezposrednie przytacze bez przewoddéw gietkich M5

(3 (3
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@ Adapter @ Modut obrotowy @ Adapter @ Modut obrotowy

Bezposrednie przytacze stuzy do dostarczania sprezonego powietrza bez
uzycia przewoddéw gietkich. Zamiast nich medium pod cisnieniem ttoczone
jest przez otwory wywiercone w ptycie montazowe;j.

Bezposrednie przytacze stuzy do dostarczania sprezonego powietrza bez
uzycia przewoddéw gietkich. Zamiast nich medium pod cisnieniem ttoczone
jest przez otwory wywiercone w ptycie montazowe;j.

Osiowe zt3cze kablowe (wersja A) 0twor centralny (wersja CB)

@ Wyjscie przepustu czujnika Wersja (B z centralnymi otworami przelotowymi nie posiada zintegrowa-

nych elektrycznych modutéw przelotowych EDF i umozliwia klientowi
Wersja SRH-plus z osiowym wyjsciem kablowym (-A) zaprojektowano do zmiane potozenia przewoddw przy uzyciu gtowicy obrotowej. Nalezy
zastosowan, w ktérych boczny obrys kolidujacy nie jest dopuszczalny. pamieta¢, ze nieprawidtowe utozenie kabli czesto prowadzi do ich
uszkodzenia. Gtowica obrotowa ze zintegrowanym modutem przelotowym
EDF jest bardzo trwata i niezawodna.
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Uniwersalna gtowica obrotowa

Zestaw montazowy dla przetacznika zblizeniowego

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

Czujnik IN ...

Zestaw montazowy sktada sie ze wspornikéw, krzywek sterujacych oraz
odpowiednich materiatéw mocujacych. Przetaczniki zblizeniowe nalezy
zamawiac oddzielnie.

Opis Identyfikator
AS-SRH-plus 20/25 0359200

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomocg zestawu montazowego.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
AS-SRH-plus 20/25 0359200

IN 80-S-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [}
IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5S-M8-SA 0301483 [ ]
INK 80-5-SA 0301566

® Dwa czujniki (blizszylS) sa konieczne na kazda gtowice obrotowa.
Moga byc¢ konieczne kable przedtuzajace.
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Uniwersalna gtowica obrotowa

Elektroniczny przetgcznik magnetyczny MMS

Programowalny przetgcznik magnetyczny MMS 22-PI1

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22..

Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w

ksztatcie litery C.

Czujnik MMS 22...-SA

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BW08-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Dwa czujniki (blizszy/S) sa konieczne na kazda gtowice obrotowa.
Moga byc konieczne kable przedtuzajace.

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22 PI1-...

Monitorowanie jednej zaprogramowanej pozycji na jeden czujnik; uktad
elektroniczny zintegrowany w czujniku. Mozliwos¢ zaprogramowania za
pomoca magnetycznego narzedzia programujacego MT (wchodzi w zakres
dostawy) lub wtykowego narzedzia programujacego ST (opcjonalne).
Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C. Jedli w tabeli wymieniono wtykowe narzedzia
programujace ST, wéwczas programowanie jest mozliwe jedynie za

pomoca narzedzi ST.

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

Czujnik MMS 22...-SA

MMS 22-PI1-5-M8-PNP-SA 0301166 [ J
MMSK 22-PI1-5-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI11-5S-M8-PNP-HD 0301110 [}
MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

® Do monitorowania obu potozer potrzebne sg dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajgce i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.
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Kable przytaczeniowe
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Komponent przytgcza Kabel z wtykiem prostym
elektrycznego ©9 Kabel z wtykiem katowym
Opis Identyfikator Diugos¢
[m]
Kable przytaczeniowe
KA BG16-L 12P-1000 0301801 10
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

® BG oznacza kabel przytaczeniowy z prostym wtykiem zeriskim,
natomiast BW - z kagtowym wtykiem zeriskim.SG oznacza kabel
przytaczeniowy z prostym wtykiem meskim, natomiast SW - z
katowym wtykiem meskim.
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Uniwersalna gtowica obrotowa

Maks. dozwolona bezwtadnosc J Wymiary i maksymalne obcigzenia

Moment bezwtadnosci Cykle na godzine
[yh] 500 1000 1500
0.16
— SRH-plus 25-W* [s]
0.12 - SRH-plus 25-W** [s]
“ / — SRH-plus 25-H* [s]
0.08 v/ — SRH-plus 25-H** [s]
: y - - SRH-plus 25-W* [1/h]
a SRH-plus 25-W** [1/h]
0.04 ~ == SRH-plus 25-H* [1/h]
= A, - = SRH-plus 25-H** [1/h]
£ 77NN
El >.
=
[s1 1.0 1.5 2.0
Czas obrotu

10.4 Nm

B Vx

maks.

. [l Fz maks.800 N
® Schematy dotyczg zastosowan przy

konstrukcji symetrycznej (*) do osi obrotu:
ustawienie jednostronnie centryczne
wzgledem jednej powierzchni mocowania
(**) oraz przy cisnieniu roboczym 6 bar.
Masowy moment bezwtadnosci zawsze
odnosi sie do osi obrotu. Czasy cykli mozna
dostosowac za posrednictwem dtawienia
oraz regulacji skoku amortyzatoréw. W

® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi i moga wystepowac
réwnoczesnie. Dtawienie jest konieczne, aby
zapewnic¢ wykonanie ruchu obrotowego bez
udaru lub odbijania. W przeciwnym razie
zywotno$¢ ulegnie skroceniu.

Dane techniczne

przeciwnym razie zywotno$¢ moze ulec
skroceniu. Na Pafistwa zyczenie chetnie
pomozemy w projektowaniu innych

zastosowan. Skontaktuj sie z nami, aby

ustali¢ szczegoty.

Opis SRH-plus SRH-plus SRH-plus SRH-plus SRH-plus SRH-plus
25-H-CB 25-W-(B 25-W-M8 25-H-M8 25-W-M8-A 25-H-M8-A

Identyfikator 0359353 0359253 0359251 0359351 0359256 0359356

Kat obrotu [°] 180.0 180.0 180.0 180.0 180.0 180.0

Regulacja pozycji koricowej [°] 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0

Moment obrotowy [Nm] 4.6 4.6 4.6 4.6 4.6 4.6

Stopien ochrony IP 67 67 67 67 67 67

Ciezar [kg] 2.5 2.5 2.6 2.6 2.6 2.6

Zuzycie ptynu (2 x kat znam.) [cm3] 88.0 88.0 88.0 88.0 88.0 88.0

(zas obrotu bez tadunku [s] 1.1 0.7 0.7 1.1 0.7 1.1

Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar] 3/6/8 3/6/8 3/6/8 31618 31618 3/6/8

Srednica przewodu gietkiego podtaczeniowego 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05

Liczba przepustéw cieczy b4 b4 [ 4 4 L

Maks. cisnienie ptynu w przepuscie [bar] 8 8 8 8 8 8

Min./maks. temperatura otoczenia [°q] 5160 5160 5160 5160 5160 5160

Powtarzalnos¢ [°] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05

Liczba E-ztgczek na koricu wyjsciowym 6 6 6 6

Rozmiar E-potgczer na korficu wyjéciowym M8 M8 M8 M8

Maks. napigcie [v] 24 24 24 2l

Prad maks. na kabel [A] 1 1 1 1

Maks. prad [A] 1 1 1 1

Wymiary Xx Y x Z [mm] 86.8x133.9x135.5 86.8x133.9x135.5 86.8x133.9x135.5 86.8x133.9x135.5 86.8x133.9x135.5 86.8x133.9x135.5

® Wszystkie jednostki sa réwniez dostepne w wersji FKM. Skontaktuj sie z nami, aby ustalic¢ szczegdty.
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Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia wersje SRH-plus z przepustem elektrycznym
EDF. Gtowica obrotowa jest wysunieta w kierunku lewego potozenia
skrajnego (0°) i obraca sig 0 180° zgodnie z ruchem wskazéwek zegara

(patrzac od strony wyjsciowej)

® Cisnieniowy zawdr serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w
przypadku utraty cisnienia (patrz cze$¢ katalogu pod nazwa

+Akcesoria").

A, a Ztacze gtdwne | bezposredni
obrét sitownika obrotowego

zgodnie z ruchem wskazéwek

zegara

B, b Ztacze gtéwne / bezposredni
obrét sitownika obrotowego
przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara

@ It3cze modutu obrotowego

@ Element przytaczeniowy

€, @ Przepust oleju

@ Pasuje do tulei centrujgcych

Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

@ Wejscie przepustu czujnika z
wtykiem 3-stykowym

@ Wejscie przepustu czujnika z
wtykiem 4-stykowym

Wyjscie przepustu czujnika

Zatyczki

e,




SRH-plus 25

Uniwersalna gtowica obrotowa

tadowanie jednostronne

tadowanie dwustronne

Bezposrednie przytacze bez przewodéw gietkich M3

Bezposrednie przytacze bez przewoddéw gietkich M5
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@ Adapter

Bezposrednie przytacze stuzy do dostarczania sprezonego powietrza bez
uzycia przewoddéw gietkich. Zamiast nich medium pod cisnieniem ttoczone
jest przez otwory wywiercone w ptycie montazowe;j.

@ Modut obrotowy

Osiowe zt3cze kablowe (wersja A)

@ Adapter

Bezposrednie przytacze stuzy do dostarczania sprezonego powietrza bez
uzycia przewoddéw gietkich. Zamiast nich medium pod cisnieniem ttoczone
jest przez otwory wywiercone w ptycie montazowe;j.

@ Modut obrotowy

0twor centralny (wersja CB)

38.2

@ Wyjscie przepustu czujnika

Wersja SRH-plus z osiowym wyjsciem kablowym (-A) zaprojektowano do
zastosowan, w ktérych boczny obrys kolidujacy nie jest dopuszczalny.

Wersja (B z centralnymi otworami przelotowymi nie posiada zintegrowa-
nych elektrycznych modutéw przelotowych EDF i umozliwia klientowi
zmiane potozenia przewoddw przy uzyciu gtowicy obrotowej. Nalezy
pamietac, ze nieprawidtowe utozenie kabli czesto prowadzi do ich
uszkodzenia. Gtowica obrotowa ze zintegrowanym modutem przelotowym
EDF jest bardzo trwata i niezawodna.




SRH-plus 25

Uniwersalna gtowica obrotowa

Zestaw montazowy dla przetacznika zblizeniowego

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

Czujnik IN ...

Zestaw montazowy sktada sie ze wspornikéw, krzywek sterujacych oraz
odpowiednich materiatéw mocujacych. Przetaczniki zblizeniowe nalezy
zamawiac oddzielnie.

Opis Identyfikator
AS-SRH-plus 20/25 0359200

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomocg zestawu montazowego.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
AS-SRH-plus 20/25 0359200

IN 80-S-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [}
IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5S-M8-SA 0301483 [ ]
INK 80-5-SA 0301566

® Dwa czujniki (blizszylS) sa konieczne na kazda gtowice obrotowa.
Moga byc¢ konieczne kable przedtuzajace.




SRH-plus 25

Uniwersalna gtowica obrotowa

Elektroniczny przetgcznik magnetyczny MMS

Programowalny przetgcznik magnetyczny MMS 22-PI1

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22..

Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w

ksztatcie litery C.

Czujnik MMS 22...-SA

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BW08-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Dwa czujniki (blizszy/S) sa konieczne na kazda gtowice obrotowa.
Moga byc konieczne kable przedtuzajace.

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22 PI1-...

Monitorowanie jednej zaprogramowanej pozycji na jeden czujnik; uktad
elektroniczny zintegrowany w czujniku. Mozliwos¢ zaprogramowania za
pomoca magnetycznego narzedzia programujacego MT (wchodzi w zakres
dostawy) lub wtykowego narzedzia programujacego ST (opcjonalne).
Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C. Jedli w tabeli wymieniono wtykowe narzedzia
programujace ST, wéwczas programowanie jest mozliwe jedynie za

pomoca narzedzi ST.

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

Czujnik MMS 22...-SA

MMS 22-PI1-5-M8-PNP-SA 0301166 [ J
MMSK 22-PI1-5-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI11-5S-M8-PNP-HD 0301110 [}
MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

® Do monitorowania obu potozer potrzebne sg dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajgce i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikéw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikéw.
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Uniwersalna gtowica obrotowa

Kable przytaczeniowe
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Komponent przytgcza Kabel z wtykiem prostym
elektrycznego ©9 Kabel z wtykiem katowym
Opis Identyfikator Diugos¢
[m]
Kable przytaczeniowe
KA BG16-L 12P-1000 0301801 10
KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

® BG oznacza kabel przytaczeniowy z prostym wtykiem zeriskim,
natomiast BW - z kagtowym wtykiem zeriskim.SG oznacza kabel
przytaczeniowy z prostym wtykiem meskim, natomiast SW - z
katowym wtykiem meskim.




SRH-plus 30

Uniwersalna gtowica obrotowa

Maks. dozwolona bezwtadnosc J Wymiary i maksymalne obcigzenia
Moment bezwtadnosci Cykle na godzine
[1/h] 700 800 900 1000
0.25 1
] SRH-plus 30-W* [s]
0'20: SRH-plus 30-W** [s]
0154 SRH-plus 30-H* [s]
] SRH-plus 30-H** [s]
0101 SRH-plus 30-W* [1/h]
e SRH-plus 30-W** [1/h]
SRH-plus 30-H* [1/h]
0'2_5: SRH-plus 30-H** [1/h]
€ |
2
=[]
Czas obrotu

B Vx 19 Nm [l Fz maks.800 N

® Schematy dotycza zastosowan przy

konstrukcji symetrycznej (*) do osi obrotu: maks.
ustawienie jednostronnie centryczne @® Podane wartoéci momentow oraz sit s3
wzgledem jednej powierzchni mocowania wartosciami statycznymi i mogg wystepowac
(**) oraz przy ci$nieniu roboczym 6 bar. réwnoczesnie. Dtawienie jest konieczne, aby
Masowy moment bezwtadnosci zawsze zapewnic¢ wykonanie ruchu obrotowego bez
odnosi sie do osi obrotu. Czasy cykli mozna udaru lub odbijania. W przeciwnym razie
dostosowac za posrednictwem dtawienia zywotno$¢ ulegnie skroceniu.
oraz regulacji skoku amortyzatoréw. W
przeciwnym razie zywotno$¢ moze ulec
skroceniu. Na Pafistwa zyczenie chetnie
pomozemy w projektowaniu innych
zastosowan. Skontaktuj sie z nami, aby
ustali¢ szczegoty.
Dane techniczne
Opis SRH-plus SRH-plus SRH-plus SRH-plus SRH-plus SRH-plus
30-W-(B 30-H-CB 30-W-M8 30-H-M8 30-W-M8-A 30-H-M8-A
Identyfikator 0359263 0359363 0359261 0359361 0359266 0359366
Kat obrotu [°] 180.0 180.0 180.0 180.0 180.0 180.0
Regulacja pozycji koricowej [°] 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0
Moment obrotowy [Nm] 9.5 9.5 9.5 9.5 9.5 9.5
Stopien ochrony IP 67 67 67 67 67 67
Ciezar [kg] 4.3 4.3 4.5 4.5 4.6 4.6
Zuzycie ptynu (2 x kat znam.) [cm3] 145.0 145.0 145.0 145.0 145.0 145.0
(zas obrotu bez tadunku [s] 0.9 1.4 0.9 1.4 0.9 1.4
Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar] 3/6/8 3/6/8 3/6/8 31618 31618 3/6/8
Srednica przewodu gietkiego podtaczeniowego 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05
Liczba przepustéw cieczy [3 [3 3 L 4 L
Maks. cisnienie ptynu w przepuscie [bar] 8 8 8 8 8 8
Min./maks. temperatura otoczenia [°q] 5160 5160 5160 5160 5160 5160
Powtarzalnos¢ [°] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Liczba E-ztgczek na koricu wyjsciowym 6 6 6 6
Rozmiar E-potgczer na korficu wyjéciowym M8 M8 M8 M8
Maks. napigcie [v] 24 24 24 2l
Prad maks. na kabel [A] 1 1 1 1
Maks. prad [A] 1 1 1 1
Wymiary Xx Y x Z [mm] 96 x 153.7 x 156.2 96 x 153.7 x 156.2 96 x 153.7 x 156.2 96 x 153.7 x 156.2 96 x 153.7 x 156.2 96 x 153.7 x 156.2

® Wszystkie jednostki sa réwniez dostepne w wersji FKM. Skontaktuj sie z nami, aby ustalic¢ szczegdty.
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Uniwersalna gtowica obrotowa

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia wersje SRH-plus z przepustem elektrycznym A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie, @ Przepust oleju
EDF. Gtowica obrotowa jest wysunieta w kierunku lewego potozenia obrét sitownika obrotowego @ Pasuje do tulei centrujacych
skrajnego (0°) i obraca sig 0 180° zgodnie z ruchem wskazéwek zegara zgodnie z ruchem wskazéwek

Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

@ Wejscie przepustu czujnika z
wtykiem 3-stykowym

@ Wejscie przepustu czujnika z
wtykiem 4-stykowym

) Wyjscie przepustu czujnika

@ Element przytaczeniowy Zatyczki

(patrzac od strony wyjsciowej) zegara

B, b Ztacze gtdwne / bezposrednie,
obrét sitownika obrotowego
przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara

® Cisnieniowy zawdr serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w
przypadku utraty cisnienia (patrz cze$¢ katalogu pod nazwa
+Akcesoria").

@ It3cze modutu obrotowego




SRH-plus 30

Uniwersalna gtowica obrotowa

tadowanie jednostronne

tadowanie dwustronne

Bezposrednie przytacze bez przewodéw gietkich M5
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@ Adapter

Bezposrednie przytacze stuzy do dostarczania sprezonego powietrza bez
uzycia przewoddéw gietkich. Zamiast nich medium pod cisnieniem ttoczone
jest przez otwory wywiercone w ptycie montazowe;j.

@ Modut obrotowy

0twor centralny (wersja CB)

Wersja (B z centralnymi otworami przelotowymi nie posiada zintegrowa-
nych elektrycznych modutéw przelotowych EDF i umozliwia klientowi
zmiane potozenia przewoddw przy uzyciu gtowicy obrotowej. Nalezy
pamietac, ze nieprawidtowe utozenie kabli czesto prowadzi do ich
uszkodzenia. Gtowica obrotowa ze zintegrowanym modutem przelotowym
EDF jest bardzo trwata i niezawodna.

@ Wyjscie przepustu czujnika

Wersja SRH-plus z osiowym wyjsciem kablowym (-A) zaprojektowano do
zastosowan, w ktérych boczny obrys kolidujacy nie jest dopuszczalny.



SRH-plus 30

Uniwersalna gtowica obrotowa

Zestaw montazowy dla przetacznika zblizeniowego

Czujnik IN ...

Zestaw montazowy sktada sie ze wspornikéw, krzywek sterujacych oraz
odpowiednich materiatéw mocujacych. Przetaczniki zblizeniowe nalezy
zamawiac oddzielnie.

Opis Identyfikator

AS-SRH-plus 30/35 0359201

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomocg zestawu montazowego.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
AS-SRH-plus 30/35 0359201

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ J
IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]
INK 80-S-SA 0301566

® Dwa czujniki (blizszy/S) sa konieczne na kazda gtowice obrotowa.
Moga byc¢ konieczne kable przedtuzajace.




SRH-plus 30

Uniwersalna gtowica obrotowa

Elektroniczny przetgcznik magnetyczny MMS

A7) Wyjscie przewodu Czujnik MMS 22...-SA

Czujnik MMS 22..

Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
MMS 22-5S-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Dwa czujniki (blizszy/S) sa konieczne na kazda gtowice obrotowa.
Moga byc konieczne kable przedtuzajace.




SRH-plus 30

Uniwersalna gtowica obrotowa

Programowalny przetgcznik magnetyczny MMS 22-PI1

Kable przytaczeniowe

f 91

T

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22 PI1-...

Monitorowanie jednej zaprogramowanej pozycji na jeden czujnik; uktad
elektroniczny zintegrowany w czujniku. Mozliwos¢ zaprogramowania za
pomocg magnetycznego narzedzia programujacego MT (wchodzi w zakres
dostawy) lub wtykowego narzedzia programujacego ST (opcjonalne).
Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C. Jedli w tabeli wymieniono wtykowe narzedzia
programujace ST, woéwczas programowanie jest mozliwe jedynie za
pomocg narzedzi ST.

Czujnik MMS 22...-SA

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

MMS 22-PI11-5-M8-PNP-SA 0301166 [ J
MMSK 22-PI1-5S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 ([ ]
MMSK 22-PI1-5S-PNP-HD 0301112

® Do monitorowania obu potozen potrzebne sa dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajgce i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikdw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikow.

Komponent przytgcza
elektrycznego

Kabel z wtykiem prostym
@ Kabel z wtykiem katowym

Opis Identyfikator Dtugosc
[m]

KA BG16-L 12P-1000 0301801 10

KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

® BG oznacza kabel przytaczeniowy z prostym wtykiem zeriskim,
natomiast BW - z kagtowym wtykiem zeriskim.SG oznacza kabel
przytaczeniowy z prostym wtykiem meskim, natomiast SW - z
katowym wtykiem meskim.
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Uniwersalna gtowica obrotowa

Maks. dozwolona bezwtadnosc J Wymiary i maksymalne obcigzenia

Moment bezwtadnosci
[1/h] 300 500 700 900 1100

Cykle na godzine

0.6 . — SRH-plus 35-W* [s]
)
04 ! i~ SRH-plus 35-W** [s]
1}
¢ -~ SRH-plus 35-W* [1/h]
0.2 Y
= DA LT - SRH=plus 35-W** [1/h]
ga A :::# _

[s] 1.2 1.6 2.0 2.4 2.8

Czas obrotu

B Vx

maks.

) 30.8 Nm [ Fz maks.1500 N
® Schematy dotyczg zastosowan przy

konstrukcji symetrycznej (*) do osi obrotu:
ustawienie jednostronnie centryczne
wzgledem jednej powierzchni mocowania
(**) oraz przy cisnieniu roboczym 6 bar.
Masowy moment bezwtadnosci zawsze
odnosi sie do osi obrotu. Czasy cykli mozna
dostosowac za posrednictwem dtawienia
oraz regulacji skoku amortyzatoréw. W
przeciwnym razie zywotno$¢ moze ulec
skroceniu. Na Pafistwa zyczenie chetnie
pomozemy w projektowaniu innych
zastosowan. Skontaktuj sie z nami, aby
ustali¢ szczegoty.

® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi i moga wystepowac
réwnoczesnie. Dtawienie jest konieczne, aby
zapewnic¢ wykonanie ruchu obrotowego bez
udaru lub odbijania. W przeciwnym razie
zywotno$¢ ulegnie skroceniu.

Dane techniczne

Opis SRH-plus 35-W-CB SRH-plus 35-W-M8 SRH-plus 35-W-M8-A
Identyfikator 0359273 0359271 0359276

Kat obrotu [°] 180.0 180.0 180.0
Regulacja pozycji koricowej [°] 3.0 3.0 3.0

Moment obrotowy [Nm] 13.3 13.3 13.3

Stopien ochrony IP 67 67 67

Ciezar [ke] 4.2 4.3 4.3

Zuzycie ptynu (2 x kat znam.) [cm3] 216.0 216.0 216.0

(zas obrotu bez tadunku [s] 0.9 0.9 0.9
Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar] 316/8 31618 316/8
Srednica przewodu gietkiego podtaczeniowego 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05
Liczba przepustow cieczy 4 L 4

Maks. cisnienie ptynu w przepuscie [bar] 8 8 8

Min./maks. temperatura otoczenia [eq] 5160 5160 5160
Powtarzalnos¢ [°] 0.05 0.05 0.05

Liczba E-ztaczek na koricu wyjsciowym 6 6

Rozmiar E-potgczer na koficu wyjsciowym M8 M8

Maks. napigcie [v] 2l 24

Prad maks. na kabel [A] 1 1

Maks. prad [A] 1 1

Wymiary Xx Y x Z [mm] 107 x 156 x 159.8 107 x 156 x 159.8 107 x 156 x 159.8

® Wszystkie jednostki sg réwniez dostepne w wersji FKM. Skontaktuj sie z nami, aby ustalic¢ szczegéty.
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Uniwersalna gtowica obrotowa

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia wersje SRH-plus z przepustem elektrycznym
EDF. Gtowica obrotowa jest wysunieta w kierunku lewego potozenia
skrajnego (0°) i obraca sig 0 180° zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
(patrzac od strony wyjsciowej)

® Cisnieniowy zawdr serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w
przypadku utraty cisnienia (patrz cze$¢ katalogu pod nazwa
+Akcesoria").

A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie,

obrét sitownika obrotowego
zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara

B, b Ztacze gtdwne / bezposrednie,

obrét sitownika obrotowego
przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara
@ It3cze modutu obrotowego
@ Element przytaczeniowy

@ Przepust oleju

@ Pasuje do tulei centrujgcych

Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

@ Wejscie przepustu czujnika z
wtykiem 3-stykowym

@ Wejscie przepustu czujnika z
wtykiem 4-stykowym

Wyjscie przepustu czujnika

Zatyczki




SRH-plus 35

Uniwersalna gtowica obrotowa

tadowanie jednostronne

tadowanie dwustronne

Bezposrednie przytacze bez przewodéw gietkich M5

L

© o

L) I
|
aIa, =t
V% %

@5x1 0.65.. %@

@ Adapter @ Modut obrotowy @ Wyjscie przepustu czujnika

Bezposrednie przytacze stuzy do dostarczania sprezonego powietrza bez
uzycia przewoddéw gietkich. Zamiast nich medium pod cisnieniem ttoczone
jest przez otwory wywiercone w ptycie montazowe;j.

0twor centralny (wersja CB)

Wersja (B z centralnymi otworami przelotowymi nie posiada zintegrowa-
nych elektrycznych modutéw przelotowych EDF i umozliwia klientowi
zmiane potozenia przewoddw przy uzyciu gtowicy obrotowej. Nalezy
pamietac, ze nieprawidtowe utozenie kabli czesto prowadzi do ich

uszkodzenia. Gtowica obrotowa ze zintegrowanym modutem przelotowym
EDF jest bardzo trwata i niezawodna.

Wersja SRH-plus z osiowym wyjsciem kablowym (-A) zaprojektowano do
zastosowan, w ktérych boczny obrys kolidujacy nie jest dopuszczalny.




SRH-plus 35

Uniwersalna gtowica obrotowa

Zestaw montazowy dla przetacznika zblizeniowego

Czujnik IN ...

Zestaw montazowy sktada sie ze wspornikéw, krzywek sterujacych oraz
odpowiednich materiatéw mocujacych. Przetaczniki zblizeniowe nalezy
zamawiac oddzielnie.

Opis Identyfikator

AS-SRH-plus 30/35 0359201

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomocg zestawu montazowego.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
AS-SRH-plus 30/35 0359201

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ J
IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]
INK 80-S-SA 0301566

® Dwa czujniki (blizszy/S) sa konieczne na kazda gtowice obrotowa.
Moga byc¢ konieczne kable przedtuzajace.




SRH-plus 35

Uniwersalna gtowica obrotowa

Elektroniczny przetgcznik magnetyczny MMS

A7) Wyjscie przewodu Czujnik MMS 22...-SA

Czujnik MMS 22..

Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
MMS 22-5S-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Dwa czujniki (blizszy/S) sa konieczne na kazda gtowice obrotowa.
Moga byc konieczne kable przedtuzajace.




SRH-plus 35

Uniwersalna gtowica obrotowa

Programowalny przetgcznik magnetyczny MMS 22-PI1

Kable przytaczeniowe

f 91

T

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22 PI1-...

Monitorowanie jednej zaprogramowanej pozycji na jeden czujnik; uktad
elektroniczny zintegrowany w czujniku. Mozliwos¢ zaprogramowania za
pomocg magnetycznego narzedzia programujacego MT (wchodzi w zakres
dostawy) lub wtykowego narzedzia programujacego ST (opcjonalne).
Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C. Jedli w tabeli wymieniono wtykowe narzedzia
programujace ST, woéwczas programowanie jest mozliwe jedynie za
pomocg narzedzi ST.

Czujnik MMS 22...-SA

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

MMS 22-PI11-5-M8-PNP-SA 0301166 [ J
MMSK 22-PI1-5S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 ([ ]
MMSK 22-PI1-5S-PNP-HD 0301112

® Do monitorowania obu potozen potrzebne sa dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajgce i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikdw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikow.

Komponent przytgcza
elektrycznego

Kabel z wtykiem prostym
@ Kabel z wtykiem katowym

Opis Identyfikator Dtugosc
[m]

KA BG16-L 12P-1000 0301801 10

KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

® BG oznacza kabel przytaczeniowy z prostym wtykiem zeriskim,
natomiast BW - z kagtowym wtykiem zeriskim.SG oznacza kabel
przytaczeniowy z prostym wtykiem meskim, natomiast SW - z
katowym wtykiem meskim.




SRH-plus 40

Uniwersalna gtowica obrotowa

Maks. dozwolona bezwtadnosc J Wymiary i maksymalne obcigzenia

Moment bezwtadnosci Cykle na godzine
[1/h] 500 700 900 1100
1.0
0.8 \ — SRH-plus 40-W* [s]
' K /i1 — SRH-plus 40-W** [s]
0.6 . — SRH-plus 40-H* [s]
: \ / — SRH-plus 40-H** [s]
0t Jori ) == SRH-plus 40-W* [1/h]
S0 ! -~ SRH-plus 40-W** [1th]
0.2 . / == SRH-plus 40-H* [1/h]
— R == SRH-plus 40-H** [1/h]
T A
=
=[] 1.2 1.6 2.0 2.4
Czas obrotu

68 Nm

B Vx

maks.

. [l Fz maks.2900 N
® Schematy dotyczg zastosowan przy

konstrukcji symetrycznej (*) do osi obrotu:
ustawienie jednostronnie centryczne
wzgledem jednej powierzchni mocowania
(**) oraz przy cisnieniu roboczym 6 bar.
Masowy moment bezwtadnosci zawsze
odnosi sie do osi obrotu. Czasy cykli mozna
dostosowac za posrednictwem dtawienia
oraz regulacji skoku amortyzatoréw. W

® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi i moga wystepowac
réwnoczesnie. Dtawienie jest konieczne, aby
zapewnic¢ wykonanie ruchu obrotowego bez
udaru lub odbijania. W przeciwnym razie
zywotno$¢ ulegnie skroceniu.

Dane techniczne

przeciwnym razie zywotno$¢ moze ulec
skroceniu. Na Pafistwa zyczenie chetnie
pomozemy w projektowaniu innych

zastosowan. Skontaktuj sie z nami, aby

ustali¢ szczegoty.

Opis SRH-plus SRH-plus SRH-plus SRH-plus SRH-plus SRH-plus
L0-W-CB 40-H-CB 40-W-M8 40-H-M8 L0-W-M8-A 40-H-M8-A

Identyfikator 0359283 0359383 0359281 0359381 0359286 0359386

Kat obrotu [°] 180.0 180.0 180.0 180.0 180.0 180.0

Regulacja pozycji koricowej [°] 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0

Moment obrotowy [Nm] 19.1 19.1 19.1 19.1 19.1 19.1

Stopien ochrony IP 67 67 67 67 67 67

Ciezar [kg] 6.7 6.7 6.9 6.9 6.9 6.9

Zuzycie ptynu (2 x kat znam.) [cm3] 336.0 336.0 336.0 336.0 336.0 336.0

(zas obrotu bez tadunku [s] 0.9 1.6 0.9 1.6 0.9 1.6

Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar] 3/6/8 3/6/8 3/6/8 31618 31618 3/6/8

Srednica przewodu gietkiego podtaczeniowego 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05

Liczba przepustéw cieczy 8 8 8 8 8 8

Maks. cisnienie ptynu w przepuscie [bar] 8 8 8 8 8 8

Min./maks. temperatura otoczenia [°q] 5160 5160 5160 5160 5160 5160

Powtarzalnos¢ [°] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05

Liczba E-ztgczek na koricu wyjsciowym 9 9 9 9

Rozmiar E-potgczer na korficu wyjéciowym M8 M8 M8 M8

Maks. napigcie [v] 24 24 24 2l

Prad maks. na kabel [A] 1 1 1 1

Maks. prad [A] 1 1 1 1

Wymiary Xx Y x Z [mm] 121.5x183.9x186.9 121.5x183.9x 186.9 121.5x 183.9x 186.9 121.5 x 183.9x 186.9 121.5x183.9x 186.9 121.5x 183.9 x 186.9

® Wszystkie jednostki sa réwniez dostepne w wersji FKM. Skontaktuj sie z nami, aby ustalic¢ szczegdty.




SRH-plus 40

Uniwersalna gtowica obrotowa

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia wersje SRH-plus z przepustem elektrycznym
EDF. Gtowica obrotowa jest wysunieta w kierunku lewego potozenia
skrajnego (0°) i obraca sig 0 180° zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
(patrzac od strony wyjsciowej)

® Cisnieniowy zawdr serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w
przypadku utraty cisnienia (patrz cze$¢ katalogu pod nazwa
+Akcesoria").

A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie,

obrét sitownika obrotowego
zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara

B, b Ztacze gtdwne / bezposrednie,

obrét sitownika obrotowego
przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara
@ It3cze modutu obrotowego
@ Element przytaczeniowy

@ Przepust oleju

@ Pasuje do tulei centrujgcych

Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

@ Wejscie przepustu czujnika z
wtykiem 3-stykowym

@ Wejscie przepustu czujnika z
wtykiem 4-stykowym

Wyjscie przepustu czujnika

Zatyczki




SRH-plus 40

Uniwersalna gtowica obrotowa

tadowanie jednostronne tadowanie dwustronne

Bezposrednie przytacze bez przewodéw gietkich M5 Osiowe ztacze kablowe (wersja A)
(ae)
89 M16
. * =
3) ° 1090
un
T} i <
% 2 or ‘@, o |
! =R
gIgﬁc—— T =
I
I + =
@5x1 065014 = ,
@ Adapter @ Modut obrotowy @ Wyjscie przepustu czujnika
Bezposrednie przytacze stuzy do dostarczania sprezonego powietrza bez Wersja SRH-plus z osiowym wyjsciem kablowym (-A) zaprojektowano do
uzycia przewoddéw gietkich. Zamiast nich medium pod cisnieniem ttoczone zastosowan, w ktérych boczny obrys kolidujacy nie jest dopuszczalny.

jest przez otwory wywiercone w ptycie montazowe;j.

0twor centralny (wersja CB)

Wersja (B z centralnymi otworami przelotowymi nie posiada zintegrowa-
nych elektrycznych modutéw przelotowych EDF i umozliwia klientowi
zmiane potozenia przewoddw przy uzyciu gtowicy obrotowej. Nalezy
pamietac, ze nieprawidtowe utozenie kabli czesto prowadzi do ich
uszkodzenia. Gtowica obrotowa ze zintegrowanym modutem przelotowym
EDF jest bardzo trwata i niezawodna.




SRH-plus 40

Uniwersalna gtowica obrotowa

Zestaw montazowy dla przetacznika zblizeniowego

Czujnik IN ...

Zestaw montazowy sktada sie ze wspornikéw, krzywek sterujacych oraz
odpowiednich materiatéw mocujacych. Przetaczniki zblizeniowe nalezy
zamawiac oddzielnie.

Opis Identyfikator

AS-SRH-plus 40 0359202

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomocg zestawu montazowego.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
AS-SRH-plus 40 0359202

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [}
IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]
INK 80-S-SA 0301566

® Dwa czujniki (blizszy/S) sa konieczne na kazda gtowice obrotowa.
Moga byc¢ konieczne kable przedtuzajace.




SRH-plus 40

Uniwersalna gtowica obrotowa

Elektroniczny przetgcznik magnetyczny MMS

A7) Wyjscie przewodu Czujnik MMS 22...-SA

Czujnik MMS 22..

Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
MMS 22-5S-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Dwa czujniki (blizszy/S) sa konieczne na kazda gtowice obrotowa.
Moga byc konieczne kable przedtuzajace.




SRH-plus 40

Uniwersalna gtowica obrotowa

Programowalny przetgcznik magnetyczny MMS 22-PI1

Kable przytaczeniowe

f 91

T

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22 PI1-...

Monitorowanie jednej zaprogramowanej pozycji na jeden czujnik; uktad
elektroniczny zintegrowany w czujniku. Mozliwos¢ zaprogramowania za
pomocg magnetycznego narzedzia programujacego MT (wchodzi w zakres
dostawy) lub wtykowego narzedzia programujacego ST (opcjonalne).
Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C. Jedli w tabeli wymieniono wtykowe narzedzia
programujace ST, woéwczas programowanie jest mozliwe jedynie za
pomocg narzedzi ST.

Czujnik MMS 22...-SA

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

MMS 22-PI11-5-M8-PNP-SA 0301166 [ J
MMSK 22-PI1-5S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 ([ ]
MMSK 22-PI1-5S-PNP-HD 0301112

® Do monitorowania obu potozen potrzebne sa dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajgce i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikdw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikow.

Komponent przytgcza
elektrycznego

Kabel z wtykiem prostym
@ Kabel z wtykiem katowym

Opis Identyfikator Dtugosc
[m]

KA BG16-L 12P-1000 0301801 10

KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

® BG oznacza kabel przytaczeniowy z prostym wtykiem zeriskim,
natomiast BW - z kagtowym wtykiem zeriskim.SG oznacza kabel
przytaczeniowy z prostym wtykiem meskim, natomiast SW - z
katowym wtykiem meskim.




SRH-plus 50

Uniwersalna gtowica obrotowa

Maks. dozwolona bezwtadnosc J Wymiary i maksymalne obcigzenia
Moment bezwtadnosci Cykle na godzine
[1/h] 500 600 700 800
2.5
— SRH-plus 50-W* [s]
2.0 f SRH-plus 50-W** [s]
N — SRH-plus 50-H* [s]
1.5 NIV4 — SRH-plus 50-H** [s]
== SRH-plus 50-W* [1/h]
10 VAR SRH-plus 50-W** [1h]
~i A EER == SRH-plus 50-H* [1/h]
E A N == SRH-plus 50-H** [1/h]
R W

Czas obrotu

B B Vx 300 Nm ] Fz maks.9000 N
® Schematy dotyczg zastosowan przy

konstrukcji symetrycznej (*) do osi obrotu: maks.
ustawienie jednostronnie centryczne @® Podane wartoéci momentow oraz sit s3
wzgledem jednej powierzchni mocowania wartosciami statycznymi i mogg wystepowac
(**) oraz przy ci$nieniu roboczym 6 bar. réwnoczesnie. Dtawienie jest konieczne, aby
Masowy moment bezwtadnosci zawsze zapewnic¢ wykonanie ruchu obrotowego bez
odnosi sie do osi obrotu. Czasy cykli mozna udaru lub odbijania. W przeciwnym razie
dostosowac za posrednictwem dtawienia zywotno$¢ ulegnie skroceniu.
oraz regulacji skoku amortyzatoréw. W
przeciwnym razie zywotno$¢ moze ulec
skroceniu. Na Pafistwa zyczenie chetnie
pomozemy w projektowaniu innych
zastosowan. Skontaktuj sie z nami, aby
ustali¢ szczegoty.
Dane techniczne
Opis SRH-plus SRH-plus SRH-plus SRH-plus SRH-plus SRH-plus
50-W-(B 50-H-CB 50-W-M8 50-H-M8 50-W-M8-A 50-H-M8-A
Identyfikator 0359293 0359393 0359291 0359391 0359296 0359396
Kat obrotu [°] 180.0 180.0 180.0 180.0 180.0 180.0
Regulacja pozycji koricowej [°] 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0
Moment obrotowy [Nm] 50.2 50.2 50.2 50.2 50.2 50.2
Stopien ochrony IP 67 67 67 67 67 67
Ciezar [kg] 17.3 17.3 17.6 17.6 17.6 17.6
Zuzycie ptynu (2 x kat znam.) [cm3] 776.0 776.0 776.0 776.0 776.0 776.0
(zas obrotu bez tadunku [s] 1.2 1.4 1.2 1.4 1.2 1.4
Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar] 3/6/8 3/6/8 3/6/8 31618 31618 3/6/8
Srednica przewodu gietkiego podtaczeniowego 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05
Liczba przepustéw cieczy 8 8 8 8 8 8
Maks. cisnienie ptynu w przepuscie [bar] 8 8 8 8 8 8
Min./maks. temperatura otoczenia [°q] 5160 5160 5160 5160 5160 5160
Powtarzalnos¢ [°] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Liczba E-ztgczek na koricu wyjsciowym 9 9 9 9
Rozmiar E-potgczer na korficu wyjéciowym M8 M8 M8 M8
Maks. napigcie [v] 24 24 24 2l
Prad maks. na kabel [A] 1 1 1 1
Maks. prad [A] 1 1 1 1
Wymiary Xx Y x Z [mm] 150 x 256.4 x 259.8 150 x 256.4 x 259.8 150 x 256.4 x 259.8 150 x 256.4 x 259.8 150 x 256.4 x 259.8 150 x 256.4 x 259.8

® Wszystkie jednostki sa réwniez dostepne w wersji FKM. Skontaktuj sie z nami, aby ustalic¢ szczegdty.




SRH-plus 50

Uniwersalna gtowica obrotowa

Gtowny widok
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Widok gtéwny przedstawia wersje SRH-plus z przepustem elektrycznym
EDF. Gtowica obrotowa jest wysunieta w kierunku lewego potozenia
skrajnego (0°) i obraca sig 0 180° zgodnie z ruchem wskazéwek zegara

(patrzac od strony wyjsciowej)

® Cisnieniowy zawdr serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w
przypadku utraty cisnienia (patrz cze$¢ katalogu pod nazwa

+Akcesoria").

A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie,

obrét sitownika obrotowego
zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara

B, b Ztacze gtdwne / bezposrednie,

obrét sitownika obrotowego
przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara
@ It3cze modutu obrotowego
@ Element przytaczeniowy

@ Przepust oleju

@ Pasuje do tulei centrujgcych

Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

@ Wejscie przepustu czujnika z
wtykiem 3-stykowym

@ Wejscie przepustu czujnika z
wtykiem 4-stykowym

Wyjscie przepustu czujnika

Zatyczki




SRH-plus 50

Uniwersalna gtowica obrotowa

tadowanie jednostronne tadowanie dwustronne

Bezposrednie przytacze bez przewodéw gietkich M5 Osiowe ztacze kablowe (wersja A)

@Mw 3
L / _ <
(3) s
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f% %
@5x1 0.65.. %@
@ Adapter @ Modut obrotowy @ Wyjscie przepustu czujnika

Bezposrednie przytacze stuzy do dostarczania sprezonego powietrza bez
uzycia przewoddéw gietkich. Zamiast nich medium pod cisnieniem ttoczone
jest przez otwory wywiercone w ptycie montazowe;j.

Wersja SRH-plus z osiowym wyjsciem kablowym (-A) zaprojektowano do
zastosowan, w ktérych boczny obrys kolidujacy nie jest dopuszczalny.

0twor centralny (wersja CB)

Wersja (B z centralnymi otworami przelotowymi nie posiada zintegrowa-
nych elektrycznych modutéw przelotowych EDF i umozliwia klientowi
zmiane potozenia przewoddw przy uzyciu gtowicy obrotowej. Nalezy
pamietac, ze nieprawidtowe utozenie kabli czesto prowadzi do ich

uszkodzenia. Gtowica obrotowa ze zintegrowanym modutem przelotowym
EDF jest bardzo trwata i niezawodna.




SRH-plus 50

Uniwersalna gtowica obrotowa

Zestaw montazowy dla przetacznika zblizeniowego

Czujnik IN ...

Zestaw montazowy sktada sie ze wspornikéw, krzywek sterujacych oraz
odpowiednich materiatéw mocujacych. Przetaczniki zblizeniowe nalezy
zamawiac oddzielnie.

Opis Identyfikator

AS-SRH-plus 50/60 0359203

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomocg zestawu montazowego.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
AS-SRH-plus 50/60 0359203

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ J
IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]
INK 80-S-SA 0301566

® Dwa czujniki (blizszy/S) sa konieczne na kazda gtowice obrotowa.
Moga byc¢ konieczne kable przedtuzajace.




SRH-plus 50

Uniwersalna gtowica obrotowa

Elektroniczny przetgcznik magnetyczny MMS

A7) Wyjscie przewodu Czujnik MMS 22...-SA

Czujnik MMS 22..

Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
MMS 22-5S-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Dwa czujniki (blizszy/S) sa konieczne na kazda gtowice obrotowa.
Moga byc konieczne kable przedtuzajace.




SRH-plus 50

Uniwersalna gtowica obrotowa

Programowalny przetgcznik magnetyczny MMS 22-PI1

Kable przytaczeniowe

f 91

T

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22 PI1-...

Monitorowanie jednej zaprogramowanej pozycji na jeden czujnik; uktad
elektroniczny zintegrowany w czujniku. Mozliwos¢ zaprogramowania za
pomocg magnetycznego narzedzia programujacego MT (wchodzi w zakres
dostawy) lub wtykowego narzedzia programujacego ST (opcjonalne).
Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C. Jedli w tabeli wymieniono wtykowe narzedzia
programujace ST, woéwczas programowanie jest mozliwe jedynie za
pomocg narzedzi ST.

Czujnik MMS 22...-SA

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

MMS 22-PI11-5-M8-PNP-SA 0301166 [ J
MMSK 22-PI1-5S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 ([ ]
MMSK 22-PI1-5S-PNP-HD 0301112

® Do monitorowania obu potozen potrzebne sa dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajgce i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikdw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikow.

Komponent przytgcza
elektrycznego

Kabel z wtykiem prostym
@ Kabel z wtykiem katowym

Opis Identyfikator Dtugosc
[m]

KA BG16-L 12P-1000 0301801 10

KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

® BG oznacza kabel przytaczeniowy z prostym wtykiem zeriskim,
natomiast BW - z kagtowym wtykiem zeriskim.SG oznacza kabel
przytaczeniowy z prostym wtykiem meskim, natomiast SW - z
katowym wtykiem meskim.




SRH-plus 60

Uniwersalna gtowica obrotowa

Maks. dozwolona bezwtadnosc J Wymiary i maksymalne obcigzenia

Moment bezwtadnosci Cykle na godzine
[/1h] 350 500 650
2.5 N/
2.0 s — SRH-plus 60-W* [s]
LY
15 | SRH-plus 60-W** [s]
1.0 £ \‘ - - SRH-plus 60-W* [1/h]
- : o SRH-plus 60-W** [1/h]
£ / 2
2 = e .
[s] 1.3 1.5 1.7 1.9 21
Czas obrotu

340 Nm

B Vx

maks.

. [l Fz maks.9000 N
® Schematy dotyczg zastosowan przy

konstrukcji symetrycznej (*) do osi obrotu:
ustawienie jednostronnie centryczne
wzgledem jednej powierzchni mocowania
(**) oraz przy cisnieniu roboczym 6 bar.
Masowy moment bezwtadnosci zawsze
odnosi sie do osi obrotu. Czasy cykli mozna
dostosowac za posrednictwem dtawienia
oraz regulacji skoku amortyzatoréw. W
przeciwnym razie zywotno$¢ moze ulec
skroceniu. Na Pafistwa zyczenie chetnie
pomozemy w projektowaniu innych
zastosowan. Skontaktuj sie z nami, aby

® Podane wartosci momentéw oraz sit sa
wartosciami statycznymi i moga wystepowac
réwnoczesnie. Dtawienie jest konieczne, aby
zapewnic¢ wykonanie ruchu obrotowego bez
udaru lub odbijania. W przeciwnym razie
zywotno$¢ ulegnie skroceniu.

Dane techniczne

ustali¢ szczegoty.

Opis SRH-plus 60-W-CB SRH-plus 60-W-M8 SRH-plus 60-W-M8-A
Identyfikator 0359333 0359331 0359336

Kat obrotu [°] 180.0 180.0 180.0
Regulacja pozycji koricowej [°] 3.0 3.0 3.0

Moment obrotowy [Nm] 69.9 69.9 69.9

Stopien ochrony IP 67 67 67

Ciezar [ke] 19.9 21.2 21.2

Zuzycie ptynu (2 x kat znam.) [cm3] 1120.0 1120.0 1120.0

(zas obrotu bez tadunku [s] 1.3 1.3 1.3
Min./znam./maks. ci$nienie robocze [bar] 316/8 31618 316/8
Srednica przewodu gietkiego podtaczeniowego 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05 6x3.9x1.05
Liczba przepustow cieczy 8 8 8

Maks. cisnienie ptynu w przepuscie [bar] 8 8 8

Min./maks. temperatura otoczenia [eq] 5160 5160 5160
Powtarzalnos¢ [°] 0.05 0.05 0.05

Liczba E-ztaczek na koricu wyjsciowym 9 9

Rozmiar E-potgczer na koficu wyjsciowym M8 M8

Maks. napigcie [v] 2l 24

Prad maks. na kabel [A] 1 1

Maks. prad [A] 1 1

Wymiary Xx Y x Z [mm] 174 x 263.9 x 266.8 174 x 263.9 x 266.8 174 x 263.9 x 266.8

® Wszystkie jednostki sg réwniez dostepne w wersji FKM. Skontaktuj sie z nami, aby ustalic¢ szczegéty.




SRH-plus 60

Uniwersalna gtowica obrotowa
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Widok gtéwny przedstawia wersje SRH-plus z przepustem elektrycznym
EDF. Gtowica obrotowa jest wysunieta w kierunku lewego potozenia
skrajnego (0°) i obraca sig 0 180° zgodnie z ruchem wskazéwek zegara

(patrzac od strony wyjsciowej)

® Cisnieniowy zawdr serwisowy SDV-P stuzy to utrzymania potozenia w

przypadku utraty cisnienia (patrz cze$¢ katalogu pod nazwa

+Akcesoria").

A, a Ztacze gtéwne | bezposrednie,
obrét sitownika obrotowego
zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara

B, b Ztacze gtdwne / bezposrednie,
obrét sitownika obrotowego
przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara

@ It3cze modutu obrotowego
@ Element przytaczeniowy

@ Przepust oleju

@ Pasuje do tulei centrujgcych

Gtebokos$¢ otworu na tuleje
centrujaca w czesci kontrujacej

@ Wejscie przepustu czujnika z
wtykiem 3-stykowym

@ Wejscie przepustu czujnika z
wtykiem 4-stykowym

Wyjscie przepustu czujnika

Zatyczki




SRH-plus 60

Uniwersalna gtowica obrotowa

tadowanie jednostronne tadowanie dwustronne

Bezposrednie przytacze bez przewodéw gietkich M5 Osiowe ztacze kablowe (wersja A)
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@ Adapter @ Modut obrotowy @ Wyjscie przepustu czujnika
Bezposrednie przytacze stuzy do dostarczania sprezonego powietrza bez Wersja SRH-plus z osiowym wyjsciem kablowym (-A) zaprojektowano do
uzycia przewoddéw gietkich. Zamiast nich medium pod cisnieniem ttoczone zastosowan, w ktérych boczny obrys kolidujacy nie jest dopuszczalny.

jest przez otwory wywiercone w ptycie montazowe;j.

0twor centralny (wersja CB)

Wersja (B z centralnymi otworami przelotowymi nie posiada zintegrowa-
nych elektrycznych modutéw przelotowych EDF i umozliwia klientowi
zmiane potozenia przewoddw przy uzyciu gtowicy obrotowej. Nalezy
pamietac, ze nieprawidtowe utozenie kabli czesto prowadzi do ich
uszkodzenia. Gtowica obrotowa ze zintegrowanym modutem przelotowym
EDF jest bardzo trwata i niezawodna.




SRH-plus 60

Uniwersalna gtowica obrotowa

Zestaw montazowy dla przetacznika zblizeniowego

Czujnik IN ...

Zestaw montazowy sktada sie ze wspornikéw, krzywek sterujacych oraz
odpowiednich materiatéw mocujacych. Przetaczniki zblizeniowe nalezy
zamawiac oddzielnie.

Opis Identyfikator

AS-SRH-plus 50/60 0359203

® Zestaw montazowy nalezy zamawiac opcjonalnie jako akcesorium.

Indukcyjne wytaczniki zblizeniowe

Uktad monitorowania potozenia kraricowego mozna zamontowac za
pomocg zestawu montazowego.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
AS-SRH-plus 50/60 0359203

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [ J
IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 [ ]
INK 80-S-SA 0301566

® Dwa czujniki (blizszy/S) sa konieczne na kazda gtowice obrotowa.
Moga byc¢ konieczne kable przedtuzajace.




SRH-plus 60

Uniwersalna gtowica obrotowa

Elektroniczny przetgcznik magnetyczny MMS

A7) Wyjscie przewodu Czujnik MMS 22...-SA

Czujnik MMS 22..

Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C.

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
MMS 22-5S-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Dwa czujniki (blizszy/S) sa konieczne na kazda gtowice obrotowa.
Moga byc konieczne kable przedtuzajace.




SRH-plus 60

Uniwersalna gtowica obrotowa

Programowalny przetgcznik magnetyczny MMS 22-PI1

Kable przytaczeniowe

f 91

T

@ Wyjscie przewodu
Czujnik MMS 22 PI1-...

Monitorowanie jednej zaprogramowanej pozycji na jeden czujnik; uktad
elektroniczny zintegrowany w czujniku. Mozliwos¢ zaprogramowania za
pomocg magnetycznego narzedzia programujacego MT (wchodzi w zakres
dostawy) lub wtykowego narzedzia programujacego ST (opcjonalne).
Monitorowanie potozenia kraricowego do zamocowania w szczelinie w
ksztatcie litery C. Jedli w tabeli wymieniono wtykowe narzedzia
programujace ST, woéwczas programowanie jest mozliwe jedynie za
pomocg narzedzi ST.

Czujnik MMS 22...-SA

Opis Identyfikator Czesto w potaczeniu
MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

MMS 22-PI11-5-M8-PNP-SA 0301166 [ J
MMSK 22-PI1-5S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 ([ ]
MMSK 22-PI1-5S-PNP-HD 0301112

® Do monitorowania obu potozen potrzebne sa dwa czujniki na modut.
Opcjonalnie dostepne sg kable przedtuzajgce i rozdzielacze czujni-
kowe. Dodatkowe warianty czujnikdw oraz dalsze informacje i dane
techniczne mozna znalez¢ w rozdziale katalogu poswieconym
systemowi czujnikow.

Komponent przytgcza
elektrycznego

Kabel z wtykiem prostym
@ Kabel z wtykiem katowym

Opis Identyfikator Dtugosc
[m]

KA BG16-L 12P-1000 0301801 10

KA BW16-L 12P-0500 0323005 5

® BG oznacza kabel przytaczeniowy z prostym wtykiem zeriskim,
natomiast BW - z kagtowym wtykiem zeriskim.SG oznacza kabel
przytaczeniowy z prostym wtykiem meskim, natomiast SW - z
katowym wtykiem meskim.
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