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Datovy list vyrobku

Miniaturni rotacni jednotka ERD



ERD

Miniaturni rotacni jednotka

Rychle. Kompaktni. Flexibilni.

Nastavovaci motor ERD

Vykonny momentovy motor s absolutnim enkodérem a elektrickym a pneumatickym otonym privodem

Oblast pouziti

Pro vSechny aplikace s vysokymi ndroky na dosazitelnou
opakovatelnou pfesnost, rychlost otaceni, akceleraci a
nastrojovou Zivotnost.

Vyhody - Prinos pro Vas

Se systémem absolutniho méreni polohy Snadnéjsi
programovani a vétsi Gspora casu pri uvadéni do provozu
a béhem provozu

vs v

Vynikajici dynamické vlastnosti pro kratsi ¢asy cyklii ¢imz
je dosazeno vysoké produktivity

Integrovany pneumaticky a elektricky priichod pro
bezpecné napajeni chapadel

Témér zadné dily podléhajici opotiebeni Pro dlouhou
Zivotnost a spolehlivost systému

Bez mechanické viile mezi soucastmi pohonu pro rychlou
odezvu a vysokou presnost polohovani

Volitelna certifikovana bezpecnostni zarizeni podle SIL2/
PLd s rozhranimi HIPERFACE®, EnDat 2.2 a DRIVE-CLIQ (pFes
EnDat 2.2 + ménic signalu v kabelovém svazku) pro
aplikace se zvySenymi poZzadavky na bezpecnost stroje.

il (]

Velikosti Vlastni hmotnost Kroutici moment Opakovatelna presnost Uhel rotace
Mnozstvi: 3 1.2..1.8 kg 0.4 ..1.2 Nm 0.01° >360°




ERD

Miniaturni rotacni jednotka

Popis funkce

Jednotka je pohanéna 3fazovym stfidavym synchronnim ozubena kola, ¢imzZ jsou eliminovany nepfesnosti vyplyva-
motorem s permanentni excitaci. jici z takové konfigurace.

JelikoZ se jednd o pfimy pohon, jednotka nepotfebuje

mechanickou pfevodovku a jeji soucasti, jako napfiklad

() Motorovy konektor (® Sekundarni soucast
Standardni konektor M17 pro pohodiné pfipojeni fazi Rotor ze Zeleza s integrovanymi permanentnimi magnety

motoru a teplotniho cidla
® Privod energie

@ Zasuvka pro pripojeni absolutniho enkodéru Integrovany dvojity priichod vzduchu a volitelny
Snadné pripojeni kabelu enkodéru pomoci béznych Lnasobny elektricky prichod
konektord M12
® Télo
(® Pevna primarni cast je hmotnostné optimalizované diky pouZiti vysokopev-
Stator s 3fazovym vinutim z feromagnetického materidlu nostni hlinikové slitiny

e —
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ERD

Miniaturni rotacni jednotka

Obecné informace k rade

Materidl téla: Hlinikova slitina, potazena
Pohon: Momentovy motor, 3fazovy

Systém méreni zdvihu: Absolutni systém méfeni drdhy,
verze s viceotackovym odméfovanim, s rozhranimi
HIPERFACE®, EnDat2.2 a DRIVE-CLiQ (pfes EnDat 2.2 + ménic
signalu)

Regulator pohonu: Konzultace k nastaveni parametr(i pro
regulatory pohond od spolecnosti BOSCH (EcoDrive (S,
IndraDrive a IndraDrive CS) a Siemens (Sinamics $120).
Poskytovani datovych listd motor( pro ostatni regulatory
pohon(. Podpora pfi uvadéni do provozu na vyzadani.

Rozsah dodavky: Soucasti balicku s pFisluSenstvim je
stfedici pouzdro, navod k montazi a pouziti a DVD pro
zprovoznéni motord SCHUNK

Zaruka: 24 mésicl

Casy otaceni: Cas otaceni je doba, kterd uplyne mezi
uvolnénim modulu z klidové polohy a jeho navratem do
klidové polohy. Prodlevy zplisobené PLC nebo regulatorem
pohonu zde nejsou zahrnuty a je nutné s nimi pocitat pfi
vypoctu doby cyklu. V pfipadé potfeby je tfeba do doby
cyklu zahrnout doby pauzy zdvislé na zatiZeni.

Priklad aplikace

Linearni uchopovaci oto¢na jednotka pro
dynamickou manipulaci s malymi dily

© 2prsté paralelni chapadlo MPG-plus
® Miniaturni otony modul ERD

© Zdvihovy modul LDK

@ Univerzalni linearni modul LDN

©® Univerzalni linearni modul LDT

Schéma nebo kontrolni vypocet: Aby nedoslo k pretizeni
zvolené jednotky, je nutny kontrolni vypocet zvolené
jednotky. Obratte se na nas v pfipadé potfeby.

Opakovatelnd presnost: Opakovatelnd pfesnost je defino-
vana jako distribuce cilové pozice béhem 100 po sobé
jdoucich polohovacich cykld.

Okolni podminky: Moduly jsou primarné navrzeny pro
Cisté azZ lehce zneciSténé prostiedi. Vezméte prosim na
védomi, Ze pouZivanim modull v ndrocnych podminkach
se mlZe zkratit jejich Zivotnost, za coZ SCHUNK v takovém
pripadé nenese odpovédnost.

Bezpecnostni upozornéni: Pozor: Magnetické pole! Toto
upozornéni je ureno predevsim osobam s lékaFskymi
implantaty, jako jsou napf. kardiostimulatory,
naslouchatka atd.

Jmenovité proudy: Jmenovité proudy mohou prochazet
trvale. U viech proudd, pohybujicich se v rozmezi od
jmenovitého proudu az po maximdalni proud, je nutné se
fidit odpovidajici dokumentaci.

Trida Cistého prostoru IS0 14644-1:2015: 2




ERD

Miniaturni rotacni jednotka

SCHUNK nabizi vice...

Nasledujici komponenty délaji produkt jesté
produktivnéjsim - vhodné doplnéni pro nejvyssi
funkcnost, flexibilitu, spolehlivost a bezpecnost
procesu.

Chapadlo pro malé dily Chapadlo pro malé dily Linedrni modul Jednotka Pick & Place

Kabely napdjeni a enkodéru Reguldtor Prostorovy portal

® Vice informaci o téchto vyrobcich naleznete na nédsledujicich strdnkach nebo na adrese schunk.com.

Moznosti a zvlastni informace

Pneumaticky otocny priichod: Rotacni modul ERD se standardné dodava se dvéma pneumatickymi priichody. Pneumatické
hadice je moZné pfipojit radidlné k rotacnimu stolu na vystupni strané. Pfipadné Ize také vyuZit pfimych pfipojek bez hadic
ve stfedu rotacniho stolu.

Elektricky otocny priichod: Verze s elektrickym pfivodem mohou byt vybaveny vedenim aZ pro Ctyfi elektrické signaly a
integrovanym pneumatickym pfivodem. Pfipojeni na strané pohonu prostfednictvim konektoru M8 (& pély). Otocny stlil ma
radialné orientovanou zasuvku M8 (& pdly) na vystupni strané.

Zapojeni napajecich a senzorovych kabelii: 0to¢ny modul je pfipojen k reguldtoru pohonu pomoci nezavislych kabell
napdjeni a enkdderu. Otocny modul véetné konektorové zdsuvky M17 pro pfipojeni napajeciho kabelu a konektorova zadsuvka
M12 pro pfipojeni senzorového kabelu. Vhodné pfipojovaci kabely naleznete v katalogu v sekci PrisluSenstvi. Potfebné délky
a prodlouZeni kabeld jsou k dispozici na vyzadani.

Certifikovany kédovaci systém: Systémy enkodéru s rozhranimi HIPERFACE® (volitelné) a DRIVE-CLiQ (pfes EnDat 2.2 + ménic
signalu v kabelovém svazku) maji certifikaci podle SIL2/PLd. To znamena, Ze Ize realizovat i naro¢né aplikace s vysokymi
poZadavky v oblasti bezpecnosti stroji. Obratte se na nas.

NOVINKA: Verze s potravinafskym mazanim (H1G): jako feSeni pro snadny vstup do medicinskych technologii, laboratorni
automatizace, farmaceutického a potravinarského priimyslu. PoZadavky normy EN 1672-2:2020 nejsou zcela spInény.




ERD

Miniaturni rotacni jednotka

Priklad objednavky ERD

Rada

Velikost

04 = jmenovity toivy moment x 10: 0,4 Nm
08 = jmenovity toivy moment x 10: 0,8 Nm
12 = jmenovity toivy moment x 10: 1,2 Nm

Trida ochrany IP *

40

54

* testovano vodou podle normy DIN EN 60529 (IEC 529/VDE 047 T1).

Rotacni priichod
D = s elektrickym a pneumatickym rotacnim priichodem
N = bez elektrického rotacniho priichodu

Rozhrani kodéru

H = HIPERFACE®

D = DRIVE-CLiQ (pfes EnDat 2.2 + prevodnik signalu v kabelovém svazku)
E = EnDat 2.2

Bezpecnost

N = bez certifikace

2 =SIL2/PLd - kodér

- SIL2 podle EN 62061 a IEC 61508
- PLd podle normy EN IS0 13849-1

ERD

oL

4o

D
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Miniaturni rotacni jednotka




ERD 04

Miniaturni rotacni jednotka

Vyobrazeni ¢asu otaceni Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hmotnostni moment setrvacnosti Prestavky
tls] 1.0 2.0 3.0 4.0 5.0

0.008

0.007
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t,180° [s]
t,90° [s]
- 1,180°[s]
— t,90°[s]

= t[s]01 0.2 03 0.4 0.5

Doba otaceni

B Fx max. 150 N My max.2.5 Nm

® Casy otaceni a ne¢innosti plati pro pohyby
[l Fz max. 150N

bez redukce rychlosti pfi max. proudu.
Snizeni max. proudu vede k delSim dobdm
kolisani a kratsim dobdm pauz. Pfipadaji v
Uvahu vy3si hmotnostni momenty
setrvacnosti. Vyobrazeni plati pouze pro
dostatecné tuha provedeni. Nevahejte se na
nas obratit o pomoc s navrhem své aplikace.

® Momenty a sily mohou plisobit soucasné.

Technické tdaje - s rotacnim priichodem

Popis ERD 04-40-D-H-N ERD 04-40-D-D-2 ERD 04-40-D-E-2 ERD 04-40-D-H-2

1D 0331220 1650415 1630141 1484513

Obecné provozni idaje

Uhel rotace [°] >360 >360 >360 >360

Jmenovity/maximalni kroutici moment [Nm] 0.4/1.2 0.4/1.2 0.4/1.2 0.4/1.2

Max. rychlost otaceni [1/min] 600 600 600 600

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti ~ [kgm?] 0.008 0.008 0.008 0.008

Opakovatelnd pfesnost [°] 0.01 0.01 0.01 0.01

Vlastni hmotnost [kg] 1.2 1.2 1.2 1.2

Min./max. okolni teplota [°q] 10/40 10/40 10/40 10/40

Trida ochrany IP 40 40 40 40

Rozméry Xx Y x Z [mm] 68 x 60 x 124 68 x 60 x 139 68 x 60 x 139 68 x 60 x 124

Elektrické provozni udaje

Meziobvodové napéti v] 530 530 530 530

Jmenovity/maximalni proud [A] 0.43/1.29 0.43/1.29 0.43/1.29 0.43/1.29

Systém enkodéru Enkodér (absolutni) Enkodér (absolutni) Enkodér (absolutni) Enkodér (absolutni)
DRIVE-CLiQ (pFes EnDat 2.2 +

Vystupni signal HIPERFACE® prevodnik signalu v kabelovém  EnDat 2.2 HIPERFACE®
provedeni)

Certifikace SIL bez certifikace 2 2 2

Provozni tdaje rotacni priichodky

Pocet pneumatickych prichodd 2 2 2 2

Max. provozni tlak [bar] 6 6 6 6

Pocet elektrickych priichodd [ [ [ L

Max. napéti (DC) vl 60 60 60 60

Max. proud [A] 1 1 1 1

VoliteIné moznosti a jejich charakteristiky

Verze maziva H1 1632136 1632166 1488541

® Maximalni kroutici momenty slouZi jako kratkodobé rezervy pfi akceleraci a prodlevach.




ERD 04

Miniaturni rotacni jednotka

Technické udaje - bez rotacniho priichodu

Popis

1D

Obecné provozni tdaje

Uhel rotace

Jmenovity/maximalni kroutici moment
Max. rychlost otaceni

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti
Opakovatelna pfesnost

Vlastni hmotnost

Min./max. okolni teplota

Trida ochrany IP

Rozméry Xx Y x Z

Elektrické provozni udaje
Meziobvodové napéti
Jmenovity/maximalni proud

Systém enkodéru

Vystupni signal

Certifikace SIL

Provozni tdaje rotacni priichodky

Pocet pneumatickych priichodi

Max. provozni tlak

Volitelné moznosti a jejich charakteristiky

Verze maziva H1

[
[Nm]
[L/min]
[kgm?]
[°]

[kel
[l

[mm]

v]
[A]

[bar]

ERD 04-40-N-H-N
0331224

>360

0.4/1.2

600

0.008

0.01

1.2

10/40

40

68 x 60 x 124

530
0.43/1.29

Enkodér (absolutni)

HIPERFACE®

bez certifikace

6

ERD 04-40-N-D-2
1630125

>360

0.4/1.2

600

0.008

0.01

1.2

10/40

40

68 x 60 x 139

530
0.43/1.29

Enkodér (absolutni)

DRIVE-CLiQ (pfes EnDat 2.2 +
prevodnik signalu v kabelovém

provedeni)
2

1632134

® Maximalni kroutici momenty slouZi jako krdtkodobé rezervy pfi akceleraci a prodlevéch.

ERD 04-40-N-E-2
1630143

>360

0.4/1.2

600

0.008

0.01

1.2

10/40

40

68 x 60 x 139

530
0.43/1.29

Enkodér (absolutni)

EnDat 2.2

1632165

ERD 04-40-N-H-2
1484515

>360

0.4/1.2

600

0.008

0.01

L2

10/40

40

68 x 60 x 124

530
0.43/1.29

Enkodér (absolutni)

HIPERFACE®

1488615
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Miniaturni rotacni jednotka

Hlavni pohled
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Vyobrazeni ukazuje oto¢ny modul s pneumatickym a elektrickym otocnym S Pfipojeni pro pfetlakovy @ Vhodné pro centrovaci pouzdra
ETSE:;):ceEm s tfidou ochrany IP40 a rozhranim méficiho systému vzduch (0,5 ... 1 bar) @ Vhodné pro stfedici koliky
' @ Pfipojeni otocné jednotky @ Hloubka otvoru stfediciho
@ Pfipojeni pfipevnéni pouzdra v protistrané
@ Kruhova zastrcka Vhodné pro centrovani
@ Pfivod kapaliny Vstup pro 4pélovy senzorovy
@ Motorovy konektor pfivod
PFipojeni enkéderu polohy @ Vystup pro &pélovy priichod

hfidele senzoru
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Miniaturni rotacni jednotka

Bezkabelové pfimé pripojeni M5

Bez elektrického rotacniho priichodu
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@ Adaptér

Pi¥imé pfipojeni slouZi k bezhadicovému pfivodu tlaku, jelikoZ hadice jsou
nachylné k poSkozeni. Namisto toho se tlakové médium pfivadi otvory v
montézni desce.

@ Rotacni jednotka

Pfevodnik signalu v kabelovém svazku (EnDat 2.2 v
DRIVE-CLIQ)

0.5m 25m
(o) (o
%9 Q)

Zasuvka M12

® Ménic signdlu je soucasti dodavky.

Zastreka RIu5

V této varianté nelze pfenaset zadné signdly senzor.

Rozhrani DRIVE-CLiQ

EnDai22  pQoi
ar— ‘:ﬁﬂ |

o) (on)
‘\9,,]/" N 2

Pfipojeni enkodéru hfidele pro @ Prevodnik signalu v kabelovém
EnDat 2.2 svazku (EnDat 2.2 v DRIVE-CLIQ)

ProdlouZeni kabelu méficiho
systému (EnDat 2.2) pro
pfipojeni k prevodniku signdlu

Regulator pohonu




ERD 04

Miniaturni rotacni jednotka

Napdjeci kabel
O
— o o
@ D:- 77777 77 ''''''''' ‘8 &
L1 | L2 |
Propojovaci kabely jako napdjeci kabely a kabely snimacd jsou pfimo () strana pipojovaciho modulu Zkompletovany pro pfipojeni k
urceny pro propojeni produktd SCHUNK s fidicimi jednotkami pohon(. Radi @ 7di¥ka nadfizenym komponenttim
vam pomUGZeme vybrat sprdvné propojovaci kabely.
Popis D L1 D1 L2 D2 D3
[m] [mm] [mm] [mm]
KA GLT1706-LK-00500-1 0349104 5 8.5 71 21.2 M17
KA GLT1706-LK-01000-1 0349105 10 8.5 71 21.2 M17
KA GLT1706-LK-01500-1 0349106 15 8.5 71 21.2 M17
KA GLT1706-LK-02000-1 0349107 20 8.5 71 21.2 M17
ERD - DQ 05m 1395330 5 8.5 71 21.2 M17
ERD - DQ 10m 1395343 10 8.5 71 21.2 M17
ERD - DQ 15m 1389001 15 8.5 71 21.2 M17
ERD - DQ 20m 1395345 20 8.5 71 21.2 M17

® Prosim, dodrzujte minimalni polomér ohybu u kabeld p¥i ukladani do nosi¢l energetickych pfivod nebo max. tihel zkrouceni u kabell odolavajicich
namahani kroucenim. Tyto hodnoty jsou obvykle 10ndsobkem priméru kabelu nebo +/- 180°/m.
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Miniaturni rotacni jednotka

Kabel enkodéru

KA/KV G... KA/KV W... KA/KV G...DS...
N
(N9
~ ;
,,/”\],5/
KAIKV G... kabel enkodéru s pfimou zastrckou () strana pipojovaciho modulu Pfedem zafizené pro pfipojeni
KAIKV W... kabel enkodéru s pravouthlou zéstrckou @ Zdiika k reguldtoru pohonu

KA/KV G...DS...  Kabel enkodéru Sub D

Propojovaci kabely jako napajeci kabely a kabely snimact jsou pfimo urceny pro propojeni produktt SCHUNK s fidicimi jednotkami pohon(. Radi vam
pomlZeme vybrat spravné propojovaci kabely.

Popis D 11 D1 12 D2 13 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Kabel enkodéru pro BOSCH IndraDrive A/BICs a rozhrani enkodéru EnDat 2.2 - kompatibilni s viecnym fetézem

KA GGT1208-GK-00500-F 1595139 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA GGT1208-GK-01000-F 1595140 10 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA GGT1208-GK-01500-F 1595141 15 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA GGT1208-GK-02000-F 1595142 20 6 37.5 149 30.8 M12
KA WGT1208-GK-00500-F 1648863 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KAWGT1208-GK-01000-F 1648864 10 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WGT1208-GK-01500-F 1648865 15 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WGT1208-GK-02000-F 1648866 20 6 37.5 14.9 30.8 M12
Kabel enkodéru pro BOSCH IndraDrive A/BICs a rozhrani enkodéru HIPERFACE® - kompatibilni s energetickym fetézem

KA WWN1208-GK-00500-K 0349544 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WWN1208-GK-01000-K 0349545 10 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WWN1208-GK-01500-K 0349546 15 6 31.5 14.9 30.8 M12
KA WWN1208-GK-02000-K 0349547 20 6 37.5 14.9 30.8 M12
Kabel senzoru pro Siemens SINAMICS a rozhrani enkodéru DRIVE-CLIQ (pfes EnDat 2.2 + ménic signdlu v kabelovém svazku) - kompatibilni s vle¢nym fetézem

KV GGN1208-GK-00150-UL 1648867 i3 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-00200-UL 1489841 2 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-00250-UL 1648870 2.5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-00500-UL 1489854 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-01000-UL 1489855 10 6 BIS 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-01500-UL 1489856 15 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-02000-UL 1489857 20 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-00150-UL 1648868 1.5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-00200-UL 1648869 2 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-00250-UL 1648871 2.5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-00500-UL 1648872 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-01000-UL 1648873 10 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-01500-UL 1648874 15 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-02000-UL 1648875 20 6 37.5 14.9 30.8 M12

® Prosim, dodrzujte minimalni polomér ohybu u kabeld pfi ukladani do nosicli energetickych pfivodi nebo max. Ghel zkrouceni u kabelll odolavajicich
namahéni kroucenim. Tyto hodnoty jsou obvykle 10ndsobkem priméru kabelu nebo +/-180°/m.
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Miniaturni rotacni jednotka

Regulator Bosch Rexroth IndraDrive Cs

Reguldtor @ Rotacni jednotka ERD
RotaZni modul ERS/ERT, Kompaktni linedrni modul ELB
elektricky

Ovladac Ize pouZit k ovladani rota¢nich modull ERS, ERT a ERD a také pro
osy linedrniho motoru SCHUNK. Je k dispozici s komunikaénimi rozhranimi
PROFIBUS nebo a multi-Ethernet (Sercos 1ll, PROFINET, EtherCAT, EtherNet/
IP).

Popis Jmenovity proud Maximalni proud Komentar
[A] [A]

Regulator

HCS01.1E-W0008 2.7 8

® Radi vam pomtizeme s vybérem spravného ovladace. Obratte se na nas
s zadosti o pomoc.
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Miniaturni rotacni jednotka

Vyobrazeni ¢asu otaceni Rozméry a maximalni zatiZzeni

Hmotnostni moment setrvacnosti Prestavky
tls] 1.0 2.0 3.0 4.0 5.0

0.010
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4 0.003 /i — t,90°[s]

4
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Doba otaceni

B Fx max. 150 N My max.2.5 Nm

® Casy otaceni a ne¢innosti plati pro pohyby
[l Fz max. 150N

bez redukce rychlosti pfi max. proudu.
Snizeni max. proudu vede k delSim dobdm
kolisani a kratSim dobdm pauz. Pfipadaji v
Uvahu vy3si hmotnostni momenty
setrvacnosti. Vyobrazeni plati pouze pro
dostatecné tuha provedeni. Nevahejte se na
nas obratit o pomoc s navrhem své aplikace.

® Momenty a sily mohou plisobit soucasné.

Technické tdaje - s rotacnim priichodem

Popis ERD 08-40-D-H-N ERD 08-40-D-D-2 ERD 08-40-D-E-2 ERD 08-40-D-H-2

1D 0331230 1630126 1630144 1484518

Obecné provozni idaje

Uhel rotace [ >360 >360 >360 >360

Jmenovity/maximalni kroutici moment [Nm] 0.8/2.4 0.8/12.4 0.8/2.4 0.8/2.4

Max. rychlost otaceni [1/min] 600 600 600 600

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti ~ [kgm?] 0.009 0.009 0.009 0.009

Opakovatelnd presnost [ 0.01 0.01 0.01 0.01

Vlastni hmotnost [kg] 1.5 1.5 1.5 1.5

Min./max. okolni teplota [°q] 10/40 10/40 10/40 10/40

Trida ochrany IP 40 40 40 40

Rozméry Xx Y x Z [mm] 68 x 60 x 144 68 x 60 x 159 68 x 60 x 159 68 x 60 X 144

Elektrické provozni udaje

Meziobvodové napéti v] 530 530 530 530

Jmenovity/maximalni proud [A] 1.3/3.8 1.3/3.8 1.3/13.8 1.3/3.8

Systém enkodéru Enkodér (absolutni) Enkodér (absolutni) Enkodér (absolutni) Enkodér (absolutni)
DRIVE-CLiQ (pFes EnDat 2.2 +

Vystupni signdl HIPERFACE® prevodnik signalu v kabelovém  EnDat 2.2 HIPERFACE®
provedeni)

Certifikace SIL bez certifikace 2 2 2

Provozni tdaje rotacni priichodky

Pocet pneumatickych prichodd 2 2 2 2

Max. provozni tlak [bar] 6 6 6 6

Pocet elektrickych priichodd [ [ [ L

Max. napéti (DC) vl 60 60 60 60

Max. proud [A] 1 1 1 1
VoliteIné moznosti a jejich charakteristiky

Verze maziva H1 1632133 1632164 1488627
Verze s tfidou ochrany IP 54 0331238 1632140 1632174 1484547
Trida ochrany IP 54 54 54 54
Vlastni hmotnost [kg] 1.55 1.5 1.5 1.55
Jmenovity kroutici moment [Nm] 0.8 0.8 0.8 0.8
Trida ochrany IP 54/H1 verze maziva 1632131 1632161 1488653
Vlastni hmotnost [kg] 1.5 1.5 1.55

Trida ochrany IP 54 54 54
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Technické udaje - bez rotacniho priichodu

Popis

1D

Obecné provozni udaje

Uhel rotace

Jmenovity/maximalni kroutici moment
Max. rychlost otaceni

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti
Opakovatelna pfesnost

Vlastni hmotnost

Min./max. okolni teplota

Trida ochrany IP

Rozméry Xx Y x Z

Elektrické provozni udaje
Meziobvodové napéti
Jmenovity/maximalni proud

Systém enkodéru

Vystupni signdl

Certifikace SIL

Provozni tdaje rotacni priichodky
Pocet pneumatickych priichodd
Max. provozni tlak

Volitelné moznosti a jejich charakteristiky
Verze maziva H1

Verze s tfidou ochrany IP 54

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost

Jmenovity kroutici moment

Trida ochrany IP 54/H1 verze maziva
Vlastni hmotnost

Trida ochrany IP

[°]
[Nm]
[L/min]
[kgm?]
[
[kg]
[

[mm]

V]
[A]

[bar]

[kg]
[Nm]

[kgl

ERD 08-40-N-H-N
0331234

>360
0.8/2.4

600

0.009

0.01

1.5

10/40

40

68 X 60 x 144

530
1.3/3.8

Enkodér (absolutni)

HIPERFACE®

bez certifikace

0331242
54

1.55
0.8

ERD 08-40-N-D-2
1630127

>360

0.8/2.4

600

0.009

0.01

1.5

10/40

40

68 x 60 x 159

530
1.3/3.8
Enkodér (absolutni)

DRIVE-CLiQ (pFes EnDat 2.2 +
prevodnik signalu v kabelovém
provedeni)

2

1632132
1632139
54

1.5

0.8
1632130
1.5

5l

® Maximalni kroutici momenty slouZi jako krdtkodobé rezervy pfi akceleraci a prodlevéch.

ERD 08-40-N-E-2
1630145

>360

0.8/2.4

600

0.009

0.01

1.5

10/40

40

68 x 60 x 159

530
1.3/3.8

Enkodér (absolutni)

EnDat 2.2

1632162
1632169
54

1.5

0.8
1632160
1.5

54

ERD 08-40-N-H-2
1484540

>360
0.8/2.4

600

0.009

0.01

15

10140

40

68 X 60 x 14

530
1.3/3.8

Enkodér (absolutni)

HIPERFACE®

1488638
1484551
54

1.55

0.8
1488657
1.55

54
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Hlavni pohled
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Vyobrazeni ukazuje oto¢ny modul s pneumatickym a elektrickym otocnym S Pfipojeni pro pfetlakovy @ Vhodné pro centrovaci pouzdra
priichodem s tfidou ochrany IP40 a rozhranim méficiho systému vzduch (0,5 ... 1 bar) @ Vhodné pro stiedici koliky
HIPERFACE. v L
@ Pfipojeni otocné jednotky @ Hloubka otvoru stfediciho
@ Pfipojeni pfipevnéni pouzdra v protistrané
@ Kruhova zastrcka Vhodné pro centrovani
@ Pfivod kapaliny Vstup pro 4pélovy senzorovy
@ Motorovy konektor pfivod
PFipojeni enkéderu polohy @ Vystup pro 4polovy priichod

hfidele senzoru
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Bezkabelové pfimé pripojeni M5 Stupen ochrany IP54
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@ Adaptér @ Rotacni jednotka Tésnéni vzduchové piipojky

M3/6
Pi¥imé pfipojeni slouZi k bezhadicovému pfivodu tlaku, jelikoZ hadice jsou

nachylné k poSkozeni. Namisto toho se tlakové médium pfivadi otvory v

Uvedeny stupen ochrany je zajistén prostfednictvim dodatecného tésnéni
montézni desce.

v modulu a tésnicimu vzduchu.

Bez elektrického rotacniho priichodu Prevodnik signalu v kabelovém svazku (EnDat 2.2 v

DRIVE-CLIQ)

V této varianté nelze prenaset Zadné signély senzor.

Zasuvka M12 Zastreka RIu5

® Ménic signdlu je soucasti dodavky.
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Rozhrani DRIVE-CLiQ

EnDat22 i DQO1

\ | | J

(91 (o
D 52

Pfipojeni enkodéru hfidele pro @ Pfevodnik signalu v kabelovém
EnDat 2.2 svazku (EnDat 2.2 v DRIVE-CLIQ)
ProdlouZeni kabelu méficiho Reguldtor pohonu
systému (EnDat 2.2) pro
pfipojeni k prevodniku signélu

Napdjeci kabel
~
(615
905 8 3
503 3 3
L1 | L2 |
Propojovaci kabely jako napdjeci kabely a kabely snimaci jsou pfimo () strana pipojovaciho modulu Zkompletovany pro pfipojeni k
urceny pro propojeni produktd SCHUNK s fidicimi jednotkami pohon(. Radi @ 7ditka nadfizenym komponentéim
vam pomUGZeme vybrat sprdvné propojovaci kabely.
Popis D L1 D1 L2 D2 D3
[m] [mm] [mm] [mm]
KA GLT1706-LK-00500-1 0349104 5 8.5 71 21.2 M17
KA GLT1706-LK-01000-1 0349105 10 8.5 71 21.2 M17
KA GLT1706-LK-01500-1 0349106 15 8.5 71 21.2 M17
KA GLT1706-LK-02000-1 0349107 20 8.5 71 21.2 M17
ERD - DQ 05m 1395330 5 8.5 71 21.2 M17
ERD - DQ 10m 1395343 10 8.5 71 21.2 M17
ERD - DQ 15m 1389001 15 8.5 71 21.2 M17
ERD - DQ 20m 1395345 20 8.5 71 21.2 M17

® Prosim, dodrzujte minimalni polomér ohybu u kabell pfi uklddani do nosi¢l energetickych pfivodd nebo max. thel zkrouceni u kabell odoldvajicich
namahéni kroucenim. Tyto hodnoty jsou obvykle 10ndsobkem priméru kabelu nebo +/-180°/m.
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Kabel enkodéru

KA/KV G... KA/KV W... KA/KV G...DS...
N
(N9
~ ;
,,/”\],5/
KAIKV G... kabel enkodéru s pfimou zastrckou () strana pipojovaciho modulu Pfedem zafizené pro pfipojeni
KAIKV W... kabel enkodéru s pravouthlou zéstrckou @ Zdiika k reguldtoru pohonu

KA/KV G...DS...  Kabel enkodéru Sub D

Propojovaci kabely jako napajeci kabely a kabely snimact jsou pfimo urceny pro propojeni produktt SCHUNK s fidicimi jednotkami pohon(. Radi vam
pomlZeme vybrat spravné propojovaci kabely.

Popis D 11 D1 12 D2 13 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Kabel enkodéru pro BOSCH IndraDrive A/BICs a rozhrani enkodéru EnDat 2.2 - kompatibilni s viecnym fetézem

KA GGT1208-GK-00500-F 1595139 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA GGT1208-GK-01000-F 1595140 10 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA GGT1208-GK-01500-F 1595141 15 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA GGT1208-GK-02000-F 1595142 20 6 37.5 149 30.8 M12
KA WGT1208-GK-00500-F 1648863 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KAWGT1208-GK-01000-F 1648864 10 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WGT1208-GK-01500-F 1648865 15 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WGT1208-GK-02000-F 1648866 20 6 37.5 14.9 30.8 M12
Kabel enkodéru pro BOSCH IndraDrive A/BICs a rozhrani enkodéru HIPERFACE® - kompatibilni s energetickym fetézem

KA WWN1208-GK-00500-K 0349544 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WWN1208-GK-01000-K 0349545 10 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WWN1208-GK-01500-K 0349546 15 6 31.5 14.9 30.8 M12
KA WWN1208-GK-02000-K 0349547 20 6 37.5 14.9 30.8 M12
Kabel senzoru pro Siemens SINAMICS a rozhrani enkodéru DRIVE-CLIQ (pfes EnDat 2.2 + ménic signdlu v kabelovém svazku) - kompatibilni s vle¢nym fetézem

KV GGN1208-GK-00150-UL 1648867 i3 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-00200-UL 1489841 2 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-00250-UL 1648870 2.5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-00500-UL 1489854 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-01000-UL 1489855 10 6 BIS 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-01500-UL 1489856 15 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-02000-UL 1489857 20 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-00150-UL 1648868 1.5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-00200-UL 1648869 2 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-00250-UL 1648871 2.5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-00500-UL 1648872 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-01000-UL 1648873 10 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-01500-UL 1648874 15 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-02000-UL 1648875 20 6 37.5 14.9 30.8 M12

® Prosim, dodrzujte minimalni polomér ohybu u kabeld pfi ukladani do nosicli energetickych pfivodi nebo max. Ghel zkrouceni u kabelll odolavajicich
namahéni kroucenim. Tyto hodnoty jsou obvykle 10ndsobkem priméru kabelu nebo +/-180°/m.
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Regulator Bosch Rexroth IndraDrive Cs

Reguldtor @ Rotacni jednotka ERD
RotaZni modul ERS/ERT, Kompaktni linedrni modul ELB
elektricky

Ovladac Ize pouZit k ovladani rota¢nich modull ERS, ERT a ERD a také pro
osy linedrniho motoru SCHUNK. Je k dispozici s komunikaénimi rozhranimi
PROFIBUS nebo a multi-Ethernet (Sercos 1ll, PROFINET, EtherCAT, EtherNet/
IP).

Popis Jmenovity proud Maximalni proud Komentar
[A] [A]

Regulator

HCS01.1E-W0008 2.7 8

® Radi vam pomtizeme s vybérem spravného ovladace. Obratte se na nas
s zadosti o pomoc.




ERD 08

Miniaturni rotacni jednotka




ERD 12

Miniaturni rotacni jednotka

Vyobrazeni ¢asu otaceni Rozméry a maximalni zatiZzeni
Hmotnostni moment setrvacnosti Prestavky
tls] 1.0 2.0 3.0 4.0
0.011 —
0.010 -
\ 0.009
m 0.008 t:180° [s]
0.007
0.006 t,90° [s]
) 0.005 - t,180°[s]
0.004
0.003 — t,90°[s]
l 0.002
T4
oo
=tfs) 01 02 03 o0t
Doba otaceni

B Fx max. 150 N My max.2.5 Nm

® Casy otaceni a ne¢innosti plati pro pohyby
[l Fz max. 150N

bez redukce rychlosti pfi max. proudu.
Snizeni max. proudu vede k delSim dobdm
kolisani a kratSim dobdm pauz. Pfipadaji v
Uvahu vy3si hmotnostni momenty
setrvacnosti. Vyobrazeni plati pouze pro
dostatecné tuha provedeni. Nevahejte se na
nas obratit o pomoc s navrhem své aplikace.

® Momenty a sily mohou plisobit soucasné.

Technické tdaje - s rotacnim priichodem

Popis ERD 12-40-D-H-N ERD 12-40-D-D-2 ERD 12-40-D-E-2 ERD 12-40-D-H-2

1D 0331250 1630128 1630146 1484553

Obecné provozni idaje

Uhel rotace [ >360 >360 >360 >360

Jmenovity/maximalni kroutici moment [Nm] 1.2/3.6 1.2/3.6 1.213.6 1.2/3.6

Max. rychlost otaceni [1/min] 600 600 600 600

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti ~ [kgm?] 0.011 0.011 0.011 0.011

Opakovatelnd presnost [ 0.01 0.01 0.01 0.01

Vlastni hmotnost [kg] 1.8 1.8 1.8 1.8

Min./max. okolni teplota [°q] 10/40 10/40 10/40 10/40

Trida ochrany IP 40 40 40 40

Rozméry Xx Y x Z [mm] 68 x 60 x 164 68x60x179 68 x60x179 68 x 60 x 164

Elektrické provozni udaje

Meziobvodové napéti v] 530 530 530 530

Jmenovity/maximalni proud [A] 1.6/5.1 1.6/5.1 1.6/5.1 1.6/5.1

Systém enkodéru Enkodér (absolutni) Enkodér (absolutni) Enkodér (absolutni) Enkodér (absolutni)
DRIVE-CLiQ (pFes EnDat 2.2 +

Vystupni signdl HIPERFACE® prevodnik signalu v kabelovém  EnDat 2.2 HIPERFACE®
provedeni)

Certifikace SIL bez certifikace 2 2 2

Provozni tdaje rotacni priichodky

Pocet pneumatickych prichodd 2 2 2 2

Max. provozni tlak [bar] 6 6 6 6

Pocet elektrickych priichodd [ [ [ L

Max. napéti (DC) vl 60 60 60 60

Max. proud [A] 1 1 1 1
VoliteIné moznosti a jejich charakteristiky

Verze maziva H1 1632119 1632149 1488663
Verze s tfidou ochrany IP 54 0331258 1632138 1632168 1484557
Trida ochrany IP 54 54 54 54
Vlastni hmotnost [kg] 1.8 1.8 1.8 1.8
Jmenovity kroutici moment [Nm] 1.2 1.2 1.2 1.2
Trida ochrany IP 54/H1 verze maziva 1632117 1632147 1488687
Vlastni hmotnost [kg] 1.8 1.8 1.8

Trida ochrany IP 54 54 54
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Technické udaje - bez rotacniho priichodu

Popis

1D

Obecné provozni udaje

Uhel rotace

Jmenovity/maximalni kroutici moment
Max. rychlost otaceni

Max. pfipustny hmotnostni moment setrvacnosti
Opakovatelna pfesnost

Vlastni hmotnost

Min./max. okolni teplota

Trida ochrany IP

Rozméry Xx Y x Z

Elektrické provozni udaje
Meziobvodové napéti
Jmenovity/maximalni proud

Systém enkodéru

Vystupni signdl

Certifikace SIL

Provozni tdaje rotacni priichodky
Pocet pneumatickych priichodd
Max. provozni tlak

Volitelné moznosti a jejich charakteristiky
Verze maziva H1

Verze s tfidou ochrany IP 54

Trida ochrany IP

Vlastni hmotnost

Jmenovity kroutici moment

Trida ochrany IP 54/H1 verze maziva
Vlastni hmotnost

Trida ochrany IP

[°]
[Nm]
[L/min]
[kgm?]
[
[kg]
[

[mm]

V]
[A]

[bar]

[kg]
[Nm]

[kgl

ERD 12-40-N-H-N
0331254

>360
1.213.6

600

0.011

0.01

1.8

10/40

40

68 X 60 x 164

530
1.6/5.1

Enkodér (absolutni)

HIPERFACE®

bez certifikace

0331262
54
1.8
1.2

ERD 12-40-N-D-2
1638129

>360

1.2/3.6

600

0.011

0.01

1.8

10/40

40

68 x60x179

530
1.6/5.1
Enkodér (absolutni)

DRIVE-CLiQ (pFes EnDat 2.2 +
prevodnik signalu v kabelovém
provedeni)

2

1632118
1632137
54

1.8

1.2
1632116
1.8

5l

® Maximalni kroutici momenty slouZi jako krdtkodobé rezervy pfi akceleraci a prodlevéch.

ERD 12-40-N-E-2
1630148

>360

1.2/3.6

600

0.011

0.01

1.8

10/40

40

68 x60x179

530
1.6/5.1

Enkodér (absolutni)

EnDat 2.2

1632148
1632167
54

1.8

1.2
1632145
1.8

54

ERD 12-40-N-H-2
1484555

>360
1.213.6

600

0.011

0.01

1.8

10140

40

68 X 60 x 164

530
1.6/5.1

Enkodér (absolutni)

HIPERFACE®

1488680
1484571
54

1.8

1.2
1488690
1.8

54
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Hlavni pohled
M5 (4x)®
@8 (2x)(72
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Vyobrazeni ukazuje oto¢ny modul s pneumatickym a elektrickym otocnym S Pfipojeni pro pfetlakovy @ Vhodné pro centrovaci pouzdra
priichodem s tfidou ochrany IP40 a rozhranim méficiho systému vzduch (0,5 ... 1 bar) @ Vhodné pro stiedici koliky
HIPERFACE. v L
@ Pfipojeni otocné jednotky @ Hloubka otvoru stfediciho
@ Pfipojeni pfipevnéni pouzdra v protistrané
@ Kruhova zastrcka Vhodné pro centrovani
@ Pfivod kapaliny Vstup pro 4pélovy senzorovy
@ Motorovy konektor pfivod
PFipojeni enkéderu polohy @ Vystup pro 4polovy priichod
senzoru

htidele
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Bezkabelové pfimé pripojeni M5 Stupen ochrany IP54
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@ Adaptér @ Rotacni jednotka Tésnéni vzduchové piipojky

M3/6
Pi¥imé pfipojeni slouZi k bezhadicovému pfivodu tlaku, jelikoZ hadice jsou

nachylné k poSkozeni. Namisto toho se tlakové médium pfivadi otvory v

Uvedeny stupen ochrany je zajistén prostfednictvim dodatecného tésnéni
montézni desce.

v modulu a tésnicimu vzduchu.

Bez elektrického rotacniho priichodu Prevodnik signalu v kabelovém svazku (EnDat 2.2 v

DRIVE-CLIQ)

V této varianté nelze prenaset Zadné signély senzor.

Zasuvka M12 Zastreka RIu5

® Ménic signdlu je soucasti dodavky.
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Rozhrani DRIVE-CLiQ

EnDat22 i DQO1

\ | | J

(91 (o
D 52

Pfipojeni enkodéru hfidele pro @ Pfevodnik signalu v kabelovém
EnDat 2.2 svazku (EnDat 2.2 v DRIVE-CLIQ)
ProdlouZeni kabelu méficiho Reguldtor pohonu
systému (EnDat 2.2) pro
pfipojeni k prevodniku signélu

Napdjeci kabel
~
(615
905 8 3
503 3 3
L1 | L2 |
Propojovaci kabely jako napdjeci kabely a kabely snimaci jsou pfimo () strana pipojovaciho modulu Zkompletovany pro pfipojeni k
urceny pro propojeni produktd SCHUNK s fidicimi jednotkami pohon(. Radi @ 7ditka nadfizenym komponentéim
vam pomUGZeme vybrat sprdvné propojovaci kabely.
Popis D L1 D1 L2 D2 D3
[m] [mm] [mm] [mm]
KA GLT1706-LK-00500-1 0349104 5 8.5 71 21.2 M17
KA GLT1706-LK-01000-1 0349105 10 8.5 71 21.2 M17
KA GLT1706-LK-01500-1 0349106 15 8.5 71 21.2 M17
KA GLT1706-LK-02000-1 0349107 20 8.5 71 21.2 M17
ERD - DQ 05m 1395330 5 8.5 71 21.2 M17
ERD - DQ 10m 1395343 10 8.5 71 21.2 M17
ERD - DQ 15m 1389001 15 8.5 71 21.2 M17
ERD - DQ 20m 1395345 20 8.5 71 21.2 M17

® Prosim, dodrzujte minimalni polomér ohybu u kabell pfi uklddani do nosi¢l energetickych pfivodd nebo max. thel zkrouceni u kabell odoldvajicich
namahéni kroucenim. Tyto hodnoty jsou obvykle 10ndsobkem priméru kabelu nebo +/-180°/m.
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Kabel enkodéru

KA/KV G... KA/KV W... KA/KV G...DS...
N
(N9
~ ;
,,/”\],5/
KAIKV G... kabel enkodéru s pfimou zastrckou () strana pipojovaciho modulu Pfedem zafizené pro pfipojeni
KAIKV W... kabel enkodéru s pravouthlou zéstrckou @ Zdiika k reguldtoru pohonu

KA/KV G...DS...  Kabel enkodéru Sub D

Propojovaci kabely jako napajeci kabely a kabely snimact jsou pfimo urceny pro propojeni produktt SCHUNK s fidicimi jednotkami pohon(. Radi vam
pomlZeme vybrat spravné propojovaci kabely.

Popis D 11 D1 12 D2 13 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Kabel enkodéru pro BOSCH IndraDrive A/BICs a rozhrani enkodéru EnDat 2.2 - kompatibilni s viecnym fetézem

KA GGT1208-GK-00500-F 1595139 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA GGT1208-GK-01000-F 1595140 10 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA GGT1208-GK-01500-F 1595141 15 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA GGT1208-GK-02000-F 1595142 20 6 37.5 149 30.8 M12
KA WGT1208-GK-00500-F 1648863 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KAWGT1208-GK-01000-F 1648864 10 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WGT1208-GK-01500-F 1648865 15 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WGT1208-GK-02000-F 1648866 20 6 37.5 14.9 30.8 M12
Kabel enkodéru pro BOSCH IndraDrive A/BICs a rozhrani enkodéru HIPERFACE® - kompatibilni s energetickym fetézem

KA WWN1208-GK-00500-K 0349544 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WWN1208-GK-01000-K 0349545 10 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WWN1208-GK-01500-K 0349546 15 6 31.5 14.9 30.8 M12
KA WWN1208-GK-02000-K 0349547 20 6 37.5 14.9 30.8 M12
Kabel senzoru pro Siemens SINAMICS a rozhrani enkodéru DRIVE-CLIQ (pfes EnDat 2.2 + ménic signdlu v kabelovém svazku) - kompatibilni s vle¢nym fetézem

KV GGN1208-GK-00150-UL 1648867 i3 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-00200-UL 1489841 2 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-00250-UL 1648870 2.5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-00500-UL 1489854 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-01000-UL 1489855 10 6 BIS 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-01500-UL 1489856 15 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-02000-UL 1489857 20 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-00150-UL 1648868 1.5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-00200-UL 1648869 2 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-00250-UL 1648871 2.5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-00500-UL 1648872 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-01000-UL 1648873 10 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-01500-UL 1648874 15 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-02000-UL 1648875 20 6 37.5 14.9 30.8 M12

® Prosim, dodrzujte minimalni polomér ohybu u kabeld pfi ukladani do nosicli energetickych pfivodi nebo max. Ghel zkrouceni u kabelll odolavajicich
namahéni kroucenim. Tyto hodnoty jsou obvykle 10ndsobkem priméru kabelu nebo +/-180°/m.
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Regulator Bosch Rexroth IndraDrive Cs

Reguldtor @ Rotacni jednotka ERD
RotaZni modul ERS/ERT, Kompaktni linedrni modul ELB
elektricky

Ovladac Ize pouZit k ovladani rota¢nich modull ERS, ERT a ERD a také pro
osy linedrniho motoru SCHUNK. Je k dispozici s komunikaénimi rozhranimi
PROFIBUS nebo a multi-Ethernet (Sercos 1ll, PROFINET, EtherCAT, EtherNet/
IP).

Popis Jmenovity proud Maximalni proud Komentar
[A] [A]

Regulator

HCS01.1E-W0008 2.7 8

® Radi vam pomtizeme s vybérem spravného ovladace. Obratte se na nas
s zadosti o pomoc.
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